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Mitsubishi Electric

lhr Global Player

Aus unserer Erfahrung und unseren besten
Ideen entwickeln wir Spitzentechnologien
fur Ihre Bedurfnisse. Bei Mitsubishi Electric
haben wir verstanden, dass Technologie
die treibende Kraft fir Verdanderungen in
unserem Leben ist. Dadurch, dass wir mehr
Komfort in unser tagliches Leben bringen,

die Produktivitat erhéhen und die Gesell-
schaft in Bewegung halten, integrieren wir
Technologie und Innovation, um Veran-
derungen fiir lhren Nutzen zu erreichen.

Mit seinem Motto ,,Changes for the better” bietet Mitsubishi Electric gute Perspektiven fir die Zukunft.

Mitsubishi Electric ist in vielen Bereichen
tatig, dazu gehoren:

B Energie- und elektrische Systeme

Von Generatoren bis GroBbildschirmen,
ein breites Produktangebot an elektri-
schen Systemen

B Elektronische Gerdte

Halbleiterkomponenten auf dem neues-
ten Stand der Technik fur Systeme und
Produkte

B Gerite fiir Privathaushalte

Zuverldssige Produkte fiir den Endver-
braucher, wie Klimagerate und Systeme
der Unterhaltungselektronik

B Informations- und
Kommunikationssysteme

Kommerzielle und verbraucherorientierte
Einrichtungen, Produkte und Systeme.

B Industrielle
Automatisierungstechnik
Maximierung von Produktivitat und Wirt-
schaftlichkeit durch herausragende Auto-
matisierungstechnologie
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Global

partner.

friend Global

In ganz Europa flir
Sie prasent

Dank offener Zusammenarbeit zwischen Zulieferer und Kunde lassen sich Resultate schneller und effektiver erreichen.

Von der Produktentwicklung bis zur Rea-
lisierung kompletter Fertigungsanlagen
konnen wir mittlerweile auf mehr als
75 Jahre Erfahrung im Bereich der industri-
ellen Automatisierungstechnik zurtickbli-
cken. Dieses Uber Jahrzehnte aufgebaute
Wissen ermdglicht es zusammen mit unse-
rem kompletten Produktportfolio, maf3-
geschneiderte Losungen fiir unsere Kun-
den zu erarbeiten, die allen erdenklichen
Anforderungen gentigen. Dank unseres
weltweit umspannenden Dienstleistungs-
netzwerkes bieten wir nicht nur After-
Sales-Service, sondern auch Schulungen
und technische Unterstiitzung.

Global partner,
local friend

Mitsubishi Electric Factory Automation steht
als Synonym fiir innovative Hightech-Qua-
litatsprodukte. Unsere speicherprogram-
mierbaren Steuerungen, Antriebstechnik
und Industrieroboter gehdren mit zu den
leistungsstarksten ihrer Klasse. Sie tragen
nunmebhr seit fast 30 Jahren zum Erfolg der
europdischen industriellen Fertigung bei.

Vertrieb und
Supportimmer in
lhrer Nahe

Die Factory-Automation-Gruppe verfiigt
liber eigene Vertriebsorganisationen in
Deutschland, England, Frankreich, Irland,
Italien, Spanien, Russland, Polen und
Tschechien. Zusétzlich steht ein weitrei-
chendes Netzwerk von Vetriebspartnern
in ganz Europa und angrenzenden Lan-
dern zur Verfligung.

Fir die Koordination, Steuerung und das
Qualitdtsmanagement unserer lokalen
Support-Aktivitdten stehen wir europa-
weit bereit. Weitere Unterstiitzung wird
durch unser europaisches Entwicklungs-
zentrum (EDC) und dem EMV-Kompetenz-
zentrum gegeben.



Vertrauen und Loyalitat -
wichtig wie Produktqualitat

Die Zusammenarbeit mit zuverldssigen
Partnern aus der Automatisierungsindus-
trie ist einer der Schlissel fir Mitsubishis
Erfolg. Heute erwarten Kunden mehr
denn je auf die spezifischen Bedirfnisse
ihrer Anwendungen zugeschnittene
Lésungen. Die Erfahrung unserer Partner
in speziellen Industriezweigen, gekop-
pelt mit Mitsubishi Electrics innovativer
Automationstechnologie, bilden die zwei
Hauptbestandteile fiir erfolgreiche Made-
to-Order-L6sungen und einen perfekten
Kundenservice.

Service im Fokus

Der Kunde steht immer im Mittelpunkt
unserer Serviceleistungen. Unsere erfah-
renen Mitarbeiter unterstlitzen jeden
Kunden mit kompetentem Rat und leisten
Hilfestellung bei Planung, Projekten, Ins-
tallation und Konfiguration, Training und
allen automationsspezifischen Fragen und
Anforderungen. Eine optimierte Lagerhal-
tung und zentrale Logistik-Zentren sichern
eine schnelle und effiziente Lieferung von
Ersatz- und Zubehdrteilen. Zur schnellen
Versorgung mit technischen Informatio-
nen und Unterstiitzung behandeln wir
Kundenfragen europaweit liber unsere
Telefon-Hotline.

Maf3stabe setzen

Mitsubishi hat den Ruf, qualitativ hoch-
wertige Produkte herzustellen. Dieser
beruht zum Teil darauf, die Anforderungen
internationaler Standards und Richtlinien
zu verstehen und zu erfillen. Zusatzlich
zur Erflillung der européischen CE-Richtli-
nien verfuigen viele Produkte iber weitere
Zulassungen, wie:

B E-Mark, fur den Einsatz in Fahrzeu-
gen

B Schiffszulassungen, wie ABS, DNV,
GL, RINA, BV, Lloyd's Register

B Internationale Zulassungen,
wie UL (USA), CUL (Kanada) und
GOST (Russland)

Marktfiihrer

In der Fertigungswelt sind Verdnderun-
gen allgegenwartig. Um sicherzustellen,
dass unsere Produkte auch die aktuellen
Bedirfnisse unserer Kunden erfiillen,
berticksichtigen wir bei der Produktent-
wicklung und -fertigung stets die Marktan-
forderungen. Durch die Einbindung eines
Programms zur Qualitdtskontrolle gelingt
es uns, den hohen Standard in punkto Pro-
duktzuverladssigkeit zu halten und weiter
auszubauen.

Wir Uberlassen nichts dem Zufall.

Aus diesem Grund steht der Name
Mitsubishi als Synonym fiir erstklassige
Qualitat.

Mitsubishi Electric-Produkte werden allge-
mein als die innovativsten in der Industrie
angesehen. Weltweit ist jede dritte SPS
heute eine Mitsubishi-SPS. Selbst einige
unserer Mitbewerber verwenden die
Mitsubishi Power-Leistungs-Management-
Technologie in ihren eigenen Frequenz-
umrichtern.

Betrachtet man alle diese Faktoren, ist
es kein Wunder, dass unsere Kunden
Mitsubishis Automatisierungsprodukte
als marktfihrend ansehen.



Wasser

Automatisierungslosungen

Anwendungsbeispiel

Firma: Klinting Vandvaerk

Ort: Ddanemark

Ausfiihrende Firma:

PRO/AUTOMATIC

Anwendung: Wasserpumpstation
Produkte: Mitsubishi modulare SPS,
Frequenzumrichter, Wago dezentrale E/A
Netzwerk: CC-Link

Hinweis:

Bohrlocher sind bis zu 1,2 km vom Was-
serwerk entfernt

Kommentar:

,Es war einfach, das Netzwerk einzurichten
und es bietet einige sehr leistungsfahige
und einzigartige Features.”

(Jean Petersen PRO/AUTOMATIC)

Wasser

Automatisierungslosungen

Wasser

Wasser ist das Elixier des Lebens und ein
kritisches Element. Ohne eine konstante
und saubere Qualitdt von Trinkwasser
und Brauchwasser und ohne gesicherte
Abwasserentsorgung wirde unsere
Gesellschaft sehr schnell kollabieren. Auto-
matisierungsldsungen missen wirtschaft-
lich und flexibel sein, um die wechselnden
Anforderungen des Marktes zu erfllen.
Investitionen sollen die Leistungs- und
Wettbewerbskraft starken und profitable
Ertrdge erzielen. Aus diesem Grund ver-
trauen immer mehr Versorgungsunter-
nehmen auf Mitsubishi Electric.



Nahrungsmittel

Nahrungsmittel

Von Fertigsalaten Uber vorgebackene
Teigwaren und Tiefkiihlkost erstreckt sich
fir den Verbraucher ein reichhaltiges
Angebot an verschiedenartigen Lebens-
mitteln. Viele davon werden von weit her
angeliefert, missen schnell verarbeitet
und an die Endverbraucher ausgeliefert
werden. Da Lebensmittel ein sensibles Gut
sind, unterliegen sie strengen Auflagen
hinsichtlich Herkunftsnachweis, Auszeich-
nung, Verpackung und Qualitatskontrolle.
Auf all diesen Gebieten bietet Mitsubishi
Electric die notwendige Sachkenntnis.

Automatisierungslosungen /// Nahrungsmittel

Anwendungsbeispiel

Firma: Virgin Trading (Virgin Cola)

Ort: Irland

Ausfiihrende Firma: Charles Wait
Anwendung: Herstellung von Cola-
Konzentrat

Produkte: Mitsubishi Software und
modulare SPS

Hinweis:

Diese Produktionsanlage gehort zu den
leistungsfahigsten in der Welt. Sechs
Beschiftigte stellen bis zu 2 Milliarden
Liter Cola im Jahr her.

Kommentar:

,Wir haben Mitsubishi gewahlt ... wegen
deren guten Ruf im Bezug auf Zuverlds-
sigkeit und weltweiter Unterstiitzung,
besonders in der Lebensmittelindustrie
(Rod Golightly, Charles Wait)

Automatisierung



Produktion

Automatisierungslosungen /// Produktion

Anwendungsbeispiel

Firma: Kaba-Gruppe

Ort: Osterreich

Anwendung: Herstellung von Schliisseln
Produkte: Mitsubishi Roboter

Hinweis:

Es werden zwei Roboter eingesetzt, einer
um das Messingwerkstuick in der Frase zu
positionieren und ein zweiter, um bear-
beitete Schliissel zu entnehmen und mit
Hilfe einer rotierenden Blirste zu polieren.
Kommentar:

,Durch den Einsatz der Roboter waren
wir in der Lage, Kosten zu senken und die
Bearbeitungszeit drastisch zu reduzieren.
(Robert Weninghofer,
Produktions-Manager bei Kaba)

Produktion

_

Die Produktion, wie alle technischen Berei-
che, befindet sich unter standigem Druck,
innovative Produkte so kostengiinstig wie
maoglich herzustellen. Verantwortliche in
der Produktion suchen grundsatzlich nach
Automatisierungslosungen, die die vielge-
schichteten hohen Anforderungen erfiil-
len, dabei aber Flexibilitat, Verfigbarkeit
und Wirtschaftlichkeit nicht auf3er Acht
lassen. Das ist einer der Griinde, warum
Hersteller in den letzten 25 Jahren welt-
weit mehr als 9 Millionen FX-SPS gekauft
haben.

Automatisierungslosungen



Automobilindustrie /// Automatisierungslosungen /// Automobilindustrie /// Automat

Automobilindustrie

Kiirzere Produktionszyklen, anpassungsfa-
hige Produktionsabldufe und Integration
aller Bereiche in den Fertigungsprozess

Anwendungsbeispiel
Firma: Global Engine Manufacturing
Alliance (GEMA)

sind das, was die Automobilindustrie zu Ort: USA
den weltweit leistungsfahigsten Ferti- Anwendung: Herstellung von Kraftfahr-
gungssparten macht. zeugmotoren

Produkte: Mitsubishi modulare SPS, HMls,

Aus diesem Grund setzen Automobilbauer Servoverstirker, CNC-Steuerungen und

weltweit auf Mitsubishi und vertrauen

X X Software
damit aufden hohen Sachverstand in der Hinweis:
Automation. GEMA ist ein Zusammenschluss der

Chrysler-Gruppe, Mitsubishi Motors und
der Hyundai Motor Co. GEMA besitzt zwei
Produktionsstatten, die zusammen bis

zu 840.000 Motoren im Jahr produzieren
werden.

Kommentar:

Die Chrysler-Gruppe schatzt, dass sie durch
das neue Automatisierungskonzept ca.
100 Millionen Dollar im Jahr sparen wird.




Chemische Industrie/// Automatisier

Chemische Industrie

Der hohe Wettbewerbsdruck in der che-
mischen und pharmazeutischen Indust-
rie flihrt zu einem standigen Bestreben,
immer mit dem Markt Schritt zu halten.

Anwendungsbeispiel

Firma: Follmann & Co.

Ort: Deutschland

Anwendung: Klebstoffherstellung

Produkte: Mitsubishi kompakte SPS, Neu im Labor entwickelte Produkte miis-
HM|5, Frequenzumrichter sen SChne”StmOghCh in dle Produktion
Netzwerke: Ethernet + Feldbus eingebunden werden. Um dies sicher,
Hinweis: schnell und wirtschaftlich umzusetzen,
Das System steuert die Herstellung von sind flexible Automatisierungslésun-
17 verschiedenen Klebstoffen. gen gefordert, die den gesetzten hohen
Kommentar: Anforderungen gentligen. Die Automati-
+Diese 6konomische Alternative zu zentra- sierungsprodukte von Mitsubishi Electric

len Steuerungen macht alle Funktionen,
den Prozess und die Produktionsdaten
transparent — vom Produktionsbeginn bis
zur Firmenleitung.”

(Axel Schuschies, Produktionsleiter)

werden diesen Anforderungen gerecht.




ungslosungen

Verfahrenstechnik

In vielen automatisierten Anwendungen
finden fortlaufende Prozesse statt, die sich
in vielerlei Hinsicht unterscheiden. Ob

Kraftwerke oder Millverbrennungsanla-
gen, egal wie vielschichtig die Anwendung
ist, immer steht die Wirtschaftlichkeit im
Vordergrund. Darliber hinaus unterliegen
beispielsweise die Uberwachung und
Handhabung industrieller Abfallprodukte
strengen Regularien wie der europaischen
Abfallrichtlinie IPPC. Speziell fir diese
Anforderungen hat Mitsubishi seine
System Q entwickelt.

Verfahrenstechnik/// Automatisierungslosungen

Anwendungsbeispiel

Firma: European Vinyls Corporation (EVC)
Ort: Gro3britannien

Ausfiihrende Firma: Tritec

Anwendung: Heizkraftwerk

Produkte: Mitsubishi modulare SPS

und Software

Hinweis:

Durch den Einsatz einer redundanten SPS
werden im Vergleich mit einer herkdmmli-
chen Losung 25 % der Kosten eingespart.
Das installierte System reduziert die
Kosten um 500.000 £ im Jahr.

Die Steuerung machte sich bereits nach

6 Monaten bezahlt.

Kommentar:

,Das von uns entwickelte SPS-System
kostete ca. 250.000 £, ein konventionelles
System hatte mindestens 1 Mio. £ gekostet.”
(Tim Hartley, Tritec)

Verfahrenstechnik
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Die Qualitat von morgen ...

Eco Changes -
Flir eine griinere
Zukunft

Eco Changes formuliert die Selbstver-
pflichtung von Mitsubishi Electric im
Bereich Umweltmanagement. Das Pro-
gramm dokumentiert als durchgangige

In die Technologie von morgen missen wir heute investieren.

Zielrichtung eine griinere Zukunft mittels
innovativer Umwelttechnologien und
Fertigungs-Know-how. Durch ein breites
Spektrum von Technologien und Lésun-
gen fur Privathaushalte, Blros, Betriebe,
Infrastruktur und sogar fiir den Weltraum
strebt Mitsubishi Electric die Verwirk-
lichung einer 6kologisch orientierten
Gesellschaft an und mochte so als global
agierendes Unternehmen mal3geblich zur
Realisierung einer kohlenstoffemissions-
armen und recycling-orientierten Welt
beitragen.

for a greener tomorrow (5%

anges




Qualitat

morgen /// Ziele

heute Qualitat

morgen /// Ziele

... ist das Ziel von heute

Unabhéngig von der Anwendung, dem
Industriezweig oder der Unternehmens-
grof3e bietet Mitsubishi seinen Kunden
den bestmoglichen Service. Dies bein-
haltet auch die genaue Kenntnis und das
Verstandnis der Kundenbeddirfnisse, sowie
die Berlicksichtigung rechtlicher und sozi-
alerVeranderungen, um die Produkte von
morgen zu entwickeln.

Herzblut der
Zukunft

Forschung und Entwicklung ist das
Lebenselixier von Mitsubishi Electric.
Unsere Forschungs- und Entwicklungs-
zentren in Japan, in den Vereinigten Staa-
ten und in Europa arbeiten heute an den

Fir eine sichere Zukunft

innovativen Technologien fiir die bahnbre-
chenden Produkte von morgen. Mitsubishi
Electric investiert ca. 4 % seines Umsatzes
in die Entwicklung neuer Technologien.

Durch unterschiedliche Programme und
Systeme versuchen wir auf vielféltige Art
und Weisen, uns dem Ziel zu ndhern, unse-
ren Planeten dauerhaft zu erhalten.

Von der Rohstoffbeschaffung bis zum
Produktdesign, von der Fertigung bis zur
Logistik zeigt sich, wie umweltbewusstes
Denken und Handeln in unserer Firmen-
philosophie verankert sind.

Unterstiitzung der
Umwelt

Alles eine Frage des Gleichgewichts: Des
Gleichgewichts zwischen einer effektiven
Nutzung von Ressourcen, einer effizienten
Energieausnutzung und einem sicheren
Umgang mit umweltgefahrdenden Sub-
stanzen.

Dieses Verstandnis fir das Gleichgewicht
zwischen effizienter Automatisierung und
dem Bewusstsein fiir unsere Umwelt hilft
uns, die Bedurfnisse unserer Kunden bes-
ser zu verstehen. Ein Beispiel hierfir ist die
Abfallerfassung und -entsorgung in Uber-
einstimmung mit der europaischen Richtlinie
Uber die integrierte Vermeidung und Vermin-
derung der Umweltverschmutzung (IPPC).

Dies ist eine immense Herausforderung,
der Mitsubishi Electric sich tagtaglich
stellt, ohne das Ziel aus den Augen zu las-
sen. Das Ziel ist eine globale Gesellschaft,
in der sich das Leben kontinuierlich in har-
monischer Koexistenz mit der natirlichen
Umwelt weiterentwickelt.

Und so wird in den Produktionsstatten von
Mitsubishi unter Erfillung der Richtlinie
ISO 14000 gearbeitet und umweltvertrag-
liche Produkte produziert.

heute
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Produkt und Service

Technische Unterstlitzung bedeutet, sofort die richtigen Antworten zu bekommen..

Bei der Suche nach dem richtigen Auto- Service in Europa

matisierungspartner orientieren sich
unsere Kunden an Firmenkontinuitat und
marktbeherrschende Produkte. In allen
Belangen spielen aber auch Service und
Support eine wichtige Rolle.

Europaweite Netzwerke, Technologie-Zen-
tren und Partner stellen eine Betreuung
der Kunden direkt vor Ort sicher.



Service

Das menschliche Element

Unsere Kunden-Service-Hotline unter-
stlitzt sowohl aktuelle als auch &ltere Pro-
duktlinien. Die telefonische Hilfestellung
unserer Ingenieure vor Ort erfolgt dabei
in der jeweiligen Landessprache.

Technische Unterstiitzung, auf die Sie sich verlassen
kénnen

Dieser lokale Service gibt Ihnen tiefgreifende
technische Unterstiitzung, dort wo Sie sie
brauchen. Durch die Kombination aus
lokalem und zentralem Support kdnnen Sie
sicher sein, dass Sieimmer genau die Unter-
stlitzung bekommen, die Sie brauchen.

Ergdnzend zu diesem Service-Angebot
steht ,MyMitsubishi”-Anwendern auf der
Internetseite www.mitsubishi-automa-
tion.de der Zugriff auf Handbucher, CAD-
Zeichnungen, HMI-Treiber, GSD-Dateien
usw. kostenlos zur Verfligung.

Alle Reparaturen werden durch qualifiziertes Fachper-
sonal durchgefiihrt.

European

Ausfallzeiten
verringern

Stillstandszeiten sind schlecht fir jedes
Unternehmen. Es ist daher von immen-
ser Wichtigkeit, dass eine reibungslose
Produktion so schnell als méglich wieder
aufgenommen werden kann.

N
P

Umfangreiche Trainingsprogramme

Mit Hilfe der umfangreichen Service-
leistungen bietet Mitsubishi vielfdltige
Méglichkeiten fiir eine schnelle Wiederin-
betriebnahme Ihrer Anlage. Stillstandszei-
ten werden dadurch schnell und effektiv
minimiert.

Mehr Leistung
durch qualifizierte
Schulung

Der Umgang mit komplexen Automatisie-
rungskomponenten in hoch-technisierten
Produktionslinien erfordert gut ausge-
bildetes Personal. Mitsubishi Electric
bietet hierfir qualifizierte Schulungen
in Umgang und Wartung von Automati-
sierungssystemen. Hierdurch wird eine
optimale Betriebsleistung sichergestellt.

Service

European




Automatisierungslosungen
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Automatisierungslosungen...

Kleinsteuerungen und kompakte SPS
Die erfolgreichste Kompakt-SPS der Welt ver-
einigt gleichermalen Leistung und einfache
Programmierbarkeit.

Modulare SPS

Die L-Serie und das MELSEC System Q sind
modulare Hochleistungssteuerungen, die durch
ihre integrierten Funktionen optimale Lésungen
fur alle Automatisierungsaufgaben bieten.

MELSOFT
Leistungsfahige Programmierwerkzeuge und
Software-Losungen helfen Ihnen bei der opti-
malen Nutzung |hrer Investitionen fir die Auto-
matisierung.

HMI, GOT und IPC

Mitsubishi bietet Ihnen die wahrscheinlich
grof3te Palette an Bediengeraten sowie Indus-
trie-PCs (IPC) von einem einzigen Hersteller.

Frequenzumrichter

Mitsubishi hat einen guten Ruf fiir zuverlds-
sige Frequenzumrichter. Der Kunde braucht
sich nach der Installation kaum noch um den
Frequenzumrichter zu kiimmern.

ERP

Enterprise Resource
Management

Operation

PLANT

Plant Integration
Level - Manufacturing

/2B Mitsubishi
MELSOFT Integrated
\ _J

FA Software

E ZSocket

Automation

SHOP FLOOR
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... flir alle Anwendungen

TOP FLOOR

& Planning

MES

. Manufacturing
Execution System Execution System

Mitsubishi
EZSocket
EzSocket Partner Products

EZSocket

Mitsubishi
Communication Software

Solutions

e-Ractory

Mit e-F@ctory prasentiert Mitsubishi
Electric eine Losung, die die Leistungs-
fahigkeit im produzierenden Gewerbe
deutlich verbessert. Dabei bietet e-F@ctory
drei entscheidende Vorteile: Reduzierung
der Gesamtbetriebskosten (TCO), Maxi-
mierung der Produktivitat sowie nahtlose
Integration.

Motion Control

Mitsubishi Electric hat ein umfassendes Angebot
an Servo/Motion-Systemen und bietet Losungen
fir Anwendungen mit bis zu 96 Achsen.

Roboter

MELFA-Roboter werden als SCARA- und Knick-
arm-Roboter angeboten, die in ihrer Klasse
fihrend sind.

Niederspannungsschaltgerate

Die fortschrittliche Niederspannungstechnolo-
gie umfasst Leistungsschalter und Uberstrom-
relais.

CNC-Steuerungen

Optimieren Sie lhre Steuerung und maximieren
Sie lhre Produktion mit der hochsten Zuverlds-
sigkeit.

Erodiersysteme

Mitsubishi Erodiersysteme wurden vom Markt-
forschungsunternehmen Frost & Sullivan 2005
zum Weltmarktfiihrer gewahlt.

Automatisierungslosungen
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Automatisierungslosungen

Die e-F@ctory-Losung

Mit e-F@ctory lasst sich maximale Systemeffizienz und Zuverlassigkeit erzielen.

Unsere Losungen zu
lhrem Nutzen

e-F@ctory hat sich aus der eigenen Erfah-
rung und Kompetenz von Mitsubishi
Electric als weltweit agierender Produ-
zent entwickelt. Die Herausforderungen
in unserem Hause sind im Wesentlichen
die gleichen, wie bei unseren Kunden. Die
e-F@ctory-Losung findet in unseren Pro-
duktionsstatten Verwendung und liefert
tiefgreifende Ergebnisse. Dieses Experten-
wissen teilen wir gerne mit denjenigen,
die nach gleichen Optimierungsmdglich-
keiten fiir ihre Fertigung suchen.

In einem auf e-F@ctory basierten Fer-
tigungsprozess werden Daten zu Pro-
duktions- und Betriebsleistung sowie
Qualitatsinformationen direkt von
Anlagenteilen und Gerdten aus der
Fertigung in Echtzeit gesammelt und in
einem Informationssystem ausgewertet.
Hierdurch ergeben sich eine Vielzahl
neuer Perspektiven.

Diese Echtzeitintegration von Produkti-
onsdaten und der Informationstechno-
logie im Unternehmen verbessert die
Qualitat, verkirzt Produktionszeiten und
steigert die Produktivitat. Die e-F@ctory-
Losung basiert dabei auf verschiedenen
Eckpfeilern, auf die im Folgenden naher
eingegangen wird.

CC-Link-
Netzwerktopologie

CC-Link bietet eine vollstandige offene
Netzwerkarchitektur, die alle Systeme
miteinander verbindet. Das auf Glasfa-
sertechnik basierende Gigabit-Netzwerk
CC-Link IE, das den Anforderungen einer
effizienten High-Speed-Kommunikation
von groBen Datenmengen gerecht wird,
bildet dabei die oberste Ebene.

Erweitert wird diese Hirarchie bis hinun-
ter zur Feldbusebene CC-Link IE Field mit
Gigabit-Bandbreite fir alle Stationen.

iQ Platform

Bei der iQ Platform handelt es sich um die
Steuerungs-Hardware, die das Herz der
e-F@ctory-L6sung bildet. Ein iQ-System
ermdglicht eine nahtlose Verbindung zwi-
schen SPS sowie hochprazisen Motion-,
CNC- und Robotersteuerungen liber einen
gemeinsamen High-Speed-Riickwandbus.

MES Interface

Die MES-Schnittstellenprodukte stellen
die Verbindung zwischen Steuerungen,
wie der iQ Platform, auf der Fertigungs-
ebene und den [T-Systemen im Unterneh-
men her. Damit kdnnen Maschinen und
Gerdte ohne zwischengeschalteten PC
direkt angeschlossen werden. Wartungs-
arbeiten und Sicherheitsbelange sind so
leichter realisierbar.

Mehr Informationen zu MES-Produkten
von Mitsubishi finden Sie in Kapitel 12 im
technischen Teil dieses Kataloges.

Die e-F@ctory
Alliance

Eine weitere Schlisselkomponente der
e-F@ctory-Lésung ist die ,e-F@ctory
Alliance”. Mitsubishi Electric hat sich mit
anderen Herstellern zusammengetan,
die die Besten ihrer Klasse sind. Diese
Partnerschaften verfolgen nur das eine
Ziel, ndmlich aus allen zur Verfligung ste-
henden Komponenten, unseren Kunden
mit einer allumfassenden L6sung den
groBtmoglichen Vorteil zu verschaffen.
Aktuell gehéren der e-F@ctory Alliance
19 verschiedene Partner an — mit stei-
gender Tendenz: Adroit, Atos Origin,
Control Microsystems, CoDeSys, Cognex,
IBHsoftec, ILS Technology, INEA, Invensys/
Wonderware, KH Automation Projects,
LEM, mpdyv, PPT Vision, ProLeiT, Raima,
RITTAL, Schad, Schaffner, ubigrate.
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Automatisierungslosungen

Automatisierungslosungen

Sicherheitslosungen

Ubergreifende
Sicherheitslosungen

Die europdische Maschinenrichtlinie,
sowie internationale Standards wie
ISO 12100 geben strikte Regeln fir die
Sicherheit in der Produktion und fur
Maschinen vor. Wie die Maschinen selbst,
mussen auch die Automationssysteme, die
die Maschinen steuern, diese Richtlinien
und Standards erfiillen. Sie missen die
Sicherheit des Bedienpersonals unter allen
Betriebsbedingungen der Maschine liber
die gesamten Lebensdauer garantieren.

Gleichzeitig hat sich das Sicherheitskon-
zept des Personenschutzes von blof3en
UnfallverhitungsmaBnahmen auf ,Null
Risiko” gewandelt. Dafir liefert Mitsubishi
Electric eine allumfassende Sicherheitslo-
sung, bestehend aus Sicherheitssteuerun-
gen, Sicherheitsantrieben und Sicherheits-
vorrichtungen, die fiir ein sicheres System
erforderlich sind. Dies erlaubt eine opti-
male Integration von Sicherheitsmaf3nah-
men ohne Einbuf3en in der Produktivitat.

Viele Hersteller kdnnen lhnen eine
Teilauswahl an Sicherheitsvorrichtun-
gen anbieten oder vielleicht auch ein
irgendwie geartetes Sicherheitssystem.
Aber nur wenige bieten eine komplette
Sicherheitslosung, die sich vollstandig in
ein konventionelles Automationssystem
integrieren lasst. Das Ergebnis ist nicht

Sicherheit in jeder Phase lhrer Produktion

nur Sicherheit fiir Bediener, Maschine und
Prozess, sondern auch erstklassige Produk-
tivitat und Zuverlassigkeit.

Weitere Informationen zu diesem Thema
finden Sie im technischen Teil dieses
Katalogs oder fordern Sie unsere separat
erhaltliche Sicherheitsbroschiire an.

iQ Platform

W Sicher-

CCLinksafety

iQ Platform

Sicherheits-
relais

A7 SSCNET

QS-Safety || heits-
Servover- / 3.
gl starker v ) Roboter rﬂ' - Sicher-
Sicher e e heits-
abgeschaltetes 0 sy mmmmi Frequenz-
Moment - umrichter
Sicherheits- 1 )
einrichtungen Sicherheits-
& einrichtungen
> (Sl [
QS-Sicher- QS-Sicher- Motor Sicherheits-
@/) heits-E/As heits-E/As einrichtungen

In die Automatisierungslésungen von Mitsubishi Electric ist Sicherheitstiberwachung vollstandig integriert.
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SPS

Kleinsteuerungen

Einfach, flexibel, zuverlassig

Erprobte Zuverldssigkeit bei kleinen und bei komplexen Anwendungen

Einfach

Mitsubishi SPS sind anwenderfreundlich.
Wir haben viele komplexe Funktionen auf
eine einzige Anweisung reduziert und
dadurch die Programmierung unserer
Steuerungen vereinfacht.

Flexibel

Die Programmierung und die System-
konfiguration sind auf héchste Flexibi-
litat ausgelegt. Zum Beispiel kann der
Anwender mit den Programmierwerk-
zeugen, wie etwa GX Developer, in kiir-
zester Zeit die SPS programmieren oder
neue Module konfigurieren.

SPS-Programmierung

Zur strukturierten Programmierung nach
dem Programmierstandard IEC61131-3
bietet Mitsubishi Ihnen den GX |IEC Deve-
loper und GX Works2.

Alle drei Programme erlauben die Verwen-
dung von Programmteilen, die bereits flr
andere Anwendungen angelegt wurden
und helfen, Kosten zu senken.

Zusatzlich bieten wir innovative Werk-
zeuge wie den GX Simulator. Mit dieser
Software kdnnen SPS-Programme ohne
zusatzliche Hardware am PC simuliert
werden. So kdnnen teuere Inbetriebnah-
mezeiten reduziert werden.

MELSEC FXSPS MELSEC FXSPS MELSEC FXSPS )
SPS SPS* pS serie

*auBer L-Serie

N
o

Zuverlassig

Wir konstruieren und fertigen unsere SPS
nach den hochsten internationalen Stan-
dards. Es stehen viele Schiffszertifizierun-
gen und Zulassungen fir Spezialgebiete
zur Verfiigung. Das ist nur ein Teil unserer
Anstrengungen, um lhnen Produkte in
hochster Qualitat zu liefern. Ein heraus-
ragendes Beispiel fur die Qualitat der
Mitsubishi-Produkte ist deren Einsatz in
der weltweiten Automobilindustrie, in der
hochste Ausfallsicherheit gefordert wird.

Ein Tool fiir Alles -
iQ Works

Die iQ Automatisierungsplattform ist ein
flihrendes Losungskonzept fiir den verein-
fachten Umgang mit komplexen, sparten-
Ubergreifenden Produktionssystemen in
der Industrie. Dieses Konzept vereint SPS-,
Motion-, Roboter- und CNC-Systeme auf
einer einzigen, kompakten Hardware-
Plattform und ermdglicht dadurch eine
nahtlose Interaktion zwischen den ver-
schiedenen Steuerungssystemen. Das
Besondere an diesem Losungskonzept ist
die Méglichkeit, Entwicklung und Wartung
dieser Art von Systemen in einem einzigen
Tool zu kombinieren. iQ Works ist dieses
Tool; eine einheitliche Entwicklungsum-
gebung, die alle Aspekte der Entwicklung
und Wartung abdeckt und vollsténdig von
einem zentralen Ort aus gesteuert werden
kann.

Ein System, ein Werkzeug

Kompa
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Die SPS fiir jeden Zweck

Ein grof3es Angebot
an Losungen

Mitsubishi Steuerungen kénnen in drei
Gruppen unterteilt werden.

B Kleinsteuerungen

Die Steuerungen der ALPHA-Familie sind
kleine kompakte Gerate, die Ein- und Aus-
gange (E/A), CPU, Speicher, Stromversor-
gung sowie ein Anzeige- und Bedienfeld
in einem Gehduse vereinen. Diese Steu-
erungen werden nahezu intuitiv mit der
Software AL-PCS/WIN programmiert, die
eine grafische Bedienoberflache bietet.

" amas .“";“T..“"‘ &

Die kompakten ALPHA-Steuerungen lassen sich sehr
einfach programmieren.

B Kompakte SPS

Kompaktsteuerungen werden in allen
Bereichen, von Maschinensteuerungen
bis zu vernetzten Systemen, eingesetzt.
Mit mehr als neun Millionen verkauften
Steuerungen weltweit gehoren die SPS
der Mitsubishi FX-Familie zu den erfolg-
reichsten Kompaktsteuerungen auf dem
Markt. Kompakte SPS vereinen Ein- und
Ausgange, CPU, Speicher und Stromver-
sorgung in einem Gerat.

Die meistverkauften Kompaktsteuerungen der Welt

Die Einsatzmoglichkeiten kdnnen durch
verschiedene Optionen wie zusatzliche
Ein- und Ausgdnge, analoge E/A oder
Temperaturregelmodule erweitert wer-
den. Eine oft gewahlte Option ist eine
Netzwerkanbindung. Die Steuerungen
der FX-Familie kdnnen an allen géngigen
Netzwerken wie Ethernet, Profibus DP,
CC-Link, DeviceNet, CANopen oder AS-
interface angeschlossen werden.

B Modulare SPS

Modulare Steuerungen wie die L-Serie
und das System Q von Mitsubishi sind
Hochleistungssteuerungen mit einer
hohen Funktionalitdt. Die Bandbreite,
die Leistung und die Funktionen dieser
Steuerungen der Oberklasse sind beein-
druckend, mit Verarbeitungszeiten, die in
Nanosekunden gemessen werden. Durch
die modulare Bauweise lassen sich diese

£
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Modulare Hochleistungs-SPS mit hoher Funktionalitat

Steuerungen optimal an jede Aufgaben-
stellung anpassen. Modulare SPS beste-
hen aus einem Netzteil, einem oder auch
mehreren CPU-Modulen sowie E/A- und
Sondermodulen. Zu den Sondermodulen
zdhlen Analog-, Kommunikations-, und
Netzwerkmodule, sowie eine spezielle
MES-Schnittstelle. Uber ein Web-Server-
Modulist auch die Verbindung zum Inter-
net moglich.

ALPHA2 FX Familie L-Serie System Q
10-28 10-384 24-4096 32-8192
200 Funktionsbldcke 2-64 k Schritte 20-260 k Schritte 10-1000 k Schritte
20ps 0,065-0,55 pis 0,0095-0,040 pis 0,0095-0,2 s
(65—550 ns) (9,5-40 ns) (9,5-200 ns)

System Q 32-8192
L-Serie 24-4096 -
FX 10-384 Lﬂ

10-28 *~ | Alpha

-

Fir jede Anwendung existiert eine Losung.

Eine bereits in die CPU integrierte Ether-
net-Schnittstelle ermdglicht den unkom-
plizierten Anschluss an dieses weit ver-
breitete Netzwerk.

Das System Q von Mitsubishi ist eine Auto-
matisierungsplattform mit fortschrittlicher
Multiprozessortechnologie. In einem ein-
zigen System kdnnen SPS-CPUs, Motion-
Controller, NC Controller, Roboter Control-
ler und Prozess-CPUs vereint werden. Ein
System kann aber auch mit redundanten
CPUs oder, als letzte Innovation, mit einem
C-Controller aufgebaut werden.

B Automatisierungsplattform iQ

Mitsubishi’s iQ ist weltweit die erste Auto-
matisierungsplattform, die alle Schlissel-
arten der Automatisierung in einer Steue-
rung miteinander kombiniert. Vergeuden

Sie keine wertvollen Entwicklungsres-
sourcen, indem Sie versuchen, Systeme
unterschiedlicher Anbieter miteinander
in Betrieb zu nehmen. Mit der iQ kimmert
sich Mitsubishi um die Systemintegration.
iQ bietet eine breite Palette von Steue-
rungstypen, die problemlos auf demsel-
ben Ruckwandbus miteinander arbeiten
kénnen. So kdnnen sich lhre Ingenieure
von Anfang an auf die Anforderungen der
Applikation selbst konzentrieren.
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HMI /// GOT

IPC

SCADA

Vision 1000

HMI /// GOT

Sehen heif3t glauben

Fertigungsstra3e oder Prozessleitebene — Mitsubishi erméglicht Ihnen den Datenzugriff

Das Visualisierungskonzept Vision 1000
von Mitsubishi bietet eine breite Palette
von Human Machine Interfaces (HMIs) und
Software-L6sungen, die Ihnen anzeigen,
was in lhrem Produktionsprozess wirklich
geschieht.

- |
[ |
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Die GOT1000-Serie verwendet die neueste Touch-
Screen-Technologie.

Vision 1000

Diese Kombination aus drei Visualisie-
rungstechnologien von einem Hersteller
erlaubt es lhnen, die fir lhre Anforderun-
gen beste Losung zu wahlen.

B Spezielle HMI-L6sungen

Die Serie der grafischen Bediengerate
GOT1000 setzt unter den HMI-Geraten
mit seiner aktuellen Touch-Screen-
Bildschirmtechnologie neue Maf3stédbe.
Sie bietet Ihnen sowohl eine helle, klare
Anzeige wichtiger Informationen als auch
die Flexibilitat der Touch-Screen-Eingabe.

Die GOT-Gerédte bieten die komplette
Integration in die Automatisierungstech-
nologie von Mitsubishi. Dies bedeutet fur
Sie eine leichtere und schnellere Projekt-
entwicklung, eine vergroferte System-
leistung und den direkten Zugriff auf die
Kernfunktionen der Automatisierungs-
Hardware.

B Offene HMI-L6sungen

Die E1000-Serie der HMIs wurde auf Basis
der neuesten offenen Technologie ent-
worfen und entwickelt, und bietet die

Kombination von Microsofts Windows CE-
Plattform mit dem Intel Xscale-Prozessor.
Diese zukunftsweisende Technologie
gewahrleistet eine hohe Leistungsfahig-
keit und Betriebssicherheit.

B Losungen mit Industrie-PCs (IPC)

Mitsubishis Palette der IPC1000-Losungen
bietet lhnen eine interessante Plattform
zur Weiterentwicklung lhrer eigenen

Eine grof3e Auswahl von offenen HMI-L6sungen

Losungen. Die IPC1000-Serie stellt
die ideale Vereinigung eines flexiblen
Hochleistungs-PCs mit einem robusten
Industriedesign dar, das auch unter den
widrigsten Bedingungen den Einsatz des
Gerétes ermoglicht. Sie kdnnen einen
IPC1000 ohne Bedenken an jedem Ort
Ihrer Fertigungsumgebung einsetzen.

Eine groBe Auswahl an Mitsubishi Auto-
matisierungs-Software, MELSOFT genannt,
unterstutzt die IPCs. Dies bietet Ihnen
diverse Software-Komponenten, die Sie
in lhre eigenen Losungen integrieren
koénnen, bis hin zu kompletten Visuali-
sierungspaketen, wie zum Beispiel dem
SoftGOT1000.

Erprobte Zuverldssigkeit bei kleinen und bei komple-
xen Anwendungen
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HMI

Vision 1000

Perfekte Visualisierung

Hardware mit hoher
Flexibilitat

Bei der Auswahl der richtigen Visualisie-
rungsapplikation mussen einige wichtige
Faktoren berlcksichtigt werden.

B Schutzklassen

Vision1000-Produkte von Mitsubishi
Electric bieten einen weiten Bereich von
Losungen, die zu nahezu jeder Anwen-
dung passen. Alle Gerate verfligen tber
die Schutzklasse IP65 oder héher und kon-
nen zum Beispiel problemlos mit einem
Wasserstrahl gereinigt werden. Das ist
besonders in der Lebensmittelindustrie
wichtig, in der jeder Zeit ein hohes Mal3
an Hygiene herrschen muss.

B Kommunikation

Ein wichtiger Aspekt in der Automatisie-
rungstechnik ist die Kommunikation.
Diese kann in verschiedenen Ebenen
implementiert werden, angefangen beim
Feldbus liber Datennetzwerke bis hin zu
Remote-Telemetrie-Losungen unter Ein-
satz von Mitsubishis Industriemodems.

Die L6sungen des Vision1000 kdnnen mit
fuhrenden Netzwerktechnologien wie
Ethernet, Profibus and CC-Link verbunden
werden. Durch den Zugriff auf mehr als
einhundert Treiber kdnnen Mitsubishis
HMI-L&sungen auch in Verbindung mit
Automatisierungsprodukten anderer
Hersteller betrieben werden.

HMI-Programmierung/-Simulation

EDesigner GT Designer
° °
° °
° °
. GOT900- und
AL ] GOT1000-Serie/PC
SoftGOT1000

B Einfacher Einsatz

Die Programmierung und der Einsatz von
Mitsubishi HMIs ist einfach. Alle Pakete
sind mit einer vorinstallierten Grafikbiblio-
thek ausgestattet, die lhnen den schnellen
Einstieg ermdglicht. Einige der Software-
Programme verfligen liber Simulatoren,
die eine Priifung der HMI-Applikation vor
dem Herunterladen in das HMI oder den
IPC ermdglichen.

Losungen fiir jede Visualisierungs- und Programmie-
rungsanwendung

MELSOFT

Die Automatisierungs-Software-Suite
MELSOFT bietet Ihnen eine breite Palette
an Lésungen, inklusive SPS- und HMI-Pro-
grammierung, Software-Komponenten
wie OPC-Server und Active X-Container fiir
die direkte Einbettung in lhre Losungen.

PC-basierende Visualisierung

Soft HMI PC Control
MX
SoftGOT1000 |  MX Sheet MX OPC
Components

- <.

hawex -
- ¢ ¢
° ° °
° ° °
° ° °

IPC1000

GOT1000-Serie

E1000-Serie

Fir jedes Ihrer Probleme bieten wir eine Losung.

MAPS
(Mitsubishi Adroit
Process Suite)

MAPS ist ein Engineering Tool fur den
kompletten Produkt-Lebenszyklus von
Automatisierungslésungen. Von MAPS
profitiert der Anwender aber schon in
der Entwicklungs- und Integrationsphase.
Dartiber hinaus erleichtert MAPS die Ein-
bindung der bereitgestellten Daten und
bietet Kunden die Moglichkeit, Erweite-
rungen und Instandhaltungsmalinah-
men selbst auszufiihren. Das Programm
verwendet vordefinierte und durch den
Anwender konfigurierbare SPS-Funkti-
onsblocke und SCADA-Grafiken, die auf
den internationalen Standards S88 und
S95 basieren. Dank dieses standardisier-
ten Ansatzes spart MAPS nicht nur Zeit,
sondern reduziert den Aufwand bei Ent-
wicklung, Test und Inbetriebnahme eines
Automatisierungsprojekts. Durch unter-
schiedliche Importfunktionen lassen sich
die Bedieneroberflache sowie SCADA- und
SPS-Projekte schnell und einfach konfigu-
rieren. Fir den Austausch von globalen
Variablen nutzt MAPS eine zentrale Daten-
bank. Dadurch wird die Duplizierung von
Datensétzen ausgeschlossen.



Frequenzumrichter

Antriebe

Intelligente Losungen fiir jede Anwendung

Frequenzumrichter sind ein pradesti-
niertes Beispiel furr eine weit verbreitete
und viel verwendete Automatisierungs-
Technologie. Sie ermdglichen eine unkom-
plizierte Steuerung von Motordrehzahlen
und Drehmomenten. Darlber hinaus
stellen sie eine einfache aber gute Mog-
lichkeit zur Senkung der Energiekosten
dar. Zurzeit sind weltweit mehr als 12 Mil-
lionen Frequenzumrichter von Mitsubishi
in unterschiedlichsten Anwendungen im
Einsatz.

Hohe Standards

Einer der mal3gebenden Parameter bei der
Entwicklung der Mitsubishi-Frequenzum-
richter ist unsere Verpflichtung, internatio-
nale Standardrichtlinien zu erfillen. Dazu
zéhlen neben der europadischen Richtlinie
CE die amerikanischen Standards UL und
CUL ebenso wie die russische Zertifizie-
rung GOST und weitere exportspezifi-
sche Zulassungen. Diese Zertifizierungen
erleichtern Exporteuren den Verkauf von
Maschinen und Systemen mit integrierten
Frequenzumrichtern.

Frequenzumrichter

Antriebe

Antriebssysteme

Die Frequenzumrichter von Mitsubishi
zeichnen sich durch hohe Zuverlassigkeit
und Leistungsstarke aus. Das bestatigt
auch eine Kundenzufriedenheitsstudie
von IMS-Research, in der Mitsubishi-Fre-
quenzumrichter in punkto Zuverldssigkeit
und Technologie zweimal in Folge Bestno-
ten erzielten.

Die Umrichterserien FR-D700 und
FR-E700 SC verfligen standardmaflig
Uber die integrierte zweikanalige Sicher-
heitsfunktion STO (sicher abgeschaltetes
Moment). Dadurch kénnen problemlos
mehrere Inverter kostenglinstig an einem
Sicherheitsrelais betrieben werden.

Kosteneinsparung

Der Kauf eines Standard-Industriemotors
zum Einsatzin einer typischen Lifter- oder
Pumpenanwendung mag nur ein paar
hundert Euro kosten. Wahrend seiner
Lebensdauer werden die Kosten fiir den
Betrieb desselben Motors jedoch auf ein
paar hunderttausend Euro anwachsen.

Frequenzumrichter helfen Kosten und Maschinenver-
schlei3 zu senken.

Hier kann die Verwendung eines Frequen-
zumrichters zu einer drastischen Kosten-
senkung fihren.

Intelligente
Losungen fiir jede
Anwendung

Die Produktpalette der Mitsubishi-Fre-
quenzumrichter lasst sich in vier Gruppen
einteilen: Einfach, Sparsam, Flexibel und
Leistungsstark.

Jeder Frequenzumrichter ist dabei so
optimiert, dass er ein Hochstmal3 an
Steuerungsflexibilitat und Leistungsstarke
bietet.

In Abhéngigkeit des ausgewahlten Typs
werden folgende Netzwerke unterstitzt:
RS485, Modbus RTU, BacNet, Profibus DP,
CC-Link IE Field, DeviceNET, LONWorks,
SSCNET und Ethernet. Diese vielfdltigen
Kommunikationsmdglichkeiten erleich-
tern die Integration einer Frequenz-
umrichter-Steuerung in umfangreiche
Automatisierungs-Systeme.

Frequenzumricht
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Frequenzumrichter
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Zukunftsweisend

FR-D700

B Der Mikro

Das Einsteigermodell von Mitsubishi
Electric zeichnet sich durch eine ultrakom-
pakte BaugrofB3e und viele neue Funktio-
nen, wie z.B. den Not-Stopp-Eingang fir
sicheren Halt aus. Durch die Stromvektor-
regelung generiert der Frequenzumrich-
ter auch im niedrigen Drehzahlbereich
ein hohes Drehmoment. Der integrierte
Bremstransistor ermdglicht den direk-
ten Anschluss eines Bremswiderstandes
zur Verbesserung des Bremsvermdgens.
Der FR-D700 ist ideal zur Steuerung von
Liftern, Mixern und Transportbandern
geeignet.

FR-E700 SC

B Der Kompakte

Verbesserte Funktionen und Gerdte-
eigenschaften, wie z.B. eine integrierte
USB-Schnittstelle, Not-Stopp-Eingang
fur sicheren Halt, verbesserte Leistungs-
ausbeute im niedrigen Drehzahlbereich,
Optionen zum kontrollierten Herunter-
fahren sowie die Méglichkeit, eine der
vielen Optionskarten der 700er-Serie zu
nutzen, machen den FR-E700 zu einem
wirtschaftlichen Universalgenie fir viel-
faltige Anwendungen, wie z.B. Forderban-
der, Hebezeuge, Biihnentechnik, Pumpen,
Lufter und Extruder.

Frequenzumrichter

FR-F700

B Der Energiesparer

Viele Frequenzumrichter sind Energiespa-
rer — der FR-F700 spart noch mehr. Durch
seine neuartige OEC-Technologie (Opti-
mum Excitation Control) wird der Motor zu
jeder Zeit dem optimalen magnetischen
Fluss versorgt. Daraus resultiert eine maxi-
male Motoreffektivitdt bei hochstem Wir-
kungsgrad. Besondere Starken zeigt der
FR-F700 beim Einsatz in Pumpen- und
Lifterantrieben sowie in der HKL- und
Geb&udebranche.

FR-A700

B Der Leistungsstarke

Die FR-A700-Serie ist Performance auf
Topniveau. Dank RSV (real sensorless
vector control) erzeugt der Antrieb max.
Drehmomente und beste Rundlaufeigen-
schaften. Zur weiteren Erhéhung ihrer Fle-
xibilitat verfigen die Frequenzumrichter
zuséatzlich Gber 4 Uberlastfahigkeiten,
Optionen zum kontrollierten Herunter-
fahren sowie eine integrierte SPS-Funkti-
onalitdt. Durch seine dynamischen Eigen-
schaften eignet sich der FR-A700 ideal
fir den Einsatz in Kran- und Hubwerken,
Hochregallagern, Extrudern, Zentrifugen
oder auch Wicklern.

Frequenzumrichter

FR-A700 0,4-630 kW, 3ph

FR-F700 0,75-630 kW, 3pl

0,4-15kW, 3ph

i FR-E700 SC
0,4-7,5kW, 3ph f
o,1-za FR-D700

Umfassende Produktpalette von ultrakompakt bis
extrem leistungsstark

i

Eine Besonderheit innerhalb dieser Serie
stellen die FR-A741 dar, die Uber eine inte-
grierte Energierlickspeisung verfiigen. Die
Bremsleistung wird bis zu 100 % zuriick
gespeist. Es ist kein externer Bremswider-
stand oder ein Bremschopper erforderlich.

FR-E700SC FR-F700 FR-A700
D7205 D740 E7205SC E740SC F740 F746 A740 A741
1-phasig 3-phasig 1-phasig 3-phasig 3-phasig 3-phasig 3-phasig 3-phasig
200-240V AC 380-480V AC 200-240V AC 380-480V AC 380-500V 380-500V AC 380-500V 380-500V AC
0,1-22 04-7,5 01-22 04-15 0,75-630 0,75-55 0,4-630 5,5-55
200% 200% 200%,150% 123%?;;" L‘r;%‘;: 150%
P20 P20 1P20-00 P54 1P20-00 P00

Antriebe
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Poesie der Bewegung

Geschwindigkeit, Prézision und Kontrolle wenn sie gebraucht werden

Durch die wachsenden Anforderungen an
den Produktionsprozess steigt der Bedarf,
hohere Stiickzahlen an Fertigprodukten
bei gleichzeitig niedrigeren Ausschussra-
ten zu erzeugen. Das Ziel aller Automati-
sierungsbereiche ist die Erfiillung dieser
Anforderungen.

Einer der Bereiche, die ein rasantes Wachs-
tum zu verzeichnen haben, ist der Bereich
Servo und Motion. Die Entwicklung leis-
tungsfahiger Servomotoren in Kombina-
tion mit intuitiven Motion-Control-Syste-
men verdrangen hier traditionelle Formen
der Bewegungssteuerung.

Geschwindigkeit
und Leistung

Servomotoren erlauben dem Anwender
Automatisierungsldsungen, die schneller,
praziser und kompakter sind. Mit der Kon-
struktion hochkompakter biirstenloser
Servomotoren ist es Mitsubishi gelungen,
neue MafBstdbe bei der Entwicklung von
Servomotoren zu setzen. Alle Motoren der
MR-ES-Serie verfligen tber Encoder mit
einer Auflésung von 131.072 Impulsen pro
Umdrehung und alle Motoren der MR-J3-
Serie Uber Encoder mit einer Auflésung
von 262.144 Impulsen pro Umdrehung. Es
werden hohere Maschinengeschwindig-
keiten bei zugleich gesteigerter Prazision
erreicht.

Plug and Play

Das vom PC bekannte Plug-and-Play-
Konzept bietet auch fir Servo- und
Motionldsungen von Mitsubishi einen
unkomplizierten Systemaufbau und eine
einfache Konfigurierung.

B Einfacher Anschluss

Vorgefertigte Kabel sind in unterschied-
licher Lange verfligbar. Dadurch ist der
Anschluss eines Servomotors an einen
Verstarker oder auch jede andere Kom-
bination nicht nur schnell sondern auch
fehlerfrei durchfiihrbar.

B Automatische Motorerkennung

Sobald ein Servomotor von Mitsubishi an
den Servoverstarker angeschlossen ist,
erfolgt eine automatische Erkennung des
Motors. Die entsprechenden Motordaten
werden sofort erfasst und das System ist
betriebsbereit. Dies flihrt zu einer dras-
tischen Senkung der Inbetriebnahmezeit
und der Fehlerhaufigkeit.

B Einfache Netzwerkanbindung

Schnelle Servo- und Motionanwendun-
gen bendtigen ein spezielles Hochge-
schwindigkeits-Netzwerk. Das Hoch-
geschwindigkeits-Netzwerk SSCNET
(Servo System Controller Network)
von Mitsubishi verfligt Gber die gefor-
derten Eigenschaften und ermoglicht
den Anschluss und die gleichzeitige
Steuerung von bis zu 96 Achsen Uber
einfache Kabelverbindungen.

*) Die Gerate der MR-J3-Serie unterstit-
zen das SSCNETIII-Netzwerk, das durch
die Verwendung von Glasfasernetzwerk-
kabeln vollig resistent gegen elektrische
Storeinflisse ist.

Servo ///
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Leistung und Prazision

Leistungsstarke
Verstarker

Das weitldufige Produktspektrum der
Mitsubishi-Servoverstarker der MR-J3-
Serie ist in einem Leistungsbereich von
100 W bis 37 kW fiir einen Betrieb an 200 V
und 600 W bis 110 kW fiir einen Betrieb an
400V verfugbar. Mit dieser Typenvielfalt
findet jeder Anwender die fiir seine Appli-
kation passende Losung.

Plug-and-Play-Technologie.

B Leistung

Mit einem Ansprechverhalten der Dreh-
zahl von bis zu 2100 Hz gehdren die
Mitsubishi-Servosysteme zur Welts-
pitze.

B Vibrationsunterdriickung

Die Leistungsfahigkeit einer Maschine ist
oft durch mechanische Grenzen einge-
schrankt. Die integrierte Vibrationsunter-
driickung der Mitsubishi-Servoverstarker
setzt diese Grenzen durch prazise Steue-
rung auBBer Kraft. Mikrovibrationen an den
Resonanzpunkten des mechanischen Sys-
tems kdnnen wirksam unterdriickt werden
und der Aufbau eines stabilen Systems ist
somit gewahrleistet.

B Echtzeit-Auto-Tuning

Eine weitere Neuerung, von der die
Maschine des Anwenders profitiert, ist
das durch eine einfache Einstellung
aktivierbare Echtzeit-Auto-Tuning. Bei
aktivierter Funktion erfasst der Verstarker
jede Lastanderung und optimiert auto-
matisch die Verstarkungsfaktoren. Das
Echtzeit-Auto-Tuning fuhrt sowohl zu
einer Erhéhung der Maschinendynamik
als auch zu einer groBeren Prazision.

*) Weiterhin verfligt die MR-J3-Serie Gber
verbesserte und leistungsfahigere Funk-
tionen zur Vibrationsunterdriickung und
zum Echtzeit-Auto-Tuning.

Universelle
Motorlosungen

Der Einsatz modernster Wickeltechniken
und neuester Technologien ermdglicht die
Herstellung von birstenlosen Servomoto-
ren, die zu den kompaktesten am Markt
gehdren.

HF-KP Motor - IP65 Schutzart standardmafig

Mitsubishi bietet die Motoren in einem
Leistungsbereich von 50 W bis 110 kW
an. Um allen Anforderungen der ver-
schiedenen Anwendungen gerecht zu
werden, sind die Motoren auch als Spezi-
alausfiihrungen (z.B. Flachbauweise oder
Hohlwellenmotor) erhéltlich. Dariiber
hinaus erlaubt die Auswahl an Motoren
mit unterschiedlichen Tragheitsmomen-
ten eine noch genauere Anpassung des
Motors an die Anwendung.

Motion Controller

Mitsubishi Electric bietet ein umfassen-
des Angebot an Positionierldsungen und
High-end Bewegungsmanagement. Der
Bereich geht von einfachen Modulen zur
Impulsausgabe Uber spezielle Positionier-
module bis hin zu den Motion-CPUs des
MELSEC System Q fiir synchronisierte Sys-
teme mit bis zu 96 Achsen. Der Anwender
kann die Art der Steuerung wahlen, mit
der eram besten vertraut ist und dadurch
sein System schnell und effizient konfigu-
rieren.

MR-J3-A/BIT
400V, 0,6-110 kW

MR-J3-A/BIT
200V, 0,1-37 kW

MR-J3-BSafety

400V, 0,6-55 kW

MR-J3-BSafety

200V, 0,1-37 kW

MR-E-A/AG i'\J'

200V, 0,1-2 kW w
i

-

Ein groBes Angebot leistungsfahiger Servoverstarker.
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SCARA Roboter

Poesie der Bewegung

Schnelle hoch prazise Pick-and-Place-Anwendung

Uberall dort, wo eine kostengiinstige
Losung fir schnelle, hoch préazise Pick-
and-Place-Anwendungen aber auch fir
einfache Montagevorgdnge gesucht
wird, erfreuen sich Roboter einer gro3en
Beliebtheit.

1,65 Euro/Std.

Die Einsatzmoglichkeiten fiir einen Robo-
ter sind sehr vielfaltig. Betrachtet man die
Kosten fir einen Roboter bezogen auf
seine durchschnittliche Lebensdauer, die
in einer herkdmmlichen Anwendung ca.
6-7 Jahre betragt, Uberrascht der Robo-
ter durch seine geringen Kosten von nur
1,65 Euro/Stunde fiir Anschaffung und
Betrieb.

Einfache Pro-
grammiersprache

Die Programmierung eines Roboterarms
von Mitsubishi ist weitaus einfacher, als
die meisten Menschen glauben. Die
Programmiersprache basiert auf der her-
kommlichen BASIC-Programmiersprache
und besteht aus einfachen Befehlen, die
die angeforderte Tatigkeit wiedergeben.
So bewirkt z.B. der Befehl MOV eine Bewe-
gung des Roboters, der Befehl HCLOSE ein
SchlieBen der Hand.

Um die Bedienbarkeit fiir den Anwender
noch weiter zu erleichtern, erfolgt die Pro-
grammierung aller Mitsubishi-Roboter in
derselben Programmiersprache.

Mitsubishi-Roboter
machen das Leben
leichter

Dartber hinaus kann der Anwender von
den erweiterten Programmier- und Simu-
lations-Software-Paketen RT ToolBox2 und
MELFA Works profitieren.

Die beiden Software-Pakete erlauben den
Entwurf und die Simulation einer Robo-
teranwendung noch vor dem Kauf der

Leistungsstarke Software zur optimalen Einsatz des
Roboters

gewiinschten Hardware. Dadurch werden
die Systemplanung und der Systemaufbau
beschleunigt und vereinfacht. Gleichzeitig
kénnen schon im Vorfeld Schwachen des
Systems erkannt und somit vermieden
werden.

Maximale Kontrolle
von Anfang an

Alle Steuergerdte von Mitsubishi sind
bei Auslieferung standardmégig mit der
vollstdndigen Steuerungs-Software aus-
gerlstet. Der Anwender muss zu einem
spateren Zeitpunkt keine weiteren Soft-
ware-Module fiir spezielle Anwendungen
erwerben.

Knick
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Anwendungsorientiert

Durchdachtes
Design

Die kraftvollen und leistungsstarken
MELFA-Knickarmroboter sind das Ergebnis
aus dem Zusammenspiel von marktfih-
renden Technologien und wohl durch-
dachtem Design.

B Leichter Anschluss

Damit die Inbetriebnahme und das Ein-
richten eines Robotersystems moglichst
einfach sind, verfligen die Roboter von
Mitsubishi ber einen gemeinsamen
Anschlusspunkt fir die Kabel- und
Druckluftanschlisse. Zusatzlich sind die
Anschlusspunkte der Kabel- und Druck-
luftanschliisse auf der Handseite in der
Nahe des Handflansches positioniert, um
das AnschlieBen von Greifern und Senso-
ren zu erleichtern.

B Standardgreiferflansch

Alle Greiferflansche der Knickarmroboter
sind entsprechend der Norm SO 9409-1
ausgefuhrt. Somit sind eine einfache
Auswahl und ein einfacher Anschluss der
Roboterhand gewdbhrleistet.

B Zusatzachsen

Zur VergroBBerung des Arbeitsradius und
des Einsatzbereichs konnen alle MELFA-
Roboter auf eine Linearachse montiert
werden.

B Netzwerkfédhigkeit

Netzwerkanbindungen wie Ethernet und
CC-Link ermdglichen die einfache Integ-
ration der Mitsubishi-Steuergerate in gro-
Bere Systeme und bieten dem Anwender
Zugriffsmoglichkeiten auf jeden einzelnen
Prozessschritt.

Roboter

Knickarmroboter

Fir den Bereich kleiner und mittlerer
Lasten bis 3 kg bietet Mitsubishi Roboter
mit einem Freiheitsgrad (DoF) von flnf
und sechs an. Furr groBere Lasten bis zu
12 kg stehen die Roboter der RV-SD- und
RV-SDL-Serie zur Verfligung, die auch in
einer Langarmversion erhaltlich sind.

Knickarmroboter verfligen tiber innen gefiihrte Kabel-
und Druckluftanschliisse.

SCARA-Roboter

Die SCARA-Roboter von Mitsubishi sind in
zwei Bereiche aufgeteilt. Durch die au3er-
ordentlich hohe Wiederholgenauigkeit
von £0,005 mm bei gleichzeitig hoher
Geschwindigkeit liegen die Starken des
kleineren RP-AH-Roboters eindeutig im
Bereich des Micro-Handling, wie z. B.dem
Bestlicken und Verloten von Leiterplatten
in SMD-Technik.

Die Roboter der RH-SDH-Serie hingegen
sind ideal flr Palettier- oder andere Spe-
zialanwendungen geeignet. Sie kdnnen
Uberall dort eingesetzt werden, wo in
beengten Arbeitsraumen hohe Lasten
von bis zu 20 kg schnell zu bewegen sind.

RP RH RV
SCARA SCARA Knickarm
=5 3-20 2-12
236-453 350-850 410-1385

ruasDisDL
Ru-sspL
‘w—"’%
Rvsspr | RVSSDIB

L e ]
RV-25DB fafar - } o
EESYEEsL) femars Annt,
NN u‘ Y g | I
i\l 1 ]._ ; j E

RH-35QHR

i
aL,..m..,_

RH-6SDH/125DH/205DH
RP-5AH
l‘ 1 } r(_‘l

Fur jede Anwendung bis 12 kg/20 kg Traglast der
ideale Roboter.

B RP—:AH

SCARA-Roboter zum schnellen Palettieren auch
,On the Fly”.

SCARA
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Leistungsschalter

Schiitze

Intelligente Schalter

Wegweisend in Forschung und Design

Bereits seit 1933 ist Mitsubishi Electric aktiv
im Markt der Niederspannungsschaltge-
rate vertreten. Seit Mitsubishi den ersten
eigenen kompakten Leistungsschalter
selber entwickelt und produziert hat, ist
es das Bestreben des gesamten Unter-
nehmens, zum weltweiten Spitzenreiter
unter den Herstellern von Niederspan-
nungsschaltgeraten zu werden. Eigene
Forschung und Entwicklung zielen einzig
und allein darauf.

Innovation

Wegweisende Forschung und Entwick-
lung ergibt eine innovative Schaltertech-
nologie. Damit kénnen unsere Kunden auf
beste Qualitat, liberragende Sicherheit
und einmalige Verldsslichkeit bauen.

Unsere aktuellen Produkte bieten dem
Anwender die Losungen, auf die er sich
verlassen kann: Das Gehdusematerial,
ein Polymer-Kunststoff, wird auch in der
Automobiltechnik verwendet. Es bietet
grofBitmaogliche Sicherheit und extreme
Bruchfestigkeit, auch unter Hochspan-
nungsbelastung.

Fiihrend an der
Spitze

Bei der Jet Pressure Trip (JPT) Technologie
handelt es sich um eine Teilentwicklung
des sogenannten PA-Konzeptes. Der
Abschaltvorgang wird um ein Vielfa-
ches schneller durchgefiihrt als mit der
herkdmmlichen magnetischen L&sung.
Das bedeutet, dass der Schalter speziell
im Bereich Strombegrenzerleistung und
Abschaltsicherheit erheblich verbessert
wurde. Alle daran angeschlossenen Gerdte
und Maschinen sind dadurch deutlich bes-
ser geschutzt, ein groBer Vorteil fir den
Anwender.

Weitere Technologien, wie z.B. ISTAC
(Impulsive Slot-Type Accelerator, eine
Hochgeschwindigkeits-Lichtbogen-
Ableitungstechnik) und Entwicklungen
der Elektronischen Ausloserelais und VJC
(Vapour Jet Control) haben die Nieder-
spannungsschaltgerdte von Mitsubishi
Electric zu Spitzenprodukten auf diesem
Sektor gemacht.

Globale Standards

Alle unsere Niederspannungsschaltgerate
erfillen internationale Standards und Nor-
men, z.B. IEC, UL/CSA und JIS.

e ®.®

Standards im Fokus unserer Produktentwicklung

Leistungsschalter

Sch
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Eine komplette Losung

Mitsubishi Electric bietet Ihnen das kom-
plette Programm von offenen Leistungs-
schaltern tGiber kompakte Leistungsschal-
ter bis hin zu Leistungsschiitzen und
Uberstromrelais.

B Offene Leistungsschalter

Die kompakte Super AE-Serie umfasst ein
breites Leistungsspektrum von 1000 A bis
6300 A. Das Grundgerét steht lhnen in
Festeinbau oder in Einschubtechnik zur
Verfligung. Das umfangreiche Zubehor
ermoglicht es Ihnen, das Grundmodell um
wichtige Sonderfunktionen zu erweitern.

Nahezu wartungsfrei

Verbesserte Uberlastkontrolle, Netzwerk-
fahigkeit und Erfassung des Energiever-
brauchs sind nur eine kleine Auswahl.
Diese Produktbandbreite ermoglicht es,
praktisch jeden Kundenwunsch zu reali-
sieren.

B Kompakte Leistungsschalter WSS

Die kompakten Leistungsschalter der
World SuperSerie WSS bieten Ihnen Schutz
im Bereich von 3 A bis 1600 A. Fast alle
Schalter sind in Festeinbau oder Steck-
technik verfligbar. Neben dem umfang-
reichen Zubehorangebot steht lhnen
auch ein elektronisches Auslosesystem
zur Verfigung.

Kompakte Leistungsschalter

B Leistungsschiitze,
Uberstromrelais, Hilfsschiitze

Die Niederspannungsschaltgerdte der
MS-N-Serie bietet lhnen eine kompakte
und modular erweiterbare Losung fir die
Lastseite. Die MS-N-Serie wird gebildet aus
Leistungsschiitzen, Uberstromrelais und
Hilfsschitzen

Die Abmessungen der Leistungsschiitze,
ihr Platzbedarf bei der Montage und ihre
Leistungsaufnahme sind gegeniiber
vergleichbaren Typen um bis zu 25 %
geringer. Dies konnte trotz gesteigerter
Leistungsfahigkeit erreicht werden. So
erreicht der Schitz beispielsweise eine
Schaltfestigkeit selbst bei Spannungs-
schwankungen von bis zu 35 %.

Leistungsschiitz der MS-N-Serie

Ein clever abgestimmtes Zubehdrpro-
gramm stellt den Einsatz flir unterschied-
lichste Anwendungen und Anforderungen
sicher. Dazu gehéren Uberstromrelais,
pneumatische Zeitmodule, Hilfsschalter
oder eine Ausldseanzeige.

AE2000-SWA

il

Fortschrittliche Niederspannungstechnik

Leistungsschalter
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Ein weites Betatigungsfeld

B Freizeitindustrie
— Projektor fir Multiplex-Kinos
— Animationen in Museen oder
Themenparks

B Medizin
- Test von Beatmungsgeraten
— Sterilisation

B Pharmazeutische und chemische

Industrie

- Dosierung

- Systeme zur Messung der
Luftverschmutzung

- Kyrogenes Gefrieren

- Gas-Chromatographie

- Verpackung

B Kunststoffindustrie

- Verschweil3en von Kunststoff

- Energiemanagement flr
Spritzgussmaschinen

- Bestlicken und Ausraumen von
Maschinen

- Test von Extrusions-Blasmaschinen

- Test von Spritzgussmaschinen

B Druckereien
B Textilindustrie

B Transport und Verkehr
- Steuerung der Sanitdreinrichtungen
Steuerungslésungen in der Automobilindustrie auf Passagierschiffen
- Steuerung der Sanitdreinrichtungen
in Eisenbahnwaggons
- Pumpensteuerung fur

Von unseren Kunden werden Mitsubishi  Hier sind nur einige Beispiele fiir Automa-
Produkte in allen Bereichen eingesetzt, tisierungsaufgaben, die unsere Kunden

fur sensible Anwendungen in der phar-  geldst haben: Loschfahrzeuge
mazeutischen Industrie ebenso wie in B Landwirtschaft - Steuerung von Fahrzeugen zur
Freizeitparks. anawirtscha Abfallentsorgung

- Bewdsserungssysteme o

— Erntemaschinen B Kommunale Einrichtungen

- Sagewerke - Abwasserentsorgung

— Pumpen fiir Trinkwasser

B Gebdudetechnik
- Rauchmeldeanlagen
- Luftung und Temperaturregelung
- Steuerung von Aufzligen
- Steuerung von Drehtliren
- Telefonzentralen
- Energieverteilung
— Steuerung von Schwimmbadern

B Bauindustrie
- Herstellung von Stahlbriicken
—Tunnelbohrsysteme

B Nahrungsmittelindustrie
- Zubereitung und Backen von Broten = 88
- Verarbeitung von Lebensmitteln
(Waschen, Sortieren, Zerteilen
und Verpacken)

Dezentrale Management-Losungen einschlieBlich
SCADA, Vernetzung, Telemetrie und Industriemodems
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Weitere Serviceangebote

Der vorliegende Katalog soll Ihnen einen Uberblick tiber den umfangreichen Bereich der Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation vermitteln.
Falls Sie Informationen in diesem Katalog nicht finden, sollten Sie auch die anderen angebotenen Mdglichkeiten nutzen, um weitere Angaben zur Konfi-
guration, zu technischen Losungen, Preisen oder Liefermdglichkeiten zu erhalten.

Bitte besuchen Sie uns auch im Internet. Viele technische Fragen werden auf unserer Homepage www.mitsubishi-automation.de beantwortet. Die
Internet-Seiten bieten zudem einen einfachen und schnellen Zugang zu weiteren technischen Daten sowie aktuellen Informationen zu unseren Pro-
dukten und Dienstleistungsangeboten. Dort stehen Ihnen auch Bedienungsanleitungen und Kataloge in verschiedenen Sprachen zum kostenlosen
Download zur Verfligung.

Bei technischen Fragen und bei Fragen zu Preisen oder Liefermdglichkeiten setzen Sie sich bitte mit unseren Distributoren oder einen der Vertriebspart-
nerin Verbindung.

Die Distributoren und Vertriebspartner von Mitsubishi Electric beantworten gern Ihre technischen Fragen und unterstitzen Sie bei der Projektierung.
Eine Ubersicht aller Vertretungen finden Sie auf der Umschlagriickseite dieses Katalogs oder im Internet auf unserer Homepage unter ,Kontakt”.

Hinweise zu dem technischen Informationsteil des Kataloges

Der Katalogteil ,Technische Informationen” enthilt eine Ubersicht der lieferbaren Produkte. Fiir die Systemauslegung, die Konfiguration, die Installa-
tion und den Betrieb der hier beschriebenen Produkte missen zuséatzlich die Informationen in den Handbichern der verwendeten Gerdte beachtet
werden. Vergewissern Sie sich, dass alle Systeme, die Sie mit den Geraten aus diesem Katalog aufbauen, betriebssicher sind, lhren Anforderungen ent-
sprechen und mit den in den Handbiichern der Geréte festgelegten Konfigurationsregeln tibereinstimmen.

Technische Anderungen kénnen ohne vorherigen Hinweis vorgenommen werden. Alle eingetragenen Warenzeichen werden anerkannt.
© Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation - European Business Group

Die in diesem Katalog aufgefiihrten und beschriebenen Produkte der Mitsubishi Electric Europe B.V. sind weder
ausfuhrgenehmigungspflichtig noch Gegenstand der Dual-Use-Liste.
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SOFTWARE

SOFTWARE

Die Software-Familie MELSOFT, unter
der unsere Automations-Software ver-
eintist, ist auf die Integration lhres Pro-
duktionsprozesses und die Maximierung
lhres Betriebspotenzials ausgelegt.
MELSOFT verkorpert umfangreiche
Software-Lésungen zur Produktivitats-
optimierung; von Visualisierungs- und
Steuerungssystemen bis hin zur Mog-
lichkeit der Produktionsdaten- und Aus-
fallzeitiberwachung. Ein Hauptmerkmal
unserer Software-Pakete ist ihre Anpas-
sungsfahigkeit. Es ist eine alt bekannte
Wahrheit, dass eine Losung selten auf
alle Anforderungen passt. Aus diesem
Grund bieten wir furr jede Anwendung
verschiedene Produkte mit unterschied-
lichen Funktionen und Schnittstellen,
um lhren individuellen Anspriichen
gerecht zu werden. Alle Produkte basie-
ren auf Microsoft-Standards (OPC, etc.),
und bieten somit viele Kommunika-
tionsmoglichkeiten tber Standard-
schnittstellen. Die MELSOFT-Familie
umfasst drei Schwerpunkte:

Visualisierung. Dieser Software-Typ dient
der Prozessvisualisierung und -steuerung.

Programmierung. Unsere umfangreiche
Auswahl an Programmier-Software versetzt
den Anwender in die Lage, flr seine
Anwendungen den eigenen SPS-Code zu
schreiben. Wir bieten Software-Losungen
fur jede der folgenden Produktgruppen:
Servos, Frequenzumrichter, SPSen, HMIs
und Netzwerke.

Kommunikation. Unsere Kommunika-
tions-Software ist auf den Einsatz unserer
Produkte in Verbindung mit gangigen
Software-Paketen von Drittanbietern aus-
gelegt. Dies bietet Ihnen die Zuverldssig-
keit und Qualitat der Mitsubishi Hardware,
kombiniert mit vertrauten Software-Paketen/
-werkzeugen, wie Microsoft Excel,

ActiveX und OPC.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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Einheitliche Entwicklungsumgebung: iQ Works

iQ Works integriert die notwendigen Funktionen fiir jeden Abschnitt des Systemzyklus

Systementwurf Programmierung Test und Inbetriebnahme Betrieb und Wartung

Die intuitive Systemkonfigura- Mittels System-Label ist der naht-  Simulationsfunktionen unterstiit-  Mit Hilfe der Batch-Read-Funktion
tionsiibersicht ermoglicht die lose Austausch von Operandenda-  zen bei der Fehlersuche und der kann der Prozess bei Inbetriebnahme,
grafische Zusammenstellungvon  ten zwischen GOTs, SPS und Optimierung von Programmen. Konfiguration und Aktualisierung
Systemen, die zentrale Verwaltung ~ Motion Controllern méglich. Die Mit denintegrierten Diagnose-und  des Systems beschleunigt werden.
von unterschiedlichen Projekten Update- Fuktion fiir System-Label Monitorfunktionen lasst sich eine So lassen sich Fehlerim Zusammen-
und die ziigige Konfigurationdes  erspart Zeitund Miihe bei der Ande-  Fehlerquelle schnell eingrenzen. hang mit dem System Management
gesamten Steuerungssystems. rung von Operandenwerten in den fast vollstandig eliminieren.

einzelnen Programmen.

MELSOFT Navigator

ist das Kernstlick von iQ Works. Der Navigator ermdglicht die miihelose Planung technisch
anspruchsvoller Systeme und sorgt fiir die nahtlose Integration der anderen in iQ Works enthal-
tenen MELSOFT-Programme. Funktionen wie die Systemkonfiguration oder die Einstellung von
Parametersatzen und System-Label senken die Gesamtbetriebskosten.

MELSOFT GX Works2

reprasentiert die nachste Generation der MELSOFT-Software zur Programmierung und Wartung
einer SPS. Seine Funktionalitat wurde sowohl vom GX Developer als auch vom GX IEC Developer
Ubernommen. Zusatzlich wurden zur Steigerung der Produktivitdt und zur Senkung der Kosten
fur die Programmierung umfangreiche Verbesserungen eingefiihrt.

MELSOFT MT Works2

ist ein umfassendes Werkzeug zur Programmierung und Wartung einer Motion-CPU. Durch die
zahlreichen nitzlichen Funktionen, wie intuitive Einstellungen, grafische Programmierung, das
Digital-Ozilloskop, den Simulator sowie der Unterstiitzung verschiedener Motion-Betriebs-

systeme und der Hilfefunktion reduziert MT Works2 die Gesamtbetriebskosten fiir Motion-Systeme.

MELSOFT GT Works3

ist eine vollstandige Software fiir HMI-Bediengeréate zur Programmierung, Erstellung von Bild-

schirmmasken und Wartung. Um den Arbeitsaufwand zur Schaffung von detaillierten und aus-

sagekraftigen Applikationen zu reduzieren, wurde die Funktionalitat der Software so ausgelegt,

dass die einfache Anwendung (ohne EinbuBBen bei der Funktionalitdt) und die Eleganz (beim
L Design und den Bildschirmgrafiken) im Vordergrund stehen.

Visualisierungs-Software

Soft HMI

GT Works3 (GT SoftGOT1000)

Mit GT Works erhalten Sie ein umfangreiches Programmier-, Steuerungs- und Visualisierungs-Tool
von Mitsubishi. Ein grundlegender Vorteil von GT SoftGOT1000 besteht darin, dass Bildschirmseiten,
unabhangig von deren spateren Einsatzort, sowohl fiir als Hardware vorhandene GOT-Bediengeréte
wie auch als Software-basierende HMIs, im Voraus erstellt werden konnen. Bei GT SoftGOT 1000 han-
delt es sich um eine Software-HMI-Applikation innerhalb von GT Works. Ein weiterer Vorteil von

GT SoftGOT1000 besteht in den herausragenden Simulationsmodi. Hierbei kann die erstellte
Applikation als Stand-Alone-Konfiguration oder auch in Kombination mit GX Simulator ange-
wendet werden.

@® Vorab-Simulation von HMI-Bedienschritten ~ ® Plattformunabhangig, Bildschirmdarstel-
und optionale HMI/SPS-Simulation lungen auf SoftHMI oder GOT-Bediengerat

® Fernliberwachung Uber Intranet LAN
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SOFTWARE

HMI-Programmierung

GT Works3

E Designer

Ein Bestandteil von GT Works stellt das grafische Erstellungsprogramm GT Designer dar, mit
dem Bedienbildschirme fir alle GOT-Bediengerate erstellt werden konnen. Mit Hilfe der bedie-
nerfreundlichen Windows-Benutzeroberflache wird der Anwender in die Lage versetzt, schnell
und nachvollziehbar, ohne lange Einarbeitungszeiten und Arbeitskosten zu vergeuden, das
Programm zu bedienen. Das Software-Paket besteht aus:

Einer ausfiihrlichen und bearbeitbaren Grafik-
und Objektbibliothek, die das schnelle und
individuelle Anpassen vorhandener Grafiken
an die benétigte Applikation ermdglicht.

Eine Baumstruktur der Projekte, die den
schnellen Uberblick erleichtert. Damit kann
leicht durch das Projekt navigiert und Bild-
schirmmasken hinzugefiigt, geldscht oder
gedndert werden. So wird ein logischer und
nachvollziehbarer Programmablauf erstellt.

® Die Kombination aus GT Simulator und

GX Simulator bietet die Mdglichkeit, vor
dem Einsatz an der Maschine Bediengerat
und SPS-Programm ausfuhrlich zu testen,
ohne die entsprechende Hardware ange-
schlossen zu haben.

E Designer ist eine komplett PC-basierende Programmier-Software fiir die HMIs der E-Serie. Projekte
kdnnen in MenUhierachie oder als Bedienabfolge aufgebaut werden, die den Anwender durch eine
leicht verstandliche logische Abfolge von Bedienschritten flihrt. Die Hauptmerkmale sind:

Eine vordefinierte Bibliothek mit Grafiken
und Symbolen bietet eine schnell verfiig-
bare effiziente Basis fiir Ihre Projektausle-
gung, was bei der Implementierung Kosten
und Zeit spart.

Die Verwendung von ,Vektorgrafiken”
gibt Ihnen die Flexibilitat zur Anpassung
Ihrer Objekte und Symbole, um sie so fir
Ihre individuellen Anforderungen und Ein-
sdtze zu ,personalisieren”.

So kann z. B. eine rot und gelb blinkende
Grafik zur Symbolisierung eines akusti-
schen Alarms verwendet werden, der den
Bediener vor einer drohenden Gefahr
warnt.

E Designer unterstitzt auf dem Desktop
folgende Sprachen:

Deutsch, Englisch, Spanisch, Italienisch,
Franzosisch, Schwedisch und Japanisch
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SPS-Programmierung

GX Works2

GX IEC Developer

GX IEC Developer FX

SOFTWARE

GX Works2 ist die SPS Programmierumgebung der neuesten Generation. Sie unterstitzt alle
SPS Typen der MELSEC Q, L und F Serie und bietet zahlreiche Funktionen, die die Arbeit erleich-
tern und den Anwender unterstiitzen.

Folgende Programmiersprachen stehen zur Verfiigung:

® ST (Strukturierter Text) ® FBD (Funktionsbaustein-Diagramm) —
® AS (Ablaufsprache) geplant
® KOP (Kontaktplan) ® AWL (Anweisungsliste) - geplant

Die Hauptmerkmale von GX Works2 sind:
® |Integrierte Parametrierung von Sondermo- ~ ® Umfangreiche Diagnose und Debug Funk-

dulen (Analog, Temperatur, Positionierung, tionen unterstiitzen den Anwender bei der
Zahler, Netzwerk) Fehlersuche und -beseitigung

® Verwendung von Programm- und Funk- ® Versionshistorie ermdglicht es alte Pro-
tionsbausteinbibliotheken spart Zeit bei grammstande wiederherzustellen oder mit
der Programmierung und minimiert Programmen von der SPS zu vergleichen
Fehlerquellen ® GX Works2 ist kompatibel zu GX Developer

® Integrierte Simulation ermoglicht Offline Tes- und GX IEC Developer Projekten (sofern die
ten des Programms und der Konfiguration Editoren unterstltzt werden)

GXIEC Developer ist ein leistungsstarkes Programmier- und Dokumentationspaket. Es unter-
sttzt die Implementierung unseres gesamten SPS-Angebots, von der initialen Programmpla-
nung bis zum tdglichen Betrieb. Es bietet eine komfortable Benutzerfiihrung unter MS Windows
und die Auswabhl aus fiinf Programmiersprachen, je nach dem, welche am besten zu Ihrem
Projekt passt.

® ST (Strukturierter Text) ® FBD (Funktionsbaustein-Diagramm)
® AS (Ablaufsprache) ® AWL (Anweisungsliste)
® KOP (Kontaktplan)

Die Hauptmerkmale des GX IEC Developer sind:

® Esist konform mit dem Standard ,IEC ® Einfache und schnelle Konfiguration,
1131.3" fiir SPS-Programmierung. Hier- Steuerungskomponenten kénnen mit Hilfe
durch kénnen Sie standardisierte, wieder- von Tabellen, interaktiven Dialogen und
verwendbare SPS-Programme und Funk- grafischer Unterstltzung schnell program-
tionsblocke erstellen. Dies spart wertvolle miert werden.
Entwicklungszeit und -kosten. ® Esist auch kompatibel mit slterer Program-

® \Von spezialisierten Software-Entwicklern mier-Software von Mitsubishi, wie dem
erstellte komplexe Funktionen und Pro- MELSEC MEDOC Plus. Ihre vorhandenen
gramme konnen importiert und eingesetzt Programme und Daten kdnnen in den
werden. GX |IEC Developer importiert werden. Der

® Der Einsatz des GX IEC Developer erleich- Vorteil sind eine nur kurze Unterbrec.hung
tert ein sorgfiltiges Datenmanagement der vorhandenen Programme und ein
und strukturiertes Programmieren. reduzierter Uberarbeitungsaufwand, wobei
Programme werden oft von verschiedenen Sie gleichzeitig vom Zugriff auf neue Funk-
Personen erstellt, unter gemeinsamer tionen des GX IEC Developer profitieren.

Mitwirkung. Diese Strukturiertheit stellt
die Kommunikation iber Anderungen
zwischen den Entwicklern sicher und halt
alle up-to-date.

Diese Version des GX IEC Developer ist speziell fur die Kleinsteuerungen der FX-Serie entwickelt
worden. Die Leistungsmerkmale und Funktionen sind fiir die verwendbaren Anweisungen,
Parametereinstellungen und allgemeine Konfiguration der FX-SPSen optimiert worden. Als
Ergebnis wird dieses Produkt zu einem Preis angeboten, der genauso kosteneffizient wie die
Hardware der FX-Serie ist.
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SOFTWARE

GX Developer
Das Programm GX Developer ist die Standard-Programmier-Software fir alle MELSEC SPS mit
einer komfortablen Benutzerfiihrung unter Microsoft Windows. Die Software unterstiitzt vier
Programmiersprachen:
[T
g ® Anweisungsliste (AWL) ® Ablaufsprache (AS)
= ® Kontaktplan (KOP) ® Strukturierter Text (ST)
o
(=]
v Die Hauptmerkmale des GX Developer sind:
® Es besteht die Moglichkeit, wahrend der Unsere Kunden, die diese altere Software
Arbeit am Projekt zwischen der Program- einsetzen, kdnnen lhre Daten einfach in
mierung in Anweisungsliste und Kontakt- den GX Developer importieren, ohne dass
plan zu wechseln. So kann jeder Entwickler hierdurch grof3e Unterbrechungen des
die Programmiersprache verwenden, die Betriebs verursacht werden.
ihm am besten liegt, ohne eine andere ler- Wichtige Funktionen kénnen zuerst mit
nen zu mussen, und doch knnen alle im dem GX Simulator getestet werden, wobei
Team zusammen arbeiten. Das verkiirzt die realistische Reaktionen von Applikationen
Entwicklungszeit und den gesamten Pro- und Geraten simuliert werden konnen. Der
jektzeitplan. Anwender kann so seine Prozesse zuerst
® Der GX Developer ist kompatibel mit unseren priifen, bevor sie implementiert werden.
alteren DOS-Programmen (MELSEC MEDOC).
GX Developer FX
Dies ist eine kosteneffiziente, eingeschrénkte Version des GX Developer, speziell entwickelt fiir
die FX-Serie. Wie die Vollversion des GX Developer verfligt es iber viele Leistungsmerkmale
und Funktionen, wie auch drei Programmiersprachen: MELSEC Anweisungsliste, Kontaktplan
und Schrittkettenprogrammierung.
Simulator
GX Simulator
Der GX Simulator erméglicht die Erstel-
lung einer virtuellen SPS auf einem PC.
SPS-Programme kdnnen getestet
werden und Fehler gesucht werden,
alles ohne eine SPS anzuschlieBen.
Dies bietet eine grof3e Flexibilitat, da
erstellte Programme von verschiedenen
Personen getestet werden konnen.
Der GX Simulator kann auch zusam-
men mit MX4 HMI/SCADA eingesetzt
werden, um umfangreiche, platt-
formuberschreitende Test und Fehler-
suchen anverschiedenen Anwendungen
auszufiihren.
GT Simulator
Ahnlich wie beim GX Simulator kénnen
mit dem GT Simulator alle Anderungen
und Modifikationen am Layout von
GOT-Bildschirmseiten, ausgefiihrtim
GT Designer2, getestet und geprift
werden.
Hinweis: Dieses Programm kann in Verbindung mit dem
GX Simulator eingesetzt werden, um eine kombinierte
Simulation von SPS- und HMI-Projekten zu ermdglichen.
8 )\MITSUBISHI ELECTRIC



GX Configurator DP

Alpha - ALVLS (AL-PCS/WIN)

Roboter-Programmierung

RT ToolBox2

SOFTWARE

GX Configurator DP ist eine benutzerfreundliche Konfigurations-Software fiir das offene
Netzwerk Profibus DP. Sie kann zur Konfiguration der Profibus DP-Master-Module und aller
Slave-Module, einschlief3lich der Frequenzumrichter und HMls von Mitsubishi und Produkten
anderer Hersteller, eingesetzt werden.
.. &

® Einfache Bedienung durch Drag-and-Drop- @ Ubertragung der Konfiguration tiber die ;

Konfiguration Programmierschnittstelle der SPS oder Gber =
® Automatische Generation von Programm- das Netzwerk §

modulen, die direkt in das Paket des
GX IEC Developer integriert werden kénnen

Alle Steuerungen der ALPHA-Familie konnen mit dieser Windows-Software programmiert wer-
den. Sie ist sehr leicht zu handhaben, es sind keine speziellen Vorkenntnisse des Anwenders
erforderlich. Bei der Programmierung werden auf einer grafischen Programmieroberflache die
verschiedenen Elemente eines Programms gesetzt: links die Eingange, rechts die Ausgénge, in
der Mitte die verschiedenen vorprogrammierten Funktionsblocke.

@® Leicht anzuwenden und leicht zu erlernen ® Programmsimulation ohne Steuerung
® Programmierung durch Auswahlen, Klicken ~ ® Echtzeit-Programmiiberwachung
und Drag-and-Drop ® Prozessvisualisierung

Die RT ToolBox2-Software unterstiitzt Sie bei der Programmierung aller MELFA-Roboter und bei
der Verwaltung lhrer Projekte. Durch die intuitive Bedienung ist die Projekterstellung klar
gegliedert und deswegen auch fiir Einsteiger sehr leicht zu bedienen. Optional ist die Software
auch mit einem Simulator erhaltlich, der Ihr erstelltes Roboterprogramm simuliert und die zu
erwartete Zykluszeit berechnet, bevor Sie sich fiir einen Robotertypen entschieden haben.

® Funktionsbezogene Parameterverwaltung ® ,Position Repair”- und
® Diverse Aufzeichnungs- und »Maintenance Forecast”-Funktion inklusive
Uberwachungsfunktionen @® Syntax highlighting und online Teach-In

® Programmierung und Monitoring von
mehreren Robotern in einem Netzwerk
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SOFTWARE

Servo/Motion-Programmierung

MT Works2

MR Configurator

FX Configurator FP

Spezielle Anwendungen

FR Configurator

MT Works2 ist eine integrierende Start-up-Software zur Strukturierung und Konfigurierung von
Anwendungen des Motion-Control-Systems der MELSEC System Q.

® Die Systemeinstellungen und Servodaten
kénnen in grafischen Bildschirmen intuitiv
eingestellt werden.

® Firdie Motion-Controller stehen verschie-
dene Betriebssysteme zur Verfligung, die
entsprechend der Maschinen- und Steue-
rungsanforderungen eingesetzt werden
kénnen. So haben Sie zu jeder Anwendung
die passende Umgebung.

@® Die Dauer der Einfiihrung und Fehlersuche
kann durch den Einsatz von Systemtests
und Programmfehlersuche verkirzt
werden.

® Der Betriebsstatus von System und Pro-
gramm kann mit Hilfe der Uberwachungs-
funktion und des Digitaloszilloskops
geprift werden, wodurch etwaige
Probleme schnell gelést werden kdnnen.

Diese Software unterstutzt alle Bedienschritte vom Einrichten des Servos bis zur Wartung. Ver-
schiedene Funktionen, einschlieflich Uberwachungsanzeige, Diagnose, Parameterschreiben
und -lesen und Testfunktionen kdnnen mit dieser Software problemlos ausgefiihrt werden.

® Eine grafische Anzeigefunktion erlaubt die
Uberwachung des Servomotorstatus.

® Maschinen-Analyse-Funktion, Maschinen-
Simulations-Funktion und automatische
Anpassung der Verstarkungsfaktoren die-
nen als erweiterte Einstellmdglichkeiten

® Optimum-Control-Funktion, die mit Hilfe
des High-Level-Echtzeit-Autotunings des
Servoverstarkers eine Einstellung des
Ansprechverhaltens erlaubt

® Testbetrieb des Servosystems problemlos
Uber den PC moglich

FX Configurator-FP ist ein Programm zur Einrichtung von Positioniertischen, Servoverstarker-
und Positionierparametern in Verbindung mit dem SSCNETIII-Positioniermodul der FX3U-Serie.
Diese Software reduziert den Aufwand fiir die Programmierung und Einrichtung auf jeder

Ebene der Positionierungsanwendung.

FR Configurator ist ein leistungsstarkes Konfigurations- und Verwaltungswerkzeug fir Frequenz-
umrichter. Es lauft unter Windows und ermdglicht Ihnen die Verwaltung lhrer Frequenzumrichter
tiber einen Standard-PC. Uber eine benutzerfreundliche Oberfliche kénnen ein oder mehrere Fre-
quenzumrichter gesteuert, iberwacht und parametriert werden.

® Das Maschinenanalysesystem erlaubt
durch die Beschleunigung des Motors die
Bestimmung der Resonanzfrequenz einer
Maschine.

® Trace-Funktion zur Emulation eines

® Einfachere Wartung durch Uberwachungs-
funktion

® Testbetrieb und automatische Justierung
® Diagnose- und Hilfsfunktionen

Oszilloskops
® Parametereinstellung und -anpassung
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PC-Datenmanagement

MX Sheet

Die Operandendaten aus der SPS kdnnen mit
Excel in Echtzeit Gberwacht, und Rezeptdaten
aus Excel an die SPS Ubertragen werden.

MX OPC Server

MX Component

Durch den einfachen Zugriff auf eine mit
VBScript (ASP-Funktion) erstellte Web-Seite
tiber den Internet Explorer oder ein mobiles
Gerdt konnen die SPSen eines Unternehmens
fernliberwacht und bedient werden.

SOFTWARE

MX Sheet ermdglich lhnen das Sammeln wichtiger Daten von lhrer SPS, bei gleichzeitiger Ana-
lyse mit den vertrauten Werkzeugen und Funktionen von Excel. MX Sheet kann Echtzeitdaten
analysieren und als Tabelle, Graph oder Diagramm anzeigen.

Daruber hinaus verfiigt es Gber eine automatische Archivierungsfunktion, wobei zu einem
bestimmten Zeitpunkt oder Uber eine SPS gesteuert die tiber Excel angezeigten Daten automa-
tisch gespeichert und gedruckt werden.

Der MX OPC-Server ist ein Mitsubishi OPC Data Access (DA) E/A-Treiber und Alarm/Ereignis
(AE)- Server, der die Schnittstelle und das Kommunikationsprotokoll zwischen Mitsubishi Hard-
ware und lhrer Prozesssteuerungssoftware bildet. Mitsubishi-Treiber binden OLE-Automations-
technologie und OPC-Bereitschaft ein, um Flexibilitat und einfache Anwendung zu bieten.

Mitsubishi-Treiber arbeiten zusammen mit OLE-Automationstechnologie und kénnen so ihre
Vorteile auf Scripting Tools und andere Anwendungen tbertragen. Da diese Treiber OLE-Auto-
mationsanwendungen sind, kdnnen Sie Objekte erzeugen und verandern, die auf E/A-Servern
anderer Anwendungen aufgesetzt werden konnen. Sie konnen auch Werkzeuge erzeugen, die
den Zugriff auf und die Manipulation von Treiberobjekten erméglichen.

Mit MX Component stehen Ihnen leistungsstarke Active-X-Elemente zur Verfligung, die die
Kommunikation zwischen PC und SPS vereinfachen. Der Anwender braucht keine komplizierten
Kommunikationsprotokolle zu erstellen, und dies ist ideal fur die Implementierung spezifischer
Software-Anwendungen zur Anbindung einer SPS.

MX Component unterstiitzt einen groen Bereich leistungsstarker und standardisierter
Programmiersprachen, wie Visual C++ .NET, VBA und VB Script.

Zur Entwicklung Ihrer idealen
Applikationen Uber ein Zusatzprogramm

Zur Uberwachung der Anlage und Sammeln
von Daten, ohne ein Zusatzprogramm

Anwenderapplikationen

WORD,
PPT und
Access

Visual \UE]
Basic C++ .NET

MX Component

S MITSUBISHI ELECTRIC
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SOFTWARE

Life-Cycle-Engineering-Software

MAPS - Mitsubishi Adroit Process Suite

Die Mitsubishi Adroit Process Suite (MAPS) ist ein Life-Cycle-Softwaretool, das einen Wertzu-
wachs entlang der gesamten Wertschopfungskette schafft. Es behebt die Mangel der meisten
SPS-/SCADA-Integrationswerkzeuge und bietet somit einen Mehrwert fir die Planungs- und
Integrationsphasen. MAPS bietet Anwendern die Moglichkeit, die normalen Erweiterungen und
Wartungsaufgaben von jeder Automatisierungslosung zu handhaben. Dieses integrierte Paket
fuhrt den Anwender durch alle Phasen der Prozessplanung, Konstruktion, Projektierung des
Steuerungssystems, Installation, Inbetriebnahme, Abnahme und der laufenden Wartung. Kon-
sistenz und Integritat innerhalb eines Automatisierungssystems werden beibehalten, die Quali-
tat verbessert und die Kosten gesenkt.

Vordefinierte und frei konfigurierbare SPS-
Funktionsblocke und zugehorige SCADA-
Grafiken zusammen mit einer Projektstruk-
tur nach S88/595 Standards reduzieren Ent-
wicklungszeit und Aufwand signifikant.

Die MAPS-L&sung bietet eine strukturierte
Komplettlosung fiir die Systemkonfigura-
tion. Mit Hilfe des Unternehmens-Managers
ermoglicht MAPS eine umfangreiche tech-
nische Bearbeitung bei geringem Aufwand.
Hierdurch ergibt sich eine schnelle Konfigu-
ration des Systemaufbaus, von SCADA- und
SPS-Projekt, sowie die laufende Verwaltung
des Life-Cycle der Automatisierungslosung.

Durch Einsatz des in MAPS integrierten Pro-
jektassistenten kdnnen Einsparungen zwi-
schen 30 % und 50 % erreicht werden. Der
Anwender kann somit von der Zeiteinspa-
rung profitieren.

Mit MAPS kénnen Berichte generiert wer-
den, die E/A-Tabellen oder Tag-Konfigura-
tion fiir SPS und SCADA abdecken. Da diese
Berichte aus einer Datenbank generiert
werden, die standig aktualisiert wird, spie-
geln die Berichte auch immer den aktuellen
Status der Konfiguration wider. Das sorgt
dafiir, dass das Projekt bei Ubergabe immer
den Ist-Zustand der Konfiguration des
Automatisierungsprojektes reflektiert.

Die MAPS-Losung bietet Anwendern die
Méglichkeit der laufenden Verwaltung ihrer
SPS-/SCADA-Projekte und der elektrotechni-
schen Dokumentation des gegenwartigen
Zustands der Anlage. Egal, ob Tags oder die
SPS-, SCADA- oder MAPS-Verwaltungsum-
gebung verdndert werden, das Projekt stellt
sicher, dass Datenbanken und Dokumenta-
tionen immer synchronisiert sind.

12
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NETZWERKE

Von einfachen Stand-Alone-Anwendungen
und dem AS-Interface bis zu Ethernet-
Netzwerken und sogar globalen, auf Remote
Telemetrie Technologie basierenden Netz-
werken - Mitsubishi hat die passende Losung.
Mitsubishi unterstitzt unter Anderem die
folgenden Netzwerke:

Ethernet

Das Standard-Netzwerk in der Blirowelt ist das
Ethernet. Es stehen verschiedene Ubertra-
gungsraten zur Verfligung, weit verbreitet sind
10 MBit/s, doch viele neue Anwendungen wer-
den mit 100 MBit/s betrieben. Durch die hohe
Akzeptanzin der IT-Welt und der Vielzahl von
IT-Produkten, die Ethernet unterstiitzen, ist das
Ethernet ein offenes Netzwerk. Im Ethernet
konnen verschiedene Protokolle verwendet
werden. Das am haufigsten — unter Anderem
auch im Internet - eingesetzte Protokoll ist
TCP/IP.

Modbus/TCP

Dieses Protokoll wird allgemein als hersteller-
neutraler de facto Standard fiir die Automation
anerkannt. Modbus/TCP wird durch viele Her-
steller von SPS, Ein-/Ausgabegeraten und ande-
ren Automation-Produkten unterstitzt.

CC-Link (Steuerung-/Fertigungsebene)

Von SPS, Motion-Controller und CC-Link Safety zu
HMI und Robotern — CC-Link umfasst alle Mitsubishi-
Produkte fiir die Automation. Obwohl CC-Link ein
offenes Netzwerk ist, wird es von der CC-Link Part-
ner Association (CLPA) verwaltet. Dadurch kann
jedes neue Produkt fiir CC-Link einer strengen
Prifung unterzogen und so die Integritat mit dem
CC-Link-Standard garantiert und erhalten werden.

Profibus (Steuerung-/Fertigungsebene)

Profibus bietet herstelleriibergreifende Kom-
munikation innerhalb einer Anlage, von einfa-
chen dezentralen E/As lber Frequenzumrichter
bis hin zu komplexen Bediengeraten, Datener-
fassungssystemen und SPS.

DeviceNet (Steuerung-/Fertigungsebene)

DeviceNet st ein offenes Netzwerk, das immer mehr
Verbreitung findet. DeviceNet ist ein CAN-basieren-
des Kommunikationsnetz und arbeitet nach dem
,Producer/Consumer’-Prinzip, bei dem Peer-to-Peer-
oder Master/Slave-Konfigurationen moglich sind.

CANopen
Kostenglinstiges Kommunikationsnetz mit
storungstoleranter Netzwerkstruktur, in welche

sich einfach und schnell Komponenten ver-
schiedenster Hersteller integrieren lassen.

Typische Steuerungsstruktur mit mehreren Netzwerkebenen

MAC E900

NETZWERKE

AS-Interface (Aktor-Sensor-Interface)

Dieses Netzwerk wird von vielen Herstellern
von Sensoren unterstitzt. Im AS-i kdnnen her-
kémmliche und spezielle AS-Interface-Senso-
ren verwendet werden. Diese speziellen Senso-
ren sind zwar teuerer als die Standardsensoren,
bieten dafiir aber zusatzliche Diagnosefunktio-
nen und automatische Konfiguration.

MELSECNET/H

Diesist Mitsubishi's eigenes Hochleistungsnetzwerk.
MELSECNET/H kann mit koaxialem Bus, Zweidraht
Bus(Twisted Piar) oder als Doppelring aufgebaut
werden. Dadurch wird eine hohe Verfiigbarkeit des
Netzwerks sichergestellt: Leitungsunterbrechungen
werden automatisch erkannt und die aktuell ausge-
tauschten Daten werden ebenfalls automatisch
sumgeleitet”. Ein anderes wichtiges Merkmal von
MELSECNET/H ist das Floating-Master-Prinzip. Dies
garantiert eine einwandfreie Netzwerkfunktion,
auch wenn der Master des Netzwerkes ausfallt.

SSCNETIIN

Das durch die Verwendung von Glasfaserkabeln
storungsresistente Motion-Netzwerk SSCNETIII
von Mitsubishi ermdglicht die Hochgeschwin-
digkeitskommunikation in Servo- und
Motion-Applikationen.

Safety SPS

E/A-Module

AnSH/QnAS

cC.
ME

ccC-Link IE Field Network
cC-Link IE Motion Network

-Link IE
LSECNET/10/H

TCP/IP ETHERNET

AnSH/QAS

System Q
System Q

FX3U

PROFIBUS/DP %

CC-LINK o

FXINFX2NIFX]

CANopen
FXIN/FX2N/FX3U

DeviceNet

—
=]

o]
l H

o}

Produkte Ethernet Modbus/TCP CCLink Profibus DeviceNet AS-Interface MELSECNET/H SSCNET CANopen Modbus/RTU
Modulare SPS [ ] [ J [ J [ ] ([ ] [ [ [ J [
Kompakte SPS [ ] [ ] [ ] { ] [ ] [ ] [ J [ J
HMI [ ] [ J [ J [} [ [
Frequenzumrichter [} [ ] [ J [ J [
Alpha [
Servo [ J [ J
Schalter [ J [ ] [
Roboter [ ] [ J [}
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NETZWERKE

Ethernet

Wenn es darum geht, ein groBes Spektrum an
verschiedenen Technologien miteinander zu
verbinden, ist Ethernet untbertroffen. Wah-
rend es in der Buiro- und IT-Welt bereits weit
verbreitet ist, schreitet die Einfuhrung in die
Automation schnell und weitrdumig voran.

Ethernet st eine Plattform fiir die verschiedens-
ten Transportprotokolle, und mit dem exakt auf
das Ethernet zugeschnittene TCP/IP-Protokoll
ist ein schneller Datenaustausch zwischen Pro-
zessvisualisierung und den MELSEC SPS-Serien
moglich. Zusatzlich zu den reinen TCP/IP-
basierten Kommunikationsdiensten bieten die
MELSEC SPS-spezifischen Ethernet-Module
eine FTP-Server-Funktionalitat. Dies bedeutet,
dass mit einer Standard-Software auf einem
Personal Computer SPS-Programme Uber Inter-
net aus der SPS-CPU ausgelesen bzw. geschrie-
ben werden kénnen.

Es bestehtauch eine steigende Nachfrage nach
Ethernet als Peer-to-Peer-Netzwerk. Wir
berticksichtigen diese wichtige Anforderung
unserer Kunden, indem wir innerhalb unserer
Ethernet-Losungen auch Peer-to-Peer-Kommu-
nikation anbieten.

Funktion Produkt Modul
QJ71E71-100
QJ71E71-B2
MELSEC System Q
QJ71E71-B5
QJ71MT91
AnS-Serie ASITTE7IN3-T
ristelen- PXNC-ENET-ADP
FX-Familie FX3U-ENET
FX3U-ENET-P502
Bediengeriteder  IFCG-ETTP
E-Serie IFC-ETCX
Bediengerdte GOT ~ A9GT-J71E71-T
Web-Server

Das Web-Server-Modul erlaubt den direkten
Zugriff auf eine SPS des MELSEC System Q liber
Internet/Intranet. Der grof3zligig dimensi-
onierte interne Speicher, die flexiblen Kommu-
nikationsmaglichkeiten und die kompakten
Abmessungen machen es zum perfekten Werk-
zeug fiir die Prozessvisualisierung. Das Modul
unterstltzt offene Standards, wie z. B. HTML,
JAVA, HTTP oder FTP, und bietet dadurch die
einfachste und kostengunstigste Losung zum
Monitoren eines Einzel- oder Netzwerksystems.

Das Web-Server-Modul ist leicht zu konfigurie-
ren, weil alles was dazu erforderlich ist, bereits
im Modul integriert ist. Die Konfiguration
erfolgt tiber vorbereitete Web-Seiten, die den
Anwender durch diesen Prozess filhren. Einstel-
lungen, wie IP-Adresse, Datensétze, Konten
und Datenaufzeichnung, kénnen schnell und
einfach tiber den Web-Browser vorgenommen
werden. Dariiber hinaus ist noch reichlich Spei-
cherplatz fir anwendergenerierte Web-Seiten
vorhanden.

Und schlieBlich ist das Modul, so wie Sie es von
Mitsubishi erwarten, fiir raue Umgebungsbedin-
gungen ausgelegt und entspricht in diesem Punkt
den anderen Modulen des MELSEC System Q.

® Ubertragungsgeschwindigkeit bis zu
100 MBit/s

® Monitoren/Programmieren online *

® Montage der Module des MELSEC System Q
auf dem Baugruppentrager und der
FX-Module rechts neben dem Grundgerat

*Wird nicht von allen Ethernet-Modulen unterstiitzt.

Beschreibung

Ethernet-Modul, 100 MBit/s, T00BASETX/10BASE-T
Ethernet-Modul, T10BASE2

Ethernet-Modul, T0BASES

Modbus/TCP-Master und Client 10BASE-T/100BASETX
Ethernet-Modul, T0BASE-T

Ethernet-Modul, T0BASE-T

Ethernet-Modul, 100BASETX/10BASE-T

Ethernet-Modul, 100BASETX/10BASE-T, Modbus/TCP ready

Ethernet-Modul (10BASE-T, Twisted Pair-Kabel) fiir die Bediengeréte E300/600/610/615/700/710/900/910
Ethernet-Modul (10BASE-T, Koaxial-Kabel) fiir die Bediengerate E300/600/610/615/700/710/900/910
Ethernet-Modul, 10BASE-T fiir die graphischen Bediengeréte der GOT-Serie

Internet Explorer

Internet

® 5 MByte integrierter Speicher, mit einer
CompactFlash-Speicherkarte erweiterbar
auf bis zu 512 MByte

® Ethernet-Schnittstelle (100BASE-TX)
@® Serielle RS232-Schnittstelle

® Verbindung zu PC, SPS und anderen
Fremdhersteller-Geraten

® Bevorzugte Verbindungsmethode fiir
SCADA

® Modbus/TCP-Protokoll

Art.-Nr.
138327
129614
147287
155606
163755
157447
166086
225142
104727
104726
139395

Web-Server-Modul des MELSEC System Q

CC-Link/Ethernet/Net/H

® Vorbereitete HTML/JAVA-Beispiele zur
einfachen Inbetriebnahme

® Anschluss tGber Riickwandbus und CC-Link,
Ethernet, MELSECNET/H oder serieller
Kommunikation.

Typ Produkt Modul Beschreibung Art.-Nr.
Web Server MELSECSystemQ ~ QJ71WS96 Web-Server-Modul 147115
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NETZWERKE

CC-Link, CC-Link IE und CC-Link Safety

Wenn Sie Mitsubishi-Produkte mit untiber-
troffener Leichtigkeit miteinander vernetzen
mochten oder lhre Netzwerke auf Steuerungs-
und Fertigungsebene aus einer Hand stammen
sollen, ist CC-Link die erste Wahl.

CC-Link ist gleichzeitig offener Feldbus und
Steuerungsnetzwerk und bietet schnellen
Datenaustausch mit unterschiedlichen Gera-
ten. Wie alle herstellerspezifischen Netzwerke
istauch CC-Link schnell einsatzbereit und die
Funktion garantiert. CC-Link ist aber auch ein
offenes Netzwerk und dadurch erscheinen
immer mehr CC-Link-kompatible Produkte von
Fremdfirmen auf dem Markt. Hersteller wie
z.B. SMC, Festo, Siemens, Sunx, Yokogawa,
Kawasaki Heavy Industries, |Izumi-DATALogic Co.,
Wago und Keyence, haben bereits Produkte fur
CC-Link entwickelt. In einem CC-Link-Netzwerk
kann ein Standby-Master auch als dezentrale
Station eingesetzt werden.

Der neue offene Standard CC-Link IE bietet
hochste Performance bei hochster Verfligbar-
keit. Im ersten Schritt dient es als Netzwerk flir
die Steuerungsebene, weitere Schritte sind
die Implementierung der Fertigungsebene,
Motionebene sowie der Sicherheitsebene.

In Zukunft wird es eine einheitliche Netzwerk-
struktur fur alle Ebenen geben.

Weitere interessante Informationen zu CC-Link [E
erhalten Sie in einer separaten Broschire, die
auch als Download zur Verfiigung steht.

FXan-32CCL

> POWER

LRUN» LERR *BD = SO
~ | = d

Lokales Modul
FX2N-32CCL

Master/lokales
Modul QJ61BT11N

CC-Link-Kabel

Dieses Kabel wurde entwickelt, um Giber ein
CC-Link-Netzwerk Peer-to-Peer- (z. B. MELSEC
System Q) oder Master/Slave-Konfigurationen
(z. B. MELSEC System Q und dezentrale CC-Link-
E/A-Module) zu realisieren oder jedes andere

CC-Link-kompatible Produkt mit dem Netzwerk zu
verbinden. Es wurde von der CLPA (CC-Link Partner

Association) geprift und zertifiziert und gilt als
CC-Link-kompatibles Partnerprodukt.

CC-Link

Controller
CC-Link
CC-Link IE Field
CC-Link IE motion
CC-Link/LT
® Netzwerkausdehnung bis zu 13,2 km ® Einfache Inbetriebnahme im System Q,
® Monitoren/Programmieren online keine Programmierung erforderlich
(nur System Q) ® |Integrierte Redundanz und Fehlertoleranz
® Max. Ubertragungsrate 10 MBaud ® CC-Link Safety als TOV zertifiziertes
bei max. 64 Busteilnehmer Sicherheitsnetzwerk
® Einfacher Anschluss von Mitsubishi-Geraten
CC-Link Standardmodule
SPS-Serie Master-Module Beschreibung Art.-Nr.
Q61BTTIN Master-Modul/Lokales Modul fiir CC-Link 154748
MELSEC System Q o
QS0J61BT12 Master-Module fiir CC-Link Safety 203209
FX-Familie FX2N-16CCL-M Master-Modul fiir CC-Link 13359
PCl Express Q81BD-J61BT11 Master-Modul/Lokales Modul fiir PCl Express Bus 221859
Pdl Q80BD-J61BTTIN Master-Modul/Lokales Modul fiir PCI/F PC-Masterkarte 200758
MELSEC SystemQ  QJ61BT11N Master-Modul/Lokales Modul fiir CC-Link 154748
FX2N-32CCL Lokales Modul fiir CC-Link 102961
FX-Familie . .
FX3U-64CCl Lokales Modul fiir CC-Link an FX3 217915
Frequenz- FR-A7NC (C-Link-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-A700/FR-F700-Serie 156778
umrichter FR-A7NC-Ekit-SC-E (C-Link-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-E700 SC-Serie 239644
HMI GT15-75J61BT13-Z (C-Link-Schnittstelle fiir Bediengerate der GOT 1000-Serie 166310
Schalter BIF-CC-W (CC-Link-Schnittstelle fiir offene Leistungsschalter der SUPER AE-Serie 168571
Servoverstarker ~ MR-J3-T(4)-Serie MR-J3 Servoverstarker mit CC-Link-Interface siehe Seite 121
Roboter 2A-HR575HE (CC-Link-Schnittstelle fiir Roboter fiir die Steuergeréte CR-2,CR-2A und (R-1 129808
(C-Link IE-Module
SPS-Serie Master-/Slave-Module Beschreibung Art.-Nr.
Q71GF11-12 (C-Link IE Field Master/Slave-Modul, 1Gbps, Cat5e 236484
Q716P21-SX 1 GBit/s, Master-/Slave-Modul fiir LWL GI 208815
MELSEC SystemQ  QJ71GP21S-SX 1 GBit/s, Master-/Slave-Modul fiir LWL GI mit ext. Spannungsversorgung 208816
Q80BD-J71GP21-5X 1 GBit/s, PCl PC-Karte, Master/Slave fiir LWL GI 208817

Q80BD-J71GP21S-SX 1 GBit/s, PCI PC-Karte, Master/Slave fiir LWL Gl mit ext. Spannungsversorgung 208818

Technische Daten

Max. Betriebsspannung 300V rms
Kapazitat zwischen den Leitern (bei 1 kHz) 60 pF/m
Impedanz (bei 1 MHz) 10Q
Leitungswiderstand (bei 20 °C) 36 €2/1000m
Dampfung (bei 1 MHz) 1,6 dB/100m
Dampfung (bei 5SMHz) 3,51dB/100m
Isolationswiderstand >10.000 MQ/km
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NETZWERKE

Profibus DP

Profibus DP ist in Europa das am haufigsten
eingesetzte Netzwerk fiir die Automation.

Es bietet eine gro3e Auswahl an kompatiblen
Produkten sowie einen schnellen und siche-
ren Datenaustausch.

Profibus DP erméglicht dem Anwender, Pro-
dukte verschiedener Hersteller einzusetzen.
In dieses offene Netzwerk kann eine Vielzahl
von Komponenten, von einfachen dezentra-
len E/As bis zur komplexen SPS, integriert
werden. Dabei ist ein duBerst schneller
Datenaustausch mit den verschiedensten
Slave-Geraten moglich. Die Konfigura-
tions-Software GX Configurator DP bildet
zusammen mit den Profibus-Master-Modulen
eine anwenderfreundliche Plug-and-Play-
Technologie. Diese Software ist selbsterkla-
rend, das Netzwerk wird grafisch erstellt. Sie
wahlen nur ein Slave-Gerat, vergeben die Sta-
tionsnummer und geben an, wo in der SPS
die Daten gespeichert sind. Und weil es sich
um ein offenes Netzwerk handelt, konnen
Profibus-Module von Mitsubishi auch mit
Master- oder Slave-Geraten von Fremdher-
stellern verbunden werden.

® Umfangreiche Unterstiitzung durch viele
Hersteller
® Ubertragungsgeschwindigkeit max. 12 MBit/s
® Einfache Konfiguration mit der Software
GX Configurator DP
Master-Module
Produkt Modul
MELSEC System Q QJ71PB92V
FX-Familie FX3U-64DP-M
Slave-Module
Produkt Modul
MELSEC System Q QJ71PB93D
p— FXON-32NT-DP
FX3U-32DP
FR-A7NP
Frequenzumrichter FR-A7NP-Ekit-SC-E
FR-A7NP-Ekit-SC-E-01
HMI IFC-PBDP
Schalter BIF-PR-W
Dezentrale E/A
Produkt Modul
Alle SPS-Typen ST-Serie/STlite-Serie
Kommunikationseinheiten
Produkt Modul
FX2N-32DP-IF
FX-Familie

FX2N-32DP-IF-D

® GroBe Produktpalette von Mitsubishi

® Master- und Slave-Module fiir MELSEC
System Q und FX-Familie verfligbar

Master

Intelligente /
lokale Stationen

Dezentrale E/A

Beschreibung Art.-Nr.
Profibus DP-Master-Modul (DP V1/V2) 165374
Profibus DP-Master-Modul fiir die FX3U-Serie 166085
Beschreibung Art.-Nr.
Profibus DP-Slave-Modul 143545
Profibus DP-Slave-Modul fiir die FX1N-, FX2N- und FX3U-Serie 62125
Profibus DP-Slave-Modul fiir die FX3U-Serie 194214
Profibus-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-A700- und FR-F700-Serie 158524
Profibus-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-E700 SC-Serie 239646
239647
Profibus DP-Slave-Schnittstelle fiir die Bediengerate E300/600/610/615/700/710/900/910 76676
Profibus-Schnittstelle fiir offene Leistungsschalter der SUPER AE-Serie 168572
Beschreibung Art.-Nr.
Modulares Ein-/Ausgabesystem fiir den Anschluss an ein Profibus DP-Netzwerk siehe folge Seiten
Beschreibung Art.-Nr.
Kommunika}ionseinheit zum Aufbau einer dezentrale_n E/A-Station in einem Profibus DP- 145401
Netzwerk mit E/A- und Sondermodulen der FX2N-Serie; Spannungsversorgung: 100-240 V AC
Kommunikationseinheit zum Aufbau einer dezentralen E/A-Station in einem Profibus DP- 142763

Netzwerk mit E/A- und Sondermodulen der FX2N-Serie; Spannungsversorgung: 24 V DC
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NETZWERKE

DeviceNet

DeviceNet ist ein weiteres allgemein anerkann- DeVICeNet

tes offenes Netzwerk mit einer gro3en Auswahl
an Komponenten verschiedenster Hersteller.
Dieser Netzwerktyp ist besonders in Nordamerika
weit verbreitet.

DeviceNet basiert auf dem ,Producer/Consumer”- Master
Prinzip, bei dem Peer-to-Peer- oder Master/

Slave-Konfigurationen méglich sind. DeviceNet

verwendet einen seriellen CAN-Bus (Controller

Area Network) und ist eine kostenglinstige

Losung fur die Vernetzung von ,Low-Level”-End-

geraten.

® Umfangreiche Unterstiitzung durch viele
Hersteller Slave

® Ubertragungsgeschwindigkeit bis zu
500 MBit/s

® Einfache Konfiguration mit der Software
GX Configurator DN

® GrofB3e Produktpalette von Mitsubishi

® Master- und Slave-Module fiir MELSEC
System Q und die AnS-Serie verfligbar

Funktion Produkt Modul Beschreibung Art.-Nr.
e MELSECSystemQ  QJ71DN91 Master/Slave-Modul fiir DeviceNet 136390
aster

AnS/QnAS-Serie A15J71DN91 Master-Modul fiir DeviceNet 124373

FX-Familie FX2N-64DNET Slave-Modul fiir DeviceNet 131708

Slave . FR-A7ND DeviceNet-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-A700- und FR-F700-Serie 158525
Frequenzumrichter . . )

FR-A7ND-Ekit-SC-E DeviceNet-Schnittstelle fiir Frequenzumrichter der FR-E700 SC-Serie 239648

AS-Interface

Das AS-Interface ist ein internationaler Stan-

dard fur die unterste Feldbusebene. Das Netz-

werk ist universell einsetzbar, sehr flexibel und [IS
besonders einfach zu installieren. Das AS-i S
dient zum Anschluss konventioneller Sensoren

und Aktoren. Dazu wird ein speziell kodiertes

Kabel verwendet, das gleichzeitig zur Daten- Master
Ubertragung und zur Spannungsversorgung

derangeschlossenen Gerdte dient. Bei Verwen-

dung von speziellen Uberbriickungseinrichtun-

gen kann jede Slave-Station ohne eine Neuver-

kabelung oder Neukonfiguration des Netz-

werks an eine andere Position verlegt werden.

® Beim MELSEC System Q und der AnS-Serie
bis zu 62 Slaves in 2 Netzwerken mit nur
einem Modul

® Einfache Konfiguration und Modultausch

® Fir Installation oder Systemanderungen ist
durch Anschluss in Durchdringungstechnik
kein Werkzeug erforderlich.

Slave

Funktion Produkt Modul Beschreibung Art.-Nr.
MELSECSystemQ  QJ71AS92 Master-Modul fiir AS-Interface, Version 2.11 (Master-Modul fiir 2 Netzwerke) 143531
AnS-Serie A1SJ71A592 Master-Modul fiir AS-Interface, Version 2.11 (Master-Modul fiir 2 Netzwerke) 129936
Slave Alpha AL2-ASI-BD AS-Interface-Modul fiir die Steuerungen AL2-14MR und AL2-24MR 142525

Master
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MELSECNET/H

Fir Systeme, die hochste Zuverlassigkeit und
Leistung bendtigen, bietet Mitsubishi Electric
das MELSECNET. MELSECNET/H und sein Vor-
génger MELSECNET/10 verwenden hohe Uber-
tragungsgeschwindigkeiten und Redundanz-
Funktionalitdt zum deterministischen Austausch
groBer Datenmengen.

MELSECNET wurde von Mitsubishi als Hochleis-
tungsnetzwerk entwickelt und ermdglicht eine
Verkabelung als Doppelring. Dadurch wird eine
hohe Verfugbarkeit des Netzwerks sichergestellt:
Leitungsunterbrechungen werden automatisch
erkannt und die aktuell ausgetauschten Daten
werden ebenfalls automatisch an der Unterbre-
chungsstelle vorbei geleitet. Ein anderes wichtiges
Merkmal von MELSECNET/H ist das Floating- Master-
Prinzip. Dies garantiert auch bei Ausfall des Netzwerk-
Masters eine einwandfreie Netzwerkfunktion, weil
dann eine andere Station diese Aufgabe Gibernimmt.
MELSECNET erlaubt sehr gro3e Netzwerkausdeh-
nungen bis zu 30 km.

® Bis zu 64 Stationen pro Netzwerk

® Bis zu 239 Netzwerke (MELSEC System Q)
kénnen miteinander verknipft werden.

® Das Floating-Master-Prinzip garantiert eine
einwandfreie Netzwerkfunktion auch bei
Ausfall der Master-Station.

® Glasfaserleitungen (Typ Gl oder SI) oder
Koaxialkabel (50 Q) verwendbar

® Peer-to-Peer- oder dezentrale E/A-Konfigura-
tion moglich

® Einfache Inbetriebnahme, keine Program-
mierung erforderlich

® Umfangreiche Diagnosefunktionen fiir Netz-
werkmodule, SPS-CPU in der Programmier-
Software

® Ubertragung von bis zu 16-k-Worten pro
Netzwerk

® Max. Ubertragungsgeschwindigkeit
50 MBit/s (nur bei SI-Glasfaserkabel und
Vollduplex-Kommunikation)

® Max. Ubertragungsdistanz fiir ein einzelnes
Netzwerk: 30 km (Glasfaserring) bzw. 500 m
(Koaxialkabel), 1,2 km (Twisted Pair)

Funktion Produkt Modul
Q71BR11
Q71LP21GE
Q71LP21-25
Q7INT11B
.
A1SJ71LP21
A1SJ71BR1
A1SJ71QBR11
A1SJ71QLP21GE
QJ72LP25-25
MELSEC System Q
Slave QJ72BR15
(dezentrale E/A) A15J720BR15

A1S)72QLP25

MELSEC System Q

AnS-Serie

QnAS-Serie

SSCNETIII

Das Netzwerk SSCNET (Servo System Controller
Network) von Mitsubishi Electric ist speziell auf
Motion-Control-Systeme abgestimmt und
gewabhrleistet unter allen Bedingungen ein
Maximum an Steuerungsfahigkeit und Flexibili-
tat. Das SSCNET verbindet dabei die Motion
Controller mit den Servoverstarkern.

Bus-Master

Normal/Standby

Master

Normal/Standby

Modulare dezentrale E/A

Beschreibung Art.-Nr.
Master/lokale Station fiir MELSECNET/H (Koaxialkabel) 127592
Master/lokale Station fiir MELSECNET/H (Glasfaserkabel Gl 62,5/125) 138959
Master/lokale Station fiir MELSECNET/H (Glasfaserkabel SI) 136391
Master/lokale Station fiir MELSECNET/H (Twisted Pair) 221861
Master/lokale Station fiir MELSECNET/10 (Glasfaserkabel Gl 62,5/125) 53457
Master/lokale Station fiir MELSECNET/10 (Glasfaserkabel SI) 47868
Master/lokale Station fiir MELSECNET/10 (Koaxialkabel) 47869
Master/lokale Station fiir MELSECNET/10 (Koaxialkabel) fiir Q2AS 66540
Master/lokale Station fiir MELSECNET/H (Glasfaserkabel Gl 62,5/125) fiir Q2AS 87152
Dezentrale E/A-Station fiir MELSECNET/H (Glasfaserkabel SI) 136392
Dezentrale E/A-Station fiir MELSECNET/H (Koaxialkabel) 136393
Dezentrale E/A-Station fiir MELSECNET/10 (Koaxialkabel) 68450
Dezentrale E/A-Station fiir MELSECNET/10 (Glasfaserkabel SI) 68449

Die Ubertragungsrate von bis 50 MBit/s beim
SSCNETII garantiert hohe Geschwindigkeit und
groBe Genauigkeit. Die Kommunikation Gber
SSCNET erméglicht wahrend des Betriebs einen
permanenten Zugriff auf alle Parameter und
Betriebsdaten durch die Steuerung. Die Einstel-
lungen der Servoverstarker konnen direkt von
der Steuerung gedndert werden.

Plug-and-Play-Technologie zur einfachen
Konfiguration und schnellen Inbetriebnahme

GroBere Flexibilitat bei der Systemintegration

Hochgeschwindigkeitsnetzwerk fiir kurze
Zykluszeiten

Direkter Busbetrieb mit schnellem Zugriff
Storungsresistent durch Glasfaserkabel

18
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CANopen

CANopen ist eine ,offene” Losung des Controller
Area Network (CAN), deren Standard in der
Norm EN50325-4 festgelegt ist. Das Netzwerk
wurde von den Mitgliedern der internationalen
Anwender- und Herstellervereinigung entwi-
ckelt. Die CANopen-Anwendungsschicht defi-
niert verschiedene Kommunikationsdienste
und Protokolle (z.B. Prozess- und Servicedaten)
sowie ein Netzwerkmanagement.

CANopen-Netzwerke werden zur Verbindung
von Sensoren, Aktoren und Steuergeraten im
Maschinenbau, der Medizintechnik, in der
Schifffahrt, in Eisen- und StraBenbahnen sowie
in Nutzfahrzeugen eingesetzt.

Ein CANopen-Bussystem wird mit einer Linien-
struktur realisiert, an der bis zu 127 Busteilneh-
mer und auch mehrere Master-Stationen ange-
schlossen werden kénnen. Die beiden Enden
des Busses werden mit Widerstanden abge-
schlossen. Die Netzwerkausdehnung kann

bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von

1 MBit/s max. 40 m betragen. Bei einer geringe-
ren Ubertragungsrate verlidngert sich die Uber-
tragungsentfernung: Bei 125 kBit/s werden
500 m uberbriickt. Durch den Einsatz von
Repeatern kann die Netzwerkausdehnung auf

bis zu 5000 m (bei 10 kBit/s) vergréert werden.

Produkt Modul
FX-Familie FX2N-32CAN

Funktion
Lokale Station

Modbus

Das Modbus-Protokoll wird zur Kommunikation

zwischen ,intelligenten” Gerdten in Master/
Slave- oder Client/Server-Konfigurationen ein-
gesetzt. Es hat sich zu einem de facto Standard
entwickelt, da es sich um ein offenes Protokoll
handelt und wird haufig in industriellen
Anwendungen eingesetzt.

Modbus ermdglicht den Datenaustausch zwi-
schen vielen Geréten, die am selben Netzwerk
angeschlossen sind. Beispielsweise kann ein
System, das die Temperatur und Luftfeuchtig-
keit erfasst, die Messwerte an einen PC senden.
Oft wird Modbus dazu verwendet, in Uberwa-
chungs-, Steuer- und Datenerfassungssyste-
men (SCADA) einen Leitrechner mit einer
dezentralen Einheit (RTU) zu verbinden. Es gibt
Versionen des Modbus-Protokolls fiir serielle
Schnittstellen und Ethernet.

Modbus RTU sorgt durch die Ubertragung der
Daten in binarer Form firr einen guten Daten-
durchsatz.

Funktion Produkt Modul
Q71MBI1
MELSEC System Q
Q71MT191
Master/Slave FX3U-232ADP-MB
FX-Familie FX3U-485ADP-MB
FX3U-ENET-P502
A15J71UC24-R2-52
AnS-Serie
Slave A1SJ71UC24-R4-52
Schalter BIF-MD-W

SPS eines Fremdherstellers

CANopen

NETZWERKE

SPS der FX-Familie

SPS eines Fremdherstellers

Beschreibung Art.-Nr.
Kommunikationsmodul fiir CANopen 141179
Master-Station
SPS eines Fremd- HMI
herstellers
SPS eines Fremd-
herstellers Dezentrale E/A .
Frequenzumrichter MELSEC System Q
Beschreibung Art.-Nr.
Serielles Master-/Slave-Modul fiir Modbus 167757
Master-/Slave-Modul fiir Modbus/TCP (Ethernet) 155603
Serielle Datenschnittstelle (RS232C) mit zusatzlicher Modbus-Funktionalitét (Master/Slave) 165276
Serielle Datenschnittstelle (RS485) mit zustzlicher Modbus-Funktionalitét (Master/Slave) 165277
Ethernet-Modul, T00BASETX/10BASE-T, Modbus/TCP ready 225142
Slave-Modul fiir Modbus 54355
Slave-Modul fiir Modbus mit RTU-Protokoll 54354
Modbus-Schnittstelle fiir offene Leistungsschalter der SUPER AE-Serie 168573
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Dezentrale Module fiir CC-Link
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DEZENTRALE E/A-MODULE H

Mit diesen dezentralen Modulen kénnen
die Signale auf kurzem Weg an der
Maschine erfasst bzw. dort ausgegeben
werden. Der Vorteil ist ein reduzierter
Verkabelungsaufwand und die Méglich-
keit, Daten und Schaltzustande einzel-
ner Maschinen autonom erfassen oder
ausgeben zu kénnen.

Fiir feuchte Umgebungen stehen sechs
Typen von flachen und wasserdichten
dezentralen E/A-Modulen mit der
Schutzart IP67 als Eingangs-, Ausgangs-
und Kombimodule zur Verfligung.

® Bis zu 64 dezentrale E/A-Module mit
max. 32 Eingdngen oder max. 32 Aus-
gdngen pro Modul kénnen ange-
schlossen werden.

Alle Module haben kompakte
Abmessungen.

Robuste, schlagfeste Ausfiihrung

Anzeige des Zustandes der Eingange
Uber LEDs

Standardmafig Potenzialtrennung
zwischen Prozess und Steuerung
durch Optokoppler

Montage Uber DIN-Schienenadapter
oder Schrauben

Module kénnen in horizontaler
Anordnung oder in eine von

vier beliebigen Richtungen auf einer
ebenen Flache montiert werden.

Einsatzbereit fir alle CC-Link-Master-
Module

Modultyp Modul Eingdnge Ausgénge Beschreibung Art.-Nr.
AJ65BTB1-16D 16 — DC-Eingénge (+COM/-COM) 75447
Dezentrale Module — = =
AJ65BTB2-16D 16 — DC-Eingénge mit 8 Potenzialklemmen (+COM/-COM) 75450
AJ65SBTB1-8D 8 — DC-Eingange (+COM/-COM) 104422
AJ65SBTB1-16D 16 — DC-Eingénge (+COM/-COM) 136026
iai AJ65SBTB3-16D 16 — DC-Eingénge (+COM/-COM), 3-Draht-Sensoren 151186
D.'g't.?le Kompakte dezentrale Module 02l ( . :
Eingange AJ65SBTB1-16D1 16 — Schnelle DC-Eingange (+-COM/-COM) 140144
AJ65SBTB1-32D1 32 — Schnelle DC-Eingénge (+-COM/-COM) 140145
AJ65SBTB1-32D 32 — DC-Eingénge (+COM/-COM) 136025
AJ65FBTA4-16D . 16 — DC-Eingénge (minusschaltend) mit Schutzart IP67 137587
Wasserdichte dezentrale Module e .
AJ65FBTA4-16DE 16 — DC-Eingénge (plusschaltend) mit Schutzart IP67 137588
AJ65BTB1-16T — 16 Transistorausgange (minusschaltend), 0,5 A 75449
Dezentrale Module - =
AJ65BTB2-16R — 16 Relais-Ausgange, 2 A 75453
AJ65SBTB1-8TE — 8 Transistorausgange (plusschaltend), kurzschlussfest, 0,1 A 129574
AJ65SBTB2-8T1 — 8 Transistorausgénge (minusschaltend), 0,5 A 144062
AJ65SBTB1-16TE — 16 Transistorausgénge (plusschaltend), 0,5 A 129575
AJ65SBTB1-32T — 32 Transistorausgénge (minusschaltend), 0,5 A 138957
igi AJ65SBTB2N-8R — 8 Relais-Ausgange, 2 A 140148
D'g'tile Kompakte dezentrale Module . g“ L
Ausgange AJ65SBTB2N-16R — 16 Relais-Ausgange, 2 A 140149
AJ65SBTB1-16T1 — 16 Transistorausgange (minusschaltend), 0,5 A 163966
AJ65SBTB1B-16TE1 — 16 Transistorausgange (plusschaltend), 0,1 A 204679
AJ65SBTB1-32TE1 — 32 Transistorausgénge (plusschaltend), 0,1 A 204680
AJ65SBTB2N-165 — 16 Triac Ausgénge, 0,6 A 159954
AJ65FBTA2-16T . 16 DC-Ausgange (minusschaltend) mit Schutzart IP67, 0,5 A 150380
Wasserdichte dezentrale Module . .
AJ65FBTA2-16TE — 16 DC-Ausgénge (plusschaltend) mit Schutzart IP67, 1A 150381
AJ65BTB1-16DT 8 8 DC-Eingange (minusschaltend), Transistorausgange (minusschaltend) 75448
DC-Eingénge mit 16 Potenzialklemmen (minusschaltend),
AJ65BTB2-16DT Dezentrale Module 8 8 Transistorausginge (minusschaltend) 75452
: AJ65BTB2-16DR 8 8 DC-Eingénge (plusschaltend), Relaisausgénge 75451
Kombimodule o ccaragr 1607 , 8 8 DC-Eingéinge (minusschaltend), DC-Ausgange (minusschaltend), Schutzart IP67 137589
Wasserdichte dezentrale Module — =
AJ65FBTA42-16DTE 8 DC-Eingdnge (plusschaltend), DC-Ausgange (plusschaltend), Schutzart IP67 137590
AJ65SBTB1-32DT1 . 16 16 DC Eingénge (minusschaltend), DC Ausgange (minusschaltend), kurzschlussfest 166822
Kombi-kompakte Module . .
AJ65SBTB1-32DTE1 16 16 DCEingange (plusschaltend), DC Ausgénge (plusschaltend) 204681
AJ65BT-64AD 4 — 4 Analogeingénge, -10 V=10V, -20 mA—+20 mA 75444
AJ65BT-64RD3 4 = 4 Analogeingange, fiir Pt100-Widerstandsthermometer in 3-Leiter-Technik 88026
Dezentrale Module — = = L = = =
Analoge AJ65BT-64RD4 4 — 4 Analogeingange, fiir Pt100-Wider in 4-Leiter-Technik 88027
Eingange AJ65BT-68TD 8 — 8 Analogeingéinge fiir Thermoelemente 88025
AJ65SBT-64AD 4 — 4 Analogeingange, -10 V=10V, 0 mA—+20 mA 140146
Kompaktes dezentrales Modul — = - - = =
AJ65SBT2B-64RD3 4 — 4 Analogeingange, fiir Pt100-Widerstandsthermometer in 3-Leiter-Technik 221862
AJ65BT-64DAV — 4 4 Analogausgange, -10V-10V 75446
Dezentrale Module =
Analoge AJ65BT-64DAI — 4 4 Analogausgénge, 4 mA-20 mA 75445
Ausgange AJ65SBT-62DA — 4 4 Analogausgange, -10V~10V, 0 A~20 mA 140147
Kompaktes dezentrales Modul N
AJ65SBT2B-64DA — 4 4 Analog Ausgénge, -10V—+10V, 0 A-20 mA 221863
Repeater AJ65SBT-RPT Kompakter Repeater — — Der Repeater ermdglicht T-Abzweigungen und Netzwerkerweiterungen. 130353
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Funktion Modul Typ
AJ65BT-D62
Zahler AJ65BT-D62D Dezentrale Module
AJ65BT-D62D-51
Schnittstelle AJ65BT-R2N Dezentrales Modul
Positionierung ~ AJ65BT-D75P2-S3 Dezentrales Modul

STATION NO.
BRATE STIONNO.

DEZENTRALE

High-Speed-Zdhlermodule

Die High-Speed-Zahlermodule erfassen
Signale mit einer Frequenz, die von nor-
malen Eingangsmodulen nicht erfasst
werden konnen. Es konnen zum Beispiel
einfache Positionieraufgaben oder auch
Frequenzmessungen realisiert werden.

Datenaustausch mit der Peripherie

Dieses Modul dient der Kommunikation
mit Peripheriegeraten tiber eine stan-
dardisierte RS232C-Schnittstelle. Die
Kopplung der Peripherie erfolgt Punkt
zu Punkt (1:1).

MODE RESET

Beschreibung
2 schnelle Zahlereingange, Signalpegel: 5-24 V DC, Zahlfrequenz bis zu 200 kHz

2 schnelle Zahlereingange, Signalpegel: EIA-Standard (RS422), Zahlfrequenz bis zu 400 kHz (niedrige Stromaufnahme)
2 schnelle Z&hlereingange, Signalpegel: EIA-Standard (RS422), Zahlfrequenz bis zu 400 kHz

1 serielle RS232C -Schnittstelle (9-poliger D-SUB-Anschluss)

Positioniermodule fiir 2 Achsen, Impulsausgang, lineare Interpolation, Kreisinterpolation

Siehe auch CC-Link Safty-Remote E/A-Module Seite 145 und Sicherheitsrelaismodule Seite 146

-MODULE

Positioniermodul

Die Montage des Positioniermoduls in
der Néhe des Servo- oder mechanischen
Systems reduziert nicht nur die Kosten
fur die Verkabelung, sondern beseitigt
auch die Probleme, die durch Storein-
strahlungen und Verluste in den Leitun-
gen entstehen.

Art.-Nr.
83028
88029
88030

216545
88002

Im Januar 2001 er6ffnete die CC-Link Partner
Association ihr europaisches Hauptquatier in
der Niederlassung von Mitsubishi in Grof3-
brittanien. Die Funktion der Organisation ist
die Verbreitung von Informationen, die Aus-
bildung und die Férderung der CC-Link-
Technologie und der Produkte der CLPA-
Partner in Europa. Eine grundlegende Ver-
pflichtung der Organisation ist die techni-
sche Unterstltzung der CLPA-Partner, die
Ihre Produkte CC-Link-kompatibel machen
mochten. ,Unser Ziel ist es, die Verbreitung
von CC-Link erheblich zu steigern und die
CC-Link-kompatiblen Produkte der CLPA-
Partner zu férdern. Zu den Promotion-Aktivi-
taten gehoren Schulungsseminare, Ausstel-
lungen bei Messen, Pressearbeit, Rund-
schreiben und der Internet-Auftritt. Setzen
Sie sich bitte mit uns in Verbindung, falls Sie
weitere Informationen benétigen.”

John Browett, CLPA Europe

® Uber 150 Hersteller von Produkten fiir
CC-Link als Partner

® Uber 700 CC-Link-kompatible Produkte,
einschlieBlich SPS, Servoantriebe, Tempe-
raturregler etc.

® Uber 700 Mitglieder; jeden Monat tritt ein
neuer Partner-Hersteller bei.

CC-LINKPARTNER ASSOCIATION EUROPE

Postfach 101217
D-40832 Ratingen

Telefon: +49 (0) 2102/486 1750

Fax: +49 (0) 2102/486 1751

E-Mail: partners@clpa-europe.com

www.clpa-europe.com

Vertretungen in Gro3britannien,

Polen und der Ukraine.

Detaillierte Informationen finden

Sie auf der Web-Seite.
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DEZENTRALE

-MODULE

Die MELSEC STlite-Serie skalierbare Industrial-Ethernet-Losungen

Die fur vielfaltigste Anwendungsgebiete zuge-
lassene STlite-Serie tragt mit seinem feinmodu-
laren und feldbusunabhéngigen Design den
Anforderungen an dezentrale Feldbussysteme
besonders Rechnung. Optimiert flir prozess-
nahe Kommunikation - mit einer in der Leistung
skalierbaren Lésung und von hoher Integra-
tionsdichte.
® Die Vielfalt der méglichen Applikationen ist
nahezu unendlich.
® Hardware- und Systemaufwand reduzieren
sich auf ein Minimum.
@ Fr einfachstes Handling und maximale
Effizienz.
Der modulare Grundgedanke des Systems fin-
det sich auch in der Unterstlitzung zahlreicher
Feldbussysteme wieder. Je nach Anwendungs-
fall kann zwischen verschiedenen Feldbuskopf-
stationen fiir unterschiedliche Protokolle aus-
gewahlt werden.

Optimiert fiir die Anforderungen der
Praxis

Feinmodular:

® 2,4 oder 8 Kandle in einem E/A-Modul

Feldbusunabhéangig:

® Kopfstationen fir die gangigen Feldbusproto-
kolle Profibus DP, CC-Link und Ethernet

Investitionssicher:

® Feldbusunabhangiges Knotendesign ermdg-
licht problemlosen Wechsel auf neue Busstan-
dards unter Beibehaltung der Busmodule

Klare Kennzeichnung:

® Durch farbcodierte Gruppenbeschriftungs-
tradger und Klemmstellenkennzeichnung

Hohe Flexibilitat:

® Konfigurationsmoglichkeiten digitaler/analo-
ger Ein-/Ausgange und Sonderfunktionen
mit verschiedenen Potenzialen, Leistungen
und Signalen an einem Feldbusknoten

Betriebssicher:

® Zulassungen fiir Industrie- und Schiffsauto-
mation garantieren vielseitige Verwendungs-
moglichkeiten — auch bei verscharften
Umgebungsbedingungen

® Automatische Kontaktierung der Leistungs-
und Datenkontakte

® Steckbare Anschlussebene mittels Busstecker

® Anschluss der E/A-Punkte Giber Federkraft-
klemmen des Systems CAGE CLAMP®

Produktiibersicht

Digitale Eingangs-
module (8 Eingdnge)

Digitale Ausgangs-
module (8 Ausgdnge)

Analoge Ausgangsmodule
(4 Ausgange)

s =
O 5

S ofoo
O

é@ﬂ

ADDRESS
L

O

S BB s E R
Spannungsversorgung

Analoge Eingangsmodule
(4Eingdnge)

Resitsitesles

Kopfstation
Spannungsversorgung Endmodul

Spannungseinspeisemodul

Elektronikmodule Funktion

Kopfstation

STL-PB1 Kopfstation Profibus DP/V1, 12 MBaud; digitale und analoge Signale

STL-BT1 Kopfstation CC-Link, 156 kBaud—10 MBaud; digitale und analoge Signale
STL-ETH1 Kopfstation Ethernet TCP/IP ECO, 10/100 MBit/s; digitale und analoge Signale
Spannungsversorgung

STL-PS Spannungseinspeisemodul 24 V DC, passiv

STL-BPS Spannungseinspeisemodul 24 V DC, mit Busnetzteil

Digitale Eingangsmodule

STL-DI8-V1 Digitales Eingangsmodul, 8 Eingénge, 24V DC, 0,5 A, 0,2 ms, plusschaltend, 1-Leiter-Anschluss
STL-DI8-V2 Digitales Eingangsmodul, 8 Eingénge, 24V DC, 0,5 A, 3,0 ms, plusschaltend, 1-Leiter-Anschluss
Digitale Ausgangsmodule

STL-DO4 Digitales Ausgangsmodul, 4 Ausgénge, 24V DC, 0,5 A, plusschaltend

STL-DO8 Digitales Ausgangsmodul, 8 Ausgénge, 24V DG, 0,5 A, plusschaltend
Relais-Ausgangsmodul

STL-R02 Relais-Ausgangsmodul, 2 SchlieBerkontakte, 230 V AC/30 V DC, 2A, potenzialfrei
Analoge Eingangsmodule

STL-AD2-V Analoges Eingangsmodul, 2 Sy jseingange, 0—10V D, Single-Ended
STL-AD2-| Analoges Eingangsmodul, 2 Stromeingange, 4-20 mA, Single-Ended
STL-AD4-V1 Analoges Eingangsmodul, 4 Spannungseingange, 010 V DC, Single-Ended
STL-AD4-V2 Analoges Eingangsmodul, 4 Spannungseingénge, 10V DG, Single-Ended
STL-AD4-| Analoges Eingangsmodul, 4 Str gange, 4-20 mA, Single-Ended

STL-TI2 Analoges Temperatur-Eingangsmodul, 2 Temperatureingange, Pt-100- und Widerstandsmessung (umschaltbar)
Analoge Ausgangsmodule

STL-DA2-V Analoges Ausgangsmodul, 2 Spannungsausgange, 0—10 V DC

STL-DA2-I Analoges Ausgangsmodul, 2 Stromausgange, 4-20 mA

STL-DA4-V1 Analoges A odul, 4 Sp gsausgénge, 0-10V DC

STL-DA4-V2 Analoges Ausgangsmodul, 4 Spannungsausgénge, 10V DC

STL-DA4-I Analoges Ausgangsmodul, 4 Stromausgange, 4-20 mA

Encoder-Modul

STL-ENC Eingangsmodul fiir Inkremental-Encoder

Zahlermodul

STL-C100 Eingangsmodul Vorwarts-, Riickwartszahler, 24 V DC, 100 kHz
Schnittstellenmodul

STL-SSI Eingangsmodul SSI-Geberschnittstelle, 24 Bits, 125 kHz

Systemmodul

STL-ET Bus-Endmodul

Zubehor

STL-CClink con (C-Link-Feldbusstecker fiir Kopfstation CC-Link, D-Sub-Stecker; 9-polig
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Kopfstationen der STlite-Serie

Die Kopfstationen verbinden das
STlite-E/A-System mit den Feldbussyste-
men Profibus DP, CC-Link oder Ethernet.
Die jeweilige Kopfstation erkennt alle
gesteckten E/A- und Sondermodule und
erstellt daraus ein lokales Prozessabbild.
Hierbei kann es sich um eine gemischte
Anordnung von analogen (Datenaus-

-MODULE

tausch wortweise) und digitalen (Daten-
austausch bitweise) Modulen handeln.
Die Stationen bietet eine Vielzahl an
Anwendungsprotokollen. Bei der Ether-
net-Kopfstation steht fir web-basierte
Anwendungen auch ein interner Server
zur Verfigung.

Technische Daten STL-PB1 STL-BT1 STL-ETH1
Anzahl E/A Module 64 64 64
Protokoll Profibus DP (CC-Link-Standard Ethernet TCP/IP ECO
Ubertragungs- Medium Cu-Kabel entsprechend abgeschirmtzes Cu-Kabel  Twisted Pair S-UTP 100 Q2
EN 50170 2/3x0,5mm (at5
Schnittstelle Anschluss  D-Sub 9-polig D-Sub 9-polig RJ45
100 zwis;hen Hub und
Max. Ubertragungsentfernung m 133 0.@%@@%"' und lfso(ﬁud'j’tj" und Fa'?g:tgltjlroc?{El?r?:r-nNeifzwerk-

Spezifikation limitiert
14 Byte digital, 2 Byte

s Eingangsprozessabbild 244 Byte 256 Byte System, 32 Byte analog
. 14 Byte digital, 2 Byte
Ausgangsprozessabbild 244 Byte 256 Byte Systen, 32 Byte analog
. . Limitiert durch Ethernet-

Anzahl adressierbarer Module 96 mit Repeater 64 Spezifikation
Stationsadressen = 11-4 =
Interne Stromaufnahme (5V DC) mA 200 300 300
Max. Eingangsstrom (24 V DC) mA 500 500 500

Uber iiber iiber
Exteme Spannungsversorgung (24 V DC) St peisemodul S gseinspeisemodul S gseinspeisemodul
Anschlusstechnik CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP®
Abmessungen (BxHXT) mm 51x65x100 51x65x100 51x65x100
Bestellangaben Art-Nr. 242279 242280 242281

STL-CCLink con: ~ Art.Nr. 242314
Zubehdr Der Feldbusstecker dient zum Anschluss eines CC-Link-Teilnehmers an die

(C-Link-Busleitung.

Spannungseinspeisemodul

Die Spannungseinspeisemodule dienen
zur Versorgung der Busklemmen mit
dem jeweiligen Versorgungspotenzial.
Bei der Konfiguration des Systems ist
darauf zu achten, dass der maximale
Strom, der Uber die Einspeiseklemmen
flieBt, vom Summenstrom nicht tber-

Das Spannungseinspeisemodul mit Bus-
netzteil erhoht fir Feldbusknoten mit
hohem Strombedarf (Summe der inter-
nen Stromaufnahme der Busklemmen)
die Kapazitat der Systemversorgung.

Bei Bedarf kdnnen weitere Spannungs-
einspeisemodule mit Busnetzteil

schritten wird. Sollte das der Fall sein, so genutzt werden.

ist ein weiteres Spannungseinspeisemodul

zu setzen.
Technische Daten STL-PS STL-BPS
Spannungsversorgung 24V DC(-25 %—+30 %) 24V DC(-25 %—+30 %)
Eingangsstrom max. — 500
Summenstrom fiir Busklemmen mA — 2000
Spannung iiber Leistungskontakte max. 24V DC 24V DC(-25 %—+30 %)
Strom {iber Leistungskontakte max. 10ADC 10ADC
Anschlusstechnik mA  CAGE CLAMP® CAGE CLAMP®
Modulbreite 1Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm)
Abmessungen (BxHxT) mm  12x65x100 12x65x100
Bestellangaben Art-Nr. 242311 242312

Bus-Endmodul

Am Ende eines Feldbusknotens ist
jeweils ein Endmodul zu setzen. Durch
das Endmodul wird der interne Klem-

menbus geschlossen und die ordnungs-

gemalle Dateniibertragung garantiert.

Technische Daten STL-ET

Modulbreite 1 Einheit (12 mm)
Abmessungen (BxHXT) 12x65x100
Bestellangaben Art-Nr. 242313
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Digitale Ein- und Ausgangsmodule
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Digitales

Eingangsmodul Digitales

Ausgangsmodul

Technische Daten STL-DI8-V1

Modultyp Digitales Eingangsmodul

Anzahl der Eingénge 8, plusschaltend, 1-Leiter-Anschluss
Modulbreite 1 Einheit (12 mm)

Isolation Optokoppler
Eingangsnennspannung (0):-3—+5V DC/(1): 15-30V DC
Eingangsnennstrom mA 28

Ansprechzeit ms 02

Interne Stromaufnahme mA 17

Abmessungen (BxHxT) mm  12x65x100

Anschluss der externen Signale CAGE CLAMP®

Bestellangaben Art-Nr. 242282

Technische Daten STL-D04

Modultyp Digitales Ausgangsmodul
Anzahl der Ausgange 4, plusschaltend

Modulbreite 1 Einheit (12 mm)

Isolation Optokoppler
Ausgangsnennspannung 24V DC

Max. Schaltspannung —
Max. Ausgangsstrom A 0,5proAusgang

Max. Schaltfrequenz 1kHz

. AUS— EIN ms —
Ansprechzeit

EIN— AUS ms —

Schutzfunktionen Ausgang kurzschlussfest
Prellzeit =
Interne Stromaufnahme mA 7
Abmessungen (BxHxT) mm  12x65x100
Anschluss der externen Signale CAGE CLAMP®
Bestellangaben Art-Nr. 242284

Digitale Eingangsmodule

Die digitalen Eingangsmodule verfligen
Uiber 8 Kanédle und erfassen Steuersig-
nale aus dem Feldbereich z.B. Giber Sen-
soren. Zur Storunterdriickung ist jedem
Eingang ein Filter vorgeschaltet, wobei
verschiedene Zeitkonstanten integriert
wurden.

Digitale Ausgangsmodule

Die digitalen Ausgangsmodule stehen
mit 4 oder 8 Ausgangen zur Verfligung
und sie dienen dazu, Steuersignale aus
der Automatisierungssteuerung an die
angeschlossenen Aktoren weiterzuge-
ben. Alle Ausgange sind kurzschlussfest
ausgefihrt.

STL-DI8-V2

Digitales Eingangsmodul

Bei allen digitalen Eingangs- und Aus-
gangsmodulen sind Feld- und System-
ebene galvanisch getrennt.

Digitales Relais-Ausgangsmodul

Die Relais-Ausgangsmodule haben

2 SchlieBerkontakte. Zur Ansteuerung
der Relais wird die interne Systemspan-
nung genutzt und die Kontakte sind
potenzialfrei angeordnet. Der Ansteue-
rungszustand jedes Relais wird Gber
LEDs signalisiert.

Aktoren mit PE-Anschluss kénnen direkt
verdrahtet werden.

8, plusschaltend, 1-Leiter-Anschluss

1 Einheit (12 mm)
Optokoppler

(0): 3—+5VDC/(1): 15-30V DC

28

3

17
12x65x100
CAGE CLAMP®

242283

STL-DO8

Digitales Ausgangsmodul
8, plusschaltend

1 Einheit (12 mm)
Optokoppler

24V DC

0,5 pro Ausgang

2kHz

Ausgang kurzschlussfest
25

12x65x100

CAGE CLAMP®

242295

STL-R02

Digitales Relais-Ausgangsmodul
2 SchlieBerkontakte

1 Einheit (12 mm)
Relais

250 VAC/30V DC

2,0 pro Ausgang
30/min (bei Nennlast)
max. 10

max. 10

typ.1,2ms

100

12x65x100

CAGE CLAMP®

242296
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Analoge Ein- und Ausgangsmodule
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Analoges
Eingangsmodul

Technische Daten

Modultyp

Modulbreite

Anzahl der Eingangskandle

Analoger Eingang

Aufldsung

Wandlungszeit

Maximale Eingangsspannung

Genauigkeit bei 25 °C

Eingangswiderstand (Einzelanschluss)

Isolation

Interne Stromaufnahme mA
Abmessungen (BxHxT) mm
Anschluss der externen Signale

Bestellangaben Art.-Nr.

Technische Daten

Modultyp

Modulbreite

Anzahl der Ausgangskanle

Analoger Ausgang

Aufldsung

Wandlungszeit

Genauigkeit bei 25 °C

Datenlénge

Widerstand der angeschlossenen Last

Isolation

Interne Stromaufnahme mA
Abmessungen (BxHxT) mm
Anschluss der Ausgangssignale

Bestellangaben Art.-Nr.

STL-AD2-V

Analoges Eingangsmodul

1 Einheit (12 mm)

2

0-10V

12 Bit

2ms

35V

< +0,2 % vom Skalenendwert
1300

Analoges
Ausgangsmodul

DEZENTRALE

Analoge Eingangsmodule

Die analogen Eingangsmodule mit
Stromeingdngen verarbeiten Signale
der normierten Gro3e 4-20 mA, die
Module mit Spannungseingangen
Signale der normierten Grof3e £10V
oder0-10V.

Das Eingangssignal wird galvanisch
getrennt zur Systemebene mit einer Auf-
16sung von 12 Bit libertragen.

Zur Spannungsversorgung wird die
interne Systemspannung genutzt und
die Eingangskanale der Module besitzen
ein gemeinsames Massepotenzial.

-MODULE

Analoge Ausgangsmodule

Die analogen Ausgangsmodule mit Strom-
ausgdngen erzeugen Signale der nor-
mierten Grof3e 4-20 mA, die Module mit
Spannungsausgdngen Signale der nor-
mierten Gré3e £10V oder 0-10V.

Das Ausgangssignal wird galvanisch
getrennt zur Systemebene mit einer Auf-
16sung von 12 Bit ausgegeben.

Zur Spannungsversorgung fur die Stro-
mausgangsmodule wird die feldseitige
Spannungsversorgung genutzt. Bei den
Spannungsausgangsmodulen sind die
Ausgdnge kurzschlussfest, besitzen ein
gemeinsames Bezugspotenzial und die
interne Systemspannung wird zur Span-
nungsversorgung verwendet.

Potenzialtrennung der Eingangskanle

60
12x65x100
CAGE CLAMP®

242297

STL-AD2-| STL-AD4-V1 STL-AD4-V2 STL-AD4-I
Analoges Eingangsmodul Analoges Eingangsmodul Analoges Eingangsmodul Analoges Eingangsmodul
1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm)
2 4 4 4

4-20mA +10V 0-10V 4-20mA

12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit

2ms 10ms 10ms 10ms

10V +40V +40V 32V

< +0,19% vom Skalenendwert < +0,1% vom Skalenendwert < +0,1% vom Skalenendwert

<220 /20 mA >100Q2 >100Q2 >100 /20 mA
75 65 65 65

12x65x100 12x65x100 12x65x100 12x65x100

CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP®
242298 242299 242300 242301

STL-DA2-1 STL-DA2-V STL-DA4-V1 STL-DA4-V2 STL-DA4-I

Analoges Ausgangsmodul Analoges Ausgangsmodul Analoges Ausgangsmodul Analoges Ausgangsmodul Analoges Ausgangsmodul
1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm) 1 Einheit (12 mm)

2 2 4 4 4

4-20mA 0-10V 0-10V +10V 4-20mA

12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit

2ms 2ms 10ms 10ms 10ms

< +0,1% vom Skalenendwert

2x16 Bit 2x16 Bit 4x16 Bit 416 Bit 4x16 Bit

<600Q2 5kQ 5kQ 5kQ 0-300 £2/300-600 Q2
Die Ausgangskanale sind galvanisch von der Systemebene getrennt

70 65 125 125 60

12x65x100 12x65x100 12x65x100 12x65x100 12x65x100

CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP® CAGE CLAMP®

242302 242303 242304 242305 242306
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DEZENTRALE
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Module mit Sonderfunktionen
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Temperaturerfassungsmodule

Ein Kurzschluss oder eine Unterbre-
chung der Sensorleitung, sowie eine
Bereichstiberschreitung wird durch eine
rote Fehler-LED angezeigt.

Das analoge Temperatur-Eingangsmo-
dul erlaubt den direkten Anschluss von
Pt 100-Widerstandssensoren. Der
Anschluss kann dabei in 2- oder 3-Leiter-
technik erfolgen. Die Linearisierung
Uber den gesamten Temperaturbereich
Ubernimmt das Modul.

Technische Daten STL-TI2

Modultyp Temperaturerfassungsmodule

Anzahl der Eingangskanle 2

Interne Stromaufnahme mA 80

AnschlieBbare Temperatursensoren Pt 100 und Widerstandsmessung
Sensoreingang 3-Leiter (Voreinstellung) oder 2-Leiter
Temperaturbereich -200 °Cbis +850 °C (Pt 100)
Auflosung 0,1°C

Wandlungszeit 320 ms (pro Kanal)

Genauigkeit bei 25 °C < +0,2 % vom Skalenendwert
Isolation Potenzialtrennung der Eingangskanéle
Nennmessstrom 0,5mA

Datenlénge 2x16 Bit

Anschluss der externen Signale CAGE CLAMP®

Modulbreite 1 Einheit (12 mm)

Abmessungen (BxHXT) mm  12x65x100

Bestellangaben Art-Nr. 242307

Eingangsmodul fiir Inkremental-Encoder

Das Modul stellt eine Schnittstelle fir
beliebige Inkremental-Encoder mit
RS422-Anschluss dar. Ein Zéhler mit
Quadraturdecoder sowie ein Latch fur
den Nullimpuls kdnnen von der Steue-
rung gelesen und aktiviert werden. Die
Steuerung kann den Zahler setzen. Je
nach Betriebsart wird bei positiver
Flanke am Eingang der Zahlerwert in das
Latchregister ibernommen und der
Zéhler initialisiert.

Die Geschwindigkeit (Inkremente/ms)
wird automatisch erfasst und kann alter-
nativ zum Latch-Wert an die Steuerung
Ubertragen werden. Der Gate-Eingang
erlaubt das Sperren des Zahlers und der
Ref-Eingang kann eingesetzt werden,
um die Nullpunktfunktion zu aktivieren.
Uber Nockenausgénge signalisiert das
Modul, ob der Zahlerwert in definierten
Fenstern steht. Die Fensterbereiche las-
sen sich individuell einstellen. Die Span-
nungsversorgung fuir den Geber wird
vom Modul zur Verfligung gestellt.

Technische Daten STL-ENC

Modultyp Inkremental-Encoder
Encoder- Anschluss 3 Eingangskanale
Interne Stromaufnahme mA 110
Zahlbereich 32 Bit binar
Maximale Zahlfrequenz 250 kHz
Decoder Quadraturdecoder mit 4-fach-Auswertung
Auflosung Nullimpuls 32Bit
Befehle Lesen, Setzen, Aktivieren
Stromaufnahme typ. 35mA ohne Last
Ausgangsspannung 5V DCzur Geberversorgung
Max. Ausgangsstrom 300 mA zur Geberversorgung
Datenldnge 1x32 Bit
Digitalausginge Ausgangsspannung 24V DC

max. Ausgangsstrom 05A
Schutzfunktion Ausgang kurzschlussfest
Digitaleinginge E?ngangsnennspannung (0):-3—+5VDC/(1): 15-30V DC

Eingangsnennstrom 5-7mA
Signalanschluss CAGE CLAMP®
Modulbreite 2 Einheiten (24 mm)
Abmessungen (BxHXT) mm  24x65x100
Bestellangaben Art-Nr. 242308
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DEZENTRALE

Vor-/Riickwartszahlermodul

Der Zéhler erfasst bindre Impulse von
24V und transportiert den Zahlerstand
in das installierte Bussystem. Uber einen
Eingang wird zwischen Vorwarts- und
Ruckwartszdahlen umgeschaltet.

-MODULE

Uber das Steuerbyte kénnen zwei digi-
tale Ausgange geschaltet, sowie der
Zéhler gesetzt und zuriickgesetzt wer-
den. Esistauch ein Sperren des Zahlers
moglich.

Technische Daten STL-C100

Modultyp Vor-/Riickwartszahlermodul
Schaltausgange 2

Zahlereingdnge 1

Interne Stromaufnahme mA 70

Max. Ausgangsstrom 05A

Eingangsnennspannung (0): -3—+5VDC/(1): 15-30 V DC
Eingangsnennstrom mA 5

Max. Zéhlfrequenz 100 kHz

Zahlbereich 32Bit

Isolation Potenzialtrennung der Ein- und Ausgange
Datenlénge 32 Bit

Schutzfunktion Ausgang kurzschlussfest
Signalanschluss CAGE CLAMP®

Modulbreite 1 Einheit (12 mm)

Abmessungen (BxHXT) mm  24x65x100

Bestellangaben Art-Nr. 242309
Schnittstellenmodule

Das SSI-Geberschnittstellenmodul stellt
ein Interface zum direkten Anschluss
eines SSI-Gebers dar. Zum Auslesen des
Gebers gibt das Modul ein Taktsignal aus
und stellt der Steuerung den einlaufen-
den Datenstrom als Datenwort im Pro-
zessabbild zur Verfiigung. Uber Kontroll-
register kdnnen unterschiedliche
Betriebsarten, Ubertragungsfrequenzen
und Bitbreiten eingestellt werden.

Die Spannungsversorgung fiir den
Geber kann direkt am Modul abgegrif-
fen werden.

An das serielle Schnittstellenmodul kon-
nen Gerdte mit einer RS232C-Schnitt-
stelle angeschlossen werden. Das
angeschlossene Gerat kann tber die ein-
gesetzte Feldbus-Kopfstation mit der
Steuerung direkt kommunizieren. Der
aktive Kommunikationskanal arbeitet
unabhdngig vom tiberlagerten Bussystem
im Vollduplexbetrieb mit 19200 Baud.

Technische Daten STL-SSI

Modultyp Geberschnittstellenmodul

Schnittstelle SSI

Geberanschluss 1Eingangs-/1 Ausgangskanal

Interne Stromaufnahme mA 85

Ausgangsspannung 24V DC(-15 % bis +20 % zur Geberversorgung)
Ubertragungsfrequenz/-rate 125 kHz (max. 1 MHz)

Datenlénge Serieller Eingang Datenbreite 32 Bit

Signalausgang Differenzsignal (RS422)

Signaleingang Differenzsignal (RS422)

Signalcodierung Gray-Code

Ubertragungskanile —

Isolation Potenzialtrennung der Ein- und Ausgénge
Datenlénge 1x32 Bit

Signalanschluss CAGE CLAMP®

Modulbreite 1 Einheit (12 mm)

Abmessungen (BxHxT) mm  24x65x100

Bestellangaben Art-Nr. 242310
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DEZENTRALE -MODULE

Die MELSEC ST-Serie fiir Profibus DP und CC-Link

Systembeschreibung

Die MELSEC ST-Serie ist ein modulares Ein- und
Ausgabesystem fiir den Anschluss an den
Profibus und besteht aus

@ einer Kopfstation zum Anschluss an ein
Profibus DP-Netzwerk

® Stromversorgungsmodulen
® digitalen und analogen E/A-Modulen

Zum Aufbau eines effizienten Systems, das
Ihren Anforderungen entspricht, konnen die
E/A-Module beliebig kombiniert werden.

,ST" bedeutet ,Slice Type Terminal” (Slice =
Scheibe) und bezieht sich auf die geringe Breite
der Module (12,6 mm). Neben diesen schmalen
Modulen stehen auch kostensparende Block-
module mit 16 Ein- oder Ausgangen zur Verfi-
gung.

Die E/A-Module bestehen aus einem Elektronik-
und einem Basismodul, das die Verbindung zur
Kopfstation und tGber Schraub- oder Federkraft-
klemmen zur Peripherie herstellt.

Die Elektronikmodule werden einfach auf die
Basismodule gesteckt, die wiederum auf eine
DIN-Schiene montiert werden. Die Elektronik-
module kdnnen unter Spannung ausgetauscht
werden, das System lauft bei stehender Ver-
drahtung weiter.

Al e :
il |
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Jedes Elektronikmodul ist mit LEDs zur schnel-
len und einfachen Diagnose ausgestattet.
Fehler und Betriebszustdnde werden auch an
der Kopfstation angezeigt.

® Schmale Bauweise, nur 12,6 mm breit
Modularer Aufbau

Einfache Bedienung mit nur 3 Tasten
Anschlussskizze auf jedem Modul

Drahte von 0,5-2,5 mm? (flexibel mit Ader-
endhlilse oder starr) sind anschlieBbar

Ausbaubar in Schritten zu 2 Adressen

Austauschbare Elektronikmodule

Modultausch wahrend des Betriebs und
ohne Anderung der Verdrahtung

® Fehlerdiagnose mit LEDs

® Integrierte 24-V-Spannungsversorgung fiir
Aktoren und Sensoren

® Goldkontakte im Bus- und Signalzweig

® Modulkodierung schiitzt vor versehentlich
falschem Austausch

® Einfache Parametrierung mit der Software
GX Configurator DP

Produktiibersicht

Digitales Eingangs- Digitales Ausgangs- Analoges Ausgangsmodul (1Ch.)
modul (16 Eingadnge) modul (16 Ausgédnge)  Analoges Ausgangsmodul (2 Ch.)

[—00]00 00]0ofoo]oa 00) 100[—00
) (=] T[] (o7 [ [ oo = o
0 O 0 O O Q|
e ] (=] [ e o N i) R e
—00J00 00|00 00joo| H00| =00
5ol B8 SRR
(I
Kopfstation Digitales Eingangsmodul (2 Eingénge) Spannungsversorgung
Spannungsversorgung Digitales Eingangsmodul (4 Eingédnge)

Analoge Eingangsmodule (2 Ch.)
Digitales Eingangsmodul  Digitales Ausgangsmodul (2 Ausgénge)

2 Spannungseinspeisemodul
(2 Eingdnge)

Produktiibersicht und Auswahlrichtlinien

Die folgende Tabelle zeigt die Kombinationsmoglichkeiten zwischen Elektronik- und Basismodulen.
Beachten Sie, dass Basismodule mit Schraub- und Federkraftklemmen zur Verfligung stehen.
Widhlen Sie die passende Losung fiir Ihre Anwendung.

Elektronikmodule g:;:?l::a(:‘tlll(femmen Schraubklemmen
Kopfstation

ST1H-PB Wird nicht bendtigt Wird nicht bendtigt
ST1H-BT (CC-Link) - -
Spannungsversorgung

ST1PSD (Erstes Modul) ST1B-S4P2-H-SET ST1B-E4P2-H-SET
ST1PSD (Folgende Module) ST1B-54P2-R-SET ST1B-E4P2-R-SET
ST1PDD ST1B-54P2-D ST1B-E4P2-D
Digitale Eingangsmodule

ST1X2-DE1 ST1B-54X2 ST1B-E4X2
ST1X4-DE1 ST1B-S6X4 ST1B-E6X4
ST1X16-DE1/ ST1B-54X16 ST1B-E4X16
ST1X1616-DE1-S1 ST1B-S6X32 ST1B-E6X32
Digitale Ausgangsmodule

ST1Y2-TE2 ST1B-S3Y2 ST1B-E3Y2
ST1Y16-TE2 ST1B-S3Y16 ST1B-E3Y16
ST1Y16-TE8 ST1B-S3Y16 ST1B-E3Y16
ST1Y2-TPE3 ST1B-S3Y2 ST1B-E3Y2
ST1Y16-TPE3 ST1B-S3Y16 ST1B-E3Y16
ST1Y2-R2 ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
Analoge Eingangsmodule

ST1AD2-V ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
ST1AD2-| ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
Analoge Ausgangsmodule

ST1DA2-V/-F01 ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
ST1DA1-I/-F01 ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
Temperaturerfassungsmodule

ST1TD2 ST1B-S4TD2 ST1B-E4TD2
ST1RD2 ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
Encoder-Modul

ST1SS1 ST1B-S4IR2 ST1B-E4IR2
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Technische Daten
Modultyp
Belegte E/A-Adressen
Modulbreite
Eingangsnennspannung VDC
Eingangsspannungsbereich VDC
Externe Spannungsversorgung VDC
Welligkeit
Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA
Max. Ausgangsstrom (5 V DC) A
Max. Ausgangsstrom (24 V DC) A
Abmessungen (BxHXT) mm

Bestellangaben Art.-Nr.

Basismodulfiir Kopfstation- Federkraftklemmen
versorgung (erstes) Schraubklemmen

Basismodul fiir Bus Refresh  Federkraftklemmen
innerhalb des Systems

[EVEL]

ST1PSD

Spannungsversorgung fiir Kopfstation, internen 5 V DC-Bus und 24 V DC der E/As

(Doppelfunktion)

2 Eingange/2 Ausgénge

2 Einheiten (25,2 mm)
24,0

24,0 (+20%) (19,2-28,8)

DEZENTRALE

Kopfstation der ST-Serie

Die Kopfstation ST1H-PB verbindet die
dezentralen E/A-Module der ST-Serie
mit einem Profibus DP-Netzwerk.
ST1H-BT verbindet ST-Serie mit CC-Link
Netzwerk. Zur Konfiguration und zur

-MODULE

Diagnose besitzt das ST1H-PB eine
Mini-DIN-Buchse. Die Stationsnummer
wird mit DIP-Schaltern direkt an der
Kopfstation eingestellt. Mehrere LEDs
dienen zur Statusanzeige und Diagnose.

Technische Daten ST1H-PB ST1H-BT
Belegte E/A-Adressen 4Eingange/4 Ausgange 4Eingange/4 Ausgange
Uiz Protokoll Profibus DP (C-Link-Standard

Medium 2-Draht-Leitung, abgeschirmt (C-Link-Kabel
Schnittstelle Typ  RS485 (C-Link
Unterstiitzte Betriehsarten Sync-Mode und Freeze-Mode Dezentrale Station (1-4)
Max. Ubertragungsentfernung m 4800 (beim Einsatz von 3 Repeater) 1200
Programmierschnitistlle Ez%jSPZr ‘leglgmeliﬁ;gse fiir Diagnose Egﬁﬁggrgmelmgse fiir Diagnose
Datenaustausch mit Mastermodul ?ﬁéﬁ%ﬁgfﬂzxn% EA, ﬁ;ﬁ;‘uﬁ%éﬁy 128/2356E/A,
Anzahl adressierbarer Module Max. 63 Max. 63
Ansprechbare Digital Bit 256 252
E/A-Adressen Analog Worte 32 52
Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA 530 410
Externe Spannungsversorgung Uber STIPSD Uber STIPSD
Abmessungen (BxHXT) mm  50,5x114,5x74,5 50,5x114,5x74,5
Bestellangaben Art-Nr. 152951 214496

Spannungsversorgungsmodul

Das ST1PSD arbeitet in zwei verschiede-
nen Betriebsarten: Im Modus ,H” wer-
den 24V DC zur Versorgung der Kopf-
station und der E/A-Module sowie 5V DC
fur den Riickwandbus zur Verfligung
gestellt. In der Betriebsart ,R” werden der
interne Rtickwandbus mit 5V DC und die
E/A-Module mit 24 V DC versorgt. Die
Auswahl der Betriebsart (H oder R)
erfolgt durch die Verwendung unter-
schiedlicher Basismodule.

Zum Betrieb einer ST-Station wird ein
ST1PSD in der Betriebsart ,H” neben der
Kopfstation benétigt. Zusatzliche
ST1PSD (mit dem Basismodul ,R") sind
nur erforderlich, wenn die Stromauf-
nahme der angeschlossenen Verbrau-

ST1PDD

2 Eingange/2 Ausgénge
1 Einheit (12,6 mm)
240

cher Gber der Kapazitat eines einzelnen
Spannungsversorgungsmoduls liegt.

Integrierte LEDs zeigen den Status des
Moduls. Uber die Kopfstation ist eine
weitergehende Diagnose moglich.

Spannungseinspeisemodul

Das Spannungseinspeisemodul ST1PDD
versorgt ausschlieBlich die angeschlos-
senen Aktoren und Sensoren mit einer
24V Gleichspannung.

Die bendtigte Anzahl der ST1PDD-
Module ergibt sich aus der Stromauf-
nahme (24 V DC) der angeschlossenen
Aktoren und Sensoren.

Das Elektronikmodul wird auf ein Basis-
modul gesteckt, das auf einer DIN-
Schiene montiert ist.

Spannungseinspeisemodul

24,0 (£20%) (19,2-28,8)

24,0 fiir Kopfstation, E/As, Feldbus/5,0 fiir internen Riickwandbus

<5%

2,0
8 (10,0 mit Sicherung)
25,2x55,4x74,1

152952

ST1B-54P2-H-SET, Art.-Nr. 152908
ST1B-E4P2-H-SET, Art.-Nr. 152918
ST1B-S4P2-R-SET, Art.-Nr. 152909

<5%
60

8 (10,0 mit Sicherung)
12,6x55,4x74,1

152953

ST1B-54P2-D, Art.-Nr. 152910
ST1B-E4P2-D, Art.-Nr. 152920

Schraubklemmen ST1B-E4P2-R-SET, Art.-Nr. 152919

(alle weiteren)

Berechnung der Stromaufnahme beachten!

Zur Kalkulation der bendtigten STIPSD-Module im System bietet die Konfigurations-
Software GX Configurator DP volle Unterstiitzung und automatische Berechnung.

In der Tabelle rechts finden Sie erganzend dazu Angaben fiir eine iiberschldgige Berechnung der Stromaufnahme aus

der internen 5-V-Gleichspannungsversorgung und der Anzahl der bendtigten Spannungsversorgungsmodule STTPSD.

Modul Ausgangsstrom/Stromaufnahme  Bemerkung

ST1PSD 20A Ausgangsstrom
ST1H-PB 0,53A Stromaufnahme
Einzelmodule 0,1A Stromaufnahme
Blockmodule 0,15A Stromaufnahme
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Digitale Eingangsmodule

Die Elektronikmodule werden auf

\ e digi : jeweils ein Basismodul gesteckt, das auf
2 \:\-gv\_@ﬁ— E_(\:&\K‘\-:\(\‘—k SD'II'?Sc:eIrgi’étgliZ:génflfrng?an;f:;eviengen— Jeiner DIN-Schiene mon%c]iert ist. Das Elek-
] sorsignalen (z. B. Schalter oder Grenz- tronikmodul kann bei eingeschalteter
E sana aape nnpn e e s S taster) (iber das Profibus DP-Master- Spannung, ohne Werkzeug oder Ver-
L I S S Modul. drahtungsarbeiten, getauscht werden.
| =
i D|g|ta|e Ausgangsmodule ® Montage auf einer DIN-Schiene
Die digitalen Ausgangsmodule der ® LEDs ,RUN"und ,ERROR" zur Status-
\ ST-Serie steuern {iber ein Profibus DP- anzeige am Modul und ebenfalls an
] TSNS Master-Modul Aktoren (z. B. Schiitze, der KOpfStat'OFT o
[ 00]00[00]00]29]9 Magnetventile oder Lampen) an. ® Anschluss an die Kopfstation tiber
\ '@3 %% 50 00 38 %8 88 Die Modellvarianten TPE3 bieten erwei- den integrierten Riickwandbus der
00 S I I ——— terte Schutzfunktionen wie z. B. Kurz- Basismodule
= schluss- und Ubertemperaturschutz. ® Zwei verschiedene Basismodule
stehen zur Verfligung:
® Basismodule mit Federkraft-
klemmen
B Basismodule mit Schraubklemmen
Technische Daten ST1X2-DE1 ST1X4-DE1 ST1X16-DE1 ST1X1616-DE1-51
Modultyp Digitales DC-Eingangsmodul, 2 Eingange ~ Digitales DC-Eingangsmodul, 4 Eingange  Digitales DC-Eingangsmodul, 16 Eingdnge  Digitales DC-Eingangsmodul, 32 Eingange
Belegte E/A-Adressen 2 Eingdnge/2 Ausgénge 4Eingange/4 Ausgange 16 Eingénge/16 Ausgange 16 Eingdnge/16 Ausgange
Modulbreite 1Einheit (12,6 mm) 1 Einheit (12,6 mm) 8 Einheiten (100,8 mm) 8 Einheiten (100,8 mm)
Isolation Optokoppler Optokoppler Optokoppler Optokoppler
Eingangsnennspannung VDC 24 (+20/-15 %, Welligkeit <5 %) 24 (+20/-15 %, Welligkeit <5 %) 24.(+20/-15 %, Welligkeit <5 %) 24 (+20/-15 %, Welligkeit <5 %)
Eingangsnennstrom mA 4 4 4 5
Gleichzeitig einschaltbare Eingange 100% 100% 100% 100%
Eingangswiderstand kQ 56 5,6 56 47
: AUS— EIN ms  0,5/max. 1,5 (Voreinstellung)
Ansprechzeit )
EIN— AUS ms  0,5/max. 1,5 (Voreinstellung)
Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA 85 95 120 200
Abmessungen (BxHXT) mm  12,6x55,4x74,1 12,6x55,4x74,1 100,8x55,4x74,1 100,8x55,4x74,1
Basismodul Federkraftklemmen ST1B-54X2, Art.-Nr. 152911 ST1B-56X4, Art.-Nr. 152912 ST1B-54X16, Art.-Nr. 152913 ST1B-56X32, Art.-Nr. 169313
Schraubklemmen ST1B-E4X2, Art.-Nr. 152921 ST1B-E6X4, Art.-Nr. 152922 ST1B-E4X16, Art.-Nr. 152923 ST1B-E6X32, Art.-Nr. 169314
Anschluss der externen Signale 3 Leiter 24V DC (mit Schirm) 3 Leiter 24V DC 3 Leiter 24V DC (mit Schirm) 3 Leiter 24 V DC (mit Schirm)
Bestellangaben Art.-Nr. 152964 152965 152966 169309
Technische Daten ST1Y2-TE2 ST1Y16-TE2 ST1Y2-TE8 ST1Y2-TPE3 ST1Y16-TPE3 ST1Y2-R2
Modultyp 2 Transistorausgange 16 Transistorausgange 2 Transistorausgange 2 Transistorausgénge 16 Transistorausgénge Relaisausgénge
Belegte E/A-Adressen 2 Eingénge/2 Ausgénge 16 Eingange/16 Ausgange 2 Eingange/2 Ausgéng 2 Eingénge/2 Ausg 16 Eingédnge/16 Ausgange 2 Eingange/2 Ausgénge
Modulbreite 1 Einheit (12,6 mm) 8 Einheiten (100,8 mm) 1 Einheit (12,6 mm) 1 Einheit (12,6 mm) 8 Einheiten (100,8 mm) 8 Einheiten (100,8 mm)
Isolation Optokoppler Optokoppler Optokoppler Optokoppler Optokoppler Relais
Ausgangsnennspannung 24VDC(+20/-15%) 24VDC(+20/-15%) 24VDC(+20/-15%) 24VDC(+20/-15 %) 24VDC(+20/-15%) A
e WEE e W IRy ayee
Max. Schaltspannung = = = = = 264V AC/125VDC
Max. Einschaltstromspitze A 4,0(firmax. 10 ms) 4,0 (fiir max. 10 ms) 4,0 (fiir max. 10 ms) 2,0 (fiir max. 10 ms) 2,0 (fiir max. 10 ms) —
Leckstrom bei ausgeschaltetem Ausgang mA  Max.0,1 max. 0,1 max. 0,1 max. 0,3 max. 0,3 —
Max Spannungssflle sl I5VICnathe0sh  03VDC(man)bi0Sh  D3VDC(mac)ai20h  02VDC(man)be 10N 02vDCmacbdion
AUS— EIN ms  Max.1,0 max. 1,0 max. 1,0 max. 0,5 max. 0,5 max. 10
Ansprechzeit EIN—> AUS . Max. 1,0 (bei Nennschaltbe- - max. 1,0 (bei Nennschaltbe- - max. 1,0 (bei Nennschaltbe- - max. 1,5 (bei Nennschaltbe- - max. 1,5 (bei Nennschaltbe- max. 12
dingungen/Ohmscher Last) ~ dingungen/Ohmscher Last) ~ dingungen/Ohmscher Last) ~ dingungen/Ohmscher Last) ~ dingungen/Ohmscher Last)
Ubertemperaturschutz, Kurzschlussschutz (einstellbar in
Schuzfunktonen - - - sngedgtund i Sl an i aptoton Wi sbgesezt,
Automatischer Reset)
Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA 90 150 95 95 160 90
Abmessungen (BxHxT) mm  12,6x55,4x74,1 100,8x55,4x74,1 12,6x55,4x74,1 12,6x55,4x74,1 12,6x55,4x74,1 12,6x55,4x74,1
Basismodul Federkraftklemmen ST1B-S3Y2, Art.-Nr. 152914 ST1B-S3Y16, Art.-Nr. 152915 ST1B-S3Y16, Art.-Nr. 152915 ST1B-S3Y2, Art.-Nr. 152914 ST1B-S3Y16, Art.-Nr. 152915 ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
Schraubklemmen ST1B-E3Y2, Art.Nr. 152924 ST1B-E3Y16, Art.-Nr. 152925 ST1B-E3Y16, Art.-Nr. 152925 ST1B-E3Y2, Art.-Nr. 152924  ST1B-E3Y16, Art.-Nr. 152925 ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927
Anschluss der externen Signale 2 Leiter 24V DC (mit Schirm) 2 Leiter 24V DC (mit Schirm) 2 Leiter 24 V DC (mit Schirm) 2 Leiter 24 VDC (mit Schirm) 2 Leiter 24 V DC (mit Schirm) ~ 2 Leiter (intern verbunden)
Bestellangaben Art-Nr. 152967 152968 169408 152969 152970 152971
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Die MELSEC ST-Serie fiir Profibus DP

Technische Daten
Modultyp

Belegte E/A-Adressen
Modulbreite

Anzahl der Eingangskandle

Analoger Eingang
Aufldsung

Wandlungszeit

Maximale Eingangsspannung

Messbereich Mikrospannung

Maximaler Eingangsstrom

Digitaler Temperaturmessung

Ausgang Spannungsmessung

Genauigkeit

Eingangswiderstand (Einzelanschluss)

Isolation

Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA

Abmessungen (BxHXT) mm
Federkraftklemmen

Basismodul
Schraubklemmen

Bestellangaben Art.-Nr.

Technische Daten
Modultyp

Belegte E/A-Adressen
Modulbreite

Anzahl der Ausgangskanale
Analoger Ausgang
Aufldsung

Wandlungszeit

Maximale Ausgangsspannung
Maximaler Ausgangsstrom
Genauigkeit

Datenlange

Widerstand der angeschlossenen Last

Isolation

Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA
Abmessungen (BxHXT) mm
Federkraftklemmen

Basismodul
asismodt Schraubklemmen

Bestellangaben Art.-Nr.

ST1AD2-V

DEZENTRALE

Analoge Eingangsmodule

Die analogen Eingangsmodule der
ST-Serie wandeln analoge Prozessgro-
3en wie z. B. Driicke oder Temperaturen
in digitale Werte und geben diese an
den Profibus DP-Master weiter.

Analoge Ausgangsmodule

Die analogen Ausgangsmodule der
ST-Serie wandeln digitale Werte, die sie
Uiber den Profibus DP-Master erhalten, in
analoge Spannungen oder Stréme um.
Mit diesen Signalen kénnen dann z. B.
Proportionalventile oder Frequenz-
umrichter angesteuert werden.

Temperatur-Eingangsmodule

Die analogen Temperatur-Eingangsmo-
dule der ST-Serie wandeln Temperatur-
werte in digitale Werte und geben diese
an den Profibus DP-Master weiter.

ST1AD2-1 ST1TD2

-MODULE

Alle Elektronikmodule werden auf ein
Basismodul gesteckt, das auf einer
DIN-Schiene montiert werden kann.

® Montage auf einer DIN-Schiene

® LEDs ,RUN”und ,ERROR" zur Status-
anzeige am Modul und ebenfalls an
der Kopfstation

® Anschluss an die Kopfstation Gber
den integrierten Riickwandbus der
Basismodule

® Austausch des Elektronikmoduls
wahrend des Betriebs mdglich

® Zweiverschiedene Basismodule
stehen zur Verfligung:

B Basismodule mit Federkraft-
klemmen

B Basismodule mit Schraubklemmen

ST1RD2

Analoges Eingangsmodul

4Eingange/4 Ausgange
1 Einheit (12,6 mm)

2

-10-+10V,0-+10V,
0-5V,1-5V

12 Bit + Vorzeichen

0,1 ms pro Kanal

Analoges Eingangsmodul
4Eingénge/4 Ausgange
1 Einheit (12,6 mm)

2

0-20mA, 4-20mA

Analoges Temperatur-Eingangsmodul
4Eingange/4 Ausgange

2 Einheiten (25,2 mm)

2

Thermoelemente vom Typ K,T,E,J,B,R, S
oderN

K,T:03°CE0,2°CJ:0,1°CB:0,7°GR,S:

Analoges Temperatur-Eingangsmodul
4Eingénge/4 Ausgange

2 Einheiten (25,2 mm)

2

PT100, PT1000

+15V
+0,8 % (Umgebungstemp. 0-55 °C)
1,0MQ

Die Eing

110
12,6x55,4x74,1
ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927

sind tiber Op

152972 152973 161734
ST1DA2-V/-FO1 ST1DA1-1/-FO1

Analoges Ausgangsmodul Analoges Ausgangsmodul

4Eingdnge/4 Ausgange 4Eingdnge/4 Ausgange

1 Einheit (12,6 mm) 1 Einheit (12,6 mm)

2 1

-10—+10V,0-+10V,0-5V,1-5V 0-20mA, 4-20mA

12 Bit + Vorzeichen 12 Bit + Vorzeichen

0,17 ms pro Kanal 0,7 ms pro Kanal

+12V —

= 21mA

+0,8 % (Umgebungstemperatur 0-55 °C) +0,8 % (Umgebungstemperatur 055 °C)
16 Bit 16 Bit

1,0kQ-1,0MQ 0-500Q2

Die Ausgangskanale sind iiber Optokoppler galvanisch vom  Die Ausgangskandle sind iiber Optokoppler galvanisch vom
Riickwandbus getrennt. Riickwandbus getrennt.

95 95

12,6X55,4x74,1 12,6%55,4x74,1

ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927

152975/217631

G Vi 0.8°C N:04°C Mikrospannung: 4y 1

30 ms/60 ms pro Kanal
OO (ohne/mit Vergleichsstellenkompensation) EU
— +4V

= -80—+80 pV (Eingangswiderst. < TMQ)  —

+30mA —

— 16-Bit mit Vorzeichen (-2.700-18.200)

16-Bit mit Vorzeichen (-2.000-8.500)

— 16-Bit mit Vorzeichen (-20.000—-20.000) —

+0,8 % (Umgebungstemp. 0-55 °C)

250Q TMQ

pler galvanisch vom Riickwandbus getrennt.
110 95
12,6x55,4x74,1 12,6x55,4x77,6

ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927

ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927

152976/217632

+0,32 mV (Umgebungstemp. 0-55 °C)

ST1B-S4TD2, Art.-Nr. 161736
ST1B-E4TD2, Art.-Nr. 161737

+1,2 °C (Umgebungstemp. 0-55 °C)
TMQ

80

12,6x55,4x77,6

ST1B-S4TD2, Art.-Nr. 161736
ST1B-E4TD2, Art.-Nr. 161737

169406

ST1551

SSI-Encoder-Absolutd: f dul
4Eingdnge/4 Ausgange

2 Einheiten (25,2 mm)

1 Eingangskanal

31Bit bindr (0-2147483647)

2-31Bit

SSI-Ubertragungsfrequenzen:
125 kHz, 250 kHz, 500 kHz, 1 MHz, 2 MHz

24V DC (+20/-15 %) zur Versorgung des SSI-Encoders

Der Eingangskanal ist tiber Optokoppler galvanisch vom
Riickwandbus getrennt.

80

12,6x55,4x77,6

ST1B-S4IR2, Art.-Nr. 152916
ST1B-E4IR2, Art.-Nr. 152927

193660
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MODULARE

MODULARE SPS System Q

Das MELSEC System Q wurde als Kernsttick
Ihrer Fertigungslinie konzipiert und es bildet
auch das Kernstiick im modularen Automatisie-
rungskonzept von Mitsubishi. Es bietet lhnen
die umfassende Integration lhrer Anforderun-
gen fir Steuerung und Kommunikation auf
einer einzigen Plattform und verbindet so lhre
Anspriiche an die Automation mit denen an die
Wirtschaftlichkeit.

Ausstattungsmerkmale

Das modulare Konzept des MELSEC System Q
ermdglicht ein breit gefachertes Einsatzspek-
trum mit einer Vielzahl von Anwendungsmog-
lichkeiten.

Interrupt- und Multiplex-Module

Digitale Eingangsmodule zur Impuls-
speicherung oder zum Aufruf
von Unterprogrammen

R—

® Kommunikation - System Q bildet einen
Knotenpunkt fir Verbindungen zum Feldbus
oder zu Datennetzwerken einschlie3lich
Ethernet mit Datenraten von 100 MBit/s

® Ausbauféahigkeit - Multi-CPU-L6sungen auf
einem einzigen Baugruppentrager

@ Flexibilitat - bis zu 4 CPU-Module als naht-

lose Losung; SPS, Motion, Roboter, NC, PC
und Prozess-CPUs

Die folgenden Module stehen fiir die Konfektio-
nierung des Systems zur Verfiigung:

Zur Maximierung der Betriebssicherheit sind alle

Module tGber Optokoppler von der Umgebung
isoliert.

@ Visualisierung - Integration lhrer Produktions-
daten in jede beliebige Ebene und Funktion,
die Sie benatigen, von HMI, Soft-HMI bis zu
SCADA und OPC

® Einfache schnelle Verbindungen zur IT Welt
mittels MES- und Webserver-Modul

® Redundanz nach MaB, von der komplett
redundanten SPS bis zu redundanten Netz-
werken zur Verringerung von Ausfallzeiten
und Steigerung der Produktivitat

Einsatz von Digital- und Sondermodulen

Der Einsatz von Digital- und Analogmodulen
sowie den meisten Sondermodulen ist nur von
der maximal adressierbaren Anzahl von Adres-
sen und somit von der jeweils eingesetzten CPU
abhangig.

Digitale Ein-/Ausgangsmodule
Fir unterschiedliche Signalpegel mit

./. Triac-, Relais- oder Transistorschaltern

DIGITALE
EIN-/AUSGANGE

IMPUL S-

ANALOGE Analoge Ein-/Ausgangsmodule

EIN-/AUS- .
GANGE./. Zur Verarbeitung von Strom- oder
Spannungssignalen sowie zur

VERARBEI-
TUNGS-/
INTERRUPT-
MODULE

Kommunikationsmodule
Schnittstellenmodule mit R5232-/

RS422-/RS485-Schnittstelle zum
Anschluss von Peripheriegerdten oder
zur SPS-SPS-Kopplung

Netzwerkmodule

Zur Anbindung an Ethernet, CC-Link,
CC-Link IE, Profibus DP, Modbus
TCP/RTU, DeviceNet, AS-Interface und
Mitsubishi-eigenen Netzwerken.

KOMMUNI-
KATIONS-
MODULE

POSITIONIER-
MODULE

Temperaturerfassung und Rege-
lung mit direkter Anschlussmog-
lichkeit von Pt100-Widerstands-
thermometern oder Thermo-
elementen. Ein HART-kompatibles
Modul mit Stromeingangen steht
ebenfalls zur Verfligung.

Positioniermodule

High-Speed-Zahlermodule mit der
Anschlussmoglichkeit inkrementaler
Drehgeber oder Mehrachsen-Positionier-
module flir Servo- und Schrittantriebe mit
bis zu 8 Achsen

iQ Platform

Die universelle Automatisierungslosung
fiir maximales ROI

Mitsubishi’s iQ Platform ist die Hardware fiir
unser Konzept der e-F@ctory. Dies ist eine
Automatisierungsstrategie, die sich aus unserer
eigenen Erfahrung und Kompetenz als weltweit
agierendes Produktionsunternehmen ent-
wickelt hat. Die wichtigsten iQ-Merkmale sind:

® Minimale Gesamtbetriebskosten
(Total Cost of Ownership)

® Nahtlose Integration
® Maximierte Produktivitat
® Transparente Kommunikation

*Beschreibungen folgen spéter

+ CNC* + Roboter* + Prozess

Die iQ-Gleichung

+

+ +
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Systembeschreibung

Netzteilmodul

Anschluss fur
Erweiterungsbaugruppentrager
(unter transparenter Abdeckung)

Speicherkarte

Systemaufbau

CPU und Module werden von einem Hauptbau-
gruppentrdager aufgenommen, der Gber eine
interne Busverbindung die Kommunikation zwi-
schen den einzelnen Modulen und der CPU her-
stellt. Auf diesen Baugruppentrager wird auch
das Netzteil montiert, das die Spannungsversor-
gung der installierten Module tibernimmt.

Finf verschiedene Hauptbaugruppentrager mit
3 bis 12 Steckpldtzen stehen zur Verfiigung.

Digitale E/A-Module

CPU-Modul

Schutzab-
deckung
flrabnehm-

) bare Klemmen-
leiste

Pufferbatterie
(zugénglich von der Unterseite)

Jeder Hauptbaugruppentrager kann durch
Erweiterungsbaugruppentrager mit zusatzli-
chen Steckplatzen ergdnzt werden.

Wollen Sie sich die Option einer spdteren Erwei-
terung lhrer SPS offenhalten, oder haben Sie auf
dem Baugruppentrdger freie Steckplatze, so kon-
nen Sie hier Leermodule einsetzen. Sie dienen
zum Schutz der freien Steckpldtze vor Ver-
schmutzung oder vor mechanischen Einwirkun-

Sondermodule

SPS

Netzwerkmodule

- =

. -

Baugruppentrager

USB-Schnittstelle

Ethernet-/ RS232-Schnittstelle

gen, kdnnen aber auch zur Reservierung von
E/A-Adressen eingesetzt werden.

Fir die Verkabelung grof3erer Anlagen und
Maschinen - z. B. in Modulbauweise - bietet der
Einsatz von dezentralen E/A-Modulen zusatzli-
che Erweiterungsmaoglichkeiten.

Systemkomponenten

Baugruppentréager

Die Montage aller Module erfolgt auf Baugrup-
pentragern. Uber interne Verbindungen werden
die Module mit Spannung versorgt und kommu-
nizieren untereinander. Ein System muss minde-
stens einen Hauptbaugruppentrager enthalten,
kann aber, CPU abhéangig, mit bis zu 7 Erweite-
rungsbaugruppentragern — mit oder ohne
eigenem Netzteil - ausgebaut werden.

Netzteil

Das Netzteil versorgt die Module tiber interne
Verbindungen mit einer Gleichspannungvon 5 V.

Es sind verschiedene Typen von Netzteilen
erhaltlich, die Auswahl richtet sich nach der
Stromaufnahme der einzelnen Module und
der zur Verfligung stehenden Versorgungs-
spannung.

CPU

Bei den SPS-CPU-Modulen kann grundsatzlich
zwischen Basis-CPUs (Q00J- bis Q01CPU),
Hochleistungs-CPUs (Q02- bis Q25HCPU) und
Universal-CPUs (Q00UJ- bis Q1T00UDEHCPU)
unterschieden werden. Bis zu vier CPU-Module
kénnen in einem System montiert werden und
sich so die Steuerungs- und Kommunikations-
aufgaben teilen.

Ein- und Ausgadnge

Eine Vielzahl von digitalen Ein- und Ausgangs-
modaulen ist erhaltlich. Sie unterscheiden sich im
Nennspannungsbereich (Hohe und Gleich- oder
Wechselspannung), der Arbeitsweise (plus- oder
minusschaltend) sowie der Anzahl der Adressen.
Module mit bis zu 16 Ein- oder Ausgangen wer-
den Uber abnehmbare Klemmenleisten, Module
mit 32 oder 64 E/A liber Stecker, Kabel und
Klemmen angeschlossen.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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MODULARE

Baugruppentrager

Hauptbaugruppentrager

Der Hauptbaugruppentrager dient der
Aufnahme und Kopplung von CPUs und
Netzteil sowie Eingangs-, Ausgangs- und
Sondermodulen

® Die Adressierung der Module erfolgt
automatisch.

Technische Daten Q3258 Q33B Q33SB Q358 Q355B (1:1:1] Q38DB*
E/A- oder Sondermodulsteckplatze 2 3 3 5 5 8 8
Netzteilsteckplatze 1 1 1 1 1 1 1
Befestigung Alle Baugruppentréger sind mit Bohrungen fiir M4-Schrauben versehen.

Abmessungen (BxHxT) mm  114x98x18,5 189x98x44,1 142x98x18,5 245x98x44,1 197,5x98x18,5  328x98x44,1 328x98x44,1
Bestellangaben Art-Nr. 147273 136369 147284 127586 147285 127624 207608
Zubehior Verbindungskabel; Adapter zur DIN-Schienenbefestigung

* Diese Baugruppentrager kommen zum Einsatz, sobald die neuen iQ Platform Motion-, NC- und Roboter-CPUs verwendet werden sollen.

Erweiterungsbaugruppentrager

Die Baugruppentrager konnen mit
Schrauben oder mit Hilfe eines inte-
grierten Adapters auf einer DIN-Hut-
schiene montiert werden.

Q38RB Q3128 Q312DB*
8 12 12

2 1 1
439x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1
157067 129566 207609

Die Erweiterungsbaugruppentrager wer-
den Uiber konfektionierte Buskabel an den
Hauptbaugruppentrager angeschlossen.

In folgenden Fallen muss ein Erweiterungs-
baugruppentrager mit Netzteil verwendet
werden:

® Die Erweiterungsbaugruppentrager ® Wenn die Leistungsaufnahme der

Q6*B haben einen Steckplatz fiir ein
oder sogar zwei Netzteile.

® An einem Hauptbaugruppentrager
kénnen maximal sieben Erweiterungs-
baugruppentrager angeschlossen
werden. Ein Einzelsystem kann bis zu
64 E/A- und Sondermodule umfassen.

@® Die maximale Entfernung vom ersten
bis zum letzten Baugruppentrager
betragt 13,2 m.

installierten Module die Kapazitat des
Netzteils auf dem Hauptbaugruppen-
trager Ubersteigt.

Wenn durch den Spannungsabfall auf
der Strecke zwischen Haupt- und
Erweiterungsbaugruppentrager die
Spannung unter 4,75V sinkt.

Technische Daten Q52B Q55B Q638 Q65B Q68B Q68RB Q6128 Q65WRB
E/A- oder Sondermodulsteckplatze 2 5 3 5 8 8 12 1
Netzteilsteckplétze — — 1 1 1 2 1 5
Befestigung Alle Baugruppentréger sind mit Bohrungen fiir M4-Schrauben versehen.
Abmessungen (BxHXT) mm  106x98x44,1 189x98x44,1 189x98x44,1 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1
Bestellangaben Art-Nr. 140376 140377 136370 129572 129578 157066 129579 210163
Zubehor Verbindungskabel; Adapter zur DIN-Schienenbefestigung
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Netzteile

l l Q61P-A2 POWER
|

miTsuBisHl | —

Technische Daten

(+10%, -15 %) VAC
Eingangsspannung

(+30%, -35 %) VDC
Eingangsfrequenz Hz
Max. Einschaltstrom
Leistungsaufnahme

5VDC A
Ausgangsstrom

24VDC+10% A
. 5VDC A
Uberstromschutz

24VDC A
Uberspannungsschutz 5VDC v
Wirkungsgrad

zwischen Primaranschluss und 5V DC
Spannungsfestigkeit

zwischen Primaranschluss und 24 V DC
Max. Kompensationszeit bei Spannungsabfall ms
Abmessungen (BxHxT) mm
Bestellangaben Art-Nr.

Q61P
85-264
50/60 (5 %)

20 Ainnerhalb
von8ms

120VA
6

26,6
55-6,5
>70%

2830 VAC, 1 min.

20
55,2x98x90

190235

Q61P-D
100-240

Diese Netzteile versorgen die einzelnen
Module mit den fiir den Betrieb erforder-
lichen Spannungen. Die Auswahl erfolgt
unter Berlicksichtigung der Leistungs-
aufnahme der einzelnen Module und der
CPUs. (Dies giltinsbesondere bei Multi-

CPU-Betrieb.)

Q61SP Q62P
85-264 100-240

50/60 (+5 %) 50/60 (=5 %) 50/60 (+5 %)
20 Ainnerhalb 20 Ainnerhalb 20 Ainnerhalb

von 8 ms
130VA
6

26,6
55-6,5
>70%

2830VAC, Tmin.  2830VAC Tmin. 2830V AC, 1 min.
= 2830 VAC, 1 min.

20
55,2x98x90

221860

von 8 ms von 8 ms
40VA 105 VA
2 3

— 0,6
>2,2 >33
— > 0,66
55-6,5 5,5-6,5
>70% >65%

20 20
27,4x98x104 55,2x98x90

147286 140379

Q63P

24

81 Ainnerhalb
von 1 ms

45W

6

255
55-6,5
>70%

500V AC, 1 min.

10
55,2x98x90

136371

SPS

Die Betriebsbereitschaft wird Gber
eine LED angezeigt.
Das Netzteil Q63P bietet die Moglich-
keit, externe Gerate aus einer Span-
nungsquelle mit 24 V DC zu versorgen.
Die Netzteile Q62P kdnnen durch
ihren weiten Eingangsspannungsbe-
reich von 100 bis 240 V AC bei

50/60 Hz weltweit eingesetzt werden.

Q63RP

24

150 Ainnerhalb
von 1ms

65W
85
=55
5,5-6,5
>65%

500 VAC, T min.

10
83x98x115

166091

Q64PN
100-240
50/60 (5 %)

20 Ainnerhalb
von 1 ms

160 VA
85
299
5,5-6,5
>70%

2830V AC, 1 min.

20
55,2x98x115

217627

Q64RP
100-240
50/60 (5 %)

20 Ainnerhalb
von 1ms

160 VA

85

=144

5,5-6,5

>65%

2830 VAC, 1 min.
20

83x98x115

157065
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MODULARE

g

Technische Daten
Ausfiihrung
Ein-/Ausgangsadressen
CPU-Selbstdiagnose
Pufferbatterie
Speichermedium

Speicher- insgesamt

kapazitat fiir Programme
Iykluszeit

Abmessungen (BxHXT) mm

Bestellangaben

Technische Daten

Ausfiihrung
Ein-/Ausgangsadressen
CPU-Selbstdiagnose
Pufferbatterie

Speichermedium

insgesamt
Speicher-
kapazitat fiir Programme
Zykluszeit
Abmessungen (BxHxT) mm

Bestellangaben

*wird nur von GXWorks2 unterstiitzt

Universal SPS CPU

Die Universal CPUs sind die neueste Generation @
in der Familie der modularen Steuerung MELSEC
System Q. Sie bilden das Kernstiick deriQ Platform. g
Zusammen mit der Motion-, Roboter- und
NC-CPU bieten sie ein modulares, skalierbares
und flexibles Automatisierungssystem.

Integrierte Mini-USB-Schnittstelle fiir die
Programmierung

Integrierte Ethernet-Schnittstelle fir
leistungsfahige Kommunikation bei den
Modulen nUDEH

Extrem schnelle Bitverarbeitung von 9,5 ns
Schneller Datenzugriff

QOO0UJCPU QOOUCPU QO01UCPU Q02UCPU QO03UDCPU, QO3UDECPU
CPU-Modul (Multi-CPU-Betrieb mdglich)
256/8192 1024/8192 1024/8192 2048/8192 4096/8192

CPU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitat, Uberwachung der Versorgungsspannung, Sicherungsdiagnose

Art-Nr.

Art-Nr.

Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.
RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH

RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH

<32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte

10 k Schritte (40 kByte) 10k Schritte (40 kByte) 15k Schritte (60 kByte) 20 k Schritte (80 kByte) 30k Schritte (120 kByte)
120 ns/log. Anweisung 80 ns/log. Anweisung 60 ns/log. Anweisung 40 ns/log. Anweisung 20 ns/log. Anweisung
245x98x98 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3

221575 221576 221577 207604 207605, 217899

QOAUDHCPU,  QOGUDHCPU,  QIOUDHCPU,  QI3UDHCPU,  Q0UDHCPU,  Q26UDHCPU,
QO4UDEHCPU  QOGUDEHCPU  QIOUDEHCPU  QI3UDEHCPU  Q20UDEHCPU  Q26UDEHCPU  QPOUDEHCPU™  QTOOUDEHCPU*
CPU-Modul (Multi-CPU-Betrieb maglich)

4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192

CPU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitat, Uberwachung der Versorgungsspannung, Sicherungsdiagnose

Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.
RAM, ROM, FLASH ~ RAM, ROM, FLASH ~ RAM, ROM, FLASH ~ RAM, ROM, FLASH  RAM, ROM, FLASH

RAM, ROM, FLASH ~ RAM, ROM, FLASH ~ RAM, ROM, FLASH

<32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte
40k Schritte 60 k Schritte 100 k Schritte 130k Schritte 200 k Schritte 260 k Schritte 500k Schritte 1000 k Schritte
(160 kByte) (240 kByte) (400 kByte) (520 kByte) (800 kByte) (1040 kByte) (2000 kByte) (4000 kByte)
9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log. 9,5ns/log.
Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung
27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x115 27,4x98x115
207606, 217900 207607, 215808 221578, 221579 217619, 217901 221580, 221581 217620, 217902 242368 242369
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SPS

SPS-CPU-Module

Die CPU-Module der MELSEC System Q sind fiir Diese CPUs wurden speziell fiir Applikationen

den Einzel- und den Multi-CPU-Betrieb entwickelt, bei denen ein einfach zu realisieren-
geeignet, wodurch eine grof3e Einsatzvielfalt der und kompakter Systemaufbau im Vorder-
erreicht wird. Die Leistungsfahigkeit der Steue- grund steht.
rung wachst mit der Applikation durch einfa-
ches Auswechseln der CPU (nicht bei ® Jede CPU ist mit einer RS232C-Schnittstelle
QO00JCPU). zur einfachen Programmierung und Uberwa-
chung durch einen PC oder ein Bediengerat

Basis-SPS-CPUs ausgestattet

0 Wahrend QO0CPU und Q01CPU klassische ° g‘;ﬁgrzlir::tzliii l;gelvilcs;;rrksapr)te;herbetrleb
Modul-CPUs sind, bildet die QO0JCPU eine . ) .

w untrennbare Einheit aus CPU, Netzteil und Bau- b Verarbe|tun.g der Ein- und Ausgénge als
— | Prozessabbild

gruppentrager und ermdglicht so den preis-
" werten Einstieg in die modulare SPS-Technik.

l rs2%2
Technische Daten Q00JCPU Q00CPU Q01CPU
Ausfiihrung Einheit aus CPU-Modul, Ser-Baugruppentrager | CPU-Modul (Multi-CPU-Betrieb maglich) CPU-Modul (Multi-CPU-Betrieb méglich)
und Netzteil, nicht geeignet fiir Multi-CPU-Betrieb
Ein-/Ausgangsadressen 256/2048 1024/2048 1024/2048
CPU-Selbstdiagnose CPU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitéit, Uberwachung der Versorgungsspannung, Sicherungsdiagnose
Pufferbatterie Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.
Speichermedium ROM RAM, ROM RAM, ROM
Speicher- insgesamt 58 kByte 94 kByte 94 kByte
kapazitdt fiir Programme 8k Schritte (32 kByte) 8k Schritte (32 kByte) 14k Schritte (56 kByte)
Zykluszeit 0,20 pis/log. Anweisung 0,16 p1s/log. Anweisung 0,10 ps/log. Anweisung
Anzahl der Anweisungen 318 327 327
Abmessungen (BxHXT) mm  245x98x98 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
Bestellangaben Art-Nr. 138322 138323 138324
Die CPU kann ersetzt werden durch: QOOUJCPU Qo0uCPU Q01UCPU

Die Hochleistungs-SPS-CPUs
Bei den Hochleistungs-CPUs stehen hohe Verar- @ Alle CPU-Module ab der Q02HCPU sind mit

beitungsgeschwindigkeit und Erweiterungsfa- einer USB-Schnittstelle zur einfachen und
higkeit im Vordergrund. Sie bieten eine Vielfalt schnellen Programmierung und Uberwa-
von Funktionen und eine nochmals optimierte chung durch einen PC ausgestattet.
Programmier- und Debugging-Umgebung,um @ verarbeitung der Ein- und Ausgénge als
eine flexible Reaktion auf alle Systeme sicherzu- Prozessabbild

stellen.

® FlieBkommaarithmetik in Ubereinstimmung
Ingesamt stehen fiir das MELSEC System Q funf mit IEEE 754

verschiedene Hochleistungs-CPUs mit abgestuf-

A - ) ; @® Direktes Ansprechen und Bearbeiten von

ter Leistung zur Verfligung. Alle Versionen sind PID-Regelkreisen
aufwértskompatibel. Dadurch wachst die Leis- ) . . .
tungsfahigkeit des MELSEC System Q mit der [ ) Mathematlsche Funktlonen, wie z..B. trigono-
Applikation: Sie tauschen einfach die CPU oder metrische, Exponential- und Logarithmus-
fligen eine CPU hinzu. funktionen

Technische Daten Q02CPU Q02HCPU QU6HCPU Q12HCPU Q25HCPU

Ausfiihrung CPU-Modul (Multi-CPU-Betrieb mdglich)

Ein-/Ausgangsadressen 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192

CPU-Selbstdiagnose CPU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitat, Uberwachung der Versorgungssp g, Sicherungsdiag

Pufferbatterie Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.

Speichermedium RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH

. insgesamt <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte

eicher-
ot fiirP 28 k Schritte 28 k Schritte 60 k Schritte 124k Schritte 252k Schritte
e (112 kByte) (112 kByte) (240 kByte) (496 kByte) (1008 kByte)

Al 79ns/ 34ns/ 34ns/ 34ns/ 34ns/

y log. Anweisung log. Anweisung log. Anweisung log. Anweisung log. Anweisung
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
Bestellangaben Art-Nr. 132561 127585 130216 130217 130218
Die CPU kann ersetzt werden durch: QO3UD/UDECPU QO6UDH/UDEHCPU Q13UDH/UDEHCPU Q26UDH/UDEHCPU
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Prozess-CPU-Module

Technische Daten
Ausfithrung
Ein-/Ausgangsadressen
CPU-Selbstdiagnose
Pufferbatterie

Speichermedium

Speicher- insgesamt

kapazitat fiir Programme

Zykluszeit

Abmessungen (BxHxT) mm

Bestellangaben Art.-Nr.

Die Prozess-CPU-Module des MELSEC SystemQ @ Vereinfachte Programmierung und Steuerung
erméglichen eine flexible Systemkonfiguration @ Erweiterte Regelungsfunktionen
mit Standard-Komponenten und senken dadurch ® Hochaeschwindigkeitsreaelungen
lhre Anschaffungs- und Betriebskosten. Mit Hilfe 9 9 9 g
der Programmier-Software PX Developer, @ Gesteigerte Zuverldssigkeit und Verfligbarkeit
GX Developer oder GX I[EC Developer kdnnen ® Modulaustausch im RUN-Betrieb
Anwendungen in der Prozesstechnik program- g  giidet mit CC-Link IE, MELSECNET/H ein
miert, in Betrieb genommen, beobachtet und gemultiplextes dezentrales E/A-System
gewartet werden. Die MELSEC Prozesssteue- ® Reqel ds in einer CPU
rung ist hervorragend geeignet fir Anwendun- egelung un" .teuerung in einer
gen der Lebensmittelindustrie oder der chemi- @ Anpassungsféhig und erweiterbar
schen Industrie, wo feste oder flissige Stoffe in ® Kombinierbar mit Analog-Modulen, ideal fiir
Tanks gelagert werden und ein bestimmter Prozesssteuerung
Fillstand eingehalten werden muss. Die Pro- : :
@ Filterung von analogen Eingangswerten

zess-CPUs vereinigen SPS- und Regelungsfunk- 9 9 gang
tionen in einem kompakten Gehéduse.

Q02PHCPU QO6PHCPU Q12PHCPU Q25PHCPU

Prozess-CPU-Modul

4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192

(PU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitat, Uberwachung der Versorgungssp g, Sicherungsdiagnose

Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.

RAM, ROM, FLASH

RAM, ROM, FLASH

RAM, ROM, FLASH

RAM, ROM, FLASH

<32 MByte <32 MByte <32 MByte <32 MByte

28 k Schritte (112 kByte) 60 k Schritte (240 kByte) 124 k Schritte (496 kByte) 252k Schritte (1008 kByte)
34ns/log. Anweisung 34ns/log. Anweisung 34ns/log. Anweisung 34ns/log. Anweisung
27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3

218138 218139 143529 143530

Redundante SPS-CPU-Module

conrol D
svsremalll
svsremell

Technische Daten
Ausfithrung
Ein-/Ausgangsadressen
CPU-Selbstdiagnose
Pufferbatterie

Speichermedium

Speicher- insgesamt

kapazitt fiir Programme

Zykluszeit

Abmessungen (BxHxT) mm

Bestellangaben Art.-Nr.

TRACKING

©m1m[@©

Q12PRHCPU

Zwei identisch aufgebaute Systeme sichern @® Ein redundantes System mit QnPRHCPUs
einen Hot-Standby-Betrieb durch automatische basiert auf Standardkomponenten, daher
Synchronisation der Hardware. Dies garantiert kann vorhandene Peripherie eingesetzt
hochste Verfluigbarkeit und Ausfallsicherheit. werden.
So werden Stillstandzeiten und Wiederanlauf- ® Komplette Einbettung in vorhandene und
kosten erheblich reduziert. Die h6heren An- nicht redundante Umgebungen méglich
schaffungskosten redundanter Systeme sind ® Niedrige Umschaltzeiten realisierbar
im Vergleich zum Einsparpotenzial im Fehlerfall ge v B
vernachlassigbar. Bei Ausfall des aktiven Systems (parametrierbar, min. 22 ms (48 k Worte))
wird automatisch stoBfrei auf das Hot-Standby- ~ ® Programmierung wie ein Standard-System,
System geschaltet. keine spezielle Software erforderlich
Dank der modularen Bauweise sind verschie- ® Automatische Detektierung des aktiven
dene Ausbaustufen des Redundanzkonzeptes Systems mittels MX__-Components/
méglich: Netzteilredundanz, Master-Redundanz, MX-OPC-Server zu libergeordneten Systemen
Steuerungsredundanz. ® Anschaltung der Peripherie Uber redundanten
Ring MELSECNET, CC-Link, CC-Link IE, Ethernet
und Profibus mit oder ohne Masterredundanz
maoglich
Q25PRHCPU

Prozess-CPU-Modul, redundant

4096/8192

4096/8192

CPU-Test, Watch Dog (Zeitiiberwachung), Batteriekontrolle, Speichertest, Programmplausibilitét, Uberwachung der Versorgungsspannung, Redundanzsynchronisation

Alle CPU-Module sind mit einer Lithium-Batterie ausgeriistet, die eine Lebensdauer von 5 Jahren hat.

RAM, ROM, FLASH

<32 MByte

124 k Schritte (496 kByte)
34 ns/log. Anweisung
52,2x98x89,3

157070

RAM, ROM, FLASH

<32 MByte

252 k Schritte (1008 kByte)
34 ns/log. Anweisung
52,2x98x89,3

157071
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Motion-CPU-Module

Die CPU fiir hochdynamische Fahrbewegungen

Die Motion-Controller-CPU steuert und synchro- @
nisiert die angeschlossenen Servoverstarker

und Servomotoren. Fiir ein Motion-System wird
neben der Motion-Controller-CPU auch eine °
SPS-CPU benétigt.
In dieser Konfiguration steuert die Motion-CPU °
aufwandige Servo-Bewegungen und eine °
A SPS-CPU oder C-Controller CPU zeitgleich
O den maschinellen Betriebsablauf und die °
. Kommunikation. [
[}
Technische Daten Q172DCPU Q172HCPU Q173DCPU
Ausfiihrung Motion-Controller-CPU
Ein-/Ausgangsadressen, steuerbare Achsen 8192;8 8192; 8 8192;32
Interpolation Bis zu 4 Achsen linear, 2 Achsen kreisfarmig, 3 Achsen spiralformig
Programmiersprachen Motion SFC, Software fiir Fertigungssteuerung (SV13), virtuelle mechanische Systemumgebung (SV22)

SPS

Durch Verteilung der Steuerungsaufgaben an
verschiedene CPUs wird die Performance des
gesamten Systems gesteigert.

Einsatz von bis zu 3 Motion-CPUs in einem
System

Ansteuerung von bis zu 96 Achsen
Interpolation von 4 Achsen gleichzeitig
Konigswellenprogrammierung
Virtuelle und reale Master-Achsen

Integration in das High-Speed SSCNETIII-
Netzwerk zur Kommunikation mit Hochleis-
tungs-Servoverstarkern mit bis zu 50 MBit/s

Q173HCPU

8192;32

SSCNETII

(USB, RS232C via SPS-CPU) USB, RS232C, SSCNETIII

Schnittstellen

SSCNETII

(USB, RS232C via SPS-CPU) USB, RS232C, SSCNETIII

Reale E/A-Adressen (PX/PY) 256 (diese E/As kinnen der Motion-CPU direkt zugeordnet werden)
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x119,3 27,4x98x114,3 27,4x98x119,3
Bestellangaben Art-Nr. 209788 162417 209787

C-Controller-CPU

A Der C-Controller erlaubt die Integration und Pro- @
K grammierung der Automatisierungsplattform
" ?‘%: System Q unter C++. Mittels des Echtzeitbe-
T triebssystems VxWorks, welches sich weltweit °
) n o bewahrt hat, kdnnen technologische Aufgaben °
oD Gem | horizontal realisiert werden.
cHasproEd EJUSER
y ® Einbettung in das Multi-CPU Konzept mit ®
Kombination SPS-CPUs, Motion-CPUs oder
auch Stand-alone °
® Bewdhrte Entwicklungsumgebung zur
C-/C++ Programmierung °
H @® Realisierung von Aufgaben mit hohem
Rechenaufkommen, mittels Standard °
! Compact FlashCard
— ® Hochperformante Ergdnzung des Steuerungs- PY
programms
Technische Daten Q06CCPU-V Q12DCCPU-V

Standard ROM: 16 MB (Anwenderbereich: 6 MB); Arbeitsspeicher (RAM:) 32 MB

Speicher (Anwenderbereich: 14 MB); batteriegepuffertes RAM: 128 kB

Betriebssystem VxWorks Version 5.4 (bereits vorinstalliert)

Programmiersprache Coder C++, CoDeSys

Entwicklungsumgebung Tornado 2.1 (Eine Lizenz kann separat von Wind River Systems zu Workbench 2.6.1

Mitsubishi-Sonderkonditionen erworben werden.)

Kommunikationsschnittstellen RS232 (1 Anschluss), T0BASE-T/100BASE-TX (1Anschluss)

CF-Karte 1 Steckplatz fiir eine CF-Karte (TYP 1). CF-Karten bis max. 1 GB werden unterstiitzt.

Anzahl der Ein-/Ausgénge 4096 (X/Y0 bis X/YFFF)

Interne Stromaufnahme (5 V DC) A 07 0,93
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x89,3 (GroBe eines SPS-CPU-Moduls) 27,4x98x115
Bestellangaben Art.Nr. 165353 221925

iQ Platform CPU

Roboter CPU (siehe Kapitel Roboter)
NC CPU auf Anfrage

27,4x98x114,3
162416

Hochsprachenprogrammierung mit Echtzeitbetriebssystem

7-Segment-LED-Anzeige firr effizientes
Debugging und Fehlerdiagnose (nur bei
Q12CCPU-V)

Integrierte Ethernet- und RS232-Schnittstelle
Q12DCCPU-V mit zusatzlicher USB-
Schnittstelle

Echtzeitbetriebssystem VxWorks und Telnet
vorinstalliert

Offenheit durch Standard C/C++ Code-Integra-
tionsmdglichkeiten

Remote-Zugriff durch Netzwerke und
FTP-Unterstiitzung

VxWorks Kommunikationsbibliothek sowie
QBF-Bibliotheken zur einfachen Umsetzung

CoDeSys kompatibel

Standard RAM: 3 MB; Arbeitsspeicher RAM: 128 MB;
batteriegepuffertes RAM: 128 kB

VxWorks Version 6.4 (bereits vorinstalliert)

RS232 (1 Anschluss), T0BASE-T/100BASE-TX (2 Anschliisse), USB (1 Anschluss)
1 Steckplatz fiir eine CF-Karte (TYP 1). CF-Karten bis max. 8 GB werden unterstiitzt.
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Digital-Eingangsmodule

Fiir die Wandlung der digitalen Prozess-
signale mit verschiedenen Spannungspe-
gelnin die von der SPS benétigten Pegel

Eingangsmodule - Erfassen der Prozesssignale

® Module mit 16 Anschlussadressen verfiigen Gber
abnehmbare Klemmleisten mit Schrauben.

® Module mit 32/64 Ein- bzw. Ausgdangen werden
stehen L{nterschiedliche Eingangsmodule iiber Steckverbindungen angeschlossen
zurVerfligung. ® Fir Module mit Steckbuchsen stehen konfektio-
® StandardméBig Potenzialtrennung nierte Kabel zur Verfiigung.
zwischen Prozess und Steuerung durch
Optokoppler
® Anzeige des Eingangszustandes iber
LEDs
Eingangsmodule
Technische Daten Qx10 QX10-TS QX28 QX40 QX40-TS QX41 (1) (Y]
Eingange 16 16 8 16 16 32 64
Eingangsnennspannung 100-120VAC(50/60 Hz)  100-120VAC(50/60Hz) ~ 100-240V AC(50/60 Hz) 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
Eingangsspannungsbereich V. 85-132 85-132 85-264 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8
7(100VAC, 50 Hz),
B oo mucon,  sicakl
17(200V AC, 60 Hz)
Bedingungen  Spannung V. >AC80 >AC80 >AC80 >DC19 >DC19 >DC19 >DC19
fur EIN Strom mA >AC5 >AC5 >AC5 >D(3 >D(3 >D(3 >D(3
Bedingungen  Spannung V. <AC30 <AC30 <AC30 <DC1T <DC1T <DCM <DC1
fiir AUS Strom mA <ACI <AC17 <ACT <DC17 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7
Eingangswiderstand kQ E: 11 g ((653 L-Izz)) Eg % ggg 33 E: B gg ng @.56 — @.56 @.56
Eingange pro Gruppe 16 16 8 16 16 32 32
AnschusdeVerdahung emmeniocnit Kemmenodeit onehmbarr Kenmentok i Gemmenocmie {000Re Inei40-ple
18 Schraubklemmen Federkraftklemmen Federkraftklemmen
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 16 16 32 64
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 129581 221838 136396 132572 221839 132573 132574
Technische Daten QX50 QX80 QX80-TS QX81 QX82-51
Eingange 16 16 16 32 64
Eingangsnennspannung 48VDC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
Eingangsspannungsbereich V. 408-52,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8
Eingangsstrom mA (a.4 .4 .4 .4 .4
Bedingungen  Spannung V. >D(28 >DC19 >DC19 >DC19 >DC19
fur EIN Strom mA >DC25 >DC3 >DC3 >D(3 >D(3
Bedingungen  Spannung V. <DC10 <bMn <DM <DCM <DC95
fiir AUS Strom mA  <DC17 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7 <DC15
Eingangswiderstand kQ 11,2 @.56 — @.56 @.56
Eingange pro Gruppe 16 16 16 32 32x2
Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen é\:;:n(?;%izgg(gg:}menblock ot Kompaktstecker Typ 37 D-Sub Zwei 40-polige Steckbuchsen
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 32 64
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 204678 127587 221840 129594 150837
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Digital-Ausgangsmodule

Die Ausgangsmodule des MELSEC SystemQ @
bieten unterschiedliche Schaltelemente
zur Anpassung an jede gestellte Steuerungs-

SPS

Ausgangsmodule - Angepasste Ausgangstechnologie

Module mit Potenzialtrennung zwischen den
Kanalen

® Module mit 16 Anschlussadressen verfiigen Gber
aufgabe. abnehmbare Klemmleisten mit Schrauben.
® Es stehen Module mit Relais-, Transistor- ~ ® Module mit 32/64 Ein- bzw. Ausgdngen werden
oder Triac-Ausgang zur Verfiigung. Uber Steckverbindungen angeschlossen
® StandardmaBig Potenzialtrennung ® Fir Module mit Steckbuchsen stehen konfektio-
> zwischen Prozess und Steuerung durch nierte Kabel zur Verfigung.
> Optokoppler
Ausgangsmodule
Technische Daten QY10 QY10-TS QY18A Q22 QY40P QY40P-TS QY41P QY42P
Ausgénge 16 16 8 16 16 16 32 64
Ausgangstyp Relais Triac Transistor (minus-schaltend)
Ausgénge in Gruppen zu Ausgdngen 16 16 8 16 16 16 32 32
Ausgangsnennspannung 24VDC/240VAC 24VDC/240VAC 24VDC/240V AC 100240 VAC 12/24VDC 12/24V DC 12/24VDC 12/24VDC
Ausgangsspannungsbereich — — — — 10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC 10,2-28,8 V DC 10,2-28,8V DC
Abnehmbarer Abnehmbarer Abnehmbarer . . .
Anschluss der Verdrahtung Ki blockmit Kl block mit Abnehmbarer KI block mit 18 Schraubklemmen Klemmenblock mit g,? e?kot::lgc?] - étv(v;mcﬁglelge
18 Schraubkl Federkraftkl Federkraftklemmen
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 16 16 16 32 64
Externe Versor-  spannung — — — — 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC
gung des Moduls  Srom mA — — — — 10(24VDQ 10(24VDQ) 20(24VDO) 20(24VDO)
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 129605 221841 136401 136402 132575 221842 132576 132577
Zubehir 40-poliger Stecker sowie konfektionierte Anschlusskabel und Ubergabemodule; Federkraft-KI block als Austausch gegen Schraubklemmenblock;
IDC-Klemmenadapter filr alle Module mit 32 Ein- oder Ausgangen und 40-poligem Steckanschluss
Technische Daten QY50 QY68A QYso QY80-TS QY81P Qys2p
Ausgange 16 8 16 16 32 64
AT Transistor Transistor Transistor Transistor Transistor Transistor
gangstyp (minus-schaltend) (plus-/minus-schaltend) (plus-schaltend) (plus-schaltend) (plus-schaltend) (plus-schaltend)
Ausgénge in Gruppen zu Ausgdngen 16 Alle unabhéngig 16 16 32 32
Ausgangsnennspannung 12/24VDC 5-24VDC 12/24VDC 12/24VDC 12/24V DC 12/24VDC
Ausgangsspannungsbereich 10,2-28,8V DC 4,5-28,8VDC 10,2-28,8VDC 10,2-28,8VDC 10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC
] . . P Abnehmbarer Klemmenblock  Kompaktstecker Zwei 40-polige
Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer K k mit 18 Schr e ot Typ37D-Sub S e
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 16 32 64
Externe Versor-  Spannung 12-24VDC — 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC
gung des Moduls strom mA 2024V DQ) — 20(24VD0) 20(24VDQ) 40(24VD0) 20(24VDQ)
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 132578 136403 127588 221843 129607 242366

ilishion IDC-Klemmenadapter fiir alle Module mit 32 Ein- oder Ausgangen und 40-poligem Steckanschluss

40-poliger Stecker sowie konfektionierte Anschlusskabel und Ubergabemodule; Federkraft-Klemmenblock als Austausch gegen Schraubklemmenblock;
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MODULARE

Analog-Eingangsmodule

Eingangsmodule

Erfassung analoger Prozesssignale

Die Analog-Eingangsmodule wandeln
analoge Prozesssignale wie beispielsweise
Druck, Durchfluss oder Fullstand linear in
digitale Werte um, die von der CPU weiter-
verarbeitet werden.

@ Bis zu 8 Kanale pro Modul (Q68ADL]);
bis zu 512 Kandle pro System (Q CPU)

® Mittelwertbildung tber die Zeit oder
Messzyklen kann parametriert werden.

® StandardmaBig Potenzialtrennung
zwischen Prozess und Steuerung durch
Optokoppler

Galvanisch isoliert und hochauflésend

Die Analog-Eingangsmodule Q62AD-DGH,
Q64AD-GH, Q66AD-DG und Q68AD-G
wandeln analoge Werte mit extrem hoher
Genauigkeit in digitale Werte um. Alle
Kanéle sind nicht nur von der Versorgungs-
spannung sondern auch untereinander
galvanisch getrennt. Dadurch werden
keine externen Trennverstarker bendtigt.

Das Q66AD-DG bietet zusatzlich eine
integrierte Signalaufbereitungsfunktion,
dadurch kénnen Signalwandler fur
2-Draht-Sensoren entfallen.

® Reduzierte Kosten fiir analoge Messun-
gen, bei denen eine galvanische Tren-
nung der Kanale erforderlich ist

Weniger Platzbedarf und Verdrahtung
im Schaltschrank

HART-kompatibel

Im ME1AD8HAI-Q ist die Funktionalitat
einer HART-Master-Station integriert. Es
kann mit bis zu acht HART-kompatiblen
Geraten kommunizieren.

Technische Daten
Eingangskanle

Analoger Spannung
Eingang Strom
Auflosung
Eingangs- Spannung
widerstand Strom

Spannun
Max. Eingang z 9

Strom

Analoger Eingang
Wandlungs-
charakteristik »

Digitaler Ausgang
Max. Spannungseingang
Aufidsung Stromeingang
Gesamtgenauigkeit

Max. Wandlungszeit

Anschluss der Verdrahtung

Belegte E/A-Adressen
Abmessungen (BxHXT)

Bestellangaben

mA

MQ

mA

mm

Art.-Nr.

Q62AD-DGH Q64AD-GH Q66AD-DG Q68AD-G
2 4 4 6 8
= -10-+10 -10-+10 = -10-+10
4-20 0-20 0-20 0-20/4-20 0-20
16/32 Bit binar ot .
(o) 16 Bit bindr (mit Vorzeichen)
= 1 1 = 1
250 250 250 250 250
— +15 +15 — +15
+30 +30 +30 +30 +30
-10—+10V; -10—+10V; -10—+10V;
82000t} 0-20mA 0-20mA B-2A00n? 0-20mA
e 200, 1733000, +1/4000;
1/32000, 1/64000 1/4000 11/8000 +1/64000; 1/4000, 1/12000 +1/12000,
f ! 1/32000, 1/64000 +1/16000
1/12000
— 083mV 62,5 uV — 0,333mV
025uA 333pA 025uA 1,33 pA 1,33 pA
+0,4% (0-55°0),
0,05 % +0.1% (20-30°0) +0,05% +0,1% +0,1%
80 ps/Kanal (+ 160 is
" bei Kompensation der "
10 ms/2 Kandle Temperaturschwan- 10 ms/4 Kandle 10 ms/Kanal 10 ms/Kanal
kung)
Abnehmbarer K| block mit 18 SchraubkI 40-polige Steckverbindung
16 16 16 16 16
27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
145036 129615 143542 204676 204675

Q68ADV Q68ADI ME1AD8SHAI-Q
8 8 8
-10—+10 = 0—+4
— 0-20 0-20
16 Bit bindr
(mit Vorzeichen)
’| — —
250 250 250
+15 — —
+30 +30 +30
0-20 mA;
-10—-+10V 0-20mA 4-20mA
1/4000, /12000, 1/4000, 1/8000,
1/16000 1/12000 (200
Tmv = =
= 0-20mA/4-20mA  625nA/500 nA
+0,4% (0-55°C),  +0,4% (0-55°C),
$0,1%(20-30°0  +01%(20-30°) 015%
80 ps/Kanal (+ 160 pis bei
Kompensation der —
Temperaturschwankung)
) Abnehmbarer
o
18 Schraubklemmen
16 16 32
27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
129616 129617 229238
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Analog-Ausgangsmodule

QB6DAG

RUN 00 ALM

Ausgangsmodule
Technische Daten Q62DAN
Ausgangskandle 2

-16384-+16383

-10VDC—+10V DC
(0mA—+20mA D()

Digitaler Eingang

Analoger Ausgang

Ausgabe analoger Stellsignale

Die Analogausgangsmodule wandeln digi-
tale Werte, welche von der CPU vorgege-
ben werden, in ein analoges Strom- oder
Spannungssignal. Mit diesem Signal wer-
den beispielsweise Frequenzumrichter,
Ventile oder Schieber gesteuert.

® Bis zu 8 Kanale pro Modul (Q68DAL])
und bis zu 512 Kandle pro System

® Auflésung von 0,333 mV und 0,83 pA
® Wandlungszeit 80 ps/Kanal

® StandardmaBig Potenzialtrennung zwi-
schen Prozess und Steuerung durch
Optokoppler.

Galvanisch isoliert und hochauflosend

Das Analogausgangsmodul Q66DA-G wan-
delt einen digitalen Wert mit hoher Genauig-
keit in ein analoges Strom- oder Spannungs-
signal. Alle Kanéle sind untereinander und
gegenuber der externen Spannungsversor-
gungisoliert. Dadurch werden keine exter-
nen Trennverstarker bendtigt.

Q62DA-FG Q64DAN Q66DA-G
2 4 6 8
-16384-+16383 -16384-+16383 -16384-+16383

-10VDC—+10V DC -10VDC—+10V DC -12VDC-+12VDC
(0mA—+20mA D() (0mA—+20mA DC) (0mA—+22mA D()

Q68DAVN

-16384-+16383
-10VDC-+10VDC

SPS

® Reduzierte Kosten fiir analoge Messun-
gen, bei denen eine galvanische Tren-
nung der Kanale erforderlich ist

® Weniger Platzbedarf und Verdrahtung
im Schaltschrank

Analoge Ausgangsmodule mit isolier-
ter externer Versorgungsspannung
Bei den neuen analogen Ausgangsmodu-
len Q62DAN, Q64DAN, Q68DAVN und
Q68DAIN sind die analogen Ausgange von
der externen Versorgungsspannung iso-
liert, damit sich durch externe Storein-
strahlungen hervorgerufene Spannungs-
schwankungen nicht auf die Ausgangs-
spannungen auswirken.

® Verbesserte Storfestigkeit

® Gesteigerte Sicherheit bei Kurzschluss
durch falschen Anschluss

HART-kompatibel

Im ME1DA6HAI-Q ist die Funktionaliat einer
HART-Master-Station integriert. Es kann
mit bis zu sechs HART-kompatiblen Gera-
ten kommunizieren.

Q68DAIN ME1DA6HAI-Q
8 6
-16384-+16383 -32768-+32767

0mA-+20mA DC 0/4 mA—+20 mA DC

A — Spannungsausgabe 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ — —
astwiderstan
Stromausgabe 0-600Q 0-600 Q2 0-600 Q2 0-600Q2 = 0-600 Q2 50-600 2
Max. Spannung VvV £12 +13 +12 +13 +12 = =
Ausgang Strom mA 21 3 )| 3 — 2 2
-10-+10V; -10-+10V; -10-+10V; -10-+10V; 0 g g
Wandungscha- Analoger Ausgang 0-20mA 0-20mA 0-20mA 0-20mA 10-+10V 0-20mA 0-20mA
rakteristik - X +1/4000; +1/4000; +1/4000; +1/4000; +1/4000; +1/4000;
gty Engane +1/12000,£1/16000  +1/12000, +1/16000  +1/12000,+1/16000  +1/12000,£1/16000  =1/12000,1/16000  1/12000, +1/16000 23000
. Spannungsausgabe 0,333mV 0,183 mV 0,333mV 0,210mV 0,333mV — —
Max. Auflosung
Stromausgabe 0,83 pA 0,671 pA 0,83 pA 0,95 pA — 0,83 pA 0,57 pA
Genauigkeit +0,1% +0,1% +0,1% +0,1% +0,1% +0,1% 0,15%
Max. Wandlungszeit 80 ps/Kanal 10 ms/2 Kandle 80 ps/Kanal 6ms/Kanal 80 ps/Kanal 80 ps/Kanal 70ms
Hahmb | ik mi - 40-polige .
Anschluss der Verdrahtung A r Kl ock mit 18 Schr Steckverbindung Abnehmbarer Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 16 16 16 32
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 200689 145037 200690 204677 200691 200692 236649
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MODULARE

Analoges-Ein-/Ausgangsmodul

Q64AD2DA

Mit dem analogen Ein-/Ausgangsmodul @® Erfassung und Ausgabe von Spannun-
Q64AD2DA steht dem Anwender ein gen und Strémen mit nur einem Modul
Modul zur Verfiigung, das sowohl liber vier @ Erfassung von analogen Signalen wahl-
analoge Eingédnge als auch liber zwei ana- weise mit normaler oder hoher Aufl-
loge Ausgange verfiigt. sung

Bei den Analogeingdngen kann zwischen
Strom- oder Spannungseingangssignal
gewahlt werden.

Technische Daten Q64AD2DA

wvi
o
wi
(=)
es
=
—d
>
(=]
(=}
=

Eingangskanale 4
X Spannung V. -10-+10
Analoger Eingang
Strom mA  0-+20
5 X Spannung MQ 1
Eingangswiderstand
Strom Q 250
X Spannung V. 15
Max. Eingang
Strom mA  +30
Wandlungs- Analoger Eingang -10-+10V;0-20 mA
charakteristik Digitaler Ausgang +1/4000, 1/16000; %1/4000, +1/12000
Spannungseingan 0,333mV
Max. Auflosung L - SRR
Stromeingang 0,83 pA
Genauigkeit +0,4 % (0-55 °C), £0,1 % (20-30 °C)
Max. Wandlungszeit 500 ps/Kanal
Ausgangskanale 2
Digitaler Eingang -16384-+16383
Spannung V. -10-+10
Analoger Ausgang
Strom mA  0—+20
. Spannungsausgabe TkQ-1MQ
Lastwiderstand
Stromausgabe 0-600Q2
Spannung V. +12
Max. Ausgang
Strom mA 21
-10-+10V;
Analoger Ausgan !
Wandlungscharakteristik R 0-20mA
Digitaler Eingang +1/4000, £1/16000; +1/4000, +1/12000;
. Spannungsausgabe 0,333mV
Max. Auflésung
Stromausgabe 133 pA
Genauigkeit +0,3 % (055 °C), £0,1 % (20-30°C)
Max. Wandlungszeit 500 ps/Kanal
Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer K| block mit 18 SchraubkI
Belegte E/A-Adressen 16
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 229238
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Analogmodule zur Temperaturerfassung

Technische Daten Q64RD
Eingangskandle 4
Pt100 (gemaR JIS C1604-
AnschlieBbare Temperatursensoren Typ }33908?; elmﬁg 50,
(1604-1981)
Temperaturmessbereich PE100: -200-850°C,

JPt100: -180-600 °C

16-Bit-Darstellung:
-2.000—+8.500
32-Bit-Darstellung:
-200.000—+850.000

Temperaturerfassungswert

Max. Auflosung 0,025°C
Vergleichsstellentemy igkei —

Max. Wandlungszeit 40 ms/Kanal
Anzahl Analogeingange 4 Kandle/Modul

Isolation der Kanéle gegeneinander

Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90

Bestellangaben Art-Nr. 137592

Temperaturregelmodule

e e==
QB4TCRT
RUN AWM

Technische Daten Q64TCRT
Regelausgang Typ  Transistor
Eingange 4 Kandle/Modul

AnschlieBbare Temperatursensoren

Temperaturerfassung liber Sensoren

An diese Analogmodule werden Temperatur-
sensoren direkt angeschlossen. Sie wandeln die
gemessenen Analogwerte in bindre 16- oder
32-Bit-Temperaturmesswerte um.

@® Bis zu 8 Temperaturkanale konnen pro Modul
erfasst werden.

® Thermoelemente bzw. Widerstandsthermo-
meter nach DIN und nach JIS anschliessbar

@® Ein Kabelbruch des Temperatursensors wird
der CPU durch das Modul angezeigt.

® Mittelwertbildung Uber die Zeit oder Giber
Messzyklen kann parametriert werden.

SPS

Fehlerkorrektur durch Einstellung von Offset
und Verstarkung

Alarmausgabe bei Grenzwertiiberschreitung
Standardmagig Potenzialtrennung zwischen
Prozess und Steuerung durch Optokoppler.
Zusatzliche Potentialtrennung der Kandle
untereinander beim Q64TDV-GH.

Abnehmbare Klemmenleisten mit Schrauben

Q64RD-G Q641D Q64TDV-GH Q68RD3-G Q68TD-G-H01/H02
4 4 4 8 8
Pt100 (gema JIS C1604- Pt100 (gemaR JIS C1604-
1997 und DIN IEC751-1983), K,E,J,T,B,R,S,N KEJ,T,BRSN 1997 und DIN [EC751), K.EJ,T,BRSN
JPt100 (gemaB JISC1604-  (gemaBJIS C1602-1995,  (gemaB JIS (1602-1995, JPt100 (gemaB JISC1604-  (gemaB JIS C1602-1995,
1981), Ni100€2 (geméB IEC584-1 und 584-2) IEC584-1 und 584-2) 1981), Ni100€2 (gemaB IEC584-1 und 584-2)
DIN 43760-1987) DIN 43760-1987)
Pt100: -200-850 °C, L . P100: -200-850 °C L
b AT ARG Abhdngig vom verwendeten Abhéngig vom verwendeten oz notor Abhdngig vom verwendeten
IR, Thermoelement Thermoelement IR T, Thermoelement

Ni100€2: -60 bis180 °C

16-Bit-Darstellung:
-2.000—+8.500

16-Bit-Darstellung:
-2.700-+18.200

16-Bit-Darstellung:
-25.000-+25.000

Ni100€2: -60 bis180 °C

16-Bit-Darstellung:

16-Bit-Darstellung:

Pt100 (-200-+600 °C), JP£100 (-200—-+500 °C)

32-Bit-Darstellung: f . ] . -2.000-+8.500 -2.700-+18.200
2200.000—-+850.000 32-Bit-Darstellung: — 32-Bit-Darstellung: —
(29 B:0,7°GR,S:08°GK T:03°C e
0,025°C N E02C £01°GN:04°C  0,1°C N
i Spannung: 4 vV i
— +1,0°C +1,0°C — vorhanden
. 320 ms/8 Kandle (H01),
40 ms/Kanal 20 ms/Kanal 20 ms/Kanal 320 ms/8 Kandle 640 ms/8 Kanale (H02)
" 4 Kanale/Modul + 4 Kandle/Modul + . N
4Kandle/Modul PL100-Anschluss PL100-Anschluss 8 Kanéle 8 Kanale/Modul
vorhanden — vorhanden vorhanden vorhanden
27,4x98x90 (HO1)
27,4x98x112 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x102x130 27/4x102X130 (H02)
154749 137591 143544 216482 216481/221582

Temperaturregelmodule mit PID-Algorithmus

Diese Module ermdglichen eine Temperaturre-
gelung per PID-Algorithmus, ohne dass fiir die
Regelungsaufgaben die CPU der SPS belastet
wird.

® 4 Kandle fir die Temperaturerfassung stehen
zur Verfligung.

@® Autotuning-Funktion fur die 4 PID-Regel-
kreise

Q64TCRTBW
Transistor

4 Kandle/Modul
Drahtbrucherkennung

Q64TCTT
Transistor

4 Kanéle/Modul

Messzyklus 0,5s/4 Kandle 0,55/4 Kandle 0,55/4 Kandle
Regelzyklus s 1-100 1-100 1-100
Eingangsfilter 1-100s (0 s: Eingangsfilter AUS) 1-1005 (0 s: Eingangsfilter AUS)

Temperaturegelung PID EIN/AUS-Impuls oder Zweipunkt-Regler

Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 136386 136387 136388

1-100s (0 s: Eingangsfilter AUS)

Temperaturregelung ist auch dann moglich,
wenn das SPS-Zyklusprogramm angehalten
wird.

Transistorausgang mit Pulskette flr die
Ansteuerung des Stellgliedes im Regelkreis

Alle Module verfiigen Gber abnehmbare
Klemmenleisten mit Schrauben.

Q64TCTTBW
Transistor

4Kanéle/Modul
Drahtbrucherkennung

R.KJ,T,S,B,EN,U,L PLI, W5Re/W26Re

0,55/4 Kandle
1-100
1-100s (0 s: Eingangsfilter AUS)

PID EIN/AUS-Impuls oder Zweipunkt-Regler

27,4x98x90
136389
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MODULARE

Wagezellen-Modul

PID-Regelungsmodul

LD
" QUL oo am

ERR. O

" Q62HLC

m._
Fyainiy

£}

Ok
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e

|

(IINNRNARRREANARAEN

Mit dem Wagezellen-Eingangsmodul Q61LD
wird der direkte Anschluss von Wagezellen an
eine SPS des MELSEC System Q ermdglicht.

Durch ein Wagezellen-Eingangsmodul, das

direkt an die SPS angeschlossen werden kann,

werden Arbeitszeit und Kosten gespart.

® Externe Signalumsetzer sind nicht mehr
erforderlich

Das Modul fiihrt hochgenaue Messungen mit
konstanter Wandlungsgeschwindigkeit aus
und gewabhrleistet so die Genauigkeit der
Wagezellen.

Komfortable Funktionen wie Nullpunkt-Off-
set, Zweipunkt-Kalibrierung und die Erken-
nung von Fehlern beim Eingangssignal sind
integriert.

Technische Daten Q61LD

Anzahl der analogen Eingange (Wégezellenausgange) 1

Analoger Eingang (Wagezellenausgang) mV/V 0,0-33
Analoger Eingangshereich (Nennbereich v ggjg
des Wagezellenausgangs) 00-30

Versorgungsspannung fiir Wagezellen

Digitaler Ausgang

Bruttogewicht-Ausgang
(Max. Ausgangswert beim Wiegen)

5VDC=£59%, max. Ausgangsstrom 60 mA (Vier 350 Q-Wagezellen kinnen parallel angeschlossen werden.)
6-Draht-System (Kombination aus Fermessung und ratiometrischer Messung) oder 4-Draht-System

32 Bit bindr (mit Vorzeichen), 0-10 000

32 Bit bindr (mit Vorzeichen), -99999-99999 (ohne Dezimalkomma und Symbol fiir die Einheit)

Bereich fiir Nullabgleich mV/V 0,0-3,0

Bereich filr Verstérkung mV/V 03-32

Aufldsung 0-10000

Genauigkeit Nichtlinearitat: innerhalb £0,01 %/FS (Umgebungstemperatur: 25 °C)
Wandlungszeit ms 10

Isolation Optokoppler

E/A-Adressen 16

Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer Klemmblock mit 18 SchraubkI

Verwendbare Leitungsquerschnitte mm  03-0,75

Stromaufnahme intern (5 V DC) A 048

Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90

Bestellangaben Art-Nr. 229237
Zur Realisierung von schnellen Regelungen

Das Regelungsmodul Q62HLC verwendet einen @ Unterstlitzung verschiedener Sensortypen,

kontinuierlichen PID-Regelungsalgorithmus mit

einer Abtastzeit von nur 25 ms fiir hochgenaue

und hochauflésende Thermoelementeingdnge,

Mikrospannungs- und Spannungseingange

sowie Stromein- und -ausgange. Dadurch eignet
sich das Q62HLC besonders fiir schnelle Tempe-

ratur-, Druck- und Durchflussregelungen.

® Eine Abtast- und Aktualisierungszeit von
25 ms macht das Q62HLC zu einem der

schnellsten Regelungsmodule auf dem Markt.

wie z. B. Thermoelemente oder Sensoren

mit Mikrospannungs-, Spannungs- oder
Stromausgang

Stabile und genaue Regelung durch kontinu-
ierlichen proportionalen PID-Regelungsalgo-
rithmus mit Stromausgang (4-20 mA)
Automatische Anderung von Sollwerten und
Regelungsparametern zu bestimmmten
Zeitpunkten programmierbar

Kaskadierte Regelungen mit Kanal 1 als
Master und Kanal 2 als Slave sind méglich.

Technische Daten Q62HLC

Eingangskanle 2
Thermoelemente °C -200-+2300 (Aufldsung 0,1 °C)
. Mikrospannung mV  -100—+100 (Aufldsung 0,5-10 pV)
Analogeingang =
Spannung V' -10—+10 (Aufldsung 0,05—1 mV)
Strom mA  0-20 (Auflosung 0,81 pA)
Digitaler Ausgang -2000—-+23000, -10000-+10000, -10000—-+10000, 0—20000
AnschlieBbare Thermoelemente K. J,T,S, RN, E, B, PLII, W5re/W26Re
Max. Wandlungszeit 25ms /2 Kandle
Belegte E/A-Adressen 16
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x112
Bestellangaben Art-Nr. 200693
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High-Speed-Zihlermodule

Diese Zahlermodule erfassen Signale mit einer
Frequenz, die von normalen Eingangsmodulen

SPS

Schneller Zéhler mit automatischer Drehrichtungserkennung

® Ringzahlerfunktion zum Zahlen bis zu einem
definierten Wert mit automatischem Zurtick-

=———
oeze
" € gADD
5508

oEC OO
FUNC.OO DOFUSE

nicht erfasst werden kénnen. So kdnnen zum setzen auf den Ausgangswert

Beispiel einfache Positionieraufgaben oderauch @ Es stehen verschiedene Funktionen fiir z. B.
Frequenzmessungen realisiert werden. Geschwindigkeitsmessungen, Vorgabe von
Schaltpunkten oder periodische Zdhlungen

® Eingang fir Inkrementaldrehgeber mit auto- 2ur Verfigung

matischer Vor- und Riickwértserkennung
® Z3hlwertvorgabe Uber externe Signale oder
dem SPS-Pogramm mit Hilfe der PRESET-

Anschluss Uber 40-polige Steckverbindung
(QD62[]) oder abnehmbare Klemmenleiste
mit Schrauben (QD60P8-G)

MELSEC System Q Web-Server-Modul

=

e -

Funktion
Technische Daten QD62 QD62E QD62D QD60P8-G QD63P6
Zahlereingange 2 2 2 8 6
. e 5/12/24V DC 5/12/24VDC 5/12/24VDC 5VDC
Signalpegel Zahlereingang (2/75/ mA) (2/—5/m ") (g—S/mA) (RSA22) 5/12/24V DC (6,4-11.5mA)
Maximale Zahlfrequenz kHz 200 200 500 (differentiell) 30 200
Max. Zhlge- 1-Phasen-Eingang kHz = 200 oder 100 200 oder 100 500 oder 200 30 200,100 oder 10
schwindigkeit  2-phasen-Fingang kHz 200 oder 100 2000der100  5000der 200  — 200,100 oder 10
32 Bit binér 32Bitbindr 32 Bitbinr ;gf;;b;'f;tob‘inér 32 Bit bindr
Zihlbereich (mit Vorzeichen),  (mit Vorzeichen), (mit Vorzeichen), 0_999'99999 * (mit Vorzeichen),
-2147483648— -2147483648—  -2147483648— 32 Bitbinar: ! -2147483648—
+2147483647 +2147483647 +2147483647 0-2147483647 +2147483647
Externe digitale Eingénge Bei allen Modulen: Preset-Funktion (Z&hlwertvorgabe méglich), Funktionsstart
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 32 32
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4%98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 132579 128949 132580 145038 213229
QJ71WS96
Das Web-Server-Modul QJ71WS96 ermdglicht ® Senden und Empfangen von Daten per E-Mail
die Ferniiberwachung und Wartung eines oder FTP
SPS-Systems des System Q tiber das Internet. @ Selbstgestaltete Webseite und Java-Applets

integrierbar

® Standard-Verbindung tber Ethernet zum
Datenaustausch zwischen anderen Steuerun-
gen oder PCs

® Ereignis- und CPU-Daten-Protokoll und
-Archivierung

@® Zugriff auf die Steuerung via Internet
® Einfachste Parametrierung

® Nutzer benétigt fiir Parametrierung und zum
Beobachten nur einen Webbrowser.

® Modemanschluss Giber RS232-Schnittstelle

® Verschiedene Méglichkeiten zum Datenaus-
tausch kénnen genutzt werden: ADSL,
Modem, LAN usw.

Modultyp Webserver, FTP-Server/-Client

Ubertragungsmethode Ethernet: CSMA/CD

Schnittstelle Typ  10BASE-T/100BASE-TX
Schnittstelle RS232, D-SUB 9-polig
Ubertragungsart Duplex

Synchronisationsmethode

RS232- Ubertragungs-
Kommunikationsdaten ~ geschwindigkeit

Start-/Stopp-Synchronisation

MBit/s  9,6/19,2/38,4/57,6/115,2

Ubertragungsentfernung m  Maximal 15
Datenformat 1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stoppbit
Ubertragungssteuerung Flusskontrolle ist maglich (RS/CS)
Speicherkapazitdt MB 5 (Standard-ROM); mit Compact Flash™ Card erweiterbar bis max. 512
Belegte E/A-Adressen 32
Interne Stromaufnahme (5V DC) mA 500
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 147115
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MELSEC System Q Energiemessmodul

QE81WH

Das Energiemessmodul QE81WH erfasst die ® Direkter Anschluss von Strommesswandlern
Spannung und die Stromaufnahme von Ver- ® Platzsparende Installation auf dem Baugrup-
brauchern und berechnet daraus die aus dem pentrager

Netzaufgenommene und abgegebene Energie. ® Einsparung von externen Messgeraten, Ver-
Dies ermdglicht nicht nur gezielte MaBnahmen P 9 9 !

e . ; drahtung und Kommunikationsmodulen
zur Energieeinsparung, sondern auch die Opti- o .
mierung von Produktionsabliufen, die vorbeu- @ Messwerte stehen direkt in der SPS zur Verfii-

w[e] gende Wartung (z.B. bei erhéhter Stromauf- gung und kénnen ausgewertet oder, z.B. liber
ule nahme) und die Zustandskontrolle von ein GOT, angezeigt werden.
«|o Verbrauchern (z.B. durch Uberwachung der ® Ermoglicht einfaches Energie-Management
ale Stromaufnahme von Heizungen).
" ) 8
=@ £ Technische Daten QES1WH
=® ] Netzformen Einphasig (2 Leiter), einphasig (3 Leiter), dreiphasig (3 Leiter)
&F¢ @[ . . o
— 110V AC, 220 V AC (Spannungen von 440 V bis 6600 V konnen mit zusatzlichem
e Messkreis Nennspannung externen Messwandler erfasst werden.)
e 5A,50A,100A,250A, 400 A, 600 A (Mit zusétzlichen externen Messwandlern konnen

Strome bis 6000 A erfasst werden.)
Strom, Spannung, Frequenz, Strombedarf*, Leistungsaufnahme, Leistungshedarf*,

Gemessene elektrische GroRen Leistungsfaktor, Wirkenergie (Aufnahme und regenerativen Anteil), Blindenergie,
Energieaufnahme wahrend einer bestimmten Zeitdauer
Strom, Spannung, Leistung +1,0%
Genauigkeit Leistungsfaktor +3,0%
Wirkenergie 42,0 % (bei einem Leistungsfaktor von 1 und innerhalb 5 bis 100 % des Nennbereichs)
Aktualisierungsrate des Pufferspeichers 250ms
Datensicherung Einstellungen und Messwerte werden in einen nichtfliichtigen Speicher eingetragen
Belegte E/A-Adressen 16
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 239847

* Bedarf" ist der gleitende Durchschnittswert iiber eine vorgegebene Zeitdauer

MELSEC System Q MES Interface-Modul

QJ71MES96
Das MES-Modul des MELSEC System Q ® Die MES-Architektur wird vereinfacht und
ermdglicht die direkte Anbindung einer dadurch die Zeit fiir die Inbetriebnahme
ﬂ e Produktionsanlage an eine MES-Datenbank reduziert.
(MES: Manufacturing Execution System). ® Das Modul ist fiir den industriellen Einsatz

@® PCs zur Datenerfassung werden nicht mehr (5PS-Standard) ausgelegt. Das erhoht die

benétigt - das spart Kosten fiir Hardware Zuverlas.5|gke|t. .
und Zeit bei der Montage. ® Das vereinfachte System erlaubt den direkten

Zugriff auf relevante Daten und bietet
dadurch mehr Moglichkeiten zur Steigerung
der Produktivitat.

® Spezielle und dadurch teure Software fiir PCs
wird ebenfalls unnétig. AuBerdem entfallen
Kosten fiir Wartung und Programmierung.

Technische Daten QJ71MES96

Modultyp MES-Schnittstellenmodul

Ubertragungsmethode Ethernet

Schnittstelle Typ  T0BASE-T/100BASE-TX
Allgemein Kommunikation mit Datenbanken iiber benutzerdefinierte Auftrage
Tag-Funktion Operandendaten der SPS-CPU werden im Netzwerk als Datensatze gesammelt.
Trigger-Uberwachung Der Zustand von Bedingungen (Zeit, Datensétze usw.) wird iberwacht.

g;q::g?:ﬂ: nz u Trigger-Speicherung Das MES-Modul puffert die Daten und Trigger-Zeit im internen Speicher.
SQL-Textiibertragung Die richtige SQL-Mitteilung wird automatisch gemaB Anforderung generiert.
Arithmetische Verarbeitung Vor der Ubertragung aus dem MES-Modul kinnen Formeln an Daten angewendet werden.
Programmausfiihrung Prog konnenim A dungs-Computerserver ausgefiihrt werden.

Speicherkapazitét 1 Compact Flash™-Karte kann installiert werden.

Belegte E/A-Adressen 32

Interne Stromaufnahme (5V DC) mA 650

Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90

Bestellangaben Art-Nr. 200698
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SPS

High-Speed-Datenlogger-Modul

Einfache Datenerfassung

Der schnelle Datenlogger kann Daten von ® Die Daten konnen auf der Compact-
SPS-Operanden ohne Personal Computer erfassen. Flash-Speicherkarte als Tabelle oder als
Nach der einfachen Konfiguration des Moduls Bericht gespeichert werden.

werden die erfassten Daten im optimalen For- ® Systemfehler werden erkannt und Ausfélle
mat auf einer CompactFlash-Speicherkarte vorhergesagt

gespeichert. ® Ein einziges QD81DL96 kann auf bis

64 SPS-CPU ifen.
@ Start der Datenaufzeichnung durch Trigger 2 s zugreifen

zur raschen Analyse von Problemen

Technische Daten QD81DL96

Schnittstelle ® 10BASE-T/100BASE-TX
n Ubertragungsgeschwindigkeit 10BASE-T: 10 MBit/s; 100BASE-TX: 100 MBit/s
Ubertragungsmethode Basisband
Ethernet : ) )
Anzahl der kaskadierenden Stufen ~ 10BASE-T: max. 4/100BASE-TX: max. 2
Max. Segmentlange @ m 100
Unterstiitzte Funktion Autonegotiation wird unterstiitzt (automatische Unterscheidung von 10BASE-T/100BASE-TX)
Versorgungsspannung 33V+5%
Compact Stromaufnahme mA  max. 150
Flash™-Karte  verwendbare Karte VPl
Anzahl der installierbaren Karten 1
E/A-Adressen 32
Uhrzeit und Datum werden von der SPS-CPU (in einem Multi-CPU-System von CPU Nr. 1) oder
Uhr einem SNTP-Server iibernommen. Die Genauigkeit der Uhrzeit nach der Ubernahme der Daten
liegt bei einer téglichen Abweichnung von +9,504 Sekunden ©.
Interne Stromaufnahme (5 V DC) A 046
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 221934

® Abhéngig vom externen Gerat erkennt das Datenlogger-Modul, ob es an ein TOBASE-T- oder T00BASE-TX-Netzwerk angeschlossen ist. Beim Anschluss an
einen Hub, der diese automatische Erkennung nicht unterstiitzt, stellen Sie am Hub bitte den Halb-Duplex-Modus ein .

@ Entfernung zwischen Hub und Knoten.

© Die Ubernahme der Uhrzeit von einer SPS-CPU erfolgt taglich (einmal in 24 Stunden); von einem SNTP-Server wird die Uhrzeit in Intervallen ibernommen,
die der Anwender festlegen kann.

Multifunktionales Zdhler-/Timer-Modul

Schnelles Zahler-/Timer-Modul mit Nockenschaltwerk
Das QD65PD2 eignet sich durch seine schnellen ® Ausgabe von pulsweitenmodulierten Signa-

Zéhlereingange, den PWM-Ausgédngen zur len mit einer Frequenz von bis zu 200 kHz.
Ansteuerung von Gleichstromantrieben sowie ® Das integrierte Nockenschaltwerk reduziert
derintegrierten Ngckgnschaltfunktion fur den Programmieraufwand.
hochgenaue Positionieraufgaben. ® Integrierte digitale Ein- und Ausgénge
® Maximale Zahlfrequenz von bis zu 8 MHz ® Anschluss Uiber zwei 40-polige Steckverbin-
® Impulsmessung mit einer Auflésung von dungleisten mit Schrauben
100 ns.

Zahlereingange 2

Signalpegel DC-Eingang  5/12/24V DC(7-10mA)

Zahlereingang Differentieller Eingang  Entsprechend RS422A

Maximale DC-Eingang kHz 200

Zahlfrequenz — pifferentieller Fingang kHz 8000

Zahlbereich 32 Bit bindr (mit Vorzeichen), -2147483648 bis +2147483647

6 Eingange fiir Phase Z, Funktionsstart und Zahlwertvorgabe

Exteme digitale Eingange 6 frei verfiighare Eingédnge

8 Ausgange, die durch Vergleich mit einem Zahlersollwert geschaltet werden

it dginlts MG 8 frei verfiighare Ausgénge

Nockenschalt-  Anzahl der Ausgange 8
werk Tykluszeit Tms
. Ausgangsfrequenz DCbis 200 kHz
PWM-Ausgdnge e o e =
Tastverhaltnis Jedes beliebige Tastverhaltnis ist einstellbar (Aufldsung: 0,1 pis)
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 245113
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Interrupt-Modul und Hochgeschwindigkeits-Eingangsmodule

Verzweigung zu Unterprogrammen

Das Interrupt-Modul QI60 eignet sich fiir
Anwendungen, bei denen sehr schnell auf
Ereignisse reagiert werden muss.

® Jedem Eingang auf diesem Modul ist ein
= Software-Pointer zugeordnet, der als Sprung-
~ . :
% TC%}I rr'1arke fur.eln Unjcerprogra'mm dient.
== ‘\}/‘ ® Liegtan einem Eingang ein Interrupt-/Alarm-
A @ signal an, wird das SPS-Programm nach der
= ‘@ Abarbeitung der aktuellen Anweisung unter-
= @ brochen und zunachst das dem Eingang
[t e zugeordnete Unterprogramm bearbeitet.
Technische Daten Ql60 QX40H QX70H
Eingange 16 16 16
Eingangsnennspannung VDC 24 (fiir minusschaltende Sensoren) 24 5
Eingangsspannungsbereich VDC 204-288 20,4-28,8 4,25-6
X Widerstand @.3,9kQ @.3,9kQ @.470Q
Eingangs-
Strom mA  ca.DC4/8 @.DC6 @.DC6
Bedingungen  Spannung V. >DC19 >DC13 >D(3,5
fiir EIN Strom mA >DC4 >D(3 >D(3
Bedingungen Spannung V. <DCT11 <DC8 <DC1
fiir AUS Strom mA  <DC17 <DC1,6 <C1
Belegte E/A-Adressen 16 16 16
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 136395 221844 221855
Schnittstellenmodule
Datenaustausch mit Peripheriegerdten
Diese Module dienen zur Kommunikation mit
Peripheriegeraten Giber standardisierte Schnitt-
H == stellen innerhalb einer Punkt-zu-Punkt-
e 8 Verbindung.
oL 385 R 17
i | ® Das QJ71C24N verfligt Uber eine RS232- und
eine RS422/485-Schnittstelle.
Das QJ71C24N-R2 bietet zwei R$232-
Schnittstellen und das QJ71C24N-R4 zwei
RS422/485-Schnittstellen.
® Zugriffsmoglichkeit Gbergeordneter PCs mit
Visualisierungs- oder Monitorsoftware auf die
H Daten des MELSEC System Q
Technische Daten Q71C24N QJ71C24N-R2

StandardmaBig Potentialtrennung zwischen
Prozess und Steuerung durch Optokoppler

Pro SPS-System kann nur ein QI60 genutzt
werden.

Hochgeschwindigkeit Eingangsmodule

QJ71C24N-R4

Schnelle Reaktionszeiten: 5 us—1 ms einstellbar
24-V- und 5-V-Eingangsspannung
Kann als Interrupt- oder Eingangsmodul
parametriert werden.
QX80H QX90H
16 16
24 5
20,4-28,8 4,25-6
@.3,9kQ @.470Q
@.DC6 @.DC6
>DC13 >DC3,5
>DC3 >DC3
<DC8 <DC1
<DC1,6 <DC1
16 16
27,4x98x90 27,4x98x90
221856 221857
Der Austausch von reinen ASClI-Daten mit
Gerdten wie z. B. Bar-Code-Lesern, Waagen
oder Identifikationssystemen wird unter-
stutzt.
Anschluss eines Druckers optional moglich
Integrieter Flash-ROM-Speicher zur Speiche-
rung von Quialitéts-, Produktivitats- oder
Alarmdaten, die nach Bedarf ausgedruckt
werden kénnen.
Leuchtdioden dienen zur Anzeige des

Betriebszustandes und des Zustandes der
Kommunikation.

QJ71MB91

Schnitistelle Kanal 1 RS232 (Sub-D, 9-polig) RS232 (Sub-D, 9-polig) RS422/R$485 (Schraubklemmen) RS232 (Sub-D, 9-polig)
Kanal2  RS422/RS485 (Schraubklemmen) RS232 (Sub-D, 9-polig) RS422/R5485 (Schraubklemmen) RS422/RS485 (Schraubklemmen)

Ubertragungsmethode Bei allen Modulen: Voll-Duplex/Halb-Duplex
Synchronisation Asynchrone Ubertragung Asynchrone Ubertragung Asynchrone Ubertragung Master/Slave
iz Geschwindigkeit Bit/s 50-230400 (nur Kanal 1) 115200 (bei gleichzeitigem Betrieb Kanal 1+2) 300-115200

Distanz m  RS232:15; RS422/485: 1200 15 1200 (bei Nutzung beider Kandle) RS232: 15; RS422/485: 1200
Anzahl der Stationen in einem Multidrop-Netzwerk ~ Keine Einschrankung/64 Keine Einschrankung/64 Keine Einschrankung/64 Master (32 Slaves) Slave (242)
Datenformat 1 Startbit, 7 oder 8 Datenbits, 1 oder 0 Paritdtsbits, 1 oder 2 Stoppbits Modbus
Fehlererkennung Paritatspriifung, Priifsumme Paritatspriifung, Priifsumme Paritatspriifung, Priifsumme —
DTR/DSR-Steuerung JA/NEIN wahlbar JA/NEIN wahlbar — —
XEIN/X AUS (DC1/DC3) JA/NEIN wéhlbar JA/NEIN wéhlbar JA/NEIN wahlbar —
Belegte E/A-Adressen 32 32 32 32
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 149500 149501 149502 167757
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Zubehor

Verbindungskabel

Programmierkabel

Tracking-Kabel

(5 ER17330V/3.6V

SPS

Verbindungskabel fiir Baugruppentrager

Diese Kabel dienen zur Verbindung des Haupt- Beim Einsatz mehrerer Verbindungskabel darf
baugruppentrdgers mit den Erweiterungsbau- die gesamte Lange der Leitungen 13,2 m nicht
gruppentragern. Uberschreiten.

Technische Daten QC06B QC12B QC30B QC50B QC100B

- . . Q63B, 0658, Q63B, 0658, Q63B, Q658, Q63B, Q658, Q63B, Q658,

R i R R 0635,06128  Q68B, 06128 0688, 06128 0688, 06128 0688, 06128

Ldnge m 06 12 3,0 50 10,0

Bestellangaben Art-Nr. 129591 129642 129643 129644 129645

Programmierkabel fiir USB- und RS232-Schnittstelle
Die Programmierkabel QC30R2 und QC30-USB Das Programmierkabel QC30R2 ist zum Anschluss

werden verwendet, um eine CPU des MELSEC an den PC mit einer 9-poligen D-SUB-Buchse
System Q Uber die RS232- oder Standard- versehen. Das USB-Kabel eignet sich fiir eine
USB-Schnittstelle zu programmieren. schnelle Verbindung zwischen PC und CPU.
Technische Daten QG30R2 QC30-USB USB-CAB-5M
Kopplung eines PCs mit einer (U Kopplung eines PCs mit einer CPU  Kopplung eines PCs mit einer
Verbindungsleitung fiir der MELSECQ iiber die der MELSEC Q iiber eine iQ-CPU der MELSEC Q iiber eine
RS232-Schnittstelle Standard-USB-Schnittstelle Mini-USB-Schnittstelle
Lange m 30 3,0 5,0
Bestellangaben Art-Nr. 128424 136577 221540
Zubehor Befestigungsschutz Q6HLD-R2 — —

Verbindungskabel fiir Redundante CPUs

Das Tracking-Kabel dient zur Verbindung der Beim gleichzeitigen Start beider Systeme liber-
beiden CPUs eines redundanten Systems, ver- nimmt System A die Steuerung und System B ist
wenden Sie ausschlieslich die Kabel QC10TR das Standby-System.

oder QC30TR.

Die Stecker des Tracking-Kabels sind mit ,A” und
,B”fur,System A”und ,System B” gekennzeichnet.

Technische Daten QC10TR QGOTR

Verwendung Verbindung der beiden CPU-Module eines redundanten Systems (QnPRHCPU)

Lange m 10m 30m

Bestellangaben Art-Nr. 157068 157069
Pufferbatterie

Die Lithiumbatterie Q6BAT dient als Ersatz fiir
diein jeder CPU der MELSEC System Q zur
Datensicherung integrierte Batterie.

Technische Daten Q6BAT
Spannung VDC 3,0
Kapazitat mAh 1800
Abmessungen (@xH) mm  316x30
Bestellangaben Art-Nr. 130376
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MODULARE

MODULARE SPS der L-Serie

Die L-Serie ist eine leistungsfahige modulare
und kompakte Steuerung, bei der viele Funk-
tionen bereits in der CPU integriert sind. Die
SPS benotigt keinen Baugruppentrager, so dass
eine hohe Systemflexibilitat bei minimalem
Platzbedarf gegeben ist. Fiir die Kommunika-
tion steht eine eingebaute USB- (Mini-B) oder
Ethernet-Schnittstelle zur Verfligung, Datener-
fassung und Speicherfunktionen sind tiber den

Ausstattungsmerkmale

Das modulare Design der MELSEC L-Serie
ermdglicht den flexiblen Einsatz in einem
weiten Anwendungsfeld.

Fir Aufbau und Erweiterung des Systems stehen
die folgenden Module zur Verfiigung:

Kommunikationsmodule

Module mit RS232-/RS422-/RS485-
Schnittstelle zum Anschluss von Gera-
ten fur SPS-zu-SPS-Kommunikation

S«

Netzwerkmodule

Anbindung an CC-Link oder . CPU Analoge
CC-Link IE Netzwerke kg{’l';‘r:'s'"l'l‘r"d Netzteil Ein-/Ausg%ngs-
Netzwerkmodule Elhs module
Positioniermodule

Positioniermodule

eingebauten SD/SDHC-Speicherkartenschacht
moglich und die eingebaute E/A-Schnittstelle
lasst High-Speed-Zahlung und Positionierung
zu. Die Hochleistungsversion der CPU verfiigt
Uber eine eingebaute CC-Link-Schnittstelle und
kann als Master- oder lokale Station eingesetzt
werden. Die L-Serie ist dadurch sowohl fiir
autarke, als auch fir im Netzwerk eingebun-
dene Maschinen ideal geeignet.

Einsatz von digitalen und Sondermodulen

Der Einsatz von digitalen und analogen
Modulen, sowie der meisten Sondermodule
hé@ngt nur von der maximalen Anzahl der zur
Verfiigung stehenden Adressen und natdrlich
auch von der verwendeten CPU ab.

Digitale
Ein-/Ausgangsmodule

High-Speed-Zahlermodule zum Anschluss
von inkrementalen Achsen-Encodern oder

Mehrachsen-Positioniermodulen fiir
Servo- oder Schrittantriebe mit bis zu

4 Achsen pro Modul

® Kein Baugruppentrager

CPUs mit umfangreichen eingebauten
Funktionen

Integrierte Datenerfassung
Eingebaute E/A-Funktionen
Kommunikations- und Netzwerkfahigkeit

Leistungsfahige 4-Achsen-Motion, Gber
SSCNETIIl erweiterbar

Digitale Ein-/Ausgangsmodule

Mit Transistoren fur verschiedene
Signalpegel oder mit Relaiskontakten

Analoge Ein-/Ausgangsmodule

Verarbeitung von Strom-/Span-
nungssignalen und Erfassung von
Temperaturwerten, sowie Tempe-
raturregelung

Eingebaute E/A-Funktionen

Jedes CPU-Modul der L-Serie hat standardmaBig
24 E/A-Anschlisse fest eingebaut. Die Funktio-
nen der E/As sind vielféltig und bei anderen
Systemen meist nur mit separaten Modulen
realisierbar. Durch die Nutzung der eingebau-
ten Funktionen werden Systemkosten einge-
spart, ohne auf zusatzliche exklusive Module
angewiesen zu sein.

Funktion Merkmale

Maximale Impulsrate: 200 k Impulse/s

Ansprechzeit: 30 pis (kiirzeste Ansprechzeit)

S-formige Beschleunigungs-/Bremskennlinie wird unterstiitzt

Maximale Zahlfrequenz: 200 k Impulse/s

Open-Collector, Differenzialeingang
Hochprézise Messung von Ein-/Ausschaltvorgéngen mit einer Aufldsung von 5 s

Hochprazise PWM-Steuerung mit bis zu 200 kHz (Schnelle Impulsausgabe)

Minimale Ansprechzeit der Eingange: 10 ps

Positionierung® Steuerung von maximal zwei Achsen
High-Speed-Zahler* Zwei eingebaute Kandle
Impulserfassung 16 Eingange

Impulse mit einer Einschaltzeit kiirzer als die Abtastzeit werden erfasst

Die eingebaute CPU unterstiitzt schnelle Interrupt-Verarbeitung.

Interrupt-Eingang 16 Interrupt-Eingénge
6 schnelle Eingénge

PR R 10 Standardeingange

Allgemeine Ausgénge 8 Ausgange

Allen Eingangen kann die Interrupt-Verarbeitung zugeordnet werden.
Minimale Ansprechzeit der schnellen Eingange: 10 s

Minimale Ansprechzeit der Standardeingange: 100 ps

Ansprechzeit der Ausgange: < 1 s

* Die Anschliisse, die fiir die Positionierung und die High-Speed-Z&hlung verwendet werden, sind fest zugeordnet
(A-Phase, B-Phase, Naherungsschalter). Die Anschlussbelegung kann vom Anwender nicht gedndert werden.
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Systembeschreibung

Netzteilmodul cPU

N

Anschlisse zur
Spannungsversorgung

Speicherkartenschacht

Systemstruktur

Das System kann mit verschiedenen Modulen
an die entsprechende Anwendung angepasst
werden. Pro System sind Erweiterungen mit bis
zu 10 Modulen mdéglich. Da ein Baugruppentra-
ger entfallt, kann der vorhandene Platzin einem
Schaltschrank effizient genutzt werden.

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen
der MELSEC L-Serie vereinigen mehrere
eingebaute Funktionen in einem CPU-Modul:

INPUT
100-240VAC] A
VA

e AbC sn

SPS

Integrierte CC-Link-
Netzwerkstation*

Anzeigemodul
(optional)

Integrierte E/As

9 L26cPU-BT

ERR.
MITSUBISH] MEEEG Mo [OERR.

| BAT. USER

RUN MST SD ERR.

~BRATE | STATIONNO, L
1

CC-Link V2 a

a

LRUN SMST /D LERR. 89AB

=
3cnlﬂ {
x10x 2

E/A-Modul
(optional)

Abschlussplatte

I"%“’1“2 3|4 567

CrEF

[T Abnehmbarer
Klemmenblock mit
Schraubklemmen

USB-Schnittstelle
(unter der Abdeckung)

SD/SDHC- Ethernet-Schnittstelle

Speicherkarte

® 2-kanalige High-Speed-Zahler mit bis zu
200 kHz

@® Positionierung mit zwei Achsen, ebenfalls mit
bis zu 200 k Impulsen pro Sekunde

Eingebaute Ethernet-Kommunikation

® Eingebaute E/As mit verschiedenen Funktio-
nen stehen an einem 40-poligen Anschluss-
stecker zur Verfligung.

CC-Link-Schnittstelle

* Nur beim Hochleistungs-CPU-Modul

® Schnelle Datenerfassung auf einer
SD-Speicherkarte

® CC-Link Ver. 2 Master/Slave-Schnittstelle
(beim Hochleistungs-CPU-Modul)

® Vollstandige Unterstiitzung von iQ Works und
GX Works2

Systemkomponenten

Netzteil

Das Netzteilmodul versorgt alle am Riickwand-
bus angeschlossenen Module mit 5V DC.

Es werden zwei verschiedene Netzteilmodule
angeboten, deren Auswahl von der zur Verfi-
gung stehenden Versorgungsspannung
abhangt.

CPU

Es stehen eine Standard- und eine Hochlei-
stungs-CPU zur Verfligung. Beide CPUs haben
eine eingebaute USB- (Mini-B) und Ethernet-
Kommunikationsschnittstelle, sowie

Datenerfassung und Speicherfunktionen tGber
den eingebauten SD/SDHC-Speicherkarten-
schacht sowie eine eingebaute E/A-Schnittstelle
fur einfache High-Speed-Z&dhlung und Positio-
nierung. Die Hochleistungs-CPU hat zusatzlich
eine CC-Link-Netzwerkschnittstelle fiir den
Einsatz als Master- oder lokale Station.

E/As

Es gibt je nach Anwendung verschiedene
digitale Ein- und Ausgangsmodule mit
unterschiedlichen Signalpegeln, Kontaktanzah-
len, plus- oder minusschaltend usw. Die Module

mit 16 E/A-Adressen haben einen abnehmbaren
Klemmenblock mit Schraubklemmen, die
Module mit 32 oder 64 Adressen bendtigen zum
Anschluss eines Klemmenblocks eine steckbare
Anschlussleitung.

Sondermodule

Fir spezielle Anwendungen stehen analoge
E/As-, sowie Sondermodule fiir Motion, Positio-
nierung, High-Speed-Z&hlung, Kommunikation
und Netzwerkanschluss zur Verfligung.
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MODULARE

Modulare SPS der L-Serie

[ POWER

H INPUT
100-240VAC A
0VA
Srane A

__mirsuBisH_HELSEE.

<
R
E
10BASE-T/1! 00BASE-TX

Netzteilmodule

Diese Module versorgen die CPUund alleange- ~ ® Das Netzteilmodul L63P wird an 24 V DC
schlossenen Module mit Betriebsspannung. Die angeschlossen.
Auswahlhdngtvon dervorhandenen Eingangs- @ LEDs zeigen den Betriebsstatus.

spannung ab. .
p 9 ® Schraubklemmen an der Vorderseite zum

® Das Netzteilmodul L61P wird mit einer Span- Anschluss der Betriebsspannung

nung von 100 bis 240 V AC mit 50/60 Hz
betrieben und ist weltweit einsetzbar.

Technische Daten L61P L63P
(+10%,-15%)  VAC 100-240 —
Eingangsspannung
(+30%,-35%)  VDC — 2%
Eingangsfrequenz Hz  50/60 (£5 %) —
Max. Einschaltstrom 20 Ainnerhalb von 8 ms 100 A innerhalb von Tms (24 V DCEingang)
Max. Eingangsscheinleistung 130VA —
Max. Eingangsleistung — 45w
Ausgangsnennstrom (5 V DC) A S 5
Uberstromschutz (5 V DC) A >55 >55
Uberspannungsschutz V 55-65V 55-6,5V
Wirkungsgrad >70% >70%
E:;ﬁgg;sgg;ﬂ%g:ﬁ;lfei ms  Innerhalb 10 ms Innerhalb 10 ms (24 V DC Eingang)
Abmessungen (BxHxT) mm  45x90x109 45x90x109
Bestellangaben Art-Nr. 238063 238064
CPU-Module

Das CPU-Modul ist das Herzstlick eines Systems @ Schnelle Signalverarbeitung
der L-Serie und beinhaltet zahlreiche Steue- GroBe Speicherkapazitit
rungsfunktionen. Jedes CPU-Modul besitzt )
! ® Integrierter USB-Anschluss zur
24 eingebaute E/As. )
Programmierung

[ggéﬁbest'anddarganmllendur)ghen IdSt\(/jl\;?d . ® Integrierte Ethernet-Schnittstelle fiir effiziente
-~ Indernegelausreichend. Wird eine Netzwerk- oder PC-Kommunikation

hohere Systemleistung oder gro3ere Programm- R .
kapazitét benétigt, ist die L26CPU-PBT dierich- @ Schacht fir SD-Speicherkarten zum schnellen

tige Wahl. Dieses CPU-Modul bietet zusatzlich und einfachen Sichern von Programmen und

eine eingebaute CC-Link-Schnittstelle. Parametern
T Daten L02CPU-P L26CPU-PBT
Steuerverfahren Iyklische Ausfiihrung eines gespeicherten Programms
Anzahl der Ein-/Ausgénge 1024/8192* 4096/8192%

Funktionsbldcke, Kontaktplan, MELSAP3 (SFC), MELSAP-L, Strukturierter Text (ST),

Frogrammiersprachen symbolische Programmiersprache

Iykluszeit pro Anweisung 40ns 9,5ns
Speicherkapazitat fiir Programme 20k 260k
Programmspeicher Byte 80k Schritte 1040 k Schritte
Speicherkarte Abhangig von der verwendeten SD-/SDHC-Speicherkarte
Speicherkapazitdt
Standard RAM Byte 128k 768k
Standard ROM Byte 512k 2048k

Integrierte Ein-/Ausgange

16 Eingange (24 V DC)/8 Ausgénge (5-24 VDG, 0,1 A pro Kanal)

Fingebaute Datenerfassung 10 Einstellungen zur Datenerfassung (fiir jede Einstellung kannen 324832 kB festgelegt werden)
Funktionen Ethernet-Schnittstelle 10BASE-T/100BASE-TX (10/100MBit/s)

(C-Link-Schnittstelle = (C-Link Master-/Lokale Station (bis zu 10 MBit/s)
Abmessungen (BxHXT) mm  70x90x95 98,5x90x118
Bestellangaben Art-Nr. 244976 244977

* Anzahl der Adressen, die im Programm zur Verfiigung stehen

54

S MITSUBISHI ELECTRIC



Digital-Eingangsmodule

Technische Daten
Anzahl Eingange

Eingangsnennspannung
Eingangsstrom
S
m pannung
Strom
Spannun
AUS (IR
Strom
Ansprechverzdgerung
E/A-Adressen

Anschluss der Verdrahtung

Stromaufnahme intern
Abmessungen (BxHxT)

Bestellangaben

PACATACACRAT]

=

nz

A > oo hlm_‘oxj

©

AEY

=

2\

\\f{

B\

&H

0

L\T

VDC
mA
v
mA

ms

mA
mm

Art.-Nr.

LX40C6
16
20,4-28,8
6,0

=15

>4

<8

<2
<1-70
16

Abnehmbarer Klemmenblock mit

18 Schraubklemmen
90
28,5x90x117

238085

Digital-Ausgangsmodule

Technische Daten
Anzahl Ausgange

Ausgangstyp

Maximaler Laststrom
Ansprech- AUS— EIN
verzogerung EIN— AUS
Ausgangsnennspannung
E/A-Adressen

Anschluss der Verdrahtung

Stromaufnahme intern
Abmessungen (BxHxT)

Bestellangaben

LY10R2.

89AB
A

Nz EAEATATASAEATRAER

|zz|45

cD

74

-
&

=

==
7 0

A\

=

[zl m ] A>T o]ols]n o)

g

A

mA
mm

Art.-Nr.

5
!

67
EF

LY10R2
16

Relais

2 (8 pro Gruppe)
<10
<12

<125VDC/< 264V AC

16

Abnehmbarer
Klemmenblock mit
18 Schraubld

Erfassung von digitalen Eingangssignalen

Es stehen verschiedene Eingangsmodule zur
Verfuigung, die digitale Prozesssignale mit
unterschiedlichen Spannungspegeln in Signale
umwandeln, welche die SPS verarbeiten kann.
Bei allen Modulen kann fiir die Eingangssignale
wahlweise ein positiver oder ein negativer
Bezugspunkt gewahlt werden, so dass hierfir
keine unterschiedlichen Module notwendig
sind.

LX41¢4
32
20,4-28,8
4,0

=19

>3

<9

<17
<1-70
32

40-polige Steckbuchse

100
28,5x90x95

238086

Schalten von externen Prozessen und Geraten

Die Ausgangsmodule der L-Serie bieten unter-
schiedliche Schaltelemente zur Anpassung an
die entsprechende Steuerungsaufgabe.

Bei Kurzschlissen der externen Last sind die
Module intern durch entsprechende Schutz-
schaltungen gegen Uberstrom und Uberhitzung

460
28,5x90x117

238088

SPS

Eingangsstatusanzeige mit LEDs
Positiver/negativer Bezugspunkt
Ansprechverzégerung zwischen 1 bis 70 ms

Module mit 16, 32 oder 64 Eingangen stehen
zur Verfligung.

LX42C4
64
20,4-28,8
40

=19

>3

Zwei 40-polige Steckbuchsen

120
28,5x90x95

238087

Ausgangsstatusanzeige mit LEDs

Plus- und minusschaltende Module sind
verfligbar.

Ansprechverzégerung von weniger als 0,5 ms
fur Module mit Transisitorausgangen

hiitzt ® Module mit 16, 32 oder 64 Ausgangen stehen
geschutzt. zur Verfligung.
LYAONT5P LYAINT1P LY42NT1P LY40PT5P LYA1PT1P LY42PT1P
16 32 64 16 32 64
Transistor Transistor Transitor Transistor Transistor Transistor
(minus-schaltend) (minus-schaltend) (minus-schaltend) (plus-schaltend) (plus-schaltend) (plus-schaltend)
0,5 (5 pro Gruppe) 0,1 (2 pro Gruppe) 0,1 (2 pro Gruppe) 0,5 (5 pro Gruppe) 0,1(2 pro Gruppe) 0,1 (2 pro Gruppe)
<05 <05 <05 <05 <05 <05
<1 <1 <1 <1 <1 <1
10,2-28,8V DC 10,2-28,8V/DC 10,2-28,8VVDC 10,2-28,8VDC 10,2-28,8V DC 10,2-28,8VDC
16 32 64 16 32 64
Abnehmbarer ; . . "
) . Zwei 40-polige s s Twei 40-polige
ﬂge;r:men?llqck mit 40-polige Steckbuchse iz 40-polige Steckbuchse  40-polige Steckbuchse Steckbuchsen
100 140 190 100 140 190
28,5x90x95 28,5x90x95 28,5x90x95 28,5x90x95 28,5x90x95 28,5x90x95
242167 238089 238090 242168 242169 242170
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MODULARE

Analog-Eingangsmodul

Analog/Digital-Wandler

Analoge Eingangsmodule wandeln analoge Pro- ® Schnelle Wandlung mit 20 ps/Kanal
zesssignale, wie Druck, Durchfluss oder Fullstand @ Hohe Wandlergenauigkeit von +/-0,1 %
in digitale Werte um, die dann von der CPU der .
L-Serie weiterverarbeitet werden. ® Hohe Aufldsung von 1/20000
¢ N ® Garantierte Wandlerstabilitdt bei variabler
E l\()j: Wandlungsgeschwindigkeit
,@« {&ﬁ: ® Einfache Parametereinstellung
1N
Z | Technische Daten L60AD4
>§J+ Einginge 4
ap ' Spannung VDC -10-10
S Analogeingang
b Strom mADC 0-20
2
& Digitalausgang -20480-20479 (-32768-32767)*
Spannuni MQ 1
Eingangswiderstand L L
Strom Q 25
. Spannung V. +15
Max. Eingang
Strom mA 30
Wandlungs- Digitaler Ausgan -20000-20000
charakteristik 9 9ang

Spannungseingan, V. 200
Max. Auflosung B £

Stromeingang nA 800
Gesamtgenauigkeit +0,1%
Wandlungszeit 20 ps/Kanal
E/A-Adressen 16
Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen
Stromaufnahme intern mA 520
Abmessungen (BxHXT) mm  28,5x90x117
Bestellangaben Art-Nr. 238091

* Die Werte in Klammen gelten bei Verwendung der Skalierungsfunktion.

Analog-Ausgangsmodul

Digital/Analog-Wandler

Analoge Ausgangsmodule wandeln digitale ® Schnelle Wandlung mit 20 ps/Kanal
Werte, welche von der CPU vorgegeben werden, @ Hohe Wandlergenauigkeit von +/-0,1 %
L60D/ . . ’
in analoge Strom- oder Spannungssignale um. .
i z analog om-oder Sp 9ss19 ® Hohe Auflésung von 1/20000
® Einfache Parametereinstellung
Technische Daten L60DA4
Ausgénge 4
Digitaleingang -20480-20479 (-32768-32767)*
Spannung VDC -10-10
Analogausgang
Strom mADC 0-20
. : Spannung M 0,001-1
Eingangswiderstand
Strom Q  0-600
Wandlungs- o .
charakteristik Digitaler Eingang -20000-20000

Spannungseingan V. 200
Max. Auflésung B GEIENG 2

block mit 18 Schraubk!

Stromeingang nA 700
Gesamtgenauigkeit +0,1%
Wandlungszeit 20 ps/Kanal
E/A-Adressen 16
Anschluss der Verdrahtung Abnehmbarer KI
Stromaufnahme intern mA 160
Abmessungen (BxHXT) mm  28,5x90x117
Bestellangaben Art-Nr. 238092

*Die Werte in Klammem gelten bei Verwendung der Skalierungsfunktion.
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High-Speed-Zihlermodule

Schnittstellenmodule

4
‘ﬁ’&x‘«"l ey SH2

==

—
r—

==

Schnelles Zdhlen von Signalen

Die Zdhlermodule erfassen Signale mit hoher [
Frequenz, die von normalen Eingangsmodulen
nicht verarbeitet werden kénnen.

® Periodische Impulszéhlfunktion

® Schnelle Impulsmessung von bis zu
500 k Impulsen/s (LD62D)

® Linearer und Latch-Zahler

Technische Daten LD62
Zéhlereingange (Kanéle) 2

o Phase (vielfaches von 1/2/4)
Zahlereingang

Signalpegel 5/12/24V DC(2-5mA)

Maximale Zahlfrequenz kHz = 200

. . 32 Bit binar (mit Vorzeichen),
il -2147483648—+2147483647
Max. Zahlgeschwindigkeit kHz 200, 100 oder 10
Zéhlfunktionen
Anschluss der Verdrahtung 40-polige Steckbuchse
E/A-Adressen 16
Stromaufnahme intern mA 310
Abmessungen (BxHXT) mm  28,5x90x95
Bestellangaben Art-Nr. 238097

Datenaustausch mit externen Geraten

Mit diesen Modulen ist die Kommunikation mit [}
externen Gerdten Uber eine serielle Standard-
schnittstelle méglich. °
Das LJ71C24 hat eine RS232- und eine
RS422/485-Schnittstelle, das LJ71C24-R2 zwei Y
RS232-Schnittstellen.

Technische Daten U71C24
RS232-Standard

SPS

Ringzahlerfunktion mit Zéhlung bis zu einem
vordefinierten Wert und automatischem
Ruicksetzen auf den Startwert
Koinzidenzausgabe

Einfache Konfiguration der Module mit

GX Works2

LD62D
2

1-Phaseneingang (vielfaches von 1/2), Vorwirts-/Riickwartseingang, 2-Phaseneingang

RS422A nach EIA-Standard
Differenzielle Ansteuerung

500

32 Bit bindr (mit Vorzeichen),
-2147483648—+2147483647

500, 200, 100 oder 10

Voreinstellbarer Vorwarts-/Riickwrtszahler und Ringzéhler

40-polige Steckbuchse
16

360

28,5x90x95

238098

Maximale Ubetragungsgeschwindigkeit von
230,4 kBit/s

Schnelle Inbetriebnahme durch vordefinierte
Protokolle in GX Works2

Leichte Erzeugung von Anwenderprotokollen
Erweiterte Fehlersuch- und Hilfsfunktionen

U71C24-R2
RS232-Standard

: Kanal 1 (9-polige D-Sub-Buchse ) (9-polige D-Sub-Buchse )
Schnittstelle
Kanal 2 RS422/485-Standard R$232-Standard
(2-teilger Klemmenblock) (9-polige D-Sub-Buchse )
Ubertragungsmethode Bei allen Modulen: Voll-Duplex/Halb-Duplex
Synchronisation Start-Stopp-Synchronisation
- Geschwindigkeit Bit/s 50-230400 (nur Kanal 1), 115200 (bei gleichzeitigem Betrieb von Kanal 1+2)
Ubertragungs- :
Distanz m  RS232:15; RS422/485: 1200 15
Anzahl der Stationen in einem Multidrop-Netzwerk  Keine Einschrénkung/64 Keine Einschrankung/64
Datenformat 1 Starthit, 7 oder 8 Datenbits, 1 oder 0 Paritatshits, 1oder 2 Stoppbits
Fehlererkennung Paritatspriifung, Priifsumme
DTR/DSR und RS/CD Steuerung RS232 aktiviert, RS422/485 deaktiviert
(D Steuerung RS232 aktiviert, RS422/485 deaktiviert
DC1/DC3 Steuerung (X ON/X OFF) . .
DC2/DC4 Steuerung RS232 aktiviert, RS422/485 aktiviert
E/A-Adressen 32 32
Stromaufnahme intern mA 390 260
Abmessungen (BxHXT) mm  28,5x90x95 28,5x90x95
Bestellangaben Art-Nr. 238093 238094
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MODULARE

Positioniermodule

=]

l

Steuerung von Antrieben mit hoher Aufl6sung

Bei der L-Serie stehen zwei verschiedene Posi-
tioniermodule zur Steuerung von bis zu vier
Achsen zur Verfliigung.

® Mit Differenzialausgang (LD75D4)

® Mit Open-Collector-Ausgang (LD75P4)

Die Positioniermodule kénnen zusammen mit
Standardservoverstarkern (Mitsubishi MR-E,
MR-J3) eingesetzt werden.

Alle Positioniermodule der L-Serie unterstiitzen
Interpolation, Drehzahl-/Lageregelung usw.

Das Modul mit Open-Collector-Ausgang unter-
stlitzt die Positionierung tiber Open-Loop-
Regelung und es erzeugt die Verfahranweisung
Uber eine Impulskette. Die Geschwindigkeit ist
proportional zur Impulsfrequenz und der Ver-
fahrweg proportional zur Impulsdauer.

Das Modul mit Differenzialausgang kann gro3e
Abstande zwischen dem Modul und der
Antriebseinheit Gberbriicken, da dieser Aus-
gang lange Verbindungskabel ermdglicht.

® Bis zu 600 Positionierungsdaten pro Achse

® Maximale Ausgangsimpulsrate von 200 k
Impulsen/s beim LD75P4 und 4 M Impulsen/s
beim LD75D4

Schnelle Steuerung von Antrieben mit hoher

Auflésung, wie lineare Servos und Motoren
von Direktantrieben

® Reduzierte Maschinenvibration tber das
optionale Beschleunigungs-/Bremssystem

® Visualisierung von gepufferten Daten des
Positioniermoduls tiber angepasste Grafiken

Technische Daten LD75D4 LD75P4
Steuerbare Achsen 4 4
Interpolation Pulse/s = 2,3, oder 4 Achsen linearinterpolierend, 2 Achsen zirkularinterpolierend
Positionen pro Achse 600 600
Ausgangstyp Differenzial-Treiber Open-Collector
Ausgangssignal Impulskette
Methode PTP-(Punkt-zu-Punkt)-Positionierung, Positionsermittlung (Einstellung von Gerade oder Bogen),

Absolut/Inkremental:

Geschwindigkeitsregelung, Geschwindigkeits-/Lageregelung, Lage-/Geschwindigkeitsregelung

—214748364,8-214 748 364,7 um

—21474,83648-21474,83647 Zoll

0-359,99999 Grad (absolut); 21 474,83648 —21474,83647 (inkremental)
—2 147 483 6482 147 483 647 Impulse

Bei Geschwindigkeits-/Lageregelung (Modus INC)/Lage-/Geschwindigkeitsregelung:

Positionierbereich

0-214748 364,7 um
0-21474,83647 Zoll
o 0-21474,83647 Grad
Positionierung 02147 483 647 Impulse

1-1000 000 Impulse/s

Positionier- 0,01-20 000 000,00 mm/min
geschwindigkeit 0,001-200 000,000 Grad/min
0,001-200 000,000 Zoll/min

Beschleunigungund  Automatische, trapezfcrmige Beschleunigung und Verzogerung oder automatische S-formige Beschleunigung

Verzdgerung und Verzogerung
Beschleunigungs-/ 183 88 608 ms
Bremsrampe (fiir jede Beschleunigungs- oder Bremsrampe konnen jeweils vier Rampenformen eingestellt werden)
Bremsrampe bei
Schnellstopp I
E/A-Adressen 32 32
Stromaufnahme intern mA 760 550
Abmessungen (BxHXT) mm  45x90x95 45x90x95
Bestellangaben Art.-Nr. 238095 238096
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CC-Link/CC-Link IE Field-Module

LI618T11
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Die Anbindung an CC-Link

Das CC-Link ermdglicht die Steuerung und ® Einsatz als Master- oder lokale Station

Uberwachung von E/A-Modulen dezentral an ® Eine groBe Auswahl an Geriten mit CC-Link-

der Maschine. Das CC-Link Master/Slave-Modul Anschluss kann eingesetzt werden.

LJ61BT11 ist vollstandig kompatibel mit dem ) .

- ® Durch automatische Erkennung benétigen

CC-Link-Standard. - - -
lokale Stationen keine Einstellung der Uber-

Mit der groBen Anzahl an Gerédten, die zu dem tragungsgeschwindigkeit.

offenen CC-Link-Netzwerk kompatibel sind, ist ® Biszu 8192 dezentrale E/A-Adressen

es leicht, ein komplexes Steuerungssystem auf- A N T
® Maximale Ubertragungsgeschwindigkeit

zubauen.
von 10 MBit/s

Auch Anwendungen sind kein Problem, die
9 ® Funktion als Standby-Master-Station

eine Ubertragung groBer Datenmengen bené-
tigen, da CC-Link Version 2 unterstiitzt wird.

Technische Daten LJ61BT11

Modultyp Master/Slave
Anzahl der Stationen 64
Maximale Leitungslange m 1200 (ohne Repeater)

Anzahl belegter Stationen 1bis 4 Stationen

Max. Anzahl pro System 2048 (8192)*

eingebundener .

Adresspunkte pro Station 32

Ubertragungsgeschwindigkeit 156 kBit/s / 625 kBit/s / 2,5 MBit/s / 5 MBit/s / 10 MBit/s
Ubertragungsweg Bus (RS485)

E/A-Adressen 32

Stromaufnahme intern mA 460

Abmessungen (BxHxT) mm  25,5x90x118

Bestellangaben Art-Nr. 238099

* Anzahl der eingebundenen Punkte im Modus ,remote net ver. 2“oder ,remote net additional mode”

CC-Link IE Field-Kopfstation

Die E/A-und Sondermodule der L-Serie kénnen ® Intelligente Kopfstation

ohne eine spezielle CPU an das dezentrale Bis zu 2048 dezentrale E/A-Adressen

E/A-Kopfstationsmodul angeschlossen werden. @ Maximale Ubertragungsgeschwindigkeit von
1 GBit/s

® RAS-Funktionen (Zuverlassigkeit, Verfligbar-
keit, Funktionstiichtigkeit) mit Systemuber-
wachung, dezentralem RESET und Selbst-
diagnose

® Eine groRe Auswahl an Geraten mit CC-Link-
Anschluss kann eingesetzt werden.

Die Verwendung der intelligenten Kopfstatio-
nen bietet viele Vorteile. Man spart Kosten fiir
CPU und Verdrahtung und ist trotz der kompak-
ter Gerdteabmessungen bei der Auswahl von
E/A- und Sondermodulen sehr flexibel.

Technische Daten LI72GF15-T2

Modultyp Intelligente Kopfstation
Anzahl der Stationen 120
Maximale Leitungslange m 12000 (bei 120 angeschlossenen Slave-Stationen)

Maximaler Abstand zwischen

Zwei Stationen iy 10

Max. Anzahl pro Netzwerk 16384

eingebundener .

Adresspunkte pro Station 2048

Ubertragungsgeschwindigkeit 1Gbps

Ubertragungsweg Stern-, Linien-, gemischte Stern-/Linien-, Ring-Topologie
E/A-Adressen —

Stromaufnahme intern mA 1000

Abmessungen (BxHxT) mm  50x90x95

Bestellangaben Art-Nr. 238100
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Serieller Kommunikationsadapter

RS232-Schnittstellenadapter
Das L6ADP-R2 erganzt die SPS der L-Serie mit

o einer RS232-Schnittstelle fir serielle Kommuni-
kation.

Technische Daten L6ADP-R2
Anwendungsbereich Serieller Anschluss, z. B. fiir ein GT10-Bediengerat
Spannungsversorgung Riickwandbus der L-Serie
Maximale )
Ubertragungsgeschwindigkeit Ry 1152
E/A-Adressen —
Stromaufnahme intern mA 20
Abmessungen (BxHxT) mm  28,5x90x95
Bestellangaben Art-Nr. 238059

Abschlussplatte

Abschlussplatte mit Fehlerklemme

Diese Abschlussplatte ersetzt die Standardab- Die Abschlussplatte L6EC-ET hat einen einzel-
schlussplatte, die zusammen mit der CPU ausge-  nen Schaltkontakt zur Meldung von Fehlern.
liefert wird.
-
N . Technische Daten L6EC-ET
\ Anwendungsbereich Fehlermeldung iiber Relaiskontakt
\
\ a Ausgang Schraubklemme
:s: Maximaler Laststrom A 0,5(24VDQ)
\ Abmessungen (BxHxT) mm  28,5x90x112,5
U Bestellangaben Art-Nr. 238062
H Hinweis: Im Lieferumfang des CPU-Moduls ist eine Standardabschlussplatte L6EC enthalten.
"
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Zubehor
~ Anzeigemodul
A MITSUBISHI JELSEG Mit dem Anzeigemodaul, das direkt in das Der Fehlerstatus wird eindeutig angezeigt und
—_— eosPU CPU-Modul eingesteckt wird, kann der System- ermdglicht so die Fehlersuche und -behebung
status Uberprift werden. Auch eine Anderung ohne angeschlossene Gerate oder separate Ein-
von Einstellungen ist direkt Gber das Anzeige- stell-Software.

modul moglich.

Technische Daten L6DSPU

Anwendungsbereich Anzeige von Meniis, Zeit- und Uberwachungsdaten. Einstellung von Werten und Parametern.
\i Display 16 Zeichen x 4 Zeilen

Spannungsversorgung Uber die CPU

Display LCD hintergrundbleuchtet (griin/rot)

Sprache Englisch, Japanisch

Abmessungen (BxHXT) mm  45x50x17,3

Bestellangaben Art-Nr. 238058

SD-Speicherkarte

Auf der SD-Speicherkarte kénnen CPU-Pro- Die Karte ist wahlweise mit 2 oder 4 GByte Spei-
gramm und Parameter auf einfache Weise gesi- cherkapazitat erhaltlich.

chert werden. Zusatzlich kdnnen die beim

Datenlogging erfassten Daten darauf abgelegt

2 IIIII’/

werden.
Technische Daten L1MEM-2GBSD L1MEM-4GBSD
Kartentyp SD Speicherkarte SDHC Speicherkarte
Speicherkapazitét 2GB 4GB
Bestellangaben Art-Nr. 238060 238061
Pufferbatterie

Die in der CPU der L-Serie eingesetzte Puffer-
batterie kann durch zwei verschiedene Batterie-
typen ersetzt werden.

Technische Daten Q6BAT Q7BAT Q7BAT-SET
Spannung V. 30 30 3,0
Olcliel] Kapazitit mAh 1800 5000 5000
Lieferumfang Batterie Batterie Batterie mit Batteriehalter
Bestellangaben Art.-Nr. 130376 204127 204128
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KOMPAKTE

KOMPAKTE SPS-SYSTEME

Die FX-Familie

Kompaktsteuerungen eréffnen aufgrund ihrer
geringen Abmale und Kosten viele Perspektiven
in derindustriellen Automation. Die Systeme der
MELSEC FX-Familie bieten durch die gro3e
Modulvielfalt an Grund- und Erweiterungs-
geraten die Moglichkeit, ein massgeschneider-
tes SPS-System aufzubauen.

Die FX-Familie ist eine der weltweit am meisten
verkauften Kleinsteuerungen. Insgesamt

Ausstattungsmerkmale

Kommunikationsmodule

Schnittstellenmodule mit
RS232-/RS422-/RS485- oder
USB-Schnittstelle zum Anschluss
von Peripheriegeraten oder zur
SPS-SPS-Kopplung.

Netzwerkmodule fur Ethernet,
Profibus DP, CC-Link, AS-Inter-
face, DeviceNet, CANopen,
Modbus RTU/ASCII sowie zum
Aufbau von Mitsubishi
eigenen Netzwerken.

Positioniermodule

High-Speed-Zahlermodule mit der
Anschlussmaglichkeit inkrementaler
Drehgeber oder Positioniermodule fiir
Servo- und Schrittantriebe

Ausbaufahigkeit und Leistung

KOMMUNI-
KATIONS-
MODULE

besteht die MELSEC FX-Familie aus fiinf ver-
schiedenen Serien, von denen jede fiir ein
anderes Anwendungsprofil ausgelegt ist.

Je nach Anwendungsfall und Steuerungs-
bedarf kann zwischen der kleinen, kosten-
glinstigen ,Stand-alone”- MELSEC FX1S-
Serie, der erweiterbaren FXT1N-Serie sowie
der leistungsstarken FX3G-, FX3U-und
FX3UC-Serie gewahlt werden.

EIN-/AUSGANGE

POSITIONIER-
MODULE

OIGITAL & ./.

Aufgrund ihrer grof3en Flexibilitat
ermdglicht die MELSEC FX-Familie eine
schnelle und effiziente Konfiguration
und Programmierung fir fast alle
Automatisierungsaufgaben.

Sie stelltimmer die erste Wahl dar - bei
kleinen Anwendungen mit 30 Ein- und
Ausgéngen (FX1S) ebenso wie bei
umfangreichen Projekten mit bis zu

384 Ein- und Ausgangen (FX3U/FX3UCQ).

Zusatzlich kdnnen Programme durch
einfachen Austausch von Speicherkas-
setten gewechselt werden.

Insgesamt besteht die MELSEC FX-
Familie aus funf verschiedenen Serien,
von denen jede fiir ein anderes Anwen-
dungsprofil ausgelegt ist. Das Diagramm
rechts gibt einen Uberblick tiber die Lei-
stungsfahigkeit der einzelnen SPS-Serien
der FX-Familie.

Die ALPHA-Serie kann ebenfalls erwei-
tert werden. Hier stehen neben zusatzli-
chen Ein-Ausgdngen, Analogausgénge,
Temperatureingdange oder Netzwerkan-
bindung zur Verfligung.

Mit Ausnahme der FX1S kdnnen bei Anlagen-
veranderungen alle FX-Serien erweitert werden
und wachsen somit entsprechend dem jeweili-
gen Bedarf mit.

Anbindungen an Netzwerke sind ebenfalls
gegeben. Auf diese Weise konnen die Steue-
rungen der FX-Familie mit anderen speicher-
programmierbaren Steuerungen sowie Rege-
lungssystemen und MMIs kommunizieren.

Digitale
Ein-/Ausgangsmodule

fur unterschiedliche Signalpegel mit
Relais- oder Transistorschaltern

AUSGANGE

Analoge
Ein-/Ausgangsmodule

fuir Strom-/Spannungssignale sowie
zur Temperaturerfassung mit direkter
Anschlussmoglichkeit von Pt100-,
Pt1000- und Ni1000-Widerstands-
thermometern oder Thermokopplern

FX3u/FXsuc

FX3a
FX1s FXin

[  AnzahlEin-/Ausgdnge O
I  Programmschritte

Zykluszeit (ps)

* mittels optionaler Speicherkassetten

Kleinststeuerungen ALPHA-Serie

Die ALPHA-Steuerung schlief3t die bisherige
Produktliicke zwischen Einzelkomponenten
und einer SPS. Sie vereint alle Vorteile eines
SPS-Systems in einem sehr kompakten

Gehause und bietet so eine platz- und kosten-
sparende Alternative zu Relais und Schiitzen.

Bis zu 200 Funktionsblocke kénnen von einer
Alpha 2 in einem Programm bearbeitet werden,

und jede einzelne Funktion (Zeitschalter,
Zahler, Analogwertverarbeitung, Kalen-
der-/Uhr-Funktion usw.) kann beliebig oft in
allen Programmen verwendet werden.
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Welche Komponenten werden fiir ein FX-SPS-System bendétigt?

Ein einfaches SPS-System kann bereits mit nur
einem Grundgerat der FX-Familie realisiert wer-
den. Zusatzliche Erweiterungs- und Sondermo-
dule vergrof3ern die Anzahl der Ein- und Aus-
gange und die Funktionalitat. Der folgende
Abschnitt zeigt die zur Verfligung stehenden
Optionen.

Grundgerate

Innerhalb der FX-Familie haben Sie die Wahl
zwischen Steuerungen mit Gleich- oder Wech-
selspannungsversorgung und verschiedenen
Ein- und Ausgangstypen. Die Programmierung
nehmen Sie mit der anwenderfreundlichen
Software GX Developer oder GX IEC Developer
vor. Die Kompatibilitat der Programme ist dabei
gewahrleistet. In allen Grundgerdten der
FX-Familie ist eine Echtzeituhr integriert.

Es stehen Grundgerate mit 10-128 Ein-/
Ausgdngen zur Verfligung. Die Anzahl der
Adressen kann aber — abhdngig von der
gewahlten FX-Serie - auf bis zu 384 Ein-/
Ausgdnge erweitert werden.

Erweiterungsmaglichkeiten ALPHA2
Erweiterungen Digital ([ ]
(zur Montage im
Grundgerit) Analog ®
Erweiterungsmodaule Digitl _
(zur Montage nebendem  Analog =
Grundgerat) Temperatur [ J
AS-Interface [ J
Ethernet —
CC-Link —
CANopen =
Netzwerkmodule
Profibus DP —
DeviceNet =
Modbus RTU/ASCII —
SSCNET —
RS232 [ ]
Kommunikations- Rs422 -
adapter RS485 _
UsB —
Kommunikations- Rs232 -
module RS485 —
Sonderfunktions- Schnelle Zahler -
module Positionierung —
Speicherkassetten [ J
Externe Anzeigenmodule —

Erweiterungs- und Schnittstellenadapter

Erweiterungs- und Schnittstellenadapter wer-
den direkt in ein Grundgerat eingesetzt und
beanspruchen aus diesem Grund keinen
zusatzlichen Platz. Sie eignen sich zur Erweite-
rung eines FX1S-, FX1N-, FX3G oder FX3U-
Grundgerats, wenn nur zwei bis vier zusatzliche
Ein- oder Ausgange bendtigt werden. Schnitt-
stellenadapter stellen eine zusatzliche RS232-,
RS422-, RS485- oder USB-Schnittstelle zur Ver-
figung. Zum Anschluss von Sondermodulen,
wie zum Beispiel einem Ethernet-Modul, ist ein
Kommunikationsadapter erforderlich (auBBer
bei FX3UQ).

Erweiterungsgerite

An die Grundgerdte der FXTN-, FX3G-, FX3U-
und FX3UC-Serie kdnnen Erweiterungsgerate
mit oder ohne eigener Stromversorgung ange-
schlossen werden. Bei Versorgung der Erweite-
rungsgerate durch das Grundgerat muss die
Stromaufnahme berechnet werden, weil der
5-V-Bus nur eine begrenzte Kapazitat hat.

SPS

Die Berechnung wird auf der nachsten Seite an
einem Beispiel demonstriert.

Sondermodule

Fir die Grundgerate der FX1N-, FX3G-, FX3U-
und FX3UC-Serie steht eine grof3e Auswahl an
Sondermodulen zur Verfligung. Der Bereich
umfasst Netzwerk- und Analogmodule,
Daten-Logger sowie Positionier- und Tempera-
turerfassungsmodule.

Speichererweiterung und Bediengerite

Jedes Grundgeréat der FX-Familie kann mit einer
Speicherkassette ausgestattet werden. Die Pro-
grammiergerateschnittstelle ermdglicht nicht
nur den Anschluss von Programmierwerkzeu-
gen, wie zum Beispiel PC und Handprogram-
miergerdte, sondern auch von grafischen
Bediengeréten.

° ° °
° ° °
° ° °
° ° °
° ° °
— ° °
° ° °
° ° °
° ° °
° ° °
— ° °
o ° °
— ° °
° ° _
° ° —
° ° —
— [ ) —
° ° °
° ° °
— ° °
— ° °
° ° °
° ° —

@ nuriiber [EC-Funktionshausteine

S MITSUBISHI ELECTRIC

63




KOMPAKTE

Berechnung der Stromverbrauchswerte

Die Stromverbrauchswerte der Sondermodule
am 5-V-Bus kdnnen den einzelnen technischen
Datentabellen zu den Sondermodulen auf den
folgenden Seiten entnommen werden.

Der maximal zuldssige Strom auf dem 5-V-und
24-V-Bus istin der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Modultypen Max. Strom
5V Bus 24V Bus

FX3G-14/24MCI-ES(ESS) — 400 mA
FX3G-40/60MCI-ES(ESS) — 400 mA
FX3U-16/32MCJ-ES(ESS) 500 mA 400 mA
FX3U-48-128MCJ-ES(ESS) 500 mA 600 mA
FX3UC-16MT/D(DSS) 600 mA —
FX3UC-32MT/D(DSS) 560 mA —
FX3UC-64MT/D(DSS) 480 mA —
FX3UC-96MT/D(DSS) 400 mA —

Die beiden nebenstehenden Tabellen zeigen
die Reststromwerte der 24-V-Service-Spannung
bei unterschiedlichen Ein-/Ausgangskonfigura-
tionen.

Maximal sind 256 Ein-/Ausgange bei FX3U/FX3UC
moglich (128 E/As bei FX3G).

Max. Reststromwerte (in mA) fiir FX3U-16MJ/ECIC] und FX3U-32MC)/ECIC] der zuldssigen Konfiguration

n 0 50 0
Anzahl Bl s s 5
zusatzlicher
Ausgéinge Bl 5 o w0 w s o
Bl s 5 o5 o5 s 5
EN «

Anzahl zusétzlicher Eingéange

Max. Reststromwerte (i

>S5

mA) fur FX3U-48MLJ/ECIC bis FX3U-128ML/ECIC] der zuldssigen Konfiguration

-
El » o s o
o Bl = 5 5 5 x5
zusiitzlicher BN 0o % 2 w0 1w s o
. Bl s 5 o5 o»s s w5 s
Bl s @ 3 30 2 20 150 100 50 0
Bl s o o 335 o5 ows w55
N o 50 00 150 100 50 0

ﬂﬂﬂﬂﬂ““ﬂﬂﬂ“

Anzahl zusdtzlicher Eingange

Reicht der Reststromwert fiir die 24-V-Versorgung der Sondermodule nicht aus, missen diese
extern versorgt werden.

Berechnungsbeispiele

Jeweils unterschiedliche Beispiele zur Kalkula-
tion der Stromaufnahme enthalten die neben-
und untenstehende Tabelle.

Die Stromwerte der Sondermodule kénnen den
Datentabellen der Module auf den folgenden
Seiten entnommen werden.

Ein Vergleich mit den Tabellen der Stromwerte
zeigt, dass die Berechnungsergebnisse des
5-V-Busses innerhalb der erlaubten Bereiche
liegen.

Bei der 24-V-Versorgung kénnen im untenste-
henden Beispiel alle Module mit der internen
24-V-Service-Spannung ausreichend versorgt
werden.

Berechnung 24V DC Berechnung 5V DC

FX3U-80MR/ES 1 600 mA +600 mA +500 mA +500 mA
FX3U-4AD 2 90 mA -180mA 10mA -220mA
FX3U-4DA 2 160 mA -320mA 120mA -240mA
FX3U-ENET 1 240 mA -240mA — —
-140mA!! 500-460 mA
Ergebnis: 40mA (0K!)

Im obenstehenden Beispiel muss
eine externe 24-V-Spannungsquelle

hinzugezogen werden.

Anzahl Ein-/Ausgange Berechnung 24V DC Berechnung 5V DC

FX3U-48MR/ES

FX2N-16EYR-ES/UL 1 =
FX2N-8EX-ES/UL 1 8
FX2N-8EYR-ES/UL 1 =
FX3U-4AD-PT-ADP 1 =
FX2N-32ER-ES/UL 1 16
FX2N-16EX-ES/UL 1 16
FX2N-10PG 1 =
FX2N-32¢CL 1 =

Ergebnis: = 64+ 64 +16=144!(< 256) OK!

500 mA +500 mA
16 — X=8 — 0mA
Y=24 +325mA
— — - = 0mA
8 = — O0mA
— — -50mA 30mA -15mA
+275 mA (0K!) +485 mA (0K!)
16 — +150 mA Reststrom beim 690 mA +690 mA
Erweiterungsgerat
= = XY= 1 06 FX2N-32ER-ES/UL = 0mA
= 8 - 0mA 120mA -120mA
= 8 -50mA 130mA -130mA
+100 mA (OK!) +440 mA (0K!)

© Summe der E/As, die an das Grundgerét angeschlossen werden, zur Ermittlung der max. Reststromwerte (siehe Tabelle) Dgjehe Tabellen oben (max. Reststromwerte)
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FX1S-Serie

Die Grundgerate der FX1S-Serie sind in @® Systemerweiterungen sind durch direkt in
Ausfiihrungen mit 10-30 Ein-/Ausgéngen das Grundgerét einsetzbare Schnittstellen-
verfligbar. und Erweiterungsadapter moglich.

Als Ausgangstyp kann zwischen Relais und LEDs zur Anzeige der Ein- und Aus-
Transistor gewahlt werden. gangszustande

® Programmiergerdteschnittstelle als
® |Integriertes Netzteil (fir Wechsel- oder Star?dard 9

Gleichspannungsanschluss
P 9 ) ® Bedienerfreundliche Programmier-

® Wartungsfreier EEPROM-Speicher systeme, wie IEC1131.3 (EN 61131)-
® GroBer Speicherplatz (2000 Schritte) und konforme Programmier-Software,
umfangreicher Operandenbereich HMIs und Handprogrammiergerate

® Hohe Verabeitungsgeschwindigkeit
® |Integrierte Positionierregelung
® Eingebaute Echtzeituhr

Grundgerdte mit 10-14 E/As

Technische Daten MRESAL MRS, MRESUL

Anzahl Ein-/Ausgange 10 10 10 14 14 14
Spannungsversorgung 24V DC 100240V AC 24V DC 24V DC 100240V AC 24V DC
Integrierte Eingénge 6 6 6 8 8 8

Integrierte Ausgange 4 4 4 6 6 6

Ausgangstyp Relais Relais I;Tﬁ:;z;glten d) Relais Relais {;?::Slzﬁtend)
Leistungsaufnahme W 6 19 6 6,5 19 6,5

Gewicht kg 022 03 0,22 0,22 03 0,22
Abmessungen (BxHxT) mm  60x90x49 60x90x75 60x90x49 60x90x49 60x90x75 60x90x49
Bestellangaben Art-Nr. 141240 141243 141246 141247 141248 141249

Grundgerate mit 20-30 E/As

Anzahl Ein-/Ausgange 20 20 20 30 30 30
Spannungsversorgung 24VDC 100-240V AC 24VDC 24VDC 100240V AC 24V DC
Integrierte Eingénge 12 12 12 16 16 16

Integrierte Ausgange 8 8 8 14 14 14
Ausgangstyp Relais Relais I;r)?l:]ssslz;glten d) Relais Relais :[:&Ill?sssigglten d)
Leistungsaufnahme w 7 20 7 8 21 8

Gewicht kg 03 0,4 03 035 0,45 0,35
Abmessungen (BxHxT) mm  75x90x49 75x90x75 75x90x49 100x90x49 100x90x75 100x90x49
Bestellangaben Art-Nr. 141251 141252 141254 141255 141256 141257
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FX1N-Serie

Die Grundgerate der FX1N-Serie sind in ® Eingebaute Echtzeituhr
Ausfiihrungen mit 14-60 Ein-/Ausgéngen ® Integrierte Positionierregelung
verfligbar.

® Austauschbare Schnittstellen- und
Erweiterungsadapter moglich zur
direkten Montage im Grundgerat

® Erweiterbar durch digitale Ein-/Aus-
gangsmodule und Sondermodule

Als Ausgangstyp kann zwischen Relais und
Transistor gewahlt werden.

® |Integrierte serielle Schnittstelle zur
Kommunikation mit PC und HMI

® Bedienerfreundliche Programmier-
systeme, wie [EC1131.3 (EN 61131)-
konforme Programmier-Software,
HMIs und Handprogrammiergerdte

@® LEDs zur Anzeige der Ein- und Aus-
gangszustande

® Abnehmbare Klemmenbldcke bei
Modulen mit 14, 24, 40 und
60 Ein-/Ausgangen

® Steckplatz fiir Speicherkassetten

® Alle Gleichspannungsgerate mit
variabler Eingangsspannung
von 12-24V DC

Grundgerdte mit 14-24 E/As

Technische Daten FXIN-14 FX1N-14 FX1N-14 FX1N-24 FX1N-24 FX1N-24
MR-DS MR-ES/UL MT-DSS MR-DS MR-ES/UL MT-DSS
Anzahl Ein-/Ausgénge 14 14 14 24 24 24
Spannungsversorgung 12-24VDC 100-240VAC 12-24VDC 12-24VDC 100-240 V AC 12-24VAC
Integrierte Eingange 8 8 8 14 14 14
Integrierte Ausgange 6 6 6 10 10 10
Ausgangstyp Relais Relais I;;?Sssslzfmoarlt end) Relais Relais I;;?Sssslzfmoarlt end)
Leistungsaufnahme W 13 29 13 15 30 15
Gewicht kg 045 0,45 0,45 0,45 0,45 0,45
Abmessungen (BxHXT) mm  90x90x75 90x90x75 90x90x75 90x90x75 90x90x75 90x90x75
Bestellangaben Art-Nr. 141258 141259 141260 141261 141262 141263

Grundgerate mit 40-60 E/As

Technisch Dten MR ESUL MR ESUL MTDss
Anzahl Ein-/Ausgange 40 40 40 60 60 60
Spannungsversorgung 12-24VDC 100240V AC 12-24VDC 12-24VDC 100-240 VAC 12-24VDC
Integrierte Eingange 24 24 24 36 36 36

Integrierte Ausgange 16 16 16 24 24 24
Ausgangstyp Relais Relais (T;?::;zﬁ;rh end) Relais Relais I;;TSSSSIEL(:I tend)
Leistungsaufnahme W 18 32 18 20 35 20

Gewicht kg 065 0,65 0,65 08 08 08
Abmessungen (BxHxT) mm  130x90x75 130x90x75 130x90x75 175x90x75 175x90x75 175x90x75
Bestellangaben Art-Nr. 141264 141265 141266 141267 141268 141269
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FX3G-Serie

Die Grundgerate der FX3G-Serie sind in
Ausfiihrungen mit 14-60 Ein-/Ausgangen
verfligbar.

Als Ausgangstyp kann zwischen Relais und
Transistor gewahlt werden.

=

® |Integrierte USB-Schnittstelle zur Kom-

munikation zwischen SPS und PC
MITSUBISHI  MELSEC
@ |Integrierte serielle Schnittstelle zur

Kommunikation mit PC und HMI

® LEDs zur Anzeige der Ein- und Aus-
gangszustande

Abnehmbare Klemmenbl&cke bei allen
Modellen

Steckplatz fur Speicherkassette

Grundgerdte mit 14-24 E/As

SPS

Eingebaute Echtzeituhr
Integrierte Positionierregelung

Austauschbare Schnittstellen- und
Erweiterungsadapter moglich zur
direkten Montage im Grundgerat

Erweiterbar durch digitale Ein-/Aus-
gangsmodule, Sondermodule und
ADP-Module

Bedienerfreundliche Programmier-
systeme, wie IEC1131.3 (EN 61131)-
konforme Programmier-Software,
HMIs und Handprogrammiergerate

Technische Daten FX3G-14 FX3G-14 FX3G-14 FX36-14 FX3G-24
MR/ES MT/ESS MR/DS MT/DSS MR/ES
Anzahl Ein-/Ausgénge 14 14 14 14 24
Spannungsversorgung 100-240 V AC 100-240V AC 24V DC 24V DC 100-240 V AC
Integrierte Eingange 8 8 8 8 14
Integrierte Ausgange 6 6 6 6 10
a Transistor 0 Transistor .
Ausgangstyp Relais (plusschaltend)* Relais (plusschaltend)* Relais
Leistungsaufnahme W 31 31 19 19 32
Gewicht kg 0,50 0,50 0,50 0,50 0,55
Abmessungen (BxHXT) mm  90x90x86 90x90x86 90x90x86 90x90x86 90x90x86
Bestellangaben Art-Nr. 231466 231470 231474 231478 231467
Grundgerdte mit 40-60 E/As
. FX3G-40 FX3G-40 FX3G-40 FX3G-40 FX3G-60
WE L MRES MI/ESS MR/DS MT/DSS MRES
Anzahl Ein-/Ausgange 40 40 40 40 60
Spannungsversorgung 100-240 V AC 100-240V AC 24VDC 24V DC 100-240 V AC
Integrierte Eingange 24 24 24 24 36
Integrierte Ausgange 16 16 16 16 24
. Transistor . Transistor .
Ausgangstyp Relais (plusschaltend)* Relais (plusschaltend)* Relais
Leistungsaufnahme w 37 37 25 25 40
Gewicht kg 070 0,70 0,70 0,70 0,85
Abmessungen (BxHxT) mm  130x90x86 130x90x86 130x90x86 130x90x86 175x90x86
Bestellangaben Art-Nr. 231468 231472 231476 231480 231469

* Gerate mit minusschaltenden Transistorausgangen auf Anfrage.

FX3G-24 FX3G-24 FX3G-24
MT/ESS MR/DS MT/DSS
%4 % %
100-240V AC 24V DC 24V DC

14 14 14

10 10 10
e e
32 21 21

0,55 0,55 0,55
90x90x86 90x90x86 90x90x86
231471 231475 231479
FX3G-60 FX3G-60 FX3G-60
MT/ESS MR/DS MT/DSS
60 60 60
100-240V AC 24V DC 24V DC

36 36 36

24 24 24
AP TR A
40 29 29

0,85 0,85 0,85
175x90x86 175x90x86 175x90x86
231473 231477 231481
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FX3U-Serie

Die Grundgerate der FX3U-Serie sind in @ Steckplatz fiir Speicherkassetten
Ausflihrungen mit 16, 32, 48, 64, 80 oder ® Integrierte Echtzeituhr
128 Ein-/Ausgangen verfligbar (erweiter- ® Erweiterbar durch digitale Ein-/Aus-
bar auf 384 E/As).

gangsmodule, Sondermodule und
Als Ausgangstyp stehen Relais- und ADP-Module

Transistor-Ausgange zur Verfiigung. ® Bedienerfreundliche Programmier-

® Integrierte serielle Schnittstelle zur Kom- systeme, wie [EC1131.3 (EN 61131)-
munikation mit PC und HMI konforme Programmier-Software,
X L HMIs und Handprogrammiergerate
® |Integrierte Positionierregelung
® Auswechselbare Schnittstellenadapter
flr den direkten Einbau in das Grund-
gerat
® Anzeige der Ein- und Ausgangszustdnde
liber LEDs

Technische Daten :z(l'? /2'548 :r:/lésm 3‘; /Ié; a8

Anzahl Ein-/Ausgange 16 32 32 48 64 32 80 128

Spannungsversorgung 100-240VAC 100240V AC 100-240VAC 100240V AC 100240V AC 100240V AC 100240V AC 100240V AC

Integrierte Eingange 8 16 16 24 32 32 40 64

Integrierte Ausgange 8 16 16 24 32 16 40 64

Ausgangstyp Relais Relais Triac Relais Relais Triac Relais Relais

Leistungsaufnahme W 30 35 35 40 45 45 50 65

Gewicht kg 06 0,65 0,65 0,85 1,0 1,0 1.2 18

Abmessungen (BxHxT) mm  130x90x86 150x90x86 150x90x86 182x90x86 220x90x86 220x90x86 285x90x86 350x90x86

Bestellangaben Art-Nr. 231486 231487 237263 231488 231489 237264 231490 231491

Technische Daten FX3U-16 FX3U-32 FX3U-48 FX3U-64 FX3U-80 FX3U-128
MT/ESS MT/ESS MT/ESS MT/ESS MT/ESS MT/ESS

Anzahl Ein-/Ausgénge 16 32 48 64 80 128

Spannungsversorgung 100-240VAC 100-240VAC 100-240V AC 100-240 V AC 100-240 VAC 100-240V AC

Integrierte Eingange 8 16 24 32 40 64

Integrierte Ausgange 8 16 24 32 40 64

Ausgangstyp Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*

Leistungsaufnahme W 30 35 40 45 50 65

Gewicht kg 06 0,65 0,85 10 12 18

Abmessungen (BxHXT) mm  130x90x86 150x90x86 182x90x86 220x90x86 285x90x86 350x90x86

Bestellangaben Art-Nr. 231492 231493 231494 231495 2314% 231497

Technisch Dten MRS MRIDS MRS MRS MRS

Anzahl Ein-/Ausgange 16 32 48 64 80

Spannungsversorgung 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC

Integrierte Eingange 8 16 24 32 40

Integrierte Ausgange 8 16 24 32 40

Ausgangstyp Relais Relais Relais Relais Relais

Leistungsaufnahme W 25 30 35 40 45

Gewicht kg 06 0,65 0,85 1,0 1.2

Abmessungen (BxHxT) mm  130x90x86 150x90x86 182x90x86 220x90x86 285x90x86

Bestellangaben Art-Nr. 231498 231499 231500 231501 231502

Technisch Dten W55 TDSS M55 Tss TDSS

Anzahl Ein-/Ausgénge 16 32 48 64 80

Spannungsversorgung 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC

Integrierte Eingange 8 16 24 32 40

Integrierte Ausgange 8 16 24 32 40

Ausgangstyp Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*

Leistungsaufnahme W 25 30 35 40 45

Gewicht kg 06 0,65 0,85 10 12

Abmessungen (BxHXT) mm  130x90x86 150x90x86 182x90x86 220x90x86 285x90x86

Bestellangaben Art-Nr. 231503 231504 231505 231506 231507

* Gerdte mit minusschaltenden Transistorausgangen auf Anfrage.

68 S MITSUBISHI ELECTRIC



SPS

FX3UC-Serie

Die Grundgerate der FX3UC-Serie sind in ® Steckplatz fir Speicherkassette

Ausfiihrungen mit 16, 32, 64 oder 96 Ein-/ ® Ubergabemodule mit Schraub- oder

Ausgéngen verflgbar (erweiterbar auf Federkraftklemmen und Systemverdrah-

384 Ein-/Ausgange). tung verfiigbar

Als Ausgangstyp stehen ausschlieBlich ® FErweiterbar durch digitale Ein-/Aus-

Transistor-Ausgdnge zur Verfligung. gangsmodule, Sondermodule und
ADP-Module

® |Integrierte serielle Schnittstelle zur Kom-

munikation mit PC und HMI " i IEC1131.3 (EN 61131)
. . systeme, wie . -
Gleicher Befehlsvorrat wie FX3U konforme Programmier-Software,

Integrierte Positionierregelung HMIs und Handprogrammiergerdte
Besonders kompakte Abmessungen

® Bedienerfreundliche Programmier-
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Anzeige der Ein- und Ausgangszustande
Uber LEDs
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Grundgerdte mit 16-96 E/As

Technsche Daten TS MRDT MRS T MTSs MTSS WSS

Anzahl Ein-/Ausgénge 16 16 16 32 64 9%

Spannungsversorgung 24V DC (+20 %, -15 %) 24VDC 24VDC 24V DC (+20 %, -15 %) 24V DC (+20 %, -15%) 24V DC (+20 %, -15 %)
Integrierte Eingange 8 8 8 16 32 48

Integrierte Ausgange 8 8 8 16 32 48

Ausgangstyp Transistor (plusschaltend)*  Relais Relais Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*  Transistor (plusschaltend)*
Leistungsaufnahme W 6 6 6 8 1 14

Gewicht kg 02 0,25 0,25 0,2 03 0,35

Abmessungen (BxHxT) mm  34x90x74 34x90x74 34x90x74 34x90x74 59,7x90x74 85,4x90x74
Bestellangaben Art-Nr. 231508 237305 237306 231509 231510 231511

* Gerdte mit minusschaltenden Transistorausgangen auf Anfrage.

Systemverdrahtung

Fur die vereinfachte Verdrahtung der FX3UC-
Module mit Pfostensteckeranschluss stehen
verschiedene Terminal-Bl6cke mit Schraub-
oder Federkraftklemmen zur Verfiigung.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie im
technischen Katalog zur FX-Familie.

Ausgangsklemmenblock mit
Schraub- oder Federkraftklemmen
bestlickbar mit Relais- oder
Transistorausgéngen

Eingangsklemmenblock mit
Schraub- oder Federkraftklemmen

S MITSUBISHI ELECTRIC 69



KOMPAKTE

Erweiterungs- und Sondermodule zu den FX-Steuerungen

Zusatzlich zu den Grund- und Erweiterungsge- ® Module, die digitale Ein-/Ausgange belegen

@ Schnittstellen- und Kommunikationsadapter,

raten stehen Sondermodule zum weiteren Aus-
bau des SPS-Systems zur Verfligung.

Diese Module werden in die folgenden drei
Kategorien eingestuft: L

E/A-Erweiterung
mit eingebautem
Netzteil

(rechts an der Steuerung montierbar). Hierzu
zdhlen die digitalen kompakten und modula-
ren Erweiterungen sowie die Sondermodule.

Schnittstellen- und Kommunikationsmodule,
die links am Grundgerat montierbar sind
und selbst keine digitalen Ein-/Ausgénge
belegen, wie z.B. FX3U-4AD-ADP und
FX2NC-485ADP.

Zur Erweiterung der Grundgerdte stehen
verschiedene Erweiterungsmodule mit un
ohne eigenem Netzteil zur Verfligung
(FX3UC nur ohne Netzteil).

Die Module ohne eigenem Netzteil verfi-
gen tiber max. 16 bzw. 32 digitale Ein/Aus-

die direkt in der Steuerung einbaubar sind
und keine digitalen Ein-/Ausgdnge belegen.

Hinweis: Zum Anschluss von Sonder- und Erweiterungsmodulen der
FXON/FX2N/FX3U-Serie an ein Grundgerét der FX3UC-Serie ist ein Adapter
FX2NC-CNV-IF oder das Netzteil FX3UC-1PS-5V erforderlich.

Grundgerdt versorgt werden. Die Module

d miteigenem Netzteil versorgen die
Ein-/Ausgdnge und den Systembus unab-
hangig vom Grundgerat und verfiigen
somit Uber eine groBere Anzahl von Ein-
und Ausgdngen.

gange und bendtigen keine separate Span-
nungsversorgung, da sie Uiber den Bus vom

S

E/A-Erweiterung ohne
eigenem Netzteil

Mit Netzteil Ohne Netzteil
Technische Daten FX2N-32 FX2N-48 FX2N-8 FX2N-8 FX2N-8 FX2N-8 FX2N-16 FX2N-16 FX2N-16
ER-ES/UL ER-ES/UL ER-ES/UL EX-ES/UL EYR-ES/UL EYT-ESS/UL EX-ES/UL EYR-ES/UL EYT-ESS/UL

Anzahl Ein-/Ausgange 32 48 8 8 8 8 16 16 16
Anwendungsbereich Grundgeréte der FXTN-, FX3G- und FX3U/FX3UC-Serie
32;‘;?;:3;— AC-Bereich (+10%,-15%)  100-240V 100-240V Alle modularen Erweiterungsgerdte werden vom Grundgerét gespeist.
Integrierte Eingange 16 24 4 8 — — 16 — —
Integrierte Ausgange 16 24 4 = 8 8 — 16 16

. . . q Transistor . Transistor
Ausgangstyp Relais Relais Relais — Relais (plusschaltend)** Relais (plusschaltend)**
Max. Schaltspannung Generell bei Relais-Version: < 240 V AC, < 30 V DC; bei Transistor-Version: 5-30 V DC
Max. Aus- - je Ausgang A 2 2 2 — 2 05 — 2 05
gangsstrom -je Gruppe * A 8 8 8 — 8 08 — 8 1,6
Belegte E/A-Adressen 32 48 16 8 8 8 16 16 16
Abmessungen (BxHXT) mm  150x90x87 182x90x87 43x90x87 43x90x87 43x90x87 43x90x87 40x90x87 40x90x87 40x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 65568 65571 166285 166284 166286 166287 65776 65580 65581

* Einschrankung gilt nur je Bezugsklemme pro Gruppe. Bitte beachten Sie die Klemmenbelegung zur Gruppenzuordnung.  ** Geréte mit minusschaltenden Transistorausgangen auf Anfrage.

M e o
Integrierte Eingénge/Ausgénge 16 16 16 16 32 32
Anwendungsbereich Grundgeréte der FX3UC-Serie
Spannungsversorgung Alle modularen Erweiterungsgerate werden vom Grundgerat gespeist.

Integrierte Eingange 16 — 16 — 32 —

Integrierte Ausgange — 16 — 16 — 32

- - s — e
Einschaltspannung (max.) V' Generell bei Relais-Version: < 240 V AC, < 30V DC; bei Transistor-Version: 5-30 V DC

ok i - pro Ausgang A — 2 — 0,1/03® — 0,1/03%
gangsstrom - je Gruppe* A — 4/8 — 08 — 038
Max.Schalt- - induktive Last VA — 80 — 24122 — 24/1,29
leistung - Lampenlast w — 100 — 03/099 — 0,3/099
Anschlussart Abnehmbarer Schraubklemmenblock Pfostenstecker Pfostenstecker Pfostenstecker Pfostenstecker
Belegte E/A-Adressen 16 16 16 16 32 32
Abmessungen (BxHXT) mm  20,2x90x89 24,2x90x89 14,6x90x87 14,6x90x87 26,2x90x87 26,2x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 128152 128153 104503 104504 104505 104506

Dfiir Yo-V1 qilt 0,3 A; fiir alle anderen 0,1 A @7,2W bei Y0-Y3; fiiralle anderen 24W  ©0,9W bei YO-Y3; fir alle anderen 0,3 W

* Einschrankung gilt nur je Bezugsklemme pro Gruppe. Bitte beachten Sie die Klemmenbelegung zur Gruppenzuordnung.  ** Gerdte mit minusschaltenden Transistorausgéngen auf Anfrage.
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—— FXan-2DA—

© POWER

——FXan-2AD——

© POWER

24v O
AD/DA ©

Analogausgangsmodule

Die Analogausgangsmodule stellen dem
Anwender 2-4 analoge Ausgdnge zur Verfu-
gung. Die Module wandeln digitale Werte aus

SPS

in die flr den Prozess benotigten Analogsignale
um. Dabei kénnen Strom- und Spannungswerte

ausgegeben werden.

einer FX1N-/FX3G- und FX3U/FX3UC-Steuerung

Technische Daten FX2N-2DA
Eingange =
Analogkanéle J = 3
Ausgange 2
0—+10VDC/
Analog-Ausgangsbereich 0-+5VDC/
4-+20mA
. Spannung 2,5mV (12 Bit)
Auflosung .
Strom 4pA (12 Bit)
Gesamtgenauigkeit +1%
Spannungs- 5VDC 30mA (iiber Grundgerét)
versorgung 24VDC 85mA
Belegte E/A-Adressen 8
Abmessungen (BxHXT) mm  43x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 102868

*nur fiir FX3G/FX3U/FX3UC  **abhangig von der Umgebungstemperatur

Analogeingangsmodule

Die Analogeingangsmodule erweitern eine SPS um

2-8analoge Eingdnge. Die Module wandeln ana-
loge Prozesssignale in digitale Werte um, die von
der MELSEC FX1N-/FX3G-/FX3U-/FX3UC-
Steuerung weiterverarbeitet werden.

FX2N-4DA
4

-10—+10VDC/
0-+20 mA/
4-+20mA

5mV (10Bit)

20 pA (11 Bit + Vorz.)
+1%

30mA (iiber Grundgerat)
200 mA

8

55x90x87

65586

FX3U-4DA*
4

-10-+10VDC/
0—+20mA/
4—+20mA

0,32mV (16 Bit +Vorz.)
0,63 A (15 Bit)
+0,3-0,5% **

120 mA (iiber Grundgerat)
160 mA

8

55x90x87

169509

Es kénnen die aktuellen Werte oder auch Mittel-

werte Uber mehrere Messungen erfasst werden.

Technische Daten FX2N-2AD FX2N-4AD FX3U-4AD/FX3UC-4AD* FX2N-8AD
. Eingange 2 4 4 8
Analogkanle =
Ausgénge — — — —
. . 0—+10VDC/0— -10-+10V DC/-20— -10-+10V DC/-20- -10-+10V DC/-20—
WU SR +SVDC/0/A—+20mA  +20mAA—+20mA  +20mA/A—+20mA  +20mA/4—+20mA
. Spannung 25mV. 1.25mV. 5mV(11Bit+Vorz)  0,32mV (15Bit+Vorz.) 0,63 mV (14 Bit + Vorz.)
Auflosung e ) ) :
Strom 4pA (12Bit) 20pA (10Bit+Vorz) 1,25 A (14 Bit+Vorz,) 2,5 pA (13 Bit + Viorz.)
Gesamtgenauigkeit +1% +1% +0,3-1% +0,3-0,5%**
Spannungs- 5VDC 20 mA (iiber Grundgerdt) 30 mA (iiber Grundgerdt) 110/100mA (iiberGrundgerdt) 50 mA (iiber Grundgerat)
versorgung 24V DC 50 mA (iiber Grundgerdt) 55 mA 90 mA/80 mA 80mA
Belegte E/A-Adressen 8 8 8 8
Abmessungen (BxHXT) mm  43x90x87 55%90x87 20,2x90x89 75x105x75
Bestellangaben Art-Nr. 102869 65585 169508/210090 129195

Hinweis: Beim FX2N-8AD kdnnen neben Strémen und Spannungen auch Temperaturwerte, mit z. B. Thermoelementen vom Typ K, T oder J,

aufgenommen und gemischt verarbeitet werden.
* nurfiir FX36/FX3U/FX3UC  **abhangig von der Umgebungstemperatur

Kombinierte analoge Ein-/Ausgangsmodule

Mit den analogen Ein-/Ausgangsmodulen stehen

dem Anwender 2 Module zur Verfligung, die
sowohl tiber 2 oder 4 analoge Eingange als auch
Uber einen analogen Ausgang verfiigen. Sie die-
nen der Umwandlung analoger Prozesssignale in
digitale Werte und umgekehrt.

Bei den Analogeingangen kann zwischen Strom-
oder Spannungseingangssignal gewahlt werden.

Technische Daten FXON-3A FX2N-5A

Eingénge 2 4
Analogkanale L = g

Ausgange 1 1

g . o -10—+10 V(15Bit+Vorz),

P Spannung 0—+10V (8 Bit), 0—+5 V (8 Bit) 100—+100mV (11 Bit-+ Vorz),
(Auflosung) : -20—+20 mA (14 Bit + Vorz.),

Strom 0/4—+20 mA (8 Bit) 0/4—+20 mA (14 Bit)
Ausginge Spannung 0-+10V (8 Bit), 0—+5 V (8 Bit) -10—+10V (12 Bit)
(Aufidsung) Strom 4—+20mA (8Bit) 0/4—+20mA (10Bit)
Spannungs- 5VDC 30 mA (iiber Grundgerét) 70 mA (iiber Grundgerét)
versorgung 24V DC 90 mA (iiber Grundgerét) 90 mA (iiber Grundgerét)
Belegte E/A-Adressen 8 8
Abmessungen (BxHxT) mm  43x90x87 55x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 41790 153740

FX3U-3A-ADP
2
1

0-+10V (2,5 mV/12 Bit)

4—+20mA (5 uA/12 Bit)

0—+10V (2,5 mV/12 Bit)
4—+20mA (4 pA/12 Bit)
20 mA (iiber Grundgerat)
90 mA

0

17,6x90x89,5

221549
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FXan-4AD-TC
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Analoge E/A-Adaptermodule
Das Analogeingangsmodul FX3U-4AD-ADP wird
links an ein Grundgerdt montiert und erweitert

eine FX3G- oder FX3U-/FX3UC-Steuerung um
bis zu 4 analoge Eingénge.

Technische Daten FX3U-4AD-ADP
Analogkandle Elngaﬂnge 4

Ausgange —
Analoge Bereiche 0-+10VDC, 4—+20 mA
Auflosung 2,5mV/10 pA (12 Bit/11 Bit)
Genauigkeit +0,5%%/%1%
Spannungs- 5VDC 15 mA (iiber Grundgerat)
versorgung 24V DC 40mA
Belegte E/A-Adressen 0
Abmessungen (BxHXT) mm  17,6x90 (106)x89,5
Bestellangaben Art-Nr. 165241

*Abhdngig von der Umgebungstemperatur und der Giite der Signale

Das Analogausgangsmodul FX3U-4DA-ADP wird
links an ein FX3G- bzw. FX3U-/FX3UC-Grundge-
rat montiert und stellt vier analoge Ausgange
zur Verfligung.

FX3U-4DA-ADP

4

0-+10V DG, 4—+20 mA
2,5mV/4 pA (12 Bit)
+0,5%%/+1%

15 mA (iiber Grundgerat)
150 mA

0

17,6x90 (106)x89,5

165271

Hinweis: Zum Anschluss der Adapter an eine FX3U wird ein Kommunikationsadapter FX3U-CICICI-BD bendtigt. Zum Anschluss der Adapter an eine FX3G wird

der Kommunikationsadapter FX3G-CNV-ADP bentigt.

Temperaturerfassungs- und -regelmodule

Das Temperaturerfassungsmodul FX2N-4AD-TC
dient zur Messung von Temperaturen. Dazu ist
es mit 4 unabhangigen Eingangen zur Erfassung
der Spannungen von Thermoelementen der
Typen Jund Kausgestattet. Die Auswahl des
Thermoelementtyps ist unabhangig fiir jeden
Kanal méglich.

Das Temperaturerfassungsmodul FX2N-4AD-PT
ermoglicht den Anschluss von bis zu 4 Pt100-

FX2N-4AD-TC
4(TypJoderK)

Technische Daten
Analoge Eingange

Linearisierter Temperaturbereich °C -100—+600 (TypJ) /-100—+1200 (Typ K)

~1000—-+6000 (Typ J)/

Digitale Ausgabe -1000—+12000 (Typ )
Auflésung 0,3 (TypJ)/0,4 (Typ K)
Spannungs- 5VDC 40 mA (iiber Grundgerét)
versorgung 24VDC 60 mA

Belegte E/A-Adressen 8

Abmessungen (BxHXT) mm  55x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 65588

*Temperaturregelmodul mit 10 Kandlen auf Anfrage.

Adaptermodule zur Temperaturerfassung

Das Temperaturerfassungsmodul
FX3U-4AD-TC-ADP erfasst Giber seine

4 unabhéangigen Eingange die Signale von
Thermoelementen der Typen Jund K.

Das Temperaturerfassungsmodul
FX3U-4AD-PNK-ADP ermdglicht den Anschluss
von bis zu 4 Pt1000/Ni1000-Elementen.

FX3U-4AD-TC-ADP

Technische Daten

FX3U-4AD-PNK-ADP

Widerstandsthermometern an eine FX1N-,
FX3G- oder FX3U-/FX3UC-Steuerung.

Das Temperaturregelmodul FX2N-2LC liest und

verarbeitet Temperatursignale von Thermoele-

menten und Widerstandstemperaturfiihlern. Es
besitzt 2 getrennte Eingangskanale und 2 Tran-

sistorausgange (Open-Collector). Uber die Tran-
sistorausgdnge kann eine Temperaturregelung

per PID-Algorithmus erfolgen.

FX2N-4AD-PT FX2N-2LC

4 (Pt100-Elemente) 2 Kandle*
Thermoelemente und

A= Pt100-Temperaturfiihler

-1000-6000 ) .

(12-Bit-Wandiung) 2Transistorausgange

0,2-0,3°C 0,1°Coder 1°C

30 mA (iiber Grundgerat) 70 mA (iiber Grundgerat)

50mA 55mA

8 8

55%90x87 55%90x87

65587 129196

Die Temperaturerfassungsmodule
FX3U-4AD-PT-ADP und FX3U-4AD-PTW-ADP
ermdglichen den Anschluss von bis zu

4 Pt100-Widerstandsthermometern.

Alle Adaptermodule kdnnen nur in Verbindung
mit der FX3G/FX3U/FX3UC eingesetzt werden.

FX3U-4AD-PT-ADP FX3U-4AD-PTW-ADP

N (Pt1000/Ni1000-Elemente, 4 (Pt100-Elemente,
Analoge Eingénge 4(TypJ oderK) 2-/3-Draht) 4 (Pt100-Elemente) 3-Draht)
Linearisierter o -100—+600 (TypJ)/ -50-+250 (Pt1000)/
Temperaturbereich C l00-+1000(Typk)  -d0—+110(Nitooo) ~ 0~t230 A=

L -1000—+6000 (TypJ)/  -500—+2500 (Pt1000)/
Digitale Ausgabe -1000—+10000 (TypK) ~ -400—+1100 (Ni1000) -500—+2500 -1000-+6000
Auflosung °C 0,3 (TypJ)/04 (TypK) 0,1 0,1 0,2-0,3
o +0,5% +0,5-1,0% +0,5-1,0% +0,5-1,0%

Gesamtgenauigkeit (iiber gesamten Bereich)  (iiber gesamten Bereich) * (iiber gesamten Bereich) * (iiber gesamten Bereich) *
Spannungs- 5VDC 15 mA (iiber Grundgerat) 15 maA (iiber Grundgerdt) 15 maA (iiber Grundgerat) 15 mA (iiber Grundgerat)
versorgung 24V DC 45mA 45mA 50 mA 50mA
Belegte E/A-Adressen 0 0 0 0
Abmessungen (BxHxT) mm 17,6x90 (106)x89,5 17,6x90 (106)x89,5 17,6x90 (106)x89,5 17,6x90 (106)x89,5
Bestellangaben Art.-Nr. 165273 214172 165272 214173

*Abhéngig von der Umgebungstemperatur

Hinweis: Zum Anschluss der Adapter an eine FX3U wird ein Kommunikationsadapter FX3U-CICICI-BD bentigt. Zum Anschluss der Adapter an eine FX3G wird

der Kommunikationsadapter FX3G-CNV-ADP bendtigt.
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FXau-4LC
L

Temperaturregelmodul

Das Temperaturregelmodul FX3U-4LC besitzt
vier Eingange zur Temperaturerfassung und
vier Transistorausgange (Open Collector).

Es erfasst die von Thermoelementen oder
Pt100-Widerstandsthermometern gemessenen
Temperaturen und fiihrt eine Regelung mit
PID-Algorithmus aus.

SPS

Die Regelungsparameter (P-, I-, und D-Anteil)
lassen sich per Autotuning einfach einstellen.

Die Kanale sind untereinander isoliert.

Das Modul bietet neben der Selbstdiagnose
auch eine Heizstromuberwachung zur Erken-
nung defekter oder nicht angeschlossener
Heizungen.

Technische Daten FX3U-4LC

Analoge Eingange 4 (Thermoelemente und Pt100-Widerstandsthermometer)
Linearisierter o

Temperaturbereich [

Digitale Ausgénge 4NPN-Transistorausgénge mit offenem Kollektor
Auflgsung °C  0,1oder1

Gesamtgenauigkeit +0,3-0,7 % (iiber den g

Bereich, abhdngig von der Umgebungstemp )

Spannungs- 5VDC 160 mA (iiber Grundgerat)
versorgung 24VDC 50mA

Belegte E/A-Adressen 8

Abmessungen (BxHxT) mm  90x90x86
Bestellangaben Art-Nr. 232806

Daten-Logger-Modul

Das FX3U-CF-ADP ist ein vielseitig einsetzbares
Adaptermodul zur Erfassung von Daten. Im
Unterschied zu anderen Daten-Loggern steuert
hier das SPS-Grundgerét die Aufzeichnung der
Daten basierend auf Anforderungen des
Anwenders, z. B. periodisch oder kontinuierlich.
Alle gespeicherten Daten werden mit einem
Zeitstempel vesehen, dies erleichtert die Zuord-

nung von Alarmen und anderen zeitkritischen
Daten. Eine andere Anwendung ist die Speiche-
rung von umfangreichen Rezepturen. Es kann
eine CompactFlash®-Speicherkarte mit bis zu

2 GB verwendet werden. Zusammen mit den
sechs Applikationsanweisungen zur Bearbei-
tung der Daten ist dieses Adaptermodul die
optimale Losung zur Datenspeicherung.

Technische Daten FX3U-CF-ADP

Zugriff auf die SPS-Daten

Anzahl der installierbaren Module
Zeitstempel-Funktion
Empfohlenes Speichermedium

Max. DateigroBe 512MB

Datenformat (YY)

Max. Anzahl der Dateien 63 (plus eine FIFO-Datei)
FIFO-Funktion

Spannungs-

versorgung 24V DC 130mA

Belegte E/A-Adressen 0

Abmessungen (BxHxT) mm  45x90x89,5
Bestellangaben Art-Nr. 230104

Wird durch das SPS-Grundgerét gesteuert, ist ein Zugriff durch das Daten-Logger-Modul nicht mdglich.
Pro SPS kann maximal ein FX3U-CF-ADP installiert werden.

Die Uhrzeit und das Datum werden von der Uhr des Grundgeréts iibernommen.
CompactFlash®-Speicherkarte (GT05-MEM-256MC, -512MC,-1G, -2GC)

Eine Datei (Die Bezeichnung der Datei wird automatisch generiert.)
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Schnelle Z&hler- und Impulskettenmodule

Diese schnellen Zahlermodule erweitern ein
SPS-System der FX3U-/FX3UC-Serie um zusatzli-
che Z&hl- und Impulskettenfunktionen.

Die Module zéhlen 1- oder 2-phasige Impulse bis
zu einer Frequenz von 50 kHz beim FX2N-1HC/

Technische Daten FX2N-THC FX2NC-THC*
Signalpegel 5,12,24VDC/7 mA
. Eingange 2 (1-phasig) oder 1 (2-phasig)
Zahler =
Ausgange =
Maximale Eingénge kHz 50

Zahlfrequenz Ausginge kHz  —
16Bit  0-65535

Zahlbereich
(Up/Down- & Ringzahler) 32Bit  -2147483648—+2147483647
Belastbarkeit der Ausgange 5-24VDG0,5A

5VDC 90 mA (iiber Grundgerat)
Spannungs-
versorgung T .
Belegte E/A-Adressen 8
Abmessungen (BxHxT) mm  55x90x87 20,2x90x89
Bestellangaben Art-Nr. 65584 217916

*nur fiir FX3UC**nur fiir FX3U

Positioniermodule

Die Module FX2N-1PG-E und FX2N-10PG sind
leistungsstarke Einachsen-Positioniermodule zur
wahlweisen Ansteuerung von Schritt- und Servo-
antrieben (Uber externes Regelgerat) mit einer
Pulskette. Sie eignen sich hervorragend zur Reali-
sierung genauer Positionieraufgaben in Verbin-
dung mit einer SPS der FX3U-/FX3UC-Serie.

Technische Daten FX2N-1PG-E

Steuerbare Achsen 1

Ausgabefrequenz Impulse/s  10-100 000

Signalpegel fiir digitale Eingange 24V DC/40 mA
Spannungs- 5VDC 55 mA (iiber Grundgerét)
versorgung 24V DC _

Belegte E/A-Adressen 8

Abmessungen (BxHXT) mm  43x90x87

Bestellangaben Art-Nr. 65583

SSCNETIII-Modul FX3U-20SSC-H

Das SSCNET-Modul FX3U-20SSC-H ergibt in Ver-
bindung mit einer programmierbaren Steuerung
der FX3U-/FX3UC-Serie eine kostengiinstige
Lésung fiir hochgenaue und sehr schnelle Positio-
nieraufgaben. Das beim SSCNET verwendete
,plug-and-play“-Glasfaserkabel reduziert zudem
die Einrichtzeit und vergréBert die Steuerent-
fernung fiir Positioniervorgdnge fiir einen weit
gefacherten Anwendungsbereich.

FX2NC-1HC und 200 kHz beim FX3U-Modul. Das
FX3U-2HSY-ADP ist ein Positioniermodul, das an
2 Kanéle Impulsketten mit einer Frequenz von
maximal 200 kHz ausgeben kann.

FX3U-4HSX-ADP **  FX3U-2HSY-ADP**  FX3U-2HC

5VDC Differential-Treiber 5,12,24VDC

4 — 2

— 2 2

100/200 — 100/200

— 200 —

— — 0-65535

. . 2147483648~
+2147483647

— max. 25 mA 5-24VDG0,5A

30 mA (iiber Grundgerat) (Zi?t?er:]é\run dgerit)

30 mA (iiber 60 mA (iiber -

Glulldyclal) Glulldyclal)

0 0 8

17,6x90 (106)x89,5 17,6x90 (106)x89,5 55x90x87

165274 165275 232805

Die Parametrierung und Vergabe der Positions-
daten erfolgt direkt tGiber das SPS-Programm.
Unterschiedlichste Funktionen im Hand- und
Automatikbetrieb stehen dem Anwender zur
Verfugung.

FX2N-10PG

1

1-1000 000

5VDC/100 mA; 24V DC/70 mA
120 mA (iiber Grundgerat)

8

43x90x87

140113

Servoparameter und Positionierinformationen
fuir das FX3U-20SSC-H konnen tiber das FX3U-
oder FX3UC-Grundgeréat mittels eines Personal
Computers eingestellt werden. Zur Paramete-
reinstellung, Uberwachung und Konfigurationstest
steht die Programmier-Software FX Configurator-FP
zur Verfligung.

Technische Daten FX3U-20SSC-H

Steuerbare Achsen 2 (unabhangig oder interpoliert) iiber SSCNETIII (Servobus)
Ausgabefrequenz 1Hz-50 MHz

Kommunikationsgeschwindigkeit 50 MBit/s

Startzeit ms 1,6 (+1,7 Zykluszeit SSCNET)

Max. Anzahl anschlieBbarer Module Bis zu 8 Module kdnnen in einem FX3U SPS-System integriert werden
Spannungs- 5VDC 100 mA

versorgung 24V DC —

Belegte E/A-Adressen 8

Abmessungen (BxHXT) mm  55x90x87

Bestellangaben Art.-Nr. 206189

Hinweis: Das FX3U-20SSC-H kann ausschlieBlich in Verbindung mit einem FX3U-/FX3UC-Grundgerat eingesetzt werden.
Eine Auswahl passender Servomotoren und -verstérker finden Sie im Servo-Teil dieses Kataloges.
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Master- und Slave-Module fiir Profibus DP

Zur Realisierung dezentraler Steuerungsaufga-
ben ermoglichen die Profibus-Module die Inte-
gration eines MELSEC FX-Systems in ein beste-
hendes Profibus DP-Netzwerk.

Das Profibus DP-Master-Modul FX3U-64DP-M
ermdglicht die Integration einer MELSEC FX3U-
oder FX3UC-SPS in ein Profibus DP-Netzwerk als
Master-Station (Klasse 1).

Der FX3U-Profibus DP-Master bietet umfassende

Daten- und Alarmbearbeitung nach dem
Profibus DP V1-Standard.

SPS

Er kann mit der Software GX Configurator-DP
schnell und einfach konfiguriert werden.

FXON-32NT-DP und FX3U-32DP sind Profi-

bus DP- Slave-Module, die es ermdglichen,
MELSEC FX1N-/FX3G- oder FX3U-/FX3UC-SPS-
Systeme in ein existierendes Profibus DP-Netz-
werk zu integrieren.*

Die Module stellen innerhalb des Profibus DP-
Netzwerkes die Verbindung zur Master-Station
her und ermdglichen den freien Datenaus-
tausch.

Technische Daten FX3U-64DP-M FX3U-32DP FXON-32NT-DP
Modultyp Master Slave Slave
Netzwerktopografie Bus-Netzwerk

Uneagene Datn 244 s et et

Schnittstelle Profibus DP (9-polig D-SUB)

Anzal der Master-Stationen im Netzwerk 1 — —

Repeater 3 = =

Max. Anzahl Slave-Stationen 64 — —
Ubertragungsgeschwindigkeit Profibus-Standard

Ubertragungsdistanz m  Max. 1200 (abhéingig von der Ubertragungsgeschwindigkeit)

Datenkabel Profibus-Kabel mit 9-poligem D-SUB-Stecker

Spannungs- 5VDC = = Max. 170 mA (iiber Grundgerét)
versorgung 24V DC Max. 155 mA (iiber Grundgerat) 145 mA (iiber Grundgerat) 60mA

Belegte E/A-Adressen 8 8 8
Abmessungen (BxHxT) mm  43x90x87 43x90x87 43x90x87
Bestellangaben Art.-Nr. 166085 194214 62125

*Hinweis: Das FX3U-64DP-M kann ausschlieBlich in Verbindung mit einem FX3U-/FX3UC-Grundgerat eingesetzt werden.
Das FX3U-32DP kann ausschlieBlich in Verbindung mit einem FX3G-/FX3U-/FX3UC-Grundgerét eingesetzt werden.

Dezentrale E/A-Station FX2N-32DP-IF

Die dezentrale E/A-Station FX2N-32DP-IF bildet
eine duBerst kompakte Kommunikationseinheit
und ermdglicht den Anschluss von digitalen
E/A-Modulen mit bis zu 256 E/A-Adressen oder
alternativ bis zu 8 Sondermodulen der
FX2N-Serie (Analog-EA, Netzwerk, Kommunika-
tions- und Positioniermodule).

Die Module verfligen tiber eine vollstandige
galvanische Trennung zum Profibus DP-
Anschluss und zur Sensorik/Aktorik.

Technische Daten FX2N-32DP-IF
100-240 V AC
Spannungsversorgung (10 %/-15 %) 50/60 Hz
Leistungsaufnahme 30VA
) 5V DC/max. 220 mA (iiber Grundgerat),

Stromaufnahme intern 24V DC/500 mA
Schnittstellen (Anschliisse)

Entfernung

1200m kBit/s = 9,6/19,2/45,45/93,75
{bertragungs- 1000m  KBit/s 1875

geschwindigkeit 400 m kBit/s 500
200m  KkBit/s 1500
100m  KBit/s 3000/6000/12000

Das FX2N-32DP-IF wird an Netzspannung mit
230V AC betrieben und besitzt einen Abgriff
flir 24V DC als Servicespannung. Das FX2N-
32DP-IF-D wird mit 24 V DC versorgt.

Uber die Programmier-Software oder das Hand-
programmiergerat FX-30P lassen sich Profibus-
Daten wie z. B. die Zykluszeit oder E/A-Daten
direkt einstellen oder anzeigen. Dies ermdglicht
eine einfache Fehlerdiagnose direkt am Modul.

FX2N-32DP-IF-D

24VDC
(420 %/-30 %)

14W
5V DC/max. 220 mA (iiber Grundgerét)

9-polig D-SUB fiir Profibus DP, 8-polig Mini-DIN fiir PC oder Programmiergerat FX-30P

Ubertragungsdistanz m  Max. 1200 (abhéngig von der Ubertragungsgeschwindigkeit)
Datenkabel Profibus-Kabel mit 9-poligen D-SUB-Stecker

Ansprechbare E/A-Adressen 256

Abmessungen (BxHXT) mm  75x98x87

Bestellangaben Art-Nr. 145401 142763
Zubehidr Handprogrammiergerat FX-30P; Art.-Nr.: 221540
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FX3U-ENET

10BASE TIO0BASETX

Ethernet-Kommunikationsmodul FX3U-ENET

Mit dem Ethernet-Kommunikationsmodul
FX3U-ENET kann eine FX3G- oder FX3U-/FX3UC-
Steuerung direkt mit einem Ethernet-Netzwerk
verbunden werden.

Durch das FX3U-ENET kann eine FX3G oder eine
FX3U/FX3UC direkt und schnell Daten mit
Systemen zur Prozessvisualisierung austauschen.

Zusatzlich kdnnen SPS-Programme Uiber das
Ethernet Gibertragen (Upload/Download), ana-
lysiert und geandert werden. Das Modul unter-
stlitzt aulBerdem Peer- to-Peer-Verbindungen
und das MC-Protokoll. Bis zu 8 unabhdngige Ver-
bindungen stehen zur Verfligung. Die Konfigu-
ration wird schnell und einfach mit der Software
FX Configurator-EN vorgenommen.

Technische Daten FX3U-ENET/FX3U-ENET-P502

Protokoll TCP/IP, UDP
Ubertragungsart Voll-Duplex/Halb-Duplex
Anzahl der gleichzeitig

gedffneten Verbindungen g

Kommunikation iiber feste Puffer 1023 Worte x 8

Kommunikation mit Mail-Server SMTP, POP3

Schnittstelle IEEE802.3u (100BaseTX), IEEE02.3 (10BaseT)
Anschluss RJ45

Max. Ubertragungsgeschwindigkeit 100 MBits/s, 10 MBit/s

Max. Segmentlange m 100

Datenkabel CAT5 STP oderr 3 STP
Spannungsversorgung 24V DC/240 mA (iiber Grundgerat)
Belegte E/A-Adressen 8

Abmessungen (BxHxT) mm  55x90x87

Bestellangaben Art-Nr.  166086/225142

Ethernet-Kommunikationsadapter FX2NC-ENET-ADP

Der Ethernet-Kommunikationsadapter FX2NC-
ENET-ADP erweitert eine Steuerung der FX1S-
oder FX1N-Serie um eine Ethernet-Schnitt-
stelle (10BASE-T).

Das FX2NC-ENET-ADP erméglicht den Upload
und Download sowie den Test von SPS-Pro-
grammen von einem PC (iber das Ethernet
(GX Developer oder MX Components miissen
installiert sein).

Technische Daten FX2NC-ENET-ADP

Protokoll TCP/IP

Anzahl der gleichzeitig gedffneten 1

Verbindungen

Schnittstelle IEEE802.3u (100BaseTX), IEEEB02.3 (10BaseT)
Anschluss RJ45 (zum Ethernet), 3 Schraubklemmen (zur Erdung)
Max. Ubertragungsgeschwindigkeit 10 MBit/s

Datenkabel CAT5 STP oder 3 STP

Spannungs- 5VDC 135 mA (iiber Grundgerat)

versorgung 24V DC _

Belegte E/A-Adressen 0

Abmessungen (BxHXT) mm  19,1x90x78

Bestellangaben Art-Nr. 157447

Hinweis: Zum Anschluss dieses Adapters an eine FX1S oder FXTN wird der Kommunikationsadapter FXTN-CNV-BD benétigt.
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CC-Link-Master- und Slave-Module

Das CC-Link ermdglicht die Steuerung und
Uberwachung von E/A-Modulen dezentral an
der Maschine.

Das CC-Link-Master-Modul FX2N-16CCL-M
ist ein Sondermodul, das eine Steuerung der
FX-Familie zur Master-Station des CC-Link-
Systems macht.

Die Parametereinstellung aller im Netzwerk
befindlichen Module erfolgt direkt durch das
Master-Modul.

Das Master-Modul kann bis zu 15 Stationen
verwalten, wobei maximal 7 dezentrale E/A-
Stationen und bis zu 8 dezentrale Device-
Stationen angeschlossen werden kdnnen.
Es kdnnen maximal 2 Master-Module an ein
FX1N-, FX3G- oder FX3U/FX3UC-Grundgerat
angeschlossen werden.

FX2N-16CCL-M

Modultyp Master-Station
32

Register 8

128 (bei FXTN-SPS),
256 (bei FX3G-SPS),
384 (bei FX3U-SPS)**

Technische Daten

Link-Adressen pro Station

Maximale Anzahl E/A-Adressen

Anzahl der Stationen Max. 15
Spannungs- 5VDC -
U 24VDC 150 mA
Belegte E/A-Adressen 8
Abmessungen (BxHXT) 85x90x87
Bestellangaben Art-Nr. 133596

SPS

Die maximale Ubertragungsdistanz betrigt
1200 m ohne Repeater.

Die Kommunikationsmodule FX2N-32CCL und
FX3U-64CCL ermoglichen die Anbindung als
Slave an das Netzwerk CC-Link mit einem Uber-
geordneten SPS-System als Master-Station.

Der Pufferspeicherzugriff fir die Slave-Module
erfolgt iber FROM-/TO-Anweisungen.

Die Slave-Module kénnen in Verbindung mit
einer FX1N-/FX3G- und FX3U/FX3UC-SPS ein-
gesetzt werden.

Angeschlossen werden die Module am Erweite-
rungsbus an der rechten Seite der Steuerung.

FX2N-32¢CL FX3U-64CCL*
Remote-Station Intelligente Station
32 64

8 16

= 1-4
Max. 130 mA (iiber Grundgerat) —
50mA 220mA
8 8
43x90x87 55x90x87
102961 217915

Hinweis: Weitere Informationen iiber CC-Link E/A-Module und Netzteile finden Sie im Netzwerk-Teil dieses Kataloges.
* nur fiir FX3G/FX3U/FX3UC **Summe der E/A-Adressen im Grundgerét und Erweiterungsgeréten und im CC-Link-Netzwerk.

Netzwerk-Modul fiir CANopen

Das Kommunikationsmodul FX2N-32CAN
ermoglicht die Anbindung einer FXTN-/FX3G-
oder FX3U/FX3UC-SPS an ein bestehendes
CANopen-Netzwerk.

Neben einem schnellen Datenaustausch mit bis
zu 1 Mbit/s und Echtzeitfédhigkeit bietet das
CANopen-Modul eine hohe Ubertragungs-
sicherheit und eine einfache Konfiguration

des Netzwerks. Bis zu 120 Worte kdnnen als

Prozessdatenobjekte (30 PDOs) gesendet und
empfangen werden. Die Anzahl der Worte,
die dabeiin jede Richtung Ubertragen werden
konnen, kann zwischen 1 und 120 festgelegt
werden.

Die Kommunikation mit dem Pufferspeicher
des Moduls erfolgt tiber einfache FROM-/TO-
Anweisungen.

Technische Daten FX2N-32CAN

Modultyp CANopen-Master/Slave
CAN-Standard 15011898/1993
CANopen Standard durch GA DS-301 Version 3.0
Zusétzliche CANopen-Funktionen
Max. Anzahl einsetzbarer Module
in einem Netzwerk
Stationsnummern 1-127

Unterstiitzte Ubertragungs-
geschwindigkeiten

Spannungs- 5VDC 290 mA
versorgung 24V DC _

Belegte E/A-Adressen 8
Abmessungen (BxHxT) mm  43x90x88,7

Bestellangaben Art.-Nr. 141179

30 ohne Repeater; 127 mit Repeater

kBit/s 10, 20, 50, 125, 250, 500, 800, 1000

NMT, Guarding, und Guarding Request basierend auf DS-302 V2.0
Netzwerkvariablen basierend auf DS-405 V1.0

S MITSUBISHI ELECTRIC

77




KOMPAKTE

FX3U-422-BD

MITSUBISHI

Aktive Datenschnittstellenmodule (RS485 und R$232)

Die zusatzlichen Schnittstellen erméglichen die
aktive Kommunikation zwischen der SPS und

umgebender Peripherie.

Die RS$232-Schnittstellenmodule eignen sich
zum Anschluss von Modems, Druckern, Barcode-
Lesern, PCs und anderen SPS-Systemen. Die
Kommunikation wird tiber das SPS- Programm
mittels der RS-Anweisung gehandhabt.

FX2NC-232ADP ¢

FX3U-232ADP-MB @

Die RS485-Kommunikationsmodule ermdégli-
chen den Aufbau eines 1:n Multi-drop-Netz-
werks, eines Parallel-Link- oder eines Peer-to-
Peer-Netzwerks.

Die Module FX3U-232ADP-MB und

FX3U-485ADP-MB unterstiitzen auch
Modbus RTU und Modbus ASCII.

FX2NC-485ADP © FX3U-485ADP-MB ©

Technische Daten

Schnittstelle
Ubertragunggeschwindigkeit*  KBit/s
Max. Ubertragungsdistanz m
Spannungs- 5VDC

versorgung ST

Belegte E/A-Adressen

Abmessungen (BxHXT) mm
Bestellangaben Art.-Nr.

® Anwendungsbereich Grundgeréte FX1S/FXTN

RS232 mit 9-poligem

RS232 mit 9-poligem

D-SUB-Anschluss D-SUB-Anschluss; RS485 RS485; Modbus RS485
(optoentkoppelt) Modbus RS232C

0,3-19,2 0,3-19,2 0,3-19,2 0,3-19,2

15 15 500 500

100 mA 30mA max. 150 mA 20mA

(iiber Grundgerat) (iiber Grundgerat) (iiber Grundgerat) (iiber Grundgerat)

0 0 0 0

19,1x90x83 17,6x90 (106)x74 19,1x90x78 17,6x90 (106)x74
149110 206190 1491 206191

® Anwendungsbereich Grundgerate FX3G/FX3U/FX3UC

* Die Ubertragunggeschwindigkeit hingt von der Ubertragungsart ab. (Parallel-Link, n:n-Netzwerk, kein Protokoll, erweitertes Protokoll)

Hinweis: Zum Anschluss der FX3U-Adapter an eine FX3U wird ein Kommunikationsadapter FX3U-CICIC-BD bendtigt. Zum Anschluss der FX2NC-Adapter an
eine FX1S oder FX1N wird der Kommunikationsadapter FXTN-CNV-BD bendtigt. Wenn ein FX3U-Adapter mit einer FX3G kombiniert werden soll, ist zum
Anschluss der Adapter FX3G-CNV-ADP erforderlich.

Schnittstellenadapter

Die Schnittstellenadapter FXCJ[J-232-BD erwei-
tern eine MELSEC FX1S-, FX1N-, FX3G- oder
FX3U-SPS um eine RS232C-Schnittstelle fir

serielle Datenuibertragung.

Mit Hilfe der Schnittstellenadapter FX[[J-
422-BD kann eine MELSEC FX1S-, FX1N-, FX3G-
oder FX3U-SPS um eine RS422-Schnittstelle

erweitert werden.

Die Schnittstellenadapter FXCI[J-485-BD erwei-
tern eine MELSEC FX1S-, FXTN-, FX3G- oder
FX3U-SPS um eine zusatzliche RS485-Schnitt-
stelle. Der Adapter, der direkt in den Erweite-
rungssteckplatz des Grundgerates eingesetzt
wird, erméglicht den Aufbau eines RS485
1:n-Multidrop-, Parallel-Link- oder Peer-to-Peer-
Netzwerkes mit FX-Komponenten.

Technische Daten FX1N-232-BD FX3G-232-BD FX3U-232-BD

FX3G-422-BD Anwendungsbereich Grundgeréte FX1S/FXIN Grundgeréte FX3G Grundgeréte FX3U
Schnittstelle RS232C mit 9-poligem D-SUB-Anschluss
Spannungsversorgung 5V DC/20 mA (iiber Grundgerat)
Belegte E/A-Adressen = = =
Abmessungen (BxHxT) mm  43x38,5x22 35x51x12 19,3x46,1%62,7
Bestellangaben Art-Nr. 130743 221254 165281
Technische Daten FXTN-422-BD FX36-422-BD FX3U-422-BD
Anwendungsbereich Grundgerate FX1S/FXTN Grundgeréte FX3G Grundgeréte FX3U
Schnittstelle RS422 mit 8-poligem Mini-DIN-Anschluss
Spannungsversorgung 5V DC/60 mA (iiber Grundgerat) 5V DC/20 mA (iiber Grundgerat)
Belegte E/A-Adressen = =
Abmessungen (BxHxT) mm  43x38,5x20 35x51x12 19,6x46,1x53,5
Bestellangaben Art-Nr. 130741 221252 165282
Technische Daten FX1N-485-BD FX3G-485-BD FX3U-485-BD
Anwendungsbereich Grundgerdte FX1S/FXTN Grundgeréte FX3G Grundgeréte FX3U
Schnittstelle RS485/RS422
Spannungsversorgung 5V DC/60 mA (iiber Grundgerat)
Belegte E/A-Adressen = = =
Abmessungen (BxHxT) mm  43x38,5x22 35x51x12 19,6x46,1x69
Bestellangaben Art-Nr. 130742 221253 165283
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Digitale und analoge Erweiterungsadapter FX1S/FX1N

Fir die Steuerungen der Serien FX1S und FX1N
stehen jeweils 2 verschiedene digitale und ana-

loge Erweiterungsadapter fir die direkte
Montage im Grundgerdt zur Verfligung.

Technische Daten FX1N-4EX-BD FX1N-2EYT-BD FX1N-2AD-BD FX1N-1DA-BD
Anwendungsbereich Grundgerdte FX1S/FXIN  Grundgerdte FX1S/FXIN  Grundgerate FX1S/FXIN  Grundgerate FX1S/FXIN
Funktion 4 digitale Eingange 2 Transistorausgange A-D-Wandler D-A-Wandler
Abmessungen (BxHXT) mm  43x38,5x22 43x38,5x22 43x38,5x22 43x38,5x22
Bestellangaben Art-Nr. 139418 139420 139421 139422

Erweiterungsadapter FX3U/FX3G

Fir die Steuerungen der FX3G-Serie steht

ein A-D-Wandler mit 2 Analogeingangen und
ein D-A-Wandler mit 1 Analogausgang zur
Verfugung.

Der Adapter FX3U-8AV-BD erlaubt die analoge
Sollwertvorgabe fiir 8 Sollwerte.

Alle Erweiterungsadapter sind fiir die direkte
Montage im Grundgerat vorgesehen.

Technische Daten FX3G-2AD-BD FX3G-1DA-BD FX3G-8AV-BD FX3U-8AV-BD
Anwendungsbereich Grundgerate FX3G Grundgerdte FX3G Grundgerdte FX3G Grundgerdt FX3U
Funktion A-D-Wandler D-A-Wandler Analoge Sollwertvorgabe ~ Analoge Sollwertvorgabe
Abmessungen (BxHXT) mm 3551 35x51 35%51 19,6x46,1x53,5
Bestellangaben Art-Nr. 221265 221266 221267 237307

Kommunikationsadapter FX3U-USB-BD

Dieser Adapter erweitert ein FX3U-Grundgerat
um eine USB 2.0-Schnittstelle und erméglicht
somit beispielsweise die Programmierung tiber

ein Notebook, das tber keine serielle Schnitt-
stelle verfugt.

Technische Daten FX3U-USB-BD

Anwendungsbereich Grundgerdte FX3U
Spannungsversorgung 5V DC (iiber Grundgerat)
Gewicht kg 0,02

Abmessungen (BxHxT) mm  19,6x46,1x53,5
Bestellangaben Art.-Nr. 165284

Kommunikationsadapter

Mit Hilfe von Kommunikationsadaptern konnen

die Adaptermodule FXCIC-CICICIADP links an die

Technische Daten FXTN-CNV-BD

Anwendungsbereich Grundgeréte FX1S/FXIN

Betriebsbedingungen GemaB FX1N-Grundgerdte

Spannungsversorgung Nicht erforderlich

Belegte E/A-Adressen 0

Abmessungen (BxHXT) mm  43x38x14

Bestellangaben Art-Nr. 130745
Netzteilmodule

Zur Unterstiitzung der Spannungsversorgung
eines FX3G- bzw. FX3U/FX3UC-Grundgerates
stehen separate Netzteilmodule zur Verfligung.

Grundgerate der FXTN-, FX3G- und FX3U-Serie
angeschlossen werden.

FX3U-CNV-BD
Grundgerate FX3U
GemaB FX3U-Grundgerdte

FX3G-CNV-ADP
Grundgerate FX3G
GemaB FX3G-Grundgerate

0 0
14,6x74x90 19,6x46,1x53,5
221268 165285

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie im
Abschnitt Netzteile.
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Display-Module FX1N-5DM und FX3G-5DM

Die Displaymodule FX1N-5DM und FX3G-5DM
werden platzsparend direkt in die Steuerung ein-

Technische Daten FXIN-5DM

Anwendungsbereich Grundgeréte der FX1S- und FX1N-Serie
Anzeigeart LCD (hintergrundbleuchtet)
Spannungsversorgung 5VDC 5 % (iiber Grundgerat)

Stromverbrauch mA 110

Abmessungen (BxHxT) mm  40x32x17

Bestellangaben Art-Nr. 129197

gesetzt und erméglichen die Uberwachung und

Editierung der in der SPS gespeicherten Daten.

FX3G-5DM

Grundgerdte der FX3G-Serie
LCD (hintergrundbleuchtet)
5VDC=£5 % (iiber Grundgerat)
n/a

49x34x12

221270

Bedien- und Anzeigenfelder FX3U-7DM, Halterung FX3U-7DM-HLD

Das Bedien-und Anzeigenfeld FX3U-7DM kann
direktin eine FX3U-Steuerung eingebaut oder

Technische Daten FX3U-7DM

Anwendungsbereich FX3U-Grundgeréte
Anzeige 16 Zeichen x4 Zeilen
Spannungsversorgung 5V DC (iiber Grundgerat)
Stromverbrauch mA 20
Anschlusserweiterungskabel —

Abmessungen (BxHXT) mm  48x35x11,5
Bestellangaben Art.-Nr. 165268

Speicherkassetten fiir FX1S/FX1N und FX3G

Alle FX1S-, FXTN- und FX3G-Grundgerate sind
mit einem Steckplatz fiir die optional erhaltli-
chen, robusten Speicherkassetten ausgestattet.
Durch Einstecken dieser Kassetten wird der
interne Speicher der Steuerung abgeschaltet und
allein das in der jeweiligen Speicherkassette vor-
gegebene Programm bearbeitet.

Technische Daten FXIN-EEPROM-8L

Anwendungsbereich Grundgerdte FX1S/FXTN
Speichertyp EEPROM

GroBe 2.000/8.000 Schritte
Schreibschutzschalter vorhanden

Taster fiir Dateniibertragung vorhanden
Bestellangaben Art.-Nr. 130746

Speicherkassetten fiir FX3U

Alle FX3U-Grundgerdte sind mit einem Steckplatz
fur Speicherkassetten ausgestattet. Durch Ein-
stecken dieser Kassetten wird der interne Spei-
cher der Steuerung abgeschaltet und allein das
in der jeweiligen Speicherkassette vorgegebene
Programm bearbeitet.

FX3U-FLROM-16

Technische Daten

FX3U-FLROM-64

dezentral z.B. in einer Schaltschranktir mit Hilfe
der Halterung FX3U-7DM-HLD montiert werden.

FX3U-7DM-HLD
FX3U-Grundgerate

im Lieferumfang
66,3x41,8x13

165287

Die Speicherkassetten verfuigen lber eine Pro-
gramm-Upload/Download-Funktion mit Hilfe
von 2 Tastern inkl. Schreibschutzschalter.

Bei der Speicherkassette FX3G-EEPROM-32L
istauch eine direkte Montage auf einem
BD-Schnittstellen- oder Erweiterungsadapter
moglich.

FX3G-EEPROM-32L
Grundgerdte FX3G
EEPROM

32.000 Schritte
vorhanden
vorhanden

221269

Das FX3U-FLROM-64L verfligt zusatzlich tiber
eine Programm- Upload/Download-Funktion,
die mit Hilfe von 2 Tastern inkl. Schreibschutz-
schalter aktiviert wird.

FX3U-FLROM-64L FX3U-FLROM-1M

Anwendungsbereich (Grundgerat) FX3U FX3U FX3U FX3U

" 64000+
GroBe 16.000 64.000 64.000 1,3 Mbyte fiir Quelldaten
Speichertyp Flash memory Flash memory Flash memory Flash memory
Schreibschutzschalter vorhanden vorhanden vorhanden vorhanden
Taster fiir Dateniibertragung — — vorhanden —
Abmessungen (BxHxT) mm  37x20x6,1 37x20x6,1 37x20x6,1 37x20x6,1
Bestellangaben Art-Nr. 165278 165279 165280 245565
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Die ALPHA-Serie

Grundgerdte ALPHA 2

Die Alpha2 ist eine Kleinststeuerung, die
mit mitihrem Funktionsumfang schon
nahe an eine Kompaktsteuerung heran-
reicht. Mit ihrer Programmkapazitat von
200 Funktionen und 38 Funktionsblécken
einschlieBlich arithmetischer Funktionen,
PWM, schneller 1-KHz-Z&hler und SMS-
Nachrichtenversendung ist sie besonders
pradestiniert fiir den Maschinen- und Appa-
ratebau sowie die Gebdudeautomation.
Hier eréffnet gerade der weite Betriebs-
temperaturbereich von -25-55 °C neue
Méoglichkeiten. Das grof3e hintergrundbe-
leuchtete Display ermdglicht Lauftext und

) A
o)

poceestesss TR

MITSUBISHI

Grundgerdte mit 10-24 E/As

SPS

Bar-Graph-Anzeigen. Die Anzahl der
Ein-/Ausgédnge kann optional um 4 E/As
erweitert werden. Die Highlights im
Uberblick:

® Erweiterbar um zusatzliche Transistor-
und Relaisausgange

® Analoge Ein-/Ausgange
® Schnelle Zahler fiir bis zu 1 kHz

® GSM-Funktionalitat zur Kommunikation
mit Mobiltelefonen

® Mehrsprachige Benutzerfiihrung in
8 verschiedenen Landessprachen

Technische Daten AL2-10MR-A AL2-10MR-D AL2-14MR-A AL2-14MR-D
Elektrische Daten

Anzahl Ein-/Ausgange 10 10 14 14
Spannungsversorgung 100-240 VAC 24V DC 100-240 V AC 24V DC
Digitale Eingange 6 6 8 8

Integrierte analoge Eingénge — 6 — 8

Kandle — 6 — 8

Integrierte Ausgange 4 4 6 6

Max. Leistungsaufnahme W 49 4,0 55 75

Typ. Leistungs- Alle E/As 3,5/1,85240V AC 4,5/2,0240V AC

aufnahme EIN/AUS W 30n55120vAC A= 3,5/1,5120VAC A
Gewicht kg 02 0,2 0,3 03
Abmessungen (BxHXT) mm  71,2x90x55 71,2x90x55 124,6x90x52 124,6x90x52
Bestellangaben Art-Nr. 215070 215071 215072 215073

AL2-24MR-A AL2-24MR-D
% %4
100-240V AC 24VC

15 15

— 8

— 8

9 9

7,0 9,0

5,5/2,5 240V AC

25/20120VAC 50010

035 03
124,6x90x52 124,6x90x52
215074 215075

Netzteile fiir DIN-Schienen- oder Wandmontage zur Gleichspannungsversorgung der 24-V-DC-Module (siehe Abschnitt Netzteile im Katalog);

Zubehor

IP40-Einbaurahmen AL-FRAME-20-1P40, Art.-Nr.: 132333; IP54-Einbaurahmen AL-FRAME-20-IP54, Art.-Nr.: 132337 fiir AL2-14/24

IP40-Einbaurahmen AL-FRAME-6/10-1P40, Art.-Nr.: 132332; IP54-Einbaurahmen AL-FRAME-6/10-1P54, Art.Nr.: 132335 fiir AL2-10

AS-Interface-Modul AL2-ASI-BD

Das Aktor-Sensor-Interface-Module
AL2-ASI-BD dient in Verbindung mit einer
ALPHA- Steuerung der Datenkommunika-
tion Uiber ein AS-Interface-System. Dabei
wird eine Slave-Einheit gebildet. Bis zu

4 Eingdnge und 4 Ausgdnge kdnnen mit
dem AS-Interface-Master ausgetauscht
werden.

Die Adressenzuordnung der Slave-Gerate
im AS-Interface erfolgt dabei entweder
automatisch Uber den Master im Netzwerk

Technische Daten AL2-ASI-BD

oder Uber ein Programmiergerat (Software).

Die maximale Ubertragungsdistanz
betrdgt 100 m ohne Repeater. Bei Verwen-
dung von 2 Repeatern kann die Ubertra-
gungsdistanz bis zu 300 m betragen.

Fir das AS-Interface ist eine separate
Spannungsversorgung erforderlich.

Das Kommunikationssignal wird der
Spannungsversorgung auf dem AS-Inter-
face-Bus Uberlagert.

Slave-Modul
4 Eingdnge, 4 Ausgange

Modultyp
Anzahl E/A-Adressen

Externe Spannungsversorgung 30,5V DC (AS-Interface-Spannungsversorgung)

Stromaufnahme mA  Max.40
Kommunikationsprotokoll AS-Interface-Standard
Gewicht kg 0,05

Abmessungen (BxHXT) mm  53,1x90x24,5

Bestellangaben Art-Nr. 142525

Hinweis: Die Verwendung des AL2-ASI-BD in Verbindung mit einer AL2-10MR ist nicht méglich.
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Technische Daten
Eingénge

Integrierte Eingange
Eingangsspannung
Eingangsstrom
Ausgénge

Integrierte Ausgange
Ausgangstyp
Schaltspannung (max.)
Nennstrom
Elektrische Daten
Spannungsversorgung
Mechanische Daten
Gewicht
Abmessungen (BxHxT)

Bestellangaben

Hinweis: Die Eingénge E1 und E2 des AL2-4EX knnen als schnelle Z&hleingénge genutzt werden. Die Ansprechzeit der schnellen Zahleingange betrdgt in diesem Fall max. 0,5 ms.

N
_\\

RELAY (o)e]

»

AL2-4EX-A2

4
220-240V AC

7,5mA bei 240V AC (50 Hz),
9,0mA bei 240 V AC (60 Hz)

AC-Bereich (+10 %, -15 %) 220-240V AC

kg 0,05
mm  53,1x90x24,5

Art-Nr. 142522

Digitale Erweiterungsmodule

Fir die ALPHA 2 stehen vier verschiedene
Erweiterungsmodule zur Verfligung, mit
denen die Steuerung um zusétzliche Ein-
oder Ausgédnge erweitert werden kann.
Die Module werden direkt in die ALPHA 2
eingesetzt und nehmen dadurch keinen
zusatzlichen Platzin Anspruch.

AL2-4EX AL2-4EYR
4 _

24V DC (+20 %, -15%) —
5,4mA £1mA bei 24V DC —

— 4

— Relais

= 250VAG,30VDC

= 2 A proAusgang
24VDC 100240V AC
0,05 0,05
53,1x90x24,5 53,1x90x24,5
142521 142523

Die AL2-4EX-A2-, AL2-4EX-, AL2-4EYR- und AL2-4EYT-Module kdnnen nicht in Verbindung mit einer AL2-10MR verwendet werden.

Technische Daten
Analoge Eingdnge
Integrierte Eingange

Analoge Ausgénge
Integrierte Ausgange

Analoger

AL2-2DA
AnschlieBbare Temperaturfiihler —
Kompensierter Erfassungsbereich —
2
Spannung 0-10VDC (5kQ 1MQ)
Strom 4-20 mA (max. 500 Q)

Ausgangsbereich
Elektrische Daten
Anzahl der Kandle
Spannungsversorgung
Mechanische Daten
Gewicht
Abmessungen (BxHxT)

Bestellangaben

2
24VDC(-15-+10%), 70 mA

kg 0,05
mm  53,1x90x24,5

Art-Nr. 151235

Hinweis: Das AL2-2DA kann nicht in Verbindung mit einer AL2-T0MR verwendet werden.

Analoge Erweiterungsmodule

Die analogen Erweiterungsmodule erwei-
tern den Anwendungsbereich der ALPHA 2
um ein Vielfaches. Mit Hilfe dieser Module
kénnen Spannungs- oder Stromwerte aus-
gegeben oder Temperaturmesswerte
erfasst werden.

Insgesamt stehen 3 verschiedene analoge
Erweiterungsmodule zur Verfiigung:

® Das AL2-2DA erweitert die ALPHA 2 um
2 Analogausgénge und dient der Kon-
vertierung von digitalen Eingangssigna-
len in eine Spannung oder einen Strom.

AL2-2PT-ADP

2

PT100-Widerstandsfiihler
Temp. Koeffizient 3850 ppm/°C (IEC751)

-50—+200°C

2
24VDC(-15-+20%), TW

0,07
35,5%90x32,5

151238

Das AL2-4EX verfugt zusatzlich tiber die
Moglichkeit, 2 Eingdnge als schnelle Zahler
mit einer Zéhlfrequenz von 1 kHz zu ver-
wenden.

Alle Ein- und Ausgdnge sind galvanisch
mittels Optokoppler voneinander
getrennt.

AL2-4EXT

4
Transistor
5-24VDC
1AproAusgang

24VDC

0,05
53,1x90x24,5

142524

® Das Modul AL2-2PT-ADP dient zur Tem-
peraturwerterfassung mittels externer
Pt100-Sensoren. Die eingelesenen Tem-
peraturwerte werden dabei in analoge
Signale (0-10 V) gewandelt.

® Das AL2-2TC-ADP ermdglicht den
Anschluss von Thermokopplern (Typ K).
Auch hier werden die eingelesenen
Temperaturwerte in analoge Signale
(0-10V) gewandelt.

AL2-2TC-ADP

2

Isolierte Thermoelemente Typ K
(IEC584-11977, IEC 584-2 1982)

-50—+450°C

2
24VDC(-15-+20%), 1W

0,07
35,5%90x32,5

151239
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MENSCH-MASCHINE-INTERFACE (HMI)

HMI

HMI - Bediengerite fiir die Kommunikation zwischen Mensch und Maschine

HMI-Bediengeréate bringen Transparenzin die
Funktionsabldufe einer Anlage und ermég-
lichen einen prozessorientierten Dialog zwi-
schen Bediener und Maschine. Uberwachung
und Anderung von Prozessdaten erfolgen so
auf einfachste Art und Weise. HMIs kénnen
direkt an der Maschine installiert werden. Sie
bendétigen meist keine zusatzlichen Module,
um die Verbindung zur SPS und weiteren
Komponenten aus dem Bereich der industriel-
len Fertigungstechnik zu ermdglichen.

GOT-Produktbereich

Die GOT-Serie bietet zur Zeit das Beste in
Sachen Bediengerateleistung und Qualitat.
Die beeindruckende Funktionsvielfalt, das weit-

E-Serie-Produktbereich

Die E-Serie besticht ganz besonders durch ihr
erfolgreiches Industriedesign. Alle Gerate sind
grafikfahig. Der Anwender kann zwischen Gera-

Alle Informationen und Prozessdaten stehen
unmittelbar zur Verfligung und bieten maxima-
le Transparenz fir alle Systemprozesse. Durch
die Schutzart IP65 (IP67 bei GOT1000) bleiben
die HMIs selbst unter den hartesten Einsatzbe-
dingungen absolut anwendungssicher.

Mitsubishi bietet zwei Gerateserien von HMI-
Bediengeraten, die GOT-Serie und die E-Serie.
Beide bieten von einfachen Modellen bis zu
High-End-Geréten die komplette Bandbreite
fir den individuellen Einsatz an.

gefacherte Angebot an Bildschirmgréen und
die einfache Touchscreen-Bedienung lassen
beim Anwender keine Wiinsche offen.

ten mit Funktionstasten oder High-End-Bedien-
gerdten mit Touchscreen wahlen. Beide Varian-

Weil sich die HMIs von reinen Stand-Alone-
Losungen zu wichtigen Anlagenkomponenten
entwickelt haben, die auch Probleme erkennen
und Losungen bieten kénnen, nutzen immer
mehr Anwender offene und individuell entwi-
ckelte Systeme, um die gestiegenen Anforde-
rungen an hochste Produktivitat, einfachere
Bedienung und gesenkten Kosten zu erfillen.
HMI-Bediengerate von Mitsubishi helfen dabei.

ten sind auch in unterschiedlichen Bildschirm-
groBen lieferbar.
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HMIs

HMI

HMI - Bediengerite fiir Mensch-Maschine-Kommunikation

GOT-Serie

Mit den Touchscreen-Geraten der GOT1000-
Serie hat Mitsubishi Electric erneut Standards in
der Mensch-Maschine-Kommunikation gesetzt.
Bei der Entwicklung der Gerate wurde beson-
derer Wert darauf gelegt, die Anforderungen
und Wiinsche unserer Kunden einflieen zu las-
sen. Zusammen mit den Erfahrungen aus frithe-
ren Gerateentwicklungen wurde eine Gerétese-
rie geschaffen, die nicht nur den Programmier-
und Serviceumfang deutlich verringert, son-
dern ebenso den taglichen Umgang fiir den
Anwender erheblich erleichtert.

Die Bediengerate sind ausgesprochen benut-
zerfreundlich. Die vielfaltigen Moglichkeiten
der GOT1000-Serie lassen sich besonders in
Verbindung mit den MELSEC-Steuerungen von
Mitsubishi Electric ausreizen — ob Kompakt-
steuerungen der FX-Familie oder modulare
Systeme wie die leistungsstarke iQ Platform —
oder als Mensch-Maschine-Schnittstellen (HMI)
flr Servoverstarker oder Frequenzumrichter.

Einige der wichtigsten Eigenschaften der
GOT-Serie sind unter anderem:

® Hochauflosende Touchscreen-Displays mit
256 Farben oder bis zu 65536 Farben zur
Anzeige komplexer Grafiken.

® Dank Multimediaféhigkeit videounterstiitzte
Hilfestellung bei Stérungen

® Serienmafige USB-Schnittstelle, auch an der
Vorderseite der Gerite, zur Ubertragung von
Projektdaten zu SPS-Systemen, Servoverstar-
kern und Frequenzumrichtern

® Mit Hilfe von Compact Flash-(CF-) Speicher-
karten oder USB-Sticks wird das Speichern und
Transportieren von Projektdaten erméglicht.

® Dank Unicode-Unterstiitzung kdnnen alle
internationalen Schriftzeichen und Sprachen
dargestellt werden.

® Mehrsprachige Online-Sprachumschaltung
fur bis zu 10 verschiedene Sprachen

® Optionale Netzwerkschnittstellen fir
Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link IE sowie
zusatzliche RS232C- und RS422/RS485-
Schnittstellen

® Fernwartungsmoglichkeit in Kombination
mit SoftGOT

Zur Programmierung der GOT-Serie steht

die Programmiersoftware GT Designer3 zur

Verfligung, die auf jedem Standard-PC mit

Windows-Betriebssystem lauffahig ist.

E-Serie

Wichtige Eigenschaften der E-Serie:
® Dbenutzerfreundliche Textanzeigen
® Steuerparameter

® Datenbearbeitung

® Alarmverarbeitung

@ integrierte Rezepturverarbeitung

® menugefiihrter Betrieb

® Unterstilitzung internationaler Zeichensatze

Die Bediengerdte der E-Serie bieten die Mog-
lichkeit, folgende Schnittstellen einzusetzen:

® RS422/RS232C/RS485
® Profibus DP
® Ethernet TCP/IP

Die Programmierung der Gerate der E-Serie er-
folgt mit der Programmiersoftware E Designer,
die auf jedem handelstiblichen Windows-PC
lauffahig ist.

Aktuelle Treiber fir die E-Serie kdnnen jederzeit
Uiber die Mitsubishi-Homepage geladen wer-
den. Eine Datenkommunikation tber groere
Entfernungen ist Uber Modem méglich. Hier-
durch kénnen Geratekonfigurationen, Program-
me und Daten auch dezentral Giberwacht und
bearbeitet werden.

Alle Bediengerédte kdnnen sowohl in Verbin-
dung mit allen Mitsubishi SPS-Systemen als
auch mit den meisten Steuerungen von Fremd-
anbietern eingesetzt werden.

GOT-Serie GT10 (14 Gerate) GT11 (5 Gerate) GT12 (4 Gerate) GT15 (22 Gerate) GT16 (20 Gerate)

Ausfiihrung STN STN TFT Farb-LCD STN, TFT TFT

MaRe (Diagonale) 3,7"145"/471"/57" 57" 10,4"/8,4" 5,7"-15" 5,7"-15"
st

Text Frei definierbar Frei definierbar Standardfonts 12 Pkt. Frei definierbar Frei definierbar

53 Zeichen x 40 Zeilen

Max. Auflosung (Pixel) ~ 160x64/288x96/320x240 320x240 640x480 320%240-1024x768 640x480—-1024x768
Spannungsversorgung 5VDC/24VDC 24V DC 100-240V AC 24V DC/220V AC 24V DC/220VAC
Speicherkapazitét 512KB/1,5MB/3,0 MB 3MB 9MB 5-9 MB (erweiterbar bis 57 MB) 15 MB (erweiterbar bis 57 MB)
Externe Speicherkarte — 1 (Compact-Flash, max. 2 GB) 1 (Compact-Flash, max. 2 GB) 1 (Compact-Flash, max. 2 GB) 1 (Compact-Flash)
Tastaturtyp Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel
Funktionstasten Touch-Keys Touch-Keys + 6 Funktionstasten Touch-Keys Touch-Keys Touch-Keys
. seriell %éfdsezlf:bﬁas:;él)RSBZ RS232, RS422 RS232, RS422/485 RS232 RS232
sellen weitere (Ggggﬁ/gmsmz L USB (an der Front) UsB USB (an der Front) i —
Netzwerkfihigkeit Seriel Seriel Ethemet (TCP/IP) ﬁ?gggtN(ETT(/ﬁ{Jl/PI-)I B R R
Schutzklasse (Front) IP67 IP67/IP65 (Handy-GOTs) P67 P67 IP67
E-Serie E1012 F1022 F1032 Hon o foel Elo7e Eoe E1151

Ausfiihrung LD, s/w LD, s/w LD, s/w TFT TFT TFT TFT TFT TFT
Anzeige MaRe/Diagonale 89,6x17,9mm  90,2x24,0 mm 135x36 mm 35" 57" 57" 6,5" 104" 15"

Text Frei definierbar

Max. Auflosung (Pixel) ~ 160x32 240x64 240x64 320x240 320x240 320x240 640x480 800x600 1024x768
Spannungsversorgung 24V DC(20-30V)
Speicherkapazitit 512k8 512kB 12MB 12MB 12MB 1218 : 218 et 2 :rxgterba” g ezrxfiterbar)
Externe Speicherkarte — — — — — — 1(CF) 1(CF) 1(CF)
Tastaturtyp Folie Folie Folie Touchscreen Folie Touchscreen Folie/Touchscreen  Folie/Touchscreen  Touchscreen
Funktionstasten/LEDs Ja Ja Ja Touch-Keys Ja Touch-Keys Ja/Touch-Keys Ja/Touch-Keys Touch-Keys
Schnitt- seriell RS232, RS422/RS232
stellen weitere — — UsB UsB UsB UsB UsB UsB UsB
Netzwerkfahigkeit Ethernet (TCP/IP) (optional) Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP, MP! (alle integriert); Profibus DP (optional)
Schutzklasse (Front) IP66
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GT1020
GT1030

Die Mikro-GOTs GT1020/GT1030 besitzen eine
helle monochrome 3,7"- bzw. 4,5"-Flussigkris-
tallanzeige mit Touchscreen und dreifarbiger
Hintergrundbeleuchtung (LBDW und LBLW,
auch mit weiBem Hintergrund erhéltlich) fir
vielfaltige Anwendungsmaglichkeiten.

Unterschiedliche Zeichensatze und Sprachen
kénnen eingesetzt werden, bei Alarmmeldun-
gen kann der Hintergrund z.B. rot aufleuchten.

Die Mikro-GOTs sind zwar klein in ihren Abma-
Ben, bieten aber eine Reihe herausragender
Leistungsmerkmale. Sie sind wahlweise mit
RS422- (LBL- und LBD-Modelle) oder mit
RS232-Schnittstelle (LBL2- und LBD2-Modelle)
verfligbar.

GT1040
GT1045

Die Modelle GT1040 und GT1050 verfligen
Uber ein blau-weiB3-gestaltetes STN-Display,
wdhrend die neuen GT1045 und GT1055 ein
STN-Farbdisplay mit 256 Farben besitzen. Bei
den Modellen GT1040 und GT1045 ist das Dis-
play 4,7 Zoll groB und bei GT1050 und GT1055
5,7 Zoll. Bei allen GT10 ist das 320x240 Pixel
groBe Display als Touchscreen ausgefiihrt.

Der interne Speicher fiir Projekte und Daten
umfasst 3 MB und ist damit bereits doppelt so
grol3 wie bei den GT1030-Modellen. Ein
Optionsmodul zur Sicherung des GOT-Projek-
tes ist verfuigbar, ebenso passende Anschluss-
kabel fur die auf der Geraterlickseite ange-
brachten Schnittstellen, z.B. USB, RS422 und
RS232.

GT1020-LBL/-LBD/-LBD2/-LBLW/-LBDW/-LBDW2
GT1030-HBD/-HBD2/-HBDW/-HBDW2/-HWD/-HWD2/

GT1040-QBBD

GT1050-QBBD

HMI

GT1050
GT1055

Neben vielen Automatisierungskomponenten
von Mitsubishi Electric kdnnen auch Gerdte
von Fremdherstellern und PCs angeschlossen
werden.

Die integrierte USB-Schnittstelle (nicht vorhan-
den bei GT1020/GT1030) ermdglicht im Trans-
parentmodus auch die Programmierung von
Steuerungen, Frequenzumrichtern und Servo-
verstarkern von Mitsubishi Electric.

HMIs

Die Programmierung aller GOT1000 erfolgt
bequem mit dem Software-Paket GT Designer
am PC.

Alle GT10 kénnen sowohl horizontal wie auch
vertikal eingebaut und betrieben werden,
dies steigert die Flexibilitdt in Planung und
Anwendung.

GT1045-QSBD
GT1055-QSBD

Technische Daten
Ausfiihrung
MaBe (mm)

Anzeige Text (Zeilen x Zeichen)
Zeichenhohe (mm)
grafische Auflasung (Pixel)

Spannungsversorgung

Speicherkapazitat

Externe Speicherkarte

Tastaturtyp

Funktionstasten e
extern

LED-Indikatoren
seriell

Schnittstellen parallel
Wweitere

Schnittstellensteckplétze fiir Optionskarte

Echtzeituhr
. Typ
Netzwerkfahigkeit ;
max. Anzahl Teilnehmer
Schutzklasse (Front)

Abmessungen (BxHxT) (mm)
Gewicht (kg)
Bestellangaben Art.-Nr.

Zubehor

GT1030-HWDW/-HWDW2/-HBL /HBLW/-HWL/-HWLW
STN, monochrom

86,4x34,5 (3,7")/109,4x36 (4,5")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts

160x64/288x96

GT1020: 5V DC/24V DC
GT1030: 24V DC
5VD(/24VDC

512kB/1,5MB
Touch-Panel
Touchkeys

RS232, RS422/2 x RS232

GT1020: —/GT1030: integriert

STN, blau-weiB, 16 Stufen
96x72 (4,7")/115x86 (5,7")
Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts

320x240
24V DC

3,0MB
Touch-Panel
Touchkeys

RS232, RS422

STN, 256 Farben

96x72 (4,7")/115x86 (5,7")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Font
320x240

24VDC

3,0MB
Touch-Panel
Touchkeys

RS232, RS422

Seriell (max. 2 GOTs an einer FX- oder Q-SPS), Multidrop-Master (max. 16 GOTs mittels Master-Unit an einer FX- oder Q-SPS, Modbus RTU)

2

1P67

113x74x27/145x76x29,5

0,2/0,3
200738/200491/200492/208670/208668/208669

242110/242111/242112/242113/242114/242115/
242116/242117/242118/242119/242120/242121

usB UsB

1, zur Projektsicherung 1, zur Projektsicherung
Integriert Integriert

2 2

P67 IP67
139x112x41/164x135%56 139x112x41/164x135x56
0,45/0,7 0,45/0,7

221929 221930

218492 218491

Programmier-Software, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Adapter finden Sie auf Seite 93
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GT1150
GT1155

Die GT11-Bediengerate GT1150-QLBD
und GT1150HS-QLBD (16 Graustufen),
GT1155-QSBD und GT1155HS-QSBD
(256 Farben) sowie GT1155-QTBD
(256 Farben) stellen die Standard-
modelle der GOT1000-Serie dar und
bieten umfangreiche Grundfunktio-
nen fir den Stand-Alone-Betrieb.

Neben der beeindruckenden Reak-
tionsgeschwindigkeit und Leistung
bieten sie ein modernes Design und
als erstes Produkt dieser Art einen
USB-Anschluss an der Frontseite
zum Projekt-Up- und Download
und zur Diagnose einer SPS.

Die Bediengerdte konnen sowohl
vertikal als auch horizontal mon-
tiert und betrieben werden.

Technische Daten

GT1150HS
GT1155HS

’

GT1150HS-QLBDundGT1155HS-QSBD
sind tragbare Handbediengerdte
mit identischen Funktionen wie die
Standard-Bediengerate der GT11-Serie
und bieten Top-Qualitat bei kleiner
BaugroBe.

Die integrierte USB-Schnittstelle
ermdoglichtim Transparentmodus
auch die Programmierung von
Steuerungen, Frequenzumrichtern
und Servoverstarkern von
Mitsubishi Electric.

Alle GT11 verfugen Uber Rezeptur-
verarbeitung, Alarme, Mehrspra-
chigkeit und unterstiitzen Unicode.
Des Weiteren bieten sie eine
umfangreiche grafische Bibliothek.

GT1275
GT1265

««««««« S
S S S SIS .S SIS

Mit den neuen GT12-Geréten sind
Erweiterungsmaoglichkeiten und
eine flexible Konfiguration schon
von Haus aus gegeben. Die einge-
bauten Schnittstellen (Ethernet,
RS422/485 and RS232) ermdglichen
einen Anschluss an zwei Automati-
sierungskomponenten gleichzeitig.

Der Farb-Touchscreen weist bei
dem GT1275 eine GroBe von 10,4"
aufund 8,4" bei dem GT1265.

Beide Bediengerdte bieten viele
grundlegende Funktionen, passend
flr vielfaltige Anwendungen im
Maschinenbau.

GT1550
GT1555

Die 5,7 "-Modelle GT1550 und
GT1555 bieten ein auBergewohnlich
klares Display von 16 Graustufen tiber
4096 Farben bis zu 65536 Farben und
voller VGA-Auflosung (640 x 480 Pixel).

Windows-Schriftarten zur Klartext-
gestaltung und Compact-Flash-
Speicherkarten (CF) kdnnen zur
Datenverwaltung verwendet werden.

Diese Gerdte bieten den Einstieg in
die Visualisierung komplexer Pro-
zesse mit modernsten Funktionen
und voller Netzwerkunterstiitzung.

GT1150-QLBD /

GT1150HS-QLBD /
GT1155HS-QSBD

GT1275-VNBA /GT1275-VNBD/

GT1265-VNBA/GT1265-VNBD

GT1550-QLBD/GT1555-QSBD/
GT1555-QTBD/GT1555-VTBD

GT1155-QSBD/GT1155-QTBD
QL: STN, 16 Graustufen

QL: STN, 16 Graustufen

QL: STN monochrom

Ausfiihrung QS: STN, 256 Farben ’ TFT Farb-LCD QS: STN 4096 Farben
QT-TFT, 256 Farben 5:5TN, 256 Farben T, VT TFT, 65536 Farben
MaBe (mm) 115x86 (5,7") 115x86 (5,7") 10,4"/8,4" 115x86 (5,7")
Anzeige . .
. ) - N 40 Zeichen x 30 Zeilen (16 Pkt.) e
Text (Zeilen x Zeichen) Frei definierbar Frei definierbar 53 Zeichen x 40 Zeilen (12 Pkt) Frei definierbar
Zeichenhche (mm) Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts
grafische Auflosung (Pixel) 320x240 320x240 640x480 320x240/VTBD: 640x480
Spannungsversorgung 24V DC 24V DC m gg ;g%—DZéO Ui
Speicherkapazitat 3MB 3MB 9MB 9MB
Externe Speicherkarte 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash, max. 2 GB) 1 (Compact-Flash)
Tastaturtyp Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel
. intern Touchkeys Touchkeys + 6 Funktionstasten Touchkeys Touchkeys (300 pro Bildschirm)
Funktionstasten
extern — — — —
LED-Indikatoren 1 (Power ON) 1 (Power ON) 1 (Power ON) 1 (Power ON)
seriell RS232C, RS422 (2ch) RS232C, RS422 (1¢ch) RS232, RS422/485 RS232
Schnittstellen parallel — — — —
weitere USB (an der Front) USB (oben) USB USB (an der Front)
Schnittstellensteckplatze fiir Optionskarte — — — 2
Echtzeituhr Integriert Integriert Integriert Integriert
Seriell (max. 2 GOTs an einer FX- oder Q-SPS), .
L Typ Multidrop- Master (max. 16 GOTs mittels Mas- — Ethernet, RS422/485, RS232 Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link I,
Netzwerkfahigkeit ter-Unit an einer FX- oder Q-SPS, Modbus RTU) AR, A e (A
max. Anzahl Teilnehmer 2 — — 2
Schutzklasse (Front) 1P67 P67 1P67 P67
Abmessungen (BxHxT) (mm) 164x135x56 176x220x93 303x214x53/241x190x58 167x135x60
Gewicht (kg) 0,7 10 2317 11
162709/ 229836/237188 203472/203471/
ke AN 637101215077 OEDAREL 229837/237189 203470/200823
Zubehdr Programmier-Software, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Adapter finden Sie auf Seite 93
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GT1562
GT1565

Das integrierte Betriebssystem
sowie die komplett neu entwickelte
Hardware resultieren in einer
aufllergewodhnlichen Leistung und
Quialitat der GT15- Bediengerate.
Der Anwender kann zwischen ver-
schiedenen Up-und Download-
Moglichkeiten zur Projektiibertra-
gung wahlen: per seriellen Anschluss
mit 115 kBaud, USB oder Daten-
transfer via Compact-Flash-
Speicherkarte (CF).

Zusatzlich konnen die GT15 das
Ethernet zur Projektiibertragung
Uber das Ethernet-Schnittstellen-
modul GT15-J71E71-100 (optio-
nal) nutzen.

Technische Daten

GT1572

MELSEC Steuerungen kénnen
problemlos tber die an der Front-
seite des Gehduses integrierte
USB- Schnittstelle im Transparent-
modus programmiert werden,
eben- so Frequenzumrichter oder
Servoverstarker, ohne dass die
Schaltschranktiren geoffnet wer-
den missen.

Das Dateisystem der CF-Speicher-
karten ist mit PCs kompatibel.
Projektdaten und Komponenten
des Ablaufprogramms kdnnen vom
PC auf CF-Speicherkarten abgespei-
chertund vom GT15 wieder geladen
werden. Dies ist ein bedeutender

GT1575
GT1575V

Alle GT15 verfuigen Uber eine ausge-
zeichnete Netzwerkfahigkeit, dafiir
sind Optionskarten fiir MELSECNET/
10/H, CC-Link (IE) und Ethernet
erhéltlich. Das 4-Treiber-Konzept
bietet die Moglichkeit bis zu

4 Treiber zur gleichen Zeit einzu-
setzen und Uber eine Gateway-
Funktion Daten zwischen den
Treibern (auch Fremdhersteller)
auszutauschen.

Mit Hilfe der MES-Optionskarte
kénnen GT15-Bediengerate direkt
mit Windows-Datenbanken kom-
munizieren, ohne den Umweg
Uber einen Gateway-PC zu gehen.

HMI

GT1585
GT1595
GT1585V

Die Video-Modelle GT1585V-STBD
und GT1575V-STBD bieten
zusatzlich einen Video-/RGB-Ein-
gang, mit dem digitale Bilder von
PCs, Kameras oder Videosensoren
geladen werden konnen.
GT15-Bediengeréte sind sowohl in
AC- (-A-Typen*) als auch in DC-
(-D-Typen) Ausfiihrung erhaltlich.
*Nicht bei den Video-Modellen

HMIs

Vorteil fur alle Maschinen- und

Anlagenhersteller.

GT1562-VNBA/GT1565-VTBA

GT1562-VNBD/GT1565-VTBD

GT1572-VNBA/GT1575-VNBA
GT1572-VNBD/GT1575-VNBD

GT1575-VTBA/GT1575-STBA
GT1575-VTBD/GT1575-STBD,
GT1575V-STBD

GT1585-STBA/GT1595-XTBA
GT1585-STBD/GT1595-XTBD,
GT1585V-STBD

Ausfithrung
MaBe (mm)
Anzeige Text (Zeilen x Zeichen)
Zeichenhohe (mm)
grafische Aufldsung (Pixel)
-A-Typen
Spannungsversorgung
-D-Typen
Speicherkapazitét
Externe Speicherkarte
Tastatur
Funktionstasten e
extern
LED-Indikatoren 3 Farben
seriell
Schnittstellen parallel
Wweitere
Steckplatze fiir zusatzliche Karten
Echtzeituhr
Netzwerkfahigkeit
Schutzklasse (Front)
Abmessungen (BxHxT) (mm)
Gewicht (kg)

Bestellangaben Art.-Nr.

Zubehir

TFT, 16 Farben/65536 Farben
171x128 (8,4")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
640x480

100-240V AC

24V DC

VN-Modelle: 5 MB (erweiterbar bis 53 MB)
VT-Modelle: 9 MB (erweiterbar bis 57 MB)

1 (Compact-Flash, max. 256 MB)
Touch-Panel

Touchkeys

1

RS232C

USB (an der Front)

12

Integriert

Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link E,
RS422/R5485, RS232, A-Bus, Q-Bus

1P67
241x150 x56
19

166240/162705
169480/169481

Programmier-Software, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Adapter finden Sie auf Seite 93

TFT, 16 Farben/256 Farben
211x158 (10,4")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
640x480

100-240 VAC

24VDC

5 MB (erweiterbar bis 53 MB)

1 (Compact-Flash, max. 256 MB)
Touch-Panel

Touchkeys

1

RS232C

USB (an der Front)

1

Integriert

Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link IE,
RS422/RS485, RS232, A-Bus, Q-Bus

1P67
303x214x56
23

166241/166242
169482/169483

TFT, 65536 Farben/256 Farben
211x158 (10,4")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
640x480/800x600

100240V AC

24VDC

9 MB (erweiterbar bis 57 MB)

1 (Compact-Flash, max. 256 MB)
Touch-Panel

Touchkeys

1

RS232C

USB (an der Front)

2

Integriert

Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link IE,
RS422/RS485, RS232, A-Bus, Q-Bus

P67
303x214x56
23024

162706/162707/169484/169485
Video-Modell: 203496

TFT, 256 Farben (erweiterbar)
246x185 (12,1")/304x228 (15")
Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
800x600/1024x768

100240V AC

24VDC

9 MB (erweiterbar bis 57 MB)

1 (Compact-Flash, max. 256 MB)
Touch-Panel

Touchkeys

1

RS232C

USB (an der Front)

2

Integriert

Ethernet, MELSECNET/10/H, CC-Link IE,
RS422/RS485, RS232, A-Bus, Q-Bus

P67
316x242x56/397x296x61
2,8/49

162708/169464/169486/203469
Video-Modell: 203495
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HMIs

HMI

GT1655-VTBD
GT1662-VNBA
GT1662-VNBD

Die grafischen Bediengerate der
Produktreihe GT16 begeistern
durch ihre Funktionalitdt und den
vielfaltigen Anschlussmoglichkei-
ten. Die hochauflosende
TFT-Anzeige liefert gestochen
scharfe Bilder in bis zu 65536 Far-
ben, die auch aus ungiinstigen
Betrachtungswinkeln einwandfrei
erkannt werden kénnen. Alle Bild-
schirminhalte, wie Anzeigen, Dia-
gramme oder die als Touchkeys-
ausgefiihrten Schaltelemente,
sind bequem und frei mit der

Technische Daten

GT1665HS-VTBD

PC-Software GT Designer3 pro-
grammierbar und lassen sich
beliebig auf dem bis zu 10,4"
groBen Bildschirm anordnen.
Dadurch wird die Bedienung auch
komplexer Vorgdnge erleichtert.

AufBer einem grof3zligig dimensio-
nierten Projekt- und Datenspei-
cher von bis zu 15 MB (mit
CF-Karte erweiterbar) sind
umfangreiche Netzwerkan-
schlisse wie Ethernet, CC-Link,
Modbus oder MELSECNET bereits
integriert. Daneben kénnen

GT1665-VTBD
GT1662-VNBA
GT1662-VNBD

5,7", TFT, 65536 Farben

GT1665HS-VTBD

GT1672-VNBA
GT1672-VNBD

serielle Standardschnittstellen wie
RS232,RS422 oder RS485 genutzt
werden. Bis auf das Handbedien-
gerat GT1665HS-VTBD konnen alle
Gerédte auch an den Busanschluss
eines Baugruppentragers einer
MELSEC SPS angeschlossen werden.

USB-Anschliisse (auBer beim
Handbediengerat GT1665HS-VTBD)
an der Frontseite der Gerdte
ermdglichen die Nutzung von
handelstiblichen USB-Sticks zur
Projekt- und Datensicherung, z. B.
bei einem Austausch der SPS-CPU.

GT1672-VNBA
GT1672-VNBD

GT1675-VNBA
GT1675-VNBD

Dabei kann das SPS-Programm
Uber die USB-Schnittstelle des
GT16 gesichert und spater wieder
in die SPS zuriickgespeichert werden.

Das GT1665HS-VTBD ist ein trag-
bares Handbediengerat mit identi-
schen Funktionen wie die fest
installierbaren Geréte, aber zusdtz-
lichen Funktionstasten und einem
NOT-AUS-Taster.

GT1675-VNBA
GT1675-VNBD

Ausfiihrung 84" TFT. 16arben 6,5",TFT, 65536 Farben 10,4", TFT, 16 Farben 10,4", TFT, 4096 Farben
MaBe (BxH) (mm) 115x86/171x128 211x158 211x158 211x158
e Teselencleden) G e o) Feideena 53 Zhen A0 elen (12 53 echen A0 telen (12
Zeichenhhe (mm) Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts
grafische Auflésung (Pixel) 640x480 640x480 640x480 640x480
-A-Typen 100240 VAC — 100-240 V AC 100-240 V AC
Spannungsversorgung
-D-Typen 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC
Speicherkapazitét 11-15MB 15MB 11MB 11MB
Externe Speicherkarte 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash)
Tastatur Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel
. intern Touchkeys Touchkeys Touchkeys Touchkeys
Funktionstasten
extern — — — —
LED-Indikatoren 1 (POWER) 1 (POWER) 1 (POWER) 1 (POWER)
Schnittstellen Ethernet (TCP/IP), RS232, RS422/485, USB (Front), CF-Slot
Steckplatze fiir zusatzliche Karten 1 CF-Slot 1 CF-Slot 1 CF-Slot 1CF-Slot
Multimediafahigkeit — — — —
Echtzeituhr Integriert Integriert Integriert Integriert
— SO meemionmrn, SRR S
MELSECNET/10/H MELSECNET/10/H MELSECNET/10/H
Schutzklasse (Front) 1P67 1P67 P67 IP67
Abmessungen (BxHxT) (mm) 167x135x60/241x190x52 210x230x97 303x214x49 303x214x49
Gewicht (kg) 1,0/1,8 21 23 23
P e 23710 w78 BT BT
237194
Zubehir Programmier-Software, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Adapter finden Sie auf Seite 93
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GT1665M

Die neuen ,All-in-One”-Modelle der
Spitzenproduktreihe GT16 erflllen
alle Wiinsche des Anwenders.
Damit werden die GT16-Modelle zu
vollwertigen Bestandteilen der
Anlagensteuerung.

Bei den Bediengeraten der neuen
Produktreihe GT16 sind viele der
bewahrten Sonderfunktion
bereits integriert. So sind neben
dem grof3zligig bemessenen
Projekt- und Datenspeicher von
15 MB (mit CF-Karte auf max.

57 MB erweiterbar) umfangreiche
Netzwerkanschliisse wie Ethernet
und RS422/RS485 bereits einge-
baut. Mit separat erhaltlichen

GT1675M

Optionskarten konnen Speicher,
Funktionen und Schnittstellen ein-
fach erweitert werden. High-
Speed-USB-Anschliisse an der
Frontseite erlauben die Nutzung
von handelsuiblichen USB-Sticks
zur Projekt- und Datensicherung,
z.B. wenn ein Austausch der SPS-
CPU notig wird. Das SPS-Pro-
gramm kann Uber die USB-Schnitt-
stelle des GT16 gesichert werden
und spater wieder in die SPS
zurlickgespeichert werden.

GT1685M

Die hochauflésende TFT-Anzeige
liefert gestochen-scharfe Bilder in
bis zu 65536 Farben. Bilder, Anzei-
gen, Fenster und Touchkeys, alles
bequem und frei via PC-Software
GT Designer programmierbar, las-
sen sich beliebig auf dem bis zu
15" groen Bildschirm anordnen
und erleichtern damit die Bedie-
nung auch komplexer Vorgédnge.

Bis zu vier CCD-Kameras kdnnen
optional angeschlossen werden,
bei Einbau einer Multimedia-
Optionskarte konnen Videofilme
ereignisgesteuert aufgezeichnet
und analysiert werden. Mikrofon-
eingang und Lautsprecheraus-

HMI

GT1695M

gang sorgen fiir den guten Ton
der Videos. Die integrierte Diagno-
sefunktion erkennt sicher Pro-
bleme und kann beispielsweise
einen erkldrenden Film oder Tipps
flr die weitere Vorgehensweise
abspielen. Im perfekten Zusam-
menspiel mit der leistungsstarken
iQ Platform konnen auf diese
Weise Stillstandzeiten drastisch
verkirzt werden.

Mit Hilfe der MES-Optionskarte
koénnen GT16-Bediengerate direkt
mit Windows-Datenbanken kom-
munizieren, ohne den Umweg
Uber einen Gateway-PC zu gehen.

HMIs

Technische Daten GT1665M-STBA, GT1665M-STBD, GT1675M-STBA, GT1675M-STBD, GT1685M-STBA, GT1695M-XTBA,
GT1665M-VTBA, GT1665M-VTBD GT1675M-VTBA, GT1675M-VTBD GT1685M-STBD GT1695M-XTBD

Ausfiihrung 8,4", TFT, 16 Farben 10,4", TFT, 65536 Farben 12,1", TFT, 65536 Farben 15", TFT, 65536 Farben
MaRe (BxH) (mm) 171x128 211x158 249x184,5 304,1x228,1

Anzeige Text (Zeilen x Zeichen) Frei definierbar Frei definierbar Frei definierbar Frei definierbar
Zeichenhche (mm) Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts Frei definierbar, Windows-Fonts
graische Auflosung (Pel) 510 Sooken0 oTBL:800k600 8004600 (SVGA) 1024x768 (XGA)
-A-Typen 100-240V AC 100-240 V AC 100-240 V AC 100-240 V AC

Spannungsversorgung
-D-Typen 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC

SRR R M e B :r?wi'\tAgF-Karte auf max. 57 MB erweiterbar)

Externe Speicherkarte 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash) 1 (Compact-Flash)

Tastatur Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel Touch-Panel

. intern Touchkeys Touchkeys Touchkeys Touchkeys

Funktionstasten
extern — — — —

LED-Indikatoren 1 (POWER) 1(POWER) 1(POWER) 1(POWER)

Schnittstellen Ethernet (TCP/IP), R$232, RS422/485, USB (Front), CF-Slot, Human Sensor, optional: Funktionskarten, Video Out

Steckplatze fiir zusatzliche Karten 1 CF-Slot 1 CF-Slot 1 CF-Slot 1 CF-Slot

Multimediafahigkeit Optional Optional Optional Optional

Echtzeituhr Integriert Integriert Integriert Integriert

Netzwerkfahigkeit Ethernet (TCP/IP), CC-Link (IE), Modbus, RS232, RS422/485, A-Bus, Q-Bus, MELSECNET/10/H

Schutzklasse (Front) P67 P67 P67 P67

Abmessungen (BxHxT) (mm) 241x190x52 303x214x49 316x242x52 397x296x61

Gewicht (kg) 17 2,1 2,7 5,0

Bestellangaben AN oS azoe 2194 2548 22161 221389

Zubehir Programmier-Software, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Adapter finden Sie auf Seite 93
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HMIs

HMI

E1012
E1022
E1032

E1012,E1022 und E1032 verfi-
gen Uber programmierbare Funk-
tionstasten und einen separaten
Tastenblock. Die grafikfahigen
Anzeigen kdnnen Symbole,
Alarme, Liniendiagramme und
Text in frei wahlbaren Gré3en dar-
stellen.

Rezepturen, Texte und Anderun-
gen am Ablaufprogramm kénnen
direkt Gber die Tastatur erfolgen.

Technische Daten

Typ
MaBe (mm)

Anzeige Text (Zeilen x Zeichen)
Zeichenhdhe (mm)
grafische Auflésung (Pixel)

Spannungsversorgung

Speicherkapazitét

Flash-Memory

Tastatur

Funktionstasten e
extern

LED-Indikatoren
seriell

Schnittstellen parallel
weitere

Schnittstellensteckplétze fiir zustzliche Karten
Echtzeituhr

Netzwerkfahigkeit

Schutzklasse (Front)
Abmessungen (BxHXT) (mm)
Gewicht(kg)

Bestellangaben

Zubehor

Art.-Nr.

E1041
E1043

Die Bediengerédte E1041 und
E1043 verfligen jeweils tiber
einen 3,5" TFT-Touchscreen
(65536 Farben oder 16 Graustufen)
mit Passwortschutz gegen nicht
autorisierten Zugriff. Mit 16 Alarm-
gruppen behalten Sie alle wichti-
gen Vorkommnisse im Blick.

E1012/E1022

LCD monochrom
89,6x17,9/90,2x24,0
Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
160x32/240x64

24V DC(20-30V)
512kB

Folientastatur

6

6 (in Tasten integriert)
RS232C, RS422/RS485

1
Integriert

Ethernet (TCP/IP) optional

1P66
155x114x40/155x155x41
0,4/0,5

202084/202085

Programmier-Software E-Designer, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Schnittstellenadapter, siehe Seite 93

E1060
E1062

Das 5,7"-TFT-Display des E1060
bietet 65536 Farben und 16 bild-
schirmorientierte Funktionstasten
flr eine benutzerfreundliche
Bedienung. Eingaben und Ande-
rungen kénnen tber die Tasten
getatigt werden. Der integrierte
Passwortschutz verhindert nicht

autorisierten Zugriff, 16 Alarm-
gruppen halten Sie tber alle wich-
tigen Geschehnisse auf dem neu-
esten Stand.

Bau- und funktionsgleich zum
E1060 bietet das E1062 16 Graus-
tufenim 5,7" groBen TFT-Display.

E1032

LCD monochrom

135x36

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
240x64

24V DC(20-30V)

12MB

32 MB (Intel Strata Flash)
Folientastatur

8

16 (8 in Tasten integriert)
RS232(, RS422/RS485
USB

1

Integriert

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
Profibus DP (optional)

1P66
202x187x63
0,9

169297

E1041/E1043

TFT Farbe/TFT Graustufen
75x54 (3,5")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
320x240
24VDC(20-30V)

12MB

32 MB (Intel Strata Flash)
Touch-Panel

Touchkeys

1 (Power ON)

RS232C, RS422/RS485
USB

1

Integriert

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
Profibus DP (optional)

1P66
156x119x63
0,56

169298/169299

E1060/E1062

TFT Farbe/TFT Graustufen

120x91 (5,7")
Frei definierbar

Frei definierbar,

320x240

24VDC(20-30V)

12MB

32 MB (Intel Strata Flash)

Folientastatur
16

16 (8in Tasten integriert)
RS232C, RS422/RS485

uss
1
Integriert

E1061
E1063

Die Bediengerate E1061 und
E1063 verfligen Uber die gleichen
Funktionen wie E1041 und E1043,
bieten aber mitdem 5,7" TFT-
Touchscreen (65536 Farben oder
16 Graustufen) die groere
Anzeigeeinheit.

Alle E1000-Bediengerdte auf die-
ser Seite verfligen Uber zwei SPS-
Schnittstellen, eine USB-Schnitt-
stelle flir Maus, Drucker, Tastatur
und USB-Speicher sowie eine inte-
grierte Ethernet-Schnittstelle und
bieten damit optimale Anschluss-
maoglichkeiten. Fiir Profibus DP ist
optional ein separates Erweiterungs-
modulerhéltlich.

E1061/E1063

TFT Farbe/TFT Graustufen
145x110 (5,7")

Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
320x240

24VDC(20-30V)

12MB

32 MB (Intel Strata Flash)
Touch-Panel

Windows-Fonts

Touchkeys

1 (Power ON)

RS232C, RS422/RS485
UsB

1

Integriert

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
Profibus DP (optional)

1P66
275x168x63
11

216254/216306

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
Profibus DP (optional)

P66
201x152x63
0,87

216305/216307

90
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E1070
E1070 Pro+

Das Bediengerat E1070 bietet mit
der 6,5" TFT-Anzeige 65536 Farben
eine Aufldsung von 640x480 Pixel.
16 frei programmierbare Funk-
tionstasten erleichtern die Einga-
ben direkt am Gerat.

Das E1071 verfligt Uber einen 6,5"
TFT-Touchscreen mit 65536 Far-
ben. Mit Hilfe der integrierten
Funktionstasten kénnen Eingaben
direkt am Bediengerdt vorgenom-
men werden.

Technische Daten

Typ
MaRe (mm)

Anzeige Text (Zeilen x Zeichen)
Zeichenhche (mm)
grafische Auflasung (Pixel)

Spannungsversorgung

Speicherkapazitét

Speicherkarte (intern/extern)

Tastatur

Funktionstasten e
extern

LED-Indikatoren
seriell

Schnittstellen parallel
Weitere

Schnittstellensteckpldtze fiir zusatzliche Karten
Echtzeituhr

Netzwerkfahigkeit

Schutzklasse (Front)
Abmessungen (BxHxT) (mm)
Gewicht(kg)

Bestellangaben

Zubehor

Art.-Nr.

E1071
E1071 Pro+

Das Bediengerat E1100 bietet mit
der 10,4" TFT-Anzeige 65536 Farben
ein Auflésung von 800x600 Pixel.
Funktionstasten helfen bei der
Bedienung am Gerat und bei Ein-
gaben und Anderungen im Pro-
gramm.

Die Bediengerdte E1101 und
E1151 verfiigen jeweils tiber
einen TFT-Farb-Touchscreen. Das
E1101 bietet auf der 10"-Anzeige
800x600 Pixel an, das E1151
besitzt eine 15"-Anzeige fiir 1024x
768 Pixel Auflosung.

Frei definierbar Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts

640x480 640x480 800x600

24VDC(20-30V) 24VDC(20-30V) 24VDC(20-30V)

12 MB (erweiterbar) 12 MB (erweiterbar) 12 MB (erweiterbar)

2 (Compact-Flash 4-1024 MB) 2 (Compact-Flash 4-1024 MB) 2 (Compact-Flash 4-1024 MB)
Folientastatur Touch-Panel Folientastatur

16 (8 mit integrierten LEDs) Touchkeys 22 (10 mit integrierten LEDs)

Max. 64 (optional mit MAC-E-Key16) Max. 64 (optional
18 1 (Power ON)
RS232C, RS422/RS485

USB USB

1 1

Integriert Integriert
Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP, Ethernet (TCP/IP),

MPI (alle integriert);

Profibus DP (optional) Profibus DP (optio
1P66 1P66

285x177x62 219x154x61

13 1,1
156096/203301 156097/203302

Frei definierbar, Windows-Fonts

RS232(, RS422/R5485

MPI (alle integriert);

E1100
E1100 Pro+

a
a
a
a
@
a

Alle E1000-Bediengerate auf die-
ser Seite verfligen tiber zwei
SPS-Schnittstellen, eine USB-
Schnittstelle fiir Maus, Drucker,
Tastatur und USB-Speicher. Eine
Ethernet-Schnittstelle ist bereits
integriert. Fur Profibus DP ist
optional ein separates Erweite-
rungsmodul erhéltlich. Die Spei-
cherkapazitat von 12 MB kann
erweitert werden. Der integrierte
Passwortschutz sichert gegen
nicht autorisierten Zugriff.

16 Alarmgruppen halten Sie Gber
alle wichtigen Geschehnisse auf
dem neuesten Stand.

E1070/E1070 Pro+ E1071/E1071 Pro+ E1100/E1100 Pro+
TFT Farbe TFT Farbe TFT Farbe
134x100 (6,5") 134x100 (6,5") 211x158(10,4")

Frei definierbar

mit MAC-E-Key16)
20

RS232C, RS422/R5485
UsB

1

Integriert

Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
nal) Profibus DP (optional)

1P66
382x252x64
23

156098/203303

Programmier-Software E-Designer, siehe Seite 6/Anschlusskabel und Schnittstellenadapter, siehe Seite 93

Frei definierbar, Windows-Fonts

Max. 64 (optional mit MAC-E-Key16)

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,

HMI

E1101,E1101 Pro+
E1151,E1151 Pro+
DT1151

Die Bediengerdte E1000 Pro+ bie-
ten zusatzlich zu der Funktionali-
tat der Standardmodelle die M6g-
lichkeit, direkt auf dem Bildschirm
externe Daten anzuzeigen, z.B.
PDF-Dateien, HTML-Seiten oder
Power Point-Prasentationen.

Bei DT1151 handelt es sichum
einen 15"-Industrie-Monitor mit
TFT-LCD-Touchscreen, zur Mon-
tage in einem Schaltschrank oder
-tafel. Angeschlossen an einen
Industrie-PC bietet er mit einer
max. Aufldsung von 1024x

768 Pixel ein gestochen scharfes
Bild fir hochste Anspriiche.

E1101/E1101 Pro+,
E1151/E1151 Pro+, DT1151

TFT Farbe

211x158 (10,4")/304x228 (15")
Frei definierbar

Frei definierbar, Windows-Fonts
800x600/1024x768
24VDC(20-30V)

12 MB (erweiterbar)

2 (Compact-Flash 4-1024 MB)
Touch-Panel

Touchkeys

Max. 64 (optional mit MAC-E-Key16)
1 (Power ON)

RS232C, RS422/RS485

UsB

1

Integriert

Ethernet (TCP/IP), Modbus TCP,
MPI (alle integriert);
Profibus DP (optional)

P66
302x228x64/398x304x60
2,037

156099/203324
156100/203325/DT1151: 203326

S MITSUBISHI ELECTRIC
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HMI

IPC-VP1151

So wie Personal Computer heute
aus dem alltaglichen Leben nicht
mehr wegzudenken sind, haben
sich auch Industrie-PCs zu einem
festen Bestandteil der Automati-
sierung und Prozesssteuerung
entwickelt.

Die neue IPC1000-Linie bietet
herausragende Rechnerleistung
der High-End-Klasse, basiert auf
ETX-Technologie und energiespa-
renden lifterlosen Intel® Core™ Duo

IPC-VP1171

Die ETX-Technologie ermdglicht
variable und bedarfsangepasste
Prozessorleistung zur Abdeckung
nahezu aller industriellen PC-An-
wendungen.

Robust gestaltet fiir anspruchsvolle
Anwendungen in industriellen
Umgebungen, zeichnen diese IPCs
durch eine herausragende Qua-
litdt, hohe Leistung, attraktives
Design und deutlich lesbare An-
zeige aus.

Die weite Spanne an Betriebs- und
Lagertemperaturen, die grof3e
Vibrationsfestigkeit und die hohe
Schutzklassen ermdglichen, dass
diese IPCs an Anlagenpositionen
eingesetzt werden kénnen, an de-
nen zuvor keine PCs verwendet
werden konnten.

Zusatzlich sind alle IPCs mit lUfter-
losen, hoch leistungsfahigen CPUs
(Intel® Core™ Duo Prozessoren)
ausgeristet. Damit verringert sich
das Risiko, dass durch den Ausfall
beweglicher Teile ein Produk-
tionsstopp mit entsprechenden
Folgen und Kosten droht.

Unsere IPC-Modelle konnen
zusatzlich (durch ein optionales
Modul direkt on-board) in die offe-
nen Netzwerke CANopen, Device-

Prozessoren.

Net oder Profibus eingebunden
werden.

Technische Daten IPC-VP1151 IPC-VP1171
Ausfiihrung TFT TFT
Anzeige MaBe 15" 17"
?P’Iaxz‘n‘he Auflosung 054768 128011024
Spannungsversorgung 24V DC 24V DC
Prozessortyp Intel® Core™ Duo 2 x 1,06 GHz Intel® Core™ Duo 2 x 1,06 GHz
Prozessor-Kiihlsystem Liifterlos Liifterlos
Betriebssystem Windows XP Professional Windows XP Professional
Arbeitsspeicherkapazitdt 512 MBRAM 512 MBRAM
Bildschirmausfiihrung Resistiv-analoges Touch-Panel Resistiv-analoges Touch-Panel
Kapazitét der internen Festplatte 40GB 40GB
LED-Anzeigen 1 (Power ON) 1 (Power ON)
seriell 2xRS232C 2xRS232C
Schnittstellen - T " T
weitere 5x USB (1 x frontseitig; 4  riickseitig) 5xUSB (1 frontseitig; 4 x riickseitig)
LAN-Schnittstelle 1x10/100, 1x 100/1000 1x10/100, 1x100/1000
Freie Steckplatze 2xPal 2xPC
Netzwerkfahigkeit CANopen, DeviceNet oder Profibus CANopen, DeviceNet oder Profibus
Massenspeicher CompactFlash, HDD optional CompactFlash, HDD optional
Schutzklasse 1P65 (Front) IP65 (Front)
Arbeitstemperaturbereich 0-50°C 0-50°C
Lagertemperaturbereich -20—+60°C -20—+60°C
Zul.rel. Luftfeuchtigkeit im Einsatz 20--85 % (ohne Kondensation) 20-85 % (ohne Kondensation)
Vibrationsfestigkeit GemaR EN 60068-2-6: 1G (Widerstand gegen Vibrationen von 10-500 Hz in alle 3 Achsenrichtungen)

Abmessungen (BxHXT) (mm)

Bestellangaben

450x354x158

Art-Nr. 204307

461x399x166

204308

92
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HMI

Schnittstellenmodule und Kabel

Verschiedene Kommunikationsadapter und Ausfiihrung Bezeichnung Anwendung Bestellangaben
Schnittstellenkonverter sind fur die GT15- und GT15-75ABUSSL GT15/6T16 (1 Kanal), schlanke Bauweise 166243
GT16-Bediengerdte aus der GOT1000-Serie er-
el . .. oy - GT15-ABUS X
haltlich. Diese kdnnen damit direkt an eine SPS MELSEC A-Bus GT1S/GT16 (1 Kana),Standardmodell 169467
oder an ein Netzwerkangeschlossen werden. GT15-75ABUS2SL GT15/GT16 (2 Kandle), schlanke Bauweise 166304
Bis auf das Ethernet-Modul GT15-J71E71-100 GT15-ABUS2 GT15/GT16 (2 Kandle), Standardmodell 169468
sind alle GT15-Module auch fiir die neuen GT15-75QBUSSL GT15/GT16 (1 Kanal), schlanke Bauweise 166305
GT16-Modelle einsetzbar. VLSO GT15-QBUS GT15/6T16 (1 Kanal), Standardmodell 169465
-Bus
GT15-75QBUS2SL GT15/GT16 (2 Kandle), schlanke Bauweise 166306
GT15-QBUS2 GT15/GT16 (2 Kandle), Standardmodell 169466
Ethernet RJ45 GT15-J71E71-100 GT15 166309
GT15-RS2-9P GT15/GT16 (Serielle Schnittstelle RS232, 9-Pin D-Sub) 169469
GT15-RS2T4-9P GT15/GT16 (Konverter RS232 -> RS422; 9-Pin D-Sub) * 166307
GT15-RS4-9S GT15/GT16 (Serielle Schnittstelle R5422/485, 9-Pin D-Sub) 169470
Serielle Schnittstelle
GT15-RS4-TS GT15/GT16 (Serielle Schnittstelle RS422/485, Schraubklemmen) 169471
GT15-RS2T4-25P GT15/GT16 (Konverter RS232 -> RS422; 25-Pin D-Sub) 166308
GT01-RS4-M RS485 Multi-drop-Master-Einheit, 16 GOTs an eine FX/Q SPS 225497
GT15-J61BT13 GT15/GT16 203494
(CLink-Schnittstelle GT15/6T16, CCLink IE-Schnittstelle, 1 GBaud
GI15-171GP23-5K Lichtwellenleiter-Ring 218576
GT15-J71LP23-25 GOT MELSECNET/H/10 fiir GT15/GT16 HMIs, optisch (SI) 229842
MELSECNET/10
GT15-J71BR13 GOT MELSECNET/H/10 fiir GT15/GT16 HMIs, koaxial 229843
. GT15/GT16 (fiir USB-Anschluss an einen Pictbridge-
it STLRRN kompatiblen Drucker) 2252
GT15-Funktionskarte mit 48 MB Projektspeicher und
MES-Optionskarte GT15-MESB4BM MES Funktionalitt B 203473 “
(Direkte Datenbankanbindung) : - — =
GT16M-MESB GT16-Funktionskarte mit MES-Funktionalitat 221369 -

*Wird nicht von GT15, 5,7" Geraten unterstiitzt!

Fir alle Bediengerate der GOT- und E-Serien gibt Alle GT15-Kabel sind auch zu den neuen Weitere Details zu GOT1000-Optionen und Ka-
es eine breite Auswahl an Verbindungs-, Pro- GT16-Modellen kompatibel. beln finden Sie im Technischen Katalog HMI.
grammier- und Anschlusskabeln. Die Kabel sind
separat und abhéngig von der jeweiligen
Anwendung zu bestellen.

Die untenstehende Tabelle enthélt eine
Teillibersicht der verfligbaren Kabel.

Bediengerat Schnittstelle Kabelbezeichnung  Verbindung Anwendung Verfiighare Linge (m)  Bestellangaben
E1000 RS232 CAB30 D-SUB-Buchse 9-polig <—> D-SUB-Buchse 9-polig Personal Computer 3 163002
E1000 RS232 (AB34 D-SUB-Stecker 9-polig <—> MINI-DIN-Stecker 6-polig MELSEC System Q 3 163006
E1000 RS422 (AB36 D-SUB-Stecker 25-polig <—> D-SUB-Stecker 9-polig Siemens S7/MPI direct 3 205178
E1000 RS422 CAB17 D-SUB-Stecker 25-polig <—> MINI-DIN-Stecker 6-polig MELSEC System Q 3 140472
E1000 RS422 CAB19 D-SUB-Stecker 25-polig <—> MINI-DIN-Stecker 8-polig MELSEC FX-Familie 3 146861
G11020/GT1030 RS232 GT01-C30R2-6P MINI-DIN-Stecker 6-polig <—> D-SUB-Stecker 9-polig Personal Computer 3 163959
GT1020/GT1030 RS422 GT10-C30R4-8P Schraubklemmen <—> MINI-DIN-Stecker 8-polig MELSEC FX-Familie 3 200494
G11020/GT1030 RS232 GT10-C30R2-6P Schraubklemmen <—> MINI-DIN-Stecker 6-polig MELSEC System Q 3 200498
G11020/GT1030 RS232 GT10-RS2TUSB-55 MINI-DIN-Stecker 6-polig <—> MINI-B USB PC+GT09-C20USB-5P 3 200500 +166373
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  RS232 FX-232-CAB1 D-SUB-Stecker 9-polig <—> D-SUB-Stecker 9-polig Personal Computer 3 124972
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  USB GT09-C20USB-5P USB <—>USB 2 166373
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  RS232 GT01-C30R2-6P D-SUB-Stecker 9-polig <—> MINI-DIN-Stecker 6-polig MELSEC System Q 3 163959
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  RS232 GT01-C30R2-95 D-SUB-Stecker 9-polig <—> D-SUB-Stecker 9-polig MELSEC FX-Familie 3 163957
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  RS422 GT01-CCICICIR4-8P  D-SUB-Buchse 9-polig <—> MINI-DIN-Buchse 8-polig MELSEC FX-Familie 1,3,10,20,30 163948 (3 m)
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  RS422 GT01-CCICICIR4-25P  D-SUB-Buchse 9-polig <—> D-SUB-Buchse 25-polig MELSECA/Q-Serie 3,10,20,30 163953 (3 m)
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  Q(A)nS-Bus GT15-A1SCCICIB Stecker Sonderausfiihrung MELSEC (Q)AnS-Serie ~ 0,7,1,2,3,5 166358 (3 m)
GT10QVGA, 6T11, 6T15, 616 A-Bus, QnA-Bus GM5-CCICICINB Stecker Sonderausfihrung o e 07,12,3,510,20,30  1663713m)
GT10QVGA, GT11,GT15,GT16  System Q-Bus GT15-QCCICICIB Stecker Sonderausfiihrung MELSEC System Q 06,1,3,510 166348 (3 m)
GT16 RS422/RS485 GT16-C20R4-95 D-SUB-Buchse 25-polig <—> D-SUB-Buchse 9-polig MELSEC System Q 02 221380

Weitere Anschluss- und Erweiterungsmaoglichkeiten entnehmen Sie bitte dem gesondert erhaltlichen HMI-Produktkatalog.
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FREQUENZUMRICHTER H

FREQUENZUMRICHTER

FREQUENZUMRICHTER

Die groBBe Modellvielfalt der Frequenzumrichter
von Mitsubishi Electric erleichtert dem Anwen-
der die Auswahl des optimalen Frequenzum-
richters furr seine individuelle Antriebsaufgabe.
Die meisten Frequenzumrichter von Mitsubishi
Electric ermdglichen standardméaBig eine Uber-
lastfahigkeit von 200 %. Das bedeutet, der Fre-
quenzumrichter verfligt Gber eine doppelt so
groBe Leistungsfahigkeit wie ein Frequenzum-
richter der gleichen Leistungsklasse eines ande-
ren Anbieters.

Die Frequenzumrichter von Mitsubishi Electric
sind mit einer aktiven Uberstrombegrenzung
ausgeriistet. Die aktive Uberstrombegrenzung
begrenzt somit kontinuierlich den Motorstrom,
so dass ein , Trippen” (Ausfall) des Frequenzum-
richters ausgeschlossen ist.

Die Kommunikation der Mitsubishi Electric-
Frequenzumrichter tiber standardisierte
Industriebussysteme, wie z.B. Ethernet TCP/IP,
Profibus DP, DeviceNet, CC-Link, CC-Link IE Field,
LON Network, RS485/Modbus RTU ist problem-
los méglich. Dies ermdglicht die Einbindung des
Frequenzumrichters in komplette Automatisie-
rungskonzepte.

Mitsubishi Electric-Frequenzumrichter sind
wahre Energiesparer, die bei minimaler Ein-
gangsleistung maximale Antriebsleistung
erzeugen. Dabei garantiert die Flux-Optimisa-
tion-Funktion, dass der angeschlossene Motor
exakt mit dem Fluss versorgt wird, der fiir den
effizientesten Betrieb notig ist. Dies ist beson-
ders im niedrigen Drehzahlbereich von Vorteil.

Merkmal FR-D700

FR-E700 SC FR-F700

FR-A700

7))

N

SRR
;‘@ ®
P am—

®

%
@@

N

i

nach EN 61800-5-2
® Energiesparfunktion

Motornennleistung 0,1-7,5kW 0,1-15 kW 0,75-630 kW 0,4-630kW
Frequenzbereich 0,2-400 Hz 0,2-400 Hz 0,5-400 Hz 0,2-400 Hz
1-phasig, 1-phasig,
200-240V (-15 %/+10 %) 200-240V (-15 %/+10 %) 3-phasig, 3-phasig,
Spannungsversorgung 3-phasi, 3-phasi, 380-500V (-15 %/~+10 %) 380-500V (-15 %/-+10 %)
380480V (-15 %/+10 %) 380480V (-15 %/+10 %)
FR-F700: IP00/1P20 FR-A740: 1P00/IP20
Schutzart P20 P20 FR-F746: P54 FR-A741: P00
® Energiesparfunktion
@ \//fRegelung ® Vektorregelung ® Drehmomentregelung
@ Sensorlose Vektorregelung @ Sensorlose Vektorregelung ® \//f-Regelung @ Lageregelung
® V/fRegelung @ Bremstransistor ©® Traverse-Funktion ® Erweiterte sensorlose Vektorregelung
@ Bremstransistor ® Sicherer Halt (STO) ® Motorumschaltung auf Netzbetrieb ® Vektorregelung mit Drehzahlriickfiihrung
Besondere Funktionen @ Sicherer Halt (STO) nach EN 61800-5-2 ® Erweiterte PID-Regelung ©® kontinuierlich riickspeisefahig (FR-A741)

® Drehmomentbegrenzung
® Ext. Bremshandling

(Multi-Motor-Steuerung)
® 7wischenkreisfiihrung der

® 7wischenkreisfiihrung der
Ausgangsfrequenz

(Optimum excitation control) ® Fliegender Start Ausgangsfrequenz ® |ntegrierte SPS-Funktionalitdt
® Standzeitiiberwachung @ Remote I/0 ® Fliegender Start © Automatische Verstérkungseinstellung
® Standzeitiiberwachung ® Standzeitiiberwachung @ Standzeitiiberwachung

Technische Daten Siehe Seite 96 Siehe Seite 97 Siehe Seite 98 Siehe Seite 100
2
& D7205
S E720ssC| O1-22KkW

D740 0,4-7,5 kW

E740 SC 0,4-15 kW
o F740 0,75-630 kW
A
©
<
H?j- F746 0,75-55 kW

A740 0,4-630 kW

A741 5,5-55 kW

I I >
0 kw 55 kW 630 kW
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Intelligente Motorsteuerung

Kompatibilitédt zu vielen neuen
Anwendungen

® PID-Regelung
Die integrierte PID-Regelung ermdglicht
beispielsweise die Durchflusskontrolle fur
Pumpen.

® Drehmomentanhebung
Die Auswahl einer Drehmomentanhebung ist
moglich.

Weitreichende Schutzfunktionen fiir
sicheren Betrieb

® Eingebauter elektronischer Uberstromschutz

® Auswahl der Schutzfunktion fiir automati-
schen Wiederanlauf nach Alarm

Sicherheitsfunktionen ,Sicherer Halt bzw.
Safe Torque Off” (STO) gemaf EN
61800-5-2.

STO bedeutet ,Safe Torque Off” und verhindert
ein generelles Wiederanlaufen des Motors
durch Abschaltung der motorseitigen Energie-
zufuhr. Der angeschlossene Motor trudelt aus.
Im Vergleich zur traditionellen Schiitz- Technik
resultiert die integrierte Sicherheitsfunktion in
geringerem Material- und Wartungsaufwand,
einer erh6hten Verfligbarkeit sowie einer ver-
besserten Lebensdauer.

Flexible 5-Punkt-V/f-Kennlinie

Die integrierte flexible 5-Punkt-V/f-Kennlinie bie-
tet eine optimale Anpassung des Drehmoment-
verlaufs an die Maschinencharakteristik.

A V/f-Charakteristik

V/f5

()]
=
g V/f-Muster V/i4
g A
n Vi3 _«

..._V/f1 AN Drehmoment-

""""" V/f2 charakteristik

0 Frequenz

Flux-Vektor-Regelung

Mit Hilfe der integrierten ,Flux-Vektor-Regelung”
ist ein hohes Drehmoment auch in niedrigen
Drehzahlbereichen erreichbar.

Die sensorlose Vektorregelung der Serie FR-A700
ermoglicht auch ohne einen Motor mit Impuls-
geber eine hochpréazise und schnelle Drehzahl-
und Drehmomentregelung.

Ist die Option FR-A7AP im Frequenzumrichter
FR-A700 montiert, kann beim Betrieb eines

Motors mit Impulsgeber der volle Funktions-
umfang der Vektorregelung genutzt werden:
hochprézise und schnelle Drehzahlregelung
(Regelung der Stillstandsdrehzahl, Servoverrie-
gelung), Drehmoment- und Lageregelung.
Verglichen mit anderen Regelungsarten wie

z. B. V/f-Regelung zeichnet sich die Vektorrege-
lung durch exzellente Regeleigenschaften aus,
die an die Moglichkeiten eines Gleichstroman-
triebs heranreichen.

Kompatibel mit verschiedenen

Ein-/Ausgdangen

® Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl
(15 verschiedene Voreinstellungen sind
moglich.)

® Steuereingang fiir 0/4-20 mA und
0-5V DC/0-10V DC

® Multi-Funktionseing@nge: Auswahl von
verschiedenen Eingangsfunktionen

® Multi-Funktionsausgdnge: Auswahl von
verschiedenen Ausgangsfunktionen

® Ausgang flir 24-V-Spannungsversorgung
(24V DC/0,1 A)

Betriebs- und Zusatzfunktionen

® Programmierbare Frequenzspriinge zur
Unterdriickung von Resonanzfrequenzen

® Schnelle
Beschleunigungs-/Verzégerungsphasen

® Umfangreiche Monitorfunktionen fiir
aktuelle Betriebswerte und vieles mehr

@ Aufrufbare Alternativeinstellung durch bis zu
drei Parametersatze

® Nullstromiiberwachung

Zweiter elektronischer Motorschutz

Diese Funktion dient zum Einzelbetrieb von zwei
Motoren mit unterschiedlichen Nennstrémen an
einem Frequenzumrichter.

Zwischenkreisgefiihrte Ausgangsfrequenz

Diese Funktion kann eine Abschaltung des Fre-
quenzumrichters durch Zwischenkreis-Uber-
spannung verhindern, wenn stark generatori-
sche Lasten Energie in den Frequenzumrichter
zurlickspeisen (z. B. beim Abbremsen des
Motors oder aktiv treibenden Lasten).

Der Frequenzumrichter kann bei Erreichen
eines programmierbaren Grenzwertes die Aus-
gangsfrequenz anheben bzw. die Bremsrampe
aussetzen. Die Ansprechempfindlichkeit, die
Dynamik und der Arbeitsbereich kdnnen einge-
stellt werden.

So kann zum Beispiel beim Steuern eines Lif-
ters, dessen Drehzahl sich durch den Luftzug
eines zweiten Lufters im selben Liftungsrohr
erhéht, ein Abschalten mit Uberspannungsfeh-
ler verhindert werden, indem der Frequenzum-
richter durch diese Funktion seine Ausgangsfre-
quenz Uber den vorgegebenen Sollwert hinaus
erhoht.

Weiterhin kann diese Funktion ein von der
Zwischenkreisspannung gefiihrtes Abbremsen
der Last vornehmen, auch ohne dass Brems-
module verwendet werden.

FREQUENZUMRICHTER

Weiterfithrung des Betriebs bei
kurzzeitigem Netzausfall

In Pumpen- und Gebldseanwendungen kann
nach einem kurzzeitigen Netzausfall die Weiter-
fihrung des Betriebs erfolgen, indem der austru-
delnde Motor eingefangen und auf den Sollwert
beschleunigt wird.

Die unten stehende Grafik zeigt das Verhalten
des Frequenzumrichters nach einem Span-
nungsausfall. Der Motor trudelt nicht aus, son-
dern wird vom Frequenzumrichter eingefan-
gen und wieder auf die vorherige Drehzahl
beschleunigt.

Spannungs-
versorgung IPF
Ausgangsfrequenz
2\
. Wieder-
Verzogerung - beschleunigung

Wartungs-Timer

Der Wartungs-Timer erméglicht eine Uberwa-
chung der Lebensdauer unterschiedlicher
Komponenten.

Netzgefiihrte Energieriickspeisung

Der neue FR-A741 besitzt eine integrierte Ener-
giertickspeisung zur Verbesserung des Brems-
vermogens. Durch Rickspeisung der Brems-
energie ins Netz wird weniger Warme erzeugt
als beim Einsatz eines Bremswiderstands. Somit
reduziert sich neben den Energiekosten auch
der Platzbedarf, da zusatzliche Kiihlaggregate
entfallen kdnnen.

Die ins Netz zurlickgespeiste Bremsenergie
kann zudem an anderer Stelle der Anlage kos-
tensenkend genutzt werden. Die integrierte
Riickspeisefahigkeit erlaubt kleinere und
wesentlich kostengiinstigere Antriebssysteme
und sorgt flir einen vereinfachten und platzspa-
renden Schaltschrankaufbau.
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FREQUENZUMRICHTER H

FREQUENZUMRICHTER

FR-D700 Ultrakompakt-Standard-Frequenzumrichter

Baureihe

Ausgang

Einstell-
maglich-
keiten

Steuer-
signale
fiirden
Betrieb

Sonstiges

Bestell-

information ¢ ch [ackierte Platinen (E6)

Hinweise:

Motornennleistung [kW] ©
Ausgangsleistung [kVA] @
Gerétenennstrom [A] ©
Uberlastfahigkeit @
Spannung ®
Anschlussspannung
Spannungsbereich
Frequenzhereich
Eingangsnennleistung [kVA] ©
Steuerverfahren
Modulationsverfahren
Taktfrequenz

Frequenzbereich [Hz]

Magliches Startmoment
Drehmomentanhebung
Beschleunigungs-/Bremszeit
Beschleuni /Bremskennlini
Bremsmoment
Motorschutz
Frequenzsollwertsignale

DC-Bremsung

Eingangssignale

Betriebsfunktionen
X Betriebszustande
Ausgangssignale
Analogsignal
Kiihlung
Schutzart @

Gewicht Frequenzumrichter [kg]

Abmessungen (BxHxT) [mm]

1fach lackierte Platinen (EC)

Art.-Nr.
Art.-Nr.

Die hochkompakten Frequenzumrichter
der FR-D700-Serie zeichnen sich durch ihre
auBerst einfache Bedienung bei gleichzei-
tig groBem Funktionsumfang aus.

® Pumpen
® Lifter
® Pressen
[ ]
[ ]

Die Ausflihrung der Steueranschlisse als Forderbander

Federklemmen ermoglicht eine einfache
und schnelle Inbetriebnahme des Fre- @ automatisierte Regalsysteme
quenzumrichters. Der FR-D700 verfugt
Uber einen integrierten, sicheren Halt
sowie interne Safety-Dioden.

industrielle Waschmaschinen

Der FR-D720S istim Ausgangsleistungs-
bereich von 0,1-2,2 kW verfligbar, der
FR-D740 im Ausgangsleistungsbereich
von 0,4-7,5 kW.

Der Anschluss der Frequenzumrichter
FR-D720S EC erfolgt 1-phasig an 200-
240V AC. Die Frequenzumrichter
FR-D740 EC sind fir einen 3-phasigen
Anschluss an 380-480V AC (50/60 Hz)
vorgesehen.

Durch die kleine BaugréBe sind die
Frequenzumrichter der FR-D700-Serie
ideal zum Einsatz an raumlich beengten
Orten geeignet. Neue Funktionen,

wie die Zwischenkreisflihrung der
Ausgangsfrequenz, die Ténzerregelung
oder die Traverse- Funktion, ermégli-
chen einen universellen Einsatz in

zahlreichen Anwendungen, wie z. B.: Der Ausgangsfrequenzbereich liegt

zwischen 0,2 und 400 Hz.

FR-D7205-1-EC/-E6

FR-D740-C-EC/-E6

008 014 025 042 070 100 012 022 036 050 080 120 160

0,1 0,2 0,4 0,75 15 2,2 04(055) 075(1,1) 1522 220) 3,7(4) 55(75 75011
03 05 1 1,6 28 38 12 2 3 46 72 9.1 13

08 14 25 42 7 10 12(1,4  22(26) 3643 506 8(9,6) 12(141)  16(19,2)
150 % des Gerétenennstroms fiir 60's; 200 % fiir 0,5 s

3-phasig, 0V bis Anschlussspannung

1-phasig, 200-240 V (-15 %/+10 %) 3-phasig, 380—480 V AC(-15 %/+10 %)

170-264 V/ AC bei 50/60 Hz 325-528 V AChei 50/60 Hz

50/60 Hz + 5%

05 09 15 23 4 22 15 25 45 55 9,5 12 17

V/f-Steuerung, Regelung auf optimalen Erregerstrom, Vektorregelung (general-purpose magnetic flux vector control)
Sinusbewertete PWM, Soft-PWM

0,7-14,5 kHz, frei einstellbar

0,2-400

>150%/1 Hz (fiir Vektorregelung oder Schlupfkompensation)

Manuelle Drehmomentanhebung

0,1-3600s

Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wéhlbar

Betriebsfrequenz: 0—120 Hz, Betriebszeit: 0—10's, Spannung: 0-30 % (extern einstellbar)
Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)

0-5V DG, 0-10V DC, 4-20 mA, iiber Bedienfeld (Bedieneinheit). Die Schrittweite ist einstellbar.

Uber die Parameter 178182 (Funktionszuweisung der Eingangsklemmen) sind 5 Signale wahlbar: Dret hl, Digitales Motorp , 2. Parametersatz,
Funktionsauswahl Klemme 4, JOG-Betrieb, Freigabe der PID-Regelung, externer Thermoschalter, Umschaltung Betneb Bedieneinheit <—> externer Betrieb, Umschaltung
V/f-Regelung, Reglersperre, selbsthaltendes Startsignal, Traverse-Funktion, Rechtsdrehung, q ichter zuriicksetzen, PU <—> NET,

Externer Betrieb <—> NET, Auswahl der Steuerungsart, Freigabe des Frequenzumrichterbetriebs, PU- Vemegelung

Einstellung von maximaler/minimaler Frequenz, Vermeidung von Resonanzerscheinungen, externer Motorschutz, automatischer Wiederanlauf nach Netzausfall,
Reversierverbot, digitales Motorpotentiometer, 2. Parametersatz, Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl, Zwischenkreisfiihrung der Ausgangsfrequenz, Schlupfkompensation,
Betriebsartenwahl, Selbsteinstellung der Motordaten, PID-Regelung, serielle Datenkommunikation (RS485), Regelung auf optimalen Erregerstrom, Stoppmethode bei
Netzausfall, Vibrationsunterdriickung, Modbus-RTU-Kommunikation

Uber die Parameter 190 und 192 (Funktionszuweisung der Ausgangsklemmen) kann aus den nachfolgenden Signalen gewahlt werden: Motorlauf, Frequenz-Soll-/ Istwertvergleich,
Uberlastwarmnung, Voralarm generatorischer Bremskreis, Voralarm elektronischer Uberstromschutz, Frequenzumrichter betriebsbereit, Ausgangsstromiiberwachung,
Nullstromerkennung, PID-Untergrenze, PID-Obergrenze, PID-Vorwarts/Riickwarts-Drehung, Ventilatorfehler, Voralarm Kiihlkdrper-Uberhitzung, Verzégerung bei Netzausfall,

PID-Regelung aktiviert, Wiederanlauf, Standzeit, Alarmausgang 3, Strommittelwert, Wartungsintervall-Alarm, dezentrale Ausgange, Leichter Fehler, Alarmausgang

0-10VDC

Selbstkiihlend Geblésekiihlung Selbstkiihlend Geblésekiihlung

IP20

0,5 0,5 09 11 15 2,0 13 13 14 15 15 33 33
68x128 68x128 108x128  140x150 108x128  108x128  108x128

68x128x80,5 X142,5 X162,5 X155 X145 108x128x129,5 X135,5 X155,5 X165,5 220x150x155

214189 214190 214191 214192 214193 21419 212414 212415 212416 212417 212418 212419 212420

240961 240962 240963 240964 240965 240966 240967 240968 240969 240970 240971 240972 240973

® Die angegebene Motornennleistung entspricht der maximal zuldssigen Leistung fiir den Gebrauch eines 4-Pol-Standardmotors von Mitsubishi.
Die in Klammern angegebenen Werte der Motornennleistung gelten fiir eine Umgebungstemperatur bis 40 °C.

@ Die Ausgangsleistung bezieht sich auf eine Ausgangsspannung von 440 V.
@ Diein Klammern angegebenen Werte des Geritenennstroms gelten fiir eine Umgebungstemperatur bis 40 °C.

@ Die Prozentwerte der Uberlastfahigkeit des Gerétenennstroms kennzeichnen das Verhéltnis zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters. Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich,
den Frequenzumrichter und den Motor solange abkiihlen zu lassen, bis deren Betriebstemperatur unter den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird.

® Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht ibersteigen. Die Ei

j der Ausgang j kann iiber den gesamten Bereich der

Eingangsspannung erfolgen. Die Impulsspannung am Ausgang des Frequenzumrichters bleibt unveréndert bei ca. 2 der Eingangsspannung.
© pie Eingangsnennleistung ist von dem Impedanzwert (einschlieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhéngig.
@ FR-DUO7: 1P40 (auBer fiir PU-Stecker)
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FREQUENZUMRICHTER

FR-E700 SC Kompakt-Frequenzumrichter

Verbesserte Funktionen und Gerateei- Mit der verbesserten Drehmoment-/
genschaften, wie z.B. eine integrierte Strombegrenzung wird ein erhdhter
USB-Schnittstelle, ein integrierter ,Digi- Schutz der Maschine garantiert. Dadurch
tal Dial” mit Display, verbesserte Leis- werden Maschinenschaden zuverlassig

tungsausbeute im niedrigen Drehzahlbe-  verhindert.
reich sowie die Mdglichkeit, eine der vie- Der FR-E720S SC ist im Ausgangslei-

len Optionskarten, wie z.B. die austausch- stungsbereich von 0,1 bis 2,2 kW verfiig-
baren E/A-Karten zu nutzen, machenden .20 qor FR-E740 SC im Auséangslei-

FR-.E700 SC 2u eiTerY.\ Wi.!'ts:chaftlichen stungsbereich von 0,4 bis 15 kW.

Universalgenie fir vielfaltige Anwendun- .

gen, wie z. B. Der Anschluss der Frequenzumrichter

® Textilmaschinen FR-E720S SC erfolgt 1-phasig an 200 bis
240V AC. Die Frequenzumrichter

® Tiir-und Torantriebe FR-E740 SC sind fiir einen 3-phasigen

® Aufziige Anschluss an 380 bis 480 V AC (50/60 Hz)

® Krane vorgesehen.

® Materialhandhabungssysteme. Der Ausgangsfrequenzbereich liegt

zwischen 0,2 und 400 Hz.

FR-E720S-ISC-EC/-E6 FR-E740-CISC-EC/-E6
016 026 040 060 095 120 170 230 300
04 0,75 15 22 37 55 75 n 15

Motornennleistung [kW] © 0,1 02 04 0,75 15

Ausgangsleistung [kVA] @ 03 0,6 1,2 2 32 44 12 2 3 46 72 9,1 13 17,5 23
Ausgang Geratenennstrom [A] @ 08(08) 15(14) 35 541 807 11(10) 16014 2622 438 6054 95@B7) 12 17 23 30
Uberlastfahigkeit @ 150 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 200 % fiir 3 s
Spannung ® 3-phasig, 0V bis Anschlussspannung
Anschlussspannung 1-phasig, 200-240V AC, -15 %/+10 % 3-phasig, 380-480 V AC, -15 %/+10 %
Eingan Spannungsbereich 170264V AChei 50/60 Hz 325528V ACbei 50/60 Hz
R Frequenzbereich 50/60 Hz£5%
Eingangsnennleistung [kVA] O] 0,5 0,9 15 25 4 52 15 25 45 55 9,5 12 17 20 28
Steuerverfahren V/f-Steuerung, Regelung auf optimalen Erregerstrom, Vektorregelung (general-purpose magnetic flux vector control) oder
erweiterte Stromvektorregelung (advanced magnetic flux vector control)
Modulationsverfahren Sinushewertete PWM, Soft-PWM
Taktfrequenz 0,7-14,5 kHz, frei einstellbar
Frequenzbereich [Hz] 0,2-400
'E':';Stlfgl Magliches Startmoment > 200 %/0,5 Hz (filr erweiterte Stromvektorregelung (3,7 K oder kleiner))
keitgen Drehmomentanhebung Manuelle Drehmomentanhebung
Beschleunigungs-/Bremszeit 0,01-3605; 0,1-3600 s getrennt einstellbar
Beschleunigungs-/Bremskennlinie Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wahlbar
Bremsdauer und Bremsmoment einstellbar,
AT DeEy Betriebsfrequenz: 0—120 Hz, Betriebszeit: 0—10's, Spannung: 0-30 %
Motorschutz Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)
Frequenzsollwertsignale 0-5VDC, 0-10V DC, 0/4-20 mA, iiber Bedienfeld (Bedieneinheit)
Uber die Parameter 178 bis 184 (Funktionszuweisung der Eingangsklemmen) sind 7 Signale wahlbar: Drehzahlwahl, Digitales Motorpotentiometer, Kontaktstopp,
T 2. Parametersatz, Funktionsauswahl Klemme 4, JOG-Betrieb, Freigabe der PID-Regelung, Signal , Bremse gedffnet”, externer Thermoschalter, Umschaltung Betrieb
gangssig Bedieneinheit <—> externer Betrieh, Umschaltung V/f-Regelung, Reglersperre, selbsthaltendes Startsignal, Rechtsdrehung, Linksdrehung, Frequenzumrichter zuriicksetzen,
PU <—> NET, Externer Betrieb <—> NET, Auswahl der Steuerungsart, Freigabe des Frequenzumrichterbetriebs, PU-Verriegelung
Maximale und minimale Frequenzemstellung, Vermeidung von Resonanzerscheinungen, externer Motorschutz, automatischer Wiederanlauf nach Netzausfall, digitales
Betriebsfunktionen Motorpotentiometer, Reversierverbot, Bl g,2.P atz, Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl, Kontaktstopp, Droop-Funktion, Zwischenkreisfiihrung der
SIte::lre- Ausgangsfrequenz, Schlupfkompensation, Betrlebsartenwahl Selbsteinstellung der Motordaten, PID-Regelung, serielle Datenkommunikation (RS485)
fugr den i, S S Das Signal zum sicheren Abschalten des Ausgangs kann an die Klemmen S1 und S2 angelegt werden. (In Ubereinstimmung mit den Sicherheitsstandards EN IS0 13849-1
Betrieb d w Kategorie 3, PLd EN62061, IEC61508 SIL2)
Uber die Parameter 190 bis 192 (Funktionszuweisung der Ausgangsklemmen) kann aus den nachfolgenden Signalen gewahit werden: Motorlauf,
Frequenz-Soll-/Istwertvergleich, Uberlastwamung, Ausgangsfrequenziiberwachung, Voralarm generatorischer Bremskreis, Voralarm elektronischer Uberstromschutz,
Betriebszustinde Frequenzumrichter betriebsbereit, Ausgangsstromiiberwachung, Nullstromerkennung, PID-Untergrenze, PID-Obergrenze, PID-Vorwarts/Riickwarts-Drehung,
Ausgangssignale Bremsbffnungs-Freigabe, Ventilatorfehler, (ab FR-E7205-050SC, ab FR-E740-0405C) Voralarm Kiihlkarper-Uberhitzung, Verzogerung bei Netzausfall, PID-Regelung aktiviert,
Uberwachungsausgang ,Sicherer Stopp”, Uberwachungsausgang 2 ,Sicherer Stopp”, Wiederanlauf, Standzeit, Alarmausgang 3, Strommittelwert, dezentrale Ausgénge,
leichter Fehler, Alarmausgang, Wartungsintervall-Alarm
Analogsignal 0-10VDC
Kiihlung Selbstkiihlend Geblésekiihlung Selbstkiihlend Geblésekiihlung Selbstkiihlung
Schutzart @ P20
Sonstiges  Gewicht Frequenzumrichter [kg] 0,6 0,6 09 14 15 2,0 14 14 19 19 19 32 32 6,0 6,0
68x128  108x128x 108x128  140x150
Abmessungen (BxHxT) [mm] 68x128x86,5 X485 1415 167 X161 140x150x120 140x150x141 220x150x153 220x260x196
Bestell- 1fach lackierte Platinen Art-Nr. 234795 234796 234797 234798 234799 234800 234801 234802 234803 234804 234805 234806 234807 234808 234809
information ¢ Jackierte Platinen (-E6) Art-Nr. 240974 240975 240976 240977 240978 240979 240980 240981 240982 240983 240984 240985 240986 240987 240988
Hinweise:
D Die angegebene Motornennleistung entspricht der maximal zulassigen Leistung fiir den Gebrauch eines 4-Pol-Standardmotors von Mitsubishi.
@ Die Ausgangsleistung bezieht sich auf eine Ausgangsspannung von 440 V.
® Diein Klammern gegel Werte des Gera troms gelten fiir eine Umgebungstemperatur iiber 40 °C und einer Einstellung von Parameter 72 > 2 kHz (Einstellung PWM-Tragerfrequenz).
@ Die Prozentwerte der Uberlastfahigkeit des Geratenennstroms kennzeichnen das Verhéltnis zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters. Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich,
den Frequenzumrichter und den Motor solange abkiihlen zu lassen, bis deren Betriebstemperatur unter den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird.
® Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht iibersteigen. Die Einstellung der Ausgangssy g kann iiber den gesamten Bereich der

Eingangsspannung erfolgen. Die Impulsspannung am Ausgang des Frequenzumrichters bleibt unveréndert bei ca. 2 der Eingangsspannung.
Die Eingangsnennleistung ist von dem Impedanzwert (einschlieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhéngig.
FR-DUO7: IP40 (auBer fiir PU-Stecker)

Q ®
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FREQUENZUMRICHTER

FR-F700 Energiespar-Frequenzumrichter

Mit dem Frequenzumrichter FR-F700
erweitert Mitsubishi Electric sein Pro-
gramm um einen Antrieb, der sich durch
ein sehr hohes Energiesparpotenzial aus-
zeichnet. Die Frequenzumrichter der
Serie FR-F740/FR-F746 sind dabei beson-
ders flir Pumpen und Ventilatoren sowie

® Antriebseinheiten mit hohem
Leerlaufanteil

Die Frequenzumrichter sind sehr benut-
zerfreundlich und mit Ausgangsleistun-
gen verfligbar, die exakt auf die Bedirf-
nisse der Anwendung zugeschnitten
sind.

FREQUENZUMRICHTER H

Anwendungen mit reduzierter Uberlast

geeignet, wie . B.: Der FR-F740 istim Ausgangsleistungsbe-

reich von 0,75 bis 630 kW verfugbar.

Der FR-F746 mit spritzwassergeschutztem
Gehause nach IP54 istim Ausgangslei-
stungsbereich von 0,75 bis 55 kW verfiigbar.

@® Klimaanlagen z. B. in der
Geb&udetechnik

Absauganlagen

Geblase. Alle Frequenzumrichter dieser Serien sind
Hydraulikanlagen fur den 3-phasigen Anschluss an 380 bis
Kompressoren 500V (50/60 Hz) vorgesehen.

Abwassertechnik Der Ausgangsfrequenzbereich liegt

Grundwasserpumpen zwischen 0,5 und 400 Hz.

Warmepumpen

FR-F740-CJ-EC/-E1/FR-F746-J-EC

00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930

Motomennleistung  120% Uberlastahigkeit (SLD)® 0,75 1,5 22 3,7 55 75 n 15 18,5 b) 30 37 45 55
kw1 © 150 % Uberlastfahigkeit (LD) 075 15 22 37 55 75 1 15 18,5 by) 30 37 45 55
120% | nenn 23 38 52 83 12,6 17 25 31 38 47 62 77 93 116
'f’l;;:;l;:lt{ | max.60s 25 42 57 91 139 18,7 27,5 341 418 51,7 68,2 84,7 102,3 1275
Geritenennstrom . (SLD)® Imax3s 28 46 62 10 151 204 30 32 456 564 T44 924 116 1392
150% | nenn 21 35 48 76 15 16 3 29 35 83 57 70 85 106
#’;;flg;:ft | max.60s 25 42 58 9,1 B8 192 276 8 4 516 684 84 102 1272
Ausgang (LD) I max.3s 31 52 72 114 17,2 % 345 35 52,5 64,5 85,5 105 1275 159
Ausgangsleistung~ SLD® 18 29 4 63 96 13 19,1 B6 358 473 587 709 884
(kVA] LD 16 27 37 58 88 122 175 2 %67 328 B4 533 648 808
Oberlastahigkeit ® SLD 120 % des Gerétenennstroms filr 3 5; 110 % fiir 1 min. (bei max. 40 °C Umgebungstemperatur); typisch z. B. fiir Pumpen und Ventilatoren
D 150 % des Gerétenennstroms filr 3 5; 120 % fiir 1 min. (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur); typisch z. B. fiir Transportbander/Zentrifugen
Spannung © 3-phasig, 0V bis Anschlussspannung
Frequenzhereich 0,5-400 Hz
Taktfrequenz 0,7-14,5 kHz (frei einstellbar)
Anschlussspannung 3-phasig, 380-500V AC, -15 %/+10 %
Spannungsbereich 323550V ACbei 50/60 Hz
Eingang Frequenzhereich 50/60 Hz £5%
Eingangsnenn- SL® 28 5 6,1 10 3 19 2 31 37 45 57 7 88 110
leistung [WAI®~|p 25 45 55 9 12 17 2 28 34 4 52 66 80 100
. FR-F740 Selbstkiihlend Gebldsekiihlung
Kiihlung .
FR-F746 Gebldsekiihlung
- FR-F740 1P20® P00
FR-F746 IP54
Verlustleistung SL® 006 008 01 016 019 024 034 039 049 058 081 1 17150
sonstiges  |KW] LD 005 008 009 014 018 02 031 035 04 05 07 0,93 1,03 132
Gewicht FR-F740 35 35 35 35 35 65 65 75 75 13 3 3 35 35
Frequenzumrichter (ka] FR-F746 125 125 125 12,5 12,5 185 18,5 215 215 30 30 30 1) 7]
FR-F740 1501260140 20060170 2206300190 250x400190 3650 4355501250
Abmessungen X195
(BxHXT) [mm] 360x590
FR-F746 249x395x210 319x395x240 319x445x260 354x560x260 1265 471x660x320
FR-F740 156569 156570 156571 156572 156573 156594 156595 156596 156597 156598 156599 156600 156601 156602
Bestellinformation ©  Art. Nr. FR-F7402fach ackierte Platinen (-E1) 158589 158591 158592 158593 158594 158595 158596 158597 158598 158599 158600 158601 158602 158603
FR-F746 163796 163797 163798 163799 163800 163801 163802 163803 163804 163805 163806 163807 163808 163809
Hinweis:

Erliuterungen zu @ bis @ siehe folgende Seite.
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FR-F740--EC
Baureihe 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830 07700 08660 09620 10940 12120
Motomennleistung ~ 120%Uberlastfahigleit SLD)© 90 M0 132 160 185 220 250 280 315 355 400 450 500 560 630
lkw) © 150 % Uberlastﬁihigkeit (Lb) 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315 355 400 450 500 560
120% | nenn 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683 770 866 962 1094 1212
g‘;ﬁ;’;esl‘t | mac60s 198 238 286 357 397 475 59 602 671 751 87 95 1058 1203 1333
o S (SLD)® Imax3s 216 259 312 390 433 518 577 656 732 80 94 1039 1154 1313 1454
we 150% | nenn 144 180 216 260 325 361 32 481 547 610 683 770 866 962 1094
Uberlast- | max.60s 173 216 259 312 390 433 518 577 656 732 820 924 1039 1154 1313
Ausgang fahigket(D) | ay3s 216 270 324 30 487 S 648 721 80 915 1024 1155 1299 1443 1641
. SLp® 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521 587 660 733 834 924
Ausgangsleistung [kVA]
LD 110 137 165 198 248 275 329 367 47 465 521 587 660 733 834
Uberlastfiigleit® SLD 120 % des Geratenennstroms fiir 3 5; 110 % fiir 1 min. (bei max. 40 °C Umgebungstemperatur); typisch z. B. fiir Pumpen und Ventilatoren
D 150 % des Gerétenennstroms fiir 3 ;120 % fiir 1 min. (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur); typisch z. B. fiir Transportbénder/Zentrifugen
Spannung ® 3-phasig, 0V bis Anschlussspannung
Frequenzbereich 0,5-400 Hz
Taktfrequenz 0,7—6 kHz (frei einstellbar)
Anschlussspannung 3-phasig, 380-500V AC, -15 %/+10 %
Spannungsbereich 323550V AC bei 50/60 Hz
Eingang Frequenzbereich 50/60 Hz 5%
X ) . 137 165 198 248 275 329 367 417 465 520 587 660 733 834 924
Eingangsnennleistung [kVA] ©
110 137 165 198 248 275 329 367 47 465 520 587 660 733 834
Kiihlung Gebldsekiihlung
Schutzart 1P00
. SLp® 2,7 33 3,96 438 555 6,6 75 84 9,45 10,65 12 13,5 15 16,8 18,9
Verlustleistung [kW]
Sonstiges LD 2,25 2,7 33 3,96 48 5,55 6,6 75 84 9,45 10,65 12 13,5 15 16,8
Gewicht Frequenzumrichter [kg] 37 50 57 7 72 110 110 220 220 220 260 260 370 370 370
Gewicht Zwischenkreisdrossel [kg] 20 22 26 28 29 30 35 38 4 46 50 57 67 85 95
Abmessungen (BHT) [mm] BISN0 465620000 46S740G60  49B0IOGHD  680KI0TOGED 790X1330x440  995x1580x440
Bestellinformation @ Art.Nr. 156603 156604 156605 156606 156607 156608 156609 156610 156611 156612 156613 156614 156615 156616 156617
Hinweise:

@ Die angegebene Motornennleistung entspricht der maximal zulissigen Leistung fiir den Gebrauch eines 4-Pol-Standardmotors von Mitsubishi.

@ Die Prozentwerte der Uberlastfahigkeit des Gerates kennzeichnen das Verhaltnis zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters in der jeweiligen Betriebsart. Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich, den Frequenzumrichter
und den Motor solange abkiihlen zu lassen, bis deren Betriebstemperatur unter den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird. Die Berechnung der Pausenzeiten erfolgt nach der Effektivstrom-Berechnungsmethode (I x t).
Dies setzt die Kenntnis des Arbeitszyklus voraus.

Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht iibersteigen. Die Ei ) der Ausgangss| j kann iiber den gesamten Bereich der Eingangsspannung erfolgen.

Die Eingangsnennleistung ist von dem Impedanzwert (einschlieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhéngig.

Bei Anwahl der Lastkennlinie mit einer Uberlastfahigkeit von 120 % darf eine maximale Umgebungstemperatur von 40 °C nicht iiberschritten werden.

Beim Betrieb mit einer Taktfrequenz >3 kHz kann sich der Ausgangsstrom auf bis zu 85 % des Nennstromes reduzieren.

Nach Ausbrechen der Kabeldurchfiihrung fiir die Optionseinheiten entspricht der Frequenzumrichter der Schutzart [P00.

FR-DUO7: IP40 (auBer fiir PU-Stecker)

Die Frequenzumrichter ab FR-F740-01800 werden ab Werk standardmaBig in der Version doppeltlackierter Platinen geliefert. Die Typen ab FR-F740-00023 bis 01160 haben einfach lackierte Platinen, sind aber auch optional in der
doppeltlackierten Version erhaltlich.

[CHCNCONONCRCNC]

Allgemeine technische Daten FR-F740/FR-F746 EC Beschreibung

Spannungs-/Frequenzkennlinie Basisfrequenz einstellbar zwischen 0 und 400 Hz; Auswahl der Kennlinie zwischen konstantem Drehmoment, variablem Drehmoment oder flexibler 5-Punkt-V/f-Kennlinie
Anlaufdrehmoment 120 % (3 Hz) Vektorregelung (Simple Magnetic Flux Vector Control) und Schlupfkompensation
Beschleunigungs-/Bremszeit 0;0,1-3600 s getrennt einstellbar
Einstell- Beschleuni /Bremskennlini Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wahlbar
ot 0Camang T e DT
Motorschutz Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)
Steuerverfahren V/f-Steuerung, Regelung auf optimalen Erregerstrom oder Vektorregelung (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Modulationsverfahren Sinushewertete PWM, Soft-PWM
Eingangssignale Uber die Parameter 178 bis 189 (Funktionszuweisung der Fingangsklemmen) sind 12 Signale wahlbar.
Steuer- Betriebszustande Uber die Parameter 190 bis 196 (Funktionszuweisung der Ausgangsklemmen) sind 7 Signale wahlbar.

signale Bei Verwendung der Uber die Parameter 313 bis 319 (Funktionszuweisung der zusétzlichen 7 Ausgangsklemmen) ist auBer der Auswahl der vorstehenden Betriebszustande die Zuweisung der

I!uert(rileell‘z g;;g;llggs Option FR-A7AY, FR-A7AR folgenden 4 Signale madglich: Standzeit der Zwischenkreiskapazitaten, Standzeit des Steuerkreiskondensators, Standzeit des Kiihlventilators, Standzeit der Einschaltstrombegrenzung.

Die iiber Parameter 54 (Zuweisung Analog-Stromausgang) oder 158 (Zuweisung Analog-Spannungsausgang) wahlweise Zuweisung der folgenden Anzeigen auf einen oder

iRl egiE beide Ausgange ist moglich.

Ausgangsfrequenz, Motorstrom (Dauer- oder Spitzenwert), A Alarmausgabe, Frequenz-Sollwert, Motordrehzahl, Zwischenkreisspannung (Dauer- oder
Spitzenwert), Lastfaktor des elektronischen Motorschutzschalters Emgangslelstung, Ausgangsleistung, Belastung, kumulierte Betriebszeit, aktuelle Betriebzeit,
Anzeigeauf  Betriebszustinde Motorlastfaktor, Wattstundenzéhler, Energieeinsparung lierte Energ parung, Belastung regenerativer Bremskreis (ab 01800), PID-Sollwert, PID-Istwert,
der Bedien- PID-Regelabweichung, E/A-Klemmen, Anzelgederopnonalen Emgangsklemmen (nur FR-DU07), Anzeige der optionalen Ausgangsklemmen (nur FR-DU07), Anzeige der eingebauten
Anzeige einheit Optionen (nur FR-PU07), Klemmenzusténde (nur FR-PU07)

(FR-PUO7/

FR-DUO7) Alarmanzeige Nach dem Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt die Anzeige einer Fehlermeldung.

Es werden Ausgangsspannung, Ausgangsstrom, Frequenz, kumulierte Betriebszeit und die letzten 8 Alarme gespeichert.
Interaktive Bedienungsfiihrung Interaktive Filhrung bei der Bedienung und Fehlersuche iiber die Hilfe-Funktion (nur FR-PU07)
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FREQUENZUMRICHTER

FR-A700 High-End-Frequenzumrichter

MITSUBISHI

Der Frequenzumrichter FR-A700 kombi-
niertinnovative Funktionen und zuver-
lassige Technologie zu einem Maximum
an Leistung, Wirtschaftlichkeit und Flexi-
bilitat.

Der FR-A740 eignet sich insbesondere fur
anspruchsvolle Antriebsaufgaben mit
hoher Drehzahl- und Drehmomentglte.
Der grof3e Funktionsumfang und die
herausragenden Antriebseigenschaften
des FR-A740 erlauben den Einsatz in
vielfdltigen Anwendungen, wie z.B.:

® Transportbandtechnologien

Druckmaschinen
Kran- und Hubwerke
Hochregallager
Extruder
Zentrifugen

Werkzeugmaschinen

Der FR-A740 ist im Ausgangsleistungsbe-
reich von 0,4 bis 630 kW verfligbar.

Alle Frequenzumrichter dieser Serien sind

fuir den 3-phasigen Anschluss an 380 bis
500V (50/60 Hz) vorgesehen.

O | /j ® Maschinen der Pharma-Industrie ZDviirsﬁEZ?]aor:nggzq:oeg;kfrelch liegt
® Wickelmaschinen
Baureihe FR-A740-J-EC/-E1
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160
120% Uberlastfa'higkeit (SLb) 0,75 15 22 37 55 75 1 15 185 22 30 37 45 55
Motomennleistung 150 % Uberlastfahigkeit (LD) ~ 075 1,5 22 3,7 55 75 n 15 18,5 b) 30 37 45 55
lkw]© 200% Uberlastfahigkeit (ND) @ 0,4 0,75 15 22 37 55 75 11 15 185 2 30 37 45
250 % Uberlastféhigkeit (HD) 0,25 04 0,75 15 2,2 37 55 75 n 15 18,5 22 30 37
120% | nenn @ 23 38 52 83 12,6 17 25 31 38 47 62 77 93 116
Uberlast- | max.60s 2,5 42 57 9,1 13,9 18,7 27,5 34,1 41,8 51,7 68,2 84,7 102,3 127,6
fahigkeitGLD) | o35 28 46 62 10 151 204 30 W2 456 S64 TAA R4 16 1392
1509% | nenn @ 21 35 48 76 11,5 16 23 29 35 43 57 70 85 106
Uberlast- | max.60s 25 42 58 9,1 13,8 19,2 27,6 3438 4 51,6 68,4 84 102 127,2
Gerstenennstom (MoKt Tmax3s 3 53 70 14 173 M M5 85 525 645 85 105 1275 159
A1© — [nem® 15 25 4 6 9 12 17 3 31 38 “ 57 n 86
Uberlast- | max.60s 23 38 6 9 13,5 18 25,5 345 46,5 57 66 85,5 106,5 129
fahigheit(ND) | g 35 3 5 8 218 % M 46 & 76 8 U W m
250% Ine® [0 15 25 4 6 9 12 17 bi] 31 38 4 57 71
Ausgang Uberlast- | max.60s 1.6 3 5 8 12 18 % 34 46 62 76 88 114 142
fahigkeit (HD) | 55 38 63 10 15 25 30 05 575 75 % M 145 1775
SLD 18 29 4 63 9,6 13 19,1 23,6 29 358 473 58,7 70,9 88,4
Ausgangsleistung LD 16 27 37 58 88 22 175 21 267 328 484 533 648 808
(kVA]@ ND 11 19 3 46 69 9,1 13 75 B6 35 B4 4] 65,5
HD 0,6 11 19 3 4,6 69 9,1 13 17,5 23,6 29 335 434 54,1
SLD 110 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 120 % fiir 3 s (bei max. 40 °C Umgebungstemperatur)
. e LD 120 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 150 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
Uberlastfahigkeit ® = = = =
ND 150 % des Gerétenennstroms filr 60's; 200 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
HD 200 % des Gerdtenennstroms fiir 60 s; 250 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
Spannung ® 3-phasig, 0V bis Anschlussspannung
Frequenzbereich Hz 0,2-400
'()Ifa’;m‘j’vfé;‘glgiﬁa’ft’é‘;ﬂgg BRI 100% Drehmoment/2 % ED 20% Drehmoment/100 % ED® 20% Drehmoment/100 % ED
Taktfrequenz kHz  0,7-145
Anschlussspannung 3-phasig, 380-500 V AC, -15%/+10%
Spannungsbereich 323-550V AChei 50/60 Hz
Frequenzbereich 50/60 Hz £5%
Eingang SLD 25 45 55 9 12 17 20 28 34 4 52 66 80 100
Eingangsnennleistung LD 21 4 48 8 15 16 2 27 3 37 47 60 3 91
[kVA] @ ND 15 25 45 55 9 12 17 20 28 34 4 52 66 80
HD 038 15 25 45 55 9 12 17 20 28 34 41 52 66
Kiihlung Selbstkiihlung Gebldsekiihlung
Schutzart © 1P20® P00
SLD 0,06 0,082 0,98 0,15 0,21 0,28 0,39 04 0,55 0,69 0,97 1,18 1,36 1,78
Verlustleistung LD 005 008 009 014 018 022 031 035 04 05 071 093 103 132
Sonstiges (kW] ND 0,05 0,065 0,075 0,1 0,15 02 0,25 0,29 04 0,54 0,65 0,81 1,02 13
HD 0,043 0,05 0,06 0,075 0,1 0,146 0,18 0,21 0,29 04 0,54 0,65 0,74 1,02
Gewicht Frequenzumrichter [kg] 38 38 38 38 38 71 71 75 75 13 13 23 35 35
Abmessungen (BxHT) [mr] 150x260x140 2200604170 206000190 250x4004190 329650 g3sxssnaso
. . 1fach lackierte Platinen 169826 169797 169798 169799 169800 169801 169802 169803 169804 169805 169806 169807 169808 169809
Bestellinformationen Art.Nr.
2fach lackierte Platinen (-E1) 206810 206811 206812 206813 206844 206845 206846 206847 206848 206849 206850 206851 206852 206853

Hinweis:
Erliuterungen zu @ bis @ siehe folgende Seite.
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S—— FR-A740--EC
01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830 07700 08660 09620 10940 12120
120 % Uberlastfa'higkeit (SLD) 90 110 132 160 185 220 250 280 315 355 400 450 500 550 630
Motornennleistung ~ 150% Uberlastfahigkeit (LD) 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315 355 400 450 500 560
kW © 200 % Uberlastfahigkeit (ND) © 55 75 90 110 132 160 185 20 250 280 315 355 400 450 500
250 % Uberlastfahigkeit (HD) 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315 355 400 450
120% | nenn ® 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683 770 866 962 1094 1212
Uberlast- | max.60s 198 238 286 358 397 475 529 602 671 751 847 953 1058 1203 1333
fahigkeit(SLD) | oy 3 216 259 32 30 433 S18 577 66 732 80 24 1039 154 1313 1454
1509% Inem® 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683 770 866 962 1094
Uberlast- | max.60s 173 216 259 312 390 433 518 577 656 732 820 924 1039 1154 1313
Geritenennstrom AMokeitD) o oac g16 270 34 300 488 S 648 72 &1 915 1025 1155 1299 1483 1641
we 200% | nenn @ 110 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683 770 866 962
Uberlast- | max.60s 165 216 270 324 390 488 542 648 m 821 915 1025 1155 1299 1443
fahigheit WD) Jmax 35 220 288 360 432 50 650 722 864 962 109 120 1366 1540 1732 194
2509% Inenn® 86 110 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683 770 866
Uberlast- | max.60s 172 220 288 360 432 520 650 722 864 962 1094 1220 1366 1540 1732
ahigheit (D) | max 35 215 275 360 450 540 650 813 903 1080 1203 1368 155 1708 1925 2165
Ausgang fahigkeit (HD)
SLD 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521 587 660 733 834 924
Ausgangsleistung LD 110 137 165 198 248 275 329 367 a7 465 521 587 660 733 834
[kvA] @ ND 84 110 137 165 198 48 25 39 367 47 465 52 587 660 733
HD 80 84 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521 587 660
SLD 110 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 120 % fiir 3 s (bei max. 40 °C Umgebungstemperatur)
. o 120 % des Gerétenennstroms fiir 60's; 150 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
Uberlastfahigkeit @ - - - -
ND 150 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 200 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
HD 200 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 250 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
Spannung © 3-phasig AC, 0V bis Anschlussspannung
Frequenzhereich Hz 0,2-400
20%
PRI STInAESS O 00
100%ED
Taktfrequenz kHz 07-145 0,7-6
Anschlussspannung 3-phasig, 380-500V AC, -15 %/+10 %
Spannungsbereich 323-550 V AChei 50/60 Hz
Frequenzbereich 50/60 Hz £5 %
Eingang SLD 137 165 198 247 275 329 366 416 464 520 586 660 733 833 924
Eienr?:lie]igs;mg LD 110 137 165 198 247 275 329 366 416 464 520 586 659 733 833
[KVA|@ ND 100 110 137 165 198 248 275 329 367 M7 465 521 587 660 733
HD 80 84 110 137 165 198 248 275 329 367 47 465 521 587 660
Kiihlung Gebldsekiihlung
Schutzart © 1P00 ®
SLD 265 29 3,57 38 42 502 55 6,4 72 8,19 86 1037 15 132 14,94
. L 2 24 29 3 38 42 51 55 6,4 72 8 8,6 10,2 11,5 13,2
Verlustleistung [kW]
Sonstiges ND 1,54 19 24 2,5 3 4 42 5 55 6,5 7 73 8,1 93 10,5
HD 1,14 1,44 19 1,97 25 2,57 4 42 5 55 6,5 7 6,91 8,1 93
Gewicht Frequenzumrichter [kg] 37 50 57 72 7 110 110 175 175 175 260 260 370 370 370
Gewicht Zwischenkreisdrossel [kg] 20 22 26 28 29 30 35 38 Ly} 46 50 57 67 85 95
Abmesstingen (BHT) [mm] BISN0 465620000 465740360 49B0I0GE0  680KI0T0GE0 790X1330x440  995x1580x440
Bestellangaben Art.Nr. 169810 169811 169812 169813 169814 169815 169816 169817 169818 169819 169820 169821 169822 169823 169824
Hinweise:
@ pie Leistungsangaben der Motornennleistung beziehen sich auf eine Motorspannung von 440 V AC. 200 % Uberlastfahigkeit (ND) entspricht der Werkseinstellung.
@ Die Ausgangsleistung bezieht sich auf eine Ausgangsspannung von 440 V AC.
®  Beim Betrieb mit einer Taktfrequenz >2 kHz kann sich der Ausgangsstrom auf bis zu 85 % des Nennstroms reduzieren.
@

Die Prozentwerte der Uberlastfahigkeit des Gerates kennzeichnen das Verhaltnis vom Uberlaststrom zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters in der jeweiligen Betriebsart.
Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich, den Frequenzumrichter und den Motor solange abkihlen zu lassen, bis deren Betriehstemperatur unter den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird.

Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht iibersteigen. Die Einstellung der Ausgangssp g kann iiber den gesamten Bereich der
Eingangsspannung erfolgen. Die Impulsspannung am Ausgang des Frequenzumrichters bleibt unverandert bei ca. V2 der Eingangsspannung.

Mit einem optionalen Bremswiderstand FR-ABR-H erreichen die Geréte 00023 bis 00250 und 00310 bis 00620 eine Leistung von 100 % Drehmoment und 10 % ED bzw. 100 % Drehmoment und 6 % ED.
Die Eingangsnennleistung ist vom Impedanzwert (einschlieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhéngig.

Nach Ausbrechen der Kabeldurchfiihrung fiir die Optionseinheiten entspricht entspricht der Frequenzumrichter der Schutzart 1P00.

FR-DUO7: IP40 (auBer fiir PU-Stecker)

@

®@ ®Q ®
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FREQUENZUMRICHTER H

FREQUENZUMRICHTER

FR-A741 High-End-Frequenzumrichter mit integrierter Energieriickspeisung

Der FR-A741 ist das neueste Mitglied der
hochfunktionalen FR-A700-Serie und

@® 100 % Ruckspeisung der Bremsleistung

[ J
setzt mit seiner integrierten Energiertick- °

[ ]

Kein Bremswiderstand erforderlich

speisung zur Verbesserung des Brems- Kein externer Bremschopper erforderlich

vermdgens neue MaBstibe. Verringerung des Platzbedarfs fiir die

Installation je nach Leistungsklasse
um bis zu 40 %

® |Integrierte Netzdrossel

Dieser kompakte Frequenzumrichter
erreicht durch eine Vielzahl fortschrittli-
cher Technologien ein auBergewdhnli-

ches Leistungsniveau und eignet sich Der FR-A741 ist im Ausgangsleistungsbe-
hervorragend fiir Hubantriebe oder zur reich von 5,5 bis 55 kW verfligbar.
Steuerung leistungsstarker Maschinen Alle Frequenzumrichter dieser Serie sind

mit generatorischen Drehmomenten. fiir den 3-phasigen Anschluss an 380 bis
Im Vergleich zu Frequenzumrichtern mit 500 V (50/60 Hz) vorgesehen.
herkdmmlicher Technologie ergeben

Der Ausgangsfrequenzbereich liegt

! sich entscheidende Vorteile: zwischen 0,2 und 400 Hz.
X FR-A741
Baureihe
5,5k 7,5k 11k 15k 18,5k 22k 30k 37k 45k 55k
[G:]’é‘e”e”““mm 200% Uberlastfahigkeit (ND) 12 17 bE} 3 38 4 57 7 86 110
m;;’gge""'ei““"g 200% Uberlastfahigkeit (ND) 5,5 75 1 15 185 2 30 3 45 55
Ausgangsleistung [kVA] @ 9,1 13 175 23,6 29 328 34 54 65 84
Ausgang  {jperfastfshigkeit © 150 % des Geratenennstroms fiir 60 s; 200 % fiir 3 s (bei max. 50 °C Umgebungstemperatur)
Spannung @ 3-phasig AC, 0V bis Anschlussspannung
Frequenzbereich Hz 0,2-400
Drehmoment bei Bremsung mit Riickspeisung 100 % kontinuierlich/150 % fiir 60 s
Taktfrequenz kHz  07-145
Anschlussspannung 3-phasig, 380-500V AC, -15 %/+10 %
. Spannungsbereich 323-550 V AC bei 50/60 Hz
Eingang =
Frequenzbereich 50/60 Hz £5 %
Eingangsnennleistung [kVA] © 12 17 20 28 34 41 52 66 80 100
Kiihlung Gebldsekiihlung
Schutzart 1PO0
Sonstiges  Verlustleistung [kW] 033 0,44 0,66 0,86 11 1,29 1,45 1,95 2,36 2,7
Gewicht Frequenzumrichter [kg] 25 26 37 40 48 49 65 80 8 115
Abmessungen (BxHXT) [mm] 250x470x270 300x600x294 360x600x320 450x700x340  470x700x368 600x900x405
Bestellangaben Art. Nr. 216905 216906 216907 216908 216909 217397 216910 216911 216912 216913
Hinweise:

® Die angegebene Motornennleistung entspricht der maximal zuldssigen Leistung fiir den Gebrauch eines 4-Pol-Standardmotors von Mitsubishi.

@ Die Ausgangsleistung bezieht sich auf eine Ausgangsspannung von 440V AC.

©  Die Prozentwerte der Uberlastfahigkeit des Gerates kennzeichnen das Verhaltnis vom Uberlaststrom zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters in der jeweiligen
Betriebsart. Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich, den Frequenzumrichter und den Motor solange abkiihlen zu lassen, bis deren Betriebstemperatur unter
den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird.

@ Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht ibersteigen. Die Ei J der Ausgangssy j kann iiber den gesamten Bereich der
Eingangsspannung erfolgen. Die Impulsspannung am Ausgang des Frequenzumrichters bleibt unveréndert bei ca. 2 der Eingangsspannung.

® Die Eingangsnennleistung ist vom Impedanzwert (einschlieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhangig.
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Allgemeine technische Daten FR-A700

FR-A740/FR-A741 EC Beschreibung

Einstell-
maglich-
keiten

Steuer-
signale
fiir den
Betrieb

Anzeige

Schutz

Hinweise:

Steuerverfahren
Modulationsverfahren

. Analog
Frequenzaufldsung

Digital

Frequenzgenauigkeit
Spannungs-/
Frequenzkennlinie
Anlaufdrehmoment
Drehmomentanhebung
Beschleunigungs-/Bremszeit
Beschleunigungs-/Bremskennlinie

DC-Bremsung

Strombegrenzung
Motorschutz
Drehmomentbegrenzung
Frequenz- Analogeingang
sollwerte -~
Digital
Startsignal
X X Allgemein
Eingangssignale
Impulseingang
Betriebszustande

Ausgangs-
signale
Bei Verwendung der
Option FR-A7AY, FR-A7AR
Impulsausgang
Analogausgang
Anzeige auf der Betriebszustande
Bedieneinheit
(FR-PUO7/
FR-DU07)
Alarmanzeige
Interaktive Bedienungsfiihrung
Funktionen

Nur mit Option FR-A7AP
Anzeige nur mit Bedieneinheit FR-DU07
Anzeige nur mit Bedieneinheit FR-PUO7

Nur fiir FR-A740
Nur fiir FR-A741

@
@
®
@ Inder Werkseinstellung sind diese Funktionen deaktiviert.
®
®

V/f-Steuerung, erweiterte Stromvektorregelung, sensorlose Vektorregelung oder Vektorregelung (mit Optionseinheit FR-A7AP)
Sinusbewertete PWM, Soft-PWM

0,015 Hz/0-50 Hz (Anschlussklemme 2, 4: 0—10 V/12 Bit)
0,03 Hz/0-50 Hz (Anschlussklemme 2, 4: 0-5 V/11 Bit, 0~20 mA/11 Bit, Anschlussklemme 1: -10—+10 V//12 Bit)
0,06 Hz/0-50 Hz (Anschlussklemme 1: 0—=5 V/11Bit)

0,01Hz

+0,2 % der Maximalfrequenz (Temperaturbereich 25 ° £10 °C) bei Analogeingang;
+0,01 % der Maximalfrequenz bei Digitaleingang

Basisfrequenz einstellbar zwischen 0 und 400 Hz;
Auswahl der Kennlinie zwischen konstantem Drel iablem Dret oder flexibler 5-Punkt-V/f-Kennlinie

200 %, 0,3 Hz (0,4 kVA bis 3,7 kVA), 150 %, 0,3 Hz (ab 5,5 kVA) bei sensorloser Vektorregelung und Vektorregelung
Manuelle Drehmomentanhebung

0;0,1-3600 s getrennt einstellbar

Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wahlbar

Betriebsfrequenz: 0—120 Hz; Dauer der Bremsung (0—10's) und Hohe der Bremsspannung (0-30 %) sind frei einstellbar.
Die Aktivierung der DC-Bremsung ist auch iiber Digitaleingang mdglich

Ansprechschwelle 0-220 %, frei einstellbar, auch per Anal

Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)
Drehmomentbegrenzung von 0-400 %, frei einstellbar

Anschlussklemme 2, 4:0-5V DC, 010V DC, 0/4—-20 mA
Anschlussklemme 1: 0-+5V DC, 0-+10V DC

4-stelliger BCD- oder 16-Bit-Bindrcode bei Verwendung einer Bedieneinheit oder Optionskarte (FR-A7AX)
Individuelle Auswahl zwischen Rechts- und Linkslauf. Als Startei kann ein selt Signal gewahlt werden.

LU

Uber die Parameter 178 bis 189 (Funktionszuweisung der Eingangsklemmen) sind 12 Signale wahlbar:

Drehzahlwahl, digitales Motorpotentiometer, Kontaktstopp, 2. Parametersatz, 3. Parametersatz, Funktionszuweisung Klemme 4, Tippbetrieb, automatischer
Wiederanlauf, ﬂ|egender Start, externer Thermoschalter, FR-HC-/FR-CV-Anschluss (Freigabe des Frequenzumrichterbetriebs) und FR-HC-Anschluss (Uberwachung
Netzausfall) ®, PU-Verriegelung, externes Startsignal DC-Bremsung, PID-Regelung, Abfrage , Bremse gedffnet”, PU <—> Externer Betrieb, Auswahl der Lastkennlinie,
Drehmomentanhebung Vorwarts-/Riickwartsdrehung, Umschaltung V/f-Regelung, lastabhangige Frequenzumschaltung, Auswahl S-formige Beschleunigungs-/
Bremsk (Muster C), Vi gung, Reglersperre, Selbsthaltung des Startsignals, Auswahl der Regelung, Auswahl der Drehmomentbegrenzung, Start der
Selbstemstellung, Auswahl des Drehmoment-Offsets 1, 2 ©, Umschaltung P/PI-Regelung, Traverse-Funktion ®, Startsignal Rechtslauf, Startsignal Linkslauf,
Frequenzumrichter zuriicksetzen, PTC-Eingang, PID-Vorwarts/Riickwartslauf, PU <—> NET, Externer Betrieb <—> NET, Auswahl der Steuerungsart, Auswahl der

haltand,

Steuerung, Vorzeichensignal ©, Abweichungsimpulse ldschen, A bschaltung nach Abbau des magnetischen Flusses ©
100 kpps
Uber die Parameter 190 bis 196 (Funktion: isung der A K ) kdnnen bis zu 7 Signale aus den nachfolgenden ausgewahlt werden:

Motorlauf, Frequenz-Soll-/Istwertvergleich, Kurzzemger Netzausfall (Unterspannung), Uberlastwarnung, Uberwachung Ausgangsfrequenz, Uberwachung
Ausgangsfrequenz 2, Uberwachung Ausgangsfrequenz 3, Voralarm generatorischer Bremskreis ®, Voralarm elektronischer Uberstromschutz, Betrieb iiber
Bedieneinheit, Frequenzumrichter betriebsbereit, Ausgangsstromiiberwachung, Nullstromiiberwachung, unterer PID-Grenzwert, oberer PID-Grenzwert,
Vorwarts-/Riickwartslauf bei PID-Regelung, Leistungsschiitz MC1 fiir Bypass, Leistungsschiitz MC2 fiir Bypass, Leistungsschiitz MC3 fiir Bypass, Lageregelung
abgeschlossen @, Lagefehler ©®, Bremsoffnungs-Freigabe, Ventilator-Fehler, Voralarm Kiihlkorper-Uberhitzung, Frequenzumnchterbetrleb mit eingeschalteten
Startsignalen ©, Stoppmethode be| Netzausfall, PID-Regelung, Wiederanlauf, SLEEP-Zustand, Lageregelung bereit ©, Standzeitalarm, Alarmausgang 1, 2, 3 (Signal
Spannungsversorgung AUS), Update der Energieersparnis, Ausgabe Strommittelwert, Wartungsintervall-Alarm, Remote Output, Rechtslauf des Motors ©, Linkslauf
des Motors ©, Drehzahl zu niedrig, Drehmomentiiberwachung, generatorischer Betrieb @, Abschluss der Selbsteinstellung beim Start, In-Position- S|gna|<\ leichter
Fehler und AIarmausgang 5 Open-Collector-Ausgange, 2 Relaisausgange, Ausgabe des Alarmcodes (4 Bits iiber Open-Collector)

Uber die Parameter 313 bis 319 (Funktionszuweisung der zusatzlichen 7 Ausgangsklemmen) ist auBer der Auswahl der vorstehenden Betriebszustinde die Zuweisung
derfolgenden 4 Signale mdglich: Standzeit der Zwischenkreiskapazitaten, Standzeit des Steuerkreiskondensators, Standzeit des KiihIventilators, Standzeit der
Einschaltstrombegrenzung. (Die Ausgange der Option FR-A7AR kinnen nur in positiver Logik verwendet werden.)

50 kpps

Die iiber Parameter 54 (Zuweisung Analog-Stromausgang) oder 158 (Zuweisung Analog-Spannungsausgang) wahlweise Zuweisung der folgenden Anzeigen auf einen
oder beide Ausgange ist moglich: Ausgangsfrequenz, Motorstrom (Dauer- oder Spitzenwert), Ausgangsspannung, Frequenz-" SoIIwert Motordrehzahl,
Motordrehmoment, Zwischenkreisspannung (Dauer- oder Spitzenwert), Auslastung des elektr. Motorschutzes, Eingangssg Belastung,
Motor-Erregerstrom, Spannung am SoIIwenelngang, Motorbelastung, Energieeinsparung, Belastung regenerativer Bremskrels@ PID Sollwert PID-Istwert,
SPS-Funktionsausgang ®, Motorausgang: Dreh vorgabe, Sollwert des Drehmoment erzeugenden Stroms, Drehmomentanzeige

Ausgangsfrequenz, Motorstrom (Dauer- oder Spitzenwert), Ausgangsspannung, Frequenz SoIIwen Drehzahl Drehmoment, Uberlast, Zwischenkreisspannung (Dauer-
oder Spitzenwert), Auslastung des elektronischen Motorschutzschalters, Eing g | Ausg istung, Belastung, Motor-Erregerstrom, kumulierte Betriebszeit,
aktuelle Betriebzeit, Motorbelastung, Wattstundenzahler, Energieeinsparung, kumuli te Energieei parung, Belastung generatorischer Bremskreis ©, PID-Sollwert,
PID-Istwert, PID- Regelabwelchung, E/A-Klemmen, Anzeige der optionalen Eingangsklemmen 2, Anzeige der optionalen Ausgangsklemmen @, Anzeige der
eingebauten Optionen ©, Klemmenzustinde ©, Drehmomentvorgabe, Sollwert des Drehmoment erzeugenden Stroms, Ruckkopplungﬂmpulse@
Motorausgangsleistung

Nach dem Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt die Anzeige einer Fehlermeldung.
Es werden Ausgangsspannung, Ausgangsstrom, Frequenz, kumulierte Betriebszeit und die letzten 8 Alarme gespeichert.

Interaktive Fiihrung bei der Bedienung und Fehlersuche iiber die Hilfe-Funktion (nur FR-PU07)

{berstrom (wahrend der Beschleunigung, Verzdgerung oder bei konstanter Geschwindigkeit), Uberspannung (wahrend der Beschleunigung, Verzdgerung oder bei
konstanter Geschwindigkeit), Thermoschutz Frequenzumrichter, Thermoschutz Motor, Uberhitzung Kiihlk6rper, kurzzemger Spannungsausfall, Unterspannung,
Eingangsphasenfehler, Uberlast Motor, Kurzschluss im Frequenzumrichterausgang, Erdschluss am Ausgang, Uberhitzung eines Bauteils im Hauptkreis, offene Phase am
Ausgang, Ausldsung des externen Thermoschutzes@ PTC-Betrieb @, Fehler in Optionseinheit, P Fehler, PU-Verbindungsfehler, Anzahl der
Wiederholversuche @, CPU-Fehler, Kurzschluss in Spannungsversorgung Bedieneinheit, Kurzschluss in 24-V-DC-Spannungsversorgung, Abschaltschutz Uberstrom @,
Uberhitzung des Einschaltwiderstands, Kommunikationsfehler (Frequenzumrichter), Kommunikationsfehler USB-Schnittstelle ®, Beschleunigungsfehler bei
Drehrichtungsumkehr @, Fehler Analogeingang, Ventilatorfehler, Strombegrenzung, Spannungsbegrenzung, Voralarm Bremswiderstand iiberlastet ©, Voralarm
Thermoschutz, PU-Stopp, Wartungsintervall-Alarm @@, fehlerhafter Bremstransistor @, Schreibfehler Parameter, Kopierfehler, Bedieneinheit verriegelt, Kopierfehler
Parameter, Drehzahlbegrenzung, Verbindungsfehler Impulsgeber Drehzahlabwemhung 2u gro8 @@, Drehzahliiberschreitung ©@, Positionsabweichung zu
groB ©@, Encoderanschluss fehlerhaft @@, Uberstrom in der Ruckspelseelnhen@ Fehlerim Ruckspe|sekre|s@ ThermoschutzfurTran5|stor der Riickspeiseeinheit @,
Fehler Bremsansteuerung
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FREQUENZUMRICHTER

Allgemeine Betriebsbedingungen fiir alle Frequenzumrichter

Betriebsbedingungen FR-D700 FR-E700 SC
-10°Chis +50 °C
(keine Eisbildung im Gerat)

-10 °Chis +50 °C

Umgebungstemperatur bei Betrieb (Keine Eishildung im Geré)

-20 bis +65 °C
Max. 90 % (ohne Kondensation)

Max. 1000 m tiber NN

Lagertemperatur @ -20 bis +65 °C
Max. 90 % (ohne Kondensation)

Max. 1000 m tiber NN

Lulassige relative Luftfeuchtigkeit

Aufstellhghe

Schutzart 1P20 1P20
Stoffestigkeit 10 (je 3 malin 3 Richtungen) 10g (je 3 mal in 3 Richtungen)

- o 2 Max. 5,9 m/s’
Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s (15 60068-2-6)

Nur fiir Innenraume, Nur fiir Innenrdume,
Umgebungshedingungen Umgebungen mit aggressiven Gasen Umgebungen mit aggressiven Gasen
meiden, staubfrei aufstellen meiden, staubfrei aufstellen

Zulassungen UL/CSA/CE/EN/GOST/CCC UL/CSA/CE/EN/GOST/CCC
Hinweise:

@ Bej Anwahl der Lastkennlinie mit einer Uberlastfahigkeit von 120 % betrégt die maximale Umgebungstemperatur 40 °C (F740) bzw. 30 °C (F746).
@ per angegebene Temperaturbereich ist im vollen Umfang nur fiir einen kurzen Zeitraum (z. B. wéhrend des Transports) zuldssig.

® 3% Lastminderungsfaktor pro 500 m bei Héhen von 1000 m bis 2500 m

@ Nach Ausbrechen der Kabeldurchfiihrung fiir die Optionseinheiten entspricht der Frequenzumrichter der Schutzart IP00.

FR-F700
FR-F740:-10 °Cbis +50 °C;
FR-F746:-10 °C bis +40 °C
(keine Eisbildung im Gerat) ©

-20 bis +65 °C
Max. 90 % (ohne Kondensation)
Max. 1000 m iiber NN ©

FR-F740: 1P00/IP20 ©
FR-F746: 1P54

10 g (je 3 mal in 3 Richtungen)

Max. 0,6 g (max. 0,29 g fiir Leistungsklasse
04320 oder groBer)

Nur fiir Innenréume (F740),
Umgebungen mit aggressiven Gasen
meiden, staubfrei aufstellen

FR-F740: CE/UL/cUL/DNV/GOST;
FR-F746: CE/GOST/CCC

FR-A700

-10°Chis +50 °C
(keine Eishildung im Gerat)
-20 bis +65°C
Max. 90 % (ohne Kondensation)
Max. 1000 m Giber NN

FR-A740: IP00/IP20
FR-A741:1P00

10 (je 3 malin 3 Richtungen)

Max. 0,6 g (max. 0,29 g fiir Leistungsklasse
04320 oder groRer)

Nur fiir Innenraume,
Umgebungen mit aggressiven Gasen
meiden, staubfrei aufstellen

FR-A740: CE/UL/cUL/DNV/GOST/CCC
FR-A741: CE/UL/cUL/GOST
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Interne und externe Optionen

FREQUENZUMRICHTER

Eine Vielzahl von Optionen erlaubt eine
individuelle Anpassung des Frequenz-
umrichters an die jeweilige Antriebsauf-
gabe. Dabei lassen sich die Optionsein-
heiten leicht und schnell montieren.
Detaillierte Informationen tiber die Funk-
tionen und die Montage der Optionen
finden Sie in der mitgelieferten Bedie-
nungsanleitung. Generell werden die
Optionen in zwei Hauptgruppen unter-
teilt:

® Interne Optionen
® Externe Optionen

Interne Optionen

Zuden internen Optionen zéhlen Ein-und
Ausgangserweiterungen sowie Kommuni-
kations-Optionen zum Betrieb eines Fre-
quenzumrichters in einem Netzwerk, an
einem PC oder einer SPS.

Externe Optionen

Zu den externen Optionen zdhlen neben
der Bedieneinheit FR-PUOQ7, die ein interak-
tives Bedienen des Frequenzumrichters
ermoglicht, Funkentstorfilter zur Erfiillung
der EMV-Richtlinien und Drosseln zur Erho-
hung des Wirkungsgrades sowie Bremsein-
heiten und Bremswiderstande.

Option Beschreibung FR-D700 FR-E700 SC FR-F700 FR-A700
Digital-Eingang Zusatzliche frei konfigurierbare Eingange — [ ) [ ) [ )
e - o o o
Zusatz-Analog-Ausgang étllr;g[i):r:/a(izgzxs:;zlichen Analogsignalen als Spannungs- oder _ ® Y ®
Relais-Ausgang Ausgabe von Ausgangssignalen des Frequenzumrichters iiber Relais-Kontakte = [ ) [ ) [ )
};%inig:tl;?hﬂ ckfihrung (PL6), ?Apatsi?enfglng/z I_.gtge(ijr:rguerll;ng, hochprézise Drehzahlregelung und _ _ o ®

g&ei;r;ee . Vektorregelung und Master-Slave-Steuerung

SSCNETIII Anbindung des Frequenzumrichters an das SSCNETIII = = [ )
Profibus DP Anbindung des Frequenzumrichters an das Profibus DP-Netzwerk = [ ) [ ] [ )
DeviceNet ™ Anbindung des Frequenzumrichters an das DeviceNet — [ ) [ ] [ )
Kommunikation ~ CC-Link Anbindung des Frequenzumrichters an das CC-Link-Netzwerk = [ ) [ ) [ )
CC-Link IE Field Anbindung des Frequenzumrichters an das CC-Link IE Field-Netzwerk = — — [ )
LonWorks Anbindung des Frequenzumrichters an das LonWorks-Netzwerk — [ ) [ ] [ )
Ethernet Multiprotokoll  Ethernet Multiprotokoll Schnittstellenkarte = = [ ] [ )

Option Beschreibung FR-D700 FR-E700 SC FR-F700 FR-A700
Bedieneinheit (8 Sprachen) Interaktive Bedieneinheit mit LCD-Anzeige [ ) () [ ] [ )
FR-Configurator -Software Parametrier- und Setup-Software fiir Mitsubishi Electric-Frequenzumrichter [ ) [ ) [ ) [ )
Funkentstorfilter Funkentstorfilter zur Erfiillung der EMV-Richtlinien [ ) () [ ] [ )

Zur Erhohung des Bremsvermagens; fiir Lasten mit hohem
Bremseinheiten Massentragheitsmoment oder aktiv treibende Lasten; wird in [ ) [ ) [ ] [ )
Verhindung mit einem externen Bremswiderstand verwendet
terne Externer Hochleistungswiderstand Izr:JtreEr:gnhsg%gﬁ]gﬁ&:’;’g&:ﬁgm NG i [ ) () = [ )
Optionen Rg:ﬁgti;(cj?:gslgleisdrossel lZJLIJ]Z1 E;L]r(:]h;\lgsg nliqs'\:\lirkusrlgsgrades, Vﬁrringfrung von Netzriickwirkungen P °® ® P
gleich von Spannungsschwankungen
S L - - o o
Filtermodul Passiver Oberwellenfilter zur Reduzierung der Netzriickwirkungen [ ) [ ) [ ] [ )
Riickspeiseeinheit Zur Riickspeisung elektischer Energie im Kurzzeitbetrieb (ED< 50 %) [ ) [ ) [ ] [ )
Riickspeiseeinheit Zur Riickspeisung elektrischer Energie im Dauerbetrieb (ED = 100 %) [ ) [ ) [ ] [ )
Kommunikation Profibus DP High-Speed-Wandler von Profibus DP auf RS485-Frequenzumrichterprotokoll [ ) [ ) [ ) [ )
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FREQUENZUMRICHTER

Ubersicht der internen Optionen

Interne Optionen Beschreibung Bemerkung/Daten Typ Bezeichnung Art.-Nr.
R L - : ) _— Eingang: 24V DC; 5 mA; Open Collector FR-A7AX FR-F700, FR-A700 156775
16-Bit-Digital-Eingang Zusétzliche frei konfigurierbare Eingénge e T R e T Jioest
Vlon den 43 Standard-Ausgangssignalen des Fr s konnen < Ausgang: max.0-10V DC; 0-20 mA; FR-A7AY FR-F700, FR-A700 156776

Digital-Ausgang mit i = Auflosung: 3 mV am Spannungsausgang,

Signale iber Open-Collector-Ausgange ausgegeben werden. Die Ausgange sind tiber

Lusatz-Analog-Ausgang Optokopplerisoliert. éggﬁlgﬂiﬂf{\gigang FR-A7AY-Ekit-SC-E  FR-E700 SC-EC 239642
- Von den 43 Standard-Ausgangssignalen des Frequenzumrichters konnen . FR-A7AR FR-F700, FR-A700 156777
RIS 3ausgewahlte Signale tiber Relais-Kontakte ausgegeben werden. S R A A, SO FR-A7AR-Ekit-SC-E  FR-E700 SC-EC 239643
Bipolar Analog-Ausgang Auswahl zwischen 24 Analog-Ausgangssignalen mdglich. " o
16-Bit Analog-Eingang Analoge Vorgabe von Drehmoment oder drehzahlrelevanten Daten g:gg:g;g: ﬁg::ggzrﬁg::g(r?g’élg ()(:L()l%‘é [\)I(DC FR-A7AZ FR-A700 191401
Motor Thermistor-Eingang Motor Thermistor Eingang zur Verbesserung der Drehmomentstabilitat geingang -
Encoder-Spannungsversorgung  Steuerklemmenblock mit integrierter Spannungsversorgung 12VDC FR-A7PS FR-A700 191399
W Es kann eine Vektorregelung mit Impulsgeber-Riickfiihrung ausgefiihrt werden.
Encod _%.. kf?]h Die Encoder Riickfiihrung ermdglicht eine hochprazise Drehzahl-, Drehmoment- § X FR-A7AP FR-A700 166133
ncoder-huckruhrung und Positionsregelung 5VTIL Differenzeingang
- = — - 1024-4096 Impulse
Es kann eine Vektorregelung mit Impulsgeber-Riickfiihrung ausgefiihrt werden. 11-30V HTL Komplemantireingang
Master-Slave-Steuerung Lusétzlich ist ein Positions- und Geschwindigkeitssynchronlauf mit Pulsskalierung und FR-A7AL FR-A700 191402
Lageregelung mdglich.
CClink Optionskarte zur Integration eines Freq ichtersin ein CC-Link-Netzwerk. Betrieh, ~ Maximale Ubertragungsdistanz: FR-A7NC FR-F700, FR-A700 156778
Anzeigefunktionen und P: instell kdnnen iiber eine SPS ausgefiihrt werden. 1200 m (bei 156 kBaud) FR-A7NC-Ekit-SC-E  FR-E700 SC-EC 239644
CC-Link IE Optionskarte zur Integration eines Frequenzumrichters in ein Maximale Ubertragungsgeschwindigkei g g
Field CC-Link IE Feld-Netzwerk 16Baud I RHFLL 2IBE
Ethernet Ethernet Multiprotokoll Schnittstellenkarte; Modbus TCP; Ethernet/IP, Profinet;
Multiprotokoll BACNet nach Modbus RTU EBAALY TR PR
Optionskarte zur Integration eines Frequenzumrichters in eine LonWorks-Netz- A . . FR-AZNL FR-F700, FR-A700 156779
LonWorks werkumgebung. Betrieb, Anzeigefunktionen und Parametereinstellungen konnen m;ﬁm?: \[/]4:)22;11:]24 SFr:g(l;]ewniz[:J (;? rﬁge;g rl?l;)agl:I(;h‘ i
tiber einen Rechner (PCetc.) oder eine SPS ausgefiihrt werden. 9ungsg ket FR-A7NL-Ekit-SC-E FR-E700 SC-EC 239645
Kommunikation - ) _ L Anschluss von bis zu 126 Frequenzumrichtern FR-ATNP FR-F700, FR-A700 158524
Optionskarte zur Integration eines Frequenzumrichters in ein Profibus DP-Netzwerk. - gglich, Maximale Ubertragungsgeschwindigkeit:  FR-A7NP-Ekit-SC-E 239646
ProfibusDP Betrieb, A und Parametereinstell kbnnen iiber einen Rechner (PC 17 MBaud ) FR-E700 SC-EC
etc) oder eine SPS ausgefiihrt werden. FR-A7NP-Ekit-SC-E-01 239647
Adapter mit 9-poligem Sub-D-Stecker fiir FR-A7NP FR-D-Sub9 FR-F700, FR-A700 191751
Optionskarte zur Integration eines Frequenzumrichtersin ein DeviceNet. Betrieb, Anzeige- B FR-A7ND FR-F700, FR-A700 158525
DeviceNet™  funktionen und Parametereinstellungen kiinnen iiber einen Rechner (PCetc) odereine SPS Maximale Ubertragungsgeschwindigkeit: 500 kBaud .
ausgefiihrtwerden. FR-A7ND-Ekit-SC-E  FR-E700 SC-EC 239648
Optionskarte zur | ion eines Freq ichters in das herstellereigene .
Servonetzwerk SSCNETIII von Mitsubishi Electric. Betrieb, Anzeigefunktionen und Maximale Ubertragungsgeschwindigkeit: 5 Y
SSCNETIH Parametereinstellungen kdnnen iiber einen Motion-Controller (Q172H CPU, Q173H CPU) 50 MBaud FR-ATNS FR-A700 191403
ausgefiihrt werden.

Montagebeispiel
einer internen Option
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Ubersicht der externen Optionen

FREQUENZUMRICHTER

Externe Optionen Beschreibung Bemerkung/Daten Typ Bezeichnung Art.-Nr.
Interaktive Bedieneinheit mit LCD-Anzeige (8 Sprachen) mit Kopierfunktion FR-PUO7 Alle 166134
Interaktive Standard-Bedieneinheit mit Kopierfunktion FR-DUO7 Alle 157514
Weitere Details erhalten Sie von [hrem D700
Bedieneinheit i Mitsubishi-Vertriebsbiiro oder im technischen Katalog rp | -D700,
Zur Montage auf der Schaltschrankilr (z.8.) it T FR-PAO7 FR-E700 SC-EC 214795
Interaktive Bediencinheit mit LCD-Anzeige batteriegepuffert mouorgs  HT00SCEC 209052
Adapter Adapterkupplung fir FR-DUO7 Erforderlich ir dezentralen Anschiuss der FR-DUO o 4o FR-A700,FRF700 157515
tiber FR-ASCBL
. 1m: 70727
Anschlusskabel'fur P Kabel zum dezentralen Anschluss einer Bedieneinheit Erhéltlich in den Langen 1;2,5und 5 m FR-A5 (BL Alle 2,5m: 70728
dezentrale Bedieneinheit X
5m:70729
Mpntagefet firexteme Zur Montage des Kiihlkarpers auf der Schaltschranktiir Zur Senkung der Temperatur im Schaltschrank FR-A7CN FR-A700, FR-F700 =
Kiihlluftfiihrung
o - —— S N ! 2 Anschliisse FR-RJ45-HUB4 A 167612
Vi il erteiler zum Anschluss mehrerer Frequenzumrichter in einem seriellen Netzwerl . -A700
RI45-Verbindungen 8 Anschliisse FR-RJ45-HUB10 167613
Abschlusswiderstand fiir RJ45 Verteilermodul 1200 FR-RJ45-TR Alle 167614
Verbindungskabel Kommunikationskabel fiir RS232- bzw. RS485-Schnittstelle zum Anschluss eines externen PCs  Lange 3 m SC-FRPC Alle 88426
USB-RS232-Konverter Adapterkabel fiir Schnittstellenkonverter von RS232 auf USB USB-Spezifikation 1.1; Lange: 0,35 m USB-RS232 FR-D700, FR-F700 155606
FR-Configurator Parametrier- und Setup-Software fiir die Mitsubishi Electric-Frequenzumrichter-Serien — Alle 215701
" . . - FFR-CI0J,
Funkentstorfilter Funkentstorfilter zur Erfiillung der EMV-Richtlinien FR-, FN-CT] Alle =
du/dt-Filter Ausgangsfilter zur Reduzierung des du/dt FROMCLASST Alle —
Sinus-Filter Ausgangsfilter fiir sinusformige Ausgangsspannung FRSHTIASST  Alle —
. ) . FR-D700,
y Zur Erh6hung des Wirkungsgrades, Verringerung von LY e o
AC-Netzdrossel Netzriickwirkungen und zum Ausgleich von Spannungsschwankungen Weitere Details erhalten Sie von lhrem B HAWSCHG
oo e . . FR-F700, FR-A740
Mitsubishi-Vertriebshiiro oder im technischen Katalog
fiir Frequenzumrichter. FR-HEL FR-D700,
DC-Zwischenkreisdrossel Zur Reduktion von Oberwellen und Erhdhung des Wirkungsgrades FFI—K—H Ei.—(H)-E FR-E700 SC-EC, —
FR-F700, FR-A740
Zur Erthung des B 6gens;fir Lasten mit hohem Massentrighei g FR-8U 00
B, ur Erhhung des Bremsvermégens; fiir Lasten mit hohem Massentragheitsmoment oder -BU2, FR-E700 SC-EC o
aktiv treibende Lasten; wird in Verbindung mit einem externen Bremswiderstand verwendet BU-UFS-+RUFC a
FR-F700, FR-A740
. PUUT . ’ R FR-D700,
Externer Zur Erhthung des Bremsvermégens; wird in Verbindung mit dem integrierten FR-ABRCH)  FR-E700SC-EC .
Hochleistungswiderstand Bremschopper verwendet !
FR-A740
Grundgerdt mit 8 Anschliissen PBDP-GW-G8  Alle 224915
Kommunikation  Profibus DP  High speed Wandler von Profibus DP auf RS485-Frequenzumrichterprotokoll
Erweiterungsgerat mit 8 Anschliissen PBDP-GW-E8  Alle 224916
Montage eines Funkentstorfilters Montage eines Funkentstorfilters
beim FR-E700 SC beim FR-F700
§ MITSUBISHI
N\
\
N
W
1. .
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FREQUENZUMRICHTER

Ubersicht der lieferbaren Frequenzumrichter und passenden Entstorfilter

Anschluss- Anschluss- Geratenenn- Motornenn- Gerdtenenn- Motornenn- Geratenenn- Motornenn- | Typenreihe Artikel- Passender
spannung spannung strom [A] leistung [kW] © strom [A] © leistung [kW] © strom [A]® leistung [kW] © | Frequenzumrichter nummer Entstorfilter ©
1~230VO  3~400V® Uberlastfihigkeit 120 % * Uberlastfihigkeit 150 % * Uberlastfihigkeit 200 % *
[} — — — — 038 0,1 FR-D7205-008 EC 214189
[} = = = = 14 0,2 FR-D7205-014 EC 214190
[} = == = = 25 04 FR-D7205-025 EC 214191
[} — — — — 42 0,75 FR-D7205-042 EC 214192
[ ] — — — — 7 15 FR-D7205-070 EC 214193 D2
[ ] — — — — 10 22 FR-D7205-100 EC 214194 D3
[ ] — — — — 1,2(1,4) 0,4(0,55) FR-D740-012 EC 212414 D4
[ ] — — — — 2,2(2,6) 0,75(1,1) FR-D740-022 EC 212415 D4
[} — — — — 3,6(43) 1,5(22) FR-D740-036 EC 212416 D4
[ ) — — — — 5(6) 2203) FR-D740-050 EC 212417 D5
[ ) — — — — 8(9,6) 3,7(4) FR-D740-080 EC 212418 D5
[ ) — — — — 12(14,4) 55(7,5) FR-D740-120 EC 212419 D6
[ ) — — — — 16(19,2) 7,5(11) FR-D740-160 EC 212420 D6
[ ] — — — — 0,8(0,8) 0,1 FR-E7205-008SC EC 234795 E1
[ ] — — — — 1,5(1,4) 0,2 FR-E7205-015SC EC 234796 E1
[ ] — — — — 3(25) 04 FR-E7205-030SC EC 234797 E1
[ ] — — — — 5(4,1) 0,75 FR-E7205-050SC EC 234798 E2
[ ] — — — — 8(7) 15 FR-E7205-080SC EC 234799 B2
[ ] — — — — 11(10) 22 FR-E7205-110SC EC 234800 B3
[ ] — — — — 1,6(1,4) 04 FR-E740-016SC EC 234801 E4
[ ] — — — — 26(22) 0,75 FR-E740-0265C EC 234802 E4
[ ] — — — — 4(3,8) 15 FR-E740-040SC EC 234803 E4
[ ] — — — — 6(54) 22 FR-E740-060SC EC 234804 E5
[ ] — — — — 9,5(8,7) 37 FR-E740-0955C EC 234805 E5
[ J — — — — 12 55 FR-E740-120SC EC 234806 E6
[ J = = — = 17 75 FR-E740-170SC EC 234807 E6
[ J = = — = 23 n FR-E740-230SC EC 234808 E7
[ J — — — — 30 15 FR-E740-300SC EC 234809 E7
[ ] 23 0,75 21 0,75 — — FR-F740-00023 EC 156569 AF1
[ ] 38 15 35 15 — — FR-F740-00038 EC 156570 AF1
[ ] 52 22 48 22 — — FR-F740-00052 EC 156571 AF1
[ ] 83 37 76 37 — — FR-F740-00083 EC 156572 AF1
[ ] 12,6 55 1,5 55 — — FR-F740-00126 EC 156573 AF1
[} 17 75 16 75 — — FR-F740-00170 EC 156594 AF2
[} 25 n 23 n — — FR-F740-00250 EC 156595 AF2
[} 31 15 29 15 — — FR-F740-00310 EC 156596 AF3
[} 38 18,5 35 18,5 — — FR-F740-00380 EC 156597 AF3
([ 47 2 43 22 — — FR-F740-00470 EC 156598 AF4
([ 62 30 57 30 — — FR-F740-00620 EC 156599 AF4
[} 77) 37 70 37 = = FR-F740-00770 EC 156600 AF5
([ 93 45 85 45 — — FR-F740-00930 EC 156601 AF6
([ 116 55 106 55 — — FR-F740-01160 EC 156602 AF7
([ 180 90 144 75 — — FR-F740-01800 EC 156603 AF7
[} 216 110 180 90 = = FR-F740-02160 EC 156604 AF8
[ 260 132 216 110 — — FR-F740-02600 EC 156605 AF8
[ 325 160 260 132 — — FR-F740-03250 EC 156606 AF9
([ 361 185 325 160 — — FR-F740-03610 EC 156607 AF9
([} 432 220 361 185 — — FR-F740-04320 EC 156608 AF9
[} 481 250 432 220 — — FR-F740-04810 EC 156609 AF10
[ ] 547 280 481 250 — — FR-F740-05470 EC 156610 AF10
[ ] 610 315 547 280 — — FR-F740-06100 EC 156611 AF10
[ ] 683 355 610 315 — — FR-F740-06830 EC 156612 AF11
[ ] 770 400 683 355 — — FR-F740-07700 EC 156613 AF11
[ ] 866 450 770 400 — — FR-F740-08660 EC 156614 AF11
[ ] 962 500 866 450 — — FR-F740-09620 EC 156615 AF11
[ ] 1094 560 962 500 — — FR-F740-10940 EC 156616 AF12
[ ] 1212 630 1094 560 — — FR-F740-12120 EC 156617 AF12
Hinweis:

Erliuterungen zu @ bis @ siehe folgende Seite.
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Anschluss- Gerate- Motornenn- Gerdte- Motornenn- Gerate- Motornenn- Gerate- Motornenn- | Typenreihe Artikel- Passender
spannung nennstrom leistung nennstrom leistung nennstrom leistung nennstrom leistung Frequenzumrichter nummer | Entstorfilter ®

3~400V@ [A1© [kw] @ [A]1© kW] @ [A] kW] @ [A] [kw]®
Uberlastfahigkeit 120 % * Uberlastfahigkeit 150 % * Uberlastfahigkeit 200 % * Uberlastfahigkeit 250 % *

[ J 23 0,75 21 0,75 = = = = FR-F746-00023 EC 163796

[ J 38 15 35 15 = = = = FR-F746-00038 EC 163797

[ ] 52 2,2 48 22 = = = = FR-F746-00052 EC 163798 F1

[ J 83 37 7,6 37 = = = = FR-F746-00083 EC 163799 F1

[ J 12,6 55 11,5 55 = = = = FR-F746-00126 EC 163800 F1

[ ] 17 75 16 75 = = = = FR-F746-00170 EC 163801 F2

[ J 25 n 23 n = = = = FR-F746-00250 EC 163802 F2

[ J 31 15 29 15 = = = = FR-F746-00310 EC 163803 F3

[ 38 18,5 35 18,5 = = = = FR-F746-00380 EC 163804 F3

[ J 47 22 43 22 = = = = FR-F746-00470 EC 163805 F4

[ J 62 30 57 30 = = = = FR-F746-00620 EC 163806 F4

[ 77 37 70 37 = = = = FR-F746-00770 EC 163807 F5

[ J 93 45 85 45 = = = = FR-F746-00930 EC 163808 Fé

[ J 116 55 106 55 = — — — FR-F746-01160 EC 163809 F6

[ ] 23 0,75 2,1 0,75 15 0,4 08 0,25 FR-A740-00023 EC 169826 AF1
[ J 38 15 35 15 25 0,75 15 0,4 FR-A740-00038 EC 169797 AF1
[ J 52 2,2 48 22 4 15 25 0,75 FR-A740-00052 EC 169798 AF1
[ 83 37 76 37 6 2,2 4 15 FR-A740-00083 EC 169799 AF1
[ J 12,6 55 15 55 9 37 6 2,2 FR-A740-00126 EC 169800 AF1
[ J 17 75 16 75 12 55 9 37 FR-A740-00170 EC 169801 AFR2
[ 25 n 23 n 17 75 12 55 FR-A740-00250 EC 169802 AR2
[ J 31 15 29 15 23 n 17 75 FR-A740-00310 EC 169803 AR3
[ ] 38 18,5 35 18,5 31 15 23 " FR-A740-00380 EC 169804 AF3
[ 47 22 43 2 38 18,5 31 15 FR-A740-00470 EC 169805 AF4
[ J 62 30 57 30 44 22 38 18,5 FR-A740-00620 EC 169806 AF4
[ J 77 37 70 37 57 30 44 2 FR-A740-00770 EC 169807 AF5
[ J 93 45 85 45 n 37 57 30 FR-A740-00930 EC 169808 AF6
[ J 116 55 106 55 86 45 n 37 FR-A740-01160 EC 169809 AF7
[ ] 180 90 144 75 110 55 86 45 FR-A740-01800 EC 169810 AF7
[ J 216 110 180 0 144 75 110 55 FR-A740-02160 EC 169811 AF8
[ J 260 132 216 110 180 90 144 75 FR-A740-02600 EC 169812 AF8
[ ] 325 160 260 132 216 110 180 90 FR-A740-03250 EC 169813 AF9
[ J 361 185 325 160 260 132 216 110 FR-A740-03610 EC 169814 AF9
[ J 432 220 361 185 325 160 260 132 FR-A740-04320 EC 169815 AF9
[ ] 481 150 432 220 361 185 325 160 FR-A740-04810 EC 169816 AF10
[ J 547 280 481 250 432 220 361 185 FR-A740-05470 EC 169817 AF10
[ J 610 315 547 280 481 250 432 220 FR-A740-06100 EC 169818 AF10
[ ] 683 355 610 315 547 280 481 250 FR-A740-06830 EC 169819 AR
[ J 770 400 683 355 610 315 547 280 FR-A740-07700 EC 169820 AF11
[ J 866 450 770 400 683 355 610 315 FR-A740-08660 EC 169821 AR
[ ] 962 500 866 450 770 400 683 355 FR-A740-09620 EC 169822 AR
[ J 1094 560 962 500 866 450 770 400 FR-A740-10940 EC 169823 AF12
[ J 1212 630 1094 560 962 500 866 450 FR-A740-12120 EC 169824 AF12
[ J = = = = 12 55 = = FR-A741-5,5k 216905 AF13
[ J = = = = 17 79 = = FR-A741-7,5k 216906 AF13
[ J — — — — 23 n = = FR-A741-11K 216907 AF14
[ J = = = = 31 15 = = FR-A741-15K 216908 AF14
o = = = = 38 18,5 = = FR-A741-18,5K 216909 AF15
[ J — — — — 44 22 — = FR-A741-22K 217397 AF15
[ ] = = = = 57 30 = = FR-A741-30K 216910 AF16
[ J = = = = n 37 = = FR-A741-37K 216911 AF16
[ J — — — — 86 45 = = FR-A741-45K 216912 AF16
[ ] = = = = 110 55 = = FR-A741-55K 216913 AF17

Die Werte fiir 120-%-Uberlastfahigkeit sind giiltig bei 110 % lnenn fiir 60's, 120 % fiir 0,5 s (3 s fiir FR-F740 und FR-F746) bei max. 40 °C ** (30 °C fiir FR-F746).
Die Werte fiir 150-%-Uberlastfahigkeit sind giiltig bei 120 % lnenn fiir 60's, 150 % fiir 0,5 s (3 s fiir FR-F740 und FR-F746) bei max. 40 °C **.

Die Werte fiir 200—%—Uberlastf‘a'higkeit sind giiltig bei 150 % Inenn filir 605, 200 % fiir 0,5 s bei max. 50 °C (3 s fiir FR-A740/FR-A741) bei max. 50 °C.

Die Werte fiir 250-%-Uberlastfahigkeit sind giiltig bei 200 % lnenn fiir 60 s, 250 % fiir 3 s bei max. 50 °C.

** (FR-F740 unterliegt nicht dieser Beschrankung, hier gilt max. 50 °C bei 150-%-Uberlastfahigkeit)

Hinweise:

® Lulassiger Bereich der Anschlussspannung bei 1~ Anschluss: 170-264 V

@ Zulassiger Bereich der Anschlussspannung bei 3~ Anschluss: 323528 V (323—550 V bei FR-F740-01800-12120)

@ Diein Klammern angegebenen Werte gelten ohne Einschrankung der PWM-Taktfrequenz (bis 40 °C).

@ Beihgheren Netzanschlussspannungen konnen groRere Leistungen entnommen werden. Die in Klammern angegebenen Werte gelten fiir eine Umgebungstemperatur bis 40 °C.
® Zuordnung siehe folgende Seite.

© Wird der FR-F740 mit einer Taktfrequenz > 3 kHz betrieben, vermindert sich die Tragerfrequenz automatisch, sobald der Frequenzumrichter den in
Klammern angegebenen Ausgangsnennstrom (=85 % Last) iiberschreitet.

S MITSUBISHI ELECTRIC 109

FREQUENZUMRICHTER H



FREQUENZUMRICHTER H

FREQUENZUMRICHTER

Netzentstorfilter und Konditionierer

Filter und Konditionierer - ein notwendiger Bestandteil der heutigen Umwelt

Der Bedarf an unterschiedlichen Filtern und
Konditionierungselementen zum Einsatzin
Leistungskreisen wird durch europdische

EMV-Information

Frequenzumrichter miissen mit einem EMV-
Filter versehen werden (siehe Tabelle unten),
um den Anforderungen der Produktnorm

EN 61800-3 zu entsprechen.

Diese Filter sind optional erhéltlich und kénnen
in der Regel in unmittelbarer Umgebung des
Frequenzumrichters installiert werden. Dabei
sind die Vorschriften zur Installation der Fre-
quenzumrichter zu beachten.

Frequenzumrichter

D1 FR-D7205-008—042 EC

D2 FR-D7205-070 EC

D3 FR-D720S-100 EC

D4 FR-D740-012-036 EC

D5 FR-D740-050/080 EC

D6 FR-D740-120/160 EC

E1 FR-E7205-008-030SC EC

E2 FR-E7205-050/080SC EC

E3 FR-E720S-110SCEC

E4 FR-E740-016-040SC EC
E5 FR-E740-060/0955C EC
E6 FR-E740-120/170SC EC
E7 FR-E740-230/300SC EC
AF1 FR-A/F740-00023-00126 EC
AR2 FR-A/F740-00170-00250 EC
AF3 FR-A/F740-00310-00380 EC
AF4 FR-A/F740-00470-00620 EC
AF5 FR-A/F740-00770 EC
AF6 FR-A/F740-00930 EC
AF7 FR-A/F740-01160-01800 EC
AF8 FR-A/F740-02160-02600 EC
AF9 FR-A/F740-03250-04320 EC
AF10  FR-A/F740-04810-06100 EC
AF11 FR-A/F740-06830-09620 EC
AF12 FR-A/F740-10940-12120 EC
F FR-F746-00023-00126 EC
F2 FR-F746-00170-00250 EC
F3 FR-F746-00310-00380 EC
F4 FR-F746-00470-00620 EC
F5 FR-F 746-00770 EC
F6 FR-F746-00930-01160 EC
AF13 FR-A741-5,5k/7,5k
AF14  FR-A741-11k/15k
AF15 FR-A741-18,5k/22k
AF16  FR-A741-30k/37k/45k
AF17  FR-A741-55K

Hinweis:

Gesetze und Vorschriften, die staatlichen
Vorgaben und Energieversorgungsunter-
nehmen vorangetrieben.

Entsprechende Informationen sind in den tech-
nischen Dokumentationen der Frequenzumrich-
ter enthalten, die auch per Download auf der
Mitsubishi-Homepage abrufbar sind.

Fir weiterflihrende Informationen setzen Sie
sich bitte mit Ihrem Mitsubishi-Vertriebspartner
in Verbindung.

EMV-Filter gemag 55011A Artikelnummer

FFR-CS-050-14A-RF1 216227
FFR-CS-050-14A-RF1-LL* 229801
FFR-CS-080-20A-RF1 216228
FFR-(S-080-20A-RF1-LL* 229802
FFR-CS-110-26A-RF1 216229
FFR-CS-110-26A-RF1-LL* 229803
FFR-CSH-036-8A-RF1 215007
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL* 226836
FFR-CSH-080-16A-RF1 215008
FFR-CSH-080-16A-RF1-LL* 226837
FFR-MSH-170-30A-RF1 215005
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL* 226838
FFR-CS-050-14A-RF1 216227
FFR-(S-050-14A-RF1-LL* 229801
FFR-CS-080-20A-RF1 216228
FFR-(S-080-20A-RF1-LL* 229802
FFR-CS-110-26A-RF1 216229
FFR-CS-110-26A-RF1-LL* 229803
FFR-MSH-040-8A-RF1 214953
FFR-MSH-095-16A-RF1 215004
FFR-MSH-170-30A-RF1 215005
FFR-MSH-300-50A-RF1 215006
FFR-BS-00126-18A-SF100 193677
FFR-BS-00250-30A-SF100 193678
FFR-BS-00380-55A-5F100 193679
FFR-BS-00620-75A-SF100 193680
FFR-BS-00770-95A-SF100 193681
FFR-BS-00930-120A-SF100 193682
FFR-BS-01800-180A-SF100 193683
FN3359-250-28 104663
FN3359-400-99 104664
FN3359-600-99 104665
FN3359-1000-99 104666
FN3359-1600-99 130229
FFR-AF-IP54-21A-SM2 201551
FFR-AF-IP54-44A-SM2 201552
FFR-AF-IP54-62A-SM2 201553
FFR-AF-1P54-98A-SM2 201704
FFR-AF-1P54-117A-SM2 201705
FFR-AF-1P54-172A-SM2 201706
FFR-RS-7,5k-27A-EF100 227840
FFR-RS-15k-45A-EF100 22784
FFR-RS-22k-65A-EF100 227842
FFR-RS-45k-127A-EF100 227843
FFR-RS-55k-159A-EF100 227844

Die Frequenzumrichter der Baureihe FR-F740/FR-F746/FR-A740 verfiigen iiber ein eingebautes EMV-Filter fiir Industrieumgebungen (2. Umgebung).
Die in der Tabelle aufgefiihrten Filter sind bei diesen Frequenzumrichtern daher nur in Sonderfallen erforderlich.

* LL-Filter ermdglichen einen geringen Ableitstrom (23,5 mA bei kurzen Motorkabeln (1,10 m)) bei portablen Maschinen, die mit einem Stecker an das Versorgungsnetz angeschlossen werden, z. B. Mischer.

Die LL-Filter sind fiir FR-D720S, FR-D740 und FR-E720S SC erhaltlich.

Mitsubishi Electric bietet eine gro3e Bandbreite
an Losungen an, damit lhre Installationen den
Anforderungen z. B. der EMV-Richtlinie bis hin
zur G5/4-Vorschrift entsprechen.

Begriffsdefinitionen in der Produktnorm
EN 61800-3 & A11:

Erste Umgebung:

Die erste Umgebung umfasst Gebaude und
Wohngebiete, die ohne einen Zwischentrans-
formator direkt an ein Niederspannungsnetz
angeschlossen sind.

Zweite Umgebung:

Die zweite Umgebung bezieht sich auf Anlagen,
die nicht direkt an ein Niederspannungsnetz
angeschlossen sind, das zusatzlich Gebaude in
Wohngebieten mitversorgt.

EMV-Filter gemaf 55022B Artikelnummer

FFR-CS-050-14A-RF1 216227
FFR-CS-050-14A-RF1-LL* 229801
FFR-(S-080-20A-RF1 216228
FFR-(S-080-20A-RF1-LL* 229802
FFR-CS-110-26A-RF1 216229
FFR-CS-110-26A-RF1-LL* 229803
FFR-CSH-036-8A-RF1 215007
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL* 226836
FFR-CSH-080-16A-RF1 215008
FFR-CSH-080-16A-RF1-LL* 226837
FFR-MSH-170-30A-RF1 215005
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL* 226838
FFR-CS-050-14A-RF1 216227
FFR-CS-050-14A-RF1-LL* 229801
FFR-CS-080-20A-RF1 216228
FFR-(S-080-20A-RF1-LL* 229802
FFR-CS-110-26A-RF1 216229
FFR-CS-110-26A-RF1-LL* 229803
FFR-MSH-040-8A-RF1 214953
FFR-MSH-095-16A-RF1 215004
FFR-MSH-170-30A-RF1 215005
FFR-MSH-300-50A-RF1 215006
FFR-BS-00126-18A-SF100 193677
FFR-BS-00250-30A-SF100 193678
FFR-BS-00380-55A-SF100 193679
FFR-BS-00620-75A-SF100 193680
FFR-BS-00770-95A-SF100 193681
FFR-BS-00930-120A-SF100 193682
FFR-BS-01800-180A-SF100 193683
FFR-AF-IP54-21A-SM2 201551
FFR-AF-IP54-44A-SM2 201552
FFR-AF-IP54-62A-SM2 201553
FFR-AF-IP54-98A-SM2 201704
FFR-AF-IP54-117A-SM2 201705
FFR-AF-IP54-172A-SM2 201706
FFR-RS-7,5k-27A-EF100 227840
FFR-RS-15k-45A-EF100 22784
FFR-RS-22k-65A-EF100 227842
FFR-RS-45k-127A-EF100 227843
FFR-RS-55k-159A-EF100 227844
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SERVO- UND MOTION-SYSTEME

Im Bereich der Servo- und Motion-Systeme
bietet Mitsubishi Electric durch die groR3e
Bandbreite an Produkten Losungen fiir die
unterschiedlichsten Anwendungen - vom
Aufbau eines einfachen Einzelachsenantriebs
fur eine Punkt-zu-Punkt-Positionierung bis hin
zum vollsynchronisierten 96-Achsen-Antrieb.

-UND

Dabei ist sowohl ein Betrieb tiber Standard-
Impulsausgdnge als auch Gber SSCNET moglich.

Die Servo-Serien von Mitsubishi setzen, durch
die gro3e Auswahl an Motoren (alle Motoren
sind standardmaf3ig mit Encoder ausgestattet:
MR-ES-Serie 131072 Impulse/Umdrehung,
MR-J3-Serie 262144 Impulse/Umdrehung ) und
Servoverstarkern (bis zu 110 kW Dauerleistung),

Welche Komponenten bendtigt ein Servosystem?

Servomotoren

Der Einsatz modernster volumenreduzierender
Wickeltechniken und neuester Technologien
ermoglicht die Herstellung von biirstenlosen
Servomotoren, die zu den kompaktesten am
Markt gehoren.

Die Servomotoren von Mitsubishi erfiillen
hochste Anspriiche und sind durch den weiten
Leistungs-, Drehzahl und Drehmomentbereich

zum Einsatz in nahezu allen Applikationen
geeignet. Zur Ergdnzung des Produktangebots
bietet Mitsubishi die Motoren in einem Leistungs-
bereich von 50 W bis 110 kW sowie als Spezialmo-
toren (z. B. Flachbauweise) an.

Alle Servomotoren der MR-J3-Serie von
Mitsubishi sind standardmafig mit einem
Absolutwert-Encoder ausgestattet.

HF-JP 500 W-11 kW

-SYSTEME

im Bereich Motion-Control neue Maf3stabe in
punkto Prazision.

Alle Hardware-Produkte der Servo- und
Motion-Systeme von Mitsubishi werden dabei
von Software-Paketen erganzt, die eine leicht
verstandliche Programmierung und schnelle
Inbetriebnahme der Einheiten erlauben.

Durch Einbau einer Batterie kann im Servover-
starker ein Absolutwertsystem aktiviert werden.

Danach erméglichen die Backup-Batterie und
ein Puffer-Kondensator den standigen Zugriff
auf die aktuelle Position des Servomotors, auch
bei Unterbrechung der Systemverbindungen.

= HA-LP 11 kW-110 kW
I 57 500 W-7 kW

HA-LP 11 kW-37 kW
HF-SP 500 W-7 kW
HF-SE 500 W-2 kW
HC-RP 1 kW-5 kW
HF-MP 50 W-750 W
HF-KP/HF-KE 50 W-750 W
| | | | | | | | | |
0 1 kW 2 kW 5kW  7kw 10 kW 20 kW 30 kW 40 kW 55 kW 110 kW
Servoverstarker

Mitsubishi bietet eine umfangreiche Auswahl
verschiedener Servoverstarker an, um alle
Anforderungen der unterschiedlichsten An-
wendungen zu erfiillen. Ob die Ansteuerung
durch herkdmmliche digitale Impulse, tiber
Analogsignale oder SSCNETIIl erfolgen soll -
fur jeden Fall ist ein Verstarker vorhanden.

Dabei ermdoglicht das einzigartige Echtzeit-
Auto-Tuning (RTAT = Real Time Auto Tuning)
von Mitsubishi, durch standige automatische
Anpassung der Regelparameter (im Betrieb)
an die Anwendung, ein hochdynamisches
Regelverhalten, selbst bei wechselnden
Lastverhdltnissen.

Die Gerate mit Ansteuerung durch digitale
Impulse und Analogsignale der Serien MR-ES
und MR-J3 decken einen Leistungsbereich von
100 W bis 110 kW ab. Die Verstarker, die das
Bus-System SSCNETIII (Serie B) unterstutzen,
ermdglichen eine anwenderfreundliche Kom-
munikationsverbindung.

MR-J3-A/B/T 600 W-110 kW

MR-J3-A/B/T 100 W-37 kW

200V

MR-ES-A/AG 100 W-2 kW

| | | | |
0 TkW2kw  5kwW 10 kW

Positioniermodule

In der kostengiinstigen Kompaktklasse der
FX-Einheiten dient das Positioniermodul
FX2N-10PG zur Steuerung einer Achse tiber
interne Positioniertabellen. Es verfligt Gber
eine externe Schnellstartfunktion und eine
Ausgangs-Impulsfrequenz von bis zu 1 MHz.
Das Positioniermodul FX3U-20SSC-H ist

fur den Einsatz in der Serie MR-J3-B bestimmt.
Dies ermdglicht eine schnelle, leichte aber den-
noch effiziente Positionierung in einfacheren
Anwendungen.

| | | |
20 kW 30 kW

Fiir umfangreichere und komplexere Anwen-
dungen stehen mit der MELSEC L-Serie und
MELSEC System Q Serie zahlreiche Positionier-
und Motion-Module zur Verfligung (1, 2, 4 und
16 Achsen).

Die SSCNET-Anbindung ermdglicht den Aufbau
verbesserter und einfach zu bedienender Posi-
tioniersysteme bei gleichzeitig reduziertem Ver-
drahtungsaufwand und héherer Storfestig-

keit. Alle Module der LD77-Serie und der
QD75-Serie verfligen tiber Funktionen wie
Interpolation, Drehzahlregelung und Positio-
nierbetrieb usw..

37kW 40 kW

| |
55 kW 110 kW

Motion-Controller

Als neue Generation der Motion-Controller-
Systeme bietet die dynamische Servo-
technologie der Q-Motion-CPU in Kombination
mit der enormen Rechenleistung einer SPS
der MELSEC System Q die optimale Losung fiir
Spezialanwendungen mit hochsten Anforde-
rungen an die Steuerung und Prazision. Dieses
vollintegrierte und flexible System erméglicht
die Steuerung von bis zu 96 Achsen tber
SSCNETII und kann in den meisten Motion-
Controller-Anwendungen eingesetzt werden.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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SERVO- MOTION-

Systemkonfiguration

SPS-CPU Motion-CPU
Software: GX Works2 Software: MT Works2
GX (IEC) Developer

< S \ Hauptbaugruppentréger
= = S RN\ Q33B/Q35B/Q38B/Q312B
— <— <— Q38DB/Q312DB

0 i=ibik '
2\ i

MR-HDPO1

Handrad

K/ Handrad- Encoder- Interface fur
Interface Interface externe Signale
SERVO SYSTEM CONTROLLER NETWORK Q173PX/ Q172EX-S2/ Q172LX/
Q173DPX Q172DEX Q172DLX
Serieller synchroner
Absolut-Encoder
170 ENC
Kabel e
MR-J3BUS[IM
) )
llll St \" Kabel
| ﬂ]| MR-J38USCIM

o[ EEEEEN

y —

—

Il
7 +[iH
E
Servoverstarker o N =
MR-J3-LIB(S) s
| i

Servomotoren

Hinweis:
1. Die erste CPU auf dem Hauptbaugruppentréger muss immer eine SPS-CPU sein
(z.B.Q00, Q01, Q02/Q02H/Q06H/Q12H/Q25H/QnUD(H) Serie).
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-UND

Systemkonfiguration fiir einen Kreuztisch

Ein Kreuztisch ist eine typische 2-Achsen-

Servopositionierung, die im allgemeinen in
der Industrie fiir ein breites Einsatzspektrum

von Bestlickungsmaschinen fiir gedruckte
Schaltungen bis hin zu Schweiflautomaten
Anwendung findet.

System 1: Konfiguration mit FX3G-24MT/ESS

Produkt Beschreibung

SPS mit integrierter Positionierungsregelung

FX3G-24MT/ESS

MR-E-10A-QW003 Servoverstarker
HF-KE13KW1-5100 Motor
MR-E-70A-QW003 Servoverstrker
HF-SE52KW1-S100 Motor

System 2: Konfiguration mit QD75MH

Produkt Beschreibung

Qo0J SPS der Serie MELSEC System Q

QD75MH2 Positioniermodul

MR-J3-10B Servoverstarker

HF-KP13 Motor

MR-J3-60B Servoverstarker

HF-SP52 Motor

MR-J3BAT Batterie (fiir Servoverstarker)
Kreuztischsteuerung

Die nachfolgenden Beispiele zeigen zwei
Beispiele einer Kreuztischsystemkonfiguration
mit Mitsubishi Komponenten.

-SYSTEME

Das erste Beispiel ist ein System, basierend auf

dem Modul FX3G-24MT/ESS.

Das zweite Beispiel ist ein komplexeres interpo-

lierendes System, welches auf dem Modul

QD75MH (SSCNETIII) basiert.

Die FX3G ist eine kompakte SPS zur
umfangreichen Steuerung von Maschinen.
Sie verbindet die Funktionalitdt einer SPS
mit den Funktionen der Positionierung.
In der vorliegenden Konfiguration wird
eine FX3G-24MT/ESS zur Steuerung von
X-und Y-Achse eingesetzt. Die Servover-
starker der MR-ES-A-Serie werden von
der SPS Uber Open-Collector-Transistor-
ausgadnge mit Impulskettensignalen ver-
sorgt, die zur Steuerung der beiden Ach-
sen dienen. Die Einstellung des Systems
erfolgt Uber den GX Developer. Flr die
Einstellung der allgemeinen Positionier-
parameter bietet der GX Works2 einen
speziellen Mentiibereich und die Einstel-
lung jeder einzelnen Positionieranwei-
sung erfolgt anwenderfreundlich tiber
eine Tabelle. Diese Tabelle kann fiir jede

Die Kreuztischanwendung mit dem
QD75MH baut auf der leistungsstarken
SPS der Serie MELSEC System Q auf, die
eine hohere Funktionalitdt und grof3ere
Erweiterungsmaglichkeiten bietet. Die
Verbindung erfolgt tiber das SSCNETIII-
Bussystem fiir Motion-Steuerung. Das
SSCNETIII-Bussystem vereinfacht den
Aufbau und die Inbetriebnahme und
reduziert den Verdrahtungsaufwand.

Module fiir zusatzliche Achsen kénnen in
einer Reihenschaltung in das Bussystem
eingebunden werden. Der eingesetzte
Servoverstarker muss fiir das SSCNETIII-
Bussystem geignet sein, wie z.B. die Serie
MR-J3-B.

Die Verbindung des Servoverstarkers
Uber das Bussystem ermdglicht das
Uberwachen aller Daten mit der SPS
(Q00J), wie beispielsweise die Ist-Posi-
tion, das Drehmoment, usw., da alle
Daten im Positioniermodul (QD75MH)

Achse bis zu 100 Anweisungen mit Fre-
quenz und Impulsanzahl enthalten, die
im Anwenderdatenbereich abgespei-
chert werden. Furr den Betrieb wird die
Tabelle in die Maschine geladen, wo sie
dann noch angepasst werden kann.

Zur Erweiterung des Systems kénnen die
meisten der vorhandenen Erweiterungs-
gerdte und Sondermodule der FX2N-
und FX3U-Serien an die SPS FX3G ange-
schlossen werden.

® Anwenderfreundliche Positionierung
@® Leichte Einstellung Giber GX Works2
® Kostenguinstig

® Einfache Funktionalitat

automatisch aktualisiert werden. Auch
die Servoparameter kdnnen tber das
SSCNETII-Bussystem von der SPS aus
eingestellt werden.

Durch den Datenaustausch der
Positionierdaten Giber den Bus ist eine
Eliminierung von Storeinflissen durch
Rauschen weitestgehend sicher gestellt.

Die Interpolation zwischen zwei Achsen
ist ebenso moglich, da beide Achsen von
einem Positioniermodul (QD75MH)

gesteuert werden.

® SSCNETIII-fahig

® Anwenderfreundlich

® Hohe Funktionalitdt

® Ausbaufahig

® Modular erweiterbar

® Geringer Verdrahtungsaufwand
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SERVO-

MOTION-

Servomotoren und Anwendungsbereiche

Die empfohlenen Kombinationen von Servoverstarker und
Servomotor sind nachfolgend aufgefiihrt.

Alle Servomotoren sind standardmaBig mit einem hoch-
auflosenden Absolutwert-Encoder ausgestattet. Servomoto-
ren mit elektromagnetischer Haltebremse sind optional

erhaltlich.

Motortyp

Tp)

Hinweis:

Andere Motortypen sind auf Anfrage erhltlich.

Merkmal

Geringes
Massentragheitsmoment

Sie eignen sich sowohl fiir Anwendungen mit
groBeren Massentrdgheitsverhaltnissen als auch
fiir Anwendungen mit hoheren Reibmomenten

(Bandantrieb usw.).

Kleinstes
Massentragheitsmoment

Durch ein kleinstes Massen-

tragheitsmoment speziell fiir hochdynamische
Positionieraufgaben mit besonders kurzen

Zykluszeiten geeignet.

Mittleres
Massentragheitsmoment

Der Aufbau stabiler Systeme von niedrigen bis
hohen Drehzahlen ermdglicht ein breites

Spektrum an Applikationen. Eine direkte
Kopplung an eine Kugelumlauf-
spindel ist mdglich.

Geringes
Massentragheitsmoment
Ein Motor mit kompakter Bauform und
geringem Massen- tragheitsmoment fiir
mittlere Leistungen. Speziell fiir
Positionieraufgaben mit besonders
kurzen Zykluszeiten geeignet.

Geringes

Massentragheitsmoment 400 V

Ein 400-V-Servomotor fiir die MELSERVO-J3-Serie

in einem Leistungsbereich bis 9 kW mit geringem
Massentagheitsmoment und hoher Drehzahl.

Er hat eine kompakte Bauform, ist mit einem
hochauflosenden Encoder ausgestattet und ist

kompatibel zu globalen Standards.

Anwendungsbeispiel

Forderbander

Maschinen der Lebensmittelindustrie
Druckmaschinen

kleine Be- und Entladestationen
Klein-Roboter und Montiergerate
kleine X-Y-Tische

kleine Rollenvorschiibe

Bestiickungsautomaten, Montiergerate,
SchweiB-automaten

Platinen-Bohrmaschinen
Platinen-Priifmaschinen
Etikettiermaschinen
Strick- und Stickmaschinen
Ultra-Kompakt-Roboter

Forderbénder
Spezialmaschinen
Roboter

Be- und Entladegeréte

Wickler und Zugspannungs-
regler

Werkzeugwechsler
X-Y-Tische (Kreuztische)
Testgerdte

Rollenvorschiibe
Be- und Entladestationen

Maschinen fiir Fordersysteme mit kiirzesten

Zykluszeiten

Lebensmittelverarbeitung und Verpackung

Druckmaschinen
Forderroboter fiir Spritzgussmaschinen
Palletiermaschinen

Alle Maschinen, die hohe Drehzahl und
hohen Durchsatz erfordern

Bestlickungsautomaten,
Montiergerdte, Schweilautomaten

Wickler

Verpackungsmaschinen
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Servomotoriibersicht

Motoren fiir die Servoverstarkerserie MR-ES

 Nemn- :\:Is]?:ngs- Motorausfiihrung Passende Servoverstarker MR-E
HF-KE 01 HF-KE13W1-5100 ()
02 HF-KE23KW1-5100 ([
*H g HF-KEa3kwi-siop  200VACIPs5 ®
K 0,75 HF-KE73KW1-5100 o
HF-SE 05 HF-SE52KW1-5100 o
10 HF-SE102KW1-5100 ()
000N HE-SE152kW1-s100  200VAC IP6S ®
20 HF-SE202KW1-5100 [ ]

Motoren fiir die Servoverstarkerserie MR-J3

210940
213081
213082
213083
213084
213085
213086

213087

Ausgangs- Motorausfiihrung Passende Servoverstarker MR-J3
Photorserie dreah e o 10AB  20MB 40MB  GOA/B  70AB 100A/B 200AB 350A/B SOOMB  700A/B
20 O Spannung Schutzart - “jor" "ot 40T 60T 70T 1001 2001 3507 50T 7001
HF-KP 0,05 HF-KP053 [ ) 161507
0,1 HF-KP13 [ ) 160211
3000 02 HF-KP23 200VAC P65 [ ] 161508
04 HF-KP43 [ ) 161509
0,75 HF-KP73 [ ] 161510
HF-MP 0,05 HF-MP053 (] 161515
0,1 HF-MP13 [ ) 161516
3000 02 HF-MP23 200VAC P65 [ ] 161517
04 HF-MP43 [ ) 161518
0,75 HF-MP73 [ ] 161519
05 HF-P52 [ ] 161525
HF-SP 1,0 HF-SP102 [ ) 161526
15 HF-SP152 [ ) 161527
2000 20 HF-5P202 200VAC P67 [ ] 161528
35 HF-SP352 ([ ] 161529
50 HF-SP502 [ ) 161530
7,0 HF-SP702 [ ] 161531
HC-RP 20 HC-RP103 [ ] 168667
20 HC-RP153 [ ) 168668
3000 3,5 HC-RP203 200VAC P65 [ ) 168669
50 HC-RP353 [ ) 168670
50 HC-RP503 [ ) 168671
Motorserie 60A4/B4  100A4/B4 200A4/B4 350A4/B4 500A4/B4 700A4/B4 11KA4/B4 15KA4/B4 22KA4/B4 .
400V 6074 100T4 200T4 350T4 50074  700T4 11KT4 15KT4  22KT4
05 HF-SP524 [ ) 192042
1,0 HF-SP1024 [ ] 192043
HF-SP 15 HF-5P1524 ) 192054
2000 20 HF-5P2024 400VAC P67 [ ) 192055
35 HF-SP3524 [ ] 192056
50 HF-SP5024 [ ] 192057
7,0 HF-SP7024 [ ) 192058
n HF-JPT1KIM4 [N 229565
B0 HF-JP15K1M4 A0VAC—Ipe7 e’ 229566
05 HF-JP534 [ ) 227015
0,75 HF-JP734 [ ] 27016
HE-JP 10 HE-P1034 ) 27017
15 HF-JP1534 [ ) 227018
3000 20 HF-JP2034 400VAC P67 [ ) 227019
33<3,5> HF-JP3534 [ ] 227020
50 HF-JP5034 [ ) 227021
7,0 HF-JP7034 [ ) 242230
90 HF-JP9034 [ ] 242231
HA-LP 11 HA-LP11K24 o 200982
w000 1B HA-LP15K24 H00VAC 144 [ ) 200983
I_ 2 HA-LP22K24 [ ) 200984
@ Setzen Sie bei Verwendung der Motoren HF-JP11KTM4 oder HF-JP15K1M4 nur die speziellen Servoverstarker MR-J3-11KA4/B4/T4-LR oder MR-J3-15KA4/B4/T4-LR ein, bei denen der Bremswiderstand integriert ist.
Mit Servoverstérkern ohne den Zusatz ,-LR" in der Modellbezeichnung kdnnen diese Motoren NICHT verwendet werden.
Hinweis:
Andere Motortypen sind auf Anfrage erhltlich.
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SERVO- MOTION-

Abmessungen der Servomotoren fiir MR-J3, MR-ES

HF-MP13 (B), HF-KP13 (B), HF-KE13(B)W1-5100

21.5

©30h7

[
]

Typ L[mm] KL [mm]
HF-MP13 (B) 82,4(123,5) 40,5
HF-KP13 (B) 82,4(1235) 405
HF-KE13(B)W1-5100 82,4(123,5) 405

Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().

HF-MP23 (B), HF-MP43 (B), HF-KP23 (B), HF-KP43 (B), HF-KE23(B)KW1-5100, HF-KE43(B)KW1-5100

L 30
i7 3
]
- q
L U PR B N 7§
§
-
KL

Einheit: mm
Typ L[mm] KL [mm]
HF-MP23 (B) 76,6 (116,1) 393
HF-MP43 (B) 98,5(138,0) 61,2
HF-KP23 (B) 76,6(116,1) 393
HF-KP43 (B) 98,5(138,0) 61,2
HF-KE23(B)KW1-5100© 76,6 (116,1) 393
HF-KE43(B)KW1-5100© 98,5(138,0) 612

Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().
@ Motorwelle mit Passfedernut. (Der Motor wird mit Passfeder ausgeliefert.)

Einheit: mm
HF-MP73 (B), HF-KP73 (B), HF-KE73(B)KW1-S100
L 40
8 3 Typ L [mm] KL [mm]
HF-MP73 (B) 113,8(157,0) 723
[ ] HF-KP73 (B) 113,8(157,0) 723
4 HE-KE73BKW1-5100 © 1138(157,0 73
~
— — - - § Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().
Q @ Motorwelle mit Passfedernut. (Der Motor wird mit Passfeder ausgeliefert.)
]
d © Einheit: mm
g ‘g_
KL Q
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HF-SP52 (B), HF-SP102 (B), HF-SP152 (B), HF-SE52(B)KW1-5S100, HF-SE102(B)KW1-S100, HF-SE152(B)KW1-5100

L

0130

50
. a2l s LN
q 4 9
f iﬂ D /s | I
o : ”75‘5
o7 m 2 YA @
R T 94
0 © 3
i ;‘Q r cand h
59 L
135 29
58

Typ L[mm] KL [mm] X[mm]

HF-SP52 (B) 118,5(153,0) 57,8 38,2(43,5)
HF-SP102 (B) 140,5 (175,0) 79,8 38,2(43,5)
HF-SP152 (B) 162,5(197,0) 101,8 38,2(43,5)
HF-SE52(B)KW1-5100 © 120 (154,5) 57,8 39,7 (45,0)
HF-SE102(B)KW1-5100© 142(176,5) 79,8 39,7 (45,0)
HF-SE152(B)KW1-5100® 164 (198,5) 101,8 39,7 (45,0)

épmessungen fir Motoren mit Bremse in Klammern ().
() Motorwelle mit Passfedernut. (Der Motor wird OHNE Passfeder ausgeliefert.)

HF-SP202 (B), HF-SP352 (B), HF-SP502 (B), HF-SP702 (B), HF-SE202(B)KW1-S100

50.9

$114.3 50

Einheit: mm
Typ L[mm] KL [mm] X[mm]
HF-5P202 (B) 143,5(193,0) 798 38,5 (45,5)
HF-SP352 (B) 183,5(233,0) 1198 38,5 (45,5)
HF-SP502 (B) 203,5(253,0 1398 38,5 (45,5)
HF-5P702 (B) 263,5(313,0) 191,8 38,5 (45,5)
HF-SE202(B)KW1-5100 @ 145 (194,5) 798 40,0 (47,0)

A\bmessungen fir Motoren mit Bremse in Klammern ().
@ Motorwelle mit Passfedernut. (Der Motor wird OHNE Passfeder ausgeliefert.)

Einheit: mm
HF-JP534 (B), HF-JP734 (B), HF-JP1034 (B), HF-JP1534 (B), HF-JP2034(B)
L 40 0% Typ L[mm] KL [mm]
38.2 (38) 75 5
ﬂa’kso HF-JP534 (B) 127,5(173) 76
| :
E— n HF-JP734 (B) 145,5(191) 94
i & HF-1P1034 (B) 163,5(209) m
i’l é HF-JP1534 (B) 199,5 (245) 148
33 Ui [ HF-JP2034 (B) 235,5(281) 184
==
B3 } = Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().
m
Einheit: mm
KL
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HF-JP3534(B), HF-JP5034(B)

55 0130
12 3 Typ L[mm] KL [mm]
450
=k [—L \y HF-1P3534 (B) 213(251,5) 161
i © ( é - & @i HF-JP5034 (B) 267 (305,5) 215
i 8 |5 | /&0
‘ i s S Q Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().
0 [ = AN or6)
- 8 __qi; S alps 7 Einheit: mm
@R LT -
B osll :
‘ KL
HF-JP7034(B), HF-JP9034(B)
L 79
38.2 18 3 Typ L [mm] KL [mm]
@5 e
HF-JP7034 (B) 263,5 (313) 2854
&l 5| HF-JP9034 (B) 303,5(353) 254
ﬁﬂd E 1
S g Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ( ).
2 Slfﬁﬂ B
@ ® 13 Einheit: mm
le6.5
92.1
KL
HA-LP11K2[4] (B), HA-LP15K2[4] (B), HA-LP22K2[4] (B)
M2so
Typ L1 [mm] L2 [mm] X
w HA-LP11K2[4] (B) 480 (550) 262 (334) 426 (498)
i> HA-LP15K2[4] (B) 495 (610) 289 (400) 454 (565)
g . - 3 |8 A HA-LP22K[4] () 555 (670) 346 (457) 511 (622)
é"[ ] ® 455 3]  Abmessungen fir Motoren mit Bremse in Klammern ( ).
L P’y ]
8 g 59
| 204 . 66 L\ & . @90 Einheit: mm
El =)
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HC-RP103 (B), HC-RP153 (B), HC-RP203 (B)

45

3

40

50.9
NI
H
8|
e
ias]
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T
@24h6
295h7
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Typ L[mm] KL [mm]
HC-RP103 (B) 145,5(183,5) 69,5
HC-RP153 (B) 170,5(208,5) 94,5
HC-RP203 (B) 195,5(233,5) 119,5

Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ().

Einheit: mm
) %
‘ KL
HC-RP353 (B), HC-RP503 (B)
L 63 L1130
12, 3 Typ L[mm] KL [mm]
38 58
% HC-RP353 (B) 215,5(252,5) 148
> HC-RP503 (B) 272,5(309,5) 205
i =i © Abmessungen fiir Motoren mit Bremse in Klammern ( ).
At §
T i T T T T T —r— " — é Einheit: mm
o & 8
%‘li 4‘(;77 u
T [
g §
13 |
=
=
d
: -
KL 46 wvi
S
v
=
e
—
[=)
=
[=]
=
=)
=
=
(=
L
wvi
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Technische Daten der Servoverstarker MR-ES

MOTION-

Die Servoverstarker der Baureihe MR-E
Super vereinigen einzigartige Funktionen
mit geringen Abmessungen. Sie bieten
eine hohe Positioniergenauigkeit und
kurze Reaktionszeiten in einem Leis-
tungsbereich von 100 W bis 2 kW. Es sind
verschiedene Funktionen moglich, wie

Durch die Auslegung aller Anschliisse

an der Frontseite des Servoverstarkers
als Steckverbindung ist ein schneller und
betriebssicherer Aufbau des Systems
moglich. Die Parametriersoftware
SETUP154E bietet eine komfortable
Inbetriebnahme und Diagnose.

Servoverstirker MR-E-A/AG ©

z.B. Lage-/interne Drehzahlregelung,
Drehzahl-/Drehmomentregelung sowie
das schon legendare Echtzeit-Auto-
Tuning von Mitsubishi. Die kompakte
BaugroBe hilft beim Anlagendesign, die
notwendigen Steuerungskomponenten
auf kleinstem Raum unterzubringen.

Spannungsversorgung 3-phasig 200-230 V AC, 50/60 Hz; 1-phasig 200-230 V AC, 50/60 Hz 3-phasig 200-230 V AC, 50/60 Hz
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
S e Uberstrom, Ul?lerspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais) Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung,
Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP00); 200A/AG Kiihlung iber Liifter, offen (IP00)
Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20-65 °C (keine Taubildung)
Eg?ﬁgx:g; Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Sonstiges Aufstellhhe: Max. 1000 m iiber NN; Vibrationsfestigkeit: Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Gewicht kg 07 0,7 11 17 17 20
Abmessungen (BxHXT) mm  50x168x135 50x168x135 70x168x135 70x168x190 70x168x190 70x168x195
Bestellangaben
TypA Art-Nr. 213069 213070 213071 213072 213073 213074
TypAG Art-Nr. 213075 213076 213077 213078 213079 213080
@ Typ A: Impulsketteneingang, Typ AG: Analoger Eingang
Servoverstarker MR-E-A MR-E-AG
Maximale Eingangsimpulsfrequenz 1 Mpps (Differenz-Eingang), 200 Kpps (Open-Collector-Eingang) —
Lageregelung Lagegeber Aufldsung pro Servomotor: 131072 Impulse/Umdrehung =
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter —
Regelbereich Interner Drehzahlbefehl 1:5000 Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, Interner Drehzahlbefehl 1:5000
Drehzahlregelung Genauigkeit 40,01 % max. (Lastschwankungen 0-100 %) +0,01 % max. (Lastschwankungen 0~100 %)
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang bis +10 V DC/max. Drehmoment)
Analoge Drehmomenteingabe = 0bis +8 V DC/max. Drehmoment
Drehmomentregelung . . .
Drehzahlbegrenzung — Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0 bis 10 V DC/Nenndrehzahl)
120 )\MITSUBISHI ELECTRIC



-UND -SYSTEME

Technische Daten der Servoverstarker MR-J3 (200-V-Ausfiihrung)

Die Servoverstarker MR-J3-A sind fur Die Servoverstarker sind im
vielfaltige Anwendungen entwickelt Leistungsbereich von 100 W (MR-J3-10B)
worden und standardmafig mit einem bis 7 kW (MR-J3-700B) erhaltlich.

Analog- sowie Impulsketten?ingan.g . Ein Servoverstdrker mit einer integrierten
ausgestattet. Die Servoverstarkersind im  pqjtioniereinheit (MR-J3-T) ist zusatzlich
Leistungsbereich von 100 W (MR-J3-10A) verfiigbar.

bis 7 kW (MR-J3-700A) erhaltlich.

Die Servoverstarker MR-J3-B (Ausfiihrung
fr SSCNETIII-Bus) sind fiir den Betrieb

Die Positionierung erfolgt Gber Posi-
tionstabellen (Zielposition, Motorge-
schwindigkeit, Beschleunigungs-/Brems-

mit dem Mitsubishi-Motion-Controller rampe). In dem MR-J3-T kdnnen 256

der MELSEC System Q ausgelegt. Positionstabellen abgespeichert werden,
Die Vernetzung von Motion Controller die Uber externe Eingdnge oder tiber
und Servoverstarker erfolgt Giber das CC-Link angefahren werden.

High-Speed-Netzwerk SSCNETIII.

Die Anbindung der Verstarker an das
SSCNETIIl erspart eine aufwendige
Verdrahtung und garantiert einen
zuverldssigen Betrieb.

NW“

20A 200A
Servoverstarker MR-J3-A/B/T 20B 2008
20T 2007

Spannung/Frequenz ?gﬂgg:g %gg;’zgg ‘;(;‘/(6(053460 itz 3-phasig 200-230 V A, 50/60 Hz
32;2?333; é:laa;;?:gsschwankung ?Epgz:g gggﬁg \%\;—ggﬁfg e ST 0=

Zuldssige Frequenzschwankung +5%
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
Frequenzgang 2100 Hz
S Uberstrom, Uberspannur}gx Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzuygsschutz des Servomotors, )

Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung

Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP0) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP00)

Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)

Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
ggé?ﬁg:ﬁg; Umgebung Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub

Aufstellhghe Max. 1000 m tiber NN

Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Gewicht kg 08 08 1,0 1,0 14 14 23 23 46 6,2
Abmessungen (BxHXT) mm  40x168x135  40x168x135  40x168x170 ~ 40x168x170  60x168x185  60x168x185  90x168x195  90x168x195  130x250x200  172x300x200
Bestellangaben
TypA Art.-Nr. 16020 161485 161486 161487 161488 161489 161490 161491 161492 161493
TypB ArtNr. 161497 161498 161499 161500 161501 161502 161503 161504 161505 161506
TypT Art-Nr. 190647 190648 190649 190650 190651 190652 190653 190654 190655 190656

o Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.
Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, konnen die Leistungsangaben abweichen.

Servoverstarker MR-J3-A 10A 20A 40A 60A 70A 100A 200A 350A 500A 700A
Maximale Eingangsimpulsfrequenz 1000 kpps (Differential-Eingang), 200 kpps (Open-Collector-Eingang)
Positionsdetektor Aufldsung pro Servomotorumdrehung: 262144 Impulse/Umdrehung
Lageregelung Elektronisches Getriebe Elektronisches Getriebe: A/B multiple; A: 1-1048576, B: 1-1048576, 1/10 < A/B < 2000
Einstellbereich ,In Position” 010000 Impulse (Einheit Befehlsimpulse)
Schleppfehler +3 Umdrehungen
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—+ 10V DC/max. Drehmoment)
Drehzahlregelbereich Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, interner Drehzahlbefehl 1:5000
S Analoge Drehzahleingabe 0—+ 10V DC/Nenndrehzahl
i Drefaahlgenaighet 2025 ma (Umgebingsemperaty 25°CA10-C - e e oagesoerorgabe
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—+ 10V DC/max. Drehmoment)
Drehmoment- Analoge Drehmomenteingabe 0—+8V D(/max. Drehmoment (Eingangswiderstand 10 bis 12 k2)
regelung Drehzahlbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—= 10V DC, Nenndrehzahl)
Servoverstarker MR-J3-B (SSCNETIIN) 10B 20B 40B 60B 70B 100B 2008 350B 5008 700B
Positions- und Drehzahlregelung Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII-Netzwerk
Kommunikationsgeschwindigkeit 50 MBit/s
Servoverstarker MR-J3-T 10T 20T 40T 60T 70T 100T 200T 350T 5007 7007
Steuerschnittstellen CC-Link-Netzwerk (Ver. 1.10), DIO Digitaleingénge (nur mit Erweiterungskarte MR-J3-D01), RS422-Kommunikation
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SERVO- MOTION-

Technische Daten der Servoverstarker MR-J3 (400-V-Ausfiihrung)

Die Funktionen der 400-V-Servo- Umschaltung zwischen positiver und
verstarker stimmen weitgehend mit negativer Logik.

denen der 200-V-Serie Uiberein. Die
400-V-Servoverstarker sind in einem
Leistungsbereich von 600 W bis 110 kW
erhdltlich. Furr eine universelle Ein-
bindung in Automatisierungkonzepte
ermdglichen die 400-V-Typen eine

Informationen zu Verstéarkern mit einer
Leistung groBer als 22 kW erhalten Sie
bei der nachstliegenden Mitsubishi-
Niederlassung.

60A4 100A4 200A4 350A4 500A4 700A4 11KA4(-LR) 15KA4(-LR) 22KA4
Servoverstarker MR-J3-A4/B4/T4 60B4 10084 20084 350B4 500B4 700B4 11KB4(-LR) 15KB4(-LR) 22KB4
60T4 10074 20074 35074 50074 70074 11KT4 15KT4 22KT4
Spannung/Frequenz © 3-phasig 380480 V A, 50/60 Hz
3222?;33; Zulassige Spannungsschwankung 3-phasig 323-528 V A, 50/60 Hz
Zulassige Frequenzschwankung + 5% max.
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut Externe Option
Frequenzgang 2100 Hz
S e Uberstrom, Uberspannur}g{ Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzuggsschutz des Servomotors, .
Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP00) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP00)
Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20-65 °C (keine Taubildung)
Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
ggé?:g::g; Umgebung Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Aufstellhohe Max. 1000 m iiber NN
Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Gewicht kg 17 17 21 46 46 6,2 18 18 19
Abmessungen (BxHXT) mm 90x168¢195  90x168x195  90x168x195  130x250x200  130x250x200  180x350x200  260x400x260  260x400x260  260x400x260
Bestellangaben
TypA Art-Nr. | 205081 205082 205083 205084 205085 205086 3209557727()@@ (221?9557738)@@ 210574@
TypB At 192036 192037 192038 192039 192040 192041 %gfgg;’g?@) (2{);9852;0?@ 2088222
TypT ArtNr. 212524 212525 212526 212527 212528 212529 25237@ 225238@ 225239@
o Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.
Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, konnen die Leistungsangaben abweichen.
@ Dieser Artikel hat eine lingere Lieferzeit. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi-Vertriebspartner.
Servoverstarker MR-J3-A 60A4 100A4 20074 35074 500A4 70074 11KA4 15KA 22KA4
Maximale Eingangsimpulsfrequenz 1 Mpps (Differential-Eingang), 200 kpps (Open-Collector-Eingang)
Positionsdetektor Aufldsung pro Servomotorumdrehung: 262144 Impulse/Umdrehung
Lageregelung Elektronisches Getriebe Elektronisches Getriebe: A/B multiple; A: 1-1048576, B: 1-1048576, 1/10 < A/B < 2000
Einstellbereich ,In Position” 0-210000 Impulse (Einheit Befehlsimpulse)
Schleppfehler +3 Umdrehungen
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0— 10V DC/max. Drehmoment)
Drehzahlregelbereich Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, interner Drehzahlbefehl 1:5000
Drehzahl- Analoge Drehzahleingabe 0—=+ 10V DC/Nenndrehzahl
R Drtzahigenauigei 2025 ma (Umbgeemperat 25°C L10-C ) e et g somrongabe
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—=+10 V DC/max. Drehmoment)
Drehmoment- Analoge Drehmomenteingabe 08V D(/max. Drehmoment (Eingangswiderstand 10 bis 12 k€2)
regelung Drehzahlbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—=10V DC, Nenndrehzahl)
Servoverstarker MR-J3-B (SSCNETIII) 60B4 10084 200B4 350B4 50084 700B4 11KB4 15KB4 22KB4
Positions- und Drehzahlregelung Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII-Netzwerk
Kommunikationsgeschwindigkeit 50 MBit/s
Servoverstarker MR-J3-T 60T4 10074 20074 35014 50074 70074 11KT4 15KT4 22KT4
Steuerschnittstellen CC-Link-Netzwerk (Ver. 1.10), DIO Digitaleingénge (nur mit Erweiterungskarte MR-J3-D01), RS422-Kommunikation
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Positioniermodule
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Die MELSEC System Q bietet Ihnen drei
verschiedene Positioniermodulserien flr
die Steuerung von bis zu vier Achsen

® QD75P-Serie mit Open-Collector-
Ausgang

® QD75D-Serie mit Differential-
Ausgdngen

® QD75MH-Serie fiir SSCNETIII-Bus

Die Positioniermodule der Serien QD75P
mit Open-Collector-Ausgang und QD75D
mit Differentialausgang werden in Ver-
bindung mit den Standard-Servo-
verstarkern (MR-ES-A/MR-J3-A) einge-
setzt, wahrend die QD75MH-Serie mit
den Servoverstarkern fiir das SSCNETIII
(MR-J3-B) eingesetzt wird. Mit Hilfe des
SSCNETIIl steht dem Anwender ein ver-
bessertes und leistungsstarkes Positio-
niersystem zur Verfligung, das den Ver-

-SYSTEME

drahtungsaufwand und die Stérempfind-
lichkeit erheblich minimiert.

Alle QD75 Positioniermodule unter-
stlitzen die Interpolation, Geschwindig-
keitspositionierung, usw..

Die Module mit Open-Collector-Ausgang
generieren den Fahrbefehl Giber eine
Impulskette. Die Geschwindigkeit ist
proportional zur Impulsfrequenz, der
Verfahrweg proportional zur Impuls-
menge.

Sind groBe Entfernungen zwischen
Modul und Antriebssystem zu tber-
briicken, eignen sich die Module mit
Differential-Ausgangen.

Technische Daten
Steuerbare Achsen

Interpolation

Positionen pro Achse
Ausgangstyp
Ausgangssignal

Methode

QD75D1 QD75D2 QD75D4 QD75P1 QD75P2 QD75P4

1 2 4 1 2 4

. 2 Achsen linear-und 2,3, oder 4 Achsen linear- und 2 Achsen linear-und 2,3, oder 4 Achsen linear-
zirkularinterpolierend zirkularinterpolierend zirkularinterpolierend und zirkularinterpolierend

600

Differential-Treiber Differential-Treiber Differential-Treiber Open-Collector Open-Collector Open-Collector

Impulskette Impulskette Impulskette Impulskette Impulskette Impulskette

Bei Punkt-zu-Punkt-Positionierung: inkremental und/oder absolut, Bei Geschwindigkeits-/Lageregelung: inkremental,
Bei Lage-/Geschwindigkeitsregelung: inkremental, Bei Positionsermittlung: inkremental und/oder absolut

Absolut:  -2147 483648 —2 147483647 Impulse Inkremental: -2147483648 —2147483647 Impulse Geschwindigkeits-/ 0 —2 147483647 Impulse
Positionierbereich -214748364,8 —214748364,7 pm -214748364,8 — 214748 364,7 ym Lageregelung: 0 -214748364,7 pm
-21474,83648 —21474,83647 Zoll -21474,83648 —21474,83647 Zoll 0 -21474,83647  Zoll
0 —3599999 Grad -21474,83648 —21474,83647 Grad 0 -21474,83647 Grad
Positionierung 1 —1000000 Impulse/s
Positionier- 0,01 -20000000,00 mm/min
geschwindigkeit 0,001 —200000,000 Grad/min
0,001 —200000,000  Zoll/min

Beschleunigung und Verzogerung
Beschleunigungs-/Bremsrampe
Bremsrampe bei Schnellstopp

Automatische, trapezformige Beschleunigung und Verzogerung oder automatische S-farmige Beschleunigung und Verzogerung
1-8388608 ms (4 Werte kdnnen gespeichert werden)
1-8388608 ms

E/A-Adressen 32 32 32 32 32 32
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Bestellangaben Art-Nr. 129675 129676 129677 132581 132582 132583
Zubehir 40-poliger Stecker sowie konfektionierte Anschlusskabel und Ubergabemodule; Programmier-Software: GX Configurator QP, Art.-Nr.: 132219
Technische Daten QD75MH1 QD75MH2 QD75MH4
Steuerbare Achsen 1 2 4
Interpolation — 2 Achsen linear- und zirkularinterpolierend 2,3, oder 4 Achsen linear- und zirkularinterpolierend
Positionen pro Achse 600
Ausgangstyp SSCNETIII SSCNETIN SSCNETII
Ausgangssignal BUS BUS BUS
Methode Bei Punkt-zu-Punkt-Positionierung: inkremental und/oder absolut, Bei Geschwindigkeits-/Lag ink al
Bei Lage-/Geschwindigkeitsregelung: inkremental, Bei Positionsermittlung: inkremental und/oder absolut
Absolut: -2147 483 648 —2147483647 Impulse Inkremental:-2 147483648 —2147483647 Impulse  Geschwindigkeits-/ 0 —2 147 483 647 Impulse
Positionierbereich -214748364,8 —214748364,7 ym -214748364,8 —214748364,7 pm Lageregelung: 0 —214748364,7 pm
-21474,83648 —21474,83647 Zoll -21474,83648 — 21474,83647  Zoll 0 —21474,83647 Zoll
0 -359,99999  Grad -21474,83648 — 2147483647  Grad 0 —21474,83647 Grad
Positionierung 1 —50000000 Impulse/s
Positionier- 0,01 —20000000,00 mm/min
geschwindigkeit 0,001 —2000000,000 Grad/min
0,001 —2000000,000 Zoll/min
Beschleunigung und Verzogerung Automatische, trapezformige Beschleunigung und Verzogerung oder automatische S-formige Beschleunigung und Verzogerung
Beschleunigungs-/ Bremsrampe 1-8388608 ms (4 Werte kannen gespeichert werden)
Bremsrampe bei Schnellstopp 1-8388608 ms
E/A-Adressen 32 32 32
Abmessungen (BxHxT) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4%98x90
Bestellangaben Art.-Nr. 165761 165762 165763
Zubehor 40-poliger Stecker sowie konfektionierte Anschlusskabel und Ubergabemodule; Programmier-Software: GX Configurator QP, Art.-Nr.: 132219
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SERVO- UND MOTION-SYSTEME E

SERVO- MOTION-

Einzelachsen-Motion Controller MR-MQ100

Der MR-MQ100 erlaubt die vollstandige
Steuerung einer Achse, die Gber einen
separaten Encoder oder eine virtuelle
Achse ohne zusatzliche Hardware, wie
beispielsweise eine SPS synchronisiert
wird. Daher kdnnen Anwendungen, wie
rotierende Messer, fliegende Sdgen und
Etikettiermaschinen kostenguinstig reali-
siert werden. Die gesamte Bandbreite an
Funktionen, wie Synchronisation tGber
einen Encoder oder eine virtuelle Achse,
Registrierung, Punkt-zu-Punkt-Positio-
nierung sowie anwenderspezifische Kur-
venprofile, stehen hier zur Verfligung.
Zur Nutzung der leistungsfahigen Mog-
lichkeiten bietet der MR-MQ100 Schnitt-
stellen, wie digitale E/As, Ethernet und
Anbindung an das Motion-Netzwerk
SSCNETIIL Durch Einsatz des robusten
optischen Motion-Netzwerks SSCNETIII
findet der gesamte Datenaustausch zur
Steuerung und die Nutzung samtlicher
Funktionen des Servoverstarkers MR-J3-B
Uber einen einzigen Lichtwellenleiter
statt. Die standardmaRige Ethernet-
Schnittstelle dient dabei zur Kommuni-

kation mit der System-Software MT
Developer 2-MQ sowie zur Anbindung an
das Gbergeordnete System.

® Autarkes Motion-Control-System nur
mit einem Servoverstarker ohne
zusatzliche Hardware

® Optisches Hochgeschwindigkeitsnetz-
werk SSCNETIII

@ Ethernet-Schnittstelle 100/10 MBit/s

® 4 schnelle Digitaleingange fiir Marken-
sensoren

® Externer Encoder Eingang fir
Achssynchronisation

® Ethernet-Kommunikation tber
MC-Protokoll

Erhéhung der Anzahl von Ein- und
Ausgangen durch Anschluss einer
E/A-Erweiterungskarte (MR-J3-D01) an
die Servoverstarkerserie MR-J3-BSafety.
Integrierte serielle Schnittstelle

(RS422) zur Kommunikation mit
HMI-Bediengeraten

Technische Daten MR-MQ100

Spannungsversorgung 24V DC+10 % (max. Stromaufnahme: 690 mA)
Digitale Eingange (fiir Markensensor, usw.) 4Eingange (24VDC)
Digitale Ausgange 2 Ausgange (24 V DC)
Signaltyp Impulsketteneingang A/B-Phase
Synchron-

Open-Collector-Eingang (5 DC) Bis zu 800 kpps (nach Multiplikation mit 4) fiir Entfernungen bis zu 10m
Differential-Eingang

Encoder Interface
Bis zu 4 Mpps (nach Multiplikation mit 4) fiir Entfernungen bis zu 30 m

; Ethernet 100 MBit/s/10 MBit/s (zur Programmierung und fiir Zusatzoptionen )
Bitne SimisEl SSCNETIN (zum Anschluss des Servoverstarkers iiber optisches Kabel)

ettt fester Stopp-Position, Hochgeschwindigkeitsschwingen, Synchronsteuerung (SV22)

AHEIETE Beschleunigung/Verzogerung  Automatische trapezformige Beschleunigung/Verzdgerung; S-formige Beschleunigung/Verzogerung

PTP-Positionierung (Punkt-zu-Punkt), Geschwindigkeits-/Lageregelung, Fester Vorschub, Konstante Geschwindigkeitskontrolle, Positi

A

ittlung, Gesck

gkeitsregelung mit

Toleranzausgleich Getriebespielkompensation, elektronisches Getriebe, Phasenkompensation
Servo Programmkapazitat 16 k Schritte
Positionieradressen 3200
Anzahl steuerbare Achsen 1 Achse
Verarbeitungszyklus 0,44 ms
Servoverstarker Servoverstarkerserie MR-J3-B (iiber SSCNETII)
Programmiersprache Motion SFC, Software filr Fertigungssteuerung (SV13), virtuelle mechanische Systemumgebung (SV22)

Pufferbatterie (enthalten)

Anzahl Kurven

Q6BAT
Bis zu 256 Kurvenprofile kinnen intern abgespeichert werden.

Kurvenscheiben- Stiitzpunkte pro Zyklus 256,512, 1024, 2048
funktion Verfahrwegauflsung 32767
Kurvenprofile Zweiwegekurve, Vorschubkurve
Gewicht [kg] 0,7
Abmessungen (BxHXT) mm  30x168x135@

Bestellangaben

Art-Nr. 217705

@ MaBangabe H ohne Batterie (Hihe mit Batterie = 178 mm)
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Stand-Alone Motion-Controller Q170MCPU

Die Q170MCPU vereinigt eine SPS-CPU, ® Kompakte Abmessungen

eine Motion-CPU und ein Netzteil in @ Ansteuerung von bis zu 16 Achsen
einem kompakten Gehduse. Sie wird ohne
Baugruppentrager montiert, bei Bedarf
kann aber ein Erweiterungsbaugruppen-
trager mit Standard-5PS-Modulen Ubertragungsgeschwindigkeit
angeschlossen werden. Eine integrierte bi 50 Mbit/
Encoder-Schnittstelle ermdglicht die v?n 152U ) s )
Synchronisation mehrerer Achsen durch @  Die Programmierung und Konfigura-

Kommunikation mit Servoverstarkern
Uber das Hochgeschwindigkeits-
Netzwerk SSCNETIII mit einer

einen externen Encoder. Als Betriebssys- tion erfolgt mit den vertrauten

tem und zur Programmierung wird wie Programmierwerkzeugen GX Works2,
bei den Motion-CPU-Modulen die GX (IEC) Developer und MT Works2.
Motion-Software SV13 oder SV22 ® Erweiterbar durch Baugruppentrager
verwendet. (max. 5 Steckplatze) und E/A-, Sonder-

oder Netzwerkmodule

® Ethernet-Kommunikation tber
MC-Protokoll

Technische Daten Q170MCPU

Motion-CPU

Interpolation

SPS-CPU

Positionierung

Steuerbare Achsen 16
Verarbeitungszeit (mit SV13) 0,44 ms (1. bis 6. Achse), 0,88 ms (7. bis 16. Achse)
Beschleunigung/Verzogerung  Trapezformig, S-formig
Programmiersprachen Motion SFC, Software filr Fertigungssteuerung (SV13), virtuelle mechanische Systemumgebung (SV22)
Servo Programmkapazitat 16 k Schritte
Ethernet 100 MBit/s/10MBit/s (zur Programmierung und fiir Zusatzoptionen )

Schnittstellen SSCNETIIl (zum Anschluss des Servoverstarkers iiber optisches Kabel)
USB, RS232
Bis zu 4 Achsen linearinterpolierend, 2 Achsen kreisinterpolierend, 3 Achsen spiralformige Interpolation
Ein-/Ausgangsadressen 512 (davon max. 320 E/A-Adressen durch Module auf Erweiterungshaugruppentréger)
Programmiersprachen Kontaktplan, Anweisungsliste, Ablaufsprache, strukturierter Text
g’r’j;‘r';ﬁ’]ﬁsazm fiir 20kScritte
Verarbeitungsgeschwindigkeit 0,02 s (LD-Anweisung); 0,04 ps (MOV-Anweisung)
Anzahl der Anweisungen 764 (einschlieBlich Anweisungen zur Verarbeitung von Gleitkommazahlen)
Methode PTP-Positionierung (Punkt-zu-Punkt), Geschwindigkeits-/Lageregelung, Fester Vorschub, Konstante Geschwindigkeitskontrolle, Positionsermittlung, Geschwindigkeitsregelung mit

fester Stopp-Position, Hochgeschwindigkeitsschwingen, Synchronsteuerung (SV22)
Beschleunigung/Verzdgerung  Automatische trapezformige Beschleunigung/Verzdgerung; S-formige Beschleunigung/Verzogerung

Toleranzausgleich Getriebespielkompensation, elektronisches Getriebe, Phasenkompensation
Steckplatz fiir Speicherkarte 1 Steckplatz fiir Speicherkassette des MELSEC System Q

Anzahl Kurven Bis zu 256 Kurvenprofile konnen intern abgespeichert werden.
Kurvenscheiben- Stiitzpunkte pro Zyklus 256,512, 1024, 2048
funktion Verfahrwegauflosung 32767

Kurvenprofile Zweiwegekurve, Vorschubkurve
Abmessungen (BxHXT) mm  52x178x135
Bestellangaben Art-Nr. 221835
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SERVO-

%%%
==

Technische Daten
Steuerbare Achsen
Interpolation
Ausgangstyp
Ausgangssignal
Servoverstarker
Verarbeitungszeit
Methode

Beschleunigung und Verzogeruni
Positionierung o SE0

Toleranzausgleich
Nullpunktfahrt
Positionieradressen
Externe Encoder
Eingangs- _
signale Schnelle Eingdnge
Speicherkapazitét
Kurven- Anzahl Kurven
scheiben- =
funktion Stiitzpunkte pro Zyklus
Verfahrwegaufldsung
E/A-Adressen
Abmessungen (BxHXT) mm

Bestellangaben Art.-Nr.

MOTION-

MELSEC L-Serie Simple Motion Module

Die MELSEC L-Serie bietet lhnen ein
Simple-Motion-Modul zusétzlich zu den
Positioniermodulen. Es stehen verschie-
dene Regelungsfunktionen, wie Dreh-
zahlregelung, Drehmomentregelung,
Synchronisation und Kurvenscheiben in
dem LD77MH Modul zur Verfligung, die
zuvor nur mit einem Motion-Controller
moglich waren. Diese Funktionen kdnnen
mit einfachen Parametereinstellungen und
SPS-Programm realisiert werden.

Die eingebaute Schnittstelle flr externe
Encodersignale und schnelle Eingange
fir Markensensoren erméglichen die
Nutzung in Verpackungsanlagen, Fillan-
lagen usw., ohne weitere optionale
Module. Eine Funktion zur automati-
schen Berechnung der Kurvenscheiben-
daten fir rotierende Messer-Applikation
- nur durch Angabe der Produktlénge
und Synchronisationsstrecke —istimple-
mentiert. Mit den Positionierungsfunk-
tionen, wie lineare Interpolation (bis

4 Achsen), 2-Achs-Kreisinterpolation und
Positionsermittlung, sind verschiedene

LD77MH4 LD77MH16
4 16

Bis zu 4 Achsen linearinterpolierend, 2 Achsen zirkularinterpolierend

SSCNETIII SSCNETIII
Bus Bus

Servoverstarkerserie MR-J3-B (iiber SSCNETIII)
0,88 ms

Punkt-zu-Punkt-Positionierung, Positionsermittlung (linear und zirkular), Geschwindigkeitsregelung, Gesct

0,88 ms/1,7 ms

Anwendungen wie XY-Tisch, Versiege-
lung usw. einfach zu realisieren.
Bewahrte und getestete Programme fiir
das QD75MH kénnen verwendet wer-
den, da das LD77MH zum Modul
QD75MH kompatibelist.

® Kompatibel zum QD75MH

@® Bis zu 600 Positionen pro Achse

® Externer Encodereingang fiir Achssyn-
chronisation

® Elektronische Kurvenscheiben

® Schnelle digitale Eingange fur Marken-

sensoren zur Erfassung von Encoder-
position, Motorposition usw.

® Parametrierung, Programmierung,
Diagnose und Testbetrieb mittels
GX Works2

® PLCopen Funktionsbausteine

® Kommunikation zwischen dem
LD77MH Modul und den Servoverstar-
kern Gber das Hochgeschwindigkeits-
netzwerk SSCNETIII

Trapezformige Beschleunigung und Verzogerung oder S-formige Beschleunigung und Verzégerung
Getriebespielkompensation, elektronisches Getriebe, Wegausgleich

5verschiedene Methoden

600 pro Achse (Konnen mittels GX Works2 oder SPS Programm gesetzt werden)

1Encoder A/B Phasen

4 Digitale Eingange [D0~D1]

256 kBytes

Max. 256 (abhangig von der Aufldsung)

256,512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

2bis 16284
32
90x45x95

241243

32
90x45x95

241244

PR
!

its-/Lageregelung, Dreh

egelung
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MELSEC System Q Motion-Controller-CPUs

Q1730CPU

-UND

Die Motion-Controller-CPU steuert und
synchronisiert die angeschlossenen
Servoverstdrker und Servomotoren.
Ein Motion-System verfligt neben der

Controller-CPU auch tber eine SPS-CPU.

Erst durch die Kombination aus hoch-
dynamischer Positioniersteuerung und
SPS entsteht ein innovatives autarkes
Bewegungssteuerungssystem.

Wahrend die Motion-CPU komplexe
Bewegungsablaufe steuert, koordiniert
die SPS-CPU alle weiteren Steuerungs-
aufgaben sowie die Kommunikation

-SYSTEME

Durch Verteilung der Steuerungs-
aufgaben an verschiedene CPUs wird
die Performance des gesamten
Systems gesteigert.

Einsatz von bis zu 3 Motion-CPUs in
einem System

Ansteuerung von bis zu 96 Achsen

Interpolation von 4 Achsen
gleichzeitig

Konigswellenprogrammierung
Virtuelle und reale Master-Achsen
Integration in das High-Speed

liber den Riickwandbus.

Q173HCPU Q172DCPU
Motion-CPU Motion-CPU
8192 8192

32 8

Bis zu 4 Achsen linearinterpolierend, 2 Achsen kreisinterpolierend, 3 Achsen spiralformige Interpolation

Technische Daten Q172HCPU
Ausfiihrung Motion-CPU
Ein-/Ausgangsadressen 8192
Steuerbare Achsen 8
Interpolation
Methode
Positionierung  Beschleunigung/ n
Verzogerung

Toleranzausgleich

Programmiersprachen
Servo Programmkapazitat 16 k Schritte
Positionieradressen 3200

Schnittstellen

Reale E/A-Adressen (PX/PY)
Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x114,3
Bestellangaben Art-Nr. 162417

he trapezformige Beschl

USB, RS232C, SSCNETIII

g/Verzogerung; S-formige Beschleunigung Verzogerung

&

Getriebespielkompensation, elektronisches Getriebe

Motion SFC, Software filr Fertigungssteuerung (SV13), virtuelle mechanische Systemumgebung (SV22)

SSCNETII
(USB, RS232C via SPS-CPU)

256 (Diese E/As konnen der Motion-CPU direkt zugeordnet werden.)

27,4x98x114,3

162416 209788

MELSEC System Q Motion-System-Module

Eingangsmodul fiir externe Servo-Signale
Q172LX/Q172DLX

Das Eingangsmodul Q172LX/Q172DLX wird in
Verbindung mit einer Q-Motion-CPU zur Erfas-
sung der externen Servo-Signale eingesetzt.

Je Modul kénnen bis zu 8 Achsen ausgewertet
werden. Somit kdnnen Nullpunkt Sensor,
Endschalterpositionen, Stopp-Positionen

und Betriebsmodi einfach in das System
eingebunden werden.

® 32 Adressen flir 8 Achsen je 4 Eingdnge

® Bipolare Eingange fiir positive und negative
Logik

® Galvanische Trennung der Eingdnge mittels
Optokoppler

® Kleinste Reaktionszeiten (<0,4 ms)

® Modular erweiterbar

Absolutwert-Encoder-Interface
Q172EX/Q172DEX und Q172EX-S2

Das Absolutwert-Encoder-Interface Q172EX/
Q172DEX ist ein Motion-Systemmodul zur Erfas-
sung von bis zu zwei seriellen Absolutwert-
Encodern. (Inkrementelle Encoder kénnen nicht
angeschlossen werden.) Uber die externen
Encoder (MR-HENC/Q170ENC) kann dem
Motion-System eine Sollwertquelle zugefihrt
werden, die dann wiederum als eine Leitachse
programmiert wird.

Zusatzlich zur Schnittstelle fir die Signale von
zwei Absolutwert-Encodern hat das Q172EX/
Q172DEX zwei weitere Digitaleingdnge mit
ultra-schnellen Reaktionszeiten.

® Ubertragungsrate von 2,5 MBit pro Sekunde
® Auflésung von 14 Bit MR-HENC/18 Bit Q170ENC

@® Spannungsausfallsicherung der Absolutwerte
Uiber eingebaute Puffer-Batterie

® Kleinste Reaktionszeiten (<0,4 ms)
® Modular erweiterbar

27,4x98x119,3

SSCNETIII-Netzwerk zur Kommuni-
kation mit Hochleistungs-Servo-
verstarkern mit bis zu 50 MBit/s

Q173DCPU
Motion-CPU
8192

32

PTP-Positionierung (Punkt-zu-Punkt), Geschwindigkeits-/Lageregelung, Fester Vorschub, Konstante Geschwindigkeitskontrolle, Positionsermittlung,
Hochgeschwindigkeitsschwingen, Synchronsteuerung (SV22)

SSCNETIII
(USB, RS232C via SPS-CPU)

27,4x98x119,3

209787

Handrad-/Encoder-Interface Q173PX/Q173DPX

Das Handrad-/Encoder-Interface Q173PX wird in
einem Motion-System zur Erfassung der Signale
von bis zu 3 externen inkrementellen Encodern
oder manuellen Impulsgeneratoren (Handréader)
eingesetzt.

Zusatzlich zu den Eingéngen fir die Encoder
besitzt das Q173PX/Q173DPX drei digitale
Eingdnge, mit denen der Zahlvorgang der
Encodersignale gestartet werden kann
(Encoder-Start-Signal).

@® Bipolare Eingange fur positive und negative
Logik

@ Galvanische Trennung der Eingdange mittels
Optokoppler

® Kleinste Reaktionszeiten (<0,4 ms)

® Modular erweiterbar

S MITSUBISHI ELECTRIC
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MELFA-ROBOTERSYSTEME H

MELFA-

MELFA-ROBOTERSYSTEME

Beispiel einer Robotersystemkonfiguration

Ethernet

PC
RT Toolbox2

Roboter-
steuerung

SSCNET

CNC

Ethernet

Servoverstarker

Zusatzachse (linear)

Praktische Funktionen fiir hohe Anforderungen

Optimale Beschleunigungs-/
Verzdgerungssteuerung/

Normale Regelung

Geschwindigkeit

Auto-Optimierung der Beschleuni-
gungs- und Bremsrampe zur Taktzeit-
verklirzung

Spindelkopfetc.  Fehler

Fehlerkorrektur mit Hilfe der
orthogonalen Compliance-Funktion

Orthogonale ,compliance control”-
Funktion fuir den Gegenkraftausgleich

Verarbeitung paralleler Prozesse
Roboter

Programm 1

Programm 2
Forderband

Optischer

Programm 3 ensor

Max. 32 Programme

Programm 4

Personal Computer

Linearbahn B
Konstante Bahn,
unabhéngig von der

Ubersteuerung

Linearbahn A

Positionsuberschleiffunktion zur
Taktzeitverkiirzung

Optischer Roboter-
Sensor Steuergerat
Forderband

Encoder
Werkstiick, Lebensmittel, Kosmetik oder Medizin

Objektverfolgungsfunktion zur Takt-
zeitverklirzung

Bewegungsprogramm
des Roboters

Programm zur
Verarbeitung der E/As
Basis-
programm
Kommunikations-
programm

Parallele Ausfihrung

(gemeinsame
ariablen)
Konstantes Ablaufpvumamm
(Start bei Spannung EIN)

Multitasking-Funktion zur parallelen Bearbeitung unterschiedlicher Aufgaben

RS232 oder

N
Optischer i-]
Sensor EE
[
Dezentrale

Ein-/Ausgdnge

Gravitations-
korrektur

Gravitationskorrektur zur h6heren
Positionier- und Palettiergenauigkeit

Roboter Bis zu 8 Zusatzachsen

Lusatzliche
Achsen

Max. 2 Achsen

Lusatzliche Lusatzliche
Achsen chsen

Max.3Achsen  Max. 3 Achsen

1 ismus 2 ismus 3

Zusatzsteuerung von bis zu 8 Achsen

Sensorlose Kollisionsiiberwachung

Drehmoment
Drehmoment-stwert
Kollisionsiiberwachung
n

sprichtal
X
-

Luldssiger Bereich+ Richtung

(Ansprechschwelle+Richtung) Dt
Luldssiger Bereich —Richtung ment-
(Ansprechschwelle —Richtung) No Sollwert
Kollision
| -
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Knickarmroboter RV-2SDB - Die leistungsstarke Kompaktklasse

Dank seiner Kompaktheit und dem grof3en
Bewegungsbereich jeder einzelnen Achse ist der
Roboter in seiner Klasse ein Allround-Talent.
Auch kritische Anwendungen mit begrenztem
Arbeitsbereich stellen fiir den Roboter, aufgrund
seiner 6 Freiheitsgrade und der Moglichkeit
einer Deckenmontage, kein Problem dar.

Model RV-2SDB

Anzahl der Achsen 6
Maximale Hebekraft 3,0kg
Reichweitenradius 504 mm
Wiederholgenauigkeit +0,02 mm
Max. Geschwindigkeit 4400 mm/s
Robotersteuerung CR1D
J1 480 (-240 bis +240)
J2 240 (-120 bis +120)
Bewegungsbereich 13 160 (0bis +160)
(Grad) J4 400 (-200 bis +200)
J5 240(-120 bis +120)
J6 720(-360 bis +360)
Robotergewicht 19kg
Schutzart 1P20

Bestellangaben  Art-Nr. 231174

Die neue Generation der Steuergerate verfligt
Uber spezielle Eigenschaften und Funktionalita-
ten zur Reduzierung der Zykluszeit. Hochge-
schwindigkeits-Kommunikation, die Steuerung
von bis zu 8 zusatzlichen Achsen und eine
Transportbandverfolgung gehéren zu den
Standardfunktionen.

-ROBOTERSYSTEME

Zur VergroBerung des Arbeitsbereiches kann
der Roboter auf eine Linearachse montiert und
interpollierend mit den Roboterachsen verfah-
ren werden.

RV-2SDB

Knickarmroboter RV-3SDJB/RV-3SDB - Die wirtschaftliche Kompaktlosung

Die Roboter der RV-3SD-Serie sind zur einfachen
Integration in eine bestehende Arbeitszelle entwor-
fen worden. So erlauben beispielsweise 32 inte-
grierte Ein- und Ausgdnge die direkte Interaktion
mit Sensoren und Aktoren, was zu einer Reduzie-
rung der Zykluszeiten und zu einem einfachen
Systemaufbau fiihrt.

Eine weitere wichtige Anforderung jeder Arbeits-
zelle ist die Fahigkeit der Kommunikation mit

Model RV-3SDJB RV-3SDB
Anzahl der Achsen 5 6

Maximale Hebekraft 3,5kg 3,5kg
Reichweitenradius 641mm 642mm
Wiederholgenauigkeit +0,02 mm +0,02mm
Max. Geschwindigkeit 5.300 mm/s 5.500 mm/s
Robotersteuerung CR1D CR1D

340 (-170 bis +170)
2 225(-90bis +135)
3 237(-100 bis +137)

340 (-170 bis +170)
225 (-90 bis +135)
191 (-20 bis +171)

240 (-120 bis +120)

anderen Automatisierungseinheiten. Die
RV-3SD-Serie bietet dabei die Moglichkeit zur
Anbindung an drei der wichtigsten Netzwerke:
Ethernet, Profibus DP und CC-Link.

Fir komplexe Arbeitszellen mit eingeschrank-
tem Bewegungsbereich oder bei weit auseinan-
der liegenden Bearbeitungsstellen kann der
RV-3SD bis zu 8 zusatzliche Achsen steuern.

Da zwei dieser Achsen interpolierend arbeiten

720 (-360 bis +360)

RV-35DJB

Bewegungshereich

(Grad) " — 320 (-160 bis +160)
J5 240 (-120 bis+120)
J6 720 (-360 bis +360)

Robotergewicht 33kg 37kg

Schutzart P65 fiir den kompletten Arm

Bestellangaben  Art-Nr. 235684

235683

konnen, ist eine unkomplizierte und effiziente
Bewegungssteuerung zur Umgehung von Hin-
dernissen moglich. Die anderen sechs Achsen
erlauben z. B. die Steuerung einer Linearachse,
um den Roboter zwischen verschiedenen Ein-
satzpunkten zu bewegen.
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Knickarm-Roboter RV-6SD/RV-6SDL/RV-12SDL/RV-12SD - Hochleistungen in Kraft und Reichweite

Mit bis zu 12 kg Handhabungsgewicht, einem
maximalen Aktionsradius von sage und schreibe
1.385 mm und der hohen Prazision (Wiederhol-
genauigkeit £0,05 mm) eignet sich die neue
RV-SD-Baureihe optimal fuir das Handling von
Werkstiicken in der industriellen Fertigung
oder fiir die Verkettung von Anlagenteilen.
Weitere Vorteile bietet der IP65-Schutzin den
harten Einsatzbereichen der Automobilzuliefer-

industrie. Neueste Technologie sorgt fur eine
drastische Reduzierung der Zykluszeit. Der Wert
fur den 12-Zoll-Test liegt bei allen neuen Robo-
tern unter einer Sekunde!

Multifunktionale Robotersteuerungen

Angesteuert werden die Roboter iber die multi-
taskingfahigen Steuerungen CR2D oder CR3D.
Die Anbindung eines beliebigen Bildverarbei-

Model RV-6SD RV-6SDL RV-12SD RV-12SDL
Anzahl der Achsen 6 6 6 6
Maximale Hebekraft 6kg 6kg 12kg 12kg
Reichweitenradius 696 mm 902 mm 1086 1385 mm
Wiederholgenauigkeit 40,02 mm +0,02 mm +0,05 mm +0,05 mm
Max. Geschwindigkeit 9300mm/s  8500mm/s  9600mm/s 9500 mm/s
Robotersteuerung CR2D CR2D CR3D CR3D

J1 340(-170 bis +170)

J2 227 (-92 bis +135)

. 3 285 ) 295 ) 290 )

Bewegungsbereich (-107bis+166)  (-129bis+166) (~130 bis +160)
(Grad) J4 320 (-160 bis +160)

J5 240 (-120 bis +120)

J6 720 (-360 bis +360) (expandable)
Robotergewicht 58kg 60kg 93 kg 98 kg RV-65D
Schutzart IP54 (J1-13), P65 (J4-J6)
Bestellangaben Art.-Nr. 235685 235686 235687 235688

tungssystems, die Steuerung von bis zu 8 weite-
ren Achsen oder die schnelle Verbindung tiber
Ethernet sind nur einige der bemerkenswerten
Highlights dieser hochleistungsféhigen Roboter-
steuerungen. Hierzu zahlen ebenfalls die Trans-
portbandverfolgung, die sensorlose ,Crash”-
Dedektierung und viele Funktionen zur Zyklus-
zeitoptimierung.

RV-6SDL

Doppelarm SCARA-Roboter Baureihe RP-AH - Superschnell und hochprazise

Uberall dort, wo auf engstem Raum Teile prazise
und schnell bearbeitet werden miissen, ist der
RP-1AH in seinem Element. Bei einer Aufstellfla-
che von nur ca. 200x160 mm verfligt er Gber
eine Reichweite von 236 mm und kann Teile mit
einer Prazision von +0,005 mm platzieren.

Model RP-1AH RP-3AH
Anzahl der Achsen 4 4
Maximale Hebekraft kg 3kg
Robotersteuerung (R1 CR1
150x105 210x148
BRI (a6 Griige) (AS-Grie)
Bewegungs- J3 Vertikal-
bereich bewegung 30 50
(mm)
J4(Grad) +200 +200
X-Y-Rich-
+0,005 +0,008
t i !
Wiederhol- Ty
genauigkeit J3 Vertikal-
bei der bewegung  +0,01 +0,01
Positionierung (mm)
J4(deg.) 0,02 +0,03
J3-Achsenfahrt (in mm) 30 50
Robotergewicht 12kg 24kg
Bestellangaben  Art-Nr. 134183 131626

Durch seine geringen Abmessungen und hohe
Prézision liegen die Starken eines RP-Roboters
eindeutig bei Anwendungen im Bereich des
Micro-Handling. Beispielsweise die Mikromon-
tage oder das Bestlicken und Verloten von Lei-
terplatten (SMD-Technik) bei der Herstellung von

RP-5AH

4

5kg

(R1
297x210
(A4-GroBe)
50

+200

Mobiltelefonen. Im Vergleich zu starren Automa-
ten bietet diese Typenreihe ein Hochstmal3 an
Flexibilitat in der Fertigung und fiihrt so zur Effi-
zienzsteigerung in der Produktion.

+0,01

+0,01

+0,03
50
25kg

131628
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Einarm SCARA-Roboter Baureihe RH-SDH - Spezialisten fiirs Palettieren

Keine Referenzpunktfahrt

Die Wegmessung ist mittels Absolutencodern
realisiert, so dass der Roboter ohne eine Refer-
enzpunktfahrt direkt nach dem Einschalten der
Spannungsversorgung starten kann. Selbst bei
Spannungsabschaltung in der Bewegung oder
nach einem NOT-AUS kann der Roboter seine
Arbeit an der Stelle fortsetzen, an der er unter-
brochen wurde. Dieses spart in den meisten Fal-
len das Zuriicksetzen der Gesamtanlage.

Model RH-3SDHR  RH-6SDH RH-12SDH  RH-20SDH
Anzahl der Achsen 4 4 4 4
Maximale Hebekraft 3kg 6kg 12kg 20kg
Robotersteuerung CR2D CR1D CR2D (R2D
Reichweitenradius 350 mm 550 mm 850 mm 1000 mm

J1(Grad) 450(+225)  254(£127)  280(+140) 280 (£140)

J2(Grad) 450 (+225)  290(+145)  306(%153)  306(£153)
Bewegungs-
e B3(2) (mm) 150 200(97-297) 350(-10-340) 350 (-10-340)

5 (0’}2‘::2; 1440 (+720)  720(£360)  720(+360) 720 (:360)
)‘?ﬂﬂfm"“igke“ +00Tmm  £002mm  =0,025mm  +0,025mm meLsa
Z-Achsenfahrt (in mm) 150 200 350 350
Max. Geschwindigkeit (mm/s) 666267 (1,12) Z)gg gHg)M) ;;%10%;)2”) g%h%g’m
Robotergewicht 24kg 21kg 45kg 47kg
Schutzart 1P20 1P20 1P20 P20
RH-6SDH

Bestellangaben  Art-Nr. 237390 235691 236938 236458

Optimierte Greiferversorgung

Innen verlegte Druckluftschlauche und Sensorlei-
tungen ermdglichen ein einfaches AnschlieBen
von Greifern und Sensoren.

Auspacken, Abgleichen, Starten

Schon kurz nach dem Auspacken und der festen
Montage des Roboterarms ist dieser einsatzbe-
reit. Man mul nur die werkseitig ermittelten
Bezugspunktdaten eingeben und schon kdnnen
die ersten Bewegungen des Roboterarms ausge-
flhrt werden.

Leistungsstarke Steuergerdte CR1, CR1D, CR2D und CR3D

Je nach Robotertyp kommt eines der vier Steu-
ergerdte CR1, CR1D, CR2D oder CR3D zum Ein-
satz. Alle Steuerungen werden in der gleichen
Programmiersprache programmiert, unabhan-
gig davon, welcher Roboter an ihnen ange-
schlossen ist. Um die Robotersteuerung auf
anwendungsbezogene Funktionen zu erwei-
tern, werden Optionskarten einfach auf
Steckplatze in der Steuerung gesteckt. Somit
istz. B. eine Anbindung der Steuergerate an
verschiedene Netzwerke oder die Steuerung
zusatzlicher Roboter- Achsen méglich.

In den Steuergeraten der D-Serie sind bereits
einige Funktionen wie die Ethernet- oder
USB-Anbindung, die Steuerung zusatzlicher

Merkmal/Funktion CR1

Im Lieferumfang (Robotertyp) enthalten RP-1AH/3AH/5AH

Anzahl der steuerbaren Achsen Option

Ethernet (optional),
RS232 (integriert)

max. 2500 Positionen

Schnittstellen

Anzahl Teaching-Positionen

Speicher- . .
Kapazitit Anzahl der Programmschritte ~ max. 5000 Zeilen
Anzahl der Programme 88
o B /e 16 Eingange und
Allgemeine Ein-/Ausgange 16 Ausginge
Externe

Handsignal-Eingange 8 (4 bei RV-25DB)
NOT-HALT 1
Tiir-SchlieBkontakt 1

1~90-132VAG 50/60 Hz
1~180-253VAG 50/60Hz

212x166x290

Ein-/Ausgénge

Versorgungsspannung

Abmessungen (BxHxT) mm

SCARA Roboter sind speziell fir das Umsortie-
ren, Palettieren oder die Werkstlickmontage
geeignet. Sie verfligen tber einen kurzen Takt-
zyklus von weniger als 0,5 Sekunden fir eine
Bewegung von 25 mm vertikal Anheben, 300 mm
horizontal Bewegen, 25 mm vertikal Absenken
(12" Test) und zuriick.

J3

Achsen Giber SSCNETIIl und eine Schnittstelle
zum Anschluss eines Encoders fiir die Transport-
bandverfolgung standardmaBig implementiert.

Der AnschluB3 der Teaching Box erfolgt auf der
Frontseite. Mit der Teaching Box werden die
Arbeitspositionen des Roboters definiert.
Weiterhin kann mit der Teaching Box der
gesamte Programmablauf getestet werden.

Neben der USB-und der Ethernet-Schnittstelle
verfligen die Steuergerdte der D-Serie Uiber eine
RS232C-Schnittstelle. Diese Schnittstellen kon-
nen sowohl fiir die Programmierung wie auch
der Datenuibergabe genutzt werden.

MELFA-ROBOTERSYSTEME n

CR1D (R2D

RV-65D/6SDL,
" RH-12SDH/18SDH
RV-125D/125DL

hsen + 2 interpoli

(R3D

RV-25DB, RV-3SDB/SDJB,

RH-6SDH RV-125D/125DL

6 Rot

de Achsen + 6 unabhéngige Achsen

USB, Ethernet, RS232 (alle integriert)

max. 13000 Positionen
max. 26000 Zeilen
256

optional

2 (redundant) nach DIN EN IS0 10218
2 (redundant)

1~180-253 V AG; 50/60Hz 3~ 400V AG; 50/60 Hz

240x200x290 470x200x400 450x975x380
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SQ-Serie

Die Roboter der SQ-Serie bieten eine hohe
Flexibilitat und sind in vollem Umfang in eine Pro-
duktionslinie integrierbar. Dies wird durch eine
Robotersteuerung ermdglicht, die Giber die
iQ-Automatisierungs-Plattform direkt mit der CPU
eineriQ-SPS und all ihren Modulen kommuniziert.
Somit stehen dem Robotersystem alle Funktionen
deriQ-System-Module (E/A, Netzwerkbetrieb,
Sonderfunktionen usw.) zur Verfligung.

Alle Roboter der SD-Serie sind als
SQ-Robotersystem erhéltlich. Voll integrierte
Uberwachung iiber ein HMI-Bediengerit,
Kommunikation tber die gangigsten Netzwerke
und umfangreiche MES-Funktionalitdten fir
eine 100 %ige Datenerfassung sind nur einige
Beispiele fiir die leistungsstarken Merkmale des
neuen Systems.

Roboter-
Steuerung
Q172DRCPU

DU3

Schon wahrend der Installation hilft die

iQ Platform, Kosten zu sparen. Durch die
Verringerung der Zykluszeiten bleibt dieser
Vorteil wahrend des gesamten Produktionspro-
zesses jedes einzelnen Produktes erhalten.

RV-25Q-RV-65Q
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Roboter Teach Panel zum Steuern und Programmieren

i\ (D’kc,

BN

R46TB

Das R46TB ist ein multifunktionales Bedien- und
Programmiergerét fiir alle MITSUBISHI-Roboter der
A-und S-Serie. Die intuitive Bedienoberflache
macht es selbst einem Einsteiger leicht, in klirzester
Zeit einen Roboter zu verfahren oder umfangreiche
Diagnose und Monitorfunktionen aufzurufen. Alle
sicherheitsrelevanten Funktionen, wie das Verfah-
ren des Roboters, sind durch Tasten gesichert,
wogegen Programmier- und Monitorfunktionen
sehr einfach Gber das brilliante beriihrungssensitive
6,5-Zoll-Display (Touch-screen) aufgerufen bzw.
eingestellt werden kdnnen.

Neben dem Verfahren des Roboters stehen wei-
tere Funktionen, wie zum Beispiel die Programm-
erstellung mittels virtueller Bildschirmtastatur,
das Uberwachen samtlicher Betriebszustinde
sowie aller Ein- und Ausgange, inklusive der Ein-
und Ausgange im Netzwerk, zur Verfligung.

Teach Panel R46TB
Anwendungsbereich

Funktionen samtlicher Roboter-Funktionen

-ROBOTERSYSTEME

Das R46TB verfiigt tiber einen frei definierbaren
Variablen-Monitor, der die optimierte Darstellung der
wichtigsten Anlagenparameter komfortabel ermég-
licht. Produktionsdaten, wie zum Beispiel die Anzahl
der Zyklen, die durchschnittliche Zykluszeit und viele
weitere Produktionsparameter, geben dem Anwen-
der einen schnellen Uberblick tiber die Produktion.

Umfangreiche Analysefunktionen fur die Kontrol-
le der Roboterauslastung ermdglichen eine Opti-
mierung der Roboteranwendung auf kiirzeste
Taktzeiten.

Mittels Eingabemasken kénnen Greifer und
Werkstiickparameter auf einfachste Weise ein-
gegeben werden, um so das System in kiirzester
Zeit zu optimieren. Die Bezugspunktdaten bei
der Erstinstallation sind in wenigen Minuten
eingestellt, so dass schon nach kurzer Zeit der
Roboter fiir die Programmierung bereit steht.

R28TB

Alle Mitsubishi-Roboter der A- und S-Serie
Bedienen, programmieren und iiberwachen

Teachen von Positionen, JOG-Betrieb,
Programmsteuerung und -editierung

Auslesen von Informationen auch wahrend des
laufenden Betriebs; Programmeditierung mittels
virtueller Tastatur; Anzeige von bis zu 14 Zeilen
Programmcode; E/A-Uberwachung von bis zu

256 Eingangen und 256 Ausgangen; Wartungsanzeige
mit Darstellung der Serviceintervalle; Storungsanzeige
der letzten 128 Alarme

Programmierung- und Uberwachung

Software Meniigefiihrte Betriebssystemsoftware integriert
Menii-Navigation (Sprache) Deutsch, Englisch, Franzdsich, Italienisch
Typ/GroRe 6,5" TFT-Anzeige (640x480 Pixel)
Displa i itiver Bildschi i
play Ausfihrung Beriihrungssensitiver Bildschirm (Touch Screen) mit

Hintergrundbeleuchtung
USB, RS422 zum Anschluss des Roboter-Controllers

Direkter Anschluss an den Roboter-Controller.
Kabelldnge: 7 m

Schnittstellen

Anschlussart

Schutzart IP54
Gewicht [kg] 1,25
Bestellangaben Art-Nr. 193409

D M

Prog ditierung und P: i
Wartungs- und Uberwachungsfunktionen

Meniigefiihrte Betriebssystemsoftware integriert
Englisch, Japanisch

LC-Anzeige mit 4 Zeilen x 16 Zeichen
(mit Hintergrundbeleuchtung)

RS422
7m

1P65
ca. 0,5 kg (ohne Kabel)

124656

Die Teaching-Boxen R32TB und R56TB sind
multifunktionale Steuerungs- und Bedienge-
rate flir alle Roboter der SD-Serie. Die intuitive
Benutzerfiihrung erleichtert sowohl dem Neu-
einsteiger als auch dem erfahrenen Anwender
die Steuerung von Roboterbewegungen und
die Ausfiihrung umfangreicher Digagnose-
und Uberwachungsfunktionen. Alle sicher-
heitsrelevanten Funktionalitdten — wie etwa

licht den schnellen und einfachen Zugriff auf
alle Progammier- und Uberwachungsfunktio-
nen sowie deren Einstellungen. Die Fahigkeit,
Roboterbewegungen zu steuern, wird durch
eine Vielzahl weiterer Funktionen erganzt: z. B.
Erstellung von Programmen mit Hilfe einer
virtuellen Bildschirmtastatur, Uberwachung
aller Systemstatusparameter, inklusive der Ein-
und Ausgange, die liber ein Netzwerk gesteuert

EaEE N

Roboterbewegungen - sind tber Tasten direkt werden.

steuerbar. Eine einfache Menustruktur ermég-

Teach Panel R56TB
Anwendungsbereich Alle Mitsubishi-Roboter der SD-Serie

Bedienen, programmieren und iiberwachen samtlicher
Roboter-Funktionen

Auslesen von Informationen auch wahrend des laufenden
Betriebs; Programmeditierung mittels virtueller Tastatur;
Anzeige von bis zu 14 Zeilen Programmcode;
E/A-Uberwachung von bis zu 256 Eingangen und

256 Ausgdngen; Wartungsanzeige mit Darstellung der
Serviceintervalle; Stdrungsanzeige der letzten 128 Alarme

Software Meniigefiihrte Betriebssystemsoftware integriert
Menii-Navigation (Sprache) Deutsch, Englisch, Franzdsich, Italienisch

Typ/GroBe 6,5" TFT-Anzeige (640x480 Pixel)

Funktionen

Programmierung- und Uberwachung

Display Beriihrungssensitiver Bildschirm (Touch Screen) mit

Ausfihrung Hintergrundbeleuchtung
Schnittstellen USB, Ethernet zum Anschluss des Roboter-Controllers
Direkter Anschluss an den Roboter-Controller.
Anschlussart Kabellange: 7 m
Schutzart IP54
Gewicht [kg] 1,25
Bestellangaben Art-Nr 218854

R32TB

Roboter der SD-Serie

Bedienen, programmieren und iiberwachen
samtlicher Roboter-Funktionen

Auslesen von Informationen auch wahrend deslaufenden
Betriebs; Programmeditierung mittels virtueller Tastatur
im T9-Standard; E/A-Uberwachung von Ein- und
Ausgéngen; Storungsanzeige; Umschaltung
Rechts-/Linkshandigkeit; 36 Tasten zur Betriebssteuerung

Englisch, Japanisch

Monochrome, grafische LC-Anzeige

(24 Zeichen x 8 Zeilen)

LC-Anzeige mit Hintergrundbeleuchtung

Anschluss des Roboter-Controllers

Direkter Anschluss an den Roboter-Controller.
Kabellange: 7 m

1P65
09

214968
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Ubersicht der Optionen fiir alle Roboter

Bezeichnung RV-2SDB  RV-3SDJB/3SDB  RV-6SD/6SDL  RV-12SD/12SDL  RH-3SDH  RH-6SDH  RH-12SDH/RH-20SDH  RP-1/3/5AH  Art. Nr.
Kurzbezeichnung der Roboter im Katalog — SD SD SD SD SDH SDH SDH AH —
Teaching Box R28TB [ ] 124656
Teaching Box R46TB o 193409
Teaching Box R321B o ([ J o [ J ( ([ J o 214968
Teaching Box RS6TB (] [ ] [ ] [ ) [ ] [ ) [ ) 218854
Elektrisches Handset 4A-HMO1 129874
Pneumatisches Handset 4A-HPOTE 129873
Einfachventilset 1A-VDOTE-RP [ ) 129780
Doppelventilset 1A-VDO2E-RP ([ J 129781
Dreifachventilset 1A-VDO3E-RP (] 129792
Vierfachventilset 1A-VDO4E-RP [ ) 129793
Einfachventilset RV-E-1E-VDOTE o 47397
Doppelventilset RV-E-1E-VDO2E o 47398
Einfachventilset 15-VDO1E-01 [ J 153057
Doppelventilset 1S-VD02E-01 [ ) 153058
Dreifachventilset 15-VDO3E-01 o 153059
Vierfachventilset 15-VD04E-01 o 153062
Einfachventilset 1S-VDO1E-02 [ ] [ ] 153074
Doppelventilset 15-VDO2E-02 (] o 153075
Dreifachventilset 15-VDO03E-02 o o 153076
Vierfachventilset 15-VDO4E-02 [ ] [ ] 153077
Einfachventilset 15-VDOTME-03 [ ) 166278
Doppelventilset 15-VDO2ME-03 o 166279
Dreifachventilset 15-VDO3ME-03 [ ) 166280
Vierfachventilset 15-VDO4ME-03 [ ) 166281
Einfachventilset 15-VDOTME-04 o 166274
Doppelventilset 15-VDO2ME-04 o 166275
Dreifachventilset 15-VDO3ME-04 [ ) 166276
Vierfachventilset 15-VDO4ME-04 () 166277
Einfachventilset 15-VDO1E-05 o 238282
Doppelventilset 15-VDO02E-05 o 238283
Dreifachventilset 15-VDO3E-05 [ ] 238284
Vierfachventilset 15-VDOA4E-05 o 238285
Ethernet-Schnittstelle 2A-HR533E [ ) 129809
CC-Link-Schnittstelle 2A-HR575E ([ J 129808
(C-Link-Schnittstelle 20-12576 [ [ (] [ [ ] o (] 219063
Profibus-Schnittstelle 2A-RZ577A o 155317
Profibus-Schnittstelle 2-12577 o [ ] [ ) [ ) [ ] [ ) [ ) 218861
Serielle Erweiterung 2A-RZ581E o 129807
E/A-Schnittstelle -RBTT (] 124658
E/A-Schnittstelle 2D-T2378 o o [ ] [ ) [ ] [ ) [ ) 218862
Ansteuerkarte fiir Zusatzachsen 2A-RZ541E o 129801
Interface fiir Pneumatik-Hand 2A-R7375 o o o [ J o ([ J o o 124657
Interface filr elektrische Hand 2A-R7364 129875
Spiral-Anschlusskabel 1A-GHCD 132101
1A-GR200-RP (] 129778
Handsignal-Ausgangskabel 15-GR355-01 (] [ ] [ ) 153078
15-GR355-02 ([ ([ ] 166272
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Bezeichnung RV-2SDB  RV-3SDJB/3SDB  RV-6SD/6SDL  RV-12SD/12SDL  RH-3SDH  RH-6SDH RH-12SDH/RH-20SDH ~ RP-13/5AH  Art. Nr.
Kurzbezeichnung der Roboter im Katalog — SD SD SD SD SDH SDH SDH AH —
1A-HC20 129877
1A-HC200-RP () 129779
Handsignal-Eingangskabel 15-H(35C-02 ([ J o [ J ([ J o 166273
15-HC25¢-01 ( ([ J [ J [ J ([ J 153079
15-HC005-01 o 238376
Hand-Ausgangsstecker R-SMR-09V-B o 132112
Hand-Eingangsstecker R-SMR-10V-N [ ) 132113
Ventil-Eingangsstecker R-SMR-02V-B [ ] 143798
Handsignal-Ausgangsstecker S-series Hand OUTPUT o o [ J ([ J o 164814
Handsignal-Eingangsstecker S-series Hand INPUT o o [ J ([ J o 164815
Ventil-Anschlusskabel RV-E-1E-GR35S 47391
RV-E-1E-5T0402C [ [ { () 4739
Spiralschlauch
RV-E-1E-ST0404C [ [ ] ([ ] o 47389
Cable Flex5m [ ) 149006
Flexibles Schleppkettenkabel
Cable Flex 15 m () 149010
15-05(BL-01 (] [ [ ] (] 155827
15-10CBL-01 ([ J [ J { ([ J 155830
15-15CBL-01 ( J [ J [ ] ([ J 155665
Verlangerungskabel zur festen Verlegung
15-05(BL-03 [ [ (] 165967
15-10CBL-03 (] o [ ) 165968
15-15CBL-03 [ [ ] ([ J 165969
15-05LCBL-01 (] [ [ ] (] 157582
15-10LCBL-01 (] [ [ ] ([ 157583
Verlangerungskabel zur flexiblen Verlegung in TR ® L4 ® L4 A
ey Sl 15-05LCBL-03 ) ° ) 165970
15-10LCBL-03 [ [ ] ([ 165971
15-15LCBL-03 (] o [ ) 165972
Anschlusskabel fiir PC RV-CAB4 o 55653
2A-(BLOS ([ 47387
2A-(BL15 o 59947
Anschlusskabel E/A-Schnittstelle
2D-(BLO5 o o [ ) [ ) o [ ) [ ) 218857
20-(BL15 [ [ (] o [ ] ([ (] 218858
Erweiterungsbox CR1-EB3 [ ) 129878
Kalibrierungslehre RV-E-1E-INST 47388
Adapterkabel TB-2D-28CONOSM [ ) o o [ J o o 218863
Kalibrierungsstift 6 mm Tool ® ([ J o [ J ([ J o 155831
Kalibrierungsstift 8mm Tool [ ] [ ) 155832
)\MITSUBISHI ELECTRIC 135
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Komplettes Angebot von der Einspeisung bis zum Abzweig

Mitsubishi Electric bietet Ihnen das komplette
Programm von offenen Leistungsschaltern tiber
kompakte Leistungsschalter bis zu Leistungs-
schiitzen und Uberstromrelais.

Die komplette Losung fur alle Anforderungen.

Offene Leistungsschalter der WORLD
SUPER-Serie (AE-SW)

Die Leistungsschalterfamilie WORLD SUPER-

Serie umfasst BaugréBen von 1000 bis 6300 A
und bietet ein breites Spektrum an einstellba-
ren Schaltkapazitaten.

Der kleinstmogliche Wert des Einstellstromes Ir
beginnt bei dem Schalter AE1000 und betragt
125 A. Der gréBBtmogliche Wert von 6300 A wird
mit dem Schalter AE6300 realisiert.

Komplettes Schalterprogramm

BaugroBen von 1000 A bis 6300 A

Weiter Leistungsbereich
Ausschaltvermdégen bis 130 kA
Zukunftsicher bei steigenden Energiebedarf
Optimales Auslosesystem

Zusétzlich als Lasttrennschalter lieferbar

Kompakte Leistungsschalter der WS-Serie

Die Leistungsschalter der WS-Serie von Mitsubishi
gehoren zu den kleinsten kompakten Leistungs-
schaltern mit elektronischem Ausldsesystem
weltweit. Das System basiert, neben weiteren
Dingen, auf technisches Know-how und die in
langjahriger Erfahrung erprobte Mikroprozessor-
Technologie. Die WS-Leistungsschalter erfiillen
nationale und internationale Konformitéten
entsprechend VDE, EN und IEC-Standards fir
industrielle Einsatze genauso wie Marinezulas-
sungen. Die innovative Ausldsetechnologie
garantiert hohe Verlasslichkeit und hochsten
Schutz.

® BaugroBen 3 A bis 1600 A (3- und 4-polig)

® Ausloserelais (thermo-magnetisch oder
elektronisch)

® Verfligbar in Festeinbau oder Stecktechnik
® Ausschaltvermdgen bis 200 kA
® Zusatzlich als Lasttrennschalter lieferbar

Leistungsschiitze und Uberstromrelais der
MS-N-Serie

Kompakte Bauform, modulare Erweiterungs-
moglichkeiten und ein energiesparender Auf-
bau - das sind die Hauptanforderungen, die
Anwender an Schiitze und Hilfsschiitze stellen.

MS-N erfiillt diese Anforderungen plus:
® |eichte Montage und Verdrahtung
® Einfache Wartung

® Integrierter Spannungsspitzenschutz
(ab S-N50)

® Sichere Klemmschrauben
® Leistungsoptimierter Elektromagnet
® Modelle firr internationale Standards

136

S MITSUBISHI ELECTRIC



-SCHALTGERATE

Offene Leistungsschalter der WORLD SUPER-Serie (AE-SW-Serie)

Entwickelt fiir die Anforderungen Ziel der Entwicklung basierend auf fol-
des 21. Jahrhunderts gende Anforderungen:
Mitsubishi Electric bietet lhnen das kom- ~ @ Einfachste Bedienung fiir hochste
plette Programm von offenen Leistungs- Anwenderfreundlichkeit
schalternan. ® Flexible Installation fur individuellen
Alle Schalter im Leistungsspektrum von Schutz Ihrer Anlage
1000 bis 6300 A sind in 3- oder 4-poliger ® Klassenbester im Leistungsspektrum
Ausfihrung erhéltlich, wobei entspre- durch ausgedehnte Service-Intervalle
chekr:d den 9Efordirukr,1tg;er;]z\{\ﬁscher1 :IetSt_ ® Erweiterte Netzwerkfahigkeit fir
einbau und tinschubtechnik gewanit unkompliziertes Monitoring und
werden kann. Die EinbaumalBe reduzie- Bedienung
ren sich auf nur 3 StandardbaugroBen.
Somit kdnnen alle Anforderungen an
lhre spezielle Anwendung individuell
erfillt werden.
Typ AE1000-SW  AE1250-SW  AE1600-SW  AE2000-SWA AE2000-SW AE2500-SW  AE3200-SW  AE4000-SWA AE4000-SW  AE5000-SW  AE6300-SW
BaugroBe 1 2 3
Bemessungsstrom In (A) bei 40 °C 1000 1250 1600 2000 2000 2500 3200 4000 4000 5000 6000
Bemessungshetriebsspannung Ue (V) 690 690 690
Bemessungsisolationsspannung Ui (V) 1000 1000 1000
B gsstoBs| festigkeit Uimp (kV) 12 12 12
Lasttrennschalter: Schaltvermdgen (6 x Ir bei 690V AC) [ ] [ ] [ ]
Gebrauchskategorie B B B
Verschmutzungsgrad 3 3 3
Anzahl der Pole 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4 3 4
Einstellbereich Bemessungsstrom Ir (A) bei 40 °C 500-1000 625-1250 800-1600 1000-2000  625-2000 1250-2500  1600-3200  2000-4000  2000-4000  2500-5000  3150-6300
Bemessungsstrom fiir Neutral-Pol N (A) 1000 1250 1600 2000 2000 2500 3200 4000 2000 2500 3150
Bemessungs-
Betriebs-Kurzschluss- 690VAC & & &
ausschaltvermdgen
lcu (kA, Scheitelwert)
s = Ica=100% 400V AC 65 85 130
Bemessungskurzzeitstrom
(kh, Scheitelwert) low I8 & ® L2
Schaltspiele b " .
(EIN/AUS) ohne Nennstrom 25000 20000 10000 (3-polig)/5000 (4-polig)
horizontal [ ) — [ ) — —
Anschlussklemmen vertikal od [ ) [ )© [ ) [ )
front [ )] — o — —
. 3-polig: 410x340x290 3-polig: 410x475x290 3-polig: 414x873x290
Abmessungen (mm) festeinbal 4-polig: 410x425x290 4-polig: 410x605x290 4-polig: 414x1003x290
HxBXT T
= 3-polig:
}} Einschubtechnik 3-polig: 430x300x368 3-polig: 430x435x368 430x439x368  3-polig: 480x875x368
=k 4-polig: 430x385x368 4-polig: 430x565x368 4-polig: 4-polig: 480x1005x368
L H30x569x368
Festeinbau 41 51 41 51 42 5 47 57 60 72 61 73 63 75 81 99 160 180 160 180 160 180
Gewicht (kg) Einschubtechnik 64 78 64 78 65 79 70 84 92 13 93 14 9% M6 108 136 233 256 233 256 240 263

nurEinschubrahmen 26 30 26 30 26 30 31 35 35 43 35 43 36 4 49 6l 118 133 18 133 125 140

Dntsprechend IEC60947-2, EN60947-2
@ Anzahl der mechanischen Schaltvorgange (Ein/Aus).
® Optional
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Produktiibersicht des Gesamtprogramms fiir die offenen Leistungsschalter der WORLD SUPER-Serie

Fir die offenen Leistungsschalter bietet
Mitsubishi Electric umfangreiches Zubehor an.
Damit kdnnen nahezu alle Anwendungswiin-
sche erfiillt werden.

1
2
3

Offener Leistungsschalter — Grundgerat
Einschubmechanismus
CC-Link®-Interface-Modul

Profibus DP-Interface-Modul
Modbus®-Interface-Modul

Digitales E/A Modul
Erweiterungsmodul

Elektronisches Ausldserelais
Basismodul

Optionales Einstellmodul

Abdeckrahmen fiir Tiirausschnitt (DF)

Position

Name

Schutzabdeckung (DUC)
Drucktastenabdeckung (BC-L)
Hilfsschalter, Standard (AX)
Hilfsschalter, hohes Schaltvermdgen (HAX)
Arbeitsstromausldser (SHT)
Einschaltspule (CC)
Unterspannungsausldser (UVT)
Uberstromausldsespule TC (AL)
UVT-Steuergerat (U-CON)
Kondensator-Ausldsevorrichtung (COT)

Motorantrieb (MD)

Position
23
24
25
26
27
28
29
30
3
32

Name

Schaltspielzahler (CNT)

Zylinderschloss (CYL)

Tiirverriegelung (DI)

Mechanische Verriegelung (MI)
Beriihrungsschutz (SST)

Verriegelung fiir Beriihrungsschutz (SST-LOCK)
Positionsschalter (CL)

Phasenisolatoren (BA)
Horizontal-Anschlussadapter

Vertikal-Anschlussadapter

Fragen Sie lhren nachsten Mitsubishi-Vertriebspartner nach weiteren Informationen zu unserem umfangreichen Zubehoérangebot.
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Kompakte Leistungsschalter der WS-Serie

Die Schalter zeichnen sich durch die ® Modelle 16 bis 250 A in einer
weltweit kompaktesten Baugro3en mit BaugroRe (3- und 4-polig)
elektronischem Auslésesystem aus. ® Uberstrom-Ausldsesystem
Technisches Know-how und die in (thermo-magnetisch oder
langjahriger Erfahrung gepriifte elektronisch)

Mikroprozessor-Technologie bilden

das Herzstlick der Schaltsysteme. ® Verfligbar in Festeinbau oder

Stecktechnik

WSS - World Super-Serie ® Ausschaltvermogen bis 200 kA
Die neue WS-Serie erfiillt nationale und

internationale Schutzanspriiche nach

VDE, EN- und IEC-Norm fur Anwendun-

genin der Industrie sowie fiir erweiterte

Anforderungen der Schifffahrt. Die neue

Abschalttechnologie garantiert eine

hohe Zuverldssigkeit und besten Schutz.

Typeniibersicht

Technische Daten NF32-SW NF63-SW NF63-HW

Bemessungsstrom I max, [A] 32 63 125

Bemessungsisolationsspannung U; [V] AC 600 600 690

Anzahl der Pole 3 3/4 3/4

Bemessungskurz- 690V — = 2,51

scssausshlt- &0, 40V 251 7,504 105

vermogen [kA] VDE 0660 (50/60 Hz) . !

(la/16) 400V 5/2 7,5/4 10/5

Abmessungen BxHXT [mm]  75x130x86 75/100x130x68 75/100x130x68

Technische Daten NF125-SGW RT NF125-SGW RE NF125-HGW RT NF125-HGW RE NF125-RGW RT NF160-SGW RT NF160-SGW RE
Bemessungsstrom Iy max, [A] 125 125 125 125 100 160 160
Bemessungsisolationsspannung U; [V] AC 690 690 690 690 690 690 690

Anzahl der Pole 3/4 3/4 3/4 3/4 3 3/4 3/4
Bemessungskurz- IEC947-2 690V 8/8 8/8 20/20 20/20 25/25 8/8 8/8
SSRGS s 440V 36/36 36/36 65/65 65/65 125/125 36/36 36/36
vermogen [kA] VDE 0660 (50/60 Hz)

(la/16) 400V 36/36 36/36 75/75 75/75 125/125 36/36 36/36
Abmessungen BxHxT [mm]  105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105x240x86 105/140x165x86 105/140x165x86
Technische Daten NF160-HGW RT NF160-HGW RE NF250-SGW RT NF250-SGW RE NF250-HGW RT NF250-HGW RE NF250-RGW RT
Bemessungsstrom I max, [A] 160 160 250 250 250 250 225
Bemessungsisolationsspannung Uj; [V] AC 690 690 690 690 690 690 690

Anzahl der Pole 3/4 3/4 3/4 3/4 3/4 3/4 3
Bemessungskurz- IEC947-2 690V 20/20 20/20 8/8 8/8 20/20 20/20 25/25
schlussausschalt-

i EN 60 947-2 440V 65/65 65/65 36/36 36/36 65/65 65/65 125/125

vermdgen [KA] VDE0660 (50/60 Hz)

(/1) 400V 75/75 75175 36/36 36/36 75175 75/75 125/125
Abmessungen BxHxT [mm]  105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105/140x165x86 105x240x86
Technische Daten NF400-SEW NF400-HEW NF400-REW NF630-SEW NF630-HEW NF630-REW NF800-SEW NF800-HEW NF800-REW
Bemessungsstrom I max, [A] 400 400 400 630 630 630 800 800 800
Bemessungsisolationsspannung U; [V] AC 690 690 690 690 690 690 690 690 690
Anzahl der Pole 3/4 3/4 3 3/4 3/4 3 3/4 3/4 3
Bemessungskurz- - 690V 10/10 35/18 = 10/10 1515 = 10/10 15/15 =
SIS gy eqoms MoV 4202 65165 125/63 2/ 65165 125/63 0/ 65/65 125/63
vermogen [kA] VDE 0660 (50/60 Hz)

(la/16) 400V 50/50 70/70 125/63 50/50 70/70 125/63 50/50 70/70 125/63
Abmessungen BxHXT [mm] 140/185x257x103 140/185x257x103 140x257x103 140/185x257x103 140/185x257x103 140x257x103 210/280x275x103 210/280x275x103 210x275x103
Technische Daten NF1000-SEW NF1250-SEW NF1600-SEW

Bemessungsstrom Iy max, [A] 1000% 1250% 1600*

Bemessungsisolationsspannung U; [V] AC 690 690 690

Anzahl der Pole 3/4 3/4 3/4

Bemessungskurz- IEC947-2 690V 25/13 25/13 25/13

shlussausschalt- ey g7 440V 85/43 85/43 85/43

vermogen [kA] VDE 0660 (50/60 Hz)

(la/1e) 400V 85/43 85/43 85/43

Abmessungen BxHxT [mm]  210/280x406x140 210/280x406x140 210/280x406x140

(1)
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Produktiibersicht des Gesamtprogramms fiir die kompakten Leistungsschalter WSS

Fir die kompakten Leistungsschalter bietet Mitsubishi Electric umfangreiches Zubehor an. Damit kdnnen nahezu alle Anwendungswiinsche erfiillt werden.
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Position Name Beschreibung
1 Leistungsschalter Leistungsschalter-Grundgerét
2 Lotfreie Anschliisse (Rahmenklemmen) Anschlusszubehdr, nur erhdltlich fiir die BaugroRen 125/160/250 A
3 Riickseitige Anschlussbolzen Ermaglichen den riickseitigen Anschluss
4 Phasenisolatoren (BA-F) Verhindern Kurzschliisse, die durch Kriechstrome oder Staub auftreten kdnnen. Jeder Schalter wird serienmaRig mit Phasenisolatoren ausgeliefert.
5 Klemmenabdeckungen, kurze Ausfiihrung (TC-5) Garantieren Schutz gegen unbeabsichtigtes Beriihren spannungsfiihrender Teile, kurze Ausfiihrung
6 Klemmenabdeckungen, lange Ausfiihrung (TC-L) Garantieren Schutz gegen unbeabsichtigtes Beriihren spannungsfilhrender Teile, lange Ausfiihrung
7 Klemmenabdeckungen, fiir riickseitigen Anschluss (BTC)  Garantieren Schutz gegen unbeabsichtigtes Beriihren sy fiihrender Teile, Ausfiihrung filr riickseitigen Anschluss
8 Stecktechnikbausatz (PM) Ermdglicht leichte Installation und schnellen Austausch des Leistungsschalters
9 Anschlussbausatz filr Stecktechnik Spezielles Anschlusszubehdr fiir den Stecktechnikbausatz
10 Mechanische Verriegelung (MI) Verhindert das parallele Einschalten von zwei Schalter, geeignet fiir front- und riickseitigen Anschluss, sowie fiir Stecktechnik
n AbschlieBvorrichtung fiir 3 Vorhangeschldsser (HL) Dient zum Verriegeln des Handgriffs gegen unbefugte s Ausschalten und kann mit max. drei Vorhéngeschlossern abgeschlossen werden.
12 AbschlieBvorrichtung (LC, HLF, HLN, HLS) Dient zum Verriegeln des Handgriffs gegen unbefugtes Ein- und Ausschalten und kann mit max. drei Vorhéngeschldssern abgeschlossen werden.
13 Drehhebelantrieb fiir Tiirkupplung, Typ V Erméglicht das Bedienen des in einem Schaltschrank installierten Schalters, ohne die Tiir zu 6ffnen.
14 Drehhebelantrieb fiir direkten Aufbau, Typ R Wird direkt auf dem Leistungsschalter montiert
15 Elektrischer Antrieb (MDS) Ermaglicht das Fern-Ein-/Ausschalten des Schalters mittels elektrischem Signal
16 Alarmmelde- und Hilfskontakte (AL, AX) Ermaglicht die Ausgabe von Statussignalen (Ein, Aus, Ausgeldst)
17 Unterspannungsausloser (UVT) Last den Schalter bei zu geringer Spannung aus
18 Arbeitsstromausloser (SHT) Ermaglicht das Fern-Ausschalten des Schalters mittels elektrischem Signal

Fragen Sie Ihren néchsten Mitsubishi-Vertriebspartner nach weiteren Informationen zu unserem umfangreichen Zubehdrangebot.
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Universelle Leistungsschiitze

Kompakte Bauform, modulare Erweite- ® Thermoplastischer Kunststoff verbes-
rungsmoglichkeiten und ein energie- sert die Isolationsfestigkeit
sparender Aufbau - das sind die Haupt- ® Geringere Leistungsaufnahme

forderungen, die Anwender an Schiitze

und Hilfsschiitze stellen. ® Verbesserung des Elektromagneten

(DC-Elektromagnet mit AC-Betrieb)
Weniger Gerduschentwicklung und
keine Uberspannung von der Spule
® Einfache Montage und Verdrahtung ® Entspricht den Normen IEC947-4-1
und EN-Standard

® \Weiter Einstellbereich des Dauer-
stroms | von 20 A bis 1000 A

Anforderungen, denen die MS-N-Serie °
von Mitsubishi Electric gerecht wird.

® Einfache Inspektion

® Fingebauter Uberspannungs-
begrenzer (ab S-N50)

® Sicherere und schnelle Handhabung

Handhabung der Leistungsschiitze @ Hilfsschalterblécke zur seitlichen Durch die kompakte Lichtbogenkammer und

Alle Schiitze der Typen S-N10CX bis S-N65CX Montage Magnetausfiihrung kann der Platzbedarf

konnen auf DIN-Schienen (35-mm-Breite) ® Uberspannungsbegrenzer wesentlich verringert werden.

montiert werden. (Varistor und CR-Typen) Die Spulenbezeichnung ist auch nach dem

Eine Vielzahl an Schaltblécken und optionalen ® (Uberspannungsbegrenzer mit Einbau noch gutlesbar.

Zubehér ist verfiigbar, so z. B.: LED-Betriebsanzeige Zur Sichtkontrolle der Schaltkontakte braucht

® StandardmaBige frontseitige Hilfsschalter- ® Mechanische Verriegelungen lediglich die Frontabdeckung entfernt werden,
kontakte (4-poliger- und 2-poliger-Typ) wodurch die Kontrolle im eingebautem Zustand

® Frontseitige Hilfsschalterkontakte fiir erfolgen kann.

Low-Level-Signale

Typeniibersicht mit Bemessungsleistungen fiir Drehstrommotoren nach Gebrauchskategorie IECAC-3

: _ ACgesteuert S-N10CX S-NT1CX S-N120X S-N18CX S-N20CX S-N21KX S-N25CX S-N35CK S-N50CX S-N65CX
S DC-gesteuert — SD-N11CX SD-N12CX — — SD-N21CX — SD-N35CX SD-N50 SD-N65
AC380-440 V kw4 55 55 75 n n 15 18,5 22 30
Konventioneller therm. Stromly, A~ 20 20 20 25 32 32 50 60 80 100
Integrierte Hilfsschalterkontakte TNOoder INC ~ 1TNOoder TNC ~ TNO+1NC — TNO-+1NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2N0+2NC

l 1 ]

| N e e
Typ TH-N12KPCX TH-N18KPCX  TH-N20KPCX TH-N20TAKPCX TH-N60KPCX
Einstellbereich 0,1-13A 1-18A 02-22A 18-40A 12-65A

Typeniibersicht mit Bemessungsleistungen fiir Drehstrommotoren nach Gebrauchskategorie IECAC-3

Leistungsschitz AC-gesteuert S-N8o S-N95 S-N125 S-N150 S-N180 S-N220 S-N300 S-N400 S-N600 S-N800
DC-gesteuert SD-N80 SD-N95 SD-N125 SD-N150 — SD-N220 SD-N300 SD-N400 SD-N600 SD-N800

AC380-440V kW 45 55 60 75 20 132 160 220 330 440

Konventioneller therm. Strom I, A 135 150 150 200 260 260 350 450 800 1000

Integrierte Hilfsschalterkontakte 2NO+2NC 2N0+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2NO+2NC 2N0+2NC 2N0+2NC 2N0+2NC

Typ TH-N60TAKP TH-N120KP TH-N120TAKP  TH-N220RHKP TH-N40ORHKP TH-N600KP
Einstellbereich 54-105A 34-100 A 85-150 A 65-250 A 85-400 A 200-800 A
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Uberstromrelais

Breite Auswahl an Relais fiir optimales Motorschutzverhalten

Die komplette Reihe der Uberstromre- ® 1 SchlieBer-und 1 Offnerkontakt

lais beinhaltet drei Bimetallelemente mit @ Bemessungsstrom kann auf einfache
Phasenausfallschutz. Weise eingestellt werden

Eine Vielzahl von SchutzmaBnahmen ® Fingerschutz bis Modell TH-N60KPCX

erlauben die Auswahl der Relais entspre-

° i . oy
chend den Motorschutzanforderungen. Auslosefreier RESET-Sift

Passende Vorrichtung fiir Fernriick-
® Finfache Wartung und Inspektion stellung (optional)
durch Betriebsanzeige

TH-N18KPCX
Hilfsschiitze
Die Hilfsschitze sind fir Anwendungen ® Lange Lebensdauer
im Niederspannungsbereich vorgesehen. ® Einsetzbar auf DIN-Schiene (35 mm)
In der Standardausfiihrung sind die Hilfs- @ Staubschutz
;2‘::;;“” 4Hilfsschaltkontakten aus- ® |eicht ablesbare Spulendaten
. ) L . ® Einfache Verdrahtung (selbsthebende
Es konnen zusatzlich max. 4 Hilfsschalt- Klemmenschrauben)
kontakte entweder frontseitig oder seit- R L .
lich aufgesteckt werden. ® Gleiches Z}_.lbehor wie <_jas der S-N-!.(_el-
stungsschitze (zusatzliche frontseitig
® Hohe Zuverlassigkeit: Durch die Ver- und seitlich aufsteckbare Hilfsschalter-
rousi: wendung von geschlitzten bewegli- blécke und Uberspannungsbegrenzer)
1no Z2nc _SNe _AAE chen Kontakten sowie durch eine Ver- @ Bei allen Modellen ist der Fingerschutz
@ @ besserung in der Formgebung der Standard (entsprechend DIN 57106/
g ) Schaltkontakte ist das Schaltverhalten VDE 0106 Teil 100) (Kennzeichnung
: o noch zuverldssiger geworden. durch ,CX")

@® Verschiedene Ausfiihrungen der
Schaltkontakte: Standard-, Kleinspan-
nungs-Signalkontakt

AC-gesteuert SR-N4CX 4A SR-N4CX 3A1B SR-N4CX 2A2B
DC-gesteuert SRD-N4CX 4A SRD-N4CX 3A1B SRD-N4CX 2A2B
Hilfsschaltkontakte 4NO 3NO, TNC 2NO, 2NC
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Produktiibersicht des Zubehorprogramms fiir die Leistungsschiitze, Uberstromrelais und Hilfsschiitze

Uberspannungsbegrenzer ) DC-Interface-Modul

I |

D |[ore o260,
wrrsusisni_U
-

Mechanische
Verriegelungen

von oben aufsetzbar

S-NOOCX

seitlich anbaubar

Hilfsschalterblock

fur Seitenmontage Hilfsschalterblock

fuir Seitenmontage
A frontseitig
aufrastbar
/\
7 4 /
2 Z
7
Z
Nz 7
UN-LL22 - Z |
5ano  64NO_72NC_B2NC ﬁ
) Hilfsschalterblock 2
Hilfsschalterblock fiir Hilfsschalterblock (2-polig) -
Low Level-Signal (4-polig) -
\//_4
Schutzabdeckung
Vorrichtung fir Einzelauf-
N 19T
stellung eines Uberstrom-
relais TH-NOOOCX

¢| Ausléseanzeige
o

Schutzabdeckung

Vorrichtung fur
Fernriickstellung
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Elektronische Einbaumessgerate
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ME96NSR

Das ME96NSR kann alle relevanten
Werte einer Nieder- oder Mittelspan-
nungsverteileranlage messen. Die Mess-
ergebnisse werden im benutzerfreund-
lichen und gut lesbaren Display
angezeigt. Mit einem optionalen
Erweiterungsmodul kdnnen dezentrale
Ein-/Ausgédnge und die Einbindung in
offene Netzwerke realisiert werden.
Dezentrale E/As konnen fiir die Fern-
Uberwachung des Betriebsstatus der
MCCBs und ACBs verwendet werden.

Das ME96NSR kann in CC-Link- oder als
ME96NSR-MB in Modbus-Netzwerke
integriert werden und hilft den Energie-
verbrauch zu senken und zu optimieren,
gesteuert von unseren bekannten
SPS-Serien.

® Kompakte Abmal3e nach DIN

® Gutabzulesen und einfache
Bedienung

® Flexibel einzusetzen und modular
ausbaufahig

® CE-konform

Technische Daten ME96NSR ME96NSR-MB
Anzeige LCD, monochrom LCD, monochrom
Tasten 7 7

Speicher fiir Messwerte und Einstellungen

Netzwerkfahigkeit — RS 485/Modbus
Erweiterbar (C-Link,digitale oder analoge E/As via Erweiterungsmodul

Externe Spannungsversorgung

100-240 V AC (+10 %, -15 %), 50/60 Hz; 75140 V DC
-5-50 °C (Mittlere Temperatur unter 35° C pro Tag),

Betriebsbedingungen 30-85% rel. Feuchte, ohne Kondensation

Lagerbedingungen -20-60°C

Abmessungen (BxHXT) mm  96x96x86 96x96x86

Gewicht kg 05 0,5

Standards EMC: EN61326-1:2006 Sicherheitsstandard: EN61010-1:2001

Bestellinformationen Art.-Nr. 22159 221597
Erweiterungsmodule

Mit einem Erweiterungsmodul kann das
Multi-Messgerdat ME96NSR in offene
CC-Link-Netzwerke eingebunden wer-
den. Sie bieten verschiedene Ein- und
Ausgdnge, mit denen Daten aus der
elektrischen Verteileranlage angezeigt
werden kénnen.

Technische Daten ME-4201-NS96

Analoge Ausgange 4
Gepulste Ausgénge 2
Potenzialfreie Eingange —
Potenzialfreie Ausgange 1
Netzwerkeinbindung —
Geeignetes Messmodul ME96NSR
Bestellinformationen Art.-Nr. 221598

Das Erweiterungsmodul wird in den
dafiir vorgesehenen Steckplatz des
Messmoduls gesteckt.

ME-0040C-NS96

4 5

— 2

(C-Link =

ME96NSR ME96NSR-MB
221599 221600

Gemessen und angezeigt werden kénnen:

® Spannung, Strom, Wirkleistung, Blind-
leistung, Scheinleistung, Frequenz

® Sechs Arten von Energie (Leistungs-
aufnahme und -abgabe, verzégerte
Blindleistungsaufnahme und -abgabe
auf Netz- und Lastseite, harmonische
Stréme und Spannungen)

® Gleichzeitige Uberwachung von bis
zu 5 digitale Ein- und 2 digitale Aus-
gdnge Uber die RS485-Schnittstelle

® Schalterzustand (EIN, AUS, Ausgel6st,
Alarmmeldung, u.a. in Verbindung
mit offenen Leistungsschalter AE-SW)

® Messung der importierten und expor-
tierten elektrischen Energie

® Messbereiche: IT- und TN-Netze,
60 V-750 kV, 5 A-30 kA, 50-60 Hz
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MELSEC Sicherheits-SPS

Trotz stetig wachsender Produktivitat steht die
Sicherheit der Menschen an Maschinen undin
Fertigungsanlagen an erster Stelle. Die SPS des
MELSEC System QS ist speziell als Sicherheits-
steuerung konzipiert worden.

Sie wird mit Sicherheitseinrichtungen, wie zum
Beispiel NOT-AUS-Schaltern oder Lichtvorhan-
gen, verbunden und kann durch umfangreiche
Diagnosefunktionen sicherheitsrelevante
Ausgédnge schalten und dadurch bei Gefahr
Maschinen abschalten.

Sicherheits-SPS

Sicherheitssteuerung

CC-Link Safety

Durch das Sicherheits-Netzwerk CC-Link Safety
gehort die umfangreiche Verdrahtung von kon-
ventionellen Sicherheitssteuerungen der Vergan-
genheitan. Die direkt in der Anlage installierten
dezentralen Sicherheits-E/A-Stationen werden
lber ein Standard-CC-Link-Kabel mit dem
CC-Link-Master-Modul in der Sicherheits-SPS ver-
bunden. Durch die leistungsfahige Fehlererken-
nung werden bei Kommunikationsstérungen die
Ausgange der Sicherheits-SPS und der dezentra-
len Sicherheits-E/A-Stationen ausgeschaltet.

CC-Link Safety ist aber auch kompatibel zu
CC-Link. Dadurch kénnen in einem CC-Link-
Safety-Netzwerk fir Ein- und Ausgénge, die
nicht sicherheitsrelevant sind, Standard-CC-
Link-E/A-Module verwendet werden.

® Entspricht den Sicherheitsanforderungen
gemaB EN 954-1, Kategorie 4

® Automatische Priifung der Sicherheitsein-
und -ausgdnge sowie externer Gerate
(Kabelbruch, Kurzschluss, verschweif3te
Schitzkontakte etc.)

® Die Programmierung und Parametrierung
erfolgt mit den vertrauten Programmier-
werkzeugen GX Developer oder GX IEC
Developer; es miissen keine neuen Kennt-
nisse oder Software erworben werden.

Dezentrale
Sicherheits-E/A-Station

Gefahrenquelle (Roboter
etc.) wird ausgeschaltet

Konfigurations-Software

Safety Netzteilmodul

SICHERHEITSLOSUNGEN

Die eigentliche Steuerung der Anlage
(Forderbander, Roboter etc.) Gibernimmt eine
herkdmmliche SPS.

Standard-SPS

Maschinensteuerung

CC-Link Safety Master-Modul

Safety
Hauptbaugruppentrager

® Reduzierung der Kosten durch verringerte
Verdrahtung

® Umfangreiche Diagnosefunktionen

Dezentrale CC-Link Safety E/A-Module

Dezentrales CC-Link E/A-Modul

® Durch CC-Link-Standard sind auch zum
Sicherheitskonzept kompatible Produkte
von Fremdherstellern anschliebar

® Anpassungsfahig; eine Sicherheits-CPU kann
bis 84 dezentrale Sicherheits-Stationen steuern

Typ Sicherheitssteuerung

QS001CPU Safety SPS, 14 k Schritte Programmkapazitat

QS034B-E Safety Baugruppentrager, Hauptgruppentréger fiir Netzteil, CPU und 4 Module
QS061P-A1 Safety Netzteil, 100-120 V AC

QS061P-A2 Safety Netzteil, 200-240 V AC

QS0J61BT12 (C-Link Safety Master Modul

QS0J65BTB2-12DT Safety Remote /0 Modul, 8 duale Safety-Eingénge + 4 duale Safety-Ausgange
QS0J65BTS2-8D (C-Link Safety Remote /0 Modul, 8 duale Safety-Eingénge

QS0J65BTS2-4T (C-Link Safety Remote /0 Modul, 4 duale Safety-Ausgange

QS0J71GF11-12 (C-Link Safety Master Modul (Lokales Modul)

Art.-Nr.
203205
203206
203207
203208
203209
203210
217625
217626
245177
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Sicherheitsrelaismodule

Fir Anwendungen, bei denen keine separate
Sicherheits-SPS erforderlich ist, sind Sicher-
heitsrelaismodule die ideale Lésung. Diese
Module werden neben den anderen System-
komponenten auf dem Baugruppentrager
einer SPS des MELESEC System Q oder in
einem CC-Link-Netzwerk installiert. So kann
eine SPS, die zur Steuerung verwendet wird,
auch Sicherheitsfunktionen erfiillen, und das
ohne die Kosten fiir eine besondere Sicher-
heitssteuerung und ohne zusatzliche Pro-
grammierung oder Parametrierung.

® Die Sicherheitsmodule entsprechen den
Sicherheitsanforderungen gemaR EN 954-1,
Kategorie 4

@ Einfache Konfiguration ohne Programmierung

® Einfache Erweiterung bestehender Systeme

® Uberwachung der Sicherheitsfunktionen
durch die SPS, dadurch schnelle Fehler-
diagnose

® Anpassungsfahig durch Erweiterungs-
module

Anschluss an CC-Link

MELSEC-Q

Lichtgitter, NOT-AUS-Schalter,
N Sicherheitstirschalter

NOT-AUS-Schalter ﬁ

Sicherheitsrelais-
modul fiir CC-Link
5
CC-Link ‘

G

Installation auf
System Q Baugruppentrager

MELSEC-Q

Sicherheitsrelais-
modul fiir Q-Bus

Erweiterungskabel

Anschlussmoglichkeit fiir
Erweiterungsmodul

Technische Daten Modul Typ Art.-Nr.
e L . X QS90SR2SP-CC P-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215801
Fiir die Installation in eine CC-Link-Station . o . .
, o QS90SR2SN-CC N-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215803
Sicherheitsrelaismodule = — = =
Filr die Installation auf einem Baugruppentriger des QS90SR2SP-Q P-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215799
MELSEC System Q QS90SR2SN-Q N-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215800
QS90SR2SP-EX P-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215804
Erweiterungsmodule AnschlieBbar an Sicherheitsrelaismodule ) o ) )
QS90SR2SN-EX N-Typ, 1 Sicherheitseingang, 1 Sicherheitsausgang 215805

MELSEC WS Safety Controller

Die MELSEC WS-Sicherheitssteuerung ist eine
kostenglinstige Lésung, wenn es darum geht,
einzelne Maschinen oder kleinere Systeme
mit Sicherheitseinrichtungen auszustatten.
Das Konzept wurde zusammen mit der SICKAG
entwickelt, einem der flihrenden Hersteller
furindustrielle Sicherheitssysteme. Die kom-
pakten Abmessungen der WS-Steuerung
gewadhrleisten den unkomplizierten Einbau in
die meisten Schaltschranke, ohne zusatzliche
Kosten. Die Konfiguration erfolgt zeitsparend
Uber grafik-basierte, intuitiv bedienbare RS232
Software. Die Programmierung sowie die
Funktions- und Programmpriifung wird durch
Sicherheits-Funktionsbausteine vereinfacht.
Bei komplexeren Anforderungen kann die
WS einfach durch zusatzliche E/A-Module
erweitert werden. Uber Ethernet oder ein
CC-Link-Netzwerk kann die WS leicht mit

GOT (geplant)

NOT-AUS-Schalter

Sicherheitssteuerung

Sicherheits-

=) Turschalter

Sicherheits-
Lichtvorhang

herkdmmlichen SPS-Systemen verbunden Netzspannung
werden
Funktion Modul Beschreibung Art.-Nr.
WS0-CPU000200 Programmspeicher: 255 Funktionsblocke 230057
°y WS0-CPU130202 Programmspeicher: 255 Funktionshlacke; EFI (direkte Kommunikation mit SICK-Sicherheitsgerdten) 230058
Eingangsmodul WS0-XTDI80202 8sichere Eingange 230059
Ein-/Ausgangsmodul WS0-XT1084202 8sichere Eingagne; 4 sichere Ausgange 230060
Ausgangsmodul WS0-4R04002 4sichere Relais Ausgange 230064
] WS0-GETH00200 Ethernet-Kommunikationsmodul 230063
WS0-GCC100202 CC-Link-Kommunikationsmodul 235441
Speichermedium WS0-MPL000201 Steckbarer Speicher 230061
Programmierkabel WS0-C20R2 Serielles Programmierkabel 230062
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Servoverstarker MR-J3-BSafety (200-V-Ausfiihrung)

Die MR-J3-BSafety Servoverstarker
bieten neben den Standardfunktionen
des MR-J3-B zusatzliche Sicherheitsfunk-
tionen fiir einen umfassenden Schutz
von Mensch und Maschine. In Kombina-
tion mit dem Sicherheitsmodul
MR-J3-DO05 bieten beide Geréte eine per-
fekte Sicherheitslosung. MR-J3-BSafety
und MR-J3-DO05 sind zertifiziert nach
IEC/EN 61508 SIL 2, EN 62061 SIL CL2 und
ENISO 13849-1 PL d (Kategorie 3).

Der MR-J3-BSafety Servoverstarker selbst
bietet die Sicherheitsfunktion ,Sicherer
Halt” bzw. STO gemaR EN 61800-5-2.

HHH\

Servoverstarker M 10BS 20BS 40BS 60BS 70BS 100BS
3-phasig 200-230 V A, 50/60 Hz; 1-phasig 230V AC, 50/60 Hz

Spannung/Frequenz ©

STO bedeutet ,Safe Torque Off” und ver-
hindert ein generelles Wiederanlaufen
des Motors durch Abschaltung der
motorseitigen Energiezufuhr. Der ange-
schlossene Motor trudelt aus. Im Ver-
gleich zu traditioneller Schiitz-Technik
resultiert die integrierte Sicherheitsfunk-
tion in geringerem Material- und War-
tungsaufwand, einer erhéhten Verfiig-
barkeit, sowie einer verbesserten
Lebensdauer.

200BS 350BS 500BS 700BS
3-phasig200-230 V AC, 50/60 Hz

32;’;?;33;— Zuldssige Spannungsschwankung 3-phasig 200-230 V AC: 170-253 V AC, 1-phasig 230 V AC: 207-253 V AC 3-phasig 170-253 V AC

Zulassige Frequenzschwankung +5%
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
Frequenzgang 2100 Hz
S e Uberstrom, Uberspannur‘lgj Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzupgsschutz des Servomotors, )

Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung

Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP00) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP00)

Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung), Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)

Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Egig:g:r?ggn Umgebung Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub

Aufstellhohe Max. 1000 m iiber NN

Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Positions- und Drehzahlregelung Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII-Netzwerk
Kommunikationsgeschwindigkeit 50 MBit/s
Standards CE (LVD: EN50178, EMC: EN61800-3), UL: UL508C
Gewicht 038 038 1,0 1,0 14 14 21 23 4,6 6,2
Abmessungen (BxHXT) mm  40x168x135  40x168x135  40x168x170 ~ 40x168x170  60x168x185  60x168x185  90x168x195  90x168x195  130x250x200  172x300x200
Bestellangaben Art-Nr. 229316 229317 229318 229319 227373 227374 227485 229320 229321 229322

@ Die Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden. Ist die Spannungsversorgung

nicht ausreichend, konnen die Leistungsangaben abweichen.
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Servoverstarker MR-J3-BSafety (400-V-Ausfiihrung)

HHH\

Allgemeine Daten MR-J3-BSafety

Spannung/Frequenz ©
Spannungs- o
versorgung Zuldssige Spannungsschwankung
Zulassige Frequenzschwankung
Steuersystem
Bremswiderstand
Frequenzgang
Schutzfunktionen
Kiihlung/Schutzart
Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit
Umgebungs-
bedingungen Umgebung
Aufstellhohe
Vibrationsfestigkeit
Positions- und Drehzahlregelung
Kommunikationsgeschwindigkeit
Standards
Gewicht kg
Abmessungen (BxHXT) mm
Bestellangaben Art.-Nr.

®

nicht ausreichend, konnen die Leistungsangaben abweichen.

©)]

60BS4 100B54 200BS4 350854 500854 700BS4

Die Funktionen der 400-V-Servo- Servoverstarker Sicherheitsfunktionen
verstarker der Safety-Serie stimmen und sind an das Sicherheitsmodul

weitgehend mit denen der 200-V-Serie MR-J3-D05 anschlief3bar.
iberein. Die 400-V-Servoverstarker sind
in einem Leistungsbereich von 600 W

bis 7 kW erhaltlich. Fur eine universelle
Einbindung in Automatisierungkonzepte
ermdglichen die 400-V-Typen eine
Umschaltung zwischen positiver und
negativer Logik. Zusatzlich bieten die

Niederlassung.

11KBS4 15KBS4
11KBS4-LR 15KBS4-LR

3-phasig 380-480 V AC, 50/60 Hz

3-phasig 323-528 V AC, 50/60 Hz

+5 % max.

Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung

Eingebaut Externe Option
2100 Hz

Uberstrom, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzungsschutz des Servomotors,
Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung

Selbstkiihlung, offen (IP00) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP00)

Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20-65 °C (keine Taubildung)

Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)

Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Max. 1000 m tiber NN

Max. 5,9 m/s?(0,6 G)

Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII-Netzwerk

50 MBit/s
CE (LVD: EN50178, EMC: EN61800-3) UL: UL508C
17 17 21 46 46 6,2 18 18

60x168x195 60x168x195 90x168x195 130x250x200  130x250x200  172x300x200  260x400x260  260x400x260

229334@ 229335@

229328 229329 229330 229331 229332 229333 230416 @ 230417 @

Y Die Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden. Ist die Spannungsversorgung

Dieser Artikel hat eine langere Lieferzeit. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi-Vertriebspartner.

Informationen zu Verstarkern mit einer
Leistung groBer als 7 kW erhalten Sie bei
der néchstliegenden Mitsubishi-

22KBS4

19
260x400x260

229336@
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Sicherheitsmodul MR-J3-D05

SICHERHEITSLOSUNGEN

In Verbindung mit dem Sicherheitsmo-
dul MR-J3-D05, welches mit einem pro-
grammierbaren Sicherheitsrelais ver-
gleichbar ist, kdnnen weitere
Sicherheitsfunktionen gemaf EN
61800-5-2 sowie weitere Not-Stopp-
Funktionen gemaR EN IEC 60204-1 reali-
siert werden. Neben einem ,Sicheren
Halt” (STO - Safe Torque Off) kann dann
auch ein ,Safe Stop” (5S1) realisiert wer-
den. Bei einem SS1 wird der angeschlos-
sene Motor ,gefiihrt” und in einer

Bei Erreichen einer Mindestdrehzahl wird
dann zusatzlich die Sicherheitsfunktion
STO ausgeldst und somit ein Wiederan-
laufen des Motors durch Abschalten der
motorseitigen Energiezufuhr verhindert.
Bei entsprechender Verdrahtung kénnen
Not-Stopp-Funktionen wie Not-AUS
(Emergency Off) und Not-HALT (Emer-
geny Stop) gemaf EN IEC 60204-1 reali-
siert werden.

Mit einem MR-J3-D05 kénnen max. zwei
Achsen sicher betrieben werden.

bestimmten Zeit heruntergefahren.

Aéé/E/7=
=
(k
e
Sz
\00000000|

Sicherheitsmodul MR-J3-BSafety MR-J3-D05
Spannung 24V DC

Spannungsversorgung  Zulassige Spannungsschwankung 24VDC10%
Stromaufnahme 500mA®@®@

2 Achsen, unabhangig steuerbar
4 Eingange (2 Eingange x 2 AchsenZ, positive oder negative Logik

Anzahl der gesteuerten Achsen
Sicherheitseingange fiir Sicherheitseinrichtungen

Sicherheitsei fiir Wiederanlaufeinrichtungen 2 Eingdnge (1 Eingang x 2 Achsen), positive oder negative Logik
Ansprechverzogerung 20 ms oder kilrzer fiir Signal Sicherer Halt (STO)
Einstellbare Verzogerungszeit 0s;1,45;2,85;9,85;30,85; 2 % (zusatzlich fiir Achse A: 5,6 5)
Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
E;Ti?:g:gggn Umgebung Aufstellung in geschlossenen Réumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Aufstellhghe Max. 1000 m tiber NN
Vibrationsfestigkeit Bis 5,9 m/s? bei 10 bis 55 Hz (InX-, Y- und Z-Achsenrichtung)
Gewicht kg 0,15
Abmessungen (BxHxT) mm  22,5x192x86
Bestellangaben Art-Nr. 227486

®

Bei Einschalten der Spannungsversorgung wird ein Dauerstrom von 1,5 mA aufgenommen. Setzen Sie ein der Stromaufnahme entsprechendes Netzteil ein.
@ Die maximale Anzahl Einschaltvorgange der Spannunsversorgung ist 100 000.

Sicherheitstechnische Kenngrof3en

FR-D700© FR-E700SC?®

WS0-CPUO WS0-CPU1 QS90SRx

MR-J3-BSafety/-D05

Kategorie Kat. 4 (EN 954-1) Kat. 4 (EN 954-1) Kat. 4 (EN 954-1) Kat. 4 (EN 954-1) Kat. 3 (EN 954-1) Kat. 3 (EN 954-1) Kat. 3 (EN 954-1)
Sicherheitsstandard SIL3 (IEC 61508) SIL3 (IEC 61508) SIL3 (IEC 61508) — SIL2 (IEC 61508) SIL2 (IEC 61508) SIL2 (IEC61508)
icherheitsstandar
SILCL3 (EN 62061) SILCL3 (EN 62061) SILCL3 (EN 62061) = SILCL2 (EN 62061) SILCL2 (EN 62061) SILCL2 (EN 62061)
Performance Level PLe(ENISO13849-1)  PLe(ENISO13849-1)  PLe(ENISO13849-1)  PLe(ENISO13849-1)  PLd(ENISO13849-1)  PLd(ENISO13849-1)  PLd (ENISO 13849-1)
' ) ) — — — — STO/SS1 (EN 61800-5-2)  STO (EN 61800-5-2) STO (EN 61800-5-2)
Sicherheitsfunktion
= = = = Kat.0/1 (EN 60204-1)  Kat. 0 (EN 60204-1) Kat. 0 (EN 60204-1)
MTTFd
Mittlere Betriebszeiterwartung bis zum Auftreten 71 Jahre 100 Jahre 100 Jahre 100 Jahre 100 Jahre 725 Jahre 504 Jahre
eines gefahrlichen Fehlers
DC
Der Diagnosedeckungsgrad (DC) stellt die
Zuverlassigkeit der Fehleraufdeckung eines 2 g2 22 2k B0 et G0
Systems oder Teilsystems dar.
PFH
Mittlere Wahrscheinlichkeit fiir das Auftreten 4,95E-091/h 1,07E-09 1/h 1,69E-09 1/h = 1,01E-07 1/h 2,35E-091/h 4,59E-091/h

gefahrlicher Fehler wahrend einer Stunde

© Technische Daten zum FR-D700 finden Sie auf Seite 96.
¥ Technische Daten zum FR-E700 SC finden Sie auf Seite 97.

®
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MES

Effektive Optimierung der Produktion durch direkte Verbindung zwischen Fertigungs- und Leitebene

MES-Interface-Module erméglichen eine

direkte Verbindung zwischen einer MES-Daten-

bank (Manufacturing Execution System) und

einer Produktionsanlage — ohne zwischenge-

schaltete PCs.

Die Vorteile dieser MES-L&sung sind:

® aussagekraftige Informationen in Echtzeit
durch direkten Zugriff auf interne SPS-
Operanden

® cinfache Systemintegration durch direkte
Verbindung mit der Datenbank/den Daten-
banken

® Kostensenkung, weil PCs und Programme
nicht mehr benétigt werden

® hohere Zuverlassigkeit durch Ersatz des
Gateway-PC zwischen SPS und Datenbank

® Expertenwissen und teure Software fiir PCs
sind nicht mehr notwendig

® geringere Installationskosten

® reduzierte Belastung des Netzwerks durch
ereignisgesteuerte Kommunikation mit der
Datenbank statt kontinuierlicher Datenerfas-
sung

ERP

Qualitéts-Management,
Arbeitsvorbereitung
MES Produktionsplanung, Kostenkontrolle,
Lagerverwaltung, Aufgabensteuerung etc.
MES
Interface
e-F@ctory
Fertigungsebene
Ethernet
Laserbearbeitung Industrieroboter
HMI Motion Controller (NC EDM CC-LINK

MELSEC System Q MES IT-Interface-Module

RUN [J] EJMODE]
cF cArD £l EJERR
cHa sDROE] EJUSER

L

use =

100
"
D 2|
o
= sor
RS2 =

ETIO0BASETX

Das MES IT-Interface-Modul ermdéglicht eine
direkte Verbindung von der iQ Platform zu
IT-Systemen auf der Leitebene. Dadurch kann
jedes System auf der Fertigungsebene, in dem
die iQ Platform eingesetzt wird, direkt mit
leistungsfahigen IT-Systemen kommunizieren.

MELSERVO Frequenzumrichter ~ Eco-Master

Der normalerweise zwischen Fertigungs- und
Leitebene vorhandene PC zur Erfassung und
Aufbereitung der Daten kann entfallen. Dies
spart Kosten, erhoht die Sicherheit und redu-
ziert die Anforderungen bei der Wartung.

Technische Daten MESIiT

Modultyp MES Interface IT Modul

Ubertragungsmethode Ethernet

Schnittstelle Typ  10BASE-T/100BASE-TX
Allgemein Kommunikation mit Datenbanken iiber benutzerdefinierte Auftrage (Windows, Linux, Unix ect)
Datenbanken Oracle®/SAP, Microsoft® SQL, DB2, DB2/400

SQL-Anweisungen Einfiigen, blockweis

Schnittstelle zu

es Einfiigen, Aktualisieren, Auswahl, Auswahl mit Loschen, Auswahl mit

Aktualisieren, gespeicherte Verfahren und Ldschen von Spalten

Datenbanken Mitteilungen Http, E-mail, TCP, IBM WebSphere MQ, MQTT, JBOSS
Trigger-Speicherung Das MES-Modul puffert die Daten und Trigger-Zeit im internen Speicher.

Arithmetische Verarbeitung  Vor der Ubertragung

aus dem MES-Modul kdnnen Formeln an Daten angewendet werden.

Programmausfiihrung Programme konnen im Anwendungs-Computerserver ausgefiihrt werden.

CF-Karte 1 Steckplatz fiir eine CF-Karte (TYP1). CF-Karten bis max. 8 GB werden unterstiitzt.

Interne Stromaufnahme (5 V DC) mA 093

Abmessungen (BxHXT) mm  27,4x98x115
MES-IT-Modul 134930
Grund-Software inkl. Mitsubishi-Treiber und 5 Verbindungen zur SPS 227387
Databankanhindung fiir SQL 227390
Databankanbindung fiir Oracle 227391
Databankanbindung fiir DB2 227392

Bestellangaben Art-Nr. 5 zusétzliche SPS-Verbindungen 227388
Treiber fiir Siemens $7-200, 300, 400, 12000 229481
Treiber fiir Mitsubishi MC-Protokoll 231543
Modbus-Treiber 231544
Treiber fiir Rockwell 227395
Treiber fiir Omron 227397
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MELSEC System Q MES Interface-Modul

QJ71MES96

Das MES-Modul des MELSEC System Q
ermdglicht die direkte Anbindung einer
Produktionsanlage an eine MES-Datenbank,
die auf Microsoft Windows basiert.

LOSUNGEN

Technische Daten QJ71MES96

Modultyp MES-Schnittstellenmodul

Ubertragungsmethode Ethernet

Schnittstelle type  10BASE-T/100BASE-TX
Allgemein Kommunikation mit Datenbanken iiber benutzerdefinierte Auftrage
Tag-Funktion Operandendaten der SPS-CPU werden im Netzwerk als Datensatze gesammelt.

. Trigger-Uberwachung Der Zustand von Bedingungen (Zeit, Datensétze usw.) wird iiberwacht.
g;qz:g?ﬁﬂ: nz u Trigger-Speicherung Das MES-Modul puffert die Daten und Trigger-Zeit im internen Speicher.
—_— SQL-Textiibertragung Die richtige SQL-Mitteilung wird automatisch gemaf Anforderung generiert.

Arithmetische Verarbeitung Vor der Ubertragung aus dem MES-Modul knnen Formeln an Daten angewendet werden.
Programmausfiihrung Programme konnen im Anwendungs-Computerserver ausgefiihrt werden.

Speicherkapazitdt 1 Compact Flash™-Karte kann installiert werden.

Belegte E/A-Adressen 32

Interne Stromaufnahme (5V DC) mA 650

Abmessungen (BxHXT) mm  27,5x98x90

Bestellangaben Art-Nr. 200698

MES-Optionskarten fiir GOT (GT15 und GT16 Serie)

GT15-MESB-48M und GT16M-MESB

Mit Hilfe der MES-Optionskarte konnen
GT15-und GT16-Bediengeréte direkt mit
Windows-Datenbanken kommunizieren, ohne
den Umweg Uber einen Gateway-PC zu gehen.

Technische Daten GT15-MESB48M

Modultyp

Allgemein
Tag-Funktion
Trigger-Uberwachung
Trigger-Speicherung
SQL-Textiibertragung
Arithmetische Verarbeitung
Programmausfiihrung Prog

Schnittstelle zu
Datenbanken

MES-Optionskarte mit 48 MB Projektspeicher
und MES-Funktionalitét
(Direkte Datenbankanbindung)

konnenim A

GT16M-MESB

MES-Optionskarte mit MES-Funktionalitdt
(Direkte Datenbankanbindung)

Kommunikation mit Datenbanken iiber benutzerdefinierte Auftrage

Operandendaten der SPS-CPU werden im Netzwerk als Datensatze gesammelt.

Der Zustand von Bedingungen (Zeit, Datensatze usw.) wird iiberwacht.

Das MES-Modul puffert die Daten und Trigger-Zeit im internen Speicher.

Die richtige SQL-Mitteilung wird automatisch gemaR Anforderung generiert.

Vor der Ubertragung aus dem MES-Modul kinnen Formeln an Daten angewendet werden.

q

Bestellangaben Art-Nr. 203473

gs-Computerserver ausgefiihrt werden.

221369

Hinweis: Fiir GT15 wird ein zusatzliches Ethernet-Modul GT15-J71E71-100 benétigt.
Fiir GT15 und GT16 ist eine Standard- CF-Karte mit einer Kapazitét von bis zu 2 GB erforderlich.

Die Daten, die in einer SPS des MELSEC
System Q erfasst wurden, werden durch MES
Interface-Module in der SPS weitergeleitet.
Daten aus bestehenden Geraten oder Steue-
rungen von Fremdherstellern werden durch
MES-Optionskarten fiir GOTs Ubermittelt.

Die MES Interface-Module und -Optionskarten
verbinden die Fertigungsebene mit MES-Daten-
banken - einfach und mit minimalen Kosten.
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SPANNUNGSVERSORGUNGEN E

SPANNUNGSVERSORGUNGEN

Spannungsversorgungen

Output DC
24V 1T5A

N

S

24V 175 A

FXau-1PSU-5V
[

Fiir die Spannungsversorgung von 24-V-
Geraten oder anderer externer Verbraucher
in Installationsverteilern stehen die Netzteile
ALPHA POWER zur Verfligung. Sie passen in
den Abmalen zu der Alpha-Familie und sind
fir Wand- oder DIN-Schienenmontage aus-
gelegt.

Daten ALPHA POWER 24-0.75
Spannungsversorgung 24-V-Grundgerate der ALPHA-Serie
100240 V AC (4565 Hz)

Anwendungsbereich
Primdre Eingangsspannung

Ausgangsspannung 24VDC(+/-1%)
Nennausgangsstrom 0,75A

Schutzart 1P20
Abmessungen (BxHXT) mm  36x90x61
Bestellangaben Art-Nr. 209029

Die Netzteilmodule FX3U-1PSU-5V und
FX3UC-1PS-5V dienen der Unterstlitzung der
5-V-DC- und 24-V-DC-Spannungsversorgung
eines FX3U/FX3UC-Grundgerates.

Bis zu 5 Netzteile konnen zur Leistungserho-
hung oder aus Redundanzgriinden parallel
geschaltet werden. Die Netzteile verfligen tiber
eine einstellbare Ausgangsspannung, einen
thermischen Uberlastungsschutz und eine
Power-LED.

ALPHA POWER 24-2.5

ALPHA POWER 24-1.75

1,75A 2,5A
54x90x61 72x90x61
209030 209031

Die Module belegen keine E/A-Adressen
und liefern bis zu 1 A mehr Strom fiir den
5-V-Systembus (flir Sondermodule).

Zwei FX3U-1PSU-5V-Module kdnnen in einer
Konfiguration gleichzeitig verwendet werden.

Daten FX3U-1PSU-5V FX3UC-1PS-5V
Anwendungsbereich Spannungsversorgung fiir den FX3U-Systembus  Spannungsversorgung fiir den FX3UC-Systembus
Primdre Eingangsspannung 100240 V AC (50/60 Hz) 24V DC(+20 %/-15 %)
Ausgangsspannung 5VDC/24VDC 5VDC
Ma. Ausgangsstrom 5VDC 1Abei40°C0,8Abei55°C 1A
24VDC 0,3 Abei40°C;0,2 A bei55°C =
Abmessungen (BxHxT) mm  55x90x87 24x90x74
Bestellangaben Art-Nr. 169507 210086

Hinweis: Das FX3U-1PSU-5 V kann nicht zusammen mit einem 24-V-Grundgerat verwendet werden!
Bei Anschluss eines Eingangserweiterungsmoduls (z.B. FX2N-8ER-ES/UL, FX2N-8ER) an das Netzteil FX3U-1PSU-5 V muss die Spannungsversorgung hierfiir iiber die

24-V-DC-Servicespannungsquelle des angeschlossenen Grundgerates oder eines Erweiter

Die primér getakteten Stromversorgungen PSU
eignen sich besonders fiir den universellen
Einsatz im Serienmaschinenbau. Der Weit-
bereichseingang und UL, cUL-Zulassungen
ermdglichen den weltweiten Einsatz. Die
3-phasigen Varianten stellen bei Ausfall einer
Phase die volle Ausgangsleistung dauerhaft zur
Verfligung.

mit eigener Sp rsorgung erfolgen.

90 el

Netzteile kdnnen zur Leistungserh6hung oder
aus Redundanzgriinden parallel geschaltet
werden.

Die Netzteile verfuigen Uber eine einstellbare
Ausgangsspannung, einen thermischen Uber-
lastungsschutz und eine Power-LED.

Daten PsU 25 PSU 50 PSU 100 PsU 200 PsU 200-3 PSU 400-3
Anwendungsbereich Spannungsversorgung fiir alle peripheren Gerate

Primére Eingangsspannung 100240 V AC (45-65 Hz) 380400V AC
Ausgangsspannung 24V DC

Max. Ausgangsstrom 25A 5A 10A 20A 20A 40A
Schutzart 1P20

Abmessungen (BxHxT) mm  32x130x115  40x130x115 60x130x152,5  115x130x152,5 115x130x152,5 139x130x190
Bestellangaben Art.-Nr. 206147 206148 206149 208850 208851 208852
Zubehir (ab PSU 100) Wandmontage-Adapter PSU-UWA, Art.-Nr. 208853
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ON

WEB

Das Internetportal zur industriellen Automatisierungstechnik von Mitsubishi Electric

Mitsubishi-Automation im Web

Die Internet-Seiten von Mitsubishi Electric bie-
ten einen einfachen und schnellen Zugang zu
weiteren technischen Daten sowie aktuellen
Informationen zu unseren Produkten und
Dienstleistungsangeboten. Dort stehen lhnen
auch Bedienungsanleitungen und Kataloge in
verschiedenen Sprachen zum kostenlosen
Download zur Verfliigung.

Die deutschsprachigen Webseiten sind unter
www.mitsubishi-automation.de direkt aufruf-
bar. Andere Landesprachen kénnen tber das
Sprach-Auswahlmeni aufgerufen werden.

Das europdische Automatisierungsportal

MyMitsubishi -

besser und schneller informiert

Sie sind an neuen Produkten oder technischen
Neuerungen von Mitsubishi Electric fiir die Ferti-
gungs- und Prozessautomatisierung interes-
siert? Sie méchten Kunde werden und suchen
einen Handlerkontakt in Ihrer Nahe? Oder Sie
sind bereits Kunde und bendétigen neueste tech-
nische Informationen? All diese Informationen
finden Sie bereits auf unserer Homepage. Mit
MyMitsubishi kommen Sie jetzt noch einfacher
und schneller zu den fir Sie wichtigen Informa-
tionen. Und Sie profitieren auBerdem von
zusatzlichen Services. Nutzen Sie die Vorteile
von MyMitsubishi - lhrem direkten Weg zur
Mitsubishi Automatisierungstechnik ohne
Umwege.

So registrieren Sie sich

Uber den Link ,Jetzt Registrieren” auf der
MyMitsubishi Seite gelangen Sie zu einem
Anmeldeformular. Geben Sie dort einen Benut-
zernamen und ein Passwort Ihrer Wahl sowie
Ihre E-Mailadresse ein. Um den Anmeldevor-
gang vollstandig abzuschlieBen, erhalten Sie
von uns nach der Registrierung eine E-Mail zur
Vervollstandigung lhres Benutzerprofils.
Sollten Sie einmal Ihr Passwort vergessen
haben, gehen Sie auf den Button ,Passwort ver-
gessen” und lassen es sich an Ihre E-Mailadresse
senden. Sie kdnnen jederzeit selbst bestimmen,
welche Informationen und Dienste Sie Giber
MyMitsubishi nutzen mochten. So kénnen Sie Ihr
Benutzerprofil jederzeit bearbeiten, verandern
oder lhre Registrierung vollstandig [6schen.

MyMitsubishi - lhre Vorteile auf einen Blick

Als registrierter Anwender profitieren Sie von
verschiedenen zusatzlichen Angeboten, die Sie
kostenlos nutzen kdnnen:

® FErweiterte Downloads

Zusatzlich zu den Downloads von Broschtiren,
technischen Katalogen und Handbiichern erhal-
ten Sie Uber MyMitsubishi Zugang zu CAD-,
GSD-oder EDS-Dateien, Produktzertifikaten und
Treibern. Sie konnen sich somit einfach und
bequem Uber das Internet die neuesten Updates
flr lhre Software und Treiber herunterladen.

Unter MyMitsubishi stehen verschiedene kostenlose Downloads zur
Verfiigung.

® Bilddatenbank

MyMitsubishi bietet lhnen aufBerdem Zugriff auf
unsere Bilddatenbank mit Produktbildern, Grafi-
ken und Illustrationen aus unseren Broschiiren
und Katalogen. Vielleicht finden Sie auch Gefal-
len an unseren Desktophintergriinden, die Sie
ebenfalls mit MyMitsubishi nutzen kdnnen.

Freier Zugriff auf die umfangreiche Grafikdatenbank

® Newsletter

Aktueller geht’s nicht: Mit unserem eMail
Newsletter verpassen Sie keinen Termin und
keine Aktion mehr. Einmal im Monat erhalten
Sie automatisch neueste Informationen rund
um Mitsubishi Automatisierungstechnik. The-
menschwerpunkte sind Produktneuheiten,
Anwendungsbeispiele mit Mitsubishi Produk-
ten aus allen Bereichen der Automatisierung,
Messetermine und Kundenveranstaltungen
sowie aktuelle Angebote.

Mit dem Mitsubishi-Newsletterimmer auf dem neuesten Stand

® FEigene Favoriten

Sobald Sie sich eingeloggt haben, erfahren Sie
gleich auf der Startseite die Neuheiten auf
unserer Homepage. Um noch schneller zu den
Informationen in den fiir Sie wichtigen Berei-
chen zu gelangen, kdnnen Sie sich lhre eigene
Favoritenliste zusammenstellen. Die von Ihnen
ausgewahlten direkten Links erscheinen eben-
falls sofort nach dem Einloggen und fiihren Sie
schnell ans gewtinschte Ziel.

Verwalten Sie lhre eigene Favoriteniibersicht.
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Automatisierungslosungen

Automatisierungslosungen

Eine Welt voller
Automatisierungslosungen

Laser-Bearbeitungsmaschinen

CNC-
Steuerungen

Modulare SPS

Roboter

-a
aaed

!E;-nﬂ"\
Kompakte SPS

Motion Control und Servoantriebe

Frequenzumrichter

Mitsubishi bietet einen umfassenden Bereich an Lésungen fiir die Automation, von der SPS und Bediengerédten bis zu CNC-Steuerungen und Funkenerodiermaschinen.

Ein Name, dem Sie
vertrauen konnen

Mitsubishi wurde 1870 gegriindet und
umfasst 45 Unternehmen aus allen Berei-
chen der Finanzwirtschaft, des Handels
und der Industrie.

Heute gilt der Name Mitsubishi weltweit
als Synonym fur erstklassige Qualitat.

Mitsubishi Electric befasst sich mit
Luft- und Raumfahrttechnologie, Halb-
leitern, Energieerzeugung und -vertei-
lung, Kommunikations- und Nachrich-
tentechnik, Unterhaltungselektronik,
Gebaudetechnik und Industrieautoma-
tion und betreibt 237 Fabriken und Labo-
ratorien in mehr als 121 Landern.

Aus diesem Grund kdnnen Sie einer
Automatisierungslosung von Mitsubishi
vertrauen. Wir wissen aus erster Hand,
wie wichtig zuverldssige, effiziente und
anwenderfreundliche Automatisierungen
und Steuerungen sind.

Als eines der fihrenden Unternehmen
der Welt mit einem Jahresumsatz von
Uber 4 Billionen Yen (liber 40 Milliarden
USS) und mehr als 100.000 Beschéftigten
hat Mitsubishi Electric die Méglichkeiten
und die Verpflichtung, neben dem besten
Service und die beste Unterstiitzung auch
die besten Produkte zu liefern.

Automatisierungslosungen



Global partner. Local friend.
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