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Controller

Safety Information

For qualified staff only

This manualis only intended for use by properly trained and qualified electrical
technicians who are fully acquainted with automation technology safety stan-
dards. All work with the hardware described, including system design, installa-
tion, setup, maintenance, service and testing, may only be performed by
trained electrical technicians with approved qualifications who are fully
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations.

Proper use of equipment

The devices of the MELSERVO series are only intended for the specific applica-
tions explicitly described in this manual and the manuals listed below. Please
take care to observe all the installation and operating parameters specified in
the manuals. Only accessories and peripherals specifically approved by
MITSUBISHI ELECTRIC may be used. Any other use or application of the prod-
ucts is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific applica-
tion must be observed in the system design, installation, setup, maintenance,
servicing and testing of these products.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

External Dimensions and Part Names
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Installation and Wiring SSCNET Ill connection
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‘ [i0) DANGER CAUTION
= 000 @ Cut off all phases of the power source externally before starting the @ Besure to connect the SSCNET Ill cable as shown below. Communica-
0 installation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages tion between the motion controller and servo amplifier will not take
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Front view with cover open
All dimensions are in "mm

No. | Item

Description

@ | Display

The 3-digit seven-segment LED shows the
operation status and error information

Rotary switch 1
(SW1)

Setting of the operation mode

2 Rotary switch 2 Factory setting: SW1"0", SW2 "0"
(SW2)
© | POWERLED Indicates, if the internal power (5 V DC) is on

[ RUN/STOP/RESET
switch

RUN:  Motion SFC program is started
STOP: Motion SFC program is stopped
RESET: Hardware-RESET

to the product. place, if CN1A and CN1B are interchanged.

@ Ground the motion controller, servo amplifier and servo motor @ The SSCNET Il connector has a cap to protect the optical device inside

securely. from dust. Do not remove the cap until connecting the SSCNET Il
cable. When removing the SSCNET Il cable put the cap immediately
back on the open connector.

CAUTION @ Do not remove the SSCNET Ill cable when the power supply of the
= motion controller or servo amplifier is turned on.
® Use the motion controller in the environment within the general @® Do notlookdirectly into the light generated by the SSCNET Il connec-

specifications described in the instruction manual of the motion
controller. Never use the product in areas with dust, oily smoke,
conductive dusts, corrosive or flammable gas, vibrations orimpacts,
or expose it to high temperature, condensation, or wind and rain.
Ifthe productis usedinsuchaplacedescribed above, electrical shock,
fire, malfunction, damage, or deterioration may be caused.

tor of the motion controller, servo amplifier or the end of the
SSCNET Ill cable. The light can irritate your eye.

MR-MQ100 [

® Whendrilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ Do not touch the conductive parts of the product directly.

|
¥

@ While power is on or for some time after power-off, do not touch the
motion controller as it is hot and you may get burnt.

@ Install the product on a flat surface to prevend twisting.
@ |Install the MR-MQ100 to the left of the servo amplifier.

@ Fix the SSCNET Ill cable, Ethernet cable and I/0 cable securely to the
specified connector. Contact failures may cause malfunction.
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Servo amplifier

I

Mounting

Be sure to fix the motion controller to the control panel using fixing screws.
Tighten the fixing screws and FG terminal screws within the tightening torque
range specified below:

SSCNET Il cable

CN1A

lE

CN1B

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can
result in serious health and injury hazards.

A

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.

Failure to observe the precautions described here can
result in serious d ge to the equip t or other
property.

Further Information

The following manual contains further information about the devices:
@ Instruction manual of the Motion Controller MR-MQ100

This manual is available free of charge through the internet
(www.mitsubishi-automation.com).

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

Communication with peripherals
Upper LED flashing: Communication with PC

e ETHERNET Upper LED OFF: No communication
connector Data transfer speed:
Lower LED ON: 100 Mbps
Lower LED OFF: 10 Mbps
o SSCNET Il Connector for fiber optic cable to the servo
connector amplifier
In?fut for inlcremental syncfz‘ron?us encoders of
. Differential-output type and Voltage-output/
@ | |/Ointerface Open collector type.

Digital signal input and output

24V DC power

0 supply connector Input of 24 V DC power supply

@ | Serial number Position of the serial number

(0] ]Ic-ilglnegfgzrneﬁxdule Mounting hole for M5 screw

@ | FGterminal Grounding terminal (Frame Ground)
@ | Battery External battery for data back-up

Type of screw Tightening torque range Cap
Motion controller FG terminal fixing screw
(M4x12) 0.82-1.11 Nm
Motion controller fixing screw (M5) 2.75-3.63 Nm SSCNET Il cables
Mount the motion controller in the following procedure: Model name Length [m] (OJ) | Application
Temporarily fasten the bot- | control panel .
® tom Eide sc:/ew. onlpane :fr::‘llme, MR-J3BUSCIM 0.15-3.0 Inside panel, standard cable
MR-J3BUSCIM-A 5.0-20.0 Outside panel, standard cable
MR-J3BUSCIM-B 30.0-50.0 tgglgedistance cable, high flexible
screw

\
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Grounding
@® Perform a grounding resistance of 100 ) or less.

@ Place thg bottom side notch of | ¢opirol panel == Servo @ Position the grounding point as close to the motion controller as possi-
the motion controller onto the amplifier ble to decrease the length of the ground wire.
bottom side screw. @ Ground the motion controller independently if possible. If it cannot be
grounded independently, ground it jointly as shown below.
= Motion Another Motion Another Motion Another
" g Controller || equipment Controller || equipment Controller equipment
)
%‘ Independant grounding Shared grounding Common grounding
Best condition Good condition Not allowed
Seta screw through the upper === N
® 9 PP Control panel [ ® The ground wire size should be at least 2 mm?2.

side hole of the motion con-
troller to the cabinet.

Upper side
screw

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com

@ Tighten the upper and bottom side screw within the specified torque.
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Motion-
Controller

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt
ausgebildete Elektrofachkréafte, die mit den Sicherheitsstandards der Automa-
tisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetriebnahme,
Wartung und Priifung der Gerate dirfen nur von einer anerkannt ausgebilde-
ten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungs-
technik vertraut ist, durchgefihrt werden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die Gerate der MELSERVO-Serie sind nur fiir die Einsatzbereiche vorgesehen,
die in der vorliegenden Installationsanleitung oder den unten aufgefiihrten
Handbiichern beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller in den
Handbiichern angegebenen Kenndaten. Es dirfen nur von MITSUBISHI
ELECTRIC vorgeschriebene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate verwendet
werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt
als nicht bestimmungsgemaR.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Geréate missen die fir den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

Indieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fir den sachgerech-
ten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hinweise
haben folgende Bedeutung:

A
A

Weitere Informationen

Das folgende Handbuch enthalt weitere Informationen zu den Geréaten:
@ Bedienungsanleitung zum Motion-Controller MR-MQ100

GEFAHR:

Warnung vor einer Gefnhrdung des Anwenders

Nich fbeachtung der Vorsich

kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit
des Anwenders fiihren.

ACHTUNG:

Warnung vor einer Gefdhrdung von Geraten
Nichtbeachtung der b Vorsicht

kann zu schweren Schiden am Gerit oder anderen Sach-
werten fiihren.

Das Handbuch steht lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung
(www.mitsubishi-automation.de).

Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der in dieser Installations-
anleitung beschriebenen Geréte ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zustandiges Ver-
kaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Abmessungen und Bedienelemente
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Frontansicht mit gedffneter Abdeckklappe

Alle Abmessungen sind in

der Einheit ,mm” angegeben.

Nr. | Bezeichnung

Beschreibung

© | Anzeigefeld

Dreistellige 7 Segment-LED zur Anzeige von
Betriebsstatus und Fehlerinformationen

Drehschalter 1
(SW1)

Drehschalter 2
(SW2)

Einstellung der Betriebsart
Werkseinstellung: SW1,0”, SW2 0

© | POWER-LED

Zeigt an, dass die interne Betriebsspannung 5V
eingeschaltet ist.

) RUN/STOP/RESET-

RUN: Motion-SFC-Programm wurde gestartet
STOP: Motion-SFC-Programm wurde gestoppt

Schalter "
RESET: Zuriicksetzen der Hardware
Kommunikation mit externen Geraten
Obere LED blinkt: Kommunikation mit dem PC
e ETHERNET- Obere LED aus: Keine Kommunikation
Anschluss Ubertragungsgeschwindigkeit:
Untere LED ein: 100 MBit/s
Untere LED aus: 10 MBit/s
o SSCNET IlI- Anschluss fiir das optische SSCNET Ill-Kabel
Anschluss zum Servoverstarker

@ | E/A-Schnittstelle

Anschluss fiir inkrementale synchrone Encoder
mit differenziellem Ausgang und Spannungs-
ausgang , bzw. Open-Collector-Ausgang.

Digitale Signalein- und ausgénge

Versorgungs-
spannungsan-
schluss 24V DC

Anschluss eines 24-V-Netzteils zur
Spannungsversorgung des Motion-Controllers

Seriennummer

Position der Seriennummer

Befestigungs-
bohrung

Bohrung zur Befestigung des Moduls
(M5 Schraube)

Erdungsklemme

Anschluss zur Erdung am Gehéuse (FG)

®e|6 & ©

Batterie

Externe Batterie zur Datenerhaltung

Installation und Verdrahtung

SSCNET IlI-Anschluss

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der I llation die Versorg des
Motion-Controllers und andere externe Spannungen aus.

@ Motion-Contoller, Servoverstirker und Servomotor sind sicher zu
erden.

ACHTUNG

® Verbinden Sie den Motion-Controller mit dem Servoverstarker iiber
das SSCNET llI-Kabel, wie nachfolgend abgeb Ein Ver hen
der Anschliisse CN1A und CN1B fiihrt zu einer Fehlfunktion.

@ Nicht verwendete SSCNET Ill-Anschliisse sind mit einer Schutzkappe
zum Schutz gegen Verschmutzungen abgedeckt. Entfernen Sie die
Sc

ACHTUNG

@ BetreibenSie denMotlon Controllernurunterden Umgebungsbedin-
diein der B ion-Controllers auf-

gefiihrt sind. Der Motion-Controller darf keinem Staub, Olnebel, kei-
nen dtzenden oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder
Schldgen, hohen Temperaturen und keiner Kondensation oder
Feuchtigkeit ausgesetzt werden. Sollte das Ger:it trotzdem unter die-
sen unzuldssigen Umgebungsbedmgungen betrieben werden, so
besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschd-

g oder einer erhéhten Alterung der Geriite.

@ Achten Sie bei der Montage dnrauf dass keme Bohrspdne oder Drah-
treste durch die Liift hlitze in den Motion-Controller gel
und so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Motion-Control-
lers, wie z. B. die Anschlussklemmen oder Steckverbindungen.

@ Beriihren Sie den Motion-Controller nicht wdhrend oder kurz nach
dem Betrieb ii im spnnnungsfuhrenden Zustand Die Bauteile erhitzen
sich stark, es b

b
Verbr

@ Befestigen Sie den Motion-Controller auf einem ebenen Untergrund,
um ein Verspannen zu vermeiden.

@ Montieren Sie den MR-MQ100 links neben dem Servoverstdrker.

@ Befestigen Sie das SSCNET Ill-Kabel, das Ethernet-Kabel und das
E/A Kabel s:cher am entsprechenden Stecker. Unzureichende Verbin-

zu Funk ungen fiihren.

Montage

Befestigen Sie den Motion-Controller auf einer geeigneten Flache im Schalt-
schrank nur mit Schrauben. Das Anzugmoment der Schrauben entnehmen Sie
folgender Tabelle:

Art der Befestigung Anzugmoment
Erdungsklemme FG (M4x12) 0,82-1,11 Nm
Befestigungsschrauben (M5) 2,75-3,63 Nm

Befestigung des Motion-Contollers:

(@ Drehen Sie die untere Befesti-
gungsschraube nicht ganz in
die Wand des Schaltschranks
ein.

Schaltschrank Servo-

verstarker

Untere
Schraube

(@ Setzen Sie den Motion-Con-
troller von oben mit der Befes-
tigungsoffnung auf die untere
Befestigungsschraube.

Schaltschrank Servo-

verstarker

\

® Montieren Sie den
Motion-Controller durch die
obere Befestigungsbohrung
mit der zweiten Schraube auf
die Wand des Schaltschranks.

Schaltschrank

==
Obere
Schraube

Servo-
verstarker

@ Drehen Sie beide Schrauben mit dem vorgegebenen Drehmoment an.

k erst, kurz bevor Sie das SSCNET lll-Kabel einstecken.
Stecken Sie die Schutzkappe sofort wieder auf, nachdem Sie das
SSCNET lli-Kabel entfernt haben.

@ Entfernen Sie niemals das SSCNET Ill-Kabel, wenn der Servoverstir-
ker oder der Motion-Controller eingeschaltet ist.

@ Schauen Sie niemals direkt in das aus den SSCNET IlI-Anschliissen
austretende Licht oder in das offene Ende des SSCNET Ill-Kabels. Das
ausgesendete Licht kann zu Irritationen der Augen fiihren.

MR-MQ100 [

==

Servoverstarker

7

SSCNET Ill-Kabel

CN1A

CN1B
Schutzkappe

SSCNET llI-Kabel

Bezeichnung Linge [m] (0J) | Anwendungsbereich
Innerhalb des Schaltschranks,

MR-J3BUSLIM 015-3,0 Standardausfiihrung

MR-J3BUSCIM-A 5,0-20,0 AuBerhalb des Schaltschranks,

Standardausfiihrung

30,0-50,0 Fir EroBe Entfernungen,

MR-J3BUSCIM-B hochflexible Ausfiihrung

Erdung

@ Der Erdungswiderstand darf max. 100 Q betragen.

@® Der Anschlusspunkt sollte so nah wie méglich am Motion-Controller
sein. Die Drahte fiir die Erdung sollten so kurz wie méglich sein.

@® Der Motion-Controller sollte nach Méglichkeit unabhédngig von anderen
Geréaten geerdet werden. Sollte eine eigenstandige Erdung nicht még-
lich sein, ist eine gemeinsame Erdung entsprechend dem mittleren Bei-
spiel in der folgenden Abbildung auszufiihren.

Motion-
Controller

Motion-
Controller

Motion-
Controller

Sonstige
Geréte

Sonstige
Geréte

Sonstige
Gerate

Gemeinsame Erdung
Nicht erlaubt

Gemeinsame Erdung
Gute Losung

Unabhéngige Erdung
Beste Losung

@ Der Querschnitt der Erdungsleitung sollte mindestens 2 mm? betragen.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com
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Controleur
Motion

Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant recus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, I'installation, la configuration, la maintenance,
I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens formés
et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité de la
technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les appareils de la série MELSERVO répondent exclusivement aux applications
décrites dans ce manuel ou les manuels mentionnés ci-apres. Veillez a respec-
ter toutes les caractéristiques indiquées dans ce manuel. Seuls les accessoires
et appareils périphériques recommandés par MITSUBISHI ELECTRIC doivent
étre utilisés. Tout autre emploi ou application des produits sera considéré
comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-
recte et stre des produits sont indentifiés clairement comme suit:

DANGER:

/\ \ Averti ded corporel.
( ) Le non-respect des précautions décrites ici peut entrainer
des dommages corporels et des risques de blessure.

\ ATTENTION:

\. Averti ts d'end t du matériel et des
biens. Le non-respect des precautlons décrites ici peut
entrainer de graves endommagements du matériel ou
d'autres biens.

Autres informations

Le manuel suivant comprend des informations supplémentaires sur les appa-
reils:

® Manuel du contréleur Motion MR-MQ100

Le manuel est disponible gratuitement sur internet
(www.mitsubishiautomation.fr).

Sivous avez des questions concernant la programmation et le fonctionnement
du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente respon-
sable ou votre distributeur.

Dimensions et éléments de commande
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Vue de face avec cache ouvert
Toutes les dimensions sont en «<mm».

Installation et cablage Connexion SSCNET Ill

DANGER

® Avantli Il coupezla
les autres tensions externes.

ATTENTION

du contréleur Motion ainsi que ® Raccordez le contréleur Motion au servoamplificateur a 'aide du
cdble SSCNET Ill (cf.le schéma). La permutation des connexions CNTA
et CB1B entraine une erreur.

@ Mettezle contréleur Motion, le servoamplificateur et le servomoteur

alaterre. @ Les connexions SSCNET Il non utilisées, sont protégées contre la

saleté par un cache. Retirez ce cache que lorsque vous raccordez le
cdble SSCNET Il et remettez le cache dés que vous retirez le cdble
SSCNET III.

ATTENTION

@ Utilisez le contréleur Motion que dans les conditions ambiantes indi-
quées dans le manuel du contréleur Motion : aucune poussiére ni
vapeurs d’huile, aucun gaz corrosif ou inflammable, aucune vibra-
non ou impact, aucune exposition a des températures élevées ni

idité oualac ion. L'utilisation de | appare:l sous ces
condmons environnantes non autorisées entraine un risque de choc
électrique, d'incendie, d'endommagements ou un vieillissement pré-
maturé de I'appareil.

@ Pendant le que les copaux ou les restes de
cdble ne pénétrent pas dans le contréleur Motion par les ouies d’aéra-
tion pouvant entrainer un court-circuit.

@ Neretirez jamais le cdble SSCNET lll lorsque le servoamplificateur ou
le contréleur Motion est sous tension.

® Neregardez jamais directement vers la lumiére émanant des raccor-
dements SSCNET Il ou vers I'extrémité ouverte du cdble SSCNETT Ill.
La lumiére émise peut causer des Iésions des yeux.

MR-MQ100 [

assur

@ Ne touchez pas les piéces conductrices du contréleur (bornes ou
connecteurs).

® Ne touchezpasle cantraleurMotmn pendant ou juste apreés son fonc-
Les piéces chaulf et vous risquez de vous briiler.

@ Placez le contréleur Motion sur une surface plane afin d’éviter toute

données

N° | Désignation Description torsion.
® Montezle MR-MQ100 a gauche du servoamplificateur.
e Afficheur a 7 segments pour I'affichage de I'état .
@ | Zonedaffichage | i ga ot SO P A et ® Fixezle cable SSCNET Il le cdble Ethernet et celui des E/S au connecteur Servoamplificateur
corresp Des ¢ défec sont source d’erreurs.
Sélecteur 1 (SW1)
W1 Réglage du mode de service
(2] Selecteur 2 (SW2) Réglage par défaut : SW1 sur “0” et SW2 sur “0". Montage
(sW2) Vissez le contréleur Motion sur une surface adéquate dans I'armoire électrique. R
Reportez-vous au tableau suivant pour le couple de serrage. Cable SSCNET IIl {:[:E* NiA
Signale que la tension de service interne de 5V
© | LED POWER est fournie. Type de vis Couple de serrage | CN1B
Cache
¢ tat RUN: Le programme Motion SFC a été démarré. Borne de mise a la terre FG (M4x12) 0,82-1,11 Nm L_E'
(4] RSW/?#OaP/eF{'gSET STOP: Le programme Motion SFC a été arrété.
i _ —
RESET: Réinitialisation du matériel Vis de serrage (M5) 2,75-3,63Nm
Communication avec les périphériques Fixation du contréleur Motion : Cable SSCNET I
LED supérieure clignote : @ Ne serrez pas complétement ire électri
gno Armoire électrique Dési ion L D X icati
Connexion s . szrnmun!iaFlc)tn avecle PC la vis inférieure dans la paroi SEM‘)} g g [m](OD) d’application
[5) IE superieure eteinte: de I'armoire électrique. z| amplificateur [T .
thernet d ' !
Débit de ranemstons i MR-J3BUSCIM 01530 | ddchrcue. version sandard
LED inférieure allumée : 100 Mbit/s US N ; -
LED inférieure éteinte : 10 Mbit/s D MR-J3BUSCIM-A 5,0-20,0 All extérieur del armoire
f . g électrique, version standar
o Connexion au Port pour le cable optique SSCNET Ill vers le 05 )
SSCNET Il servoamplificateur MR-J3BUSCIM-B 30,0-50,0 Pour deﬁ;ra?des d{stanales,
— . ' version hautement souple
Raccordement de codeurs incrémentaux L
Interface E/S synchrones avec sortie différentielle et de @ Placez le trou de fixation du  [amoire électrique = Servo-
@ | Interface tension / sortie Open Collector bas du contréleur Motion sur amplificater Mise a la terre
la vis de serrage inférieure. - N s .
Signaux numériques /S Vi rragel feur il ® Larésistance de mise a la terre doit étre de maximum 100 (2.
Tension , . @® Lepointderaccordementdoitétre le plus prés possible du contréleur Motion.
d'alimentation de | Raccordement d'un bloc secteur pour alimenter Les cables pour la mise 2 la terre doivent étre les plus courts possible.
le contréleur Motion p P P
24vCC @® Mettezsipossible le controleur Motion séparément de autres appareils. Si
© | \°de série Position du n° de série ‘ une mise a la terre indépendante n'est pas possible, une mise a la terre
commune doit étre réalisée selon I'exemple du milieu de lafigure suivante.
@ | Trou de fixation Trou pour fixer le module (vis M5) Contréleur |[~ Appareils Contréleur |[ Appareils Controleur |[ Appareils
N T ® Montez le contréleur Motion i dlectriaue ] N Motion divers Motion divers Motion divers
® Borne de mise a la | Raccordement g)our la mise a la terre sur la paroi de Iarmoire &lec- Armoire électrique [~ ::;ﬁﬂcam
- Erse
terre (Frame Ground trique en serrant la deuxieme @ = = < =
@ | Batterie Batterie externe pour la sauvegarde des \(;iS ?_U tr.avers dutrou supérieur Mise a la terre indépendante  Mise a la terre commune Mise a la terre commune
3 e fixation.

La solution la meilleure Bonne solution Non autorisé

@ Lasection du conducteur de terre doit étre de minimum 2 mm?.

@ Serrez les deux vis avec le couple indiqué.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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Configuration of the system
Konfiguration des Systems

Configuration du systéeme

wiTsussH MR-MQ100.

No./
Nr./
N°

Name/Bezeichnung/Désignation

Single Axis Motion Controller

Einzel-Achsen-Motion-Controller

Controleurs Motion mono axe

Ethernet communication (PERIPHERAL I/F)

1/0 devices

(D  E/A-Operanden
(F)  Opérandes d'E/S

Connector/ Anschluss/ Raccordement EXT.I0

Terminal signal layout
(D)  Klemmenbelegung

(F)  Affectation des bornes

Power Supply/Spannungsversorgung/Alimentation en courant

Ethernet-Kommunikation (PERIPHERAL I/F)

Communication Ethernet (PERIPHERAL I/F)

Personal computer

Personalcomputer

Ordinateur

Power supply 24 V DC

Spannungsversorgung 24V DC

Alimentation en courant 24 V CC

l é ©° rﬂﬁmg% @

@Up to 16 different devices can access to a single motion controller/

Max. 16 verschiedene Gerate konnen auf einen Motion-Controller zugreifen/

16 appareils différents peuvent accéder au controleur Motion

Operator terminal

Bediengerat

Interface de commande (IHM)

Digital I/O (4 Inputs, 2 Outputs)

Digitale E/A (4 Eingénge, 2 Ausgénge)

E/S numériques (4 entrées, 2 sorties)

Manual pulse generator or incremental synchronous
encoder

Handrad oder inkrementaler synchroner Encoder

Molette ou codeur incrémentiel synchrone

Encoder

Encoder

Codeur servomoteur

Servo motor

Servomotor

Servomoteur

1/0 interface (EXT.IO)

E/A-Schnittstelle (EXT.IO)

Interface E/S (EXT.IO)

External input signals of servo amplifier
(Proximity dog, Upper/Lower stroke limit)

Externe Eingangssignale des Servoverstérkers
(N&herungsschalter, Oberer/unterer Endschalter)

Signaux d’entrée externes du servoamplificateur
(interrupteur de proximité, interrupteur de fin de course
supérieur / inférieur)

SSCNET Ill cable (CN1)

SSCNET lll-Kabel (CN1)

Cable SSCNET Il (CN1)

Servo amplifier (MR-J3-B series)

Servoverstarker (Serie MR-J3-B)

0©|8|0|c|8 @ ©]8|0|©|8|0|0|8|0|c|8|0e|®|0e|8|0||8)|0|e|8|0|e|80e’re®

Servoamplificateur (Serié MR-J3-B)

signal inverse de la phase B a HBL.

@ COMT is the common terminal of DI1, DI2, DI3 and Dl4/

COM1 ist der Bezugspunkt der Signale DI1, DI2, DI3 und DI4/
COM1 est le point de référence des signaux DI1, DI2, DI3 et DI4

® COM2 is the common of terminal of DO1 and DO2/

COM2 ist der Bezugspunkt der Signale DO1 und DO2/
COM?2 est le point de référence de DO1 et DO2

® Never connect anything to the terminals "NC"/

SchlieBen Sie niemals etwas an die mit ,NC" bezeichneten Klemmen an/
Ne raccordez jamais les bornes signalées par “NC”

Signal/ Pin/ Signal/ AN
Pin/Pin/Broche Signal/ Pin/ Signal/ A CAUTION / ACHTUNG / ATTENTION
Signal Bioche Signal ® Always use different power supplies for MR-MQ100, I/0 components
50 sG 25 HBL® and electromagnetic brake of servo motor.
[ ] Verwenden Sie fiir den MR-MQ100, die E/A-| -Baugruppen unddie elektro-
49 SELO 24 HBH ® he Haltebremse des S .m’ immer sep.
48 SG 23 HAL® ® Utilisez des blocs secteur séparés pour le MR-MQ100, les modules E/S
47 G 2 HAH® et le frein de parking électr g du ser
46 5V 21 HB @
MR-MQ100 24V (+)
45 5V 20 HA@
Connector/
33-44 NC® 8-19 NC® Anschluss/
3 coMm2® 7 com2® Raccordement
31 DO2 6 DO1
30 com1 @ 5 CoM1® 24v0
29 Dl4 4 DI3
28 DI2 3 DI1 Input connector/ Anschlussstecker/ Connecteur
27 NC® 2 NC® . -
Pin/Pin/Broche 5'9"5".'/ S'gl"a"
26 NC® 1 NC® ignal
@ Output type of the connected incremental synchronous encoder or manual qQa B
pulse generator is selected by SEL signal./
Uber SEL wird ausgewahlt, welche Art Ausgangssignal der Inkre- 1B 24V (+)
mental-Synchron-Encoder oder das Handrad ausgibt./
Utilisez le signal SEL pour sélectionner le type de sortie pour le codeur
incrémentiel synchrone ou pour la manivelle.
SEL-SG: Pins are connected: Differential output/ -
Pins sind verbunden: Differenzialausgang/
Les broches sont raccordées :  Sortie différentielle
SEL-SG: Pins are open: Voltage-/Open-collector-output/
Pins sind offen: Spannungs-/Open-Collector-Ausgang/ 28 24V ()
Les broches sont ouvertes : Sortie pour la tension/Open collector
@ Incase of voltage- or open-collector-output type connect the A-phase sig-
nal to HA and the B-phase signal to HB./
SchlieBen Sie im Falle des Spannungs- oder Open-Collector-Ausgangs das
A-Phasensignal an HA und das B-Phasensignal an HB an./
Pourla sortie de tension / Open collector, raccordez le signal de la phase Aa .
HA et le signal de la phase%é HB. 9 P Wiring / Anschluss / Raccordement
® In case of differential-output type connect the A-phase signal to HAH and 200-230 V AC/ Power supply/
the A-phase invers signal to HAL, furthermore connect the B-phase signal to 200-230 V AC/ Netzteil/ 24V DC/ uTsomsn MR-HQ100
HBH and the B-phase invers signal to HBL./ ~ 200-230VCA Blocsecteur 5, 5¢)
SchlieBen Sieim Falle des Differenzialausgangs das A-Phasensignal an HAH A T 24V CC
und das inverse A-Phasensignal an HAL an, sowie das B-Phasensignal an AC/ || ~% s
HBH und das inverse B-Phasensignal an HBL an./ A _ 5y - [J ronerO)
Pour la sortie différentielle, raccordez le signal de la phase A a HAH et le sig X seler sior”
nal inverse de la phase A a HAL, ainsi que le signal de la phase BaHBH et le X
1%

‘- Fuse/
| i Sicherung/
— -] Fusible
Power supply/ F:’z— i

Netzteil/
Bloc secteur

Supply of I/O components/
Versorgung von E/A-Baugruppen/
Alimentation des modules E/S

Input connector/
Anschlussstecker/
Connecteur
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MR-MQ100

Manuale di installazione del Motion
Controller monoasse MR-MQ100

IT, Versione B, 23112010

Motion
Controller

Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico qualificato

Il presente manuale di installazione é destinato esclusivamente a personale
elettrico qualificato, avente una perfetta conoscenza degli standard di
sicurezza elettrotecnica e di automazione. La progettazione, I'installazione, la
messa in funzione, la manutenzione e il collaudo degli apparecchi possono
essere effettuati solo da personale elettrico specializzato e qualificato. Gli
interventi al software e all' hardware dei nostri prodotti, per quanto non
illustrati nel presente manuale di installazione o in altri manuali, possono
essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| servoamplificatori della serie MELSERVO sono destinati solo ai campi di
impiego descritti nel presente manuale di installazione o nei manuali sotto
elencati. Rispettare tutti i dati caratteristiche riportate nei manuali. Si possono
utilizzare solo gli apparecchi ausiliari e di espansione raccomandati da
MITSUBISHI ELECTRIC. Qualsiasi altro tipo di utilizzo o applicazione
& considerato non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione
e collaudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza
e prevenzione valide per il caso d'utilizzo specifico.

Nel presente manuale diinstallazione troverete indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il
seguente significato:

A

PERICOLO:

Indica unrischio per l'utilizzatore.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

ATTENZIONE:

Indica unrischio per le apparecchiature.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni.

Ulteriori informazioni

Il seguente manuale riporta ulteriori informazioni sulle unita:
® Manuale d'uso del Motion Controller MR-MQ100

Il manuale é disponibile gratuitamente su Internet
(www.mitsubishi-automation.it).

In caso di domande relative all'installazione e al funzionamento degli
apparecchi descritti nel presente manuale d’installazione, non esitare
a contattare |'ufficio vendite competente o uno dei partner commerciali.

Dimensioni esterne e componenti principali
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Vista frontale con coperchio aperto
Tutte le dimensioni sono espresse in ,mm”.

Rif. | Caratteristica Descrizione
" Il display a LED a sette segmenti da tre cifre mostra
© | Display lo stato operativo e le informazioni di errore
Selettore
rotativo 1 (SW1) . .
%) Impostazione modo operativo
Selettore Impostazione di fabbrica: SW1 “0", SW2 "0"
rotativo 2 (SW2)
" " Segnala la presenza dell'alimentazione
© | Led "POWER interna (5V DQ)
RUN: Il programma motion SFC viene avviato
(4] ESW/?#(BEI;/OF{ESET STOP: Il programma motion SFC viene arrestato
RESET: RESET hardware
Comunicazione con dispositivi periferici
LED superiore lampeggiante:
Comunicazione con il PC
) Connettore LED superiore spento:
ETHERNET Nessuna comunicazione
Velocita trasferimento dati:
LED inferiore acceso: 100 Mbps
LED inferiore spento: 10 Mbps
o Connettore Connettore per il cavo a fibra ottica del servo
SSCNET Il amplificatore
Ingresso per encoder incrementali sincroni con
. uscite differenziali o con uscite in tensione o del
@ | Interfaccia /O tipo open collector.
Ingressi e uscite segnali digitali
Connettore
8] alimenéazione Collegamento alimentatore 24 V DC
24V D
@ | Numero di serie Posizione del numero di serie
Foro per la vite di
[10] flssag?lo del Foro di montaggio per vite M5
mod
[11] gf’&eafiigne"to Morsetto di massa (massa telaio)
@ | Batteria Batteria esterna per mantenimento dati

Installazione e collegamento

Collegamento SSCNET Il

PERICOLO

[ ] Interrompere I’allmentaz:one del Motion Controller prima di iniziare
ilavoridii odicablaggio, perevitare scosse elettricheeil
danneggiamento del prodotto.

@ Collegare accuratamente a massa il servo amplificatore e il Motion
Controller.

ATTENZIONE

@ Utilizzare il Motion Controller in ambienti compatibili con le
specifiche generali indicate nel manuale di istruzione del Motion
Controller. Non utilizzare mai il prodotto in ambienti con polvere,
fumi oleosi, polveri conduttive, gas corrosivi o infiammabili,
wbraz:om o urtl, ed ewtare di esporlo ad alte temperature, vento
e pioggia. Se si d utilizzare I'unita in queste

condi i ambi linon c c’éilrischio discossa elettrica,
incendio, danni o di un maggiore invecchiamento delle
apparecchiature.

® Fare durante il ioanonfareg e trucioli di

metallo o resti di fili metallici attraverso le fessure di ventilazione
all’interno del dispositivo, questo puo provocare incendi, guasti
o malfunzionamenti.

@® Nontoccaredirettamentelezonedel prodotto sottoposte atensione.

@ Non toccare il modulo durante il fi o subito dopo il suo
spegnimento, perché le superfici sono calde e possono provocare
ustioni.

@ Montare il prodotto su una superficie piana, per evitare piegamenti.
@ Montare il modulo MR-MQ100 alla sinistra del servo amplificatore.

@ Fissare accuratamente il cavo SSCNET lll, il cavo Ethernet e il cavo di
1/0 ai rispettivi connettori. | contatti difettosi possono provocare
malfunzionamenti.

Montaggio

Fissare il Motion Controller al telaio del quadro usando le viti di fissaggio
previste. Serrare le viti di fissaggio e il morsetto di massa secondo le coppie di
serraggio indicate di seguito:

Tipo di vite Coppia di serraggio
Vite di fissaggio morsetto di massa (M4x12) | 0,82-1,11 Nm
Vite di fissaggio del modulo (M5) 2,75-3,63 Nm

Montare il Motion Controller con la procedura seguente:

(@ Serrare provvisoriamente la
vite inferiore.

Quadro elettrico Servoampli-

ficatore

@ Posizionare I'asola inferiore
del Motion Controller in
corrispondenza della vite
inferiore.

Quadro elettrico Servoampli-

ficatore

\

® Inserire una vite attraverso il
foro superiore del Motion Con-
troller avvitandola alla parete
del quadro.

Quadro elettrico

Vite superiore

Servoampli-
ficatore

=l

@ Serrarelavite superiore e quellainferiore con le coppie di serraggio specificate.

ATTENZIONE

@ Accertarsi che il cavo SSCNET Il sia collegato come indicato di seguito.
La comunicazione fra Motion Controller e Servo Amplificatore non si
instaura se i connettori CN1A e CN1B sono invertiti.

@ Ilconnettore SSCNET Ill é munito diun cappuccio per proteggere dalla
polvereildispositivo ottico interno. Lasciareinserito il cappuccio fino
a quando il cavo SSCNET Ill non viene collegato. Se il cavo SSCNET IIl
viene scollegato, inserire immediatamente il cappuccio sul
connettore aperto.

@ Non scollegare il cavo SSCNET Il se il Motion Controller o il Servo
Amplificatore sono alimentati.

® Non guardare dir laluce dal c e SSCNET Il
del Motion Controller o del Servo Amplificatore, oppure
dall’estremita del cavo SCCNET Ill. La luce pua irritare gli occhi.

MR-MQI00 [

Servoamplificatore

Cavo SCCNET Il

1A

(N1B
(Cappuccio

(1]

Cavo SCCNET Il

Caratteristica Lunghezza [m] | Applicazione

All'interno del quadro,

MR-J3BUSCIM 0,15-3,0 Vo sam e
Esternamente al quadro,

MR-J3BUSIM-A 5,0-20,0 cavo standard

MR-J3BUSIM-B 30,0-50,0 Per grandi distanze,

cavo ad alta flessibilita

Messa a terra

@ Laresistenza di terra puo essere pari a max 100 €.

@ Posizionare il punto di massa piu vicino possibile al Motion Controller,
per ridurre la lunghezza del conduttore di massa.

@ Se possibile, il collegamento a massa del Motion Controller deve essere
indipendente. Qualora non sia possibile la messa a terra indipendente, si
proceda ad una messa a terra comune, come nell’esempio centrale della
figura seguente.

Motion
Controller

Motion
Controller

Motion
Controller

Altre unita Altre unita Altre unita

Messa a terra indipendente
Soluzione migliore

Messa a terra comune
Non consntito

Messa a terra comune
Soluzione buona

@ Lasezione della linea di terra dovrebbe essere almeno 2 mm?.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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S~ MITSUBISHI ELECTRIC
MR-MQ10

Instrucciones de instalacion para contro-
ladores motion MR-MQ100 de un solo eje

ES, Versién B, 23112010

Controlador
motion

Indicaciones de seguridad

Sélo para electricistas profesionales debidamente cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén familiarizados con los estandares de
seguridad de la técnica de automatizacion. La proyeccion, la instalacion, la
puesta en marcha, el mantenimiento y el control de los dispositivos tienen que
ser llevados a cabo exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos
que estén familiarizados con los estandares de seguridad de la técnica de
automatizacion.

Empleo reglamentario

Los aparatos de la serie MELSERVO han sido disefados exclusivamente para los
campos de aplicacién que se describen en las presentes instrucciones de
instalacion o en los manuales descritos mas abajo. Hay que respetar la totalidad
de los datos caracteristicos indicados en los manuales. Sélo se permite el
empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacién recomendados por
MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas amplio del
indicado se considerard como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccioén, instalacion, puesta en marcha,
mantenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de
seguridad y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.
Enestasinstrucciones de instalacion hay una serie de indicacionesimportantes
para el manejo seguro y adecuado del dispositivo. A continuacion se recoge el
significado de cada una de las indicaciones:

Dimensiones y descripcion de los componentes
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Vista frontal con tapa abierta
Todas las medidas se indican en ,mm”.

N°. | Descripcién Significado

LED de tres digitos de 7 segmentos para la

(1] Controlador visualizacién del estado de funcionamiento y de

motion informacion acerca de errores
Interruptor

) giratorio 1 (SW1) Ajuste del modo de funcionamiento
Interruptor Ajuste de fabrica: SW1 “0", SW2 "0"

giratorio 2 (SW2)

Indica que esta conectada la tension de

© | LEDPOWER funcionamiento de 5 V.

RUN: El programa Motion SFC estd activo
STOP: El programa Motion SFC ha sido detenido
RESET: Reset del hardware

Interruptor
© | RUN/STOP/RESET

PELIGRO:

Advierte de un peligro para el usuario.

La no observacion de las medidas de sequridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida.
Adviertedeunpeligroparael dispositivo u otros aparatos.

Comunicacién con dispositivos externos

LED superior parpadea: Comunicacién con el PC
LED superior apagado: Sin comunicacion
Velocidad de transferencia:

LED inferior encendido: 100 Mbps

LED inferior apagado: 10 Mbps

Conexion
(5] ETHERNET

ATENCION:
\ Advierte de un peligro para el dispositivo u otros aparatos.
) Lano observancia de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves darios en el dispo-
sitivo o en otros bienes materiales.

U

Otras informaciones

El siguiente manual contiene mas informacién acerca de los aparatos:
@ Instrucciones de empleo de los controladores motion MR-MQ100

El manual esta a su disposicion de forma gratuita en Internet
(www.mitsubishi-automation.es).

Sisele presentaran dudasacercade lainstalaciony laoperacion de los aparatos
descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en contacto con su oficina
de ventas o con su vendedor autorizado.

. Conexion para el cable de fibra 6ptica SSCNET Il
O | Conexin SSCNETII al servoamplificador

Conexidén para encoders sincronos
incrementales con salida diferencial y de
tension o salida de colector abierto

Entradas y salidas digitales de senal

@ | Interface E/S

Sggﬁﬂ%ﬂgﬁ%ﬁme Conexion de una fuente de alimentacion de 24V

24V DC para la alimentacion del controlador motion

Numero de serie Posicion del nimero de serie

Agujero de fijacion | Agujero para lafijacion del médulo (tornillo M5)

Borne de tierra Conexidn para tierra en la carcasa (FG)

®e|8|0| ©

Bateria Bateria externa para backup de datos

Instalacién y cableado

Conexion SSCNET 11l

PELIGRO

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tens:on
de alimentacién del controlador y otras p
externas.

@ Tanto el controlador motion como el servoamplificadory el servomo-
tor tienen que tener una toma de tierra segura.

ATENCION

@ Opere el controlador motion sélo bajo las condiciones ambientales que
seespecifican en las instrucciones del mismo. El controlador motion ser-
voaccionamiento no debe exponerse al polvo, aniebla de aceite, a gases
corrosivos oinflamables, avibraciones fuertes oa golpes, asicomo tam-
pocoaaltas temperaturas, ac ionoah dad. Siel ap se
pone en funcionamiento bajo alguna de esas condiciones ambientales
no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de incendio, de
danos o de un envejecimiento prematuro de los aparatos.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del con-
trolador motion a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado orestos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

® Notoqueningunapartedel controlador motion que esté sometidaaten-
sion, como p.ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.

@ Notoque el controlador motion ni durante el funcionamiento nipoco
después de haber estado en funci Los c se
calientan mucho y existe peligro de quemaduras.

@ Fije el controlador motion sobre una base plana y lisa con objeto de
evitar una deformacion del mismo.

@ Monte el MR-MQ100 a la izquierda junto al servoamplificador.

@ Fijeel cable SSCNET Ill, el cable Ethernet y el cable E/S de forma segura
al conector especificado. Los fallos de contacto pueden provocar dis-
funciones.

p

Montaje

Fije s6lo con tornillos el controlador motion sobre una superficie adecuada
dentro del armario de distribucién. Para el par de apriete de los tornillos,
consulte la tabla siguiente:

Tipo de fijacion Par de apriete

Borne de tierra FG (M4x12) 0,82-1,11 Nm

Tornillos de fijaciéon (M5) 2,75-3,63 Nm

Fijacion del controlador motion:

ATENCION

@ Conecte el controlador motion con el servoamplificador por medio
del cable SSCNET Il tal como se representa a continuacion. Sise inter-
cambian las conexiones CN1Ay CN1B, no habrd comunicacién entre
el controlador motion y el servoamplificador.

@ Las conexiones SSCNET Il que no se empleen hay que cubrirlas con
una tapa de proteccién para que no se ensucien. Retire la tapa de
proteccion sélo poco antes de conectar el cable SSCNET Ill. Vuelva
a colocar de inmediato la tapa de proteccién después de haber
retirado el cable SSCNET Ill.

@ No retire jamds el cable SSCNET Ill con el servoamplificador o el con-
trolador motion en funcionamiento.

® Nodirijalamirada jamds directamente a la luz que sale de las conex-
iones SSCNET Il ni al extremo abierto del cable SSCNET lll. La luz emi-
tida puede irritar los ojos.

MR-MQ100

0|

o
=

o

Servoamplificador

Cable SSCNET Ill

A

e
2] Tapade

proteccionproteccion

Cable SSCNET Il

Descripcion Longitud [m](0J) | Campo de aplicaciéon

@ No enrosque el tornillo de fija-
cion inferior completamente
en la pared del armario de dis-
tribucion.

Servoampli-
ficador

Armario de
distribucion

Tornillo inferior

@ Coloque el controlador

© i Armario de Servoampli-
motion desde arriba con la | isibucién ficador
perforacion de fijacién sobre @
el dltimo tornillo de fijacion.
I
o
et
g s |
® Monteelcontrolad_or moti_on_a Armario e Servoampli-
la pared del armario de distri- |distribucion ficador
bucién poniendo el segundo ‘omillo superio g
tornillo a través de la agujero ’E‘
de fijacién superior. 8
I
DD
% =

@ Apriete ambos tornillos con el par de apriete especificado.

Dentro del armario de

MR-J3BUSCIM 0,15-30 distribucion, modelo estandar
Fuera del armario de distribucion,

MR-J3BUSCIM-A 5,0-20,0 T oy actanano

MR-J3BUSCIM-B 30,0-50,0 Para grandes distancias, modelo

de alta flexibilidadg

Conductor de puesta a tierra

@ Laresistencia de tierra puede ser de 100 £ como maximo.

@® Elpunto de conexién ha de estar tan cerca del controlador motion como
sea posible. Los cables para la puesta a tierra tienen que ser tan cortos
como sea posible.

@ Enlamedida de lo posible, el controlador motion debe ponerse a tierra
separadamente de otros equipos. Sino serealiza una puestaatierrainde-
pendiente, ejecute la “puesta a tierra compartida” que se muestra en la
figura siguiente.

Otros
aparatos

Controlador|
motion

Controlador|
motion

Otros
aparatos

Controlador
motion

Otros
aparatos

Puesta a tierra independiente
Solucién éptima

Puesta a tierra comun
No permitido

Puesta a tierra comin
Buena Solucion

@ Laseccion del cable a tierra debe ser de almenos 2 mm?.
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‘ Pasmepbl 1 3nemeHTbl ynpaBneHuna YcTaHOBKa 1 BbINOJIHEHNE NOAKIIOYEeHNA Pasbem SSCNET III

s~ MITSUBISHI ELECTRIC
(ol ONACHO BHUMAHUE
000 | ® [Ipexode yem npucmyname K Y, 8bIK ® CoeduHume Konmponnep ynpaenenus nepemewenuem
KOHTpOJ’Iﬂep ——— P pa ynp P u np ¢ cepsoycu. SSCNET Ill, kak 3mo
- 1 00 HanpaxeHus. noKasaHo Huxe. l'lepenymusanue passemos CN1A u CN1B
ynpasBieHuna ® Kowmponnep ynpaaneHun nepemeweHuem, cepgoycunumens P KHenp Y PYHKY P
ﬂepeMel“eHVleM fl HHUHHHEHHH I ucep [ ] HeucnonbsyeMblﬂpasteMSSCI\!E'['IIIL 0y p
I itk it ons om 3aep 3aujumHell KOJINAYOK
H Nuwe 0 00 noodi SSCNET Iil. Cpasy nocne
A omcoeduHeHus kabensa SSCNET lll cHoea Hacadume 3aujumHsiii
BHUMAHME KO/INAayoK.
PyKoBOACTBO N0 MOHTa>y 0JHOOCEBOro .
y A Y oA 8 [ ] 3Kcnnyamupyume Konmponnep ynp p ® Hi 0a He omc 6 SSCNET Il npu eknio4yeHHOM
KOHTpOJINIepa ynpaBieHna o nnnnn nnnnnn ke 7 dcmee no cepeoyc unu P pe ynpasneHus nepemewjeHuem.
3Kkcnn amauuu KoHmponnepa aumenuﬂ. oHmponsne,
nepemeweHnem M R-MQ1 00 J 4 p 4 R omaun ® Huko20a He cmom_rpume HenocpedcmeeHHo 8 ceem, UCXodAwuL u3
i l] HHUHEHH HHBHLHY ”H NbIAU, MACAAHO20 MYyMaHa, edKUX UNU 80CNNAMEHUMbIX 2a308, pasvemos SSCNET Ill, unu 6 omkpeimeiii koHey Kabena SSCNET Ill,
RUS, Bepcua B, 23112010 T i cum;m)u eubpayuu unu yoapoe, 8bicOKoli memnepamypel, MaK KaK 3mo MoXxem npueecmu K pazdpaxkeHuio 2nas.
] ayuu unu mu. JKcnay 1pu6opa 8 maxux
P ye onacHocme
3
YKasaHusa no 6e3onacHoCcTu E] UUU[«]UE]E]E]UUE] ouuuuy Jcl'?lzggnuﬂ npuGOpZ P , hoepe, unu yckop MRMQI00
® [pu cned 3a mem, 661 yepes
TonbKko ana kBanuduymnp X cneynanncTos npopesu e KOHMpoJiZiep He ynanau CMpyXXKu om ceepsieHuUs unu
Kyco4yKu npoeodos, mak KAk OHU MO2ym 8bi38amb KOpomkoe
[JlaHHOE PYKOBOACTBO M0 YCTaHOBKE MpefjHa3HaueHo TONbKO ANA KBannduumpo- 3ambIKaHue. i
BaHHbIX CMeLManncToB, NOayUMBIINX COOTBETCTBYIOLee obpa3oBaHme N . N N .
N 3HaloWNX cTaHAapTbl 6€30MacHOCTM B TeXHWKE aBTOMatTn3auuu. Bug Criepean Npu OTKpbITOl KpbleE ® He P b 90 yw P P _D:E*
MpoeKTNpoBaTh, yCTa- HaBNMBaTb, BBOAUTbL B 3KCMyaTaumio, 06CyxmBaTh Bce pasmepbl yKazaHbi & ,Mw". pumep, knemm u p
" npogepmb npuéops! pazpemaeTéﬂ TONbKO CMEeLManncTy npr3HaHHoM AMM ® Hedomp ;7 oY1) p ep 305pemﬂunu3c,(openocne
KBanMOMKaLWY, 3HaIOLLEMY CTaHAaPTbl 6E30MaCcHOCTY B TEXHIIKE aBTOMATM3aLMUN. = ezop no Ez0 CunbHO Hazp
N [ O603HaueHue OnucaHne onacHocmb oxozd.
. . . 3 6
Ucnonb Mo Ha3Ha oz . Tpexpa3spaaHblit 7-cermeHTHgm CBETOANOAHDIN [ ] P K P “J:!ep Ha p oc He
. vcnnen Avicnnei AnA MHAVKaLMn paboyero CocToaHmnA P CepBoycunutens
Mpun6opbl ceprm MELSERVO npefHasHaueHbl TONbKO Ans Tex obnacrei 1 nHpopMaLK 06 olMbKax i pBOY
NPUMEHEHNA, KOTOPbIE OMMCaHbl B 3TON MHCTPYKLWW MO YCTaHOBKE Ui bop ® Pasmecmume MR-MQ100 cnesa om cepsoycunumens.
HUXeyKa3aHHbIX pykosogcTax. ObpallaiiTe BHUMaHNe Ha cobniofeHVe Bcex TMoBOPOTHIN @ HadexHo nodcoeduHume kabeno SSCNET Ill, ka6enw Ethernet
XapaKTepuCTUK, COfepXalluxXcA B PyKOBOACTBaX. PaspellaeTca ncnonb3osatb nepekniouatent u Kkabenb 6600a-eble00a K coomeemcmeylowemy pasvemy.
TONBKO aKceccyapbl WAV MOAYNUN pacluvpeHuns, pekomeHayemble Gpupmoii 1 (SW1) Bui6 HedocmamouHblli KOHMAKm Moxem cmame nNpuvuHou
MITSUBISHI ELECTRIC. Jllo6oe MHOe MpuUMeHeHWe Wan UCNonb3oBaHue, ) ploop pexnma - . hyHKYuoHanbHoIX c6oes.
BbIXOAALIME 32 PaMKN Ha3BaHHOrO, CYUTAETCA UCMONb30BaHMEM He No MoBOPOTHbII 3aBopicKan HacTpoiika: SW1“0', SW2 "0 Ka6enb SSCNET Il
HasHaueHuio. nepekoyatenb MoHTax D:E— N1A
2 (SW2)
6 3aKpenuTe KOHTPOMNEP BUHTaMM Ha NOAXOAALLEN NOBEPXHOCTU B 3M1eKTPO- gN"‘ .
Mpeanucanus, oTHocAWwMecA K 6esonacHocTyh o Ceetopvon Moka3blBaeT, 4To BHYTpeHHee pabouee wiKady. MOMEHTbI 3aTAXKIA BUHTOB YKa3aHbl B Crieflyloliei TabauLie: aAUATHBIA
Mpy npoekTMpoBaHWK, YCTaHOBKE, BBOAE B JKCMyaTauuio, TeXHUYECKOM “"POWER" HanpsxeHue 5 B BKnoueHo.
06CNy>KMBaHMN 1 NPOBEpPKe annapaTypbl AOMKHbI COONIOAATLCA NpeAnmucaHna Bup kpennenus MomeHT 3aTaXKN
N0 TeXHMKe 6e30MacHOCTV 1 OXpaHe TPyAa, OTHOCALMECA K CneLmbrnyeckomy RUN: Tporpamma “Motion SFC” 3anyujeHa
. Knemma 3azemnenuna FG (M4412 0.82-1.11 Nm
Cnyyaio NpUMeHeHus. (4] !’-IReL’l)ﬁg'l%?;;ngET“ STOP: Mporpamma “Motion SFC” ocTaHOBNEeHa ( )
B 3TOM pyKOBOACTBE COflePXKaTCA yKasaHus, BaXHble AA NPaBUIbHOTO RESET: AnnaparHbiii c6poc KpenexHbie BuHTb! (M5) 2.75-3.63 Nm Ka6ens SSCNET Il
n 6e3onacHoro obpatjeHna ¢ npnbopom. OTaeNbHbIe yKasaHUA UMeloT
cnepylolee 3HaueHwe: o o
Aytou KommyHMKauws ¢ BHewwHei annapatypoi KpenneHune koHTponnepa ynpasneHusa nepemeleHmem: O603Hauenne | fnuna [m](C]) | O6nacTb npumeHenns
BepxHui1 cBeTogMoa Muraer: @ BeepHUTE HUXHUI Kpenex-
OMNACHO: KOMMYHVKaLMA C NepCOHanbHbIM KOMMbIOTEPOM - Likad
Be xr)llw?l cBeTo, |/|op He ropur: P HbI BUHT B CTEHKY LIKada (He Cepsoy- MR-J3BUSCIM 0.15-3.0 BHyTpu pacnpegenurenbHoro
\  ped P; Eth t P! Anon puT: wkada, CTaHAAPTHOE UCMONTHEHVE
\ Ipe: ynpe)«aenue 06 onacnocmu 0na nonesoeamens. @ | Pasvem Etherne KOMMYHMKALIMA He NPONCXOAMT 710 KOHLIA). _| cunurens '
) Hec y mep 0« mu “["
Moem co30ame y2po3y ONA KUIHU UMY 300P0E6S CkopocTb Nepepaun: & g . . 3a npefenamu pacnpeaenuTensHoro
nonvzoeamens. yaposy P HwxHuin ceeToguop roput: 100 M6uT/c Dm MR-J3BUSLIM-A 50-200 wKada, CTaHAapPTHOE UCMOJHEHNe
HwkHWI ceeTogunog He ropuT:10 M6ut/c
[inA 6oNbLNX PACCTOAHWIA, UCNONHe-
BHUMAHUE: O | Pasvem SSCNET I Pasbem ans onToBOIOKOHHOTO Kabesnist SSCNET I, nu MR-J3BUSLIM-B 30.0-50.0 HUE NOBbILIEHHON rMBKOCTN
\ g Be/lyLLEro K CepBOYCUINTENIO \ H
' npeaynpe)«aenue 06 onacHocmu onsa pamypel. o ™
2\ Hec mep nped p mu Pasbem AnA HKPEMEHTHOrO CUHXPOHHOrO 3asemnsaowWwmi nposoy
Moxem npueecmu K cepbe3HbIM noepexoeHUuaAm " N 3HKoAepa ¢ AuddepeHLmanbHbIM 1 NOTEHLM- @ Hacagute KoHTponnep Kpe- LWkad 1 Cepsoy-
pamypel unu uHo20 umyujecmea. o HTepdeiic anbHbIM BbIXOZIOM, I BbIXOLOM C OTKPbITbIM NeXHbIM OTBEPCTMEM CBEPXY cunuTens ® ConpoTuBAeHMe 3a3eMNeHUA He JOMIKHO NpeBbiwathb 100 Q.
BEOAA-BbIEOAA KONNEeKTopom HA HUXKHUN KPENEXHbIN BUHT. @ Touka CoeiMHeHUA [ONMXHa 6bITb PACMONOXKEeHa Kak MOXHO 6IMXe K KOH-
[IVICKPETHBIE CUTHASTbHBIE BXOZbI 1 BLIXObI Tponnepy ABuKeHuA. MpoBofa 3a3eMieHNA AOMKHDBI GbITb Kak MOXHO
Kopoue.
HAononuutenbHas unpopmauyua MopxnioueHne MopknioueHne 24-BobTHOrO CETEBOTO 610Ka @ KoHTponnep ynpasneHus nepeMelleHrem cnegyet o BO3MOXHOCTM
JlononHuTenbHylo MHGOPMaLMIo O NPU6opax MOXKHO HalTu B CeaytoLlem © | HanpsxeHWA NuTa- | ANA NUTAHUA KOHTPONNIEPa yNpaBneHns 3a3eMNATb He3aBUCMMO OT APYroi annapatypbl Vv . Ecnu HesaBucrmoe
pyKoBoacTBe: HVA 24 B noct. T nepemetleHviem 3a3emfieHne HeBO3MOXHO, BbIMOMHWUTE pacnpefeneHHoe 3asemneHue,
KaK Moka3saHo crieflyloLen cxeme.
®  PyKOBOACTBO 10 SKCNyaTaLuyt KOHTPONNEPa yNpaBneHuA @ | CepuiHbiii Homep | MecToHaxoXaeHUe CepunHOro Homepa Ayiont
nepewmetyednem MR-MQ100 Korponnep|| Pouve Mpoune Mpoune
. KpenexxHoe npnbopb! npnbopbl npubopbl
3TO PYKOBOACTBO MOXHO 6ECMNaTHO CKauaTb C HaLLero caiTa [10] o’TJBepcme OtsepcTue Ana KpenneHna moayna (BUHT M5) ® 3akpenure koHTponnep H? Lkad Cepsoy-
(www.mitsubishi-automation.ru). CTeHKe WKada BTOPLIM BUH cunuens
@ | Knemma3asemnenua | Knemma 3asemnenus Ha kopnyc (FG) TOM HEpes BepxHee Kpenex- O = = N =
Ecnu y Bac umeloTca BHOI'IPOCbI no MOHTaxy n achnyaTaumm npu6opos, HOe oTBepcTue. HesaBucrmoe 3azemnenuve O6uyee 3a3emneHve Obuyee 3a3emneHve
onucbiBaeMblX B 3TOM “PyKOBO/ACTBE MO yCTaHOBKe”, obpaTuTech B Balle @ | barapen BHewwHsnn Gatapes AnsA COXpaHeHUA AaHHbIX OnTumansHoe pewete Xopouwee pewetne He ponyckaetca
pervoHanbHoe TOProBoe NPeAcTaBUTENbCTBO UAN K PervoHanbHoOMy @ [lonepeyHoe ceueHiie NPOBO/A 3a3eMEHNA AOMKHO BbITb He MeHblue 2 MM,
Toprosomy napTHepy Muuy6ucu.
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(D  configurazione del sistema
(E) Configuracion del sistema

KoHdurypauns cuctemoi

wiTsussH MR-MQ100.

@1l Motion Controller & accessibile da un massimo di 16 diversi dispositivi./
A un controlador motion pueden acceder 16 dispositivos diferentes como
maximo./

[locTyn K KOHTPOANEpy ABVXEHWA MOTYT MONy4nTb Makcumym 16
PasNNYHbIX YCTPONCTB.

Rif./
N°/
N°

Descrizione/Descripcion/Onucanne

Motion Controller monoasse

Controlador motion de un solo eje

OAHOOCEBO KOHTPON/IEP YNPABNEHNA NEpPeMelLeHnem

Comunicazione Ethernet (PERIPHERAL I/F)

(D Connettore segnali 1/0
(E) OperandosE/S

OnepaHpbl BBoAa-BbIBOAA

Attacco/ Conexion/ Pasvem EXT.IO

(D  Disposizione morsetti
(E)  Asignacion de bornes

PasBopgka knemm

Alimentatore/Unidad de alimentacion /VctouHnku nutanus

Comunicacion Ethernet (PERIPHERAL I/F)

KommyHuikaumsa no Ethernet (PERIPHERAL I/F)

Personal computer

Ordenador personal

MepcoHanbHbI KOMNbloTEP

Alimentatore 24 V DC

Unidad de alimentacion 24 V DC

McTounnkn nutanua 24 B nocr.

Pannello operatore

Unidad de control

MaHenb ynpasnexus

1/0 digitali (4 ingressi, 2 uscite)

E/S digitales (4 entradas, 2 salidas)

JIncKkpeTHble BXOAb! 1 BbIXOAb! (4 BXOAa, 2 BbIXOAa)

Segnale/ Pin/ Segnale/ A
Pin/Pin/KoHTakT Senales/ Pin/ Senales/ ATTENZIONE /ATENCION /BHUMAHVE
LG EL KoHTaiy L EL @ Usare sempre alimentatori separati per MR-MQ100, componenti di

50 SG 25 HBL® 1/0 e freno elettr ico del ser e.

® Emplee siempre fuentes de alimentacion separadas para el
49 SELD 2 HH @ MR-MQ100, para los componentes E/S y para el freno electromagné-
48 SG 23 HAL® tico de parada.

® /[na MR-MQ100, modyneli 6600a-6b1600a U 3/1eKMPOMAZHUMHO20
47 SG 22 HAH® P cep 00 ecez0a ucnonb3ylime omoenbHoie
26 v . HE® cemeeble 6/10Ku.
45 5V 20 HA® MR-MQ100 24V (+)

33-44 NC® 8-19 NC® At
acco/
32 com2® 7 com2® Conexion/
Pasbem

31 DO2 6 DO1
30 com1 ® 5 com1 @
29 Dl4 4 DI3 24V ()
28 DI2 3 DI1
27 NC® 5 NC® Connettore per Alimentazione / Conector de entrada / Pasbem
26 NC® ! NC® Pin/Pin/KoHTakT E=onall]

Generatore manuale di impulsi o encoder incrementale
sincrono

Generador de pulsos manual o encoder sincrono incremental

Pyy4HoI reHepaTop UMNYNbCOB UM MHKPEMEHTHbII
CUHXPOHHBIN SHKOAEP

Encoder

Encoder

SHKopep

Servomotore

Servomotor

Cepsopsuratenb

Interfaccia I/0

Interface E/S

VHTepdeiic BBOAa-BbIBOAA

Ingresso segnali esterni del servo amplificatore (sensore di
prossimita, finecorsa inferiore e superiore)

Senales de entrada externas del servoamplificador (detector
de aproximacion, detector final superior e inferior)

BHellHMe BXO[HblE CUrHasbl CePBOYCUIUTENA
(BblK/OUaTesNb NPUGIVKEHWSA, BEPXHNIA/HKHUN
KOHLIEBOW BbIK/IKOYaTESb)

Cavo SCCNET Il (CN1)

Cable SSCNET Il (CN1)

Kabenb SSCNET Il (CN1)

Servoamplificatore (Serie MR-J3-B)

Servoamplificador (Serie MR-J3-B)

SCISICICISREACHCIECISIECISIBICISHSICISIE CISHSICISHEICISHEIGHCIEIGI SIS/ Gl S

Cepsoycunutens (Cepun MR-J3-B)

@ |l tipo di uscita dell'encoder incrementale sincrono o del volantino viene

selezionato tramite il segnale SEL./
Mediante SEL se selecciona el tipo de seial de salida del encoder sincrono
incremental o del generador manual de pulsos./

C nomolypto curHana SEL BbIGMpaeTcs, Kakoi TUM BbIXOAHOTO CUrHana
BblAaeTt MHerMeHTHbIﬁ CVIHXpOHHbII;I 3HKOAep wnun pyl«IHOVI reHepartop
MMMY/bCOB.

SEL-SG: Pin collegati:

Pins conectados:
KOHTaKTbl COeUHEHbI:
Pin scollegati:

Pins abiertos:
KoHTaKTbl pa3soMKHyTbI:

Uscita differenziale/

Salida diferencial/
JinddepeHumanbHbIi BbIXo,

Uscita in tensione / open collector/
Salida de tension / colector abierto/
MoTeHUManbHbI BbIXOA / BbIXOS C
OTKPbITbIM KOMIEKTOPOM

SEL-SG:

@ |n caso diuscitain tensione o open collector, collegareil segnale dellafase A

su HA e il segnale della fase B su HB./

En casodesalidadetension/de colector abierto, conecte lasefal defase Aa
HA, y la senal de fase Ba HB./

B cnyyae NoTeHUManbHOTO BbIXOAa N BbIXOAA C OTKPBITbIM KOJIIEKTOPOM

noakntounTe curHan daspl “A” K “HA”, a curHan dasbl “B” - K “HB".

® In caso di uscita differenziale, collegare il segnale della fase A su HAH ed il

segnale negato dellafase A suHAL; collegare inoltre il segnale dellafase B su
HBH e il segnale negato della fase B su HBL./

En caso de salida diferencial, conecte la senal de fase A a HAH y la sefial de
fase A inversa a HAL, asi como la sefal de fase B a HBH y la sefal de fase
inversa B a HBL./

B cnyuae anddepeHymanbHOro Bbixoga noaknounte curHan dpasor “A” K
“HAH", nHBepcHbI curHan dasbl “A” - K “HAL”, curHan dasbl “B” - k “HBH”, a
VNHBEPCHbIN curHan ¢passl “B” - k “HBL".

@ COM1 @il morsetto comune degli Ingressi DI1, DI2, DI3, DI4/

COM1 es el punto de referencia de las sefiales DI1, DI2, DI3 y DI4/
COMT1 sBnAeTca obuien Toukown ana curHanos DI1, DI2, DI3 n DI4

® COM2 & il morsetto comune delle Uscite DO1 e DO2/

COM2 es el punto de referencia de las sefiales DO1y DO2/
COM2 siBnsieTca obLeit Toukon ansa curdanos DO1 n DO2

® | terminali denominati “NC” non devono avere nessun collegamento/

No conecte nunca nada a los bornes “NC"/
Hukoraa HUuero He nogkoyainTe K knemmam “NC”

Senales/Curnan

1B 24V (+)

2B 24V ()

Collegamento / Conexion / dnekTponposopka

200-230VAC/
200-230V AC/
200-230 B nepem.

Alimentatore/
Fuente de alimentacion/
CereBoii 6nok

WS WR-MQ100

24V D¢/
24V D¢/

24 B nocr.

~
—3
AU
D WE et
nepem.__ o~
‘ Fusibile/
:iFusib\el
I

Alimentatore/
Fuente de

alimentacion/
Ceresoii 6nok

24 B nocr.

Alimentazione segnali di 1/0/
Alimentacion de componentes de E/S/
MuTanme mopyneil BBofa-BbiBoAA

Connettore di alimentazione/
Conector de entrada/ Pasbem

o

T

(O]

PERMERAL UF &

extio




S~ MITSUBISHI ELECTRIC
MR-MQ10

Podrecznik instalacji jednoosiowego
sterownika ruchu MR-MQ100

PL, Wersja B, 23112010

Sterownik
ruchu

Informacje zwigzane z bezpieczennstwem

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest do uzytku wytacznie przez
odpowiednio wykwalifikowanych technikéw elektrykéw, ktérzy doskonale
znaja wszystkie standardy bezpieczenstwa i regulacje, wtasciwe dla
technologii zwigzanej z automatyzacjg. Cata praca z opisanym sprzetem,
wigcznie z projektem systemu, instalacja, konfiguracja, konserwacja, serwisem
i testowaniem wyposazenia, moze by¢ wykonywana wytgcznie przez
wyszkolonych technikéw elektrykéw z potwierdzonymi kwalifikacjami, ktorzy
doskonale znaja wszystkie standardy bezpieczenstwa i regulacje, whasciwe dla
technologii zwigzanej z automatyzacja.

Wymiary zewnetrzne i opis komponentéw

L 30

| 135

(]

Instalacja i okablowanie

Podtaczanie sieci SSCNET Il

NIEBEZPIECZENSTWO

UWAGA

m=—n=Y
=
T
168

imi—_

HHHH ,,J HHUUHHH
o

o

7 e -

Widok z przodu przy otwartej pokrywie przedniej
Wszystkie wymiary podane w mm

Nr. | Element Opis
Poprawne wykorzystywanie sprzetu . 3-cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz LED
. " R - @ | Wyswietlacz okazuje status pracy sterownika i wyswietla
Urzadzenia z serii MELSERVO przeznaczone s do aplikacji opisanych wyraznie E omunikaty alarmowe
w tym podreczniku i w podrecznikach wymienionych ponizej. Prosimy o uwazne
przestrzeganie wszystkich wymienionych w tych podrecznikach parametréw Przetacznik
instalacyjnych i eksploatacyjnych. Moga by¢ uzywane tylko akcesoria i sprzet obrotowy 1 (SW1) . b
peryferyjny, specjalnie zatwierdzone przez MITSUBISHI ELECTRIC. Kazde inne ) Ustaw!en!e trybu pracy ) !
wykorzystanie lub zastosowanie tych produktéw, uznawane jest za niewfasciwe. Przetacznik Ustawienie fabryczne: SW1,0", SW2,0
obrotowy 2 (SW2)
Stosowne regulacje bezpieczeristwa o Dioda LED Sygnalizuje zataczenie wewnetrznego napiecia
Przy projektowaniu systemu, instalacji, konfiguracji, obstudze, serwisowaniu POWER zasilania 5V DC.
i testowaniu tych produktéow muszg by¢ przestrzegane wszystkie regulacje - -
bezpieczenstwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla okreslonych Proek " RUN: Wykonywany jest program Motion SFC
zastosowan. o | STOP: Program Motion SFC nie jest wykonywany
> L - ) ) RUN/STOP/RESET
Specjalne ostrzezenia, istotne przy wtasciwym i bezpiecznym RESET: RESET sprzetowy
wykorzystywaniu produktow, sa w niniejszej instrukcji wyraznie wyréznione
W nastepujacy sposob: Komunikacja z urzadzeniami zewnetrznymi
%a gorma dioda LED: Komunikacja z PC aktywna
NIEBEZPIECZENSTWO: @ | Ztacze ETHERNET gorna dioda LED:Brak komunikacji
\.  Ostrzezeni . d . i obrazeniami ?dkosc przesytu danych:
strzezenia zwiqzane ze zdrowiem i obrazeniami dolna dioda LED: 100 Mbit/s
i )) pracownikéw. Wyb dolna dioda LED: 10 Mbit/s
Nieprzestrzeganie srodkow ostroznosc: oplsanych
w niniejszej instrukcji, moze dopr ¢ dop h 7 kabla éwiattowod do k ikacii
obrazeri i utraty zdrowia. 4 O | Ztacze SSCNETIIl | £ a2E K om0 ego do komunikad
Wejéﬁie inkremehntalny,ch enkoderéw b
. . synchronicznych z wyjsciem réznicowym lu
ﬁ\ gWAG{\ . o . @ | Interfejs we/wy | Hapieciowym albo z wyjéciem typu otwarty kolektor.
str z sprzetu i mienia. DA .
I( ) N:eprzestrzegame srodkéw ostroznosci opisanych Wejscia i wyjécia sygnatéw cyfrowych
w niniejszej instrukcji, moze spowodowaé powazne L
uszkodzenie sprzetu lub innej wtasnosci. 0 E;gﬁgi ir;aszie\’/:ISC Wejscie zasilania 24 V DC
@ | Numer seryjny Potozenie numeru seryjnego
i H Otwor $rubki
Dodatkowa |nfor.maqa 3 . @ | montazowej Otwor pod srubke montazowa M5
Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte sa w nastepujgcym modutu
podreczniku:
@ Podrecznik obstugi sterownika ruchu MR-MQ100 @ | ZaciskFG Zacisk uziemiajacy obudowe
@ | Bateria Zewnetrzna bateria podtrzymania pamieci danych

Podrecznik ten dostepny jest bezpfatnie poprzez Internet
(www.mitsubishi-automation.pl).

Jeslipojawig sie jakiekolwiek pytania zwigzane z programowaniem i dziataniem
sprzetu opisanego w tym podreczniku, prosimy o skontaktowanie sie
z wiasciwym biurem handlowym lub oddziatem.

@ Aby zapobiec porazeniu prqdem elektrycznym lub uszkodzeniu produktu,
nalezy przed rozpoczeciem prac zwiqzanych z instalacjq i wykonywaniem
polqczen elektrycznych wyltqczyé wszystkie fazy napiecia zasilania.

y iecznie uziemic.

@ Sterownikruchu, 'niaczisilnik ser

UWAGA

@ Sterownik ruchu nalezy uzywac w sr jgcym wy i

aplsane w padrecznlku abslugl. NIE wolno uzywac tego produktu w
gcym sie obernosaq mgly olejowej,

pylow przewodzqcych zrqcych Tub | lafwopalny:h gazow, narazaé na
drgarilul wysokich P A parywodne]lubwm(’ml

deszczu. Jesli produkt uzy y jest w takich miej: h, jak op wyzej,
moze to spowodowac porazenie elektryczne, pozar, mepmw:dlowe

lub pog ie wlasciwosci.

@ Podczas wiercenia otworéw pod Sruby montazoweiwykonywaniapotqczeri
elektrycznych nalezy uwazac, aby poprzez otwory wentylacyjne nie dostaly
sie do srodka sterownika wmryl odclete kawalkl przewodow. Moze byé to

przyczynq pozaru, uszk lub niep j pracy produktu.
@ Nie wolno bezposrednio dotykac czesci produktu, mogqcych znajdowac sie
pod napieciem.

® Przy zalqczonym napieciu zas:lama iprzez pewien czas po jego wylqczeniu

nie wolno dotykac ster ruchu, p z jest gorqcy i istnieje
mozliwosé oparzenia.

@ Aby zapobiec mechanicznym naprezeniom, produkt nalezy instalowac na
ptaskiej powierzchni.

) ik ruchu MR-MQ 2y ézlewej

@ Do odpowiednich ztqczy nalezy podiqczy¢ kabel sieci SSCNET Ill, kabel sieci
Ethernet i kable obwodéw wejsc/wyjsc. Nieprawidfowe wykonanie potqczen

moze by¢ przyczynq niewtasciwego dziatania produktu.

Montaz

Nalezy upewni¢ sie, ze sterownik ruchu jest zamocowany do podstawy za
pomoca érub montazowych. Sruby montazowej i Srubke zacisku uziemienia
nalezy dokreci¢ zmomentem okreslonym ponizej:

Typ érub Zakres momentu
yP y dokrecenia

Srubka zacisku uziemienia sterownika ruchu (M4x12) | 0,82-1,11 Nm

Sruba montazowa sterownika ruchu (M5) 2,75-3,63 Nm

Sterownik ruchu nalezy zamocowac zgodnie z ponizszg procedura:
(@ Dokreci¢ lekko dolng srube

Ptyta montazowa Wzmacniaz
montazowa serwo
Dolna éruba
montazowa
o
® NanOiYF dolny  otwér | pyytamontazowa 1 Wzmacniacz
montazowy podstawy serwo
sterownika na dolng $rube
montazowa.

4

® Za pomoca gdrnej sruby

Plyta montazowa |- Wzmacniacz
montazowa przykreci¢ ] serwo
sterownik ruchu do ptyty

. . montazowa
montazowej szafy

sterowniczej.

@ Dokreci¢ gorngidolng srube montazowa z podanym momentem dokrecenia.

@ Kabel sieci SSCNET Il nalezy podlqczyc w pokazany nizej sposéb. Jesli
sygnaty CN1A i CN1B zostanq zamienione, komumkaqa miedzy
ruchu nie

ser ister q

® Zigcze SSCNET Il jest wyposazone w zatyczke, chroniqcq obwéd optyczny
przed zabr Do podtqczenia kabla SSCNET Il nie
zdejmowac zatyczki. Po odtqczeniu kabla SSCNET Il nalezy na ztqcze
Swiatlowodowe natychmiast zalazyc zatyczke.

niacza lub

® Gdy zalqczone Jjest napiecie il
ruchu, nie wolno odtqczac kabla sieci SSCNET

@ Nie wolno patrzec bezposrednio na strumien swiatta, generowany przez
zlqcze SSCNET Il sterownika ruchu, serwozmacniacza lub wychodzqcy z
kabla SSCNET Ill. To Swiatto moze spowodowac podraznienie wzroku.

MR-MQ100

Wzmacniacz serwo

[ ]

CN1A

| CN1B
Zatyczk

Kabel sieci SSCNET lll {:[:E

faiman

Kable sieci SSCNET IlI

Model Dlugosc [m] (CJ) | Zastosowanie
_ Standardowy kabel, wewnatrz szaf

MR-J3BUSCIM 0,15-3,0 storowniczyeh

Standardowy kabel, na zewnatrz
MR-J3BUSLIM-A 50-20,0 szaf sterowniczych

Bardzo elastyczny kabel,
MR-J3BUSCIM-B 30,0-50,0 stosowany przy wiekszych

odlegtosciach

Uziemianie

@® Rezystancja obwodu uziemienia nie moze przekracza¢ 100 ().

@® Aby zmniejszy¢ dtugos¢ przewodu uziemiajacego, nalezy punkt
uziemiajacy umiesci¢ mozliwie najblizej sterownika ruchu.

® Jeslitylko mozliwe, nalezy sterownika ruchu oddzielnie uziemic.

Inne
urzadzenia

Sterownik
ruchu

Inne
urzadzenia

Sterownik
ruchu

Inne
urzadzenia

Sterownik
ruchu

Wspdlny punkt uziemienia
Dobre rozwigzanie

Wspdlny obwdd uziemienia
Niedopuszczalne rozwiazanie

Niezalezne uziemienie
Najlepsze rozwiazanie

@® Minimalny przekrdj przewodu uziemiajacego wynosi 2 mmZ,

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION ~ www.mitsubishi-automation.com



S MITSUBISHI ELECTRIC
MR_ MQ1 00 Mozgasvezérlo

Telepitési utmutaté az MR-MQ100
egytengelyes mozgasvezérlohoz

HUN, B verzié, 23112010
Biztonsagi 6vintézkedések

Kizarélag szakképzett villamos szakemberek szamara

Jelen telepitési utmutato az elektromos és automatizaldsi technika biztonsagi
el6irasait ismerd, megfelelé képzettséggel rendelkezé villamossagi és
automatizalasi szakemberek szamara irédott. A késziilék rendszerbe illesztését,
telepitését, izembe helyezését, karbantartasat és ellenérzését csakis
megfelelé képzettséggel rendelkezd, az automatizéldsi technika biztonsagi
el6irasait ismerd villamos szakember végezheti.

Rendeltetésszerii hasznalat

Méretek és kezel6elemek
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Valamennyi méret mm-ben értendé.
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| van tévolitva.

A MELSERVO sorozat késziilékei csak a jelen telepitési Gtmutatoban vagy az
alabb felsorolt kézikényvekben szerepl6 alkalmazasi teriileteken Szam | Megnevezés | Leiras
hasznélhatok. Ugyeljen a kézikonyvekben megadott telepitési és tizemeltetési
paraméterek betartasara. A készllékekhez kizarélag a MITSUBISHI ELECTRIC © | Kielzs 3 karakteres, 7 szegmenses LED kijelz8 az
altal jovahagyott potalkatrészek és bévitmények hasznéalhatok. Minden més ljelzo tizeméllapot és a hibainformaciok kijelzéséhez
hasznalat és alkalmazas nem rendeltetésszer(inek mindstil.
1. forgdkapcsold
Biztons4gi eldirasok ° w1 Az iizemmod beallitasahoz
A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, izembe helyezését, 2. for?ékapcs‘ﬂé Gyari bedllitas: SW1:,0, SW2:,0
karbantartasat és ellenérzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és (Sw2
baleset-megelézési eléirasok betartaséval kell elvégezni. K |
A telepitési utmutatd a készllék szakszerl és biztonsagos hasznalata P3) al'al?a agtcg?'telzé Azt jelzi, hogy 5 V-0s belsé lizemi fesziiltség be
szempontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kdvetkezé: LEDp J van-e kapcsolva.
ELY: RUN: Motion SFC program elinditva
VESZELY:
\  Afelh e " g e o E—%—JE(,:?)ISOO%RES STOP: Motion SFC program leallitva
\) Be nem tartdsa ves: 7.,: iolonthot ;,’,{ il6 életére RESET: Hardver visszaallitasa
esegeszsegere. Killsé késziilékekkel valé kommunikaci
A felsé LED villog: Kommunikacié a PC-vel
e ETHERNET A felsé LED nem vilagit: Nincs kommunikacio
VIGYAZAT: csatlakozo Atviteli sebesség:
/A\ A késziiléket fenyegets .. Als6 LED vilagit: 100 MBit/s
\ slyre fig 2 lagit: :
{ )) Benem tartdsa a késziilék vagy masznyaguavak Als6 LED nem vildgit: 10 MBit/s
stilyos kdrosodadsat okozhatja. o SSCNET Il Csatlakozo SSCNET Ill optikai kdbel szamara
csatlakozé szervoerdsit6hoz
Csatlakoﬁéfifnkremelnta'li? szinlkron ll((édolé |
< .. e . . szamara differencial- és feszlltség-kimenettel,
Tovabbi informaciék @ | !/Ointerfész ill. nyitott kollektoros kimenettelg
A kovetkezd kézikonyvben tovabbi informaciok talalhatok a készulékkel Digitalis jelbemenetek és -kimenetek
kapcsolatban:
@  Kezelési Gtmutaté az MR-MQ100 mozgasvezérléhdz Halézati 3 \
o tapelllitas Csatlakozo 24 \ll»os tape&yseg Iizamara
¢ i, ) LY 6
A kézikonyv ingyenesen letdlthetd internetes honlapunkrdl Sz a mozgasvezenlo aramellatasahoz
(www.mitsubishi-automation.hu).
@ | Sorozatszéam A sorozatszam helye
Amennyiben kérdése van a jelen telepitési Utmutatdban ismertetett
készilékek telepitésével és tizemeltetésével kapcsolatban, kérjik, forduljon az o Réazitzsfurat A modul régzitésére szolgalo furat
onhoz legkozelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkh6z vagy 0gzitzotura (M5-6s csavarhoz)
viszonteladonkhoz.
1] Foldel6kapocs | Csatlakozo a foldelés szamara a késziilék hazan (FG)
@ | Elem Kiils6 elem az adatok térolasdhoz

Telepités és huzalozas

SSCNET Ill csatlakozo

VIGYAZAT

érl6t a szervoerdsitéhoz az SSCNET Il
kabel segnsegevel a kévetkezék szerint. ACN1A és a CN1B

VESZELY
@ Kapcsoljakia gd: érlét, miel6tt hdlozati tdpelldtdst vagy mds ® Csatlak
kiilsé fesziiltségforrdst csatlakoztat rd.
@ Foldelje szildrdan a i 5rl6t, a szer Ositét és a szer t.
VIGYAZAT

k felcserélése iizemzavart okoz.

® Az szennyezodes megakadalyozasa erdekeben helyezzen
ane It SSCNET Ill csatlak
csak rov:ddel az SSCNET 1ll kdbel csntlakoztatasa elétt vegye le.

® A mozgdsvezérlét kizdrélag a hozzd tartozo kezelési utmutatéban
megadott kornyezeti feltételek kozott iizemeltesse. Ne tegye ki

a mozgdsvezérlét pornak, olajkédnek, maré vagy gyiulékony
gdzoknak, rezgéseknek és iitéseknek, magas homersékletnek
ibbd paral sddsnak és ned égnek. A késziiléket ilyen
koriilmények kézétt iizemeltetve fennall az dramiités, a tuz,

a kdrosodds, valamint a késziilék gyorsabb 6regedésének veszélye.

® A mozgdsvezérlé révidzdrlatdnak elkeriilése érdekében
felszereleskor ugyel]en arra, hogy ne jusson firdsi forgdcs vagy
ba keresztiil a késziilékbe.

® Ne ermtse mega mozgasvezerlo nmmot vezeto alkatreszen‘ példdul
ac pcsait vagy a di

@ Ne érintse meg a mozgdsvezérl6t, mikézben az dram alatt miikédik,
illetve kozvetleniil azutdn hogy kikapcsolta. A részegységek iizem
kozben felforrésodnak, ezért fenndll az égési sériilés veszélye.

® A befesziilés elkeriilése érdekében sik feliileten régzitse
amozgdsvezérlét.

® Az MR-MQ100 egységet a szervoerdsité mellett helyezze el.

® Rogzitse szildrdan az SSCNET Ill kdbelt, az Ethernet kdbelt és az I/0
kdbelt a megfelel6 csatlakozédugaszhoz. A nem megfelelé
Srintkezésii csatlakozdsok i t okozhatnak

er

Felszerelés

A mozgasvezérlét a kapcsoloszekrény egy erre a célra alkalmas fellletére
rogzitse. A rogzitéshez kizarélag csavarokat hasznaljon. A csavarok meghuzasi
nyomatékat az aldbbi tablazat szerint vélassza meg:

Rogzités médja Meghuzasi nyomaték

FoldelSkapocs, FG (M4x12) 0,82-1,11 Nm

Rogzitécsavarok (M5) 2,75-3,63 Nm

A mozgasvezérld rogzitése:
@ Ne csavarja be teljesen az alsé

Kapcsoldszekrény

ta az SSCNET Il kdbelt, azonnal helyezze vissza
avédésapkadt a csatlakozéra.

@ Soha ne vdlassza le az SSCNET Il kdbelt, mik6zben a szervoerésité
vagy a mozgdsvezérlé be van kapcsolva.

@ SohanenézzenazSSCNET lll csatlakoz6bél kisugdrzé fénybe, illetve az
SSCNET lllkdbel szabad végébe. A kisugdrzo fény irritdlhatja a szemet.

MR-MQ100

Szervoerésité

SSCNET Il kébel

CN1A

Higs
Dii \C/e"\‘c}gsapka

SSCNET Il kébel

régzitécsavart a kapcsolé-
szekrény falaba.

Also csavar

Megnevezés Hossz[m] (O) | Alkalmazasi teriilet
MR-J3BUSCIM 015-30 | Kapesoldszekrényen beldl
MR-J3BUSCIM-A 5,0-20,0 slae‘%cl(slsrfézekrenyen kivdl,

. Nagyobb tavolsagban, nagy
MR-J3BUSLIM-B 30,0-50,0 flexibilitasu k|V|te?

@ Helyezze a mozgasvezérlé
régzitényilasat feltlrél az also
régzitécsavarra.

Kapcsolészekrén Szervoer sit

o 1

Kapcsoloszekrény|

els6 csavar

® A masik csavart a felsé
régzitéfuraton atvezetve rog-
zitse a mozgdasvezérlét
a kapcsoldszekrény falara.

Szervoer sit

@ Huazza meg mindkét csavart az el6irt nyomatékkal

Foldelés

@ Afoldelésiellenallas legfeljebb 100 (2 lehet.

@ A csatlakozasi pontnak minél kozelebb kell lennie a mozgasvezérl6hoz.
A leheté legrévidebb foldel6vezetékeket hasznaljon.

@® A mozgasvezérldt lehetdség szerint mas készulékektdl fuggetlenil
foldelje. Ha fuggetlen foldelés kialakitasara nincs lehet6ség, akkor
a lenti abran lathaté médon alakitson ki ,0sztott foldelést”.

Mozgas-
vezérlé

Egyéb
készillékek

Mozgas-
vezérlg

Egyéb
készillékek

Mozgés-
vezérlé

Egyéb
késziilékek

Koz6s foldelés
Nem megengedett

Koz6s foldelés
Megfelel6 megoldas

Fiiggetlen foldelés
Legjobb megoldas

® Legalabb2 mm?” keresztmetszetii foldelévezetéket valasszon.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



S~ MITSUBISHI ELECTRIC
MR-MQ100

Instala¢ni manual pro jednoosy kontrolér
pohybu MR-MQ100

CZ, verze B,23112010

Kontrolér
pohybu

Bezpecnostni pokyny

Pouze pro kvalifikovany odborny personal z oboru elektro

Tento navod na instalaci je ur¢en vyhradné autorizovanym odbornym
pracovnikiim z oboru elektro, ktefi jsou seznameni s bezpecnostnimi standardy
automatizacni techniky. Projekci, instalaci, uvedeni do provozu, Gdrzbu a kontrolu
zafizeni mohou provadét pouze autorizovani odborni pracovnici z oboru elektro,
ktefi jsou seznameni s bezpecnostnimi standardy automatizacni techniky.

Pouziti k uréenému ucelu

Zafizeni série MELSERVO jsou navrzeny pro oblasti pouZiti, které jsou popsany
v tomto nadvodu na instalaci nebo v nize uvedenych manuélech. Dbejte na
dodrzovani viech tdajii uvedenych v pfislusnych manualech. Pouzivana mohou
byt pouze pfidavnd a rozsitujici zafizeni predepsana MITSUBISHI ELECTRIC. Jiné
nez predepsané pouZziti je povazovano za pouziti k neschvélenému ucelu.

Bezpecnostni predpisy

Pii projektovani, instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a kontrole zafizeni je
tieba dodrzovat platné bezpeénostni predpisy dle daného specifického
piipadu pouziti.

V tomto navodu na instalaci se nachazeji pokyny, které jsou dulezité pro
bezpecné zachazeni se zafizenim. Jednotlivé pokyny maji nasledujici vyznam:

NEBEZPECI:

Varovdni pfed ohroZenim uzivatele.
Nedodrzeni téchto uvedenych preventivnich bezpecnost-
nich opatieni miize byt pFi¢inou ohroZeni Zivota nebo

zdravi uzivatele.
POZOR:
' \ Varovdni pred mozZnym poskozemm zanzem.
° Nedodrzeni téchto ych pre h bezpeénost-

nich opatfeni miize byt pric¢inou zdvazného poskozeni
zafizeni a jinych vécnych skod.

Dalsi informace
Dalsi informace k zafizenim najdete v nasledujicim manualu:
@® Navod k obsluze pro kontrolér pohybu MR-MQ100

Manuél je zdarma ke staZeni na internetu
(www.mitsubishi-automation-cz.com).

Pokud budete mit jakékoli dotazy ohledné instalace a provozu zafizeni, popsanych
v tomto ndvodu na instalaci, nevéhejte se obrétit na pfislusné zastoupeni nebo
prodejniho partnera.

Rozméry a ovladaci prvky
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Celni pohled s otevienym krytem
Viechny rozméry jsou uvedeny v ,mm*.

C. | Oznaéeni Popis
i Trimistny 7 segmentovy LED displej pro
© | Displej zobrazeni provozniho stavu a chyb
Otocny prepinac
SW1) . . .
) Nastaveni provozniho rezimu
9{2\7\?2),) prepina¢ | Nastaveni od vyrobce: SW1“0", SW2 "0"
© | POWER-LED Indikuje, Ze je zapnuto interni provozni napéti 5 V
L RUN:  Program Motion SFC je spustén
(4] ?{Ell“/aScTOP/RESET STOP: Program Motion SFC je zastaven
RESET: Resetovani kontroléru
Komunikace s perifernimi zafizenimi
Horni LED bliké: ~ Komunikace s PC
e Konektor pro Horni LED vypnuté: Zadna komunikace
ETHERNET Pfenosova rychlost:
Dolni LED zapnuta: 100 MBit/s
Dolni LED vypnuta: 10 MBit/s
Konektor pro opticky kabel SSCNET Il
O | Konektor SSCNETIIl | |0 o zesiiovaci
V;tl;p pro |r?krementaln| synchronni enkodér
. s diferencialnim a napétovym vystupem, pfip.
@ | Rozhranil/O vystup Open Collector
Digitalni signalni vstupy a vystupy
Konektor pro I . P
e o Vstup sitového zdroje 24 V DC pro napajeni
(6] gz%aJDeé' napeti kontroléru pohybu
@ | Sériové ¢islo Pozice sériového ¢isla
[10] (Izii?()ervﬁovaci Otvor pro pripevnéni modulu (Sroub M5)
@ | Zemnici svorka Pfipojeni uzemnéni na krytu (FG)
@ | Baterie Externi baterie pro uchovani dat

Instalace a zapojeni

Pfipojeni SSCNET Il

NEBEZPECI
@ Pred instalaci odpojte napdjeni kontroléru pohybu a ostatni externi
napdjeni.
@ Kontrolér pohybu, ser ilovac a ser musi byt bezpecné
uzemnény.
POZOR

@ Kontrolér pohybu provozujte pouze za podminek uvedenych
v ndvodu k obsluze. Kontrolér pohybu nesmi byt vystaven prachu,
ole;ove mlize, Ziravym nebo vybusnym plynum, silnym wbmc:m nebo
ndrazim, vysokym p I i nebo vlhkosti. Pokud by
byl pristroj provozovdn za techto nepfipustnych podminek hrozi
nebezpeéi urazu elektrickym pr pozZdru, pos i nebo
rychlejsiho opotrebeni pFistroje.

@ Dbejte pfi montdzi na to, aby se pri vrtdni nedostaly pres mrizku
ventildtoru do kontroléru pohybu spony nebo zbytky drdtii a
nezplisobily zkrat.

@ Nedotykejte se soucdsti kontroléru pohybu pod napétim napfr.
pFipojovacich svorek nebo konektorii.

[ ] Nedotykelte se kontroléru pohybu béhem provozu, pokud je pod
p y se zahfveji, hrozi nebezpeci popdleni.

[ ] Pnpevnete kontrolér pohybu na rovny podklad, aby nedoslo
k deformaci.

@ Nainstalujte MR-MQ100 vievo vedle servozesilovace.

® Pevné pnp?te kabely SSCNET lll, ethernetu a I/0 do pfislusného
konektoru. Spatny kontakt mize byt pFi¢innou chybné funkce.

Montaz

Sroubul. Utahovaci moment Sroubd viz. nasledujici tabulka:

Pfipevnéte kontrolér pohybu na vhodnou plochu v rozvadéci pouze pomoci

Typ pfipevnéni Utahovaci moment

Zemnici svorka FG (M4x12) 0,82-1,11 Nm

Upevnovaci $rouby (M5) 2,75-3,63 Nm

Pripevnéni kontroléru pohybu:

@ Nezasroubujte spodni sroub
do stény skfinového
rozvadéce uplné.

Skiinovy rozvadé¢

Servozesi-
lovac

(@ Nasadte kontrolér pohybu
pfipeviiovacim otvorem shora
naspodnipfipeviiovacisroub.

kfinovy rozvadé

Servozesi-
lovac¢

\

kiifiovy rozvadéc -

® Primontujte kontrolér pohybu
na sténu skfinového rozva-
déce dvéma 3Srouby do hor-
nich otvord.

Servozesi-
lovat

@ Utahnéte oba srouby pfedepsanym utahovacim momentem.

POZOR

@ Kontrolér pohybu propojte se servozesilovacem pres kabel SSCNET
1ll, jak je zobrazeno nize. Zdména konektorii CN1A a CN1B zpiisobi
chybnou funkci.

@ Nepouzivané SSCNET Il konektory jsou kryty proti znecisténi
ochrannym krytem. Pied p¥ipojenim SSCNET Il kabelu nejprve
odstrarite ochranny kryt. Po odpojeni SSCNET Il kabelu ochranny
kryt ihned nasadte zpét.

@ Neodpojujte nikdy SSCNET lll kabel, pokud je servozesilova¢ nebo
kontrolér pohybu zapnut.

® Nikdy se nedivejte pfimo do svétla vychdzejiciho z SSCNET
1Il konektoru nebo kabelu. Vychdzejici svétlo mize zpisobit
podrdzdéni oci.

MR-MQ100

Servozesilovac

|
™

5] a Ochranny kryt
—]

SSCNET Ill kabel

CN1A

ik

SSCNET Ill kabely

Oznaéeni Délka [m] () | Pouziti

WRsusTM | 01530 | U ortoonadece
MRIBUSOMA | 50200 | Ynégiiorne mdece
wesssusTms | 300500 | Prosekéadienost

Uzemnéni

@® Zemnici odpor muze byt max. 100 ().

@ Pripojovaci bod by mél byt co nejblize kontroléru pohybu. Zemnici
dréty by mély byt co nejkratsi.

@ Kontrolér pohybt by mél byt pokud mozno uzemnén nezavisle na
ostatnich pfistrojich. Pokud neni mozné instalovat samostatné
uzemnéni, pak se sdilené uzemnéni provede podle prostredniho
pfikladu v nasledujicim obrazku.

ostatni
pristroje

kontrolér
pohybu

ostatni
pristroje

kontrolér
pohybu

ostatni
pristroje

kontrolér
pohybu

spole¢né uzemnéni
dobré feseni

nezawsle uzemnéni
nejlepsi feseni

spole¢né uzemnéni
neni povoleno

@ Prifez zemnicich vodict by mél byt minimalné 2 mm’.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



Konfiguracja systemu
(H)  Arendszer kialakitasa
@C2 Konfigurace systému

wiTsussH MR-MQ100.

o)

F

a
1
=
(o)
O,

0

—®

®Do jednego sterownika ruchu mozna podtaczy¢ maksymalnie 16 roznych
urzadzen zewnetrznych / Egy mozgéasvezérl6hoz egyszerre legfeljebb 16
szervoerésit6 csatlakoztathatd / Kontrolér pohybu mize fidit max. 16
riznych servozesilovac.

Sygnaty wejsé/wyjs¢
(D 10 jelek

@C2 /0 operandy

Zljcze EXT.I0 / EXT.IO csatlakoz6 / Konektor EXT.IO

Rozmieszczenie zaciskow
(H) Kapocskiosztas
€2 zapojeni svorek

Napigcie zasilania / Aramellatas / Napajeni

Servozesilova¢ (série MR-J3-B)

Nr./
Szcéml Opis/Név/Popis
Jednoosiowy sterownik ruchu
(1] ® Egytengelyes mozgasvezérld
@ Jednoosy kontrolér pohybu
Komunikacja Ethernet (PERIPHERAL I/F)
(2] ® Ethernet kommunikacio (PERIPHERAL I/F)
@ Ethernetovéa komunikace
Komputer PC
3] ® Személyi szamitogép
€D |rc
Zasilanie 24 V DC
0 | (HD | 24VDCsramellatas
€2 | Napajeni 24V DC
Pulpit operatorski
(5] ® Operator terminalok
€2 | oviadaci zafizent
Sygnaly sterujace wejs¢/wyjsc¢
[6) ® Digitalis I/0 (4 bemenet, 2 kimenet)
@ Digitalni I/O (4 vstupy, 2 vystupy)
Reczne pokretto impulsowania lub inkrementalny
enkoder synchroniczny
(7] ® Kézikerék vagy inkrementélis szinkron enkdder
@ Rucni kolecko nebo inkrementalni synchronni enkodér
Enkoder
(5] ® Enkoder
@ Enkodér
Silnik serwo
(9] ® Szervomotor
@ Servo motor
Interfejs we/wy (EXT.I0)
©® | (B | v0interfész (EXTIO)
@©D | Rozhrani /0 (EXTI0)
Zewnetrzne sygnaty wejéciowe wzmacniacza
(zblizeniowy czujniKJsozycji zerowej, czujniki
ograniczenia ruchu do przodu/do tytu)
1] ® fAelsszée;\llg)g(ggtécl'lggjg%énseor%e)né jelei (kozelitéskapcsold,
@ Externi vstupni signdly servozesilovace (bezdotykovy
spina¢, horni/dolni koncovy spinac
Kabel sieci SSCNET lll (CN1)
12} ® SSCNET IIl kabel (CN1)
(@2 | SSCNET Iil kabel (CN1)
Serwowzmacniacz (serii MR-J3-B)
® ® Szervoerésité (MR-J3-B sorozat)
@2

A COM2 a DO1 és DO2 jelek referenciapontja/
COM2 je terminal pro signaly DO1 a DO2

® Do zacisku NC nie wolno podtaczaé jakichkolwiek przewodow/

Soha ne csatlakoztasson semmit az ,NC” jel(i kapcsokra/
Na svorku oznacenou ,NC” nikdy nic nepripojujte

Sygnat/ Styk/ Sygnat/ N A
Styk/Tii/Pin Jel/ Ta/ Jel/ L UWAGA/VIGYAZAT/POZOR
Signal AL Signal ® Do zasilania sterownika MR-MQ100, urzqdzen wej$¢/wyjsc
i znego h silnika serwo nalezy uzywac oddzielnych
50 G 25 HBL® Zrédet zasilania.
49 SELD 24 HBH® @ Haszndljon mindig kiilén tdpegységet az MR-MQ100 egységhez, az1/O
28 G 3 HAL® részegysé ésaszer elektromdg régzitofékjéh
® Pro MR-MQ100, I/0 moduly a elektromagnetickou brzdu servomo-
47 SG 22 HAH® toru pouzivejte vidy samostatné sitové zdroje.
46 5v 21 HB @
45 sy 20 HA®@ MR-MQ100 24V (+)
33-44 NC® 8-19 NC® ?acze/ y
32 com2® 7 com2® Konektor
31 DO2 6 DO1
30 com1 ® 5 com1 @
24V ()
29 DI4 4 DI3
28 DI2 3 DI L ) 3
Ztacze zasilania / Csatlakozédugasz / Vstupni konektor
27 NC® 2 NC®
AT Sygnat/Jel/
26 NC® 1 NC® Styk/Tii/Pin Signal
@ Przy pomocy sygnatu SEL wybierany jest rodzaj wyjécia z podtaczonego T 2 B
przyrostowego enkodera synchronicznego lub recznego generatora
impulsow./ 1B 24V (+)
A csatlakoztatott inkrementalis szinkron jelad6 vagy kézikerék
kimenetének tipusa a SEL bemenettel vélaszthato ki./
Pomoci signalu SEL Ize nastavit typ vystupniho signédlu generovaného
synchronnim enkodérem, nebo ruc¢nim enkodérem. ||
SEL-SG: Styki sg potaczone:  Wyjscie réznicowe/
Osszekotve: Differencial kimenet/
Piny jsou spojeny:  Diferencialni vystup
SEL-SG: Styki sg rozwarte: Wyjscie napigciowe/otwarty kolektor/ 2B 24V (-)
nincs osszekotve: Nyitott kollektoros vagy fesziiltség jel/
Pinyjsourozpojeny: Napétovy vystup/vystup otevieny kolektor/
@ W przypadku wyjscia napieciowego lub typu otwarty kolektor, sygnatfazy A
nalezy potaczyc do HA, a sygnat fazy B do HB./
Fesziltség vagy nyitott kollektoros kimenet tipus esetén csatlakoztassa azA
fazis jelét a HA, a B fazis jelét a HB bemenetre./
V piipadé napétového vystupu nebo vystupu otevieny kolektor pfipojte Potaczenia elektryczne / Bekotés / Pfipojeni
signal A faze na HA a signal B faze na HB. 200-230VAC/ Zasilacz/
® W przypadku wyjscia roznicowego, sygnat fazy A nalezy polaczy¢ do HAH 200-230 V AC/ Tapegyséq/ (—
ajego negacje do HAL. Ponadto sygnatfazy B nalezy potaczy¢ doHBHajego - 200-230V AC Sitovy zdroj %wgg
negacje do HBL. ] . . J A 24V DC
Differencialis kimenet tipus esetén csatlakoztassa az A fazis ponalt jelét AC/ || é o
a HAH, az A fazis inverz jelét a HAL bemenetre, illetve a B fazis ponalt jelét AC ~ I
a HBH, a B fazis inverz jelét a HBL bemenetre. - ~ ]
V piipadé diferencialniho vystupu pfipojte signél A faze na HAH a inverzni 5
signal A faze na HAL, signal B faze na HBH a inverzni signal B faze na HBL. 19
@ Zacisk COM1 jest zaciskiem wspolnym wejéc DI1, DI2, DI3 i DI4/ ¢ Bezpiecznik/
ACOM1 a DI1, DI2, DI3 és DI4 jelek referenciapontja/ i Biztositél/
COM1 je terminal pro signaly DI1, DI2, DI3 a D14 Zasilacz/ rdz2 "
® Zacisk COM2 jest zaciskiem wspolnym wyjs¢ DO1i DO2/ Tapegység/ !

Sitovy zdroj

Zasilanie modutow wejs¢/wyjs¢/
1/0 részegységek tapellatasa/
Napajeni I/0 modul

Ztjcze zasilania/
C: 6d

Vstupni konektor i J’




