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Contents of the package

Unpack the product and check the rating plate to see if the servo amplifier is
as you ordered.

Contents Quantity
Servo amplifier 1
Servo amplifier power supply connector for CNP1/CNP2 Q) 1each
Servo amplifier power supply connector for CNP3 ® N:;(Zl:irff
Open tool for servo amplifier power supply connector Q) 1
MELSERVO-J4 Series Installation Manual for Safe Use of AC 1
Servos (This guide)

Short-circuit connector CN8 1

® These are not packed with 5 kW or more MR-J4-B servo amplifiers for 1 axis.

Rating plate
S MITSUBISHI ser 851267001 Serial number
MODEL yRr.J4-108 Model

POWER: Capacity

Applicable power supply

Rated output current

Standard, Manual number
Ambient temperature

IP rating

KC mark number,

year and month of manufacture

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: [EC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
Max Air Temp.: 55°C
1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

TOKYO 100.5310, JAPAN MADE IN JAPAN

Model code
MR-J4W2-10BO0O

Country of origin

Blank or Sn:  Software special specification
(n=00to 999)

Blank or 2 to 5 alphanumeric digits:
Hardware special specification
(EA, EB, EC, MAO11, etc)

Mitsubishi Electric
general-purpose
AC servo amplifier
MELSERVO-J4
Series

B: SSCNET Ill/H compatible
1| Number of Rated Rated Rated output/axis
axes bol| output bol| output bol [kw]

w2 2 [kw] [kw] A B C
w3 3 10 0.1 200 2 22 0.2 0.2 —
20 0.2 350 35 44 0.4 0.4 —

40 0.4 500 5 77 0.75 | 0.75 —

60 0.6 700 7 1010 1 1 —

70 0.75 — — 222 0.2 0.2 0.2

100 1 — — 444 0.4 0.4 0.4

1 About this Document

This english document is the original mounting instruction.

1.1 Documentation for the MELSERVO servo amplifi-
ers MR-J4-B and MR-J4W-B

This manual describes the mounting of the MR-J4-B and the MR-J4W-B servo

amplifiers.

The following manuals contain further information about the devices:

MR-J4-B servo amplifier Instruction manual, Art.no.: SH(NA)030106-*

MR-J4W-B servo amplifier Instruction manual, Art.no.: SH(NA)030105-*

Linear Servo Motor Instruction Manual, Art.no.: SH(NA)030110-*

Direct Drive Motor Instruction Manual, Art.no.: SH(NA)030112-*

Servo Motor Instruction Manual (Vol. 3), Art.no.: SH(NA)030113-*

Linear Encoder Instruction Manual (Vol. 3), Art.no.: SH(NA)030111-*

These can be obtained free of charge from our website at
www.mitsubishi-automation.com.

If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.

In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.

1.2 Function of this Document

This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
the machine operator on the safe operating of the MR-J4-B and MR-J4W-B
servo amplifiers.

This manual does not provide manuals for operating the machine in which
safety servo system is, or will be integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

1.3 Terms related to Safety

1.3.1 Stop function for IEC 61800-5-2

STO function (Refer to IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

STO function is integrated into the MR-J4-B and MR-J4W-B. STO is a stop func-
tion used to shut down energy to motors which exert torque. The MR-J4-B and
MR-J4W-B electronically cut off the power output from the servo amplifier to
the servo motor.

The purpose for this safety function is as follows.

- Uncontrolled stop according to stop category 0 of IEC 60204-1
- Designed to prevent unexpected start-up

2 Safety Instructions

This chapter deals with your own safety and the safety of the equipment oper-
ators. Please read this chapter carefully before beginning with the mounting
work.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

DANGER:

AA Personnel health and injury warnings.
(i ) Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

CAUTION:

A Equipment and property damage warnings.
) Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

2.1 Professional engineer

The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers may only be mounted by profes-

sional engineers. Safety persons are defined as persons who...

@ have undergone the appropriate technical training. Please note appropri-
ate technical training is available from your local Mitsubishi Electric office.
Please contact your local office for locations and schedules.

@ have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

@ have access to the operating manuals of the MR-J4-B and MR-J4W-B servo
amplifiers and have read and familiarised themselves with them and

@ have access to the operating manuals for the protective devices (e.g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers comply with the following safety
standards and can be used with either the MR-J3-D05 safety logic unit, with
certified safety relays, or safety PLCs. It can be used ...

in accordance with EN ISO 13849-1 Category 3 PLd

in accordance with EN 62061 SIL CL 2

in accordance with EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

in accordance with EN 61800-5-1

in accordance with EN 61800-3

in accordance with EN 60204-1

2.3 Correct Use

The MELSERVO MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers may only be used
within specific operating limits (voltage, temperature, etc., refer to the chapter
"Technical data” of the Instruction manual). It may only be used by qualified
personnel and only at the machine at which it was mounted and initially com-
missioned by qualified personnel in accordance with the instruction manual of
the servo amplifiers MR-J4-B and MR-J4W-B.

Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

DANGER

Before starting installation wait for at least 15 minutes after the power
supply has been switched off. The capacitor is charged with dangerous
high voltage for some time after power off.

2.3.1 Peripheral device and power wiring

@ Local wiring
Use only copper wires rated at 60 °C/75 °C for wiring. The following table
shows the wire sizes (AWG ) at 75 °C. Use appropriate crimp terminals for
connecting the wires.

Wire size [mm?]
Servo amplifier L1/L2/ u/vV/w/
LapE® L1121 PHC | Lo
MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-40B/ | 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B |(AWG 14) 2
R 8 35 (AWG 14)
MR-J4-200 AWG12) 2
(AWG 14)
MR-J4-3508 >3 3.5
(AWG 10)| 2 (AWG 12)
o (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
_14-700B® AWG 8 35 | (AWGS
MR-J4-7008 awer2)| " )
2 2 2
MR-JAWE-LIB (AWG 14) (AWG 14)| (AWG 14)

O PE (Protective Earth) @

@ select wire sizes depending on the rated output of the servo motors. The values
in the table are sizes based on rated output of the servo amplifiers.

® To connect these models to a terminal block, be sure to use the screws that come
with the terminal block.

@ Selection example of MCCB and fuse
When a servo amplifier is protected by T class fuses or circuit breaker hav-
ing an interrupting rating not less than 300 A effective value and 240 V
maximum, use T class fuses or molded case circuit breaker (UL489 Listed
MCCB) as the following table. The T class fuses and molded case circuit
breakers in the table are selected examples based on rated I/O of the servo
amplifiers. When you select a smaller capacity servo motor to connect it to
the servo amplifier, you can also use smaller capacity T class fuses or
molded case circuit breaker than ones in the table. For selecting ones other
than Class T fuses and molded case circuit breakers below, refer to each
servo amplifier instruction manual.

@ Power supply

This servo amplifier can be supplied from star-connected supply with
grounded neutral point of overvoltage category Il set forth in IEC/EN
60664-1. However, when you use the neutral point for single phase supply,
a reinforced insulating transformer is required in the power input section.
For the interface power supply, use an external 24 V DC power supply with
reinforced insulation on I/0 terminals.
® Grounding

To prevent an electric shock, always connect the protective earth (PE) ter-
minal (marked with @) of the servo amplifier to the protective earth (PE) of
the cabinet. Do not connect two grounding cables to the same protective
earth (PE) terminal. Always connect cables to the terminals one-to-one. If
using a leakage circuit breaker, always ground the protective earth (PE) ter-
minal of the servo amplifier to prevent an electric shock. Only an RCD (leak-
age current breaker) of type B can be used for the power supply side of the
product.

terminals terminals

2.3.2 EU compliance

The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers are designed to comply with the
following directions to meet requirements for mounting, using, and periodic
technical inspections: Machinery directive (2006/42/EC), EMC directive (2004/
108/EC), and Low voltage directive (2006/95/EC).
@® EMCrequirement
MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers comply with category C3 in
accordance with EN 61800-3. As for I/O wires (max. length 10 m) and
encoder cables (max. length 50 m), connect them to a shielded grounding.
Use a EMC filter and surge protector on the primary side.
@ For Declaration of Conformity (DoC)
Hereby, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., declares that the servo amplifi-
ers are in compliance with the necessary requirements and standards
(2006/42/EC, 2004/108/EC and 2006/95/EC). You can obtain the copy of
Declaration of Conformity from our website.

2.3.3 USA/Canada compliance (for UL/CSA Applications)

This servo amplifier is designed to comply with UL 508C and CSA C22.2 No.14

standard. For further details for complying with UL/CSA standard please refer

to the Instruction manuals of the servo amplifiers MR-J4-B and MR-J4W-B.

@ |Installation
The minimum cabinet size is based on 150% of each combination with MR-
J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers. Also, design the cabinet so that the
ambient temperature in the cabinet is 55 °C or less. The servo amplifier
must be installed in the metal cabinet. Environment is open type (UL 50)
and overvoltage category lll. The servo amplifier needs to be installed at or
below of pollution degree 2. Use copper conductors only.

@ Short-circuit current rating (SCCR)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms
symmetrical amperes, 500 Volts maximum.

@ Overload protection characteristics
The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers have solid-state servo motor
overload protection. (It is set on the basis (full load current) of 120 % rated

@ For 1-phase 200 V AC power input

— current of the servo amplifier.)
S eV A Clifier Molded case circuit breaker | Fuse ®cC itor disch
p (240 V AC) (300V) apacitor discharge
MR-J4-10B/MR-J4-20B/
MR-J4-40B/MR-4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A Y DANGER
MR-J4-70B/MR-J4W2-22B
@ @ Risk of Electric Shock - Do not touch drive unit and wiring immediately
MR-J4-60B =/MR-J4-70B =/ after power off, capacitor discharge time is approx. 15 minutes.
MR-J4-100B/MR-JAW2-44B/ NE63-SW 3P 10A W 15A
MR-J4W2-77B/MR-J4W3-222B/ @ Branch circuit protection
MR-J4W3-444B For installation in United States, branch circuit protection must be pro-

. ] VNO) vided, in accordance with the National Electrical Code and any applicable
m ﬁv\z/go% '1W0 "EJ“WZ 448~/ NF63-SW 3P 16AW 30A local codes.

" - For installation in Canada, branch circuit protection must be provided, in
MR-J4-350B/ _ accordance with the Canada Electrical Code and any applicable provincial
MR-J4W2-778 O/MR-J4w3-4448 @ NF63-SW 3P 20AW 40A codes.

MR-J4-500B NF63-SW 3P 30AW 60 A
MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80A



2.4 General Protective Notes and Protective Measures

CAUTION

DANGER

Observe the protective notes and measures!

Please observe the following items in order to ensure proper use of the
MELSERVO MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers.

Safety components and systems may only be installed and commissioned

by qualified personnel and professional engineers.

All safety-related components (switches, relays, PLCs, cabling, etc.), the

control cabinet and fault considerations and exclusions must comply with

the requirements of EN 1SO13849-1 (EN954-1) and EN ISO 13849-2 up to

the minimum level of certification being targeted. Please refer to the safety

standards for additional information and requirements.

When mounting, installing and using the MELSERVO MR-J4-B and MR-J4W-

B servo amplifiers observe the standards and directives applicable in your

country.

The notices about noises during test operation in the manuals should be

observed.

The national rules and regulations being applied to the installation, use

and periodic technical inspection of the MELSERVO MR-J4-B and MR-J4W-

B servo amplifiers, are in particular:

- Machinery Directive 98/37/EC (from 29.12.2009 Machinery Directive
2006/42/EC)

- EMC Directive 2004/108/EC

- Low-Voltage Directive 2006/95/EC

- Work safety regulations/safety rules

Manufacturers and owners of the machine on which a MELSERVO MR-J4-B

and/or MR-J4W-B servo amplifier is used are responsible for obtaining and

observing all applicable safety regulations and rules.

Itis imperative that the notices, in particular the test notices of the manuals

be observed.

The tests must be carried out by specialised personnel or specially qualified

and authorised personnel and must be recorded and documented to

ensure that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third

parties.

Installation and wiring must also be in accordance with the safety stand-

ards being targeted.

The STO function (Safe Torque Off), as described in IEC 61800-5-2, only pre-

vents the servo amplifier from supplying energy to the servo motor. It does

not guarantee, that the shaft of the servo motor will not rotate due to exter-

nal or unforeseen forces. If an external force acts upon the drive axis, addi-

tional safety measures, such as brakes or counter-weights must be used.

The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers fulfil the requirements to con-

ducted emissions at the mains connections in the frequency range from

150 kHz to 30 MHz.

(Bases for the evaluation: Product standard EN 61800, adjustable speed

electrical power drive systems, Part 3: EMC)

@ Only qualified personnel are authorized to install, start-up, repair or
service the machines in which these components are installed. Only
trained engineers should install and operate the equipment.

(ISO 13849-1 Table F.1 No.5)

@ To prevent acc lation of multiple failu,

ip , perform a failure check
at regular intervals as deemed necessary by the applicable safety
standard. Regardless of the system safety level, failure checks should
be performed at least once per year.

@ Ifthe upper andlower power transistor in the inverter bridge have fail-
ure simultaneously, the servo motor may move maximum of 0.5
rotation.

CAUTION

@ Separate the wiring for safety function from other signal wirings. (ISO
13849-1Table F.1 No.1)

@ Protect the cables with appropriate ways (routing them in a cabinet,
using a cable guard, etc.).

@ Keep the required clearance/cr
you use

ding on voltag

9

distance dep

CAUTION

The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers comply to the EMC Directive
2004/108/EC and the relevant requirements of EN61800-3:2004 (Second
environment/PDS Category "C3"). The MR-J4-B and MR-J4W-B servo
amplifiers are therefore only suitable for use in an industrial environment

and not for private use.

2.5 Residual risk

Machine builders are responsible for all risk evaluations and all associated residual
risks. Below are residual risks associated with the STO/EMG function. Mitsubishi
Electric is not liable for any damages or injuries caused by the residual risks.

DANGER

y

.

@ For proper i wiring, and thoroughly read the
manual of each individual safety related component.

@ Be sure that all safety related switches, relays, sensors, etc., meet the
required safety standards. The Mitsubishi Electric safety related com-
p d in this I are certified by TUV Rheinland as
meeting the requirements of EN ISO 13849-1 Category 3, PLd, EN 954-
1 Category 3 and IEC 61508 SIL 2.

@ Safety is not assured until safety-related components of the system
are completely i lled or adji d.

@ Perform all risk assessments and safety level certification to the ma-
chine/system as a whole. It is recommended that an external govern-
ing body, such as TUV Rheinland, oversea final safety certification of
the system.

2.6 Disposal

Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e.g. European
Waste Code 16 02 14).

2.7 Lithium battery transportation

To transport lithium batteries, take actions to comply with the instructions and
regulations such as the United Nations (UN), the International Civil Aviation
Organization (ICAQ), and the International Maritime Organization (IMO).

The battery options (MR-BAT6V1SET and MR-BAT6V1) are assembled batteries
from lithium metal battery CR17335A which are not subject to the dangerous
goods (Class 9) of the UN Recommendations.

3 Product description

3.1 MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifier

3.1.1 Function description

@ The MR-J4-B or MR-J4W-B servo amplifier receives a command signal from
a control system via high speed synchronous network (SSCNET Ill/H) and
transmits electric current to a servo motor in order to produce motion pro-
portional to the command signal. The command signal represents a
desired velocity, torque or position.

@ One MR-J4W-B servo amplifier can drive two or three servo motors.

@® The MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers have an integrated Safe

Torque Off (STO) Function. The STO function de-energises safely the motor

without disconnecting the servo amplifier galvanically from the input

power supply.

A load side encoder can be used for reading a position feedback signal in

order to realise full closed position feedback. By parameter setting the con-

trol modes

- fully closed control

- semi closed control

- dual feedback control

can be selected. For detailed information about configuration and set-up
of these control functions refer to the Instruction manual of the servo
amplifiers MR-J4-B and MR-J4W-B.

3.1.2 Operating elements

MR-J4-B
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5 Electrical Installation and Wiring

DANGER

| 0
R —
%
AN )
—
-0
No. | Name Description
. The 3-digit, seven-segment LED shows
© | Display the servo status and alarm number.
SW1
) Rotary axis Used to set the axis number of the
setting servo amplifier. (Axis No. 1-16)
switch
SW2: Control axis SW2-1 is used to perform the test oper-
setting switch ation mode.
P3) ON SW2-2 is used for disabling the control
! ! ! ! axis.
123 4 SW2-3 and 2-4 are auxiliary switches for
setting the axis No. 17-64
SW2: Control axis SW2-1is used to perform the test oper-
setting switch ation mode.
o oN SW2-2,2-3,2-4 @ are used for disabling
! ! ! ! ! ! the control axes A/B/C™.
SW2-5, 2-6 are auxiliary switches for set-
1234656 ting the axis No. 17-64
[5) USB connector (CN5) Connect with PC for communication

@ swa-4is only for the 3-axes model MR-J4W3-[JB to disable axis C. With the 2-axes

model MR-J4W2-01B SW2-4 is for manufacturer setting.

Cut off all phases of the power source externally before starting the in-
stallation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages to
the product.

Before wiring, turn off the power and wait for 15 minutes or more until
the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage between P(+)
and N(-) is safe with a voltage tester and others. Otherwise, an electric
shock may occur. In addition, always confirm from the front of the ser-
vo amplifier whether the charge lamp is off or not.

Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

NOTE

For further details on servo amplifier's display indication and switches' settings
please refer to the instruction manuals of MR-J4-B and MR-J4W-B.

CAUTION

4 Mounting/Dismantling

Mounting direction and clearances

CAUTION

llod

The equip must be i

a fault may occur.

Leave specified clearances between the servo amplifier and control

box inside walls or other equipment.

Mount the servo amplifier on a cabinet which meets IP54 in the correct

vertical direction to maintain pollution degree 2.

Do not install servo amplifier and servo motor which has been dam-

aged or has any parts missing.

Do not block the intake/exhaust port of servo amplifier and servo mo-

tor which has a cooling fan.

When using heat generating equipment such as the regenerative op-

tion, install them with full consideration of heat generation so that the

servo amplifier is not affected.

@ |Install the servo amplifier on a perpendicular wall in the correct verti-
cal direction.

@ When installing the unit in a control box, prevent drill chips and wire
fragments from entering the servo amplifier.

@ Prevent oil, water, metallic dust, etc. from entering the servo amplifier
through openings in the control box or a cooling fan installed on the
ceiling.

@ When installing the control box in a place where there are much toxic
gas, dirt and dust, conduct an air purge (force clean air into the control
box from outside to make the internal pressure higher than the exter-
nal pressure) to prevent such materials from entering the control box.

@ Fix the MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers by using fixing screws

on the upper and lower fixing holes of the devices.

in the specified direction. Otherwise,

Use the servo amplifier in the environment within the general specifi-
cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts,
corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain. If the product is used in
such a place described above, electrical shock, fire, malfunction, dam-
age, or deterioration may be caused.

When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

Do not touch the conductive parts of the product directly.

While power is on or for some time after power-off, do not touch the
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
they are hot and you may get burnt.

The MELSERVO MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers fulfil the EMC
requirements in accordance with the product standard EN61800, Ad-
Jjustable speed electrical power drive systems, Part3: EMC.

Mounting in accordance with EN 50274

Electrical installation in accordance with EN 60204-1

The voltage supply of the device must be capable of buffering brief
mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.

Power terminals

Symbol Signal
L1,L2,L3 Main circuit power supply
L11,L21 Control circuit power supply
N- Brake unit
P+ CD Regenerative brake option/Brake unit
uv,w Servo motor output
p3, p4 © Optional DC reactor
PE Protective earth
@ only MR-J4-B




1-phase 200-240 V AC for MR-J4-10B-MR-J4-70B

EMG stop
RA1 switch OFF ON mc

Servo motor

,,,,,,
X U [\ Motor
1-phase v
200-240V AC
w
€]
o N2 Encoder Encoder
. . Sl cable
* sink logic D [HH
0 121]
Main circuit
power supply  Forced stop 2* |cN3. CN3| 24V DC+10 %
. B e ) pocor i}
DOCOM| DIcOM RAT
N8 ALM ﬁ;’: Malfunction*
Short circuit connector
(When not using
STO function)

3-phase 200-240 V AC for MR-J4-10B-MR-J4-350B

EMG stop
RA1 switch OFF ON

B

Servo amplifier

Servo motor

MCCB
—x
—X u Motor
—X v
3-phase w
200-240V AC ®
c . S
70 N2 Encoder Encoder
. . cable
L21
Main circuit
power supply  Forced stop 2* |cN3 CN3| 24VDC+10%
]2 Doco! i}
Ii—oocom DICOM|
ion*
cNg ALM ﬂ;‘: Malfunction
Short circuit connector
(When not using
STO function)

3-phase 200-240 V AC for MR-J4-500B

EMG stop
RA1 switch  OFF
/— T

Malfunction j L J

Servo amplifier

Servo motor

MCCB
,,,,,
—X U Motor
N v
3-phase @i LQN-| w
200-240V AC [5)
L
PE
L2 @
TE3 '
P3 [ & 1
QP4 -
Encoder
« Snkloi S py CN2 cable Encoder
Sink logic oc [HH)
TE4
Main circuit 90
power supply ~ Forced stop 2* |cN3 CN3| 24VDC£10%
|: ™2 poco }
Docom| DICOM! AT
ion*
N8 ALM ﬂ;: Malfunction
Short circuit connector
(When not using
STO function)

3-phase 200-240 V AC for MR-J4-700B

@ Source type digital output interface DO-1 (CN3)

MR-J4W2-22B-

MR-J4W3-222B

power supply  Forced stop 2* [cn3. CN3| 24VDC£10%

MRO4Ws 5558 | HG-KR23, HG-MROS3,

LM-U2PBB-07M-1550

TM-RFM002C20

RA1 Eﬁ"ﬁé‘ﬁ P orF ON Mc Servo amplifier MR-J4W2-1010B MR-J4W3-444B
If polarity of diode —
SO L T irevered, servo :
) amplifier wil ail.
Malfunction MC K LM NP1 s
—
Servo amplifier Servo motor X & et N
Mmccs " II @ Voltage drop in g
xSy o n 1:—L A the servo ampli- :
> DOCOM fier: =26V CNP2
— %X =9 L2 Built-inregen. U 9 U~ Motor c
—x 14 |5 brakeresistor & v 24VDC 1050 :
3-phase . w CNP3A ?
200-240VAC ¢ © @ Power supply current:  For MR-J4-CIB: 300 mA, for MR-J4W2-CIB: 350 mA, P38 YE :
for MR-J4W3-0IB: 450 mA N :
Power supply voltage: If the voltage drop is too high for relay operation, g
increase the voltage up to max. 26.4 V. PE X
c
5
Encod Terminal signal layout B il é
! ’g;gl:’ Encoder 9 y s
* Sinklogic bl ]—[H MR-J4-10B- MR-J4-350B e e
~opa | MR-J4-200B
Main circuit Combination with servo motor
power supply  Forced stop 2* |cN3. CN3| 24VDC£10% b -
I: T DOCO! i} % Servo amplifier | Rotary motor :‘;:fr:;r";z:;;) Direct drive motor
[DOCOM| DICON
RAT ) i HG-KR053, HG-KR13, | _ _
N8 ALM ﬁ;‘: Malfunction® MR-J4-108 HG-MR053, HG-MR13
Short circuit connector LM-U2PAB-05M-0550,
(S\{rvgia:cot:ouns;ng (] CNP2 MR-J4-20B HG-KR23, HG-MR23 LM-U2PBB-07M-1550 TM-RFM002C20
o LM-H3P2A-07P-BSSO,
- ! - - NP3 LM-H3P3A-12P-CSS0,
3 Phase 200240V AC for AS::GJ?WD 0B N MR-J4-40B HG-KR43, HG-MR43 LM-K2P1A-01M-2551, TM-RFM004C20
RA1 switch” OFF ON MC LM-UZPAD-10M- 0550,
LM-U2PAF-15M-0SS0
i o@® = o TM-RFM006C20,
Malfunction e « MR-J4-608 HG-SR51, HG-SR52 LM-U2PBD-15M-1SS0, | 1\ RFMOOGES0
Servo amplifier LM-H3P3B-24P-CSS0,
MCCB A-axis servo motor LM-H3P3C-36P-CSS0, TM-RFMO12E20,
5 J ]\ Motor MR-J4-70B HG-KR73, HG-MR73 LM-H3P7A-24P-ASS0, TM-RFM012G20,
vl LM-K2P2A-02M-15S1, TM-RFM040J10
—x ol LM-U2PBF-22M-1550
% Encod E MR-J4-100B HG-SR81, HG-SR102 — TM-RFMO018E20
3-phase R ncoder Encoder
i cable LM-H3P3D-48P-CSS0,
200-240VAC 1O | () LM-H3P7B-48P-ASSO,
N MR-J4-500B e HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASSO, | _
B-axis servo motor MR-J4-2008 HG-SR152, HG-SR202 | LM-FP2B-06M-15S0,
"y R Motor LM-K2P1C-03M-2551,
Ii@ LM-U2P2B-40M-2550
w
A — LM-H3P7D-96P-ASS0,
- [©] TE3 | p3 LM-K2P2C-07M-1551, | TM-RFM048G20,
* Sink logic Encoder Encoder Rl MR-J4-3508 HG-SR301, HGSR352 | [\ ions avTiesy | TM-RFM072G20,
** Only at amplifier for 3 axes cable P4 LM-U2P2C-60M-2550 | TM-RFM120J10
(MR-J4W3-008) : | | | )
= L ]e. ) - P+ LM-FP2D-12M-1550,
CNP3C C-axis servo motor’ — LM-FP4B-12M-1SS0,
o CN8 0o [y ]\ Motor C MR-J4-500B HG-SR421, HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1SS1, TM-RFM240J10
Short circuit cpnnector 1 Vot v — LM-K2P3E-24M-1551,
(When not using Pw W TE4[ D | LM-U2P2D-80M-2550
STO function) © el — LM-FP2F-18M-1550,
CN2C Eré;f)?eer Encoder U MR-J4-700B HG-SR702 LM-FP4D-24M-1 SSd —
Main circuit [Hm v MRJaw2-228 | HGKROS3 HGKR13, ||\ oore oo occr
w

DoCO? i}

I: T2
IDOCOM| DICOM

CALMﬁ ':RM Malfunction*

0} When the wires used for L11 and L21 are thinner than the wires used for L1, L2,
and L3, use a molded case circuit breaker (MCCB).
1-phase 200-240 V AC for MR-JAW([I-CIB

For 1-phase 200-240 V AC, connect the power supply to L1 and L3 and leave
L2 open (like 1-phase 200-240 V AC for MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Source type interface

In case you would like to use source logic interface, please refer to the follow-
ing wiring diagrams.

@ Source type digital input interface DI-1 (CN3)
Servo amplifier

Approx. 5,6 kQ

Switch

N DICOM

1
24V DC 10 %@

For MR-J4-01B: 300 mA, for MR-J4W2-[1B: 350 mA,
for MR-J4W3-[1B: 450 mA

<
Appr.5 mA
VCes 1.0V
ICEO < 100 pA

@ power supply current:

HG-MR13, HG-MR23

HG-KR053, HG-KR13,
MR-J4W2-44B HG-KR23, HG-KR43,
MR-J4W3-4448

HG-MR23, HG-MR43

HG-MR053, HG-MR13,

LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-U2PAB-05M-0SS0,

LM-U2PAD-10M-0SS0,

LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBB-07M-1550

TM-RFM002C20,
TM-RFM004C20

TET
[U]]i]p+[cJulv]w]

PE

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR52

MR-J4W2-77B

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0550,

LM-U2PAF-15M-0SS0,

LM-U2PBD-15M-1SS0,

LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0SS0,

LM-U2PAF-15M-0SS0,

LM-U2PBD-15M-1S50,

LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

NOTE

For detailed information about configuration and wiring of compatible servo
motors refer to the appropriate servo motor instruction manuals.




6 Signals Symbol Device Connector | Pin Part name Life guideli 9 Technical Data
=
LB-B m] Axisg | Encoder B-phase pulse 6 Smoothing capacitor 10 years®
6.1 Signal arrangement LBR-B g (Differential line driver) CN3 19 Number of power-on and number of 9.1 MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers
STO I/O signal Servo amplifier  cNs5 (USB 1/0 signal connector INPD = | And in-positi 24 forced stop times: 100 000 times -
connector CN8 connector) CN3 ¢ £ | And in-position Relay Number of on and off for STO: Item MR8 1 0B 208 | 408 | 60B | 708
rﬁ\ TOFB1 Feedback signal in STOT1 state N8 6 1000 000 times MR-J4W[I-[]| 2-22B | 2-44B | 2-77B | 3-222B | 3-444B
{ é 21 c2] e TOFB2 Feedback signal in STO2 state 7 Cooling fan 10000 to 30 000 hours (2-3 years) Main circuit 1-phase or 3-phase 200-240 V AC, 50/60 Hz
DI 5= DI2 3] . © | MR-J4-CB Rotary Appr. 20 000 hours Power Control circuit | 1-phase 200-240 V AC, 50/60 Hz
4 14 Power supply @ S | Direct drive | Appr. 5000 hours supply 24V DC, £10 % (required current capacity:
MO1—— E Pi > £ 2 Interface 200 mA, including CN8 connector signals)
I e 5 Symbol | Device Connector n £ a g Rotary Appr. 40 000 hours/2 axes, 30 000 - : 2 g
16 Lo 18 Iam @ ® & 2| MR- s hours/3 axes, 10 000 hours/8 axes Control system Sine-wave PWM control/current control
LA [=—{LAR[—7] 5 2|Jawo-0B | & . | Appr. 10 000 hours/2 axes, 7 000 system
Mot d SSCNET Il connect 7 1 iqgi i S ppr. .
connector N2 fompreviussens | | [ 215 18 Jram DICOM | Digital I/F power supply input o0l =3 Directdrive | 01r¢/3 axes, 2 000 hours/8 axes Safety function (STO) accord- | EN 1O 13849-1 category 3 PL d, EN 61508
amplifier axis i -5-, -5-
cl\fm 12 LR DOCOM | Digital /F common N3 3 % Battery® 5 years from date of manufacture ingto EN. IEC 61800-5-2 SIL 2, EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2
SSCNET Il connector 10 0 B ® ) N N ,, N Expectation of the average
Tonextsen —— INP DI3 Monitor common /11 — Affected by ripple currents, etc. and deteriorates in characteristic. The life of the time for a dangerous failure | MTTFd = 100 [years]
amplifier axis pre LG Control common _ 14 capacitor greatly depends on ambient temperature and operating conditions. to occur
o / The capacitor will reach the end of life in 10 years of continuous operations in nor- . -
QZ Battery STOCOM | STO1/5TO2 common N8 3 mal air-conditioned environment. (Surrounding air temperature of 40 °C (104 °F) Eff?n"’efness of fault m‘l))m- .
connector ) ) TOFCOM | TOFB1/TOFB2 common 8 or less) ig;\ng of a system or subsys- | DC =90 [%]
I:s/gaammepsl%fetrecmand CN3 connectors are connected to the PE (earth) terminal (@) in the D Shield Plate @ Condition: equipment power supply off, ambient temperature 20 °C

6.2 1/0 devices

® Device initially assigned to this pin, can be changed by parameters

The data-holding time using a battery of MR-BAT6V1SET for MR-J4-00B and 5 bat-
teries of MR-BAT6V 1for MR-J4AWI-CIB on condition that the power supply of the

Average probability of dan-
gerous failures per hour

PFH =1.01x 107 [1/hour]

@ MR-J4-00B ® MR-J4aWO-0B servo amplifier is off. Replace the batteries within three years since the operation Mission time Ty = 20 [years]
Input signal start whether the power supply of the servo amplifier is on/off. If the battery is . — "
put signa's used out of specification, [AL. 25 Absolute position erased] may occur. Response time =8ms (STO input off — energy shut off)
Symbol Device Connector | Pin 7 Maintenance and Service ® Quality of the batteries degrades by the storage condition. The battery life is 5 Overvoltage category Il (IEC/EN 60664-1)
EM2 « | Forced Stop 2 20 years from the production date regardless of the connection status. Protection class | (IEC/EN 61800-5-1)
[ol}} 3 | Upper stroke limit (FLS) N3 2 7.1 Inspection items 8 T d (Sshcocr;{)cucult currentrating |01 a
DI2 & | Lower stroke limit (RLS) 12 ransport an storage
= —
Di3 Proximity dog (DOG) 19 DANGER . MR-J4| 1008 | 200B | 350B | 5008 | 700B
EM2 Forced Stop 2 10 CAUTION i MR-JAWCI-L 2:101
DI1-A Axis A 7 @ Before starting maintenance and/or inspection, turn off the power of Main dircut c | 3ohase 200-240V ACO 5?)760 H
DB AxisB | Upper stroke limit (FLS) 2 the MR-J4-B and MR-J4W-B servo amplifiers and wait for 15 minutes or @ Transport the products correctly according to their weights. ain circuit power supply -phase 200~ 2 z
- PP more until the charge lamp turns off. Then, confirm that the voltage @ Stacking in excess of the specified number of products is not allowed. All other items are identical with previous table
bin-c 0 Axis C 1 befween P(+) """d N(-) is safe with a "°":"_99 tester and ot!wer s. Other- @ Do not carry the servo motor by the cables, shaft or encoder.
DI2-A O | Axis A 8 wise, an electric shock may occur. In addition, always confirm from the @ Do not hold the front cover to transport servo amplifier. The servo am- 9.2 Dimensions
DI2-B % AxisB | Lower stroke limit (RLS) CN3 N front of the servo amplifier whether the charge lamp is off or not. plifier may drop.
DI2C n;E Axis C L :"{ 'F"e’so"kwg't’h’s involved in ’"SPe‘t""" s’h°:".d b; f”[i’yF“""P"?m ’: @ |Install the servo amplifier in a load-bearing place in accordance with
o the work. Otherwise, you may get an electric shock. For repair an the instruction manual.
DI3-A Axis A 9 parts replacement, contact your sales representative. @ Do not climb or stand on servo equipment. Do not put heavy objects on
DI3-B Axis B | Proximity dog (DOG) 22 equipment.
DI3-C Axis C 15 @ For detail or ion on the optional battery's transportation and H
- 4 CAUTION handling refer to the instruction manuals of the servo amplifiers MR-J4-B
STO1 STO1 shut-off signal N8 4 and MR-J4W-B.
STO2 STO2 shut-off signal 5 @ Do not test the servo amplifier with a megg e insulation re-
sistance), or it may become faulty. When you keep or use it, please fulfil the following environmental conditions.
Output signals @ Do not disassemble and/or repair the equipment on customer side. Environment Condition
Symbol Device Connector | Pin It is recommended to make the following checks periodically: ) Operation 0°C to +55 °C, Class 3K3 (IEC/EN 60721-3-3) f—w D
ALM @ Malfunction 15 @ Check for loose terminal block screws. Retighten any loose screws. ?er;%gpa[ture Transportation © | -20t0 65 °C, Class 2K4 (IEC/EN 60721-3-2) Servo amplifier W([mm] | HImm] | D[mm] | Weight [kg]
MBR® Electromagnetic brake interlock 13 Servo Tightening torque [Nm] . f)‘”age © ~207Cto +65°C, Class 1K4 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-108/208 40 1680 | 135@ 08
- T i Ambi ion, trans-
INp © In-position (Positioning completed) 9 amplifier L1/L2/L3[L11/121 [N-/P+ [ P3/P4] € | D [u/v/w] PE humidity portation,storage | 51090 % RH MR-J4-40B/60B 40 1680 | 170@ 10
LA Encoder A-phase pulse 6 MR-J4-10B- _ Operation Class 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-70B/100B 60 168 0] 185 @ 14
LAR @ | (Differential line driver) 16 MR-J4-3508 Chemicalactive [ 1iansportation ® | Class 22 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-2008 90 1680 | 195@ 21
[} substances .
LB :: Encoder B-phase pulse CN3 7 MR-J4-500B 12 08 12 1,2 12 1,2 Storage @ Class 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-350B 90 168 @ 195@ 23
LBR £ | (Differential line driver) 17 MR-J4-7008 ' ' ' el B Biological | OPeration Class 381 (EC/EN 60721-3-3) MR-J4-5008 130 | 250 |2000@ 46
- -| — i | | Transportation @ | Class 2B1 (IEC/EN 60721-3-2)
Lz : 8 MR-JawC-0B amenta MR-J4-7008 172 300 |2000@ 62
Encoder Z-phase pulse - - - conditions Storage @ Class 1B1 (IEC/EN 60721-3-1)
LZR (Differential line driver) 18 @ Check the servo motor bearings, brake section, etc. for unusual noise. o Py MR-JAW2-22B/W2-44B 60 168 195@ 14
- ® Check the cables and the like for scratches and cracks. Perform periodic 10 Hz to 57 Hz with constant deviation of 0.075 mm, ®
MO1 Analog mOn!'fOI' 1 4 inspection according to operating conditions. Testvalues (5352(2‘123?5“26723&2’-? t(agsichce!:efrrEtlcogo(g59t§§2%s MR-JAW2-778/W2-10108 ® 168 19 @ 23
Mo2 Analog monitor 2 14 @ Check that the connector is securely connected to the servo amplifier. Vibration load | Operation 59m/s (06g) MR-J4W3-222B/W3-444B 85 168 195 2.3
CALMO® And malfunction 1 ® EEect ;haz the wires arle not coml:@ out from tlhfe connector. Transportation @ | Class 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) ®© without battery MR-BAT6V1SET mounted
MBR-A D Axis A ) ) 12 ©® heck for ust acTumu ation on tdefservohamp er. - Storage ® Class 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) @ without connectors
MBRED Axisp | Electromagnetic brake inter- % @ Check for unusual noise generated from the servo amplifier. poliutiond > (EC/EN 60664.)
ol e lock Check the servo motor shaft and coupling for misalignment. olution cegree ( o
MBR-C Axis C 13 Except terminal block IP20 (IEC/EN 60529) and fan
e IP rating finger guard
LA-A g En_Cf?der A-phase pulse N3 3 7.2 Parts having service lives Open type (UL 50)
LAR-A = Axis A (Differential line driver) 16 The following parts must be changed periodically as listed below. If any part is Operation, Max. 1000 m above sea level
LB-A g Encoder B-phase pulse 4 found faulty, it must be changed immediately even when it has not yet Altitude storage .
LBRA (Differential line driver 17 reached the end of its life, which depends on the operating method and envi- Transportation Max. 10 000 m above sea level
ronmental conditions. For parts replacement, please contact your sales repre- ® — - MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LA-B Axisp | Encoder A-phase pulse 5 sentative. In original transport packaging A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LAR-B XIS (Differential line driver) 18 www.mitsubishi-automation.com




S MITSUBISHI ELECTRIC

Installationsanleitung fiir Servoverstarker
MR-J4-B und MR-J4W-B

Art.-Nr.: 260566 DE, Version A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.

Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany
Alle Rechte vorbehalten. Fur die Richtigkeit der Informationen, welche die Pro-
dukteigenschaften beschreiben, und die technischen Daten tibernehmen wir
keine Garantie.

Lieferumfang

Nehmen Sie das Produkt aus der Verpackung und Uberprifen Sie das Typen-
schild am Servoverstérker auf Einhaltung der geforderten technischen Daten.

Verpackungsinhalt Menge
Servoverstarker 1
Anschlussstecker zur Spannungsversorgung fiir CNP1/CNP2 O Jeweils 1
Anschlussstecker zur Spannungsversorgung fiir CNP3 ® ﬁ:}z]z;l_'iia{
Werkzeug zum Offnen der vorstehenden Anschlussstecker Q) 1
Installationsanleitung fir den sicheren Betrieb der Servover- 1
starkerserie MELSERVO-J4 (Diese Anleitung)

Kurzschlussstecker CN8 1

@ Nicht Bestandteil des Lieferumfangs bei Servoverstarkern fiir 1 Achse ab 5 kW.

Typenschild
(3
#= MITSUBISHI SERAS057007 Seriennummer
MODEL MR-J4-10B Modellbezeichnung
POWER: 100W Leistung

Zulassige Spannungsversorgung
Ausgangsnennstrom

Standard, Nr. der Bedienungsanleitung
Umgebungstemperatur

Schutzart (IP-Code)

KC-Kennzeichen,

Herstellungsjahr und -monat

INPUT SAC/ACZOOVZAOV 0 9A/1.5A 50/60Hz
A7

ST NE1E AN IE(NA)DBOOWS
Max. Air Temp.: 55°C

iP20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE:2012-01

MITSUBISH| ELECTRIC CORPORATION &
—

Herstellungsland
Modellbezeichnung
MR-J4wW2-10B00

Leeroder Sn:  Spezielle Software-Version

(n =00 bis 999)

Leer oder 2 bis 5 alphanumerische Zeichen:
Spezielle Hardware-Version
(EA, EB, EC, MAO11 usw.)

Mitsubishi Electric
AC Servover-
stérker Serie
MELSERVO-J4

B: SSCNETIII/H kompatibel

Anzahl - 3 Ausgangsleistung/Achse

Code | Rehan || code "ty | code "ty | Code| Wl
w2 2 [kw] [kw] A B C
w3 3 10 0,1 200 2 22 0,2 0,2 —
20 0,2 350 35 44 0,4 0,4 —
40 0,4 500 5 77 0,75 | 0,75 —
60 0,6 700 7 1010 1 1 -
70 0,75 - — 222 0,2 0,2 0,2
100 1 - — 444 04 04 04

1 Zudiesem Dokument

Dieses Dokument ist die Ubersetzung der englischen Originalinstallationsan-
leitung.

1.1 Dokumentation fiir die MELSERVO Servoverstar-
ker MR-J4-B und MR-J4W-B

Diese Anleitung beschreibt die Installation der Servoverstarker MR-J4-B und

MR-J4W-B.

Folgende Handbiicher enthalten weiterfiihrende Informationen zu den Geréten:

@ Bedienungsanleitung fur MR-J4-B, Art.-Nr.: SH(NA)030106-*

Bedienungsanleitung fur MR-J4W-B, Art.-Nr.: SH(NA)030105-*

Bedienungsanleitung fiir lineare Servomotoren, Art.-Nr.: SH(NA)030110-*

Bedienungsanleitung fiir Direct-Drive-Servomotoren,

Art.-Nr.: SH(NA)030112-*

[ ]
[ ]
[ ]
@ Bedienungsanleitung fiir Servomotoren (Vol. 3), Art.-Nr.: SH(NA)030113-*

@ Bedienungsanleitung firr lineare Encoder (Vol. 3), Art.-Nr.: SH(NA)030111-*
Sie kdnnen kostenfrei von unserer Internetseite
www.mitsubishi-automation.de heruntergeladen werden.

Sollten sich Fragen beziglich Installation und Betrieb der in dieser Installations-
anleitung beschriebenen Geréte ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zustandiges Ver-
kaufsburo oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geréten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben ist.

1.2 Funktion des Dokuments

Dieses Dokument unterweist die technischen Mitarbeiter des Maschinenher-
stellers und/oder den Bediener der Maschine (iber die sichere Installation der
Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B.

Sie beinhalten keine Handbuicher zur Bedienung der Maschine, in die das
sicherheitstechnische System integriert ist oder integriert werden soll. Diese
Informationen finden Sie in den Bedienhandbtichern der Maschine.

1.3 Bestimmung der Sicherheitsbegriffe

1.3.1 Stoppfunktionen der Norm IEC 61800-5-2

Funktion STO (siehe IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
In den MR-J4-B und den MR-J4W-B ist die Funktion ,sicherer Halt” (STO- Safe
Torque Off) integriert. Diese Funktion schaltet den Servomotor stromlos und
daher sicher ab, ohne den Servoverstérker galvanisch von der Spannungsver-
sorgung trennen zu miissen.
Diese Sicherheitsfunktion beinhaltet:

- Stillsetzen gemaR Kategorie 0 der IEC 60204-1

- Unerwartetes Wiederanlaufen wird verhindert

2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des
Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch,
bevor Sie mit der Installation beginnen.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:

Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders
) Nichtbeachtung der Vorsicht
kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des

>

Anwenders fiihren.
ACHTUNG:
A Warnung vor einer Gefahrdung von Gerdten
( ) Nichtbeachtung der Vorsicht Bnah

kann zu schweren Schiiden am Geriit oder anderen Sach-
werten fiihren.

2.1 Ausgebildete Fachkraft

Die Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B diirfen ausschlieBlich durch aus-
gebildete Fachkréfte installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsge-
schulte Personen erfiillen mussen, sind...

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,

(Die Schulungen werden in den lokalen Niederlassungen von Mitsubishi
Electric angeboten. Die genauen Schulungstermine und -orte erfahren Sie
in unserer Niederlassung in Ihrer Umgebung.)

@ die Einweisung uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giiltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der
Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbticher des MR-J4-B und des MR-J4W-B, sie gelesen
zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbucher fur die Schutzeinrichtungen (z.B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

2.2 Anwendung des Gerits

Die Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B erfiillen die folgenden Sicherheits-
standards und kénnen sowohl mit dem Sicherheitsmodul MR-J3-D05, als auch
mit zertifizierten Sicherheitsrelaismodulen oder Sicherheits-SPS eingesetzt
werden. Der Einsatz erfolgt...

in Ubereinstimmung mit der EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PLd

in Ubereinstimmung mit der EN 62061 SIL CL 2

in Ubereinstimmung mit derEN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-1

in Ubereinstimmung mit der EN 61800-3

in Ubereinstimmung mit der EN 60204-1

2.3 BestimmungsgemiBer Gebrauch

Betreiben Sie die MELSERVO Servoverstéarker MR-J4-B und MR-J4W-B nur
innerhalb der zuldssigen Grenzwerte (Spannung, Temperatur usw., siehe auch
Technische Daten sowie Typenschild auf dem Gerét). Die Geréte diirfen nur
durch speziell geschultes Personal und nur an der Maschine, an der sie von
speziell geschultem Personal unter Berlicksichtung der Bedienungsanleitung
zu den Servoverstarkern MR-J4-B und MR-J4W-B montiert und urspringlich in
Betrieb genommen wurden, betrieben werden.

Bei unsachgemafBer Verwendung oder Modifizierungen des Geréts akzeptiert
Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriche, auch wenn sie die
Montage oder Installation betreffen.

GEFAHR

Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem
Abschalten der Netzspannung auf einen ungefihrlichen Spannungswert
entladen konnen.

2.3.1 Externe Gerédte und Spannungsversorgungsanschluss

@ Lokale Verdrahtung
Verdrahten Sie die Gerate nur mit Kupferleitungen, die fiir eine Temperatur
von 60 °C/75 °C zugelassen sind. Die folgende Tabelle zeigt die Leiterquer-
schnitte (AWG 0) bei 75 °C. Setzen Sie zum Anschluss der Leiter die pas-
senden Aderendhiilsen ein.

Leiterquerschnitt [mm?]
Servoverstarker L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |11 €| pe0@
MR-J4-10B/MR-J4-208/MR-J4-408/ | 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B | (AWG 14) >
MR-J4-2008 35 (AWG14)
-4 (AWG 12) 2
o5 (AWG 1)
MR-J4-3508 AWG10)| 2 (AWG 12)
5 (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
_14-700B® AWG 8 35 | (AWGS
MR-J4-700B ane ¢ )
2 2 2
MR-J4WCI-LIB (AWG 14) (AWG 14)| (AWG 14)

@ pe (Schutzerde) @

@ wihlen Sie die Leiterquerschnitte entsprechend der Ausgangsleistung des Servo-
motors aus. Die Werte in der Tabelle basieren auf der Ausgangsleistung des Ser-
voverstérkers.

@ Verwenden Sie zum Anschluss des Klemmenblocks ausschlieBlich die mitgeliefer-
ten Originalschrauben.

@ Auswahlbeispiel fiir gekapselte Leistungsschalter (MCCB) und Sicherungen
Wenn der Servoverstarker mit einer Sicherung oder einem Leistungsschalter
geschiitzt werden soll, dessen Abschaltleistung nicht unter 300 A effektiv
und maximal 240 V liegt, setzen Sie eine Sicherung mit Auslosecharakteristik
T oder einen gekapselten Leistungsschalter (UL489 Listed MCCB) aus der fol-
genden Tabelle ein. Die Sicherungen und gekapselten Leistungsschalter in
der Tabelle sind Beispiele, die auf den E/A-Nenndaten des Servoverstarkers
basieren. Bei Verwendung eines Servomotors mit geringerer Leistung, kon-
nen Sie auch Sicherungen oder gekapselte Leistungsschalter mit geringe-
rem Nennstrom einsetzen. Weitere Informationen zur Auswahl von anderen
Sicherungen oder Leistungsschaltern finden Sie in der Bedienungsanleitung
des Servoverstarkers.

T Gekapselter Leistungs- | Sicherung
schalter (240 V AC) (300V)

MR-J4-10B/MR-J4-20B/

MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A

MR-J4-70B/MR-J4W2-22B

MR-J4-60B @/MR-J4-70B @/

MR-J4-100B/MR-J4W2-44B/ :

MR-J4W2-77B/MR-J4W3-222B/ NF63-SW 3P 10AW 15A

MR-J4W3-444B

MR-J4-200B/MR-J4W2-448 @7 X

MR a1 08 NF63-SW 3P 16A W 30A

MR-J4-3508/

MR-JAW2-778 O/MR-Jaw3-4448 ® | NFE3-SW3P20AW 40A

MR-J4-500B NF63-SW 3P 30A W 60 A

MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80 A

@ Bei einphasiger Spannungsversorgung mit 200 V AC

@ Spannungsversorgung

Dieser Servoverstarker kann in Sternschaltung angeschlossen werden,
wobei der Neutralpunkt geerdet wird (Uberspannungskategorie Ill, gemaf
IEC/EN 60664-1). Wollen Sie allerdings fiir eine einphasige Spannungsver-
sorgung den Neutralpunkt nutzen, bendtigen Sie zum Anschluss einen
Transformator mit verstarkter Isolierung. Setzen Sie zur Spannungsversor-
gung der Schnittstellen ein externes 24-V-Netzteil mit verstarkter Isolie-
rung gegenuber den E/A-Anschlissen ein.

@® Erdung

Zum Schutz vor einem elektrischen Schlag schlieBen Sie die Schutzerde
(PE) des Servoverstérkers (Kennzeichnung der Klemme mit @) an die
Erdungsklemme (PE) des Schaltschranks an. Dabei diirfen Sie nicht zwei
oder mehr Erdungskabel an eine Klemmenschraube anschlieen. Schlie-
Ren Sie die Erdungskabel immer nur eins-zu-eins an. Bei Verwendung eines
Fehlerstromschutzschalters zum Schutz vor einem elektrischen Schlag
muss der Servoverstarker an der Erdungsklemme (PE) geerdet werden. Sei-
tens der Spannungsversorgung fiir das Produkt kann nur ein Fehlerstrom-
schutzschalter vom Typ B eingesetzt werden.

Erdungs-
klemmen

Erdungs-
klemmen

2.3.2 Konformitat mit EU-Richtlinien

Was Installation, Betrieb und periodische Wartung betrifft, sind die Servover-
starker MR-J4-B und MR-J4W-B entsprechend den folgenden Standards konzi-
piert worden:
Maschinenrichtlinie (2006/42/EC), EMV-Richtlinie (2004/108/EC) und Nieder-
spannungs-Richtlinie (2006/95/EC)
@® EMV-Anforderungen
Die Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B entsprechen der Kategorie C3
in Ubereinstimmung mit der EN 61800-3. E/A-Anschlussleitungen (max.
Lange 10 m) und Encoder-Kabel (max. Linge 50 m) miissen an der Abschir-
mung geerdet werden. Montieren Sie eingangsseitig ein Funkentstorfilter
und einen Uberspannungsschutz.

® Konformitatserkldarung (DoC - Declaration of Conformance)
Hiermit erklart MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dass die Servoverstarker
den notwendigen Anforderungen und Standards (2006/42/EC, 2004/108/
EC und 2006/95/EC) entsprechen. Eine Kopie dieser Konformitatserkldrung
(DoC) kann von unserer Web-Seite herunter geladen werden.

2.3.3 Konformitat mit USA/Kanada-Richtlinien
(UL/CSA Zertifizierung)

Dieser Servoverstérker ist den Standards UL 508C und CSA C22.2 Nr.14 entspre-

chend konzipiert worden. Weitere Einzelheiten zur UL/CSA Zertifizierung finden

Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B.

@ |Installation
Die GroB3e des Schaltschranks sollte mindestens 150 % der GroBe aller darin
zu montierenden Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B betragen. Weiter-
hin sollte der Schaltschrank so gestaltet sein, dass die Umgebungstempera-
tur innerhalb des Schranks niemals tGber 55 °C liegt. Die Servoverstarker
miissen in einen Schaltschrank aus Metall montiert werden. Als Umge-
bungsbedingung ist eine offene Bauart (UL 50) zuldssig und die Uberspan-
nungskategorie ist lll. Der Montageort darf den Verschmutzungsgrad 2
nicht Uberschreiten. Verwenden Sie ausschlieBlich Kupferleiter.

@ Kurzschlussstrombelastung (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Geeignet zur Verwendung in einem Schaltkreis, der nicht mehrals 100 kA rms
symmetrischen Strom bei maximal 500 V liefert.

@ Uberlastschutzcharakteristik
Die Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B haben einen elektronischen
Uberlastschutz des Servomotorausgangs, der auf 120 % des Ausgangs-
nennstroms (Volllaststrom) des Servoverstarkers ausgelegt ist.

@® Kondensatorentladung

GEFAHR

Gefahr eines elektrischen Schlags - Beruhren Sie nicht sofort nach dem
Abschalten der Netzsp die Antr heit oder d:e Verdrah
Die Ei it des K 's ist minde 15N

A,

@ Endstromkreisschutz (Branch Circuit Protection)
Bei der Installation in den Vereinigten Staaten muss ein Endstromkreis-
schutz (Branch Circuit Protection) gemaR dem National Electrical Code und
unter Beachtung lokal anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.
Bei der Installation in Kanada muss ein Endstromkreisschutz (Branch Circuit
Protection) geméaf dem Canada Electrical Code und unter Beachtung lokal
anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.



2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmaBBnahmen

ACHTUNG

GEFAHR

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

Beachten Sie fiir einen sachgerechten Einsatz der MELSERVO Servoverstéarker
MR-J4-B und MR-J4W-B folgende Punkte:

Sicherheitseinrichtungen und sicherheitstechnische Uberwachungssyste-
me diirfen ausschlieBlich durch sicherheitsgeschulte Personen montiert
und in Betrieb genommen werden.
Alle Sicherheitseinrichtungen (Schalter, Relais, SPS, Verdrahtung usw.), der Schalt-
schrank und alle Risiko- und Fehlerbeurteilungen missen die Anforderungen der
EN 1SO13849-1 (EN954-1) und EN ISO 13849-2 erfiillen und mindestens den fiir die
Zertifizierung notwendigen Performance Level erreichen. Beachten Sie die ent-
sprechenden Hinweise und Anforderungen der Sicherheitsstandards.
Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb der MELSERVO
Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B die landestiblichen Standards und
Vorschriften.
Beachten Sie die Hinweise in den Handbtichern zu wahrend des Testbe-
triebs auftretender Gerdusche.
Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodischen
Wartung der MELSERVO Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B die natio-
nalen Vorschriften und Bestimmungen, insbesondere
- die Maschinenrichtlinie 98/37/EC

(vom 29.12.2009 Maschinenrichtlinie 2006/42/EC),
- die EMV-Vorschrift 2004/108/EC,
- die Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC und
- die Arbeitsschutzvorschriften/das Arbeitsschutzgesetz.
Der Hersteller und der Eigentiimer der Maschine, in der die MELSERVO Ser-
voverstarker MR-J4-B und/oder MR-J4W-B betrieben werden, sind fir die
Beschaffung und Einhaltung aller anwendbaren sicherheitsrelevanten Vor-
schriften und Bestimmungen verantwortlich.
Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hinweise
zum Testbetrieb in den Handbtichern.
Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell geschul-
ten und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeichnung und
Dokumentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er jederzeit von
Drittpersonen rekonstruiert und nachvollzogen werden kann.
Die Montage und die Verdrahtung muss entsprechend den fiir den spezifi-
schen Einsatzfall glltigen Sicherheitsvorschriften erfolgen.
Die Funktion ,Sicherer Halt” (STO - Safe Torque Off) dient entsprechend der
|IEC 61800-5-2 nur dazu, den Servomotor sicher von der Betriebsspannung zu
trennen. Sie verhindert nicht, dass die Motorwelle durch externe und unbeab-
sichtigte Krafteinwirkung weiter dreht oder wiederanlduft. Soll das Drehen der
Motorwelle durch externe Krafteinwirkung sicher verhindert werden, sind
Zusatzeinrichtungen, wie eine Bremse oder ein Gegengewicht notwendig.
Die Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B erfiillen in Bezug auf die Aus-
sendung von leitungsgebundenen Stérspannungen im Frequenzbereich
von 150 kHz bis 30 MHz die EMV-Anforderungen fur drehzahlverénderbare
elektrische Antriebe entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3.

® Die I ! Inbetriebnah Reparatur oder Wartung der Ma-
schine, in der diese Komponenten verbaut sind, ist nur von qualifizier-
tem Personal zuldssig. Nur geschulte Fachkrifte sollten die Anlage
aufbauen und betreiben (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.5).

@ Um Fehlfunkti der Sicherheitseinrich durch Mehrfachfeh-
ler auszuschlieBen, sollten Sie an der Anlage den Normvorgaben ent-
sprechend regelmdBige Fehlerpriifungen durchfiihren. Unabhiingig
vom Performance Level sollte die Fehlerpriifung mindestens einmal
im Jabhr statt finden.

@ Sind der obere und untere Leistungstransistor der Inverterbriicke gleich-
zeitig defekt, macht der Servomotor maximal eine halbe Umdrehung.

ACHTUNG

@ Trennen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktionen von der Ver-
drahtung der anderen Signale (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.1).

@ Schiitzen Sie die Kabel vor Beschddigung (Kabelfiihrungen im Schalt-
schrank, Kabelhiillen usw.).

@ Halten Sie abhd von der ver d S| /Signalart ent-

sprechende Abstdnde bei der Kabelverlegungrein.

ACHTUNG

y

Die Servoverstdirker MR-J4-B und MR-J4W-B erfiillen die EMV-Richtlinie
2004/108/EG und die relevanten Anforderungen der Norm EN 61800-3
(zweite Umgebung/PDS-Kategorie ,C3"). Die Servoverstirker MR-J4-B
und MR-J4W-B sind daher nur fiir den Einsatz im industriellen Umfeld und
nicht fiir den privaten Gebrauch geeignet.

2.5 Restrisiken

Der Anlagenbauer ist fiir die Risikobeurteilungen und alle daraus resultie-
renden Restrisiken verantwortlich. Nachfolgend sind alle Restrisiken der Funk-
tionen STO (Sicherer Halt) und EMG (NOT-AUS/NOT-HALT) aufgefiihrt. Eine
Haftung durch Mitsubishi Electric fiir auftretende Schaden oder Verletzungen,
bedingt durch diese Restrisiken, ist in jedem Fall ausgeschlossen.

y GEFAHR

@ Lesen Sie unbedingt vor der M Verdrah oder Justierung je-
der Sicherheitseinrichtung sorgfiiltig dessen Bedienungsanleitung.

@ Vergewissern Sie sich, dass alle verbauten Sicherheitseinrich wie Si-

cherheitsschalter, -relais, -sensoren usw., die geforderten Standards erfiil-
len. Alle von Mitsubishi Electric gelieferten Sicherheitskomponenten sind
vom TUV Rheinland gemd den Anforderungen der Normen EN ISO 13849-1
Kategorie 3, PL d, EN 954-1 Kategorie 3 und IEC 61508 SIL 2 zertifiziert.

@ Sicherheitist nur gegeben, wenn alle Sicherheitseinrichtungen der An-
lage vollistindig montiert und justiert sind.

@ Fiihren Sie alle Risikobeurteilungen, sowie die Ermittlung des Perfor-
mance Levels mit der Maschine/Anlage als durch. Es wird emp-

2.6 Entsorgung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Gerate entsprechend den gtil-
tigen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z. B. AVV-Schlissel
gemaR der Europdischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).

2.7 Transport von Lithium-Batterien

Beachten Sie beim Transport von Lithium-Batterien die geltenden Vor-
schriften und Regelungen, wie beispielsweise von den Vereinten Nationen
(UN), den internationalen Organisationen fir zivile Luftfahrt (ICAO) oder
Schifffahrt (IMO). Die optionalen Batterien (MR-BAT6V1SET und MR-BAT6V1)
sind aus der Lithium-Zelle CR17335A zusammengesetzt und unterliegen nicht
den UN-Vorschriften fir geféhrliche Guter (Klasse 9).

3 Produktbeschreibung
3.1 Servoverstarker MR-J4-B und MR-J4W-B

3.1.1 Funktionsbeschreibung

@ Von einer tibergeordneten Steuerung erhalt der Servoverstarker MR-J4-B
oder MR-J4W-B liber das synchrone Hochgeschwindigkeitsnetzwerk
(SSCNETIII/H) Kommandosignale, die als Strom einen Servomotor antrei-
ben. Der Servomotor fiihrt daraufhin Bewegungen aus, die proportional zu
dem Kommandosignal sind. Das Kommandosignal beinhaltet die Dreh-
zahl, das Drehmoment und die Position, die geregelt werden soll.

@ Ein Servoverstarker MR-J4W-B kann zwei oder drei Servomotoren ansteuern.

@ Die Servoverstirker MR-J4-B und MR-J4W-B verfligen Uber die integrierte
Funktion STO (Sicherer Halt). Diese Funktion schaltet den Servomotor
sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu missen.

@ Ein zusétzlicher Encoder bzw. Wegaufnehmer direkt an der bewegten Last
dient dazu, die aktuelle Position der Last an den Servoverstérker zuriick zu mel-
den. Damit erhalt man einen geschlossenen Regelkreis fiir die Positionierung.
Mit Parametern kann man die folgenden Regelungsarten auswahlen:

- Regelung mit lastseitig angebrachtem Encoder
- Regelung mit Motor-Encoder
- Regelung mit doppelter Ruickfiihrung

(Motor-Encoder und lastseitiger Encoder)
Weitere Informationen zu Konfiguration und Einstellung der Regelungs-
arten finden Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstarker MR-J4-B
und MR-J4W-B.

3.1.2 Bedienungselemente

MR-J4-B

-—F0

—
<—40
i~ ©

B
B
RN

-2
N

3

fohlen, die Konformitdt der Anlage iiber ein bhd
wie den TUV Rheinland zertifizieren zu lassen.

Nr. | Bezeichnung Beschreibung
Dreistellige 7-Segment-LED zur
@ | Anzeigefeld Anzeige des Servostatus und des
Alarmcodes.
SW1, Codierschalter zur Einstellung der
Stations- N =
(2] nummer Stationsnummer des Servoverstarkers.
== (Station 1-16)
SW2: Schalter zur Mit SW2-1 wird der Testbetrieb ausge-
Achsenauswahl | wahlt.
Mit SW2-2 kann die Achse deaktiviert

(3 ON

! ! ! ! werden.
123 4 SW2-3 und 2-4 sind Zusatzschalter zur
Einstellung der Stationsnummern 17-64.
SW2: Schalter zur Mit SW2-1 wird der Testbetrieb ausge-
Achsenauswahl | wahlt.

o [ Mit SW2-2, 2-3, 2-4 © kénnen die Ach-
! ! ! ! ! ! sen A/B/C deaktiviert werden V.
123456 SW2-5 und 2-6 sind Zusatzschalter zur

Einstellung der Stationsnummern 17-64.

@ | USB-Anschluss (CN5) Kommunikationsanschluss zum PC

@ pie Deaktivierung der Achse C mit SW2-4 ist nur an den Modellen MR-J4W3-00B

fur 3 Achsen moglich. Bei den Modellen MR-J4W2-0IB fiir 2 Achsen wird SW2-4 fiir
Werkseinstellungen verwendet.

OBEN
Schaltschrank * Schaltschrank
%
Verkabelungsfreiraum
Servov/e t 80
=10mm ,% Z-=10mm = Servoverstarker
%
/
.
7
%
.
%
o
7
UNTEN
5 Verdrahtung
GEFAHR
Schalten Sie vor der Il die Versor des Servo-

verstdrkers und andere externe Spannungen aus.
Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
inde 15 Mii ein, bis die A igeleuchte ,,CHARGE" erloschen
ist. Vergewissern Sie sich danach mit einem Spannungstester oder der-
gleichen, dass der Sp t an den Kl (P+) und (N-) auf ei-
nen ungefihrlichen Wert abgesunken ist. Andernfalls besteht die Gefahr
eines elektrischen Schlages. Uberpriifen Sie immer zuerst, ob die An-
zeigeleuchte ,CHARGE” an der Frontseite des Servoverstdrkers aus ist.
Erden Sie Servoverstdrker und Servomotor vorschriftsmdBig.

HINWEIS

Weitere Einzelheiten zu den angezeigten Daten und den Schaltereinstellungen fin-
den Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstdrker MR-J4-B und MR-J4W-B.

ACHTUNG

4 Montage/Demontage

Einbaurichtung und Abstéande

ACHTUNG

@ Die Geriite diirfen nur in der vorgeschrieb
@ Halten Sie die vorgeschriebenen Abstdnde vom Servoverstdrker zur

@ Montieren Sie den Ser

@ |Installieren Sie keinen Servoverstdrker oder Servomotor, der beschd-
@ Verdecken Sie keine Luftein- und -ausldsse an Servoverstdirkern und

@ Montieren Sie Gerdte oder Optionen mit einer hohen Wérmeentwick-

@ Montieren Sie den Servoverstdrker nur auf einer senkrecht stehenden

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspéne oder Draht-

@ Verhindern Sie den Eintritt von O, Wasser, Metallstaub usw. durch die

@ Wird der Schaltschrank in einer Umgebung mit dtzenden Gasen,

@ Befestigen Sie die Servoverstdrker MR-J4-B und MR-J4W-B mit Schrau-

Richtung iert wer-
den. Andernfalls kann ein Fehler auftreten.

Innenwand des Schaltschranks oder zu anderen Geriiten ein.

drker in der korrekten vertikalen Aus-
richtung in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54, um den Ver-
schmutzungsgrad 2 zu erfiillen.

digt ist oder bei dem Teile fehlen.
Servomotoren, in denen ein Kiihlliifter vorhanden ist.

lung, wie z. B. Bremswiderstinde, so, dass der Servoverstirker von der
Wérmeausstrahlung nicht beeinflusst oder geschddigt wird.

Fldche und achten Sie auf die korrekte vertikale Ausrichtung.

Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbedingun-
gen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstdrkers aufgefiihrt
sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub, Olnebel, keinen dtzenden
oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schldgen, hohen
Temperaturen und keiner Kond oder Feuchtigkei g
werden. Sollte das Gerdt trotzdem unter diesen unzuldssigen Umge-
bungsbedingungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschddigungen oder einer er-
hohten Alterung der Geriite.

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servoverstdrkers,
wie z. B. die Anschlusskl. oder Steckverbindi

Beriihren Sie den Servoverstdrker, den Ser oder den op

len Bremswiderstand nicht wihrend oder kurz nach dem Betrieb im
spannungsfiihrenden Zustand. Die Bauteile erhitzen sich stark, es be-
steht Verbrennungsgefahr.

Die MELSERVO Servoverstirker MR-J4-B und MR-J4W-B effiillen die
EMV-Anforderungen fiir drehzahlverdnderbare elektrische Antriebe
entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3: EMV.

Die Montage muss der Norm EN 50274 entsprechen.

Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.
Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der
Norm EN 60204-1 kurze Spannungsausfille von 20 ms zu puffern.

Leistungsklemmen

reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstirker g und

so einen Kurzschluss verursachen konnen.

Liiftungsschlitze des Schaltschranks oder durch einen an dessen De-
cke montierten Liifter.

Schmutz oder Staub aufgestellt, versorgen Sie den Schaltschrank iiber
ein geschl Rohrlei von auflerhalb mit sauberer
Kiihlluft, die im Schaltschrank einen hheren Luftdruck erzeugt, damit
keine Stdube, Gase usw. in den Schaltschrank eindringen ko

ben an den dafiir vorgesehenen oberen und unteren Befestigungsoff-
nungen der Geriite.

Bezeichnung | Signal
L1,L2,L3 Spannungsversorgung Leistungskreis
L11,L21 Spannungsversorgung Steuerkreis
N- Optionale Bremseinheit
P+ CD Optionale(r) Bremswiderstand/Bremseinheit
U v,w Servomotorausgang
P3, ps @ Optionale DC-Zwischenkreisdrossel
PE Schutzleiter
@ nur MR-J4-B




Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-10B-MR-J4-70B
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I: T2 pocor i}
DOCOM| DICOM RAT
N8 ALM ﬁ;’: Fehlfunktion*
Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung
der STO-Funktion)
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Leistungskreis Stopp 2*  |cN3 CN3| 24VDC+10%
]2 pleldel
Ii—oocom DICOM|

i
RA1 .
e ALM ﬁi Fehlfunktion®
Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung

der STO-Funktion)

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-5008

NOT-HALT-
RA1 Taster AUS EIN
/— T

Fehlfunktion

=Sl

Servoverstarker Servomotor
MCCB
,,,,,
—xX U Motor
—X \4
3-phasig 1@l QN w
200-240V AC [5)
L
L2n i
TE3 .
P3 . 1
™ En;oder
* Negativ CN2 - Encoder
schaltende 7P kabel
Logik

Spannungsversorgung  Sofort-
Leistungskreis Stopp 2%

P

TE4

0.

CN3

EM2

Docow| AT

ion*

N8 ALM ﬂ;: Fehlfunktion’
Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung

CN3| 24VDC£10%

der STO-Funktion)

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4-700B

NOT-HALT-
RAT Taster AUS EIN mc
s® = T
Fehlfunktion

MC SK

@ Digitale Ausgange DO-1 in positiver Logik (CN3)

Servoverstarker

Falsche Polaritat
der Diode beschadigt
den Servoverstérker.

ALM,

MR-J4W3-222B

MR-J4W2-22B-
MR-J4W3-444B

MR-J4W2-1010B

Leistungskreis Stopp 2*  [cN3 CN3| 24VDC£10%

MR-JaW3-2228 | HGKR23, HGMROS3, | [y (y5ppg-g7m-1550° | TM-RFM002C20

CALM CNPI |
Servoverstarker Servomotor - r ¥ X usw. btal N
MCCB Spannungsabfal
N e Rl 1:—L A im Servoverstar-
Interner > DOCOM ker:=2,6 V CNP2
—X QL2 Bremswider- U ¢ u Motor
—x v 24VDC£10%9
3-phasig w CNP3A
200240V Ac © ® Netzteilstrom: Bei MR-J4-C1B: 300 mA, bei MR-J4W2-CIB: 350 mA, CNP3B B
bei MR-J4W3-0B: 450 mA N,
Netzteilspannung:  Ist der Spannungsabfall zum Betrieb eines Relais zu hoch,
kann die Spannung auf max. 26,4 V erhoht werden. PE
* Negativ v Encoder- Encoder Klemmenbelegung
schaltende ! kabel
Logik P3 HH MR-J4-10B- MR-J4-350B
~opa | MR-J4-200B
Spannungsversorgung  Sofort- 5 Ver dbare Ser en
Leistungskreis Stopp 2*  |cN3 CN3| 24VDC+10% -
I: ] DOCO! i} % zz:zf‘a'-rker Rotatorischer Motor :‘il’:ier:'ra'r:t:itl()" Direct-Drive-Motor
DOCOM| DICON
RAT ) i HG-KR053, HGKR13, | _ _
N8 ALM ﬁ;‘: Fehlfunktion* MR-J4-108 HG-MR053, HG-MR13
Kurzschlussstecker - - -
(BeiNichtverwendung CNP2 MR-J4-208 HG-KR23, HG-MR23 | M U2PRB-0SMA050. | 1w RFM002C20
der STO-Funktion) 1
o LM-H3P2A-07P-BSSO,
S — " NP3 LM-H3P3A-12P-CSS0,
Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-J4WD-CB TN MR-J4-408 HG-KR43, HG-MR43 | LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20
NOT-HALT- LM-U2PAD-10M-0S50,
RA1 Taster AUS EIN LM-U2PAF-15M-0SS0
Fehlfunktion j % MR-J4-608 HG-SRS1,HG-SR52 | LM-U2PBD-15M-1550, | TM-RFMO06C20,
Servoverstirker LM-H3P38-24P-CSS0,
MCCB Servomotor Achse A LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20,
r —J ]\ Motor MR-J4-70B HG-KR73, HG-MR73 LM-H3P7A-24P-ASS0, TM-RFM012G20,
vl LM-K2P2A-02M-1SS1, TM-RFM040J10
—x ) ol LM-U2PBF-22M-1550
—X o (o] MR-J4-1008 HG-SR81, HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
sphasig ol kabel Encoder LM-H3P3D-48P-CSS0,
B M _ ) LM-H3P7B-48P-ASSO,
MR-J4-500B e HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASSO, | _
; NP3 Servomotor Achse B MR-J4-2008 HG-SR152, HG-SR202" | LM-FP2B-06M-1550,
0o 77~ Motor LM-K2P1C-03M-2551,
e IX@ LM-U2P2B-40M-2550
W w ¥ -96P-,
L © @] TE3 [p3 e oo 2e | TM-RFM048G20,
* Negativ schaltende Logik . ' Encoder- [~ Encod — MR-J4-350B HG-SR301, HG-SR352 ’ TM-RFM072G20,
- v ! CN2B pavies ncoder LM-K2P3C-14M-1551,
Nur beim Verstérker pE | I apel I P4 LM-U2P2C-60M-2550 TM-RFM120J10
fiir 3 Achsen T @ ) l_m P
(MR-J4W3-[JB) = [ R £z + LM-FP2D-12M-1550,
CNP3C Servomotor Achse C** o LM-FP4B-12M-1550,
CNg U U R Motor C MR-J4-500B HG-SR421, HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1SS1, TM-RFM240J10
Kurzschlussstecker ! Vot v} — LM-K2P3E-24M-1551,
gBelsl\.lllcc)hit:ver’r/enc;ung ' g wl TE4 ? LM-U2P2D-80M-2550
ler STO-Funktion H H @
R n = 1 LM-FP2F-18M-1SS0,
cnac| | Encoder Encoder u MR-J4-7008 HG-SR702 LM-FP4D-24M-1550 |
Spannungsversorgung  Sofort- m \' MR-JAW2-22B HG-KR053, HG-KR13, LM-U2PAB-05M-0SS0,
w

DoCO? i}

I: T2
IDOCOM|

DICOM

CALMﬁ ':RM Fehlfunktion*

O st der Querschnitt der Anschlussleitungen fiir L11 und L21 kleiner, als fur L1, L2
und L3, muss ein gekapselter Leistungsschalter (MCCB) eingesetzt werden.

Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fir MR-JAW-CIB

Verbinden Sie zum einphasigen Anschluss die Klemmen L1 und L3 mit der
Spannungsversorgung 200-240 V AC und lassen Sie die Klemme L2 offen (wie
beim 1-phasigen Anschluss von 200-240 V AC an MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Digitale Schnittstelle in positiver Logik

Falls Sie eine Verdrahtung in positiv schaltender Logik realisieren wollen,
beachten Sie bitte die folgenden Schaltbilder.

@ Digitale Eingénge DI-1 in positiver Logik (CN3)
Servoverstérker

Ca.56kQ

Schalter

N DICOM

1
24V DC 10 %@

Bei MR-J4-1B: 300 mA, bei MR-J4W2-[1B: 350 mA,
bei MR-J4W3-[1B: 450 mA

“«
Ca.5mA
Vces=1,0V
IcEo < 100 pA

@ Netzteilstrom:

HG-MR13, HG-MR23

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,

HG-KROS3, HG-KR13, | |\t koP1A-01M-2551,

TE1
[U]]B]p+[cJulv]w]

PE

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-REM002C20,
MR-JAW3-4448 | HG-MROS3, HG-MR13, | LM U2PAB-0SM-0550: |ty REM004C20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C550,
LM-H3P3B-24P-C550, | 11 peviooacao,
LM-H3P3C-36P-CSS0, | TREMO04C20,
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-Ass0, | TMREMO0CC20,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-SR51, HG-SR52 LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBD-15M-1550,
LM-U2PBF-22M-1550

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1S5S0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

HINWEIS

Weitere Informationen tiber die Konfiguration und die Verdrahtung kompatib-
ler Servomotoren finden Sie in den Bedienungsanleitungen der jeweiligen
Servomotoren.




6 Signale Symbol Operand Anschluss | Pin Teil Lebensdauerrichtwert (h = Stunden) 9 Technische Daten
6.1 Signalleitungen cINP @ ® | Und In-Position CN3 24 Glattungskondensator 10 Jahre®
STO-E/A-Signal- Servoverstarker N5 (Usg- E/A-Signalanschluss TOFB1 Riickmeldesignal des STO1-Status N8 6 Anzahl der Einschalt- und Sofort- 9.1 Servoverstdrker MR-J4-B und MR-J4W-B
anschluss CNS Anschluss) a3 TOFB2 | Riickmeldesignal des STO2-Status 7 i Stopp-Vorginge: 100 000
B\ 9 Relais Anzahl der Ein- und Ausschaltvorgan- Merkmal MR-J4-L1| 108 208 408 608 708
/\_/ / 3 ! = i Spannungsversorgung ge fiir STO: 1 000 000 MR-JAWD-C]| 2-22B | 2-44B | 2-77B | 3-222B | 3-444B
oyl oy el Liifter 10 000-30 000 h (2-3 Jahre) Leistungskreis | 1- oder 3-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz
3 13 Pin N Span- . -
Rotatorisch | Ca. 20000 h Steuerkreis 1-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz
7 [ Symbol |Operand Anschluss o) ) 5© |[MRIATB | [ . nungsver- phasig . '
MO1[—5—{M02 51 5 5 _% g Direct-Drive | Ca.5000h sorgung Schnittstelle _24kY D_C, tc1’\?8_/gt(5t|;<om§aufnlar]me. 200 mA,
G T Y DICOM | Bezugspunkt der digitalen Eingénge 23 3 £ € | Rotatorisch | C& 40000 h/2 Achsen, 30 000 h/ Inklusive eckersignale,
A " LA [{LAR 10 S &| MR- g 3 Achsen, 10 000 h/8 Achsen Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/
Motor-Encoder- SSCNETIII-Anschluss (17| 117} iqi 3 [T (7]
Anschluss CN2 Yon dervorherge- 5 Tis 8 len DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgange CN3 3 26 a3 JAWO-0B | & Direct-Drive Ca. 10 000 h/2 Achsen, 7 000 h/ Stromregelung
henden Achse [y Ml Py il G Bezugspunkt fiir analoge Signale 1711 — 3 Achsen, 2 000 h/8 Achsen Sicherheitsfunktionen (STO) | EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PL d, EN 61508
9 19 - 3 -5- -5-
SSCNETIII-Anschluss 10 [1up 1220 o1 Bezugspunkt fur Phasenimpulssignale — 14 Batterie® 5 Jahre ab Herstellungsdatum gemals EN IEC 61800-5-2 SIL 2, EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2
. = Mittlere Betriebszeiterwar-
;ni:;rfo\genden ppicon EM2|— STOCOM | Bezugspunkt fiir STO1/STO2 N8 3 ®© Wird durch Spitzenstréme und Kapazitatsverlust beeinflusst. Die Lebensdauer hangt tung bis zum Auftreten eines | MTTFd = 100 [Jahre]
o % TOFCOM | Bezugspunkt fiir TOFB1/TOFB2 8 groBtenteils von Umgebungstemperatur und Betriebsbedingungen ab. Die o. a. gefahrlichen Fehlers
Batterie- sD Abschi Geha Kondensatorlebensdauer wird bei Betrieb in einer normalen klimatisierten Umge- - -
anschluss schirmung ehause bung erreicht. (Maximale Temperatur der umgebenden Luft: 40 °C) ZU;/de"'akSﬂgke!t der Fehler- .
?t?rl?;?i:igg:é:r?“hmsse CN2 und CN3 sind mit der PE-Klemme (Erde) (@) des Servover- @ Initiale Zuweisung des Operanden auf diesen Pin; &nderbar tiber Parameter Bedingung: Spannungsversorgung ausgeschaltet, Umgebungstemperatur 20 °C 2‘éere'lseilljsn£s;t2|nr’11‘:s Systems DC=90[%]
: @ MR-J4-00B ® MR-JaWO-00B Die Speicherdauer gilt bei Verwendung von 1 Batterie MR-BAT6V1SET fiir MR-J4-00B - Y — -
6.2 E/A-Operanden und 5 Batterien MR-BAT6V1 fiir MR-JAWI-CIB bei ausgeschalteter Spannungsver- lf\/llttlere WfahfSChEInththIt ,
. . sorgung des Servoverstérkers. Tauschen Sie die Batterien nach der Erstinbetrieb- r das Auftreten gefahr- PFH=1,01x 10" [1/Stunde]
Eingangssignale 7 Wa rtung und InStandhaItung nahme innerhalb von drei Jahren aus, unabhingig davon, ob der Servoverstarker licher Fehler
Symbol Operand Anschluss | Pin ('} m eingeschaltet war. Die Verwendung der Batterie tber die spezifizierte Speicher- Gebrauchsdauer Ty = 20 Uahre]
EM2 Sofort-Stopp 2 20 7.1 UberprUfungspunkte dauer hinaus kann die Meldung [AL. 25 Absolutwertposition geléscht] hervorrufen. <N;3 ms
- I e . ) ) " ) - =
O Die Qualitat der Batterien verschlechtert sich mit den Lagerbedingungen. Die Ansprechverzégerung . .
DI < Oberer Endschalter (FLS) N3 2 Y GEFAHR Lebensdauer bezieht sich auf das Herstellungsdatum und ist unabhéngig davon, — - (STO Eingang Aus — Energieabschaltung)
DI2 o | Unterer Endschalter (RLS) 12 —— . - ob die Batterie angeschlossen war. Uberspannungskategorie Il (IEC/EN 60664-1)
S @ Bevor Sie mit Wartungs- oder Ii dhali beiten b halten Sie Schutzklasse 1 (IEC/EN 61800-5-1)
Di3 Naherungsschalter (DOG) 19 eine Wartezeit von mind 15 ein, bis die hte,,CHAR- 8 Transport und Lagerung
EM2 Sofort-Stopp 2 10 GE" erloschen ist. Vergewissern Sie sich danach mit einem Spannungstester Kurzschlussstrombelastung | ;54
N oder dergleichen, dass der Spannungswert an den Klemmen (P+) und (N-) auf (SCCR)
DI1-A Achse A 7
DIIB Achse B | Oberer Endschalter (FLS) 2 einen ungefihrlichen Wert abgesunken ist. Andernfalls besteht die Gefahr ACHTUNG
- chse erer Endschaiter eines elektrischen Schlages. Uberpriifen Sie immer zuerst, ob die A — R - Merkmal MR-J4-C]| 100B ‘ 200B ‘ 3508 ‘ 5008 ‘ 700B
Dbii-C 0 |AchseC 1 leuchte,,CHARGE" an der F des Servover aus ist. @ Verwenden Siefiir den Transport die richtigen Hebevorrichtungen, um MR-JAWC-O 2-1010B
DI2-A O | Achse A 8 @ Die Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten diirfen nur von einer an- oesc gung 9 . i . Spannungsversorgun ]
DI2B H Achse B | Unterer Endschalter (RLS) CN3 n erkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstan- ® Stapeln Sie die verpackten Servoverstérker nicht héher als erlaubt. Lsistungsgkreis gung 3-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz
oy dards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgefiihrt werden. ® Heben Sieden Servomotor nicht an den Anschlusskabeln, an der Motor- Alle and Merkmale sth it tehender Tabelle Gberel
DI2-C S |AchseC 2 Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Wenden Sie welle ode.r am Encoder an. . . € anderen Terkma’e stimmen mit vorstehencer 1abele Uberein.
DI3-A Achse A 9 sich an Ihr zusténdiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner, o ';_"'lte" bszlle (fn Sefr "°V;’ 5“5" ker wiihre f';(d d:f Tr "":PI‘I”' ts nicht an der b
N 4 wenn eine R oder ein A h von Teilen notwendig ist. rontabdeckung fest. Der Servoverstdrker konnte fallen. 9.2 Abmessungen
Di3-B Achse B | Naherungsschalter (DOG) 2 — J @ Montieren Sie den Servoverstirker an einer tragfihigen Wand ent- 9
DI3-C Achse C 15 ACHTUNG sprechend den Vorgaben der Bedienungsanleitung.
STO1 STO1 Abschaltsignal ng 4 ) @ Klettern oder treten Sie nicht auf die Geriite. Stellen Sie keine schweren
STO2 STO2 Abschaltsignal 5 @ Mit dem Servoverstdrker darf keine Isol priifung (Isol ° gegezsta?ge a_;_l fdie Ge:att; Handhab d tionalen Batterie fi
Ausgangssignale derstand) mit einem Isolationspriifgerdt durchgefuhrt werden, da dies ngaben Uber Iransport und Handhabung der optionalen Satterie fin-
2u Fehlfunktionen fiihren kann. den Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstirker MR-J4-B und H
Symbol Operand Anschluss | Pin @ Fiihren Sie als Anwender an dem Geriit keine Reparaturversuche MR-Jaw-8,
ALMO Fehlfunktion 15 durch und/oder zerlegen Sie das Gerit nicht. Beachten Sie die folgenden Bedingungen fiir Transport, Lagerung und Betrieb.
MBRO Automatisches Schalten einer Haltebremse 13 Es wird empfohlen, regelmaBig folgende Uberpriifungen durchzufiihren: Umgebung Bedingung
INPO In-Position (Positionierung abgeschlossen) 9 @ Priifen Sie alle Ansghlussklemmen auf lockere Schrauben. Ziehen Sie Betrieb 0°C bis +55 °C, Klasse 3K3 (IEC/EN 60721-3-3)
LA Encoder-A-Phasenimpuls 6 lockere Schrauben wieder an. iﬁ%i‘:;‘&?s' Transport @ 20 bis 65 °C, Klasse 2K4 (IEC/EN 60721-3-2) f— W —i D
=) i ial-, 5 oC bi o Y
LAR &8 (Differential-Ausgange) 16 Serv:- . Anzugmomente [Nm] : Lagejrung @ —20 °C bis +65 °C, Klasse 1K4 (IEC/EN 60721-3-1) Servoverstarker WImm] | H[mm] | DImm] | Gewicht [kg]
LB 3 | Encoder-B-Phasenimpuls CN3 7 verstarker L1/L2/L3[L11/L21 [N-/P+[P3/P4 | C | D [u/v/w| PE ekl | porte, e | sbisso%RH MR-J4-10B/20B 40 1680 | 135@ 08
LBR = | (Differential-Ausgange) 17 mgﬁ;ggg — Bestandigkeit | Betrieb Klasse 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-40B/60B 40 168® | 170@ 1,0
Lz Encoder-Z-Phasenimpuls 8 MRJ45008 . gﬁgfg‘acﬁie\;e Transport @ Klasse 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-70B/100B 60 168D | 185@ 14
LZR (Differential-Ausgénge) 18 MRJ2-7008 12 08 12 22 |12 Substanzen | Lagerung @ Klasse 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-2008 90 168D | 195@ 21
- -J4-7 — - ,
MO1 Analoge Monitorausgabe 1 4 MRIAWECB — Biologische Betrieb - Klasse 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-350B 90 168 ®© 195 @ 23
MO2 Analoge Monitorausgabe 2 14 Umweltbedin- | Transport Klasse 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) MR_J4-5008 130 250 200@@ 46
0) - @ Priifen Sie am Servomotor die Lager, die Bremse usw. auf ungewdhnliche gungen Lagerung @ Klasse 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) -
CALM Und Fehlfunktion [k s MR-J4-700B 172 300 |2000@ 62
0} Gerédusche. 10 Hz bis 57 Hz mit konstantem Hub von 0,075 mm, .
MBR-A Achse A . 12 ® Priifen Sie Kabel und dhnliches auf Beschddigung und Kabelbriiche. Legen Prifwerte 57 Hz bis 150 Hz mit konstanter Beschleunigung von MR-J4W2-22B/W2-44B 60 168 195@ 14
MBR-8D Achse B A'utomatllsct?es Schalten 25 Sie Priifzyklen entsprechend der jeweiligen Beanspruchung fest. - ?fi;‘ésc ;L?Lgf;;‘g%g%%ﬁgg;so‘)ﬁ” MRJ4W2-77B/W2-10108 a5 163 195@ 53
MBR-CO Achse C einer Haltebremse 13 @ Priifen Sie alle Steckverbindungen am Servoverstérker auf festen Sitz. }/E'Et'ig“'(g?:‘ Setieh Som/e (06 @ -
@ - ® Priifen Sie die Stecker auf Beschddigung und Zustand der Zugentlastung. etriel 0] 9 m/s*(0.69) MR-J4W3-222B/W3-4448 85 168 195 23
LA-A m] Encoder-A-Phasenimpuls 3 (® Priifen Sie den Servoverstarker auf Staubablagerungen. Trampo"@ Klasse 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) ® ohne montierte Batterie MR-BAT6V1SET
LAR-A g Achse A (Differential-Ausgénge) N3 16 @ Priifen Sie den Servoverstérker auf ungewshnliche Gerausche. Lagerung Klasse 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) @ ohne Stecker
LB-A = chse Encoder-B-Phasenimpuls 4 Priifen Sie den Zustand der Motorwelle und der daran gekoppelten Teile. Verschmutzungsgrad 2 (IEC/EN 60664-1)
< i ol 5 1P20 (IEC/EN 60529), Klemmenblock und Gitterabde-
LBR-A = (Differential-Ausgange) 17 7.2 Lebensdauer Schutzart ckung des Lifters ausgenommen
LA-B (Egcf;)der-A-rhasenimpL)JIs 5 Die folgenden Teile miissen regelmaBig ersetzt werden. Wird ein Teil als Offene Bauart (UL 50)
_ ifferential-Ausgange defekt erkannt, muss es sofort ersetzt werden, auch wenn dessen Lebensdauer ieb, 3 i . . .
LARS Achse B 99 18 noch nicht erreicht ist. Die Lebensdauer kann durch extreme Einsatz- und Aufstellhthe } Betich Lagenung | Max 10%0m u?erNN MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LB-B Encoder-B-Phasenimpuls 6 Umgebungsbedingungen verkiirzt sein. Ersatzteile liefert Ihr zustandiges Ver- Transport Max. 10 000 m iber NN AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LBR-B (Differential-Ausgange) 19 kaufsbiiro oder Ihr Vertriebspartner. @ In der originalen Transportverpackung www.mitsubishi-automation.com




S MITSUBISHI ELECTRIC

Notice d’installation pour les
servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B

Réf.: 260566 FR, version A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer Stral3e 8, D-40880 Ratingen, Germany

Tous droits réservés. Sous réserve de modifications des informations qui décrivent
les caractéristiques du produit ainsi que celles des caractéristiques techniques.
Contenu de la livraison

Retirez le produit de son emballage et vérifiez que la plaque signalétique sur le
servoamplificateur corresponde avec les caractéristiques techniques requises.

C de I'emballage Quantité
Servoamplificateur 1
Connecteurs pour la tension d'alimentation pour CNP1/CNP2 ® _Respec-
tivement 1
Connecteurs pour la tension d'alimentation pour CNP3 @ Nombre
d'axesx 1
Outil pour ouvrir les connecteurs d'alimentation 9] 1
Notice d'installation pour le fonctionnement sécurisé de la 1
série de servoamplificateurs MELSERVO-J4 (cette notice)
Connecteur de court-circuit CN8 1

® Non fourni avec les servoamplificateurs pour 1 axe a partir de 5 kW.

Plaque signalétique

AMITSUBISHI ser 85357001 N° de srie
MODEL \Rr-y4-108 Désignation du modéle
POWER: 100W Puissance

Alimentation en tension admissible
Courant de some

Standard, n° du manuel
Température ambiante

Degré de protection (code IP)
Marque KC, année et mois
deconstruction

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz

OUTPUT: 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175

Max Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 +=—

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION @
—

Pays de construction
Désignation du modéle
MR-J4W2-10B0O0

L Vide ou n° de série : version spéciale du logiciel
(n=00a 999)
Vide ou 2 a 5 caractéres
alphanumériques : version spécifique du matériel
(EA, EB, EC, MAO11 etc.)

Mitsubishi Electric
Servoamplifica-
teurs CA série
MELSERVO-J4

B: compatible SSCNETII/H
Code Nombre Puissance Puissance Puissance de sortie/Axe
d'axes Code | desortie | Code | desortie || Code [kw]

w2 2 [kw] [kw] A B C
W3 3 10 0,1 200 2 22 0,2 0,2 —
20 0,2 350 35 44 0,4 0,4 —

40 0,4 500 5 77 0,75 | 0,75 —

60 0,6 700 7 1010 1 1 —

70 0,75 - — 222 0,2 0,2 0,2

100 1 - — 444 04 04 04

1 Apropos de ce document

Ce document est la traduction de la version originale anglaise.

1.1 Documentation pour les servoamplificateurs
MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B

Cette notice décrit I'installation des servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B.
Pour des informations détaillées sur les appareils, reportez-vous aux manuels suivants :
Manuel d'utilisation pour MR-J4-B, réf. : SH(NA)030106-*

Manuel d'utilisation pour MR-J4W-B, réf. : SH(NA)030105-*

Manuel d'utilisation pour les servomoteurs linéaires, réf. : SH(NA)030110-*
Manuel d'utilisation pour les servomoteurs Direct Drive, réf.: SH(NA)030112-*
Manuel d'utilisation pour les servomoteurs (vol. 3), réf. : SH(NA)030113-*
Manuel d'utilisation pour les codeurs linéaires (vol. 3), réf.: SH(NA)030111-*

Vous pouvez les télécharger gratuitement depuis notre site Internet
www.mitsubishi-automation.fr.

Si vous avez des questions concernant l'installation et la mise en service des
appareils décrits dans cette notice, n'hésitez pas a contacter votre revendeur
ou votre distributeur.

De plus, l'installation d'appareils de sécurité exige des connaissances spécialisées
qui ne sont pas décrites dans cette notice.

1.2 Fonction du document

Ce manuel informe les techniciens du constructeur de la machine et/ou l'opéra-
teur de la machine sur l'installation des servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B.
Ils ne remplacent pas les manuels pour l'utilisation de la machine dans laquelle
le systéme de sécurité est intégré ou doit étre intégré. Vous trouverez toutes
les informations a ce propos dans les manuels d'utilisation de la machine.

1.3 Réglementation des termes de sécurité

1.3.1 Fonctions d'arrét selon la norme CEl 61800-5-2

Fonction STO (arrét sécurisé) (cf. CEl 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

La fonction d'arrét sécurisé (STO - Safe Torque Off) est intégrée dans les MR-J4-B
et MR-J4W-B. Cette derniere permet de mettre le servomoteur hors tension et
ainsi d'arréter le moteur de maniére fiable sans devoir couper galvaniquement
le servoamplificateur de la tension d'alimentation.

Cette fonction de sécurité comprend :

- Arrét selon la catégorie 0 de la CEl 60204-1
- Une remise en marche illicite est exclue.

2 Consignes de sécurité

Ce chapitre traite les aspects qui sontimportants pour votre sécurité et celle de
votre opérateur. Lisez attentivement ce chapitre avant de commencer I'instal-
lation.

Vous trouverez dans le manuel d'installation des consignes importantes pour
une manipulation correcte et sare de I'appareil. Les différentes indications ont
les significations suivants :

2.3 Utilisation conforme

Utilisez les servoamplificateurs MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B qu‘avec les
valeurs limites autorisées (tension, température, etc. ; voir aussi les caractéris-
tiques techniques ainsi que la plaque signalétique sur I'appareil). Seul un per-
sonnel spécialement formé pour la machine ou les servoamplificateurs MR-J4-B
et MR-J4W-B sont montés, est autorisé a utiliser les appareils en respectant les
manuels réciproques.

Mitsubishi Electric Co. décline toute responsabilité pour les dommages engen-
drés par toute utilisation non conforme ou modification de I'appareil, méme
lorsque ces derniéres surviennent pendant l'installation et le montage.

DANGER

Avant de commencer l'installation, attendez au moins 15 minutes afin
que les condensateurs se déchargent de leur tension apres une coupure
du courant.

d’alimentation

2.3.1 Appareils externes et raccord dela

@ Cablage local
Cablez les appareils uniquement avec des cables en cuivre autorisés pour
une température de 60 °C/75 °C. Le tableau suivant indique la section du
cable (AWGL) pour 75 °C. Utilisez les douilles correspondantes lors du rac-
cordement des cébles.

DANGER:
A\ Avertissement d'un danger pour I'utilisateur.
( ) Le non respect des mesures de prévention indiquées peut

causé des blessures graves voire mortelles a l'utilisateur.

Section du cable [mm?]
Servoamplificateur L1/L2/ u/vV/w/
Lape® | L1121 PHiC | g
MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-408/ | 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B |(AWG 14) 2
" 5 35 (AWG 14)
MR-J4-200 AWE12) 2
(AWG 14)
MR-J4-3508 55 35
(AWG 10)| 2 (AWG 12)
® (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
-14-7008 @ AWG 8 35 | (AWGS
MR-J4-700B awe12)| ¢ )
2 2 2
MR-JAWE-LIB (AWG 14) (AWG 14)| (AWG 14)

ATTENTION :
A Avertissement d'un danger pour Ies appareils.
{ ) Le non respect des mesures indi peut end:

sérieusement I'appareil et autres composants.

2.1 Techniciens formés

Seuls des techniciens formés a cet effet sont autorisés a installer les servoam-
plificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B.
Conditions a remplir par le personnel formé a la sécurité :
@ Participation a une formation appropriée
(Les formations sont proposées par les succursales locales de Mitsubishi
Electric. Pour connaitre leurs dates exactes ainsi que les lieux ou elles sont
proposées, contactez la succursale la plus proche.)
@ |Introduction a l'utilisation de la machine ainsi qu'aux directives de sécurité
en vigueur par l'opérateur responsable de la machine.
Accés a tous les manuels du MR-J4-B et du MR-J4W-B, les avoir lus et compris.
Accés a tous les manuels des dispositifs de sécurité (par ex. les barriéres im-
matérielles) qui sont raccordés au systéme de surveillance. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

2.2 Utilisation de I'appareil

Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B se conforment aux standards de
sécurité suivants et sont utilisables a la fois avec le module de sécurité MR-J3-D05
et avec les modules ou les API de sécurité certifiés.

L'utilisation se conforme a

I'EN ISO 13849-1 catégorie 3 PLd

I'EN 62061 SIL CL 2

I'EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

I'EN EN 61800-5-1

I'EN EN 61800-3

I'EN 60204-1

@ PE (conducteur neutre) @

@ sglectionnez la section de cable en fonction de la puissance de sortie du servo-
moteur, Les valeurs dans le tableau se basent sur la puissance de sortie du servo-
amplificateur.

® ytilisez uniquement les vis fournies pour raccorder le bornier.

@ Exemple de sélection pour un disjoncteur encapsulé (MCCB) et des fusibles
Sl le servoamplificateur doit étre protégé par un disjoncteur ou un fusible,
dont la puissance de coupure n'est pas inférieure a 300 A effectif et 240V,
utilisez un fusible avec une caractéristique de déclenchement T ou un dis-
joncteur encapsulé (UL489 Listed MCCB) du tableau suivant. Les fusibles et
les disjoncteurs encapsulés ne sont que des exemples qui se basent sur les
données nominales E/S du servoamplificateur. Lors de I'utilisation d'un ser-
vomoteur de moindre puissance, vous pouvez utiliser des fusibles ou dis-
joncteurs encapsulés avec un courant nominal inférieur, Vous trouverez
d’autres informations pour la sélection d'autres fusibles dans le manuel
d'utilisation du servoamplificateur.

@ Tension d'alimentation

Ce servoamplificateur peut étre raccordé par une connexion en étoile ou le
conducteur neutre est mis a la terre (catégorie de surtension lll, selon la
CEI/EN 60664-1). Si cependant vous avez besoin du conducteur neutre
pour une tension d'alimentation monophasée, vous devez utiliser une iso-
lation renforcée afin de raccorder un transformateur. Utilisez les interfaces
d’un bloc secteur externe de 24 V avec isolation renforcée par rapport aux
raccordements E/S.

® Misealaterre

Pour la protection contre une électrocution, raccordez le conducteur neutre
(PE) du servoamplificateur (marquage de la borne PE par @) a la borne de
mise a la terre (PE) de I'armoire électrique. Ne raccordez jamais plus d'un
cable de mise a la terrer sur une méme borne. Raccordez toujours les cables
de mise a la terre un a un. Lors de l'utilisation d’un interrupteur différentiel
pour la protection contre les électrocutions, le servoamplificateur doit étre
mis a la terre sur la borne PE. Coté alimentation, seul un interrupteur diffé-
rentiel de type B est utilisable pour le produit.

2.3.2 Conformité aux directives EU

Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B ont été congus pour se confor-
mer aux standards suivants lors de leur montage, fonctionnement et mainte-
nance périodique :
Directive sur les machines (2006/42/CE), directive CEM (2004/108/CE) et la direc-
tive sur la basse tension (2006/95/CE)
@® Exigences CEM
Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B se conforment a la catégorie
C3 selon I'EN 61800-3. Le blindage des cébles de raccordement E/S (lon-
gueur max. 10 m) et du cable du codeur (longueur max. de 50 m) doit étre
mis a la terre. Montez un filtre antiparasite ainsi qu’une protection contre la
surcharge a l'entrée.

@ Déclaration de conformité (DoC — Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B. déclare par la méme, que le servoamplifi-
cateur se conforme aux exigences et standards requis (2006/42/CE, 2004/
108/CE et 2006/95/CE). Une copie de cette déclaration de conformité (DoC)
peut étre téléchargée depuis notre site Internet.

2.3.3 Conformité avec les directives américaines et canadiennes
(Certificats UL/CSA)

Ce servoamplificateur se conforme aux standards UL 508C et CSA C22.2 n°14.

Vous trouverez des informations détaillées sur le certificat UL/CSA dans le

manuel d'utilisation des servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B.

@ |Installation
La taille de I'armoire électrique doit étre d'au moins 150 % de la taille de
tous les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B qui sont montés dedans.
De plus, I'armoire électrique doit étre agencée de maniére a ce que la tem-
pérature ambiante ne dépasse pas les 55 °C. Les servoamplificateurs doivent
étre montés dans une armoire métallique. Comme condition ambiante,
une construction ouverte (UL 50) et la catégorie de surtension lll sont auto-
risées. Le degré de saleté de I'emplacement ne doit pas dépasser le niveau
2. Utilisez uniquement des conducteurs en cuivre.

@ Courant de court-circuit nominal (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Convient a |'utilisation dans un circuit qui ne fournit pas plus de 100 kA ms
de courant symétrique pour 500 V max.

@ Caractéristique de la protection anti-surtension
Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B sont dotés d'une protection
électronique contre la surtension vers la sortie du servomoteur. Cette der-
niére réagit a 120 % du courant nominal de sortie (courant en pleine charge)
du servoamplificateur.

@® Déchargement du condensateur

DANGER

Risque d’électrocution - Ne touchez pas I'unité motrice ou les cdablages
:mmedmtemenr apreés la mise hors tension. La durée de déchargement du
est d'au moins 15 minutes.

Serveamplificatenn Disjoncteur encapsulé Fusible
p (240V CA) (300V)

MR-J4-10B/MR-J4-208/

MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A

MR-J4-70B/MR-J4W2-228

MR-14-60B®/MR-J4-708D/

MR-J4-100B/MR-J4W2-448/ .

MR-J4W2-77B/MR-J4AW3-2228/ NF63-SW 3P 10AW 15A

MR-J4W3-4448

MR-J4-200B/MR-J4W2-448D/ X

VAN NF63-SW 3P 16A W 30A )

MR-J4-3508/

MRJAW2-77B®/MR-J4W3-444p® |  NFO3-SW3P20AW 40A

MR-J4-5008 NF63-SW 3P 30A W 60 A

MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80A

@ Pour une tension d’alimentation monophasée de 200 V CA

@ Protection du circuit terminal (Branch Circuit Protection)
Lors de I'installation aux Etats-Unis, la protection du circuit terminal
(Branch Circuit Protection) doit étre réalisée conformément au code élec-
trique national et en tenant compte des réglementations locales.
Lors de l'installation au Canada, la protection du circuit terminal (Branch
Circuit Protection) doit étre réalisée conformément au code électrique
national canadien et en tenant compte des réglementations locales.



2.4 Consignes et mesures générales de prévention

ATTENTION

DANGER

Respectez les consignes et les mesures !

@ Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a l'installation, la
mise en service, la réparation ou la maintenance de la machine ot ces
C sont Seuls des techniciens sont autorisés @ mon-

Tenez compte des points suivants pour le bon fonctionnement des servoam-
plificateurs MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B :

Seul le personnel spécialement formé est autorisé a monter et et a mettre en
service les dispositifs de sécurité ainsi que les systemes de sécurité de surveil-
lance.
Tous les dispositifs de sécurité (interrupteurs, relais, AP, cablage, etc.), I'armoire
électrique ainsi que toutes les évaluations des risques et des erreurs doivent
se conformer aux normes EN ISO13849-1 (EN954-1) et EN 1SO 13849-2, et
atteindre au moins le « Performance Level » nécessaire aux certificats. Res-
pectez les consignes et les exigences des standards de sécurité.
Lors du montage, de l'installation et du fonctionnement des servoamplifi-
cateurs MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B, respectez les standards et les direc-
tives nationaux en vigueur.
Reportez-vous aux manuels lors de bruits anormaux pendant le test.
Lors de I'installation, du fonctionnement et de la maintenance périodique
des servoamplificateurs MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B, respectez les
standards et les directives nationaux en vigueur, et en particulier :
- ladirective Machine 98/37/CE (a partir du 29.12.2009, directive Machine
2006/42/CE),
- ladirective CEM 2004/108/CE,
- ladirective Basse tension 2006/95/CE et
les réglementations sur la prévention des accidents.
Le fabricant et le propriétaire de la machine dans laquelle les servoampilifi-
cateurs MELSERVO MR-J4-B et/ou MR-J4W-B fonctionnent, sont respon-
sables pour I'obtention et le respect de toutes les réglementations et directives
de sécurité en vigueur.
Respectez impérativement toutes les consignes et en particulier les consignes
spécifiques aux tests que vous trouverez dans les manuels.
Seul un personnel spécialisé ou spécialement formé est autorisé a exécuter
les tests. Le rapport et la documentation des tests doivent pouvoir étre a tout
moment reproduits et suivis par une tierce personne.
Réalisez le montage et le cablage en conformité avec les directives de sécu-
rité s'appliquant a votre cas précis.
La fonction « Arrét sécurisé » (STO — Safe Torque Off) conforme a la CEl 61800-5-2,
sert uniquement a couper |'alimentation électrique du servomoteur. Elle
n'empéche pas que |'arbre moteur continue de tourner ou de fonctionner
sous |'action de forces externes et non voulues. Pour empécher I'arbre mo-
teur de tourner sous |'action de forces externes, vous devez mettre en place
des dispositifs complémentaires comme un frein ou un contre-poids.
Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B se conforment aux exigen-
ces CEM pour les moteurs électriques a vitesse variable selon la norme DIN
EN 61800, partie 3 quant a I'émission de parasites liés aux cables dans une
plage de fréquence de 150 kHz a 30 MHz.

p
ter et a utiliser I'installation (ISO 13849-1 tableau F.1 n°5)

@ Pour éviter tout dysf i des dispositifs de sécurité suite
ades erreurs successives, testez réguliérement I'absence d'anomalie
au niveau de I'ii ! en vous appuyant sur les es des dif-
férentes normes. Indépendamment du « Performance Level », vous de-
vez vous assurer de I'absence d‘anomalie au moins une fois par an.

@ Silestr 's supérieur et infe du pont des convertisseurs sont

défectueux en méme temps, le servomoteur n'exécute au
qu'un demi tour.

A

ATTENTION

@ Séparezle ciblage des fonctions de sécurité de celui des autres signaux
(ISO 13849-1 tableau F.1n°1).

@ Protégez les cdbles contre tout endommagement (guide-cdbles dans
I'armoire, gaines de cables. etc.).

@ En fonction de la tension/du type de signal utilisé, respectez les écarts
correspondants lors de la pose des cdbles.

ATTENTION

Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B se conforment a la direc-
tive CEM 2004/108/EG ainsi qu'aux ex:gences applicables de lanorme EN
61800-3 (deuxié
plificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B se destmenf exclusivement a un envi-
ronnement industriel et ne conviennent pas pour un usage domestique.

ie PDS « C3 »). Les servoam-

envir

2.5 Restrictions

Le fabricant de l'installation est responsable de I'évaluation des risques ainsi
que des restrictions en découlant. Vous trouvez ci-dessous toutes les restric-
tions des fonctions STO (arrét sécurisé) et EMG (arrét d'urgence). Mitsubishi
Electric décline toute responsabilité quant aux dommages et blessures résul-
tant de ces restrictions.

DANGER

y

Avant le montage, le cdblage ou I'ali de chaque dispositif de sécurité,
lisez impérativement attentivement le manuel d'utilisation correspondant.
Assurez-vous que tous les dispositifs de sécurité 6s comme les inter-
rupteurs, les relais et les capteurs de sécurité, etc, se conforment aux
standards exigés. Tous les composants de sécurité fournis par Mitsubishi
Electric sont certifiés par le service de contréle technique allemand TUV
Rheinland et se conforment aux exigences des normes EN ISO 13849-1 ca-
tégorie 3, PL d, EN 954-1 catégorie 3 et CEI 61508 SIL 2.

La sécurité est uniquement garantie lorsque tous les dispositifs de sé-
curité de l'i /] sont complé és et ali
Evaluez tous les risques ainsi que déterminez le « Performance Level »
en considérant la machine/l'i llation dans son ble. Nous
vous recommandons de faire certifier I'installation par un institut in-

dépendant comme le TUV Rheinland.

2.6 Mise aurebut

Mettez les appareils inutilisables ou irréparables au rebut conformément aux
réglementations nationales sur I'élimination des déchets en vigueur (par ex.
codes AVV de la directive européennes sur les déchets 16 02 14).

2.7 Transport des piles lithium

Lors du transport des piles lithium, respectez les réglementations et les direc-
tives en vigueur, comme par ex. celles des Nations Unies (NU), des organisa-
tions internationales pour |'aviation civile (ICAO) ou celles pour la marine
(IMO). Les piles en option (MR-BAT6V1SET et MR-BAT6V1) sont a base d'une
cellule de lithium CR17335A et ne sont pas soumises aux réglementations des
Nations Unies pour les produits dangereux (classe 9).

3 Description du produit
3.1 Servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B

3.1.1 Description de la fonction

@ Le servoamplificateur MR-J4-B ou MR-J4W-B regoit les signaux de commande
depuis un automate maitre et via le réseau haut débit synchrone (SSCNETIII/H).
Ces signauy, alors transformés en courant, entrainent le servomoteur qui se
déplace proportionnellement au signal de commande. Le signal de commande
comprend la vitesse, le couple et la position & régler.

@ Un servoamplificateur MR-J4W-B peut commander deux ou trois servomoteurs.

@ Les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B sont dotés d'une fonction
d'arrét sécurisé (STO) (arrét sécurisé). Cette derniére permet de couper le
servomoteur de maniére fiable sans devoir couper galvaniquement I'ali-
mentation du servoamplificateur. Le module de sécurité MR-J3-D05 com-
plémentaire permet quant a lui de réaliser la fonction SS1 (arrét sar 1).

@ Un codeur ou bien un enregistreur de course directement placé sur la charge
motrice transmet la position actuelle de la charge au servoamplificateur.
Vous obtenez ainsi une boucle de régulation fermée pour le positionnement.
Les paramétres permettent de sélectionner les types de régulation suivants :
- régulation avec codeur coté charge
- régulation avec codeur du moteur
- régulation avec double retour

(codeur du moteur et codeur coté charge)
Vous trouverez d'autres informations sur la configuration et le réglage des
types de régulation dans le manuel d'utilisation des servoamplificateurs
MR-J4-B et MR-J4W-B.

3.1.2 Organes de commande
MR-J4-B

B
B
B&

-2
N

de son bon alignement.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau
ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Evitez toute infiltration d'huile, eau, poussiére métallique, etc. par les
ouies d'aération de I'armoire électrique ou par les ventilateurs montés
sur la paroi supérieure.

@ Si vous placez I'armoire électrique dans un environnement avec des
gazinfi bles, delap iére ou de la saleté, amenez de I'air frais
de I'extérieur dans I'armoire électrique par un systéme de conduites
fermées.

@ Fixez les servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B aux ouvertures su-
périeures et inférieures prévues sur I'appareil a I'aide de vis.

HAUT
Armoire de distribution Armoire de distribution
% %
é// Espace de cablage
Servoamplificateur 80 mm
Y
=10mm ,%\ Z-=10mm Servoamplificateur
N° | Désignation Description %
LED a 7 segments et 3 positions %
@ | Zone d'affichage pour afficher I'état du servo et le /
code d'alarme. %
Sw1 o /
o N° du poste | Codeur pour régler le n° de poste du Z
servoamplificateur. (Axe n° 1 a 16) BAS
SW2: Sélecteur de l'axe ~
SW2-1 lance le mode de test. 5 cablage
L) oN SW2-2 désactive l'axe.
! ! ! ! SW2-3 et 2-4 sont des interrupteurs auxi- DANGER
123 4 liaires pour régler le n° d'axe (de 17 a 64).
@ Avantl'i llation, coupez I'alii électrique du servoamplifi-
SW2: Sélecteur de I'axe | SW2-1 lance le mode de test. . cateur :insi que toute"n.utre .t:enfion externe. ) . .
SW2-2,2-3,2-4 D désactivent les axes Avﬁm ec ert e A ?u‘mm{vs 15 minutes jus-
o on AB/CO qu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. A I'aide d'un testeur de ten-
! ! ! ! ! ! /B/C. . . sion ou autre appareil semblable, assurez-vous que la tension aux
SW2-5 et 2-6 sont des interrupteurs auxi- bornes (P+) et (N-) est descendue a une valeur non dangereuse, Vous
123456 liaires pour régler le n° d'axe (de 17 & 64). risquez dans le cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant
@ | Port USB (CN5) Connexion au PC pour la communication de‘ commencer que I’e vaant« CHARGE » sur la face avant du servoam-
plificateur est bien éteint.
@ |a désactivation de I'axe C avec SW2-4 est uniquement possible pour les modéles @ Mettez le servoamplificateur et le servomoteur a la terre comme prévu
MR-J4W3-[IB a trois axes. Dans les modéles MR-J4W3-[1B, SW2-4 est utilisé pour par les réglementations.
les réglages initiaux (sortie d'usine).
NOTE ATTENTION
Pour plus de détails sur les données affichées et les réglages des sélecteurs, repor-
tez-vous au manuel d'utilisation des servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B. @ Utilisez le ser dans les conditi bie in-
diquées dans le manuel du servoamplificateur. Le servomoteur ne doit
, pas étre soumis a la poussiére, aux brouillards d'huile ou autres gaz in-
4 Monta ge /démonta ge bles, aux fortes vib, ou chocs, aux fortes températures
. et a aucune condensation ou humidité. Si malgré tout, vous utilisez
Sens du montage et écarts I'appareil dans de telles conditions ambiantes, vous risquez une élec-
TTENTION trocution, des incendies, des dommages sérieux ou une plus grande
Y A usure de I'appareil.
- — — — @ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau
@ Montez les appareils que dans la direction prévue afin d'éviter toute ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
erreur. . ) . o causer un court-circuit.
[ ] R.especrezlles ecc.lrts’prevsls entrele servoampllﬁca.teuret la paroi inté- @ Ne touchez aucune piéce conductrice du servoamplificateur comme
rieurede ' ‘armoire électrique ou Ie:s autres apparfells. les bornes de raccordement ou les connecteurs.
@ Montez le variateur IP54 dans I'alignement vertical correct dans une @ Ne touchez pas le servoamplificateur, le ser ou la rési o
armoire avec une protection pour répondre a la pollution de degré 2. de freinage (en option) pendant ou juste aprés leur fonctionnement
@ Ne montez jamais des servoamplificateurs et servomoteurs qui sont sous ion. Les c s'éch for et sont source de
défectueux ou dont certaines piéces manquent. bralure. v
@® Ne couvrez aucune e.ntrée ?u .so'rtie’ d'air def servoamplificateurs et @ Les servoamplificateurs MELSERVO MR-J4-B et MR-J4W-B se conforment
ies ser s qui sont équip _f’,“" - aux exigences CEM pour les moteurs électriques a puissance variable
L4 itz les appareils ou les options dé¢ uneforte chaleur comme selon la norme EN 61800, partie 3 : CEM.
les résistances de frem.a‘ge, de maniére a ce que la chaleur dégagée n'agisse @ Lemontage doit se conformer & la norme EN 50274.
pas sur le servoamplificateur. i @ Le cdblage électrique doit se conformer a la norme EN 60204-1.
@ Montez le servoamplificateur uniq verticals et vous ® La ion d'ali doit ir couvrir de bréves coupures de
p

tension de 20 ms comme le prévoit la norme EN 60204-1.

Bornes d'énergie

Désignation | Signal

L1,L2,L3 Tension d'alimentation du circuit de charge
L11,L21 Tension d'alimentation du circuit de commande
N- Unité de freinage optionnelle

P+ CD Résistance/unité de freinage (en option)

U v,w Sortie du servomoteur

P3, ps @ Bobine de réactance CC optionnelle

PE Conducteur neutre

@ seulement pour MR-J4-B




Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-J4-10B-MR-J4-70B
Bouton d'arrét N MC
RA1 d'urgence  ARRET MARCHE

o® = <

Anomalie MC Sk

Servoamplificateur Servomoteur
mees [ ]
,,,,,,

—X u Moteur|
Monophasé v
200-240V CA e w

€]
: Cable du
* Logique | Codeur
négative o LI [ codeur C
=0 121

Tension d'alimentation  Arrétimmé-
du circuit de charge diat 2* CN3 CN3| 24V CC£10%

I: " 2 pocor i}
DOCOM| DIicomM

RATL 1 omalie®

N8 ALM ﬁa]: nomalie

Connecteur de court-circuit
(lors de la non utilisation de
la fonction STO)

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-J4-10B-MR-J4-350B
Bouton d'arrét

RA1 durgence ARRET MARCHE

e

Anomalie

Servoamplificateur Servomoteur
MCcB
—x
X u kMoteur
—X v
Triphasé . w
200-240VCA | ®
c - S
_ oD Cable du
* Logique CN2 codeur Codeur
negative o [HH
121

Tension d'alimentation ~ Arrét immé-
du circuit de charge diat 2% CN3 CN3| 24V CC+10%
Docor i}

I: T
[DOCOM| DICOM

RAT .
N8 ALM ﬂ;‘: Anomalie
Connecteur de court-cir-
cuit (lors de la non utilisa- (]
tion de la fonction STO)
Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-J4-500B

Bouton d'arrét MC
RA1 d' urgence ARRET MARCHE

- <® :

Anomalie

Servoampllﬁcaleur Servomoteur
MCCB
,,,,,
—x u hMoteur
—x v
Triphasé el LN w
200-240VCA - 5
7 Cable du
* Logique CN2 Codeur
négative QP [ codeur C
TE4
. D
Tension d'alimentation ~ Arrétim- * | -
du circuit de charge médiat 2% [CN3 CN3| 24V CC210%
™2 Docol }
|7—DDCOM DICOM! AT
ie*
N8 ALM ﬂ;: Anomalie
Connecteur de court-cir-
cuit (lors de la non utilisa-
tion de la fonction STO)

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-J4-700B
Bouton d'arrét

RA1  durgence ARRET MARCHE  MC

@ Sorties numériques DO-1 en logique positive (CN3)
Servoamplificateur

Un
mauvaise polarité

MR-J4W2-22B-
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-222B
MR-J4W3-444B

INomt de la diode endommage ol
A i < ALM le servoamplificateur, g
nomatie MC K CALM CNP1
2 =
Servoamplificateur Servomoteur A y W N
MCCB @ ’—L Chute de tension 8
""""""""" F Y dans le servoampli- :
—x i
X 1 U L Moteur >— DOCOM " ficateur: =2,6 V CNP2 .
—x v 24VCC£10%® ¢
Triphasé . w CNP3A ;
200-240VCA % © ® Courant d'alimentation: pour MR-J4-CIB: 300 mA, pour MR-JAW2-IB: 350 mA, CNP3RYE :
pour MR-J4W3-[1B: 450 mA N :
Tension d’alimentation: Si la chute de tension est trop élevée pour faire ¢
fonctionner un relais, augmenter la tension a 26,4 V maxi. PE X
c
TE3 N . T noo 2
* Logique 12 Cable du Codeur Affectation des bornes e
négative PN codeur §
bl ]—[H MR-J4-10B- MR-J4-350B vl
p | MR-J4-200B
Tension d'alimentation ~ Arrét immé- Ser s a utiliser
du circuit de charge diat 2* CN3 CN3| 24VCC£10% CNP1 B 5 m e
T I| ervo.-' " 9!?ur.me_ re " :
I: /—"A'; EM2 DOCO! I - amplificateur Moteur rotatif (c6té primaire) Moteur Dirct Drive
DOCOM| DICON
HG-KR053, HG-KR13,
e A ﬁ Anomalie* MR-J4-108 HG-MRO53, HG-MR13 | — -
Connecteur de court-cir- - - -
cut lors de la non utilisa- (] CNP2 MR-J4-208 HG-KR23, HG-MR23 | M U2PRB-0SMA050. | 1w RFM002C20
tion de la fonction STO) 1
o LM-H3P2A-07P-BSSO,
i - -| NP3 LM-H3P3A-12P-CSS0,
Raccordement triph., 2%&::‘%‘:"2:\ pour MR-JaWD-CI8 YN MR-J4-408 HG-KR43, HG-MR43 | LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0SS0,
RA1T  d urgence ARRET MARCHE LM-U2PAF-15M-0S50
6@ in TM-RFM006C20,
Anomalie j % MR-J4-608 HG-SR51, HG-SR52 LM-U2PBD-15M-1SS0, | 1\ RFMOOGES0
Servoam I|ﬁcateur LM-H3P38-24P-CSS0,
MCCB P Axe A du servomoteur LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-RFMO12E20,
x 7~ Moteur MR-J4-70B HG-KR73,HG-MR73 | LM-H3P7A-24P-ASSO, | TM-RFM012G20,
1 LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10
—x ol LM-U2PBF-22M-1550
—X "~ Cabied (o] MR-J4-1008 HG-SR81,HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
L u
138 hzajg VCA codeur codey LM-H3P3D-48P-CSS0,
- : Hm LM-H3P7B-48P-ASS0,
C___— | MR-J4-500B e HG-SR121,HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASSO, | _
; NP3 Axe B du servomoteur MR-J4-2008 HG-SR152, HG-SR202" | LM-FP2B-06M-1550,
w3l . Moteur LM-K2P1C-03M-2551,
L v i LM-U2P2B-40M-2550
' g - % TE3 [p3] LM-H3P7D-96P-ASSO, | 11 pen048G20,
* Logique négative osl | Cabledu = cog | P3| MR-J4-3508 HG-SR301, HG-sR352 | M-K2P2C-07M-1551, | 131 REM072G20,
- CN2B odeur LM-K2P3C-14M-1551,
Seulement pour les ser- pE | —__codeur P4 LM-U2P2C-60M-2550 TM-RFM120J10
voamplificateurs a 3 axes T @ |y L M ) ]
(MR-J4W3-01B) N R Np3C Axe C du servomoteur™ P+ tm;gig:fm’:ssssg
c reurd i CN8 TR I R Moteur C MR-J4-5008 HG-SR421,HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1551, | TM-RFM240J10
onnecteur de court-Cir- (YR - v — LM-K2P3E-24M-1551,
cuit (lors de la non utilisa- Twd T% TE4 [ | LM-U2P2D-80M-2550
tion de la fonction STO) HEC) _ @ D LM-FP2F-18M-1550
¢ ZE Cable du Codeur u MR-J4-7008 HG-SR702 LM-FPAD-24M-1550 |
Tension d'alimentation ~ Arrét immé- m % HG-KR053, HG-KR13,
- - MR-J4W2-22B H LM-U2PAB-05M-0550,
du circuit de charge diat 2% CN3 24VCC£10% 1 5 % HG-KR23, HG-MRO053, T 07 M. ' | TM-RFM002C20
w MR-JAW3-2228 | ey ies L MRos | LM-U2PBB-07M-1550

I: T2
IDOCOM|

ﬁ Anomalie*

® sjla section des cables de raccordement pour L11 et L21 est inférieure a celle pour
L1, L2 et L3, utilisez un disjoncteur encapsulé (MCCB).

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-J4WI-(1B

Pour une connexion monophasée, raccordez les bornes L1 et L3 avec la tension
d'alimentation de 200-240 V CA et laissez la borne L2 ouverte (comme pour
une connexion monophasée de 200-240 V CA avec les MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Entrée numérique en logique positive
Si vous souhaitez réaliser un cablage en logique positive, reportez-vous aux sché-
mas de connexion suivants.

@ Entrées numériques DI-1 en logique positive (CN3)
Servoamplificateur

Env. 5,6 kQ

Interrupteur

N DICOM

1
24V CC+10% @

pour MR-J4-0B: 300 mA, pour MR-J4W2-[1B: 350 mA,
pour MR-J4W3-[IB: 450 mA

“«
Ca.5mA
Vces=1,0V
IcEo < 100 pA

@ Courant d'alimentation:

HG-KR053, HG-KR13,

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,

TE1
[U]]B]p+[cJulv]w]

PE

HG-SR51, HG-SR52

LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0550,

LM-U2PAF-15M-0550,

LM-U2PBD-15M-1550,

LM-U2PBF-22M-1550

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-REM002C20,
MR-JAW3-4448 | HG-MROS3, HG-MR13, | LM U2PAB-0SM-0550: |ty REM004C20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C550,
LM-H3P3B-24P-C550, | 11 peviooacao,
LM-H3P3C-36P-CSS0, | TREMO04C20,
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-Ass0, | TMREMO0CC20,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0SS0,

LM-U2PAF-15M-0SS0,

LM-U2PBD-15M-1S5S0,

LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

NOTE

respectifs.

Vous trouverez de plus amples informations sur la configuration et le cablage
des servomoteurs compatibles dans les manuels d'utilisation des servomoteurs




6 Signaux
6.1 Cables de signaux

Connexion du
signal E/S STO CN8

Raccordement du
codeur du moteur CN2

Servoamplificateur

CN5
(port USB)

CN1A

Connexion SSCNETII
partant de l'axe en
amont du servoampli-
ficateur

| K=awe
0 Connexion SSCNETII

partant de 'axe en aval
duservoamplificateur

CN4

de la pile

/
Raccordement 4/

Les boitiers des connecteurs CN2 et CN3 sont reliés avec la borne du neutre (PE) (@) du
servoamplificateur.

6.2 OpérandesE/S

Signaux d'entrée

Symbole Opérande Raccordement| Br. Composant Durée de vie moyenne (h = heures)
cINP @ @ | Et En position CN3 24 Condensateur d'amortissement 10ans@
Connexion du signal E/S 1 ignal retour de I'état 1 lombre de mises en marche et en
gnal £/ TOFB Signal de I'état STO N8 6 Nombre de mi hi
a3 TOFB2 Signal retour de |'état STO2 7 . amét immédiat : 100 000
- — - - Relais Nombre de cycles de manceuvre ;
1 11 Alimentation maodifiable via les paramétres
26 H2 e = 1000 000
D: 5] [;'42 T3] Symbole | Opérande Raccord o | © Ventilateur 10000-30 000 h (2-3 ans)
MBR [ -
MO1[—5— MO2 51 DICOM Point de référence des entrées 5 23 g MR-J4-C0B Rotatif Env.20000h
5 T am numériques 10 20 é Direct Drive | Env. 5000 h
—pic L > =
LA =—{LAR 71 DOCOM | Point de référence des sorties numériques 3 26 E 2 | Rotatif gnv. 40 1088(% i/ages, 30000 h/
« axes, axes

18 |1g 181 R Point de référence pour les signaux CN3 T _ kS % MR- g

" analogique g ©[Jawo-0B | 8 Direct Drive | ENV- 10000 h/2 axes, 7 000 h/
Point de référence pour les signaux _ 14 2 3 axes, 2000 h/8 axes
des impulsions de ph
€5 Impuisions de phases pile ® 5ans a compter de la date de fabrication
STOCOM | Point de référence pour STO1/STO2 N8 3 oy - — - —
TOFCOM | Point de référence pour TOFB1/TOFB2 8 Dépend des crétes fie courant e't des ger_tes de capamte.. !_a durée de yle depen&fl for-
tement de la température ambiante ainsi que des conditions de service. La durée de

SD Blindage Boitiers vie indiquée ci-dessus pour les condensateurs est atteinte dans des conditions

O Affectation initiale des opérandes sur ces broches ; modifiable via les parameétres
@ MRJ4-0B © MR-JawO-0B

7 Maintenance et inspection

ambiantes normalement climatisées (température maximale de I'air ambiant : 40 °C).
@ Condition : Ialimentation électrique est hors tension, température ambiante 20 °C

La durée de sauvegarde s'applique lorsque le servoamplificateur est hors tension

pour 1 pile MR-BAT6V1SET pour les MR-J4-CIB et pour 5 piles MR-BAT6V1 pour les

9 Caractéristiques techniques
9.1 Servoamplificateurs MR-J4-B et MR-J4W-B

Caractéris- MR-J4-C]| 10B | 20B | 40B | 60B | 70B
tiques MR-J4AW[I-[]| 2-22B | 2-44B | 2-77B |3-222B | 3-444B
Circuit de charge | Monoph. ou triphasé 200-240 V CA, 50/60 Hz
Alimen- | Cireuit ded Monoph. 200-240 V CA, 50/60 Hz
tation commande
Connecteur 24V CC, £10 % (consommation : 200 mA,
de l'interface incluant les signaux du connecteur CN8)

Systéme de commande

Régulation par modulation d'impulsion en
largeur/régulation du courant a commuta-
tion sinusoidale

Fonctions de sécurité selon
la CEl 61800-5-2 (STO)

EN ISO 13849-1 catégorie 3 PLd, EN 61508
SIL 2, EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2

Durée moyenne de fonction-
nement jusqu’a I'apparition
d’une erreur

MTTFd = 100 [Années]

Fiabilité de détection des
erreurs sur I'ensemble ou
une partie d'un systéme

CC=90[%]

Probabilité moyenne pour
I'apparition d'une erreur

PFH = 1,01 x 107 [1/heure]

Symbole Opérande Raccordement| Br. MR-J4WI-0IB. Remplacez les piles au bout de trois ans a partir de la premiére mise dangereuse
P di . . n en service, indépendamment de la mise hors tension du servoamplificateur. L'utili- Durée d'utilisati Ty = 20 [Années]
EM2 c | Arrétimmédiat 2 20 7.1 Points a contrdler sation de la pile au-dela de la période de sauvegarde peut entrainer le message urée d'utilisation M= nnees.
DI E Interrupteur de fin de course supérieur (FLS) N3 2 d‘erreur [AL. 25 Position absolue supprimée]. Temporisation de la réponse =8ms
DI2 o Interrupteur de fin de course inférieur (RLS) 12 DANGER O La un?Iité‘ des piles se dét_éric?re en fonctjon des conditions de stockage. La durée d.e vie (Entrée STO inactive — coupure du courant)
e = Interrupteur de proximité (DOG) 19 _ _ _ - _ - - se référe a la date de fabrication et ne dépend pas du raccordement ou non de la pile. Catégorie de surtension 111 (CEI/EN 60664-1)
e ® Avantdec erla eetlinspection, attendez aumoins 15 mi- Classe de protection I (CEVEN 61800-5-1)
EM2 Arrét immédiat 2 10 nutes jusqu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. A I'aide d'un testeur de 8 Transport et stocka ge c 4 —
DI1-A Axe A 7 tension ou autre appareil semblabl que la tension aux bornes ourant de court-circuit 100 kA
DI1-B Axep | Interrupteurdefin de course 20 (P+) et (N-) est descendue a une valeur non dangereuse, Vous risquez dans le ATTENTION nominal (SCCR)
biic @ faec supérieur (FLS) ] cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant de commencer que le T 3 ‘ 3 ‘ 5 ‘ 5 ‘ 5
- Xe i ien éteil éris- -J4-| 100 200 350 500 700
G voy ant. «CHARGE » su’r la face.avant du servoamp Il‘ﬁcateur est bler': ete",",' @ Utilisez un dispositif de levage adapté pour le transport afin d'éviter tout C.aracterls
DI2-A g Axe A defind o3 8 @ La maintenance ou l'inspection sont réservés uniquement aux électriciens dommage. tiques MR-JawO-O 2-1010B
Interrupteur de fin de course scialisés qui ivi i 6 i i - " " —
Di2-B I |AxeB infériet? r (RLS) 21 7"’ écialisés q7' o": SLZV' znedfo@ "tf:’f';e":? '"t'"e p :'.' U i_‘at e;q"' sesont f:;"" @ N'empilez pas les servoamplificateurs emballés plus haut qu'autorisé. Alimentation du circuit Triph. 200-240 V CA, 50/60 Hz
DI2-C g Axe C 2 larises avec'ess “", aras es'ecun € de fautomatisa ',o n. Yous nsguez ans @ Nesoulevezpas le servomoteur par les cdbles de raccordement, par I'arbre de charge i !
le cas contraire une électrocution. Contactez votre distributeur agréé ou votre moteur ou par le codeur. P - 5 PR
DI3-A Axe A 9 deur si vous devez faire réparer ou remplacer des composants. P . Toutes les autres caractéristiques sont ques a celles 1
Interrupteur de proximité @ Netenezpas le servoamplificateur par la face avant pendant son trans- dans le tableau précédent.
DI3-B AxeB (DOG) 22 port. Le servoamplificateur risque de tomber.
DI3-C Axe C 15 ATTENTION @ Montezle servoamplificateur sur un mur stable comme indiqué dans le manuel. 9.2 Dimensions
STO1 Signal de coupure STO1 4 ® N deza “rification de Fisal — —— - @ Ne montez pas sur les appareils et n'y cognez pas dessus. Ne posez au- -
- CN8 Ne procédez d aucune vérification del (resi ed / cun objet lourd sur les appareils.
STO2 Signal de coupure STO2 5 a I'aide d'un appareil adapté avec le servoamplificateur car cela en- ® Vous trouverez plus d'infor surle port et le mani de
Signaux de sortie gendrerait des erreurs. o ) ) lapile optionnelle dans le manuel d'utilisation des servoamplificateurs
Symbol Onérand Raccord B @ Entantqu'opérateur, n'essayez jamais de réparer I'appareil et/ou de le MR-J4-B et MR-J4W-B
ymbole pérande accordemen r. dé .
AMO Anomalie 15 . PR - N Respectez les conditions suivantes pour le transport, le stockage et le fonctionnement. H
0) - - - - Nous vous recommandons d'effectuer réguliérement les contréles suivants :
MBR Déclench. automatique du frein de parking 3 (@ Vérifiez le bon serrage des vis de toutes les bornes d'énergie Resserrez les vis Condition
NP O En position (positionnement terminé) 9 si nécessaire. Service 0°Ca +55°C, Classe 3K3 (CEI/EN 60721-3-3)
Température [0) NPT
LA 6 > Transport —-20a 65 °C, Classe 2K4 (CEI/EN 60721-3-2)
o | Codeur delaphase A (sorties différentielles) pevod SR ambante Stockage @ -20°C a +65 °C, Classe 1K4 (CEV/EN 60721-3-1)
LAR 0 16 amplificateur [11/12/L3[L11/L21 |[N-/P+|P3/P4| C | D [uv/w] PE 9 ’ " 5
LB < CN3 7 MR-J4-10B Hlljmidité Service, TlLans- 53909% RH
- . ocs . -J4- — tive ort, Stockage
o | Codeur de la phase B (sorties différentielles) _ rela port, g — -
LBR = 17 MR-J4-350B Tenue aux Service Classe 3C2 (CEV/EN 60721-3-3) Servoamplificateur W[mm] | H [mg] D [mg] Poids [kg]
Lz o 8 MR-J4-5008 12 12 agents Transport © Classe 2C2 (CEI/EN 60721-3-2) MR-J4-10B/208 40 168 135 08
Zr Codeur de la phase Z (sorties différentielles) 18 MR-J4-700B 12 08 1,2 1,2 ;E:?fﬂslques ) Classe 1C2 (CEVEN 607213-1) MR-J4-40B/608 20 168 @ 170@ 10
~Ja- - Stockage lasse -3 .
MO1 Sortie analogue du moniteur 1 2 MR-JAWC-CI8 — coditions | Semvice Classe 381 (CEVEN 607213-3) MR-J4-70B/1008 60 1680 | 185@ 14
MO2 Sortie analogue du moniteur 2 14 (@ Veérifiez sur le servomoteur si le palier, I'unité de freinage etc. produisent des g{“Fia!\fes Transport © Classe 2B1 (CEI/EN 60721-3-2) MR-J4-200B 90 1680 | 195@ 2,1
CALMD Etanomalie 1 bruits anormaux. 10001 | stockage® Classe 181 (CEVEN 60721-3-1) MR-J4-3508 90 | 1680 | 195@ 23
® ® Vérifiezsi les cables sont endommagés ou coupés. Ajustez les intervalles de 10 Hz 3 57 Hz avec un avancement constant de MR-J4-5008 130 250 2000®@ 46
MBR-A Axe A Déclench ¢ aut 12 controle 3 la sollicitation réelle. Valeurs testées 0,075 mm, 57 Hz 4 150 Hz avec une accélération 010) .
MBR-B D AxeB | cclenchement automa- 25 @ Veérifiez que tous les branchements enfichables du servoamplificateur tiennent bien. constante de 9,8 m/s (1 g) selon la CEI/EN 61800-5-1 MR-J4-7008 172 300 | 200 6.2
tique du frein de parking AN e o X Tenue aux (test Fc selon la CEI 60068-2-6) ®
MBR-C D Axe C 13 (® Vérifiez 'absence de dommage des connecteurs ainsi que I'état de la traction. vibrations Service 59m/s 069) MR-JAW2-22B/W2-44B 60 168 195 14
Vérifiez les dénd - | Jifi ) 3 X
LAA @ Codeur de a phase A 3 ® érifiez les dépots de poussiére sur le servoamplificateur. ! Transport® Classe 2M3 (CEVEN 6072132) MR-J4W2-77B/W2-1010B 85 168 195@ 23
: ‘s différentiell @ Vérifiez I'absence de bruits anormaux au niveau du servoamplificateur. ® MR-J4W3-222B/W3-4448 85 168 195 @ 53
LAR-A g Axe A (sorties différentielles) CN3 16 Vérifiez |'état de I'arbre moteur ainsi que des composants accouplés. Stockage Classe 1M2 (CEI/EN 60721-3-2) 3
LB-A = Codeur de la phase B 4 . . Degré de salete 2 (CEVEN 60664-1) @ sans batterie MR-BAT6V1SET montée
LBRA g (sorties différentielles) 17 7.2 Durée de vie Degré de protection 1P20 (CEI/E.N 60529), sauf bornier et grille du ventilateur @ sans connecteur
LAB Codeur de la ph 5 Les composants suivants doivent étre controlés réguliérement : Si un compo- Construction ouverte (UL 50)
(s?)rt?g dﬁ'f:r’e)ntaicseﬁ:s) sant est défegtueuxz remplacgz-le ir_nmédiatement mémg s'i_I n'a pas encore Attt ‘ Service, Stockage | 1000 m maxi au dessus du niveau de la mer
LARB Axe B 8 ?.ttemt sabqurtee ds Vle'tLa ?ure.? de(;“e eSthfonCtlon dte l l;tlhsattlon et de(sjcondl- tude ‘ Transport 10 000 m maxi au dessus du niveau de la mer MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LB-B Codeur de la phase B 6 (;g?rsigmetlﬁ’n es. Four toute piece de rechange, contactez votre revendeur ou ® - — AW ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LBR-B (sorties différentielles) 19 ’ Dans l'emballage d‘origine www.mitsubishi-automation.com



S MITSUBISHI ELECTRIC

Manuale d'installazione per servoamplifi-
catori MR-J4-B e MR-J4W-B

Art. no: 260566 IT, Versione A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany

Tuttii diritti riservati. Non garantiamo la correttezza delle informazioni, che de-
scrivono le proprieta del prodotto, e le specifiche tecniche.

Oggetto di fornitura

Disimballare il prodotto e assicurarsi che il servoamplificatore risponda alle spe-
cifiche tecniche richieste verificando i dati riportati sulla targhetta di modello.

C dellac Quantita
Servoamplificatore 1
Connettore di attacco per alimentazione elettrica CNP1/CNP2 @ 1 cad.
Connettore di attacco per alimentazione elettrica CNP3 &} ’\;L;ST:GO
Utensile di apertura dei connettori di attacco g} 1
Manuale d'installazione per il sicuro esercizio della serie di 1
servoamplificatori MELSERVO-J4

Connettore di cortocircuito CN8 1

@ Non forniti per servoamplificatori MR-J4-B per 1 asse a partire da 5 kW.

Targhetta del modello

AC SERV(
AMITSUBISHI ser 851367007 Numero di serie
MODEL \R-j4-108 Potenza
POWER: 100W Corrente nominale di uscita

INPUT JAC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN.. IB(NAJ0300175
Max. Surrounding Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE:2012-01 ¢—
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
TOD o020, oA W02 WA

Denominazione del modello
MR-J4wW2-10B00
T

Tensione di alimentazione ammessa
Numero di serie

Standard, numero manuale
Temperatura ambiente

Protezione IP

Marchio KC, anno e mese di pro-
duzione

Paese di origine

Mitsubishi Electric Vuoto o Sn: Versione software specifica
Servoam- (n=00-999)
plificatori AC Serie Vuoto o 2-5 segni alfanumerici:
MELSERVO-J4 Versione hardware specifica

(EA, EB, EC, MAO11 ecc)

B: compatibile con SSCNETIII
Codice Numero assi Potenza Potenza Potenza di uscita/asse
W2 2 (Codice diusci- Codice| di usci- |[Codice| [kw]
ta [kW] ta [kw] A B C
W3 3
10 0,1 200 2 22 0,22 0,2 —
20 0,2 350 35 44 04 04 —
40 04 500 5 77 075 | 0,75 —
60 0,6 700 7 1010 1 1 —
70 0,75 — — 222 0,2 0.2 0.2
100 1 — — 444 [ 04 | 04 | 04

1 Note sul presente documento

Questo documento & la traduzione del manuale di installazione originale in
lingua inglese.

1.1 Documentazione per il MELSERVO servoamplifi-
catore MR-J4-B e MR-J4W-B

Questo manuale descrive ['installazione del servoamplificatore MR-J4-B et MR-J4W-B.
Informazioni piti dettagliate relative ai dispositivi sono reperibili nei seguenti
manuali:

Manuale d'uso per servoamplificatore MR-J4-B, Art. N°: SH(NA)030106-*
Manuale d'uso per servoamplificatore MR-J4W-B, Art. N°: SH(NA)030105-*
Manuale d'uso per servomotori lineari, Art. N°: SH(NA)030110-*

Manuale d'uso per servomotori Direct drive, Art. N°: SH(NA)030112-*

Manuale d'uso per servomotori, Art. N°: SH(NA)030113-*

Manuale d’uso per encoder lineari (vol. 3), Art. N°: SH(NA)030111-*

Essi possono essere scaricati gratuitamente dal nostro sito Internet
www.mitsubishi-automation.it. In caso di domande relative ai lavori di instal-
lazione e funzionamento dei dispositivi descritti in questo manuale d'installa-
zione, non esitate a contattare I'ufficio vendite di vostra competenza o uno dei
vostri partner commerciali.

L'installazione di dispositivi tecnici di sicurezza presuppone inoltre una partico-
lare competenza specialistica, che non é descritta nel presente documento.

1.2 Funzione del documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina
e/o l'operatore della macchina in merito all'installazione in sicurezza del servo-
amplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B.

Esso non contiene manuali per I'uso della macchina, nella quale il sistema tec-
nico di sicurezza & integrato o deve essere integrato. Queste informazioni sono
disponibili nei manuali d'uso della macchina.

1.3 Definizione terminologica di sicurezza

1.3.1 Funzioni di arresto della norma IEC 61800-5-2

Funzione STO (vedi IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
Nel MR-J4-B e MR-J4W-B & integrata la funzione "Arresto sicuro" (STO - Safe
Torque Off). La funzione mette fuori tensione il servomotore senza bisogno di
interrompere galvanicamente |'alimentazione elettrica del servoamplificatore.
Questa funzione di sicurezza comprende:

- Arresto secondo la categoria 0 della IEC 60204-1

- Impedisce il riavvio intempestivo

2 Avvertenze per la sicurezza

Questo capitolo tratta aspetti rilevanti per la vostra sicurezza e per la sicurezza

dell'operatore addetto al sistema. Leggere con attenzione e interamente que-
sto capitolo, prima di iniziare l'installazione.

Nel presente manuale d'installazione si riportano indicazioni importanti per

Fna corretta e sicura gestione del dispositivo. | simboli hanno il seguente signi-
icato:

2.3 Usoregolare

Impiegare i servoamplificatori MELSERVO MR-J4-B e MR-J4W-B solo entro i va-
lori limite consentiti (tensione, temperatura ecc., vedi anche le specifiche tec-
niche nonché la targhetta di modello sul dispositivo). L'uso dei dispositivie
consentito solo a personale qualificato e solo sullamacchina su cui i servoam-
plificatori sono stati montati e inizialmente collaudati da personale tecnico
qualificato in osservanza del manualeper I'uso per i servoamplificatori MELSERVO
MR-J4-B e MR-J4W-B.

In caso di impiego inappropriato o di modifiche apportate al dispositivo,
Mitsubishi Electric Co. declina qualsiasi richiesta d'indennizzo, anche se riguar-
da il montaggio o l'installazione.

PERICOLO

Prima d'iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di almeno
i ella i i

15 minuti, affinchéi c i, dopo la disii

rete, possano scaricarsi fino ad un valore di tensione non pericoloso.

2.3.1 Dispositivi periferici e allacciamento elettrico

@ Cablaggio locale
Effettuare il cablaggio dei dispositivi solo con cavi in rame previsti per tem-
perature da 60 °Ca 75 °C. La seguente tabella visualizza le sezioni dei condut-
tori (AWG ) a 75 °C. Applicare sui conduttori bussole terminali appropriate.

PERICOLO:
A Indica un rischio per l'utilizzatore.
) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate pué cre-

are un pericolo per la vita o la salute dell'utilizzatore.

Sezione del conduttore [mm?]
Servoamplificatori L1/L2/ u/vV/w/
Lape@ L1121 PHC | Lo
MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-40B/ 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B |(AWG 14) 2
R 8 35 (AWG 14)
MR-J4-200 AWG12) 2
(AWG 14)
MR-J4-3508 55 35
(AWG 10)| 2 (AWG 12)
©) (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
_14-700B® AWG 8 35 | (AWGS
MR-J4-7008 awe12)| ¢ )
2 2 2
MR-JAWE-LIB (AWG 14) (AWG 14)| (AWG 14)

ATTENZIONE:
A\ Indica un rischio per le apparecchiature.
( ) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate pué com-

portare gravi danni per I'apparecchio o altri beni materiali.

2.1 Personale tecnico qualificato

L'installazione dei servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B va affidata esclusi-

vamente a personale tecnico qualificato. Le condizioni, che le persone adde-

strate alla sicurezza devono soddisfare, sono le seguenti:

@ la partecipazione ad un corrispondente corso di addestramento,
| corsi di addestramento vengono offerti presso le filiali locali della Mitsubishi
Electric. Per conoscere le esatte date ed i luoghi dei corsi rivolgersi alla no-
stra filiale di zona.

@ l'addestramento all'uso della macchina e sulle norme di sicurezza al mo-
mento vigenti da parte dell'operatore responsabile della macchina.

@ |'accesso a tutti i manuali del MR-J4-B e MR-J4W-B, la loro lettura e comple-
ta conoscenza del loro contenuto.

@ l'accesso a tutti i manuali per i dispositivi di sicurezza (ad es. cortina fotoe-
lettrica), che sono collegati al sistema di sorveglianza tecnico di sicurezza,
la loro lettura e completa conoscenza del loro contenuto.

2.2 Uso del dispositivo

| servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B rispondono ai seguenti standard di
sicurezza e sono utilizzabili sia con il modulo di sicurezza MR-J3-D05 che con
moduli relé o PLC di sicurezza certificati.

L'impiego avviene nelle seguenti condizioni:

I'EN ISO 13849-1 categoria 3 PLd

I'EN 62061 SIL CL 2

I'EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

I'EN EN 61800-5-1

I'EN EN 61800-3

I'EN 60204-1

@ pg (Collegamento a terra) @

@ Scegliere la sezione del conduttore in base alla potenza di uscita del servomotore.
1 valori nella tabella si riferiscono alla potenza di uscita del servoamplificatore.

® Utilizare per il collegamento la morsettiera unicamente con le viti originali for-
nite in dotazione.

@ Esempio di selezione per interruttori di potenza incapsulati (MCCB) e fusibili
Quando si tratta di proteggere un servoamplificatore con un fusibile o un
interruttore di potenza con una prestazione di disinserzione inferiore
a300 A effettivi e max. 240 V, montare un fusibile con requisiti di scatto T
o un interruttore di potenza incapsulato (UL489 Listed MCCB) di cui nella
seguente tabella. | fusibili e interruttori di potenza incapsulati indicati in
tabella sono esempi che si basano sui dati nominali I/0 del servoamplifica-
tore. Utilizzando un servomotore a basse prestazioni &€ anche possibile uti-
lizzare fusibili o interruttori di potenza incapsulati con corrente nominale
inferiore. Per maggiori informazioni sulla scelta di altri fusibili o interruttori
di potenza consultare il manuale d'uso del servoamplificatore.

@ Alimentazione

Questo servoamplificatore e collegabile a stella con punto neutro messo
aterra (categoria di sovratensione lll, a norma IEC/EN 60664-1). Volendo
invece utilizzare il punto neutro per un‘alimentazione elettrica monofase,
I'allacciamento richiede un trasformatore con isolamento rinforzato. Per
alimentare elettricamente le interfacce & possibile ricorrere ad un alimen-
tatore a 24 V esterno con isolamento rinforzato rispetto ai terminali I/O.
® Messa aterra

Per prevenire una scossa elettrica, collegare il conduttore di protezione
(PE) del servoamplificatore (morsetto contrassegnato con @) al conduttore
di protezione (PE) dell'armadio elettrico. Evitare in tal caso di collegare due
otre cavi di messa a terra alla vite del morsetto. Collegare i cavi di terra sem-
pre con schema uno-per-uno. Utilizzando un interruttore di protezione per
correnti di guasto per prevenire una scossa elettrica, mettere a terra il ser-
voamplificatore collegandolo al morsetto di terra (PE). L'alimentazione
elettrica del prodotto prevede I'uso di un solo interruttore di protezione
per correnti di guasto di tipo B.

Morsetti di
terra

Morsetti di
terra

2.3.2 Conformita con le direttive UE

| servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B sono concepiti in termini di installazi-
one, esercizio e manutenzione periodica conformemente ai seguenti stand-
ard: Direttiva Macchine (2006/42/CE), Direttiva EMC (2004/108/CE) e Direttiva
Bassa Tensione (2006/95/CE).
@ Requisiti EMC
| servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B rispondono alla categoria C3 con-
formemente alla norma EN 61800-3. Linee di collegamento I/O (max. lung-
hezza 10 m) e cavi encoder (max. lunghezza 50 m) vanno messi a terra
presso la schermatura. Montare sul terminale d'ingresso un filtro antidis-
turbo e una protezione contro le sovratensioni.

@ Dichiarazione di conformita (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dichiara che i servoamplificatori sono
conformi ai requisiti e standard richiesti (2006/42/CE, 2004/108/CE e 2006/
95/CE). Una copia di questa dichiarazione di conformita (DoC) puo essere
scaricata dal nostro sito web.

2.3.3 Conformita con le direttive USA/Canada
(Certificazione UL/CSA)

Questo servoamplificatore € stato progettato conformemente agli standard
UL 508C e CSA €22.2 N° 14. Per ulteriori dettagli sulla certificazione UL/CSA
consultare il manuale d'uso del servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B.

@® Montaggio

L'armadio elettrico dovrebbe essere dimensionato in modo da corrisponde
a minimo il 150 % di tutti i servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B in esso
installati. La configurazione dell’armadio elettrico dovrebbe inoltre essere
tale da mantenere una temperatura ambiente all'interno dell'armadio mai
superiore a 55 °C. | servoamplificatori vanno montati in un armadio elet-
trico in metallo. Sono consentiti modelli in versione aperta (UL 50) e cate-
goria di sovratensione lll. L'ambiente in cui montare I'armadio non deve
superare il livello di inquinamento 2. Utilizzare solo cavi in rame.

@ Corrente nominale di cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Idonei all'uso in un circuito elettrico con una perdita di corrente simmetrica
non superiore a 100 kA rms con max. 500 V.

@ Requisiti di protezione da sovraccarico
| servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B sono dotati di protezione da
sovraccarico elettronica dell'uscita del servomotore, concepita per il 120 %
della corrente di uscita nominale (corrente a pieno carico) del servoamplif-
icatore.

@ Scarica del condensatore

PERICOLO

Pericolo di scossa elettrica - Non toccare subito dopo il disinserimento
dell’alimentazione elettrica I'unita motrice o il cablaggio. Il tempo di scar-
ica del condensatore equivale a min. 15 minuti.

SeTveamplificaton Interruttore di potenza Fusibile
P incapsulato (240 V AC) (300V)

MR-J4-10B/MR-J4-20B/

MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A

MR-J4-70B/MR-J4W2-22B

MR-J4-60B®/MR-J4-708D/

MR-J4-100B/MR-J4W2-44B/ g

MR-J4W2-77B/MR-J4W3-222B/ NF63-SW 3P 10AW 15A

MR-J4W3-444B

MR-J4-200B/MR-J4W2-448D/ g

MR A1 08 NF63-SW 3P 16A W 30A

MR-J4-350B/MR-J4W2-778D/

MRJAW3-4448® NF63-SW 3P 20A W 40A

MR-J4-5008 NF63-SW 3P 30A W 60 A

MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80 A

@ Pper alimentazione elettrica 200 V AC monofase

@ Protezione del circuito terminale (Branch Circuit Protection)
In sede di installazione negli Stati Uniti va prevista una protezione del cir-
cuito terminale (Branch Circuit Protection) conformemente all’Electrical
Code e in osservanza delle norme locali applicabili.
L'installazione in Canada richiede una protezione del circuito terminale
(Branch Circuit Protection) conformemente al Canada Electrical Code e in
osservanza delle norme locali applicabili.



2.4 Avvertenze diprotezione e misure di protezione generali

ATTENZIONE

PERICOLO

Osservare le avvertenze e le misure di protezione!

Per un impiego appropriato del servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B osser-
vare i punti seguenti:

I dispositivi di sicurezza ed i sistemi di sorveglianza tecnici di sicurezza de-
vono essere montati e messi in funzione esclusivamente da persone adde-
strate alla sicurezza autorizzate.

Tutti i dispositivi di sicurezza (interruttori, relé, PLC, cablaggio ecc.), il quadro
elettrico e tutte le valutazioni di rischio e di guasto devono soddisfare i requisiti
della norma EN 1ISO13849-1 (EN954-1) e della norma EN ISO 13849-2 e devono
raggiungere almenoiil livello di sicurezza necessario per la certificazione. Osser-
vare le corrispondenti avvertenze e requisiti degli standard di sicurezza.

Nel montaggio, installazione e funzionamento del servoamplificatori MR-J4-B
e MR-J4W-B MELSERVO osservare gli standard e le norme nazionali vigenti.
Attenersi in caso di rumori inconsueti durante I'esercizio di prova alle ris-
pettive indicazioni riportate nei manuali.

Con riferimento all'installazione, funzionamento ed alla manutenzione
periodica del servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B MELSERVO, osservare
le norme e disposizioni nazionali, e specialmente

- laDirettiva macchine 98/37/CE (del 29.12.2009 Direttiva macchine 2006/42/CE),
- la Direttiva EMC 2004/108/CE,

- la Direttiva bassa tensione 2006/95/CE e

- le norme per la sicurezza sul lavoro/legge per la sicurezza sul lavoro.

Il costruttore ed il proprietario della macchina, nella quale viene messo in
funzione il servoamplificatori MR-J4-B e/o MR-J4W-B MELSERVO, sono re-
sponsabili della acquisizione e tenuta di tutte le applicabili norme e disposi-
Zioni rilevanti per la sicurezza.

Osservare assolutamente tutte le avvertenze, ed in particolare le avverten-
ze speciali sul funzionamento in prova nei manuali.

Il funzionamento in prova deve essere eseguito esclusivamente da personale
specializzato o appositamente addestrato ed autorizzato. La registrazione e la
documentazione del funzionamento in prova devono essere svolte in modo
che in qualsiasi momento possano essere ricostruite e comprese da terzi.

Il montaggio ed il cablaggio devono essere eseguiti conformemente alle
norme di sicurezza valide per il caso singolo specifico.

La funzione "Arresto sicuro" (STO - Safe Torque Off), conformemente alla norma IEC
61800-5-2, ha solo lo scopo di separare con certezza il servomotore dalla tensione
difunzionamento. Essa non impedisce che |'albero motore continui a girare oppure
si riavvii a causa di una forza esterna ed imprevista. Se si vuole impedire con certez-
za la rotazione dell'albero motore a causa di una forza esterna, sono necessari di-
spositivi supplementari, come ad esempio un freno oppure un contrappeso.

Con riferimento all'emissione di tensioni d'interferenza propagate via cavo-
nel campo di frequenza da 150 kHz a 30 MHz, i servoamplificatori MR-J4-B
e MR-J4W-B soddisfano i requisiti EMC per azionamenti elettrici a velocita
variabileconformemente alla norma DIN EN 61800, parte 3.

® Affidare i lavori di i [ do, rip ione o
one della macchina, dei rispettivi componenti solo a personale tecnico
qualificato. Il rispettivo assemblaggio ed esercizio va riservato unica-
mente a personale tecnico appositamente addestrato (ISO 13849-1

tabella F.1n.5).
@ Per escludere malfunzia i dei dispositivi di sicurezza a causa di
errori multipli, guire sull'impi regolari controlli di errori con-

formemente a quanto prescritto delle norme. Indipendentemente dal
livello di sicurezza del sistema, il controllo errori deve essere

almeno una volta all'anno.

@ Nel caso di guasto ad entrambi i i di leep nel
ponte raddrizzatore il ser compira al mezzo giro.
ATTENZIONE

@ Interrompere il cablaggio delle funzioni di sicurezza prima di pro-
cedere al cablaggio degli altri segnali (ISO 13849-1 tabella F.1n.1).
ggere i cavi da possibili danni (c line interne all’armadio elet-

trico, guaine per cavo ecc.).
@ Osservare durante i lavori di posa e crimpaggio le dovute distanze

Pr

£
conror a

ftipo di seg

ATTENZIONE

Il servoamplificatori MR-J4-B e MR-JAW-B soddisfano la Direttiva EMC 2004/
108/CE ed i requisiti rilevanti della norma EN 61800-3 (secondo ambiente/cate-
goria PDS “C3"). Il servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B sono percio idonei
solo per I'impiego in ambiente industriale e non sono idonei per 'uso privato.

2.5 Rischio residuo

Il costruttore dell'impianto & responsabile delle valutazioni di rischio e di qual-
siasi rischio residuo da esse risultante. In seguito si elencano tutti i rischi resi-
dui delle funzioni STO (Arresto sicuro) e EMG (SPEGNIMENTO DI EMERGENZA/
ARRESTO DI EMERGENZA). Si esclude in ogni caso una responsabilita della Mitsu-
bishi Electric per il verificarsi di danni o lesioni personali originati da questi rischi
residui.

PERICOLO

Prima del montaggio, cablaggio o messa a punto di ogni dispositivo di sicu-
rezza leggere [ con ione le relative i i per l'uso.
Accertarsi che tutti i dispositivi di sicurezza montati, come interruttori di
sicurezza, relé di sicurezza, sensori di sicurezza ecc., soddisfino gli stan-
dard richiesti. Tutti i componenti di sicurezza forniti dalla Mitsubishi
Electric sono certificati dal TUV conformemente ai requisiti delle norme
ENISO 13849-1 categoria 3, PL d, EN 954-1 categoria 3 e IEC61508 SIL 2.
La sicurezza é garantita solo se tutti i dispositivi di sicurezza dell'im-
pianto sono completamente montati e messi a punto.

Procedere a tutte le valutazioni di rischio ed altresi all'accertamento del
livello di sicurezza della macchina/impianto considerando la stessa come
un tutt' uno nei riguardi della sicurezza. Si consiglia di fare certificare la

conformita dell'impianto da un Istituto indipendente simile al TUV.

2.6 Smaltimento

Smaltire le apparecchiature inservibili o non riparabili conformemente alle vi-
genti norme di smaltimento dei rifiuti del proprio paese (ad es. codice secondo
il decreto per il Catalogo europeo dei rifiuti: 16 02 14).

2.7 Trasporto di batterie al litio

Osservare durante il trasporto di batterie al litio le norme e disposizioni applicabili,
come per es. quelle delle Nazioni Unite (ONU), delle organizzazioni internazionali per
I'aviazione civile (ICAO) o I'organizzazione marittima internazionale (IMO). Le batterie
opzionali (MR-BAT6V1SET e MR-BAT6V1) sono composte da una cella al litio
CR17335A e non sono soggette alle norme ONU per merci pericolose (classe 9).

3 Descrizione del prodotto
3.1 Servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B

3.1.1 Descrizione funzionale

@ Attraverso la rete ad alta velocita e a funzionamento sincrono (SSCNETIII/H),
un controllore subordinato trasmette al servoaplificatore MR-J4-B o MR-J4W-B
dei segnali di comando per I'azionamento elettrico di un servomotore. | se-
gnali di comando contengono la velocita, la coppia e la posizione da rag-
giungere.

@ Un servoamplificatore MR-J4W-B & in grado di controllare due o tre servomotori.

@ | servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B dispongono della funzione integrata
STO (Arresto sicuro). Questa funzione toglie con sicurezza tensione al servo-
motore, senza la necessita di separare galvanicamente il servoamplificatore
dall'alimentazione elettrica. Tramite il modulo di sicurezza supplementare
MR-J3-D05 ¢ disponibile realizzare anche la funzione SS1 (Safe Stop 1).

@ Un encoder o trasduttore di posizione supplementare puo essere montato
sul carico movimentato per retroazionare la posizione attuale del carico sul
servomotore. Si ottiene cosi un circuito di regolazione chiuso per il posiziona-
mento. Con parametri si possono selezionare i seguenti modi di regolazione:

- Regolazione con encoder applicato sul lato carico
- Regolazione con encoder del motore
- Regolazione con doppia retroazione (encoder motore ed encoder lato carico)

Per ulteriori informazioni sulla configurazione e impostazione dei modi di rego-
lazione consultare il manuale d'uso del servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B.

3.1.2 Elementi di comando
MR-J4-B

B
B
B&

-2
N

ALTO
Quadro elettrico Quadro elettrico
7 Z
% Spazio per il cablaggio
Servoamplificatore 80 mm
=10mm — Zz- =10 mm

Servoamplificatore

1

DIIITITIHNy

////////////////¢+ 7

BASSO

5 Cablaggio

, PERICOLO

N° | Denominazione Descrizione
Display a led a tre cifre a 7 segmenti per
@ | Display la visualizzazione di stato del servo e
del codice di allarme.
SWi1 Interruttore rotativo di codifica per I'im-
(2] Numero postazione del numero di stazione del
stazione servoamplificatore. (Asse No. 1-16)
SW2: Interruttore di
selezione assi Con SW2-1 si seleziona |'esercizio di prova.
o Con SW2-2 e possibile disattivare |'asse.
o SW2-3 e 2-4 sono interruttori speciali
! ! ! ! per 'impostazione delle stazioni 17-64.
1234
SW2: Interruttore di . X o
selezione assi Con SW2-1 si seleziona I'esercizio di prova.
Con SW2-2,2-3, 2-4 D& possibile disat-
o o tivare gli assi A/B/C .
! ! ! ! ! ! SW2-5 e 2-6 sono interruttori speciali
1232586 per 'impostazione delle stazioni 17-64.
@ | Interfaccia USB (CN5) Collegamento di comunicazione al PC

@ |a deselezione dell'asse C tramite SW2-4 & possibile sono per il modello per 3 assi
MR-J4W3-IB. Per i modelli per 2 assi MR-J4W2-[IB, le impostazioni di fabbrica sono
effettuate attraverso un SW2-4.

@ Prima dell'installazi disinserire la i di ali ione del
servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

@ Prima diiniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di alme-
no 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si é spento. Accertarsi poi, con
un voltmetro o multimetro, che il valore della tensione sui morsetti
(P+) e (N-) si sia ridotto ad valore non pericoloso. Altrimenti sussiste
pericolo di una scarica elettrica. Controllare prima sempre che il led
"CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento.

@ Collegareregolarmente a terra il servoamplificatore ed il servomotore.

NOTA

Per ulteriori dettagli sui dati visualizzati e sulle posizioni degli interruttori con-
sultare il manuale d'uso del servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B.

ATTENZIONE

4 Montaggio/smontaggio
Direzione di ggio e di
ATTENZIONE
@ | dispositivi de essere i solo nella posizione prescritta.

In caso contrario puo verificarsi un guasto.

Rispettare le distanze prescritte fra servoamplificatore e interno pare-
te del quadro elettrico o altri dispositivi.

Perrispondere al grado di inquinamento 2, montare il servoamplifica-
tore nella giusta posizione verticale all’interno di un armadio elettrico
con protezione IP54.

Non montare servoamplificatori e servomotori difettosi o con parti mancanti.
Non ostruire le aperture di ingresso e di uscita dei servoamplificatori
e servomotori, che sono dotati di una ventola di raffreddamento.
Montare le unita o le opzioni che sviluppano molto calore, come ad es.
resistenze di frenatura, in modo che il calore non influenzi o danneggi
il servoamplificatore.

Montare il servoamplificatore solo su una superficie verticale e presta-
re attenzione alla corretta direzione verticale.

All'atto del prestare affinché trucioli di foratu-
ra o residui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi cortocircuito.

Impedire l'ingresso di olio, acqua, polvere di metallo ecc. attraverso le
fessure di aerazione del quadro elettrico oppure attraverso una vento-
la di raffreddamento installata sul tetto.

Se il quadro elettrico é i llato in un q da gas cor-
rosivi, sporcizia o polvere, inmettere nel quadro elettrico aria pura
dall'esterno attraverso un sistema di tubi chiuso, che crei nell'interno
del quadro elettrico una sovrapr che impedisca la penetrazio-
ne nel quadro elettrico di polvere, gas ecc.

Fissare il servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B con viti alle previste
aperture superiori ed inferiori di fissaggio dei dispositivi.

@ Usare il servoazionamento solo nelle condizioni ambientali descritte
nel manuale d'uso del servoamplificatore. Il servoazionamento non
deve essere esposto a polvere, nebbia d'olio, gas corrosivi o infiamma-
bili, forti vibrazioni o urti, temperature elevate, condensazione o umi-
dita. Se tuttavia I'unita d fi e in queste i issibili
condizioni ambi i, iste il pericolo diunascarica elettrica, di in-
cendio, danni o di un rapido deterioramento.

@ All'atto del io prestare affinché trucioli di foratu-
ra oresidui di rame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi un cortocircuito.

@ Non toccare componenti conduttori di tensione del servoamplificato-
re, quali ad esempio i morsetti di collegamento o i connettori.

@ Non toccareil ser plificatore, il ser eolar difre-
natura opzionale durante o subito dopo il funzionamento sotto ten-
sione. | c i si riscald I e iste pericolo di
ustioni.

@ [servoamplificatori MELSERVO MR-J4-B e MR-J4W-B soddisfano i req-

uisiti EMC per gli azionamenti elettrici a velocita variabile secondo la

norma DIN EN 61800, parte 3: EMC.

1l montaggio deve essere conforme alla norma EN 50274.

Il cablaggio elettrico deve essere conforme alla norma EN 60204-1.

Conformemente alla norma EN 60204-1, la tensione di alimentazione

deve essere in condizione di sopportare brevi cadute di tensione di 20 ms.

P

Morsetti di potenza

Denominazione Segnale

11,12,13 Tensione di alimentazione circuito di potenza
111,121 Tensione di alimentazione circuito di comando

N- Unita di frenatura opzionale

P+,CD Resistenza(i)/unita di frenatura opzionale(i)

[IAA Morsetti lato servomotore

P3, pa® Valvola a farfalla del circuito intermedio DC opzionale
PE Linea di terra

@ solo MR-J4-B




Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-J4-10B-MR-J4-70B

Tasto ARRESTO
a7 DIEMERGENZA  OFF ON MC
SO & o
Malfunzionamento C SK

Servoamplificatore

MCCB
,,,,,

— X u K Motore
monofase v
200-240V AC 1.

oL w
@
* Logica o Cavo Encoder
gica CN2|_ encoder
negativa L [
121 C

Tensione di Sto T —_—

alimentazione immediato 2*

Circuito di potenza CN3 CN3|24VDC£10%

I: 2 Doco! i}
IDOCOM| DICOM
) RA1] Malfunziona-
CN8 mento*
Connettore di cortocir-
cuito(non utilizzando la
funzione STO)

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4-10B-MR-J4-350B

Tasto ARRESTO
RA1 DIEMERGENZA ~ OFF ON mc
s® = i
Malfunzionamento MC SK

Servoamplificatore Servomotore

Servomotore

trifase .
200-240VAC |
D Cavo
* Logica CN2 Encoder
negativa L [ encoder
121 C
Tensione di Sto, T
aclimi?;aj;%rfmnza immediato 2* | CN3 CN3|24VDC+10 %
igm = !
IDOCOM) DICOI RA1
N8 ALM
Connettore di cortocir- Malfun*ziona-
cuito(non utilizzando la mento
funzione STO)
Tasto ARRESTO
RA1 DI EMERGENZA OFF ON MmcC
o® = &
Malfunzionamento MC K
Servomotore

Servoamplificatore

trifase
200-240V AC

Cavo

* Logica O P+ CN2|  encoder Encoder
negativa [H:H)
Tensione di Stop TEE)‘!
alimentazione immediato 2* |3 CN3|24VDC£10%

Circuito di potenza
Doco i}

|: S
IDOCOM| DICOM

Connettore di cortocir-
cuito(non utilizzando la

funzione STO)

RA1

Malfunziona-
mento*

Collegamento 3~,200-240 V AC per MR-J4-700B

Tasto ARRESTO MC
RA1 DI EMERGENZA OFF ON
o® = i
Malfunzionamento MC SK

Servoamplificatore Servomotore
MCcB e ]
I
% 7" Resistenza Motore

¢ L2 difrenatura U ¢
3 interna

trifase .
200-240V AC '

®|=|<|<

Cavo Encoder

* Logica negativa QN encoder
P3 :H)
P4
Tensione di
alimentazione Stop o
Circuito di potenza immediato 2% [CN3 CN3| 24VDC+10%

T2 DoCO! i}
Docom|
= Fr —
CNg Malfunziona-

Connettore di cortocir- 2
cuito(non utilizzando la mento’
funzione STO)

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-J4AW(I-C1B

Tasto ARRESTO
DI EMERGENZA OFF

MC
RAT ON
- o® = =
Malfunzionamento mc SK

@ Uscite digitali DO-1 in logica positiva (CN3)

Servoamplificatore

Linversione di polarita
del diodo danneggia il

MR-J4W2-22B-
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-444B

| MR-J4W3-2228

ALM, servoamplificatore —
CALM, 1 8
« X Kec Carico NP1 :
I Caduta di tensione _—
1b—L A nel servoamplifica- X .
2— DOCOM y tore: 2,6V §
24V DC 10 %@ CNP2
c
b
@ Corrente di alimentazione: per MR-J4-CJB: 300 mA, per MR-J4W2-[JB: 350 mA, CNP3A H
per MR-J4W3-[JB: 450 mA CNP3B\ A
Tensione di alimentazione: in caso la caduta di tensione & troppo alta per — @
consentire l'esercizio di un relé, la tensione s
& aumentabile a max. 26,4 V. :
PE g
Layout dei morsetti — b
MR-J4-10B- MR-J4-350B
MR-J4-200B *
Ser i utilizzabili

Servoamplifi-
catore

Motore rotatorio

Motore lineare
(lato primario)

MR-J4-10B

HG-KR053, HG-KR13,
HG-MR053, HG-MR13

MR-J4-20B

HG-KR23, HG-MR23

LM-U2PAB-05M-0SS0,

LM-U2PBB-07M-1550 | TM-RFM002C20

MR-J4-40B

HG-KR43, HG-MR43

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0SS0

TM-RFM004C20

MR-J4-608

HG-SR51, HG-SR52

TM-RFM006C20,

LM-U2PBD-15M-1SS0, | 1\ eEMO0BE20

MR-J4-70B

HG-KR73, HG-MR73

LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

MR-J4-1008

HG-SR81, HG-SR102

— TM-RFMO18E20

MCCB " II Servoamplificc:tpzr: Servomotore asse A
- 1 Motore
v
= — 0
% =1
PP I N R foal o Cavo Kl Encoder
trifase : encoder
200-240VAC 1@
9C | CNP3B Servomotore asse B
oD | Lo | Motore
oL, V ot v
o121 g t %
T  Cavo Encoder
e N28 ,_encoder
* Logica negativa T® P ‘—J C
**Solo per amplificatori per i CNP3C Servomotore asse C**
3 assi (MR-J4W3-01B) CN8 U —y J\Motore
Connettore di cortocir- L Vot v
cuito(non utilizzando la 1 Wo w
funzione STO) <l €]
nacl Can [~ Encoder
Tensione di ASloeleig m
alimentazione Stop
Circuito di potenza immediato 2*|CN3 CN3| 24VDC+10%
I: "2 pocor it
DOCOM| DICOI RA1
CALM Malfunziona-
mento*

® Quando la sezione delle linee di allacciamento per L11 e L21 & inferiore rispetto alle se-
ZionidiL1, L2 eL3 & necessario prevedere un interruttore di potenza incapsulato (MCCB).

Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-J4WCI-CIB

Per I'allacciamento monofase, collegare i morsetti L1 e L3 all’alimentazione
elettrica a 200-240 V AC e lasciare il morsetto L2 aperto (come per I'allaccia-
mento monofase a 200-240 V AC di MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Interfaccia digitale a logica positiva
Se si vuole realizzare un cablaggio in logica positiva, osservare gli schemi seguenti.
@ |Ingressi digitali DI-1 in logica positiva (CN3)

Servoamplificatore

Ca.56kQ

Interruttore

DICOM

—
Ca.5mA
Vces=1,0V
IcEo = 100 pA

24VDC+10% @

@ Corrente di alimentazione: per MR-J4-0JB: 300 mA, per MR-J4W2-[1B: 350 mA,

per MR-J4W3-[IB: 450 mA

MR-J4-500B

TE2

TE1

TE3

TE4

[=[<[<]e] [~[7]=]3]

MR-J4-200B

HG-SR121, HG-SR201,
HG-SR152, HG-SR202

LM-H3P3D-48P-CSS0,
LM-H3P7B-48P-ASS0,
LM-H3P7C-72P-ASS0,
LM-FP2B-06M-1550,

LM-K2P1C-03M-2551,
LM-U2P2B-40M-2550

MR-J4-3508

HG-SR301, HG-SR352

LM-H3P7D-96P-ASS0,
LM-K2P2C-07M-1551,
LM-K2P3C-14M-1551,
LM-U2P2C-60M-2550

TM-RFM048G20,
TM-RFM072G20,
TM-RFM120J10

MR-J4-5008

HG-SR421, HG-SR502

LM-FP2D-12M-1550,
LM-FP4B-12M-1S50,
LM-K2P2E-12M-1S51,
LM-K2P3E-24M-1551,
LM-U2P2D-80M-2550

TM-RFM240J10

MR-J4-7008

HG-SR702

LM-FP2F-18M-1550,
LM-FP4D-24M-1550

MR-J4W2-22B
MR-J4W3-222B

HG-KR053, HG-KR13,
HG-KR23, HG-MRO053,
HG-MR13, HG-MR23

LM-U2PAB-05M-0SS0,

LM-U2PBB-07M-1550 | TM-RFMO002C20

MR-J4W2-44B
MR-J4W3-4448

HG-KR053, HG-KR13,
HG-KR23, HG-KR43,
HG-MR053, HG-MR13,
HG-MR23, HG-MR43

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-U2PAB-05M-0SS0,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBB-07M-1550

TM-RFM002C20,
TM-RFM004C20

MR-J4-700B

TE3
[N-]P3]P4]

TE2
[L1]L21)

TE1

[L]fs]p+[cJu]v]w]

MR-J4W2-77B

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR52

LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASSO,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0S50,
LM-U2PBD-15M-15S0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

MR-J4W2-1010B

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1S50,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

NOTA

Per maggiori informazioni sulla configurazione e il cablaggio compatibile di

servomotori consultare il manuale d’uso del rispettivo servomotore.

Motore Direct drive




6 Segnali Simbolo ~ Operando Connettore| Pin Parte Valore orientativo di durata 9 Specifiche tecniche
6.1 Significato e layout dei segnali LB-B B | psse |!mpulso difase B encoder 6 Condensatore di livellamento 10anni @ 9.1 Servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B
Servoamplificatore . | LBR-B g (uscite differenziali) CN3 19 N diciclidi 4 .
Collegamento segnale Collegamento segnale = umero di cicli di accensione e stop o _J4|
ST01/0 NG, ool VO CN3 aNP® | £ [ eln-Position 24 Rele immediato: 100 000 Coratteri- R Tsvg g 21:;3 :OBB 24°BB 362(:;8 37033
ele : -Jaw-0| 2- -44 -77B | 3-. -444/
=B 1) TOFB1 Segnale di risposta dello stato STO1 Ns 6 Numero di inserimenti/disinserimenti Circuito di
= T 21 cl2] 6 TOFB2 Segnale di risposta dello stato STO2 7 per STO: 1000 000 times potenza monofase o trifase 200-240 V AC, 50/60 Hz
Ventola 10 000-30 000 ore (2-3 anni) Tensi AT
Tensione di ali ENsione | Circyito di
%@ MR8 Rotatorio Appr. 20 000 ore dialimen- | (oando monofase 200-240 V AC, 50/60 Hz
A Pin ~ e LI N tazione
Simbolo | Operando Connettore———— 3% g |Directdrive | Appr. 5000 ore Interfaccia 24V DC, £10 % (assorbimento: 200 mA,
N PrAMAT, s 5 % £ | Rotatorio Appr. 40 000 ore/2 assi, 30 000 ore/ inclusi segnali del connettore CN8)
Collegamento dall'asse amonte DICOM | Comune degli ingressi digitali 23 5 o MR- c 3 assl, 10000 ore/8 assi Regolazione PWM a commutazione
encoder motore CN2 cN1B 10 © F[4wO-0B | g . Appr. 10 000 ore/2 assi, 7 000 ore/ Sistema di comando ) _ . .
Attacco SSCNETIII T = Direct drive n X sinusoidale/Regolazione di corrente
0 DOCOM | Comune delle uscite digitali 3 26 o 3 assi, 2 000 ore/8 assi ST N
QZVG"“‘“S“W"E - — CN3 Batteria @ 5 i dalla data di produzi Funzioni di sicurezzaa norma | EN ISO 13849-1 categoria 3 PLd, EN 61508
Comune per segnali analogici o = atteria annicda’a data cl produzione EN IEC 61800-5-2 (STO) SIL 2, EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2
LG Punto di riferimento per segnali ad _ 14 @ Einfluenzato da correnti di picco e perdite di capacita. La durata utile dipende in Previsione di durata media di
_ C: N4 impulso della fase gran parte da temperatura ambiente e condizioni di funzionamento. La durata del funzionamento fino alla com- | MTTFd = 100 [Anni]
& Attacco batteria AP condensatore sopra indicata si raggiunge con il funzionamento in un ambiente " .
& STOCOM | Punto di riferimento per STO1/5TO2 N8 3 normale climatizzato. (Massima temperatura dell'aria ambiente: 40 °C) parsa di un guasto pericoloso
Lg:snfi ﬁ;L;‘t’grf'eeﬁofi CN2, CN2L e CN3 sono collegati con il morsetto PE (terra) (@ ) del ser- TOFCOM | Punto di riferimento per TOFB1/TOFB2 8 @ Condizione: alimentazione di tensione disinserita, temperatura ambiente 20 °C. Affidabilita di rilevamento di
P : SD Schermatura Involucro La durata di back-up si riferisce all'uso di una batteria MR-BAT6V1SET per MR-J4-CIB un guasto di un sistema DC =90 [%]

6.2 Ingressi/Uscite Digitali e Analogici

Segnali di ingresso

@ Assegnazione iniziale dell'operando su questo pin; modificabile tramite parametro
@ MRJ4-0B © MR-JawO-0B

e 5 batterie MR-BAT6V1 per MR-J4WI-CIB con alimentazione di tensione del servo-
amplificatore disinserita. Dopo la prima messa in funzione, sostituire le batterie en-
tro tre anni, indipendentemente se il servoamplificatore & stato inserito o meno. In
caso di utilizzo della batteria al di la della durata di back-up specificata pud even-

0 sottosistema

Probabilita media di guasti
pericolosi

PFH =1,01x 107 [1/ora]

Simbolo Operando Connettore| Pin . tualmente apparire il messaggio [AL. 25 Pos. Cancellata posizione valore assoluto]. Durata utile Ty = 20 [Anni
perancoll 7 Curae manutenzione o amen i messagg : sizione: \ m =20 (Anni)
EM2 - Stop immediato 2 20 La quallta dglle t?att.erle. peggiora con lo stoccaggio. Irafiurata.utlle.sl r|fer|5§g alla data di pro- <8ms
D % [Finecorsa superiore (FLS) s P 7.1 Puntidi controllo duzione ed é valida indipendentemente se la batteria & stata inserita ed utilizzata o meno. Tempo di risposta (STO i[’;gresso disinserito — disinserimento
= N energi
D2 g Finecorsa inferiore (RLS) 12 8 Trasporto e Stoccagglo Categoria di sovraccarico n (IEi/EN 60664-1)
DI3 Interruttore di prossimita (DOG) 19 PERICOLO P tg - | (EC/EN 61800-5-1)
T rotezione -5-
EM2 Arrét immédiat 2 10 @ Prima d'iniziare i lavori di manutenzione o d'ispezione, osservare un tem- ATTENZIONE Corrente nominale di corto-
- ‘ A i e 0a P ,, e orre 100 kA
DIT-A Asse A 7 po di attesa di almeno 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si & spento. —— - — ———— - circuito (SCCR)
DI1-B Asse B | Finecorsa superiore (FLS) 20 Accertarsi poi, con un voltmetro o multimetro, che il valore della tensione : ':‘" fine di evitare ‘_"'""'r "Sﬂ';ﬁPe' fltrasportol f"SI:OS'f{V' g’ 0! n 0"9{‘"-
sui morsetti (P+) e (N-) si siaridotto ad un valore non pericolosa. Altrimen- servoamp q onsentito. a
DI-C | m [AsseC 1 uimorsetti (P+) e (N-) sisiaric v peric 4 ® Non sollevareilser e dai cavi dienll el alberamo. Caratteri- MR-J4-01 100B | 200B | 350B | 5008 | 700B
= ti sussiste pericolo di unascarica elettrica. Controllare prima sempre che il ¢ stica MR-JAWD-I 2-1010B
Di2-A S |AsseA CN3 8 led "CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento. tore o dall'encoder. . . . - . .
DI2-B = |AsseB_|Finecorsainferiore (RLS) 21 ® Ilavoridi o diispezione d essere eseguiti solo da [ ] Durantg iltrasporto non usare l!coperchlo frontale per spostare il ser- Tensione di alimentazione trifase 200-240 V AC, 50/60 Hz
DI2-C = [AsseC B un elettricista specializzato qualificato, autorizzato, che abbia piena voampht?catore. n sef(oamphf:catore potrebbe cadere. Circuito di potenza )
DI3A vy 5 comp degli dard di sicurezza della tecnica di automazione. ® Montare il servoamplificatore su supporto avente una’portam adegua- Tutti gli altri requisiti sono conformi alla precedente tabella.
sse Interruttore di prossimita Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. In caso di necessita ta, confor 'memente a quanto prescritto :'1.el manuale d'uso. )
DI3-B AsseB | pog) 22 di una riparazione o sostituzione, rivolgersi al proprio ufficio vendita @ Non salire sui dispc , né calp li. Non appoggiare oggetti pe- 9.2 Dimensioni
DI3-C Asse C 15 competente o ad uno dei propri interlocutori di vendita. 5""‘:’ sui dlsp.os@w. . i . )
- - @ Per informazioni sul trasporto e ip della b P le
STO1 STOT segnale di spegnimento CN8 4 ATTENZIONE consultare il manuale d'uso i servoamplificatori MR-J4-B e MR-J4W-B.
STO2 STO2 segnale di spegnimento 5
Osservare le condizioni seguenti per lo stoccaggio ed i funzionamento.
: di usci ® N i di i della resi: d'isol )
Segnali di uscita u::"ei;:fsu;ﬁz"v‘:)‘:zem;vlifimtore, po{ic;éaquesto puo comportare dif:‘t":’i Ambiente = §°"di:i°"e ca K3 UGN ] H
Simbolo Operando Connettore| Pin di funzionamento. unzionamento a 0°Ca+55 °C, classe 3K3 60721-3-3]
ALMO Malfunzionamento 15 @ Non aprire e/o cercare di riparare il dispositivo. Z;"g?:n’fe‘”"" Trasporto @ da-20a 65 °C, classe 2K4 (IEC/EN 60721-3-2)
io® —20° o 3
MBRO Comando automatico di un freno di arresto 13 Si consiglia di eseguire regolarmente i seguenti controlli: i zmccagg'o da~207Ca +65°C, classe TK4 (EC/EN 60721-3-1)
- . o . . I idita atmos- i to,
INPO In-position (posizionamento terminato) 9 @ Controllare che sui morsetti non vi siano viti allentate. Stringere di nuovo fe’,'i‘éa',z,it{i‘g’s t,‘;?;f,’;?,f’;?;‘cf’ da’5a909%RH
A | 150 di fase A q 6 le viti allentate. ammessa caggio
o® mpf" SOA Ifase A ?nco er - C ie di io [Nm] . Funzionamento classe 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) k— B ——> T
LAR 3 | (uscite differenziali) 16 Servoamplifi- oppie di serraggio [Nm Resistenza con- T ® | 202 (EUEN 6072132)
T tro sostanze rasporto classe =3 3
& % [impulso di fase B encoder N3 ; catore L1/L2/L3[L11/121 [N-/P+ | P3/P4| C | D [u/v/w| PE e atie | oo e e N oo GG Bimml | Homml | Timml Peso kgl
o o di ol MR-J4-10B— -J4- o @
LBR = | (uscite differenziali) 17 14 — A Funzionamento | classe 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-108/208 “ 168 135 08
MR-J4-3508 Condizioni MR-J4-408/60B 0 160 | 1@ 10
Lz Impulso di fase Z encoder 8 MRJ4-5008 12 ambientali bio- | Trasporto @ classe 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) - !
LZR (uscite differenziali) 18 MFJ47008 12 ‘ 08 ‘ 12 H 12 |12 logiche Stoccaggio® | classe 181 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-708/1008 60 160 | 185 4
o1 Uscita analogica monitor ‘| [wrsswoos - o st cmmcosanedovon, | (U0 x| w0 [ wo |
MO2 Uscita analogica monitor 2 14  rmrrT — Valoridiprova 17 )3 norma [EC/EN 61800-5-1 (test Fc tratto da MR-J4-3508 90 1680 | 195@ 23
0) - @ Controllare che i cuscinetti, il freno ecc. del servomotore non emettano rumori insoliti. . alle IEC 60068-2-6) MRJ4-5008 30 %0 2000 6
CALM e malfunzionamento n ® Controllare cheil cavo e simili non presentino danni o interruzioni. Stabilire vibrazioni Funzionamento | 5,9m/s (06 g) il 4
MBR-AD Asse A 12 i cicli di controllo conformemente alle rispettive condizioni operative. ® . s MR-J4-7008 172 300 2000@ 6,2
MBRED Asse | Comandoautomatico diun % @ Controllare che tutti i connettori siano saldamente in sede sul servoamplificatore. Trasporto classe 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) VRJAW2-228/ W44 @ @ 195@ 1
- . sse freno di arresto (® Controllare eventuali danni ai connettori. Stoccaggio ® classe 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) s 4
MBR-CO O | Asse C 13 (® Controllare la presenza di depositi di polvere sul servoamplificatore. Grado di inquinamento 2 (IEC/EN 60664-1) MR-JAW2-778/W2-10108 8 168 195 23
LA-A 0 Impulso di fase A encoder 3 @ Controllare che il servoamplificatore non emetta n_Jmori insoliti. ) 1P20 (IEC/EN 60529), morsettiera e copertura della MR-JAW3-222B/W3-4448 85 168 195@ 23
= N L CN3 Controllare lo stato dell'albero motore e delle parti ad esso accoppiate. Protezione IP griglia del ventilatore esclusi
LAR-A 3 (uscite differenziali) 16 A el @ senza batteria MR-BAT6V1SET montata
LBA o |Asse A y 4 7.2 Durata utile Modallo aperto (UL 50 @ senza connettore
= Impulso di fase B encoder ) ) - ' o Funzionamento, | vz 1,000 m s
LBR-A (uscite differenziali) 17 Le parti seguenti devono essere sostituite regolarmente. Una parte trovata di- Altitudine stoccaggio ax.1.000m s.Lm.
fettosa deve essere immediatamente sostituita, anche se la sua durata utile diir Trasporto Max. 10.000 m s.hm MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LA-B Impulso di fase A encoder 5 non é stata ancora raggiunta. Condizioni d'impiego ed ambientali estreme i — —_ . 3
Asse B P ora raggiunta. zl¢ Mpiego & ntall es ® - - — AW ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LAR-B (uscite differenziali) 18 possono abbreviare il ciclo di vita. Per i ricambi rivolgersi al proprio ufficio ven- Nella confezione di trasporto originale www.mitsubishi-automation.com

dita o interlocutore di vendita competente.
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Instrucciones de instalacion para
servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B

Ne° de art.: 260566 ES, version A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany

Reservados todos los derechos. No garantizamos la correccion de las informacio-
nes que describen las caracteristicas del producto ni los datos técnicos.
Material incluido

Saque el producto del embalaje y compruebe la placa de caracteristicas del servoam-
plificador para asegurarse de que concuerda con las especificaciones solicitadas.

C id\ Cantidad

Servoamplificador 1

Conector de alimentacion de tensién para CNP1/CNP2 @ L pﬁ;zada

Conector de alimentacion de tension para CNP3 ® Numero de
ejesx 1

Herramienta para abrir el conector de alimentacion del ser- 1

voamplificador

Instrucciones de instalacién para el empleo seguro de la serie 1

de servoamplificadores MELSERVO-J4 (estas instrucciones)

Conector de cortocircuito CN8 1

Esos manuales estan a su disposicion gratuitamente como descarga en nues-
tra pagina web www.mitsubishi-automation.es. Si se le presentaran dudas
acerca de lainstalaciéon y la operacién de los equipos descritos en estas instruc-
ciones, no dude en ponerse en contacto con su oficina de ventas o con su vende-
dor autorizado.

Por lo demas, la instalacién de dispositivos técnicos de seguridad requiere
conocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funcion de la documentacion

La funcién de esta documentacion consiste en instruir a los técnicos del fabri-
cante de la méaquina y/o al operador de la méaquina acerca de como instalar de
forma segura el servoamplificadores MR-J4-B e MR-J4W-B.

La documentacion no incluye manuales para el manejo de la maquina en la que
estd integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de seguridad.
Esa informacion la encontrara en los manuales de operacién de la maquina.

1.3 Términos relacionados con la seguridad

1.3.1 Funcién de parada de la norma IEC 61800-5-2

Funcién STO (ver IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
En el MR-J4-B y MR-J4W-B esta integrada la funcién de "Parada segura” (STO -
Safe Torque Off). Esta funcion desconecta de forma segura la corriente del servo-
motor sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.
Esta funcion de seguridad incluye:

- Parada no controlada conforme a la categoria 0 de IEC 60204-1

- Se evita un reinicio inesperado

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacion es necesario
leer atentamente este capitulo.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

2.3 Empleo reglamentario

Los servoamplificadores MELSERVO MR-J4-B y MR-J4W-B tienen que ser
empleados siempre sélo dentro de los limites permitidos (tensién, tempera-
tura etc., ver a este respecto las especificaciones técnicas y la placa de caracte-
risticas en la unidad). Los equipos pueden ser manipulados exclusivamente
por personal con la debida formacion y sélo en la maquina en la que han sido
montados y puestos en funcionamiento originalmente por personal con for-
macion especial tomando en consideracion los manuales de instrucciones de
los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B.

En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en la uni-
dad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafos y perjuicios de nin-
gun tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje o la instalacion.

PELIGRO

Antes de c con la i ion hay que esperar como minimo
15 mmutos después de desconecfar la tension de red con objeto de que los
g po de descargarse a un valor de tensién no

pehgroso.

2.3.1 Dispositivos externos y conexion de la fuente de alimentacién

@ Cableado local
Emplee para el cableado Unicamente cables de cobre homologados para
temperaturas de 60 °C/75 °C. La tabla siguiente muestra las secciones de
cable (AWG ) con 75 °C. Emplee para la conexién de los cables las virolas
adecuadas.

D Nose incluye con servoamplificadores para 1 eje a partir de 5 kW.
Placa de caracteristicas
AC SERVO

AMITSUBISHI SER'S21001001
MODEL MR.J4-108

POWER:100W

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175

Max. Air Temp.: 55°C Temperatura ambiente:
1P20

Clase de proteccién (cédigo IP)
KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01

Identificacion KC, aio y mes
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION PASSED de fabricacion

TOKYO 100.8310, APAN. WADE I AP Pais de origen

Ndmero de serie

Denominacién de modelo

Potencia

Alimentacion permitida

Corriente nominal de salida

Estandar, n° del manual de instrucciones

Denominacion de modelo
MR-J4W2-10B0O0O

L Vacio 6 Sn:

Version de software especial
(n =00 hasta 999)

Vacio o entre 2y 5 caracteres alfanuméricos:

Mitsubishi Electric
Serie de servo-
amplificadores AC

MELSERVO-J4 Version especial de hardware
- (EA, EB, EC, MAO11 etc.)
B: Compatible con SSCNETIII
Codigo |Nul deej Potencia b Potencia de salida/Eje
w2 2 Codigo | desalida | Codigo | 2ui™ Thwy || Codigo [kw]
w3 3 [kw] A B C
10 0,1 200 2 22 0,2 0,2 —
20 0,2 350 35 44 0,4 0,4 —
40 0,4 500 5 77 0,75 | 0,75 —
60 0,6 700 7 1010 1 1 —
70 0,75 — — 222 0,2 0,2 0,2
100 1 - — 444 04 0,4 04

1 Acercade este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para los servoamplificadores
MR-J4-B y MR-J4W-B de MELSERVO

Estas instrucciones describen la instalacion de los servoamplificadores MR-J4-B

y MR-J4W-B

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:

Manual de instrucciones para MR-J4-B, n° de art.: SH(NA)030106-*

Manual de instrucciones para MR-J4W-B, n° de art.: SH(NA)030105-*

Manual de instrucciones para servomotores lineales, n° de art.: SH(NA)030110-*

Manual de instrucciones para servomotores Direct Drive, n° de art.: SH(NA)030112-*

Manual de instrucciones para servomotores (Vol. 3), n° de art.: SH(NA)030113-*

Manual de instrucciones para encoders lineares (Vol. 3), n° de art.: SH(NA)030111-*

PELIGRO:

Advierte de un peligro para el usuario

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

>

ATENCION:

Advierte de un peligro para el equipo

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves darios en el equipo
0 en otros bienes materiales.

>

Seccion de conductor [mm?]
Servoamplificador L1/L2/ U/vV/iw/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |11 €| pe0@
MR-J4-10B/MR-J4-208/MR-J4-408/ | 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B |(AWG 14) 2
MR-J4-2008 35 (AWG14)
4 (AWG 12) 2
o5 (AWG 14—
MR-J4-3508 AWG10)| 2 (AWG 12)
5 (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
_14-700B® AWG 8 35 | (AWGS
MR-J4-7008 ane ¢ )
2 2 2
MR-J4WCI-LIB (AWG 14) (AWG 14)| (AWG 14)

2.1 Profesional capacitado

Los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B tienen que ser instalados exclu-
sivamente por profesionales capacitados. Las condiciones que tienen que
cumplir las personas instruidas en la seguridad son:

@ Haber participado en un curso correspondiente
(Los cursos son ofrecidos en las delegaciones locales de Mitsubishi Electric.
Para mas informacion acerca de las fechas y los lugares exactos, péngase en
contacto con nuestra delegacién mas préxima.)

@ Haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la
méquina acerca del manejo de la maquina de la misma y acerca de las nor-
mas de seguridad actualmente vigentes

@ Teneracceso a todos los manuales del MR-J4-B y del MR-J4W-B, haberlos leido
y estar familiarizado con su contenido

@ Tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p.ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido.

2.2 Empleo de la unidad

Los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B satisfacen los estandares de
seguridad que se detallan a continuacion y pueden emplearse tanto con el
modulo de seguridad MR-J3-D05 como con médulos de relé de seguridad cer-
tificados o con PLCs de seguridad. Puede emplearse...

en conformidad con EN ISO 13849-1 categoria 3 PLd

en conformidad con EN 62061 SIL CL 2

en conformidad con EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

en conformidad con EN 61800-5-1

en conformidad con EN 61800-3

en conformidad con EN 60204-1

@ pe (Puesta a tierra) (€]

@ Seleccione las secciones de los conductores en conformidad con la potencia de salida
del servomotor. Los valores de la tabla se basan en la potencia de salida del servoam-
plificador.

® Emplee exclusivamente los tornillos originales adjuntos para la conexién del bloque
de bornes.

@ Ejemplo de seleccion de interruptores automaticos de caja moldeada (MCCB)
y fusibles. Si se desea proteger el servoamplificador con un fusible o con un
interruptor automatico cuyo rendimiento de corte no es efectivo por debajo de
300 Ay con un méaximo de 240 V, emplee un fusible con caracteristica de dis-
paro de la clase T o un interruptor automético de caja moldeada (UL489 Listed
MCCB) de latabla siguiente. Los fusibles y los interruptores automaticos de caja
moldeada aducidos en la tabla son ejemplos basados en los datos nominales
de E/S del servoamplificador. Si se emplea un servomotor con una potencia
menor es posible emplear también fusibles o interruptores automaticos de
caja moldeada con una corriente nominal menor. En el manual de instruccio-
nes del servoamplificador encontrara mas informacion acerca de la seleccion
de otros fusibles u otros interruptores automaticos de caja moldeada.

@ Alimentacién

Este servoamplificador puede conectarse en estrella poniendo a tierra el
punto neutro (categoria de sobretension Ill, conforme a IEC/EN 60664-1).
Sin embargo, si desea emplear el punto neutro para una alimentacién de
tension monofésica, para la conexion se requiere un transformador con ais-
lamiento reforzado. Emplee para la alimentacion de tension de las interfa-
ces una fuente de alimentacién externa de 24 V con aislamiento reforzado
frente a las conexiones de E/S.

@ Puestaatierra

Para proteger contra una descarga eléctrica, conecte la puesta a tierra de
proteccion (PE) del servoamplificador (identificacién del borne con @) a los
bornes de puesta a tierra (PE) del armario eléctrico. No se deben conectar
dos o mas cables de puesta a tierra a un mismo borne de tornillo. Conecte
los cables de puesta a tierra siempre uno con uno. Si se emplea un interrup-
tor diferencial para proteger contra la descarga eléctrica, hay que poner
a tierra el servoamplificador con el borne de puesta a tierra (PE). Del lado de
la fuente de alimentacién para el producto puede emplearse sélo un inte-
rruptor diferencial del tipo B.

Bornes de puesta
atierra

Bornes de pues-
taatierra

2.3.2 Conformidad con las directivas comunitarias

En todo lo relativo a la instalacion, al funcionamiento y al mantenimiento perié-
dico, los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B han sido concebidos en con-
formidad con los estandares siguientes:
Directiva de Maquinas (2006/42/CE), Directiva CEM (2004/108/CE) y Directiva
de Baja Tension (2006/95/CE)
@ Requisitos CEM
Los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B se corresponden con la cate-
goria C3 en conformidad con EN 61800-3. Los cables de conexion de E/S
(longitud méx. 10 m) y de encoder (longitud méx. 50 m) tienen que ser pues-
tos a tierra en el blindaje. Monte un filtro antiparasitario y una proteccion
contra la sobretension en la entrada.

@ Declaracion de conformidad (DoC - Declaration of Conformance)
Por la presente, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. declara que los servoam-
plificadores cumplen con los requisitos y estandares necesarios (2006/42/EC,
2004/108/EC'y 2006/95/EC). En nuestra pagina web esta disponible para la
descarga una copia de esta Declaracién de Conformidad (DoC).

2.3.3 Conformidad con las directivas de EE.UU./Canada
(Certificacion UL/CSA)

Este servoamplificador ha sido disefiado para satisfacer los estandares UL 508C

y CSA C22.2 n° 14. Para mas detalles relativos a la certificacion UL/CSA, consulte

el manual de instrucciones de los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B.

@ |Instalacion
El armario eléctrico tiene que tener como minimo un tamafio del 150 % del
de los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B que han de montarse en su
interior. Ademas, el armario eléctrico tiene que estar disefiado de manera
que la temperatura ambiente dentro del mismo no ascienda nunca por
encima de los 55 °C. Los servoamplificadores tienen que montarse dentro
de un armario eléctrico de metal. Como entorno se permite un tipo abierto
(UL50) y la categoria de sobretension es Ill. El lugar de montaje no debe
exceder el grado de ensuciamiento 2. Emplee exclusivamente conductores
de cobre.

@ Corriente nominal de cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Apropiado para el empleo en un circuito con no mas de 100 kA rms de ampe-
rios simétricos con un méaximo de 500 V.

@ Caracteristica de proteccion contra sobretension

@ Con una alimentacién monofasica de 200 V AC

att . Los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B tienen una proteccion elec-
Servoamplificador I:;f;:g::;:::‘z;%‘c:g? f;;:)b‘lg trénica contra sobretension de la salida del motor sobre la base del 120 %
MR_4-108/MR_J4-208/ de la corriente nominal de salida (carga completa) del servoamplificador.
MR-J4-40B/MR-4-608/ NF63-SW 3P 6A W 10A @ Descarga de condensador
MR-J4-70B/MR-J4W2-22B
MR-J4-60B ©/MR-J4-708 @/ \ PELIGRO
MR-J4-100B/MR-J4W2-44B/
MR-J4W2-77B/MR-J4W3-222B/ NF63-SW 3P 10A W 15A Pehgm de descarga electnca No toque nunca la unidad de acciona-
MR-JAW3-444B miento o el cabl de desconectar la tensién

@ de alii 2nt ién. El tiempo de descarga del cond: dor es de 15 mii

mjmggsé%zmwz—us / NF63-SW 3P 16A W 30A como minimo.
MRJ4-3508/ @ Proteccion de circuito derivado (Branch Circuit Protection)

A NF63-SW 3P 20A W 40A Si la instalacion se lleva a cabo en los EEUU., hay que emplear una protec-
MR-J4W2-778 ©/MR-J4w3-4448 © cién de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el
MR-J4-500B NF63-SW 3P 30A W 60 A National Electrical Code y observando las normas locales aplicables.
MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80A Silainstalacion se lleva a cabo en Canada, hay que emplear una proteccion

de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el

Canada Electrical Code y observando las normas locales aplicables.



2.4 Indicaciones de proteccion y medidas de proteccion

generales

ATENCION

iEs necesario observar las indicaciones y las medidas!

Para un empleo adecuado de los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B, es
necesario observar los puntos siguientes:

Dispositivos de seguridad y sistemas de supervision relacionados con la téc-
nica de seguridad tienen que ser montados y puestos en funcionamiento
exclusivamente por personas debidamente cualificadas y experimentadas.
Todos los dispositivos de seguridad (interruptores, relés, PLC, cableado etc.),
el armario de control y todas las evaluaciones de riesgo y de fallo tienen
que cumplir con los requerimientos de las normas EN 1ISO13849-1 (EN954-1)
y EN ISO 13849-2 y alcanzar como minimo el PL (Performance Level, nivel
de rendimiento) necesario para la certificacion. Observe las indicaciones
y requerimientos correspondientes de las normas de seguridad.
Para el montaje, la instalacion y la operacién del sistema de los servoampli-
ficadores MR-J4-B y MR-J4W-B hay que observar los estdndares y las nor-
mas corrientes del pais.
Observe las indicaciones de los manuales relativas a los ruidos que se produ-
cen durante el funcionamiento.
Para la instalacion, la operacién y el mantenimiento regular de los ser-
voamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B hay que observar los estandares
y las normas nacionales, en especial:
- LaDirectiva de Maquinas 98/37/CE (del 29.12.2009 Directiva de Maqui-
nas 2006/42/CE)
- LaDirectiva de Compatibilidad Electromagnética 2004/108/EC
- LaDirectiva de Baja Tensién 2006/95/CE
- Las prescripciones para la proteccion en el trabajo/la ley para la seguri-
dad en el trabajo
El fabricante y el propietario de la maquina en la que se opera los servoampli-
ficvadores MR-J4-B y MR-J4W-B son responsables de la adquisicion y observa-
cién de todas las normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad.
Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente
las indicaciones para el funcionamiento de comprobacién en los manuales.
El funcionamiento de comprobacidn tiene que ser ejecutado exclusivamente
por especialistas o por personas con una formacion especial y que cuenten
con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del funcionamien-
to de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera que pue-
dan ser entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras personas.
El montajey el cableado tienen que ser llevados a cabo en conformidad con las
normas de seguridad especificas vélidas para el caso concreto de aplicacion.
La funcién de "parada segura” (STO - Safe Torque Off) sirve seguin IEC 61800-5-2
esclusivamente para separar de forma segura el servomotor de la fuente de
alimentacion. Ella no garantiza que el eje del motor no vaya a girar por
efecto de fuerzas externas o imprevistas. Si se desea evitar de forma segura
el giro del eje del motor por efecto de fuerzas externas, es necesario recurrir
a dispositivos adicionales, como un freno o un contrapeso.
Por lo que respecta a las emisiones de interferencias conducidas en el rango
de frecuencia de 150 kHz hasta 30 MHz, los servoamplificadores MR-J4-B
y MR-J4W-B satisfacen los requerimientos CEM para sistemas eléctricos de
velocidad regulable segtin la norma DIN EN 61800, parte 3.

ATENCION

Los servoamplificadores MR-J4-By MR-J4W-B satisfacen los requerimien-
tos de la directiva CEM 2004/108/CE y de la norma EN61800-3 (segundo
entorno/categoria PDS "C3"). Por ello, los servoamplificadores MR-J4-B
y MR-J4W-B son apropiados excl

no industrial y no para el uso privado.

para el empleo en un entor-

2.5 Riesgos residuales

El constructor de la maquina es responsable de la evaluacion de riesgos y de
todos los riesgos residuales asociados. A continuacion se aducen los riesgos resi-
duales asociados con las funciones STO (parada segura) y EMG (DESCONEXION/
PARO DE EMERGENCIA). Mitsubishi Electric no asume ninguna responsabilidad
por danos o lesiones que pudieran producirse como resultado de estos riesgos

residuales.
PELIGRO
@ Esestrictamente necesario leer detenindamente el manual de instruc-
ciones corr die antes del el cableado o el ajuste de

todos y cada uno de los dispositivos de segundad

[ ] Asegurese de que todos Iso dispositivos de seguridad montados, como
interruptores automadticos, relés y sensores de seguridad etc., satisfa-
cen los requenm:entos necesanos. Todos los componentes de seguri-
dad -ados por IV bishi Electric estdn certificados por TUV
Rheinland conforme a los requerimi de las ENISO 13849-1
categoria 3, PL d, EN 954-1 categoria 3 y IEC 61508 SIL 2.

[ ] Ln segundad no queda garant:zada hasm 1que no estén completamen-

yaj todos los d ivos de seguridad.

[ ] Lleve a cabo todas las evaluaciones de nesgo y la determmacmn del
Performance Level con la mdq ada como to-
tal:dad Se recom:enda encargar la cemf:caaon dela mstalac:on aun

pendie como por ejemplo el TUV Rheil d.

ARRIBA
PELIGRO Armario de control Armario de control
% Y
@ Lainstalacién, la puesta en funcionamiento, la reparacion y el mante-
nimiento de la mdquina en la que estdn il lados estos comp /
tiene que ser llevada a cabo exclusivamente por personal capacitado. %// Espacio libre de cableado
Lail lacion puede ser i lada y operada excli por pro- Servoamplificador 80
fesionales debid entrenados (ISO 13849-1 tabla F.1n°5). —romm tomm
@ Para evitar disfunciones de los dispositivos de seguridad debidos = %\ 2 Servoamplificador
a errores miiltiples, es conveniente realizar reqularmente comproba- /
ciones de fallos en la ii i6n en conformiadad con los estdnde de %
seguridad aplicables. Independientemente del Performance Level, la %
cc:;mprobac:on d‘e fallltzs r como una vezgl ano. N° | Denominacién Descripcion %
@ Si han fallado el tr de potencia sup yel — /
einferior, el ser gira como media vuelta. LED de 7 segmentos de tres posiciones /
@ | Panel de visualizacion para la visualizacion del estado servo /
= y del cédigo de alarma. %
ATENCION o o
_ Ndmero de Interruptor de codificacién para el ajuste %
@ Separe el cableado de las funciones de seguridad del cableado de (2] estacion del niimero de estacién del servoampli-
otras seiiales (ISO 13849-1 tabla F.1n°1). == ficador. (Estacion 1-16) ABAJO
@ Proteja los cables contra posible darios (pasos de cables en el armario
eléctrico, guardacables, etc.). SW2: Interruptor para Con SW2-1 se selecciona el funcionamiento 5 c bl d
@ Al instalar los cables, mantenga las distancias correspondientes en la seleccion de eje de comprobacion. . . ableado
funcion de la tipo de serial lead Con SW2-2 es posible desactivar el eje
3] oN de control. PELIGRO
limi ¥ SW2-3y 2-4 con interruptores adiciona-
2.6 Eliminacién ARAR | | aiuste de los n d
L idades i bl . bles h liminarl formidad 1234 s para €| ajuste de los numeros de esta- @ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tension de
as unigades inservibles o Irreparables hay que eliminarlas en contormida cidn 17-64. li idn del servoamplificadory otras posibles tensiones externas.
con las prescripciones locales para la eliminacion de residuos (p. ej. codigo LER . - - ® A d p h d
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14). SW2: Interruptor para Con SW2-1 se selecciona el funcionamiento nte{ e c con la i6n hay que esp un 10 de
la seleccion de eje de comprobacion. 15 minutos hasta que se apague la Iémpara "CHARGE". Después de
2.7 Transporte de baterias de litio Con SW2-2,2-3,2-4 D es posible desac- ello, asegtirese con ayuda de un comprobador de tensién o similares
Al transportar baterias de litio hay que observar las normativas y regulaciones o ON tivar los ejes A/B/C de que el valor de tension en los bornes (P+) y (N-) ha bajado a un valor
vigentes, como por ejemplo de las Naciones Unidas (ONU), de la Organizacion ! ! ! ! ! ! ISW2—5 y 2|—6‘con |Ste:|rruptpres adlglona— q,ue no represente ningun pellgr;:. En caso contrano:xrste pellg’ro de
de Aviacién Civil Internacional (OACI) o la Organizacién Maritima Internacional 12345686 s para e ajuste de los numeros de e ectrocu'clon. Prl:nero SIeTpre ay que asegurarse de que e.sfa apa-
(OMI). Las baterias opcionales (MR-BAT6V1SET y MR-BAT6V1) estdn compues- estacion 17-64. gada la ldmpara "CHARGE" de la parte frontal del servoamplificador.
tasde Ig bateria gie litio CR1 7335Ay no estan sujetasa las recomendaciones de @ | Conexion USB (CN5) Conexién de comunicacion con el PC @ Ponga a tierra el servoamplificador y el servomotor como es debido.
las Naciones Unidas para sustancias peligrosas (clase 9).

3 Descripcion del producto

3.1 Servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B

3.1.1 Descripcion de las funciones
@ Los servoamplificadores MR-J3-BSafety reciben a través de la red sincrona

de alta velocidad (SSCNETIII/H) sehales de comando de un controlador
jerdrquicamente superior, que accionan a un servomotor como corriente
eléctrica. Como consecuencia, el servomotor se mueve con velocidad
variable en conformidad con las sefales de comando recibidas. La sefial de
comando incluye la velocidad, el par de giro y la posicion.

Un servoamplificador MR-J4W-B puede controlar dos o0 mas servomotores.
Los servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B disponen de una funcién
integrada STO (Safe Torque Off: parada segura). Esta funcion desconecta el
servomotor de forma segura sin necesidad de separarlo galvanicamente
de la fuente de alimentacion.

Un encoder o un transductor de desplazamiento adicionales situados di-
rectamente en la carga movida sirven para informar al servoamplificador
de la posicién actual de la carga. Con ello se obtiene un circuito de regula-
cion cerrado para el posicionamiento. Por medio de pardmetros es posible
seleccionar los siguientes tipos de regulacion (modos de control):

- Regulacion con encoder en la carga (fully closed control)
- Regulacién con encoder de motor (semi closed control)
- Regulacion con feedback doble (dual feedback control)

(encoder de motor y encoder en la carga)
Para mas detalles relativos a la configuracion y ajuste de los tipos de regulacion,
consulte el manual de instrucciones de los servoamplificadores MR-J4-B
e MR-J4W-B.

3.1.2 Elementos de mando

MR-J4-B

,7
<—40
i~ ©

B
B
Pﬂ

-2
N

3

@ La desactivacion del eje C con SW2-4 es posible sélo en los modelos MR-J4W3-[IB para 3

ejes. En los modelos MR-J4W2-[IB para 2 ejes se emplea SW2-4 para los ajustes de fabrica.

ATENCION

INDICACION

Para mds informacion relativa a los datos visualizados y a las posiciones de inte-
rruptor, consulte el manual de instrucciones de los servoamplificadores MR-J4-B
y MR-J4W-B.

4 Montaje/desmontaje

Direccion de montaje y distancias

ATENCION

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-

@ Evite la entrada de aceite, agua, polvo metdlico etc. a través de las ra-

@ Si el armario de control se monta en un entorno con gases corrosivos, sucie-

@ Fijelos servoamplificadores MR-J4-By MR-J4W-B con tornillos por las aper-

@ Los equipos tienen que ser montados en la direccion prescrita. En caso
contrario pueden producirse fallos.

@ Hay que respetar las distancias prescritas entre el servoamplificador
y la pared interior del armario de control u otros equipos.

@ Monte el servoamplificador siempre en la direccion vertical correcta
dentro de un armario eléctrico con el grado de proteccion IP54 para
cumplir con el grado de polucion 2.

@® No monte ningtin servoamplificador o ser

o alos que les falten piezas.

No tape las entradaa y salidas de aire de los servoampificadores y ser-

vomotores en los que hay montado un ventilador de refrigeracion.

@ Los equipos u opciones que generen una cantidad considerable de
calor, por ejemplo resistencias de frenado, hay que montarlos de ma-
nera que su radiacion térmica no afecte o darie al servoamplificador.

@ El servoamplificador hay que montarlo exclusivamente a una pared
perpendicular en la direccion vertical correcta.

P

que estén di

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

nuras de ventilacion del armario de control o de un ventilador de refri-
geracién montado en su parte superior.

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales

que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El ser-
voacci no debe exp se al polvo, a niebla de aceite, a ga-
ses corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asi como
tampoco a altas temperaturas, a condensacién o a humedad. Si el equi-
po se pone en funci i bajo alg de esas condiciones am-
bientales no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de incen-
dio, de dafios o de un envejecimiento prematuro de los equipos.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.

@ No toque ninguna parte del servoamplificador que esté sometida

atensién, como p.ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.

@ No toque el servoamplifi cador, el servomotor 4 la res:stencm de frena-

do opcional durante o poco después del funci tando so-
metidos a tension. Los componentes se calientan mucho y existe peligro de
quemaduras.

@ Los servoamplificadores MR-J4-B'y MR-J4W-B de MELSERVO cumplen

con los requeri CEM para si: eléctricos de velocidad re-
gulable en conformidad con la norma DIN EN 61800, parte 3: CEM.

@ Elmontaje tiene que ser llevado en conformidad con lanorma EN 50274.
@ Elcableado eléctrico tiene que coresponderse con norma EN 60204.
@ La alimentacion de tension tiene que ser inmune a cortes breves de

tension de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1.

Bornes de potencial

dad o polvo, hay que proporcionar aire fresco al
de el exterior por medio de un sistema cerrado de tuberias. Este sistema tiene
que generar una presion de aire mayor dentro del armario de control con ob-
Jjeto de que el polvo, los gases etc. no puedan penetrar al interior del mismo.

turas de fijacion superiores e inferiore para ello previstas de los equipos.

Denominacion | Senal
L1,L2,L3 Alimentacion de tensidn circuito de potencia
L11,L21 Fuente de alimentacion circuito de control
N- Unidad de frenado opcional
P+ CD Resistencia de frenado/unidad de frenado opcionales
[VAYAW Salida del servomotor
io de distribucion des- N N
P3, [ Y10] Reactancia DC opcional
PE Conductor de puesta a tierra
@ 5610 MR-J4-B




Conexion monofasica, 200-240 V AC para MR-J4-10B-MR-J4-70B

Pulsador de PARO MC
RA1  DEEMERGENCIA OFF ON
o® = <
Disfuncion

mC SK

Servoamplificador Servomotor
mees [ ]
,,,,,,

X U [\ Motor
monofasica v
200-240V AC e

e w
€]
P . Cable de
* Légica negativa | | 2 Encoder
(sink) oL [ encoder
0 121] C
Fuente de alimentacién Parada
circuito de potencia inmediata 2*|cN3 CN3| 24VDC+10%
I: " 2 pocor i
DOCOM| DICOM RAT
N8 ALM ﬁ;’: Disfuncion
Conector de cortocircuito
(Si no se emplea la funcién STO)

Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-J4-10B-MR-J4-350B
Pulsador de PARO
RA1  DEEMERGENCIA OFF ON

e j—@rﬂ

Disfuncion

Servoamplificador Servomotor
MCcB
—x
—X U Motor
X v
trifdsica w
200-240V AC E)
D Cable de
* Logicanegativa : CN2 encoder Encoder
(sink) L [
121 C

Fuente de alimentacion  Parada
circuito de potencia inmediata 2% [cN3 CN3| 24VDC+10%

I: ]2 Doco! i}
[DOCOM| DICOM RA1

N8 ALM ﬂ;‘: Disfuncion

Conector de cortocircuito

(Si no se emplea la funcién STO)

Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-J4-500B

Pulsador de PARO

RAT  DEEMERGENCIA OFF
/— iy
Disfuncién

Conexiodn trifasica, 200-240 V AC para MR-J4-700B

Pulsador de PARO MC
RA1  DEEMERGENCIA OFF ON
°® = T
Disfuncion

MC SK
Servoamplificador

Servomotor

,,,,,,,,,,,,,,,,,,
—X u Motor
—X v

trifasica w

200-240V AC )

) ; TE3 "
* Légica negativa TR Cable de Encoder
(sink) ! encoder
P3| HH
P4
Fuente de alimentacién Parada
circuito de potencia inmediata 2* [cN3. CN3| 24VDC+10%
I: T2 pocol i
[DOCOM| DICON RA1
N8 ALM ﬁ;‘: Disfuncion’
Conector de cortocircuito
(Si no se emplea la funcién STO)

Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-J4W-CIB
Pulsador de PARO
RA1  DEEMERGENCIA OFF ON

E AN

Servoamplificador Servomotor eje A

Disfuncion

MCCB
—x [y ]\ Motor
= Hio
Cablede -2
trifasica . i e?\coedef Encoder
200-240VAC | Hm
Servomotor eje B
E Motor
* Ldgica negativa (sink) Encoder
** S6lo con amplificador para e N8 {—_encoder
3 ejes (MR-J4W3-01B) oY | ._m
= R Servomotor eje C*
CN8 i [y ]\ Motor
Conector de cortocircuito L v}
(Si no se emplea la funcién STO) . wl
€]
1o~ Cablede = Encod
N2 encoder neocer
Fuente de alimentacién Parada m
circuito de potencia inmediata 2 N 24VDC+10%
I: {2 ;
DOCOM| RA
ﬁ ':1 Disfuncién*

@ Silaseccion delos cables de conexion paraL11yL21 es menor que la seccion de los cables
para L1,L2yL3, hay que emplear un interruptor automéatico de caja moldeada (MCCB).

C i6 fasica, 200-240 V AC para MR-J4WCI-CIB

Servoampllflcador Servomotor
MCCB
,,,,,
—xX U Motor
—X \4
trifasica gyl LQN-. w
200-240V AC [5)
L
PE
L2n e
TE3 '
P3 [ 1
™ Ca;)Ie de
I(.S?gllsa negativa Sy CNE encoder Encoder
TE4
Fuente de alimentacién Parada D
circuito de potencia inmediata 2*|cN3 CN3| 24VDC£10%
|: ™2 Docol }
[DOCOM| DICOM RAT
cNg ALM ﬂ;: Disfuncion
Conector de cortocircuito
(Si no se emplea la funcién STO)

Para una conexion monofasica, conecte los bornes L1y L3 con la fuente de ali-
mentacion de 200-240 V AC y deje abierto el borne L2 (como con la conexion
monofasica de 200-240 V AC a MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Interface digital en légica positiva
Si desea un cableado en ldgica positiva (source) observe los diagramas siguientes.

@ Entradas digitales DI-1 en l6gica positiva (CN3)
Servoamplificador

aprox. 5,6 kQ

Interruptores

I DICOM

<
aprox. 5 mA 24VDC+10%@
Vces=1,0V
IcEo < 100 pA
@ Corriente de la fuente

de alimentacion: con MR-J4-JB: 300 mA, con MR-J4W2-[1B: 350 mA,
con MR-J4W3-[1B: 450 mA

@ Salidas digitales DO-1 en légica positiva (CN3)

Servoamplificador

Sila polaridad de

los diodos esta invertida,

el servoamplificador
resultars danado.

CALM
K etc.

>

Caida de tensién
en el servoampli-

@ Corriente de la fuente
de alimentacion:

Tension de la fuente
de alimentacién:

k3
1541 i
> DOCOM

ficador: =2,6 V

24V DC £10%©

con MR-J4-0JB: 300 mA, con MR-J4W2-[1B: 350 mA,
con MR-J4W3-[1B: 450 mA

Si la caida de tension para la operacion de un relé es
excesiva, es posible aumentar la tension a un max. de 26,4 V.

Asignacion de bornes

MR-J4W3-222B

MR-J4W2-22B-
MR-J4W3-444B

MR-J4W2-1010B

CNP1

Y
CNP2

¢

;

CNP3A i

[aNELNE ¢

§

PE ¢

T o s

ms

e s

MR-J4-10B- MR-J4-350B Servomotores empleables
MR-J4-200B 5 m 1 i
ervo- A otor lineal a q
$ vy Motor rotatorio (lado primario) Motor Direct Drive
CNP1 " HG-KRO53, HG-KR13, | _ _
= MR-J4-108 HG-MRO53, HG-MR13
LM-U2PAB-05M-0550,
MR-J4-208 HG-KR23, HG-MR23 | M U2PRB-0SMA050. | 1w RFM002C20
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C550,
MR-J4-408 HG-KRA3, HG-MR43 | LM-K2P1A-0TM-2551, | TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0550
TM-RFMO006C20,
MR-4-608 HG-SRST,HG-SR52 | LM-U2PBD-15M-1550, | M REMO0CC20
LM-H3P3B-24P-CS50,
LM-H3P3C-36P-C550, | TM-RFMO12E20,
MR-J4-708 HG-KR73,HG-MR73 | LM-H3P7A-24P-ASS0, | TM-RFM012G20,
LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10
LM-U2PBF-22M-1550
MR-J4-1008 HG-SR81,HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
LM-H3P3D-48P-CSS0,
LM-H3P7B-48P-ASS0,
HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-AS50,
MR-J4-2008 HG-SR152, HG-5R202 | LM-FP2B-06M-1550, | —
LM-K2P1C-03M-2551,
MR-J4-500B LM-U2P2B-40M-2550
LM-H3P7D-96P-ASS0, | 11 pevie oo
MR-J4-3508 HG-SR301, HG-SR352 | LM-K2P2C-07M-1551, | 1y ReM072G20,
- LM-K2P3C-14M-1551, | T REMO726G2¢
TE3 [p3 LM-U2P2C-60M-2550
| LM-FP2D-12M-1550,
P4 LM-FP4B-12M-1550,
oy MR-J4-5008 HG-SR421,HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1551, | TM-RFM240J10
TEY + LM-K2P3E-24M-1551,
C LM-U2P2D-80M-2550
— LM-FP2F-18M-1550,
e MR-J4-7008 HG-SR702 T | —
— HG-KR053, HG-KR13,
U MR-JAW2-228 | |16 kR23, HG-MR053, | LM-UZPAB-0SM-0550, |1y pento02c20
o MR-JaW3-2228 | [R5 HEMOSS, | [-U2p8-07M-1550
| LM-H3P2A-07P-BSS0,
w LM-H3P3A-12P-CSS0,

HG-KROS3, HG-KR13, | |\t koP1A-01M-2551,

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-REM002C20,
MR-JAW3-4448 | HG-MROS3, HG-MR13, | LM U2PAB-0SM-0550: |ty REM004C20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C550,
LM-H3P3B-24P-C550, | 11 peviooacao,
LM-H3P3C-36P-CSS0, | TREMO04C20,
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-Ass0, | TMREMO0CC20,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-SR51, HG-SR52 LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBD-15M-1550,
LM-U2PBF-22M-1550

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1S5S0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

INDICACION

En el manual de instrucciones de los servomotores correspondientes podrd encon-
trar mds informacion acerca de la configuracién y el cableado de servomotores
compatibles.




6 Senales

6.1 Lineas de senales
Conexion CN8 de Conexion CN3 de

Servoamplificador
NS senal /5

senal E/5 STQ (conexion USB)
1 1] )
L LG L LG
DI1 N DI2 13|
4 14 MBR
MO1 51 MO2 5 |
i 16 bcon 10 farm
LA LAR| ==
Conexion CN2 del Conexion SSCNETIII 7 1
encoder del motor del eje previo 8 | g |18 LBR
CN1B LZ =—{LzrR
Conexi6n SSCNETII 9 19
alsiguiente eje 10 1inp 129 i3

Las cajas de las conexiones CN2 y CN3 estan unidas con el borne de puesta a tierra (PE) del
(@) del servoamplificador.

6.2 OperandosE/S

Simbolo Operando Cableado | Pin Parte Valor orientativo de vida dtil (h = horas)
aNP® | ® | Y "En posicién” CN3 24 Condensador de filtrado 10 afos @
TOFB1 Senal de respuesta del estado STO1 N8 6 I il\#g;zrig(ifafé%l%zge conexion y de parada
1 Relé . ’ N :
A Numero de conexiones/desconexiones para
TOFB2 Senal de respuesta del estado STO2 7 0" 1 000 000
. " Ventilador 10 000-30 000 h (2-3 afios)
Fuente de alimentaciéon
53 Rotatorio aprox. 20000 h
Pin 20 |MRJADB | g -
Simbolo Operando Cablead: g g § Direct Drive aprox. 5000 h
2 S " N
@ |® % 5 £ | hotatorio 3prox. 40000 2 efes 30 000 /3 s,
Dicom | Entrada de alimentacion de las entradas > 23 g2 ms\-/l] _— )
i oy 3 a & . aprox.10 000 h/2 ejes, 7 000 h/3 ejes,
digitales 10 & Direct Drive 2000 h/8 ejes
DOCOM Entrada de alimentacion de las salidas 3 |26 Bateria @ 5 afios a partir de la fecha de fabricacién
digitales
" ” - CN3 ® Resulta afectada por corrientes punta y por pérdida de capacidad. La vida ttil depende
Entra'de.) de alimentacion para sefiales 111 | — en gran medida de la temperatura ambiente y de las condiciones de funcionamiento.
LG analégicas La vida util del condensador indicada arriba se alcanza cuando la operacién tiene lugar
Punto de referencia para las sefales de —l1a ® en un entorno normal climatizado. (Temperatura méxima del aire circundante: 40 °C)
pulso de fase Condicién: Alimentacion de tension desconectada, temperatura ambiente de 20 °C
" El tiempo de backup vale para el empleo con una bateria MR-BAT6V1SET para
STOCOM | Punto de referencia para STO1/5T02 CN8 3 MR-J4-0B y 5 baterias MR-BAT6V1 para MR-J4WO-CIB con la alimentacion de ten-
TOFCOM | Punto de referencia para TOFB1/TOFB2 8 sion del servoamplificador desconectada. Cambie las baterias dentro de un plazo
D Blindaj C de tres afios a partir de la primera puesta en funcionamiento, independientemente
indaje arcasa de si el servoamplificador ha estado conectado o no. Si la bateria se emplea durante

9 Datos técnicos
9.1 Servoamplificadores MR-J4-B y MR-J4W-B
MR-J4-CJ| 10B | 20B | 40B | 60B | 70B

Caracteristica

MR-J4AW[I-[]| 2-22B | 2-44B | 2-77B |3-222B | 3-444B
Fuente ggz‘gt‘;nda monofasica 6 trifasica 200-240 V AC, 50/60 Hz
gl(iemen- Circuito de control | monofésica 200-240 V AC, 50/60 Hz
tacion Interface 24V DC £10 % (consumo de corriente:
200 mA, inclusive sefales de conector CN8)

Sistema de control Regulacién sinusoidal PWM/de corriente
Funciones de seguridad (STO) | EN ISO 13849-1 categoria 3 PL d, EN 61508
conforme a EN IEC 61800-5-2 | SIL 2, EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2
Tiempo medio esperado
hasta un fallo peligroso
Fiabilidad de la deteccion de
errores en un sistema o en
un subsistema

MTTFd =100 [afos]

DC =90 [%]

Probabilidad media de que se

_ 7
produzcan errores peligrosos | PFH=1,01x 107 [1/hora]

- @ Asignacion inicial del operando a este pin; puede cambiarse mediante parametros mis tiemp_o_gue el tiempo de backup especificado, puede presentarse el aviso Duracion de empleo Tia =20 [afios]
Seiales de entrada ® MRJ4DB ® MR.JAWD-OB [AL. 25 posicién de valor absoluto borrada]. <8ms
P = - - i @ La calidad de las pilas empeora con las condiciones de almacenaje. La vida de las Demora de respuesta (entrada STO OFF — desconexién de energia)
Sinbolo Operando Cableado) |/ Rin S aa? (] pilas es de 5 anos a partir de la fecha de fabricacion y es independiente de si han "
EM2 | Parada inmediata 2 20 7 Mantenimiento Yy servicio estado conectadas o no. Categoria de sobretensién | Il (IEC/EN 60664-1)
O - : .z Clase de proteccion 1 (IEC/EN 61800-5-1)
DI 7 | Interruptor de fin de carrera superior (FLS) 2 . P!
3 = s = 7.1 Puntosde comprobacién 8 Transporte y almacenamiento Coniente nominal de
DI2 & | Interruptor de fin de carrera inferior (RLS) 12 tocircuito (SCCR) 100 kA
cortocircuito
DI3 = Interruptor de aproximacién (DOG) 19 PELIGRO ATENC'ON
EM2 Parada inmediata 2 10 ] @ Antes de comenzar con los trabajos de mantenimiento o de inspeccion, hay que esperar un mini- — — — s MR-J4-C]| 1008 ‘ 2008 ‘ 3508 ‘ 5008 ‘ 7008
DI1-A Eje A 7 mode 15 mi hasta quese lé "CHARGE". Después de ell i y @ Emplee para el transporte los dispositivos de elevacion correctos con Caracteristica MR-JAWCICI 2-10108
. Interruptor de fin de — I - = x objeto de prevenir darios.
DI1-B - EjeB carrerapsuperior (FLS) 20 7’: sz;’;:o:'ﬂ :’i‘;::' ::;i"rsew:e‘: :I'";'e"n"i’:’:; q:lt;erlamt{:'c :::i:;’:r:;:?;iftzm:;i (';:‘)1 : Z’e: ® No apile los servoamplificadores a una altura mayor de la permitida. Fuente de alimentacion trifisica 200-240 V AC, 50/60 Hz
DI1-C B [gec 1 I” . ‘q p! gun peligro. A 0 pelig @ Nolevante el motor cogiéndolo por los cables de conexion, por el eje o por circuito de potencia g
e — trocucidn. Primero siempre hay que asegurarse de que estd apagada la Idmpara "CHARGE" de la el encoder. — "
DI2-A g Eje A ) N3 8 partefrontal del servoamplificador. @ Durante el transporte, no agarre el servoamplificador por la cubierta Todas las caracteristicas restantes concuerdan con la tabla anterior.
DI2-B S |EjeB Interruptor de fin de carrera 21 ® [lostrabajosd imiento y de inspeccidn tienen que ser b frontal. El servoamplificador podria caer al suelo.
== inferior (RLS) ] por un electrii PP, ido que esté familiarizado con los estdndares de segu- ® Monte el servoamplificador en una pared con la capacidad de caraga su- 9.2 Dimensiones
DI2-C S |EeC 2 . - s L . I ficiente en conformidad con las indicaciones del manual de instrucciones.
DI3A Eie A P ridad de la tecnologia de automatizacion. En caso contrario existe peligro de electrocucion. @ No se suba en los equipos ni los pise. No coloque objetos pesados sobre
. J_E Interruptor de aproximacion L2 ] Péngn.zseen contacto con su ficina ‘ tas o con su rep deventas cuando seane los equipos.
DI3-B EjeB (DOG) 22 cesaria una rep o el recambio de comp @ Para mds detalles relativos al teyala ipulacion de la ba-
DI3-C EjeC 15 teria adicional, consulte el manual de instrucciones de los servoampli-
A ficadores MR-J4-B y MR-J4W-B.
STO1 Senal de desconexion STO1 4 ATENCION
CN8 ] . i . L Alt
STO2 Senal de desconexién STO2 5 ® Con el servoamplificador no debe realizarse ningiin ensayo de aislami istencia de Para el almacenamientoy la operacién hay que observar las siguientes condiciones. ©
SeRales de salida aislamiento) con un equipo comprobador del aislamiento, ya que ello puede dar lugar Entorno Condicién
Simbolo Operando Cableado | Pin ° adisfu . . o B B S . . Funcionamiento | 0 °C hasta +55 °C, Clase 3K3 (IEC/EN 60721-3-3)
8 » - ks o Temy ra | Transporte @ —20 hasta 65 °C, Clase 2K4 (IEC/EN 60721-3-2)
ALM QD Disfuncion 15 Se recomienda realizar periédicamente las siguientes comprobaciones: ambiente Almacena- 20°C hasta +65 °C, Clase 1K4 (EC/EN 60721-3-1)
) P . - asta , Clase -3- le—. N
mBR @ Conmutacién automatica de un freno de parada 13 @® Compruebe todos los bornes de conexion por si tuvieran tornillos flojos. miento Ancho Largo
@ icio ici i i Reapretar los tornillos flojos. Funcionamiento,
INP En posicion (posicionamiento concluido) 79 P ) Ir’“l‘;‘i?/dadd | aire | Transporte, 5 hasta 90 % RH e Ancho Alto Largo Peso
LA Encoder pulso de fase A 6 Servo- Par de apriete [Nm] cletvadelali® | Amacenamiento SR [mm] [mm] [mm] [kgl
LAR & | (salidas diferenciales) 16 amplificador |1 1/12/13[L11/L21 [N-/P+|P3/P4] c | D [uv/w| PE Resistencia F“"Ci°”amig“° Clase 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-10B/208 40 1680 | 135@ 03
L8 < | Encoder pulso de fase B a3 |7 MR-J4-108- _ Contra sustan- | Transporte Clase 22 (EC/EN 60721-3-2) MR-J4-40B/60B 40 | 1689 | 1709 10
LBR g (Salidas diferenciales) 17 MR-J4-350B mente activas ::i'::lc:"a’ Clase 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) MR-J4-70B/1008B 60 168 @ 185 @ 14
Lz Encoder pulso de fase Z 8 MR-J4-5008 12 08 12 1.2 12 |12 Funcionamiento | Clase 381 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-2008 90 1680 | 195@ 2,1
LZR (Salidas diferenciales) 18 m :ﬁ; (;’BDB gi‘;'l‘g'gci'c‘)azes Transporte ® Clase 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-350B 90 1680 | 195@ 23
MO1 Salida analégica de monitor 1 4 ) c ’b - - _ ; v — | ambientales mgstcoe - Clase 181 (EC/EN 60721-3-1) MR-J4-5008 130 250 2000@ 46
MO2 Salida analogica de monitor 2 14 ompruebe en el servomotor si los cojinetes, el freno etc. producen ruidos inusuales. — MR-J4-7008 172 300 | 20000@ 62
" — 9 Compruebe los cables y partes similares por si presentaran dafios o roturas. 10 Hz hasta 57 Hz con desviacién constante de 8
CALM @ Y disfuncién 11 Valores de com- 0,075 mm, 57 Hz hasta 150 Hz con aceleracién cons- @
5 : L] Establezca los intervalos de comprobacion en conformidad con las condicio- probacion tante de 8,3 m/ (1 g) conforme a IEC/EN 61800-5-1 MR-JAW2-22B/W2-44B 60 168 195 14
MBR-A Eje A » » 12 nes de operacion. s X (Prueba Fc de IEC 60068-2-6) MR-J4W2-77B/W2-1010B 85 168 195@ 23
MBR-B @ Eje B ggz’:‘;::ﬁ':g:;;?an;a;'ca 25 @ Compruebe que sientan bier1 todas las cone~xiones dellservoamplificador.’ Iaess\'fit)er:a'gses Funcionamiento | 5,9 m/s? (0,6 g) MRJAW3-2228/W3-4448 85 168 195@ 23
MBR-COD EjeC T3 ® Compruebeel conector porsi presentara dafios y aseglirese de que no esta Transporte ® Clase 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) oy -
o — sometido a traccion. Almacena- Sin bateria montada MR-BAT6V1SET
LA-A ] Encoder pulso de fase A 3 ® Compruebe la acumulacién de polvo en el servoamplificador. miento Clase 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) @ sin conectores
LAR-A g Fie A (Salidas diferenciales) N3 16 @ Compruebe que el servoamplificador no produce ruidos desacostumbrados. Grado de polucion 2 (EC/EN 60664-1)
e — y -
LB-A g Encoder pulso de fase B 4 Compruebe el estado del eje del motor y de las partes a él acopladas. 1P20 (IEC/EN 60529), blogue de bores y rejila pro-
LBR-A g (Salidas diferenciales) 17 7.2 Periodo de vida qtil Proteccion tectora del ventilador exceptuados
] Tipo abierto (UL50)
LA-B Encoder pulso de fase A > Hay que recambiar regularmente las partes siguientes. Cuando se descubra que Funcionamiento,
LAR-B (Salidas diferenciales) 18 un componente esta dafiado, hay que recambiarlo de inmediato, también en el Altitud de Almacenamiento | Méx. 1000 m sobre el nivel del mar o )
Eje B — caso de que no haya transcurrido su periodo de vida util. La vida util puede emplazamiento " - MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LB-B Encoder pulso de fase B 6 resultar acortada debido al empleo bajo duras condiciones de operacion. Para Transporte Méx. 10000 m sobre el nivel del mar AV ELECTRIC  Germany /// Tel: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LBR-B (Salidas diferenciales) 19 piezas de repuesto, dirijase a su oficina de ventas o a su representante de ventas. @ En el embalaje de transporte original www.mitsubishi-automation.com




S MITSUBISHI ELECTRIC

MHCprKI.WIﬂ no yCcTaHOBKe cepBoycunvrreneﬁl
MR-J4-B n MR-J4W-B
ApT. N2: 260566 RUS, Bepcua A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany

CoxpaHsem 3a coboit Bce npasa. [MpaBunbHOCTb MHbOPMaLMK, ONMCbIBALOLWEN
CBOWCTBA npoAyKunn, N TEXHNYECKNX AaHHbIX He rapaHTUpyeTCcA.
06bem nocraBKn

PaCnaKyﬁTE cepBoycunuTenb N NpoBepbTe AaHHbIe Ha ero Ta6}'II/lLIKe, 4TOGbI yﬁe’
ANTbCA B TOM, YTO NoCTaB/ieH I'IpaBI/I}'IbeIIh cepsoycunuTenb.

C y Kon-so

CepsoycunuTens 1

Pa3bem ana nogkntoyeHnsa NCTouHnKa nutaHma K CNP1/CNP2 ® |nots Kaxgon

Yucno ocein
Pa3zbem ana noAknouyeHns nCTouHmka nutanma K CNP3 0} X1
WHCTPYMEHT 1A OTKPbIBaHKA Pa3beMoB NUTaHUA @ 1
PyKOBOACTBO NO MOHTaxy 1 6e30MacHoi SKCnyaTaLmum cep- 1
Boycunuteneii cepun MELSERVO-J4 (naHHOe pyKOBOACTBO)
KopoTko3sambiKkatowuii wtekep CN8 1

@ He BXOAMWT B KOMIMIEKT NOCTaBKN T-oceBbix CepBO)’CVIﬂVITeJ'IeﬁI MOLLHOCTbIO 5 KBT n BbiLwe.
Tabnunuka AaHHbIX

4 AC SERVO
o SER 531001001 CepiiHsiii Homep
MODEL WR-y4-108 Mogens

POWER: 100W MouyHocTb

INPUT _: 3AC/AC200-240V. 0 9A/1 5A 50/60HZ
OUTPUT: 3PH170V 0-360Hz

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN IB NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 #—
!MTSLB\SHI ELECTRIC CORPORATION

0KV 100.8510, APAN. VADE IN JAPAN

BapuaHTbl NOAKIIOYEHNA NUTaHNA
HomuHanbHan BbIXOAHAA MOWHOCTb
CraHpapT, N° pykoBoacTBa
TemnepaTypa OKpyXalolLen cpefibl
CreneHb 3awuTsl (Koa IP)

3Hak KC, roa 1 mecaL N3rotoBHUA

CrpaHa-u3rotosutenb
0603HaueHne mogenn
MR-J4W2-10B00

e

Cepoycunutenn
Mitsubishi Electric oBue-
0 Ha3HaueHua nep. 1.

nycto unm Sn: Cneu. Bepcua nporpam. obecneu.
(n=00 pgo 999)

nycTo unu 2 Ao 5 6yKBEHHO-LMPPOBbIE 3HAKN:
CrieLl, Bepcyst annaparHoro obecriey.

3TN pyKOBO/ICTBa MOXHO GecnnaTHO ckauaTb C Halero caiTa
www.mitsubishi-automation.ru.

Ecnn y Bac MmeloTCA BOMPOCHI MO MOHTaXy 1 SKCrlyaTaluu nprnbopos, onu-
CblBaeMblIX B 3ToW "VIHCTPYKLMM NO ycTaHOBKe", 06paTUTeCh B PernoHanbHoe
TOprosoe NpefCcTaBUTENLCTBO UMK K PErvioHabHOMY TOProBOMYy NapTHepy
Mitsubishi Electric.

KpOME TOro, ANnA MOHTax<a 3aLL|I/ITH0-TEXHVILIeCKOI2 annapartypbl HYXHbl OC06bIe,
cneuvanbHble 3HaHWA, He U3NI0XKeHHbIe B 3TOM [JOKyMEHTe.

1.2 HasHauyeHmne fOKyMeHTa

3TOT IOKYMEHT NpefHa3HayeH Ana TeXHUYECKUX COTPYAHWUKOB U3roToBuUTeNA
W/Vny NoNb3oBaTeNaA MalUHbI U COAEPXKUT MHOPMAaLMIO O 6e30MacHOM MOH-
Taxe cepsoycunuteneit MR-J4-B n MR-J4W-B.

B HeM HeT MHCTPYKLMIA MO YNpaBNeHMIo MaLLVHOW, B KOTOPYIO BCTPaNBaeTCA 3a-
LMTHO-TEXHMYECKan crcTema. Ty MHPOPMaLMIO Bbl HAaNAETE B PYKOBOACTBAX
M0 3KCNyaTaLyy MalnHbI.

1.3 Pa3bsAcHeHne TepMUHOB, OTHOCALLUXCA K 6e3onacHoCTN

1.3.1 ®yHKuyuun ocraHoBa no craHpapry IEC 61800-5-2

Qynkuma (cm. |EC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

JTa GpyHKLMA 06eCTOUMBAET 1, TEM CaMbIM, HaI@XKHO OTKIIOYaeT CepBO/BUra-
Tenb, He OTAENAA ero OT NMUTaHNA raNbBaHNYeCKN.

JTa 3aWKTHaA GYHKLMA BKIIoYaeT B cebA cnefyiolume noadyHKUMM:

— ocTaHoB no Kateropuu 0 ctaHpapta IEC 60204-1

2.3 YcnosusA sKcnayaTauun

Skcnnyatupyinte cepsoycunuteny MR-J4-B n MR-JAW-B TonbKo B 4ONYCTUMBIX
npefenax (Hanps)xeHws, TemnepaTtypbl U T. N.), CM. TakxKe "TexHnuyeckne
flaHHble" 1 TabnnuKy AaHHBIX Ha CaMOM NprGope. JKCnyaTMpoBaTh NPMGoPbI
pa3speLLaeTCca TONbKO CneLmanbHO 0byYeHHOMY NepcoHany 1 TONbKO Ha Toi
MalwunHe, Ha KOTOpOI;I OHY 6bIn CMOHTMPOBAHbI 1 BBeAEHbI B KCM1yaTaunto
cneymanbHO 06yUeHHbIM NEePCOHaNom ¢ CobnloaeHNeM PyKoBOACTBA MO SKCM-
nyatauum cepsoycunutenen MR-J4-B n MR-J4W-B.

B cnyuyae HeKBanMGUUMPOBAHHOTrO NPYMEHEHWA UK BHECEHWA B Npubop

@ HanpsikeHue nuTaHns

JTOT CepBOYCUNUTENb MOXHO NOAKMIOUNTbL NO CXxeme "3Be3aa" C 3a3emneH-
HoW HenTpanbio (kaTeropusa nepeHanpsaxenus lll, B cootsetcteum ¢ IEC/EN
60664-1). OAHAKO ecny Bbl XOTUTE NCNONb30BaTb HENTPanb AN OAHO(a3-
HOTO NWTaHWA, TO AN1A NOAKMIoYEeHNA Heobxoanm TpaHcpopmaTop C ycu-
NeHHoN n3onaumen. na nutaHna nHTepdencoB NCNONb3ynTe BHELHNIA
24-BONbTHBIN 6NIOK CETEBOrO MUTAHNA C YCUIEHHON U30NALMell OTHOCK-
TeNbHO BXOAHDIX 1 BbIXOAHbIX COEAUHEHUI.

® 3

n3meHeHuin Mitsubishi Electric Co. He NnpvHUMaeT npeTeH3nmn Ha BO
yuepba, Aaxke e 3TN NPETEH3UN OTHOCATCA K MOHTaXyY U NOAKMIOUEHWIO.

OMNACHOCTb
Mpexde yem npucmynams K c
XKeHue u sbmﬂ)ume Kak MuHumym 15 Munym, ymo6e! Konaencamopb:
ycnenu pasp 7100 HOU

2.3.1 BHewHAA annapaTypa n NoagKnio4YeHne NuTaHnAa

@ JlokanbHasa NpoBoAKa
[inA coefiHUTENbHO NPOBOAKM MNCMONb3YITe TONbKO MefiHble MPOBOAR,
fonyleHHble Ana Temnepatypbl 60 °C/75 °C. B cnepytolen Tabnuue yka-
3aHbl ceyeHuna nposoaos (AWG ) npu 75 °C. [inAa noacoeanHeHMA NpoBo-
[I0B 1CNONb3YNTE NOAXOAALLNE OKOHLIOBOUHbIE MMIb3bl.

~  NpeaoTBpalLeHIe HEOXMAAHHOTO MOBTOPHOTO 3amnycKa Monepettoe cedenne (Mml]
CepBoycunurenu L1/L2/ U/vV/iw/
L11/L21| P+/C
2 VYKasaHusA no 6esonacHocTu L3/PE® PEQQ@
3T0T pasAen NOCBALLEH acneKTam Balueil 6e30MacHOCTH, a Takke 6e30MacHOC- MR-J4-108/MR-J4-20B/MR-J4-40B/ 2
TV nonb3oBatens cuctembl. lMpexae Yem NPUCTynaTb K MOHTaXy, BHUMATEb- MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B |(AWG 14) 2
HO NpoyTUTE 3TOT pasfen. 35 (AWG 14)
B 3TOM MHCTPYKLMM MO YCTAHOBKE BCTPEUAIOTCA YKA3aHIs, BaxHbIe ANA NPaBuib- MR-J4-2008B (AWG 12) 2
HOTO 11 6e30MacHOro ObpaLLeHA C annapaTypoit. OTAeNbHblE yKa3aHUA UMeT (AWG 14)
cnefyloliee 3HayeHve: MR-J4-3508 55 35
(AWG 10) (AWZG ) (AWG 12)
o 14
ONACHOCTb: MRI2-5008@
5 \ npeaynpe)l(aenue 06 onacHocmu dns 8 8
mep npedocmop ‘mu mo- MR-J4-7008@ AWG 8 3.5 | (AWG8)
)Kem co3dame yzpozy Ons Ku3HU UNY 300p0oebs nosb3oea- (AWG 12)
mens MR-JAWE-00B 2 2 2
HAWL- (AWG 14) (AWG 14) (AWG 14)
BHUMAHMUE:

npeaynpemaeﬂue 06 onacHocmu dns nonvzoeamens

mep npedocmopoXxHocmu Mo-
mem co30ame yeposy 0N XU3HU UU 300p0BbA NONb308a-
mens.

N

2.1 KBaﬂIIId)IIII.WIpOBaHHbIe cneunanuctbl
MoHTtupoBatb cepsoycunutenn MR-J4-B n MR-J4W-B paspeluaeTtca ToNbKO
KBanMOMLMPOBaHHbBIM CNeLManucTam, KoTopble AOMKHbI OTBeYaTb Crneayio-

@ yuacTiie B COOTBETCTBYIOLEM OBYUEHNN
(YuebHble Kypcbl NpeanaralTca B pervoHanbHbix dunuanax Mitsubishi Electric.

1 O paHHOM fOKyMeHTe

3t0T AOKYMEHT ABNAETCA NepeBOoAOM C OpUrnHana Ha AHIMUINCKOM fA3bIKe.

1.1 JoKymeHTauusa Ha cepsoycunutenb MELSERVO
MR-J4-B n MR-J4W-B

B 3TOW MHCTPYKLMM ONNCaH MOHTaX U NoAKnioueHne cepeoycunutenein MR-J4-B

1 MR-J4W-B.

Mpouyio NHGOPMaLIMIO, OTHOCALLYIOCA K STOMY 060pYyA0BaHUI0, MOXHO HAaNTN

B C/IeAyIoLLMX PYKOBOACTBAX:

@ PyKoBOACTBO MO dKcnnyaTaunm MR-J4-B, aptukyn: SH(NA)030106-*

@ PyKoBOACTBO Mo 3KcnnyaTaynm MR-J4W-B, aptukyn: SH(NA)030105-*

@ PyKOBOJCTBO MO IKCMN. INHEVHbIX cepBoaBUraTenei, apTvkyn: SH(NA)030110-*

@ PyKoBO/CTBO MO 3KCM. CEpBO/BUraTeNeil 6e3peayKTOpPHOro NpuBoAa, apTu-
kyn: SH(NA)030112-*

@ PyKOBOACTBO M0 3KCTUTyaTaLym cepeogsurateneii (tom. 3), aptukyn: SH(NA)030113-*

@ PyKOBOACTBO M0 3KCMA. JINHEIHbIX SHKOAEPOB (ToM. 3), apTukyn: SH(NA)030111-*

TouHble CPOKM N MeCTa NpoBeAEHNA MOXHO Yy3HaTb B 6nnxariwem K Bam
&

@ VHCTPYKTaX NO YNPaBeHNIo MaLVHON 1 AeNCTBYIOLMM NPABMIaM TEXHUKN
6€30MaCHOCTY, NPOBE/IEHHbIV OTBETCTBEHHBIM MO/b30BaTeNIeM MalLMHbI,

@ pocTyn Ko Bcem pykosoactBam MR-J4-B n MR-J4W-B, npouTteHwe 1 3HaHve
cofepXxaHna 3TUX PyKOBOACTB,

@ [0CTyn KO BCeM PyKOBOACTBAM MO YCTPOCTBaM (Hanpumep, GpoTopenenHbim
6apbepam), OTHOCAMMCA K 6E30MNaCHOCTYN 1 NOAKMIOUYEHHBIM K 3aLUTHO-
TeXHUYEeCKOon KOHTpO]'II/IpyK)LL[EVI cicTeme, NpoYvTeHne 1 3HaHne cogepxaHuna
3TUX PYKOBOACTB.

epiMELSERVO-J4 (EA, EB, EC, MAO11, 1 T. 5.
B: cosmecTum ¢ SSCNETII/H
WM Tpe6oBaHMAM:
Koa Kon-Bo Bbix. Bbix. BbixogHas
ocei Moy~ mow- MouHocTb/ochb [KBT]
W2 2 KD" HOCTb KO‘I HOCTb KD"
W3 3 [xBT] [xBT] . B ©
10 0.1 200 2 22 0.2 0.2 - e
20 0.2 350 35 44 0.4 0.4 —
40 0.4 500 5 77 0.75 | 0.75 -
60 0.6 700 7 1010 1 1 —
70 0.75 — — 222 0.2 0.2 0.2
100 1 — — 444 0.4 0.4 04

2.2 MNpumeHeHue npubopa

Cepsoycunutenu MR-J4-B n MR-J4W-B oTBeualoT cnefyiowmm ctaHfapTam
6e30MacHOCTY 1 MOTYT NPUMEHATBLCA KaK C mopynem 6e3onacHoctn MR-J3-D05,
TaK 1 C MHBIMU CEPTUONLIMPO] p moay 6e30MacHOCTU
VN KOHTponnepamm 6e30nacHocT. OH MOXKET MPUMEHATBLCA B COOTBETCTBUMN
CO CTaHAapTamu. ..

ENISO 13849-1 kaTeropusa 3 PLd

EN 62061 SILCL 2

EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

EN 61800-5-1

EN 61800-3

EN 60204-1

@ PE (3a3emneHue) [©]

@ CeueHuia nposoaos sblﬁepwre B 3aBUCYMOCTW OT HOMUHANBHOM MOLLHOCTU CepBOABU-
ratens. 3HaueHus B 'ra6n|nue OCHOBbIBAKOTCA Ha BbIXOHHOVI MOLLHOCTW CEepPBOYCUNITENA.

@ V|CI'I0!1b3yﬁTe ANA NOAKNIOYEHNA KNEMMHOro 6510Ka TONbKO OpurvHasnbHble oCTaB-
NeHble B KOMMNNEKTE BUHTDI.

@ [pumep BbIGOPA 3aKaMCIONMPOBaHHbIX CUIOBbIX Bbiktoyateneit (MCCB) u npe-
[loxpaHuTenen
Ecnn cepeoycunutens TpebyeTca 3amTuTb NpeAoXpaHUTENEM UK aBTomaTuye-
CKMM CUMOBbIM BbIK/IOUaTeNem, pacLiennAloLIan CocOBHOCTb KOTOPOTO He Hibke
300 A (3dd.) npu HanpsiKeHUM MaKc. 240 B, NpUMEeHATE NPEAOXPaHNTENM C XapaK-
TePUCTUKOI cpabaTbiBaHnA "T" UK 3aKancloNMpOoBaHHbIE CUMOBbIE BbIKoYaTenn
u3 cnepytoweit Tabnuubl (MCCB 13 nepeuna UL489). YkasaHHble B 3Toi Tabnuue
NpeoXpaHNTENM 1 BbIKIIOUaTeNN ABNAKTCA NPUMePaMy, OCHOBBIBAIOLMMIACA Ha
HOMVHa/IbHbIX BXOAHDIX 11 BbIXOAHBIX AaHHBIX CepBoycunuTens. Ecnm K cepsoycu-
JUTENIO NOAKMIOYAETCA CePBOABUTaTeNb MeHbLLE MOLLHOCTY, MOXHO NPUMEHUTD
NPeAOXPAHUTENN MM BbIKIIOYATEN C MEHBLLVIM HOMWHAbHBIM TOKOM. [lOMOHK-
TenbHaa MHHOPMALIVA MO BbIGOPY MHBIX NPeOXPaHUTENEN 1 CUNOBbIX BbIK/loUaTe-
Neii IMeeTCA B PyKOBOACTBE MO SKCMyaTaLiv CepBOYCUNTENA.

3akancionvpoBaHHbIN Noegox
CepBoycunurenn CUNOBON BbIKNIOYaTENb (’;0‘:) Br.
(240 B nep. 1.)

MR-J4-10B/MR-J4-20B/
MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A
MR-J4-70B/MR-J4W2-22B
MR-J4-60B @/MR-J4-70B @/
MR-J4-100B/MR-J4W2-44B/ g
MR-J4W2-77B/MR-J4W3-222B/ NF63-SW 3P 10AW 15A
MR-J4W3-444B
MR-J4-200B/MR-J4W2-448 @/ .
IV NF63-SW 3P 16A W 30A
MR-J4-3508/

NF63-SW 3P 20A W 40A
MR-JaW2-778 ®/MR-J4W3-4448 @
MR-J4-5008 NF63-SW 3P 30A W 60 A
MR-J4-700B NF63-SW 3P 40A W 80 A

@ npu ogHO$a30BOM HanpsxeHUn nutaHusa 200 B nep. .

[inA 3aWnThi OT yiapa TOKOM NOAKNouUTe 3aluTHoe 3a3emneHne (PE) cep-
BoycunuTens (knemmy, o6osHaueHHyto cumeonom @) k knemme 3azemne-
HuA (PE) pacnpeaenutenbHoro wkada. Mpu 3Tom K 0fJHOMY BUHTY KNemMMmbl
Henb3A nofKmioyatb Ba unn 6onee 3asemnAwlmx nposoaa. Bceraa noa-
KnioyaiTe 3a3emnialolme Nposoza TONbKO MO NPUHLMMY "OfiH NPOBOA K
oaHol Knemme". Mpy NCNoNb30BaHUM YCTPONCTBA 3aLMTHOrO OTKOYe-
HuA (Y30) cepBoycunutenb aomkeH 6biTb 3a3emneH Yepes Knemmy 3asem-
nexua (PE). Co cTOpOHbI NUTaHMA AnA annapata MOXHO NPUMEHATb TONbKO
¥30 tuna "B".

Knemmbi
3a3emneHns

Knemmbi
3a3emneHus

2.3.2 CooTBeTcTBME ANpeKkTUBam EBponerickoro Cotosa

B oTHOwWeHWUK MOHTaXa, sKcnayatauum n nepnogmnyeckoro TeX06Cﬂy)KI/IBaHI/IiI
KoHuenuua cepsoycunutenenn MR-J4-B n MR-J4W-B oTtseualoT cnegyiowmm
cTaHAapTam: gupekTusa "MawwHbl" (2006/42/EC), anpeKkTrBa "dnekTpomar-
HWUTHaA coBmecTmocTb (AMC)" (2004/108/EC) 1 anpeKTBa 06 ycTaHOBKaX
HW3KOro HanpaxeHua (2006/95/EC).
@® TpebosaHua no SMC
Cepsoycunutenu MR-J4-B n MR-J4W-B cooTseTcTBytoT KaTeropun C3 cTaH-
Aapta EN 61800-3. 3KpaHbl COeAUHUTENBHOI MPOBOJKWN BXOAOB 1 BbIXOAOB
(makc. anvHa 10 m) 1 Kabens sHKofepa (MaKe. AnrHa 50 M) LOMKHBI ObITh
3a3emnieHbl. C BXO[JHOI CTOPOHbI YCTaHOBHMTE NOMEXOMOAABNAWNIA GUILTP
1 YCTPOWCTBO 3alMTbl OT NepeHanpaXeHni.

® [leknapauus o cootsetctum (DoC - Declaration of Conformance)
Hactoawmm MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. gpeknapupyer, 4to cepsoy-
cnnnTenn COOTBETCTBYIOT HEOGXO[JVIMI:IM Tpe6OBaHI/IﬂM n CTaHfapTam
(2006/42/EC, 2004/108/EC 1 2006/95/EC). Konuto "[leknapauuu o CooTBeT-
cTBumn" (DoC) MOXKHO 3arpy3uTb C Halllero caiita.

2.3.3 CooTBeTcTBue npeanucadnam CLIA n Kanagbi
(Ceptndukauyua UL/CSA )

3TOT cepBOYCUNUTENb CKOHCTPYMPOBAH B COOTBETCTBMM CO CTaHpapTamm UL

508C 1 CSA C22.2 N214. Mpoure NoApo6HOCTY, Kacalowmecs cepturkaummn

UL/CSA, MOXHO HaliTu B pyKOBOZCTBE MO SKCMyaTaLmm cepsoycunuteneit MR-J4-B

1 MR-JAW-B.

@ MoHTax
O6bem pacnpeaenuTenbHOro Wkada AoMKeH COOTBETCTBOBATb Kak MUHI-
MyM 150 % obbema BCex pasmelLieHHbIX B Hem cepBoycunutenein MR-J4-B
1 MR-J4W-B. Kpome Toro, wkad fomKeH ObiTb YCTPOEH Tak, YTo6bl Temnepa-
Typa BO3/yxa BHYTpW WKada H1Koraa He npesbiwana 55 °C. CepBoycnnu-
TeNnn Heo6XoJUMO YCTaHOBUTbL B MeTaIMyeckom Wwkady. B kavecTse
OKpYaloLWKX YCoBuin AomnycKaeTca OTKpbiToe ncnonHexue (UL 50) n kaTe-
ropua nepeHanpsaxenus lll. Ha mecte MOHTaxa He AOMKHA NPeBbILLATLCA
CTeneHb 3arpA3HEHHOCTY 2. Vicnonb3yiiTe TONbKO MefHble NPoBoJa.

@ Harpy»aemMoCTb TOKOM KOpPOTKOro 3ambikaHus (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
MprroaeH AnA NpYMeHeHNA B INEKTPUYECKO Lienu, CnocobHO nocTas-
NIATb CUMMETPUYHBIN TOK He 6onee 100 KA (3¢¢.) npu makc. 500 B.

@ XapaKTepucTuKa 3aluTbl OT NeperpysKu
Cepsoycunutenn MR-J4-B n MR-J4AW-B ocHalleHbl 3N1eKTPOHHO 3almTomn
OT Neperpysku BbIXofia ANA CepBOABUraTeNsa, paccumnTaHHom Ha 120 % Homu-
HaNbHOTO BbIXOAHOIO TOKa (TOKa MOMHON Harpy3Ku) CepBoyCUnuTENA.

@ Paspagka KoHAeHcaTopa

OIMNACHOCTb
OnacHocme yoapa —-Hedomp i b 00 np ol 6noka
unu nposodKu cpasy noce omk. c P
Bpems pasp amopa coci He 15

@ 3awuTa oKoHeuHoro Kackaga (Branch Circuit Protection)

Mpu ycraHoske B CLUA fomxHa 6biTb NpeaycmMoTpeHa 3alnTa OKOHEUHOro
kackapga (Branch Circuit Protection) B COOTBETCTBUM C NPaBWIaMV SNEKTPOYCTa-
HoBok "National Electrical Code" i npuMeHUMbIMN MECTHBIMM NPeANNCaHNAMN.
Mpu ycTaHoBKe B KaHaae AomKHa 6bITb NpeaycMOTpeHa 3allmTa OKOHEUHOro
Kackapa (Branch Circuit Protection) B cOOTBETCTBUM C KaHa[CKUMU MNpa-
BUnamm anekTpoycraHosok (Canada Electrical Code) n npumeHumbiMy mecT-
HbIMU NPeANUCaHNAMU.



2.4 O6wue yKa3aHMA NO 3aLWuTe U Mepbl 3aLUTbI

ONACHOCTb
BHUMAHUE ° 66008 pemonmu KKo-
Co6niodaiime smu u mepi! uamosa vy b 113 mo”m:)’:;;‘::;;

Jins npaBunbHOro NpumeHeHws cepsoycunuteneii MR-J4-B n MR-J4W-B Heo6-
XOAVMO COBMIofaTh cnepytoLme nyHKTbl:

MoHTUpOBATb U BBOAKTS B IKCMNYaTaLMko YCTPOICTBA 6€30MACHOCTH U 3ALLUTHO-TEXHMYECKHE KOHT-
pOAUpYoLLIME CUICTEMbI Pa3peLLIaeTcA TONbKO CNeLanicTam No yCrpoiicTeam GesonacHocTy.

Bce ycrpoiicTBa, (BA3aHHble ¢ Ge3onacHocTbio ( Tenu, pene, Nporp: p KOHTpO-
nepbl, INeKTPONPOBOAKA U T. M.), PaCNpeAenuTeNbHbIi WKad, a Takke Bee aHanM3bl PUCKOB U OLL-
60K AOMKHbI 0TBEYaTb TpeOOBaHNAM CTaHAapTOB EN 1S013849-1 (EN954-1) u EN IS0 13849 2 uno
MeHbLueil Mepe AOCTUTaTb YPOBHA NoKasaTenei, H 0 fNA cep

COOTBETCTBYIOLLE YKa3aHutA 1 Tpe6OBaHNA CTaHAAPTOB Ge3onacHocTy.

Tpu MoHTaXe, MoAKMIOYEHMM U SKcnNyaTauy cepgoycuautena MR-J4-B u MR-J4W-B cobniopaiite
CTaHAPTHI 1 NPEANiCaHiA, AVCTBYIOLLME B CTPaHE JKCNYaTalyu.

B oTHOLLIEHIY LLIYMOB, BO3HUKAIOLLIUX BO BPEMA TECTOBOTO PeXiIMa, UeAyiiTe yKasaHuAM pyKOBOACTB.
B 0THOLIEHUM MOHTaXa, JKCMAYaTalu U NepUOANYECKOro TexoOCTyKMBaHNA CepBOYCUNUTENell
MR-J4-B u MR-J4W-B cobntopaiite HauuoHanbHble NPeANUCaHIA 1 NONOXEHNS, B YaCTHOCT:

— AvpekTuBy "Mawuubl" 98/37/EC (c 29.12.2009 — avpekTuy "MawmHbi" 2006/42/EC),

—  nupekTuBy no SMC 2004/108/EC,

~  MPEKTUBY MO yCTaHOBKaM HU3K0ro Hanpsxenus 2006/95/ECn

—  NpeANMCaHIA 1 3aKOHbI N0 OXPaHe Tpy/a.

V3rotoBuTenb 1 Bnaenel| MallMHbl, B KOTOPOit SKcrutyaTupyiotcs cepoycuutenit MR-J4-B u MR-JAW-B,

MosbKo 06yyeHHbIt Keanudmuuposannbm nepconan (IS0 13849 1, mabnuya F.1N5).

@ Ymobor
3
ouubox 8 cmp Hopm. He om ypoeHa i
1. 1) FY 200.
(F oulubox
@ Ecu 00HoBpeMeHHO HeucnpasHsl 8epXHUil U HUXHUL cunosol mocma
BHUMAHUE
Mpocmp p om np UHbIX
cueHanoa (IS0 13849-1, ma6nuya F.1N°1).
ime Ka6enu om ] P ona Kabeneli
8 wKagy, 06onoyku um. n.).
@ [lpunp Kabeneti datil P 8 3a8u-
om umuna cuzHana.

2.6 Ytunusauus

Mp

B HEroAHOCTb NN HeO6paTVIMO noBpeXxaeHHble I'Ipl/l60pb| AOMKHbI

0TBeyaer 3anpuodp ne BCeX npeAnyicaHmii i

OTHOLLeHve k GesonacHocTu.

0643aTenbHo cobniopaiTe Bee yKkasaHus PyKOBOACTB, B YaCTHOCTH, 0C06ble yKa3aHMA N0 TeCTOBOMY

pexumy.

Mcnonb308aTh TeCTOBBIIA peXVM pa3peLliaeTca TONbKO CeuyanicTam Wi cneyuanbHo 06yyeHHbIM

1 YNONHOMOYEHHbIM MULaM. TecToBbIit peXUM JOMKeH 0043aTeNbHO PerucTpUpoBaTHCA U AOKY-

MEHTUPOBATbCA — TaK, YTo0bl BNOCNEACTBUM €r0 MOTAM BOCPOU3BECTU N NPOaHANU3MPoBaTL

TPeTbU M.

MoHTaX 1 BINOHEH e 3NeKTPONPOBOZKM AOMKHbI 0TBEYATb NPEANMCAHNAM N0 TeXHUKe Gesonac-

HOCTH, OTHOCALLIMMCA K COOTBETCTBYHOLLIEMY CTyYalo MPUMEHEHUS.

(DyHKUWA 3aLLKUTHOTO OTKMKOUYEHIA Mo KpyTALLeMY MoMeHTy (STO — Safe Torque Off) B cootBeTcTBUN

o cranaptom IEC 61800-5-2 cnyxuT Tonbko Ana Hane)«Horo OTAeNeHUA cepsoaBuratens o1

paboyero OHa He np p Bana /iBuratena nog aeii-

CTBUEM BHELLIHUIX Il HENPEAYCMOTPEHHbIX CAN WAU HAuano Takoro BpatLieHna. Ecin aomkHo Gbitb

HajleXHO Npe/0TBPaLLIeHO BpallieHye Baa ABUraTena oz AeVicTBUEM BHEUIHUX (U, HE0OXOAMMbI
ycTpoiicTea TOPMO3 UK NPy

B oTHoLweHM BbIPabOTKI HANPAXEHMUi KOHAYKTUBHBIX NOMeEX B [iuanasoHe 4actotbi ot 150 Kl o

30 MTy cepsoycunmtenu MR-J4-B n MR-J4W-B oTBevatot T no M,

cranpaprom DIN EN 61800, vactb 3, k anextponp! 4 ii YacToToit Bp

BHUMAHUE

Cepeoycunumenu MR-J4-B u MR-J4W-B omee4yaiom mpe6osaHuam dupex-
muesl "InekmpomazHuUmMHas coemecmumocms” 2004/108/EC u cywecm-

cpeaa/Kamezopuﬂ PDS"C3"). TaKUM o6pasom, cepeoycunumenu MR-J4-B
u MR-J4W-B onanp enp
JKeHUU U He NpU200HbI 017 YACMHO20 UCNO/Tb308aHUS.

[ EN 61800-3 (emopas okpyxarowasa

oKpy-

2.5 OcTaTo4Hble pUCKN

M3roToBuUTENDb YCTAaHOBKYM OTBEYAET 3a aHaNM3 PUCKOB 1 Bce obpasyiolvecs
B pe3y/ibTaTe 3TOr0 OCTaTOUHble PUCKU. HXKe nepeuncrieHbl Bce 0CTaTOYHbIe
puickn GyHKLMiA STO (3aLMTHOE OTKOYEHME MO KpyTALLeMy MOMeHTY) n EMG
(aBapuinHOE BbIK/IOUEHNE/aBapuiiHbI ocTaHoB). OTBETCTBEHHOCTL Mitsubishi
Electric 3a noBpexxaeHnA vy TpaBmbl, 06yCNIOBNEHHbIE STUMW OCTaTOUHBIMM
pricKamu, B 0GOM Cllyyae NCKIIoYeHa.

[ YTUN30BaHbI B COOTBETCTBUW C NPEANMCAHNAMY NO YTUNM3ALMI OTXOAI0B,
DEeliCTBYIOLMMU B CTPaHe SKCryaTauui (Hanpyumep, B COOTBETCTBIW C EBponeit-
CKOWI INPEKTVBOV O KNAacCUGMKaLIMN OTXOAO0B MPHGOPbI UMEIOT KNaccUdUKaLVOH-
HbI Kof 0TXof0B 16 02 14).

2.7 TpaHcnopTMpOBKa nuTHUeBbIX 6aTapeek

[Mpy TPaHCMOPTUPOBKeE NINTUEBbIX 6aTapeek cobniofaliTe AeNCTBYIOLME NPERNNCAHIA
1 npasuna, Hanpumep, Hopmbl OOH (UN), npasrna mexpyHapoAHbIX OpraHu3aumi
rpaxpgaHckoit aBuauum (ICAO) unm cypoxoactsa (IMO). OnumoHanbHble 6atapeiikui
(MR-BAT6V1SET 1 MR-BAT6V1) npepcTaBnaioT coboi nuTveBbIii anemeHt CR17335A, Ha
KoTopbii npeanvcaHua OOH no onacHbIM rpy3am (Knacc 9) He pacnpocTpaHAIOTCA.

3

OnuncaHue npoaykrta

3.1 Cepsoycunurtenu MR-J4-B n MR-J4W-B
3.1.1 MpuHymn pa6oTbi

Cepsoycvnutenb MR-J4-B unu MR-JAW-B nonyyaer KomaHAHble CUrHanbl ot
BbILLECTOALLEN CYCTEMbI yNPaBAEHUA NO CUHXPOHHOW BbICOKOCKOPOCTHO CeTn
(SSCNETIII/H). Cepsoycunutens nutaeT ceppoaBUraTesib TOKOM, NPONopLKo-
Ha/bHbIM 3TUM KOMaH/HbIM curdanam. CepBoziBuratenb COBEPLIAET ABUKEHUS,
NpOoNopLMOHabHble KOMaHAHbIM CrHanam. KomaHAHbIN crHan 3aknovaet
B cebe MHPOPMALWIO O YACTOTE BPaLLEHVISA, KPYTALLEM MOMEHTE 11 NO3NLnK.
Cepsoycunutenb MR-JAW-B MoxeT ynpasnaTb AByMS UM TPeMsA CEPBOMOTOPaMM.
Cepsoycunutenu MR-J4-B u MR-J4AW-B umetoT BcTpoeHHyio dyHKumio STO. 3ta
GYHKLMA HAIEXKHO OTKIIIOYAET CePBOIBUTaTeNb 63 HEOGXOAMMOCTY ralbBaHUYECKOTO
OT/ieNeHA CepBOYCUNNTENA OT UCTOUHMKA MUTaHWA. Py HANUMN [OMONHUTENBHOTO
mogyns 6e3onacHocTvt MR-J3-D05 umeetcs Takke dyHkuma SS1 (Safe Stop 1).
[IONONHUTENbHBIN SHKOAEP WM JaTUMK MepemelleHs, PacrioNOXeHHbI Hero-
CpefiCTBEHHO Ha MOABUKHOI HarpysKe, CNyXuT Ana nepefaun nHdopmaLmumn
O TeKyLLIeM MONOXEHUN Harpy3Ki Ha cepoycunnTenb. B pesynbTate obpasyetca
3aMKHYTbIiI KOHTYP perysimpoBaHmA 1A NO3ULIMOHNPOBaHIA Harpy3ku. C noMoLLbio
NapameTPOB MOXHO BbIGPaTh OAVIH U3 CIEAlHOLLVIX TUTOB PerysIMpOBaHIA:
—  perynmpoBaHue Ha OCHOBE SHKOZEPa, PacrofioXXeHHOrO Ha CaMOl Harpyske,
- perynupoBaHue Ha OCHOBe SHKOAepa fBuratens
—  perynmpoBaHue C JBONHON 06paTHOW CBA3bIO

(3HKOfep ABMraTens 1 SHKOAEP Ha Harpyske)
[ononHuTenbHasa uH$opMaLma 0 KOHGUTYPUPOBAHWM 1 HACTPONKe TUNa

be3onacrocmb o6ecneyusaemca mo/bKo 6 mom ciyyae, eciu 6ce ycmpoticmea Gesonac-
Hocmu y u p

[poeedume 6ce aHan3bI PuUCK0B U YpoBHA ii (Perfc Level)
(ycmanoeku) KaK yenozo. Pe Py p

ONACHOCTb perynmpoBaHus NMeeTca B PyKoBOACTBE MO SKCMyaTaLn cepBoycunnTe-
neit MR-J4-B n MR-J4W-B.
@ [leped p u Ip i poli
o v ' no 7 3.1.23 Tbl yNp

3mozo ycmpoiicmea.

@ Y6edumeco 8 mom, 4mo ece poii pumep MR-J4-B
I, pene, um.n.)y P pedy
p Bce noc Mitsubishi Electric, A
] TV Rheinland é coomeemcmeuu ¢ mpe6osaruamu
cmandapmoe EN IS0 13849-1, kamezopus 3, PL d, EN 954-1, kamezopus 3, u IEC 61508 SIL 2. B

B
B
Qabn

i|- :

=
~ I

w

Kax nepeknouyameneli MOXHO Halmu 8 pykogsodcmee no 3Kcnayamauuu
cepsoycunumeneti MR-J4-B u MR-J4W-B.

4 MoHTaX, eMOHTaX

BEPX
A * Pacnpega. wkad
7
E
CBO6OAHOE NPOCTPAHCTBO
B Ans Kabenei
80 Mm
D > 10 Mm Cepgoycunutens
v
Bbiwe
Ne | O6o3HaueHne Onucanne
i 7-CermeHTHbI ii pucnnei Ana
@ | None mpnkaun MHAMKALMM COCTORHUA CePBONPHBO/A U KOI0B aBaPHiiHO/
CUTHANM3ALMM. 40 Mm
unu Bblwe
w1
o Homep cranumn KonoBblii nepexniouatens Ans HacTpoitkn /
HOMepa CTaHuuu cepoycunuTens. (craHuua 1-16) * 7
HU3
Wz Butkniovarens pra Mpy nomotwyu SW2-1 BbIGUpaeTcA TeCToBbIi pexuMm.
sviopa ccn ' 5 DnektponpoBopaka
e ON Mpy nomotwyu SW2-2 0AiHa 0Cb MOXeT ObiTb
! ! ! ! SW2-3 1 24 ABIAIOTCA OMONHUTENbHbIMM BbIKTIOUATENAMI OMNACHOCTb
12 3 4 JANA YCTaHOBKM HOMepOB CTaHLuii 17-64.
@ rleped i P u npoyue
SW2:  BoikniovaTens Ans Mpu nomotyu SW2-1 BbIGUPAETCA TECTOBbIIA peXiM. @HewHUe HanpAXeHus.
8bi60pa ocn o W2-2,2-3,240 @ lpexde yvem K o Kak 15 munym, noka
o ON Df: :/wg%“ e MOKHO A€aKTUBUpOBTE He nozacHem cuzHansHaa namna "CHARGE". lMocne 3mozo c nomowjbto mecmepa
! ! ! ! ! ! unum. n. yEeaumecb &8 mom, ymo Ha (P+) u (N-)
SW2-5, 2-6 ABNAKTCA AONONHUTENbHbIMM BbIKNIOYATENAMN ANA o . Unave yoapa P Kum
123456 YCTaHOBKY HOMePOB CTaHuii 1764, mokom. fpexde scezo p nozacna nu ¢ namna
"CHARGE" ¢ poHbI cep
e USB-nopr (CN5) KommyHmkaunorHbiit nopt k MK [ u P c
(0] Jle3akTnBupoBaThb ocb "C" ¢ nomoLLbio SW2-4 BO3MOXHO TONbKO B Moaenax MR-J4W3-CIB
Ana 3 oceit. B mogenax MR-J4W2-0IB ansa 2 ocei Bbiknioyatens SW2-4 npumeHs-
eTCA ANA 3aBOACKNX HAaCTPOeK. BHUMAHUE
MPUMEYAHUE
. [} i & pyKo-
pouyto NodpobHyto uHGopmayuto 06 omobpaxaembix OaHHLIX U HacMpoUi- 1o 3KC cepsoy. C Henb3s

68030elicmeulo NbINU, MACNAHO20 MyMAHA, eIKUX UNU 80CNIAMEHUMbIX 2a308,
cunbHol eubpayuu unu ydapos, ebiCoKol memnepamypbl, KOHOEHCAUUU U 6/1a-
Hocmu. & makux X ycnosusx
nopoxdaem onacHocme ydapa moKom, 60320paHUs, NOEPexOeHUs unu ycKopeH-
HO20 cmapeHus npu6opa.

@ Heyc

@ He 3axpuisaiime omeepcmus dns exoda u ebixoda 603dyxa HA CepeoyCUNUMeEnsX

@ 3axpenume cepsoycunumenu MR-J4-B u MR-JAW-B sunmamu yepes npedycmom-

@y co cmenenbio 3aujumet IP54. Tem cameim cobnodaemcs mpe6osaHue no cmeneHu
3azpazHeHHOCMU 2.

cepeoy u 3
unu omc; demanu.

uc

MoHTaxHOe HanpaBneHne N paccToAHUA @ [lpu monmare cnedume 3a mem, 4moGel Yepes 6eHMUNAYUOHHbIE NPOPE3U 6 CepBOY-
He nonanu om UNU KycouKu npoeodos, Max Kak OHu
MO2ym 8b136amb KOPOMKOE 3aMbIKAHUeE.
BHUMAHME ® He imecs do Knemm
unu passemos.
monbko & Bnpo- ® He z 9o wnu
MUGHOM Cly4ae MoXem 603HUKHYMb HeUCNPABHOCMb. MOpMO3HO20 pe3ucmopa 6o 8pems u/u 6CKope nocsie ux pabomel nod HanpAXeHuem.
C - e om 30 M 3mu cuneHo - oxnoza.
- L v @ Cepeoycunumenu MELSERVO MR-J4-B u MR-J4W-B omeeuatom mpeGoearusm no
;mem(u P a:“np edenumentHozo un:adm unu uxou annapamypbi. 6w 3MC, npedvaensemoim cmawdapmom DIN EN 61800 (vacme 3 "IMC") k snekmpo-

<

domxeH c EN 50274.
domxHa EN 60204-1.
Ucmoynuk numanus donxex 6bime cnocoben 6yghepusosams Kpamkue ucyesHo-
'moto 20 mc (8 co

seHusA
EN 60204-1).

oKpyxatoujuii 803dyx, ¥mo6bl & WKag He MO271a NPOHUKHYMb NbINb, 2361 U M. N,

® 7 unu y i 6¢ 6¢ Konuuecm-
80 mennia (Hanpumep, MopMo3Hble pe3ucmopsi), pasmecmume mak, Y¥mo6ol ux Cunosble Knemmbl
y He i Ha cepeoyc
[ ] iime cepaoy moneko Ha u ebIpos- O6o3HaueHue | CurHan
HAlUme e20 no eepmuxkanu. L1,L2,13 MnTaHne cMnoBoro KoHTypa
@ [lpu monmaixe cnedume 3a mem, 4moGbl Yepes BeHMUNAYUOHHbIE NPOPE3U & Cep-
8oy Henonanu om unu Kycouku maxk kak L, 21 MuTaHue KOHTypa ynpaBneHns
OHu Mozym N- OnunoHanbHbIN TOPMO3HOM 610K
[ ] macna, 80dbl, KOUl NbIU u M. n. Yepes - - -
npopesu wkapa unu vepes P+ CD OnuyMoHanbHbI TOPMO3HOW PE3NCTOP/TOPMO3HOM 610K
8cmpoeHHbl 6 20 Kpbiuly. U V,W Bbixop AnsA cepgoasuratens
@® Ecu i wkag & cpede, i edKue 2azel, "
2pazb unu newns, K pacnp wKacy wucmeii oxnax- p3.pa® OnuMoHanbHbIN APOCCeNb MPOMEXYTOUYHOTO KOHTYpa
ii 8039yx no i cuumeme mpy6onp Mpu 3mom ! nocT. Toka
HazHemaemolii 8 wKag e6030yx donxeH umemso 6osee 8biCOKOe dasneHue, yem PE 3alUNTHBIN NPoBOA

peHHble 0717 3M 020 8epXHUe U HUXKHUE KpenexKHbie omeepcmus npu6opos.

D tonbko y MR-J4-B




MutaHne 1~, 200-240 B nep. 1. ana MR-J4-10B-MR-J4-70B
Knonka aBap. MC
RA1 octaHosa BbIK/. BK/.
<@ i
Henonagka MC sk

1-dpasHoe
200-240B nep.T. |

* OtpuuarenbHas
norvka

MuTtanne cuno-  HemepneHHbin
BOrO KOHTypa  ocTaHoB 2% CN3, CN3

E] 3HKOAEpa []

CepBoguratens

[Aswuratenn
u

v
w
€]

Kabenb SHkonep

24Bnoct.T.£10%

I: ] pocor
[DOCOM| DICOM

KopoTko3ambikaiowuin
wrekep(ecnn ¢yHkuma STO
He 1Cnonb3yetcs)

RA1
ﬁi Henonagka*

Mutanne 3~, 200-240 B nep. 1. gna MR-J4-10B-|

KHonka aBap.
RA1 octaHosa BbIK/.  BKJ.

Henonauka

MR-J4-350B

CepBoycmnmenb

3-¢pazHoe .
200-240 B nep. T. !

* OtpuuartenbHas
norvka

Mutanne cuno-  HemepaneHHbli

Cepaonawrarenb

[Buratens
— u

v

w

€]
I Sinoncpa i nkonep

24Bnoct.T. £10 %

BOrO KOHTYypa  octaHos 2* CN3 CN3
Ie—
Docowm| DICOM
ALM

Kopotko3ambikaiowui
wrekep(ecnn pyHKuna STO

He ncronb3yercs)

RA1
ﬂ;‘: Henonagka*

Muranne 3~, 200-240 B nep. 1. gna MR-J4-500B

KHonka aBap.
RA1 ocTaHoBa
/— T
o®
Henonagka

BbIKI.  BKI.

= 0

CepBoycunutenb

3-¢asHoe
200-240B nep. T.

N.
* OTpuuatenbHas
norvika -

MuTaHve cuno-  HemepneHHbIn - |- - -

2
] 3HKOgiepa [] :

CepBopgguratenn

[NBwratens

U
v

w
[S]

Kabenb SnKoep

24Bnoct. T.£10%

BOrO KOHTYpPa  octaHoB 2* CN3 CN3
|: B e ) Doco!
Docow| DICOM

KopoTko3ambikaiouuit
wrekep (ecnn GyHKUMA
STO He ucnonb3yeTtcs)

ﬂ;’E Henonaaka*

MutaHme 3~, 200-240 B nep. 1. Ana MR-J4-700B

Knonka aBap. MC
RA1 octaHosa  BbIKJI.  BKJI.

°® T

Henonaaka MC sk
Cepsoycunurens CepBogBuratenb
meee || []
% [Npuratens
—X . nTop. u
—X \
3-¢pasHoe w
200-240 B nep. T. )

Ka6enb SHKopep
3HKOAEpa
* OtpuuatenbHas
norvka
MutaHve cuno-  HemepneHHbin
BOrO KOHTypa  OCTaHOB 2* CN3 CN3| 24Bnoct.T.+£10 %

I: T2 pocol i
[DOCOM| DICON
ﬂ ERA1 Henonapka*
N ALM Ji
Kopotko3ambikatowui
wrekep(ecnn pyHKuma STO
He 1Cnonb3yeTcs)

MutaHme 3~, 200-240 B nep. 1. gna MR-J4AWI-C1B

KHonka aBap.

RA1 ocTaHoBa BbIKN. BKJI.
Henonaaka j L J
CepBoycunutens

Ocb cepsoasuratens A
1. Osur.

fol=l<]=

Kabenb

:| SHKOAIEpa |:

Ocb cepBoaBurarens B

3-¢asHoe JHKoaep

200-240 B nep. 7. |

e

D Hac F—
'8 [nE=! U Bur.
gL LV [V
o121 e %
* OTpuLaTenbHan norika T cN2B Kabenb =5, k0pep
** TonbKo Ha ycunutene pE | [ _2HKOAepa
Ana 3 ocein T @ ) L]
(MR-J4W3-018) - s Ocb cepBogguratens C **
CN8 1 1 Ogur.
Kopotko3ambikaiowuin ' vl
wrekep(ecnn GyHkuna STO . w
He NCNoNb3yeTcs) i = @
abens [~ DHkoaep

:l 3HKOAEpa I:] :

24B noclr. T.£10 %
if

HemepneHHbin
ocTaHoB 2% CN3

Mutanne cuno-
BOTO KOHTYpa

I: T2
IDOCOM|

ﬁ Henonaaka*

0} Ecnu ceuenvie npoeogos Ana L11 1 L21 meHblue ceyeHna nposogos ana L1, L2 n L3,
Heo6X0AVIMO VCMONb30BaTh 3aKaMCINMPOBAHHBIN CUNOBOW BbikntouaTens (MCCB).

Mutanne 1~, 200-240 B nep. 1. ana MR-JAWLI-CIB

[ina opHoda3HOro NTaHNA NoAKMoUMTe KneMmbl L1 1 L3 K nctounuky nuta-
HuA 200-240 B nep. T., a knemmy L2 ocTaBbTe cBO6OAHO (aHANOTVYHO OAHO-
dasHomy nutaHmio 200-240 B nep. T. ycunutens MR-J4-10B-MR-J4-70B).

LindpoBoii nHTepdeiic npn nonoxnTenbHom noruke
Ecnu Bbl XOTWTE BbINONHNUTD 3NeKTPonpoBoOAKY No NoNOXUTENbHON noruvke,
cobntopaiTe cnepyoLme 3NeKTPOCXeMbI.

@ Ludposbie Bxofbl DI-1 npu nonoxwutensHon normke (CN3)
CepBoycunutens

24Bnoct. T.
+10 %

<
npuén. 5 MA
Vces = 1.0B
ICEO = 100 MKA
@ Tok 6noka ceTeBoro nuTaHus: Aans MR-J4-0B: 300 mA, ans MR-J4W2-[JB: 350 mMA,
ans MR-J4AW3-[IB: 450 mA

@ Lindposble Bbixoabl DO-1 npy nonoxurenbHoi noruke (CN3)
CepBoycunurenb

MR-J4W2-22B-
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-222B
MR-J4W3-444B

MONAPHOCTL ANopa

cepBOyCUNUTENs,

Harpyska

A
DOCOM

MapeHvie Hanpsa-
XKEHUA B CepBO-

@ Tok 6noka cetesoro
NUTaHUA:

m
it
24Bnogr. T.
+10%

Ana MR-J4-01B: 300 mA, ana MR-J4W2-[0B: 350 mA,

Ana MR-J4W3-0JB: 450 MA

HanpsxeHue nutanua:

Ecnu nponcxoanT canwikom 6onbluioe nageHne
HanpsXeHNA AnA paboTbl pene, HanpAXeH1e MOXHO

MNOBbICUTL A0 MAKC. 26.4 B.

PasBopka kKnemm

IPMBOVT K NIOBDEXIEHUID,

ycunutene: 2.6 B

N

CNP1
U

CNP2

CNP3A
CNP3B 1B
TN

PE

erzoonzo»rzan-zo »-z0 =z0

LM-K2P1A-01M-2551,

MR-J4-10B- MR-J4-350B NpuMeHUMbIe cepBOABUraTENy
MR-J4-200B
Cepso- BpawartenbHblii iHbIA ABUraTenn 6e3pe-
"B ycunurtenn ABurarennb P! CTOPO“a) P
CNP1 " HG-KRO053, HG-KR13, | _ _
= MR-J4-108 HG-MRO53, HG-MR13
CNP1 CNP2 CNP3
LM-U2PAB-05M-0550,
MR-J4-208 HGKR23, HG-MR23 | M t)aran oomyeey | TMARFM002C20
LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
MR-J4-408 HG-KRA3, HG-MR43 | LM-K2P1A-0TM-2551, | TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0550
TM-RFMO006C20,
MR-J4-608 HG-SRS1,HG-SR52 | LM-U2PBD-15M-1550, | T"REMOOSC20
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0, | TM-REMO12E20,
MR-J4-708 HG-KR73, HG-MR73 | LM-H3P7A-24P-ASS0, | TM-RFM012G20,
LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10
LM-U2PBF-22M-1550
MR-J4-1008 HG-SR81,HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
LM-H3P3D-48P-CSS0,
LM-H3P7B-48P-ASS0,
HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-AS50,
MR-J4-2008 HG-SR152, HG-5R202 | LM-FP2B-06M-1550, | —
LM-K2P1C-03M-2551,
MR-J4-500B LM-U2P2B-40M-2550
LMHOPIC O 1SST, | TH-REM048G20,
MR-J4-3508 HG-SR301, HG-SR352 + | TM-RFM072G20,
LM-K2P3C-14M-1551, | T REMO726G26
TE2 TE3 [p3 ] LM-U2P2C-60M-2550
— LM-FP2D-12M-1550,
L21 P4 LM-FP4B-12M-1550,
™ MR-J4-5008 HG-SR421, HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1551, | TM-RFM240J10
+ LM-K2P3E-24M-1551,
C LM-U2P2D-80M-2550
— LM-FP2F-18M-1550,
e MR-J4-7008 HG-SR702 T | —
— HG-KR053, HG-KR13,
U MR-JAW2-228 | HG-KR23, HG-MRO53, | LM-U2PAB-0SM-0550, |10 pevo0ac20
1 MR-JaW3-2228 | {23 OO, | [-U2pB8-07M-1550
— LM-H3P2A-07P-BSS0,
w HG-KROS3, HG-KR13, | LMAH3P3A-12P-CSSO,

TE3

TE1
[U]]i]p+[cJulv]w]

PE

HG-SR51, HG-SR52

LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0S50,
LM-U2PBD-15M-1550,
LM-U2PBF-22M-1550

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-RFM002C20,
MR-JAW3-4448 | HG-MROS3, HG-MR13, | LM U2PAB-0SM-0580: | 1y REM004C20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C550,
LM-H3P3B-24P-C550, | 11 peviooacao,
LM-H3P3C-36P-C5S0, | TREMO04C20,
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-ASs0, | TMREMO06CI0,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1S5S0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

MNPUMEYAHUE

cepsodBU2amenAm.

JlononHumenbHas UHGHOPMAYUS 0 KOHPUSYPUPOBAHUU U NOACOLDUHEHUU COBMEC-
MUuMmbix cepgodsuzamerteli COOePXUMCA 8 pyKoBODCMBAX NO COOMBEMCMBYIoUsUM




6 Cwurnanbi

6.1 CurHanbHble npoBoja

Pasbem CN8 BxogHoro/  Cepeoycunutens

BbIXOAHOTrO curHana STO

Pasbem sHKOfEpa
psuratens CN2

CN5 (USB-nopT)

Y

CN1A
Coepurerme
SSCNETINl o7 npea-
wecTByloLieil och

CN1B
Coeannenme
SSCNETINl

Kopnyca pasbemos CN2, CN2L 1 CN3 coepuHerbl ¢ knemmoit "PE" (3emns) (@) cepsoycunutens.

6.2 OnepaHpbl BBOAa-BbIBOAA

9 TexHnuYecKune gaHHble
9.1 Cepsoycunutenn MR-J4-B n MR-J4W-B

Cumsonbi OnepaHpabi Pazbvem | Kontakt Aetanb OpMeTMPOBOYHDIN CPOK CATYKGbI
[==)
LB-B E 0B Mmnynbc das "B" sHKoaepa 6 (r il KOHAEHEATOp 107er®@
MoaknioueHe BxoaHOTo/ LBR-B = {Bnpepenianbiote 3oxop) a3 L Konuuecrso npoueccos "
BbIXOAHOTO curHana CN3 ane @ = | 1B nosuyum" 2% Pene Horo ocrarosa: 100 000
= Kon-Bo npoLieccoB BKM0UeHNA U BbIKTIOYEHUA ANA
1] 1] TOFB1 CurHan obpatHoit cA3u 0 coctoAHuN STOT e 6 STO: 1000 000
12 [ic2] 6 TOFB2 (urHan obparHoii cBA3u 0 cocronnm STO2 7 BenTunaTop 10 000-30 000 vacos (2-3 ner)
DI [~ DI2 =5
3 13 - BpawuaTenbHbiii | Mpu6n. 20 000 yacos
4 14 fyer Muranne £ 3| MR-J4-018 2[5 i TionGn.5000
o1 o2 g £ S | Gespeayk-Hblit | Mpu6n. yacoB
5 15 KoHTakt 3 & I m
5 76 [ Cumgonbl | OnepaHpb! Pazbem g e 2 | spawarenshw | PG 40000 wacos/2 ocw,
?D\c T M @) ® "E S | MR- g 30000 wacos/3 ocw, 10 000 yacos/8 oceit
5 5 17 DICOM o . 5 % Ez— % Jawo-0B § Ge3peayk-Hbii Mpu6n. 10 000 yacos/2 ocu, 7 000 yacos/3 ocu,
- LB LBR NOPHbIiA MOTeHLVaN UNGPOBLIX BXOA0B 0 s peay 2000 yacos/8 oceii
Fo{LzR g
9 19
70 e 22 o DOCOM OnopHbIii NOTEHLMaN UMGPOBBIX BLIXOLOB N3 3 26 barapes ® 5 ner ¢ Aatbl Bbinycka
— I OnopHbiid NOTeHLUaN AHANOroBbIX CUrHaoB m - @ Hasror CPOK BAMAIOT N1KOBbIE TOKY 1 MOTePs eMKOCTI. CPOK Cry»6bl 3aBUCHT, B OCHOBHOM,
OnopHbIi MOTeHLWan 1A Ga3HbIX UMM, CUTHANOB — 14 OT TemnepaTypbl OKPYaIoLLero BO3AyXa 1 YCTIOBUIA SKCriyaTaLyn. BbilleyKasaHHbIi CPOK
- CNy6bl KOHAEHCATOPOB AOCTUIAETCA NPY SKCMTYATaLMN B HOPMANIbHOM, KOHAVILIMOHM-
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Instrukcja instalowania
serwowzmacniaczy MR-J4-B i MR-J4W-B

Nr art. 260566 PL, wersja A, 09052012
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer StraBe 8, 40880 Ratingen, Germany

Wszelkie prawa zastrzezone. Wtasciwosci wymienionych produktéw oraz dane
techniczne nie oznaczaja deklaracji udzielenia gwarancji.

Zawartosc opakowania

Rozpakowac produkt i sprawdzu: tabliczke Znamionowa, aby upewnic sie, czy
dostarczony serwowzmacniacz jest zgodny z zamowieniem.

Zawartos¢ Quantity
Wzmacniacz serwo 1
Wtyczka zasilania serwowzmacniacza do zfaczy (NP1/CNP2 @ 1 kazdego typu
Wtyczka zasilania serwowzmacniacza do ztacza (NP3 @ Liczba osix 1
Narzedzie do ia zfacza zasilania serwo niacza® 1
Instrukcja instalowania w celu bezpiecznego uzywania serwonapedéw AC 1
(niniejsza instrukcja).

Wtyczka ze zworkg do ztacza (N8 1

O w przypadku jednoosiowych serwowzmacniaczy MR-J4-B o mocy 5 kW lub wigkszej,
nie 53 cze$cig dostawy.
Tabliczka znamionowa
AMITSUBISHI ser S5157007

MODEL vR-y4-108
POWER:

Numer seryjny

Model

Moc

Wiasciwe napigcie zasilajqce
Znamionowy prad wyjéciowy
Norma, numer instrukgji
Temperatura otoczenia
Stopien ochrony IP
Oznaczenie KC,

rok i miesiac produkji

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A
STD.: [EC/EN61800-5-1 MAN. IB(NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C
1P20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

TOKYO 100-5310, 4P MADE IN JAPAN

Kraj pochodzenia
Kod modelu

MR-J4wW2-10B00

Serwowzmacniacz
ACMitsubishi Electric
ogolnego zastoso-

=00 to 99
Puste lub od 2 do 5 znakoéw alfanumerycznych:

Puste lub Sn: Speqalna wersja oprogramowania
9)

wania z serii Specjalna wersja sprzetowa
MELSERVO-J4 (EA, EB, EC, MAO11 itp.)
B: Kompatybilny z SSCNETIII
Ozna- Liczha osi Znamio- Inamio- Znamionowa' mocwyjsciowa/
aenie Ozna- nowamoc| Ozna- |nowamoc|| Ozna- o$ [kW]
w2 2 aenie ::j[sm] aenie :zlfm] aenie [ ' ¢
ws 3 10 01 200 2 2 02 02 —
2 0,2 350 35 44 04 04 -
40 04 500 5 77 0,75 0,75 -
60 0,6 700 7 1010 1 1 -
70 0,75 — — P23 0,2 0,2 0,2
100 1 — — 444 04 04 04

1 O niniejszym dokumencie

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej, angielskiej wersji.

1.1 Dokumentacja serwowzmacniaczy MELSERVO MR-J4-B
i MR-J4AW-B

Niniejsza instrukcja opisuje montaz serwowzmacniaczy MR-J4-B i MR-J4W-B.

Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte sa w nastepujacych pod-

recznikach:

@ |Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J4-B, Nr art.: SH(NA)030106-*

@ |Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MR-J4W-B, Nr art.: SH(NA)030105-*

@ |Instrukcja obstugi liniowych silnikow serwo, Nr art.: SH(NA)030110-*

@ Instrukcja obstugi silnikéw z bezposrednim napedem, Nr art.: SH(NA)030112-*

@ Instrukcja obstugi serwosilnikow (tom 3), Nr art.: SH(NA)030113-*

@ |Instrukcja obstugi koderéw liniowych (Wyd. 3), Nr art.: SH(NA)030111-*

Mozna je bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej
www.mitsubishi-automation.pl

Jesdli w zwigzku z programowaniem lub dziataniem sprzetu opisanego w tej
instrukcji maja Panstwo jakiekolwiek pytania, prosimy o kontakt z wtasciwym
biurem handlowym lub oddziatem Mitsubishi Electric.

Ponadto, montowanie urzadzen ochronnych réwniez wymaga szczegélnych
umiejetnosci technicznych, ktére w tym dokumencie nie zostaty szczegétowo
opisane.

1.2 Funkcje tego dokumentu

Niniejszy dokument instruuje personel techniczny producenta maszyn i/lub
operatora maszyny, jak bezpiecznie obstugiwa¢ serwowzmacniacze MR-J4-B
i MR-J4AW-B.

Niniejszy dokument nie stanowi instrukcji obstugi maszyny, z ktéra system
serwo bezpieczenstwa jest lub bedzie zintegrowany. Tego rodzaju informacje
mozna znalez¢ w podrecznikach obstugi maszyny.

1.3 Okreslenia zwigzane z bezpieczeristwem

1.3.1 Funkcja zatrzymania zgodnie z IEC 61800-5-2

Funkcja STO (odsytamy do IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Funkcja STO jest zintegrowana w MR-J4-B i MR-J4W-B. STO jest funkcja zatrzy-
mania, uzywang do wytaczenia doptywu energii do silnikéw, ktére wytwarzaja
moment obrotowy. Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B elektronicznie
odtaczaja wyjscie mocy serwowzmacniacza od silnika serwo.
Przeznaczenie tej funkgji bezpieczenstwa jest nastepujace:

- Niekontrolowane zatrzymanie zgodnie z kategoria zatrzymania 0 wg.

IEC 60204-1

- Przewidziana do zapobiegania przed nieoczekiwanym uruchomieniem

2 Instrukcje zwigzane z bezpieczenstwem

Ten rozdziat poswiecony jest Twojemu wlasnemu bezpieczeristwu oraz bez-
pieczenstwu operatoréw sprzetu. Przed rozpoczeciem prac montazowych
prosimy ten rozdziat uwaznie przeczytac.

Wystepujace w niniejszej |nstrukq| specjalne ostrzezenia, ktore 53 wazne dla popraw-
nego |b bezpiecznego uzywania produktéw, sa wyraznie wyréznione w nastepujacy
sposd

NIEBEZPIECZENSTWO:

Ostrzezenia dotyczqce zdrowia i obrazen personelu.
) N:eprzesrrzegame op:sanych futa/ srodkow ostroznosci
moze dopr ¢dop brazer i utraty zdrowia.

>

UWAGA:

' \  Ostrzezenia dofyczqce uszkodzema sprzetu i mienia.

LA ) Nleprzesfr p ,‘h tutaj srodkow ostroznosci
moze doprowadzic¢ do p g przetu lub
innej wtasnosci.

2.1 Wykwalifikowany inzynier

Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B moga byc¢ instalowane tylko przez

wykwalifikowanych inzynieréw. Za osoby zaznajomione z zagadnieniami bez-

pieczenstwa uznaje sie osoby, ktére:

@ odbyly stosowne szkolenia techniczne. Prosimy zwréci¢ uwage na odpo-
wiednie szkolenie techniczne, prowadzone w lokalnym biurze Mitsubishi
Electric. W celu ustalenia terminu i miejsca szkolenia nalezy skontaktowac
sie z lokalnym przedstawicielem Mitsubishi Electric.

@ zostaty przeszkolone przez odpowiedzialnych operatoréw maszyn w zakre-
sie obstugi maszyny i aktualnie obowigzujacych zasad bezpieczenstwa i

@ maja dostep do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-B i MR-J4W-B
oraz przeczytaty te podreczniki i zaznajomity sie z nimi,

@® majg dostep do instrukcji obstugi urzadzen bezpieczenstwa (na przyktad
Swietlnych barier bezpieczenstwa), podtaczanych do systemu sterowania
bezpieczeristwem i zapoznaly sie z trescig tych dokumentéw.

2.2 Zastosowania urzadzenia

Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B spetniaja ponizsze normy bezpie-
czenstwa i moga by¢ uzywany zaréwno z logicznym modutem bezpieczen-
stwa MR-J3-DO05, jak i certyfikowanymi przekaznikami bezpieczenstwa lub
sterownikami bezpieczenstwa PLC. Moze by¢ uzywany...

@ zgodnie z EN ISO 13849-1 Kategoria 3 PLd

@ zgodnie zEN 62061 SILCL 2

@ zgodnie z EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

@ zgodnie z EN 61800-5-1

@ zgodnie zEN 61800-3

@ zgodnie z EN 60204-1

2.3 Prawidlowe zastosowanie

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B mogg by¢ uzywane tylko
w obrebie okreslonych parametréw eksploatacyjnych (napiecie, temperatura,
itp.; sprawdz w instrukcji obstugi rozdziat ,Dane techniczne”). Moga by¢ uzy-
wane wylgcznie przez wykwalifikowany personel i tylko z maszyna, do ktérej
zostaly zamontowane oraz pierwotnie oddane do uzytku przez wykwalifiko-
wany personel, zgodnie z instrukcjg obstugi serwowzmacniaczy MELSERVO
MR-J4-B i MR-J4W-B.

Mitsubishi Electric Co. nie akceptuje roszczer o odpowiedzialnos¢, jesli sprzet
uzywany jest w jakikolwiek inny sposéb, lub, jesli zostaty zrobione modyfikacje
urzadzenia nawet zwigzane z montazem i instalacja.

NIEBEZPIECZENSTWO

Po wquczemu nap:gaa zasilania nalezy odczekaé przynajmniej 15 minut,
zanim rozpocznie sie czynnosa zw:qzane z instalowaniem. Przez ]ak:s
czas po wylqczeniu zasil tad

jest y do
piecznie wysokiego napiecia.

2.3.1 Urzadzenie peryferyjne oraz potaczenia obwodu mocy

@ Potaczenia lokalne
Nalezy uzywac tylko przewoddéw miedzianych o dopuszczalnych tempera-
turach pracy 60 °C/75 °C. Ponizsza tabela zawiera przekroje przewodéw
(AWG 0J), przeznaczonych do pracy przy temperaturze 75 °C. Do podtacze-
nia przewodéw nalezy zastosowac whasciwe korncéwki zaciskowe.

Przekréj przewodu [mm?]
Wzmacniacz serwo L1/L2/ UN/W/
L1/L21 | P+/C
13/PE® d 4 PED@
MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-408/ 2
MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-J4-100B (AWG 14) )
35 (AWG 14)
MR-J4-2008 W62 2
(AWG 14)
MR-J4-3508 55 35
(AWG 10) 2 (AWG 12)
o (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
147008 @ AWG8 35 AWG 8
MR-14-7008 awery | AWed
2 2 2
MR-MWLI-LIB (AWG 14) (AWG14) | (AWG14)

@ pe (Uziemienie ochronne) ®

@ Przekréj przewodéw nalezy dobrac w zaleznosci od mocy wyjsciowej serwosilni-
kow. Wartosci podane w tabeli bazujg na mocy wyjsciowej serwowzmacniaczy.

® Aby podtaczyc te modele do listwy zaciskowej, nalezy uzy¢ srub, dostarczonych
z listwami zaciskowymi.

@ Przyktad doboru wytgcznika MCCB i bezpiecznika

Gdy do zabezpieczenia serwowzmacniacza zastosowane s3 bezpieczniki
klasy T lub wytacznik o efektywnej zdolnosci roztaczeniowej nie nizszej niz
300 A i napieciu maksymalnym 240 V, nalezy zastosowac bezpieczniki
klasy T, lub wytacznik MCCB (zgodny z norma UL489) zgodnie z ponizsza
tabelg. Wymienione w tabeli bezpieczniki klasy Ti wytaczniki MCCB sg przy-
ktadowo dobrane na podstawie danych znamionowych serwowzmacnia-
czy. Gdy do serwowzmacniacza podfaczony jest serwosilnik o mniejszej
mocy, mozna zastosowac mniejsze bezpieczniki klasy T lub bezpieczniki
MCCB, niz podane w tabeli. Dalsze informacje odnosnie doboru bezpiecz-
nikéw innych niz klasy T i wytacznikéw MCCB, mozna znalez¢ w instrukcji
obstugi serwowzmacniacza.

- Wytacznik kompaktowy MC(B  |Bezpiecznik
Wzmacniacz serwo (240VAQ) (300V)
MR-J4-10B/MR-J4-208/

MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A
MR-J4-70B/MR-J4W2-228

MR-14-608 D/MR-J4-708 @/

MR-J4-100B/MR-J4W2-448/ g

MR-J4W2-77B/MR-J4W3-2228/ WFG3-SW 3P T0AW 15A
MR-J4W3-4448

MR-J4-2008/MR-J4w2-448 @ :

A NF63-SW 3P 16AW 30A
MR-14-3508/

MRJ4W2-778 ©/MR-J4W3-4448 © NF63-SW 3P 20A W 40A
MR-J4-5008 NF63-SW 3P 30AW 60A
MR-14-7008 NF63-SW 3P 40A W 30A

@ w przypadku zasilania jednofazowego 200 V AC

@ Zasilanie

Te serwowzmacniacze moga by¢ zasilane z sieci zasilajacej potaczonej
w gwiazde, z uziemionym punktem neutralnym o kategorii przepieciowe;j Ill
(zgodnie z IEC/EN 60664-1). Jesli jednak przewdd neutralny jest uzywany
do zasilania serwowzmacniacza napieciem jednofazowym, wymagane jest
zastosowanie transformatora o wzmocnionej izolacji. Do zasilania obwo-
doéw sterujgcych nalezy zastosowac zewnetrzny zasilacz 24 V DC o wzmoc-
nionej izolacji w stosunku do zaciskéw wejs¢/wyjsc.
@ Uziemienie

Aby zapobiec porazeniu pradem elektrycznym, ochronny zacisk uziemia-
jacy serwowzmacniacza (PE - oznaczony symbolem @) zawsze nalezy pod-
faczy¢ do zacisku uziemienia (PE) szafy sterowniczej. Do jednego zacisku
uziemienia (PE) nalezy podiaczy¢ tyko jeden przewdd uziemiajacy. Zaciski
uziemiajace zawsze nalezy taczy¢ za pomoca jednego kabla. Jesli stoso-
wany jest wytacznik réznicowopradowy, wéwczas, aby zapobiec porazeniu
pradem elektrycznym, nalezy zawsze uziemiac zacisk PE serwowzmacnia-
cza. Po stronie zasilania serwowzmacniacza mozna zastosowac tylko
wytacznik réznicowopradowy typu B.

. Zaciski PE Zaciski PE

2.3.2 Zgodnos¢ z wymaganiami EU

Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B zostaty zaprojektowane zgodnie

z wymaganiami dotyczacymi montazu, eksploatacji i przeglagdéw okresowych,

okreslonych w: Dyrektywie Maszynowej (2006/42/EC), w Dyrektywie EMC

(2004/108/EC) oraz w Dyrektywie Niskonapieciowej (2006/95/EC)

@ Serwowzmaczniacze

@® MR-J4-Bi MR-J4W-B spetniaja wymagania EMC kategorii C3 zgodnie z normg
EN 61800-3. Nalezy uziemi¢ ekrany przewoddw we/wy (maksymalna dtu-
gos¢ 10 m) oraz kabli koderéw (maksymalna dtugos¢ 50 m). Po stronie zasi-
lania nalezy zastosowac filtr EMC oraz ochrone przeciwprzepigciowa.

@ Deklaracja zgodnosci

@ MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. deklaruje, ze serwowzmacniacze sa zgodne
ze stosownymi wymaganiami i normami 2006/42/EC, 2004/108/EC i 2006/
95/EC. Kopie Deklaracji Zgodnoséci mozna znalez¢ na naszej stronie inter-
netowe;j.

2.3.3 Zgodnos¢ z normami, obowigzujacymi w USA i Kanadzie
(do zastosowar UL/CSA)

Ten serwowzmacniacz zostat zaprojektowany zgodnie ze standardowa normg

UL 508C oraz CSA C22.2 No.14. Po dalsze szczegdty dotyczace zgodnosci

znormg UL/CSA odsytamy do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-B

i MR-J4W-B.

® Instalacja
Minimalny rozmiar szafy sterowniczej jest okreslony jako 150 % wielkosci
wszystkich zamontowanych serwowzmacniaczy MR-J4-B i MR-J4W-B. Przy
projektowaniu szafy sterowniczej nalezy réwniez uwzgledni¢ wymaganie
maksymalnej temperatury otoczenie 55 °C. Serwowzmacniacze nalezy
instalowa¢ w metalowych szafach sterowniczych. Urzadzenie jest klasyfi-
kowane jako typu otwartego (UL 50), kategoria przepigciowa lll. Serwo-
wzmacniacze nalezy instalowa¢ w Srodowisku o stopniu zanieczyszczenia
2. Do podfaczenia nalezy uzywac tylko miedzianych przewodéw.

@® Wytrzymatos¢ zwarciowa (SCCR)
Mozna stosowa¢ w obwodach o skutecznej wartosci symetrycznego pradu
zwarciowego nie wyzszej niz 100 kA, przy napieciu maks. 500 V.

@ Charakterystyki zabezpieczenia przecigzeniowego
Serwowzmacniacze posiadajg wbudowane elektroniczne zabezpieczenie
przecigzeniowe silnika serwo. Wartos¢ zadziatania tego zabezpieczenia jest
ustawiona na poziomie 120 % pradu znamionowego serwowzmacniacza.

@ Rozladowanie kondensatora

NIEBEZPIECZENSTWO

ia prqdem elektrycznym - zaraz po wylqcze-
niu naplecm zas:lama zabramone 1est dotykanie przewoddw i serwo-

wzmacniacza. Czas wynosi okoto 15 minut.

@ Zabezpieczenie obwodu obciazeniaW przypadku instalacji w USA wyma-
gane jest zastosowanie zabezpieczenia obwodu obcigzenia, spetniajagcego
wymagania norm NEC oraz stosownych przepiséw lokalnych.

@® W przypadku instalacji w Kanadzie wymagane jest zastosowanie zabezpie-
czenia obwodu obciazenia, spetniajagcego wymagania norm obowiazuja-
cych w Kanadzie oraz stosownych przepiséw lokalnych.



2.4 Ogolne uwagi zwigzane z ochrong i srodki zapobie-

gawcze

NIEBEZPIECZENSTWO

UWAGA

Nalezy przestrzegaé uwag dotyczqcych ochrony i Srodkéw zapobiegawczych!

Celem zapewnienia prawidtowego uzywania serwowzmacniaczy MELSERVO
MR-J4-B i MR-J4W-B, prosimy o przestrzeganie ponizszych zalecen.

Elementy i systemy bezpieczeristwa moga by¢ instalowane i oddawane do uzytku
jedynie przez wykwalifikowany personel i doswiadczonych inzynieréw.
Wszystkie elementy zwigzane z bezpieczeristwem (wytaczniki, przekazniki, ste-
rowniki PLC, okablowanie, itp.), szafka sterownicza oraz uwzglednianie
i wykluczenie usterek, muszg spetnia¢ wymagania norm EN 15013849-1 (EN954-1)
i EN 1SO 13849-2, az do minimalnego zamierzonego poziomu certyfikacji. Po
dodatkowe informacje i wymagania odsytamy do norm bezpieczeristwa.
Podczas montazu, instalagji i uzytkowania serwowzmacniaczy MELSERVO MR-J4-B
i MR-J4W-B nalezy przestrzegac standardéw i norm obowiazujacych w Twoim kraju.
Nalezy zapoznac sie zuwagami zawartymi w podrecznikach, ktére odnosza
sie do hataséw podczas testowego uruchamiania serwowzmacniaczy.
Nalezy spetni¢ wymagania narodowych przepisdw i uregulowarn odnosza-
cych sie do instalacji, uzywania i okresowych przegladéw technicznych ser-
wowzmacniaczy MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B, a w szczegdlnosci:
- Dyrektywy Maszynowej 98/37/EC (od 29.12.2009 Dyrektywa Maszyno-
wa 2006/42/EC)
- Dyrektywa EMC 2004/108/EC
- Dyrektywa Niskonapieciowa 2006/95/EC
- Uregulowan dotyczacych bezpieczenstwa pracy/zasad bezpieczeristwa
Producenci i whasciciele maszyny, w ktérej uzywane sa serwowzmacniacze
MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B, zobowiazani s do uzyskania i przestrzega-
nia wszystkich obowiazujgcych norm i zasad dotyczacych bezpieczenstwa.
Koniecznie musza by¢ przestrzegane wszelkie uwagi zawarte w instruk-
cjach, w szczegdlnosci uwagi dotyczace trybu recznego.
Testy muszg by¢ przeprowadzane przez wyspecjalizowany lub specjalnie
upowazniony i autoryzowany personel oraz musza by¢ rejestrowane i do-
kumentowane, zapewniajac innym osobom mozliwos¢ zrekonstruowania
i odtworzenia testdw w dowolnym czasie.
Instalacja i okablowanie réwniez musza by¢ w zgodzie zzamierzonego nor-
mami bezpieczenstwa.
Jakoplsano w IEC 61800-5-2, funkcja STO (bezpleczne wylaczenie momentu)
nie dopuszcza tylko do tego, aby serwowzmacniacz dostarczat energie do
silnika serwo. Nie gwarantuje, ze wskutek zewnetrznych lub nieprzewidzia-
nych sit, watek serwosilnika nie bedzie sie obracat. Jesli na 0§ napedu dziata
zewnetrzna sifa, nalezy zastosowac¢ dodatkowe $rodki bezpieczenstwa, jak
hamulce lub przeciwwagi.
Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B spetniajg wymagania
odnosnie emisji przewodzonych w potaczeniach sieci zasilajacej, w zakre-
sie czestotliwosci od 150 kHz do 30 MHz. (Podstawy do obliczer:: Norma
produktu EN 61800, elektryczne systemy napedowe mocy o regulowanej
predkosci, Czes¢ 3: EMC)

@ Do instalowania, uruchamiania, naprawy i serwisowania maszyn, w kté-

rych gdzenia te sq I p jest tylko personel
wykwalifik y. I I ie i obstuge tych urzq i mozna po-
ierzyc tylko odpowiednio p kolonym inzynierom (ISO 13849-1

Tabela F.1 Nr5).
@ Aby zapobiec nagromadzeniu sie wielokrotnych awarii, nalezy w regular-
nych odstgpach czasu (uznanych za konieczne przez wtasciwq norme bez-

UWAGA

prywatnego.

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B spetniajq wymaga-
nia dyrektywy EMC 2004/108/EC i odpow:edme wymagama normy
EN61800-3:2004 {Srodow:sko drugie/sy tegoria
»,C3”). Dlatego serwowzmacniacze MR-J4-B i MR J4W B sq przeznaczone
do stosowania wylqcznie w Srodowisku przemystowym, a nie do uzytku

2.5 Pozostale zagrozenia

Konstruktorzy maszyn 53 odeW|edZ|aIn| za ca’fkownq ocene ryzyka i Wszystklch
zwigzanych z tym zagrozen. Ponizej znajduja sie pozostate zagrozenia, zwigzane
z funkcjg STO/EMG. Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekol-
wiek uszkodzenia lub urazy spowodowane przez pozostate zagrozenia.

y NIEBEZPIECZENSTWO

® Wcelupopr go wyk iai lacji, okable iai y, na-
lezy gruntowme przeczytac instrukcje do poszczegolnych elementaw

qzanych z bezp

® Nalezy zap i¢, aby i iq go z bezp em wy-
tqczniki, przekazniki, czujniki, itp., spetnialy wymag normybez—
pieczeristwa. Wsp iane w niniejszej instrukcji el i ishi
Electric, ktore zwiq. sqz" i istwem, maji iadczenie

qp
TUV Rheinland o di i ENISO 13849-1Kategoria 3,
PLd,EN 954—1 Kategarm 3 orazIEC61508 SIL 2.

Bezpiec nie, jesf p dopok: I y zwiq. zbezpie-
c nie q catkowicie zainstal lub 7
Przepr dzi¢ ocene Ikich zagrozer i certyfikacje poziomu bez-

pieczeristwa maszyny lub systemu jako catosci. Zaleca sie, aby ze-
e ciato zarzqdzajqce, jak np. TUV Rheinland, nadzorowato
ostatecznq certyfikacje bezpieczeristwa systemu.

rujgcych, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniaczy MR-J4-B i MR-J4W-B.

3.1.2 Elementy sterujace

MR-J4-B
/|
J0, 49,09,
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Szafka sterownicza

_

Dodatkowy odstep na przewody

=

a8
R
o}

Wzmacniacz serwo

® Wzmacniacz serwo nalezy zainstalowac na pionowej scianie w kierunku

7
piec przepr ¢ kontrole usterek. Niezaleznie od poziomu %
be: pieczeri k la usterek p byc przep d: %
przynajmniej raz w roku. Nr | Nazwa Opis. %
@ Jesliwmostku przetwornicy zostanie rownoczesnie uszk gornyidolny - 3-cyftowy, 7-segmentowy wyswietlacz LED, pokazuje %
tranzystor mocy, serwosilnik moze poruszyc sie najwyzej o 0,5 obrotu. Q | Wyswietlacz status sem'/o T numer alarmu, ! % 40 mm
swi % '
UWAGA o Obrotowy Ui){wany do nastawy numeru osi serwowzmacniacza. / %
przetacznik (0snr1-16) :
® P dy obwodow funkgji b eristwa nalezy owac od ok DOL
pozostalych przewodow sygnalowych (ISO 13849—1 Tabela F.1 Nr 1). SW2:  Przetaczniki ustawienia
® P dy nalezy zabezpieczy¢ w odp P! qc je osi sterowania SW2-1 stuzy do zafaczenia trybu testu. . : .
w szafach sterowniczych, uzywajqc oston kablowych itp. o [on W2 stuiy i dezqakt Wac_?’mi 5 Insta IaCj a elekt rycznaio kablowanie
@ Podczas uktadania przewodow nalezy zachowaé wymagangq odlegtos¢, ! ! ! ! N y A y ,J o ) .
zalezng od zastosowanego napiecia. 13-4~ SW2-3i2-4 stuzq do ustawienia numerdw stacji 17-64. / NIEBEZPIECZENSTWO
2.6 Usuwanie SW2:  Przefaczniki ustawienia ) i ® Aby nie dopuscic do porazenia elektrycznego lub zniszczenia produk-
Nieuzywane lub uszkodzone urzadzenie nalezy zawsze usuwac zgodnie zobo osi sterowania SW2-1 stuzy doz@alqaema trybu testu. © tu, nalezy przed rozpoczeciem instal Iubprzed kabl
1euzyws ub usz| 1Z¢ urzaazeni Zy Zawsze usuwac Z ez - 9 9.2 ). Lis s
wigzujacymi krajowymi przepisami o usuwaniu odpadéw (np. Europejski kod (4] ON w2 2',2 3,14 shuiq do d.ezaktywac.u OSI.A/B/C ) ) ;ozk:,czyc nfa tal lekt) fazy y] te il d-
odpadu 16 02 14). ! ! ! ! ! ! SW2-5 i 2-6 53 dodatkowymi przetacznikami do usta- rzed montazem ms alacji e lektrycznej na ezy wylqczyé zasilanie i o
ToooEE wienia numeru stagji 17-64. czekac przynalmme] 15 minut, dopokl nie zgasnie lampka wskaznika
2.7 Transport baterii litowych dzi¢ miernikiem napiecia i innymi przy-
Pod . - . » o - @ | Hacze USB(CN5) acze do komunikacji z komputerem PC rzqdami, ze "“P’?"e pomlgdzy zaciskami P(+) oraz N(-) ma bezpiecznq
Podczas transportowania baterii litowych nalezy spetni¢ wymagania instrukgji wartosé. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia prqdem elek-
i przepiséw ONZ, Organizacji Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego (ICAO) O Przefacznik SW2-4 stuzy do dezaktywacji osi 3 tylko w przypadku modelu MR-J4W3-JB. trycznym. W dodatku, zawsze nalezy sprawdzac z przodu sewowzmac-
oraz M'edZynamdoweJ Qrgan'zaq' Morskie] (IMO?‘ . W przypadku modelu dwuosiowego MR-J4W2-IB, przetacznik SW2-4 stuzy do nastaw niacza, czy I k k tad. jest wylqczona, czy tez nie.
Baterie (MR-BAT6V1SET i MR-BAT6V 1) sktadaja sie ze zmontowanych baterii producenta y T . g
litowych CR17335A, ktére zgodnie z zaleceniami ONZ nie stanowig niebezpie- i ® Wzmacniaczisilnik serwo nalezy pewnie i bezpiecznie uziemic.
czenstwa (Klasa 9). UWAGA
. Dalsze informacje zwiqzane ze wskazaniami wyswietlacza serwowzmacnia-
3 Opls prOdUktu cza oraz ustawieniem przetqcznikéw, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi ser- UWAGA
wowzmacniaczy MR-J4-8 i MR-J4W-B. i
3.1 Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B @ Wzmacniaczy serwo nalezy uzywac w warunkach otoczenia zawartych
. : w ogdlnych danych technicznych, opisanych w instrukcji obstugi wzmac-
3.1.1 Opis funkgji 4 Montowanie/ demontaz niacza serwo. Nie wolno uzywac produktu w obszarach zapylonych, opa-
[ ] Foprzez szybka Synghronicznq siec SSCNETIII semowzmacqiacze MR-JA4-AB Kierunki montowaniai odstepy r‘a:h OIeI;‘u': yIJachprzeM'/'odzqcych nz;qcych Iubpalnychlgazach nara;a’;:ar;;
i MR-J4W-B otrzymuja 2 systemu sterowania sygnat polecenia, wzmacniaja skroplonej lub wiatru i deszczu. Jesli produkt uzywan est;v takich miej-
ten sygnat i przesytaja do silnika serwo prad elektryczny, ktory wytwarza UWAGA b, kI d ywany J lekt ]
ru;h propogcl(jopfa\lny do sygljnglu polecenia. Sygnat polecenia przedstawia ;;:c jal "p'“"'e wyze/, moze “’f"‘j”"" oxchorazeme.e :rlazf:/':c':w-
2zadana predkos¢, moment lub pozycje. @ Sprzet musi byc zainstalowany w okreslonym kierunku. W przeciwnym L fiz g .
'I'};Ilfﬁ serwowzmacniacz MR-J4W-B moze sterowac praca dwéch lub trzech razie moze wystqpic awaria. L4 x‘;‘mﬁ"::l‘:,‘;’;:':;;;d;;;;o;::z l’;:i::f"’::g:;;ﬁ'g:::::::;’gxgxfg fy
siinikow serwo. @ Pomiedzy wzmacniaczem serwo i sc:ankam: wewnqtrz szafkl sterow- .
Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B maja wbudowang funkcje STO (bez- niczejlub innym sprzgtem nalezy  wy op sie szczelinami Wf"f}”"‘y}"}’ml d‘: S'fdk“ wzmacniacza. T‘a‘_(l przypa-
pieczne wylaczenie momentu). Funkcja STO bezpiecznie pozbawia silnik doplywu ® Ser niacz nalezy instalowaé w prawidlowej pozydji piono- . dek queJ,_. o dotykzzmrl e c’z"l';:lvadl'l:le'
energii, bez galwanlczhego gd{qczgnla serwowzmacniacza od zrdfa zasilania. wej, w szafie sterowniczej majqcej stopien ochrony IP54, co zapewni G d ; < i p b o escip y
Enkoder strony obcigzenia moze by¢ wykorzystany do odczytu sygnatu stopieri zameczyszczema 2. ® Gdy wiqczone jest zasilanie, lub przez jakis po jego wylqczeniu, nie na-
sprzezenia zwrotnego od potozenia, co pozwoli zrealizowa¢ w petni ® Niewolno instal y ser niaczai serwosilnika, ktéry lezy dotykac wzmacniacza serwo, silnika serwo lub dodatkowej jed-
zamknieta petle pozycyjnego sprzezenie zwrotnego. Przez ustawienie bytuszkod: Iub brak lo w nim jakieikolwiek czesci. nostki hamujqcej, poniewaz sq gorqce i mozna ulec poparzeniu.
parametréw mozna wybraé nastepujace tryby pracy: ° N}‘Ie olno blaklo a"‘tllro iwlotui l;t d:/ y . @ Serwowzmacniacze MELSERVO MR-J4-B i MR-J4W-B spetniajq wyma-
_ st : ti knietei lewolr owac drogi wiotuiwylotu p Zser gania EMC zgodnie ze normq produktu EN61800 , Elektryczne uktady
sterowanie w petli zamkniete) niacza i serwosilnika, ktéry ma wentylator chtodzqcy. g mocy o P i predkosci, Czesé 3: EMC”.
- sterowanie w petli pétzamknietej ® Gdy uzywany jest sprzet wytwarza]qcy c:eplo, jak np. madul hamowa- ® Mont yor ’z ) Pre normyzN 5(',27 4
- sterowanie w petli podwojnej nia dynamicznego, nalezy go gle q ie ® Instalacj
) : N - o B B ja elektryczna zgodme znormq EN 60204-1
Po szczegdtowe informacje, dotyczace konfiguradji i ustawienia tych funkgji ste- wygenerowane cieplo, tak, aby nie wply ha ser niac; @ Napiecie zasilajqce to urzqdzenie musi byé zdolne do buforowania krétkich,

mocq srub mocu;qcych um:eszczonych w gérnych i dolnych otworach
zowych tych d.

20ms napiecia sieci jqcej, co okresla norma EN 60204-1.
do niej prostopadfym.
@ Podczas instal iaw szafce iczej nie wolno dopuscic, aby .
metalowe widry i fragmenty przewodéw dostaly sig dowzmacniacza serwo. Zaciski mocy
@ Nie dopusci¢ do sytuacji, aby przez otwory w szafce sterowniczej lub Oznaczenie Sygnat
wentylator chtodzqcy zainstalowany w suficie dostat sie do wzmacnia- - )
N N 11,12,13 Zasilanie obwodu gtdwnego
cza serwo olej, woda, pyt metalowy, itp. — -
@ Jesli szafka sterownicza instalowana jest w miejscu, w ktérym znajduj L1, L1 Zasilanie obwodu sterujacego
sie duzo gazow toksycznych, brudu i pytu, wéwczas, chcqc nie dopusci¢ N- Jednostka hamujaca
do przedost:a’ma sie .taklch materlalow.do szafki stero.v’vmcze], nalezy P+,C.D Motliwos¢ hamowania dynamicznego/jednostka hamujaca
doprowadzic do niej oczyszczone powietrze. (Wymusic przeptyw czy- —
stego powietrza z zewnqtrz do srodka szafki sterowniczej, doprowa- uvw Wyjscie dosilnika serwo
dzajqc do wyz cis ia niz jest na szafki). p3, P4 D Opcjonalny dtawik DC
@ Przytwierdzi¢ serwowzmacniacz typu MR-J4-B lub MR-J4W-B za po- P
PE Uziemienie ochronne

@ tylko MR-J4-B




1-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-10B-MR-J4-70B

Wyt. stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAt.
o® = i
Blad MC sk

Wzmacniacz serwo Silnik serwo
mees [ ]
,,,,,,

— X U R Silnik
1-fazowy v
200-240V AC

w
€]
oD | Kabel
! | CN. Enkodera
« Logika Sink’ o DLD_O
=0 121
Zasilanie B
obwodu  Wymuszone
gtéwnego zatrzymanie 2* | cN3 CN3| 24VDC+10%
I: T2 pocor i}
Docom| DICOM ™
N8 ALM ﬁ;’: Btad*
Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-10B-MR-J4-350B
Wyt. stop
RA1 awarymy WYL, ZAt.

Biad j [—E—J

Wzmacniacz serwo Silnik serwo
MCcB
—x
S s D =R I U R Silnik
X v
3-fazowy w
200-240V AC E)
70 N2 Kabel Enkodera
. . enkodera
* Logika ,Sink” QL [HH
Zasilanie -
obwodu  Wymuszone

CN3| 24VDC£10%
Docor i}

gtéwnego  zatrzymanie 2*

]

DICOM

ALM ﬂi Blad*

2 [B]zl2 g
Z |RIZ[Z2 R
&lglFF =

Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-5008
Wyt stop
RA1 awary)ny WYL, ZAt.

Biad j [—%—}

Wzmacniacz serwo

Silnik serwo

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4-700B

Wyt. stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAt.
o® = il
Blad MC sk

Wzmacniacz serwo Silnik serwo
meee || []
,,,,,,,,,,,,,,,,,,
—x ¢ L2 Built-inregen. U o U Silnik
s brake resistor v
3-fazowy w
200- 240 VAC @
Kabel Enkodera
) L ' enkodera
* Logika ,Sink’ P3| H H )
Zasilanie P
obwodu Wymuszone
gtéwnego  zatrzymanie 2* N3 CN3| 24VDC£10%
I: T2 pocol i
Docom| DICON ™
N8 ALM ﬁ;‘: Btad*
Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

3-fazowe 200-240 V AC dla MR-J4WCI-CIB

Wyt. stop MC
RA1 awaryjny WYL, ZAL.
o® = T
Blad MC s

Wzmacniacz serwo Silnik serwo osi A

McCCB
—X [y RSilnik
v
= o
Kabel el
3-fazowy . abe [ Enkodera
200-240VAC ! cnkodera m
' CNP3B Silnik serwo osi B
| U [y RSilnik
i D Ve v}
i W w
e o]
* Logika,Sink” . ' Kabel [ Enkodera
** Tylko w przypadku pE Nz {—_enkodera |
tréjosiowego R L7 l_m
serwowzmacniacza = L= ilni =
(MR-J4W3-C18) CNP3C Silnik serwo osi C
CN8 U o+ [y RSilnik
Wtyczka ze zworka (gdy nie 1 Vo v
jest uzywana funkcja STO) W w
£ (@]
Loc ) Kabel | S—
CN2C Enkodera
Zasilanie [ enkodera m
obwodu Wymuszone
gtéwnego  zatrzymanie 2% |cN3 CN3| 24VDC£10%
I: 2 pocol i}
Docom| DICOM! AT
cALM ﬁ Blad*

@ Gdy przewody podtaczone do zaciskéw L11 i L21 majg mniejszy przekrdj niz przewody
podfaczone do zaciskéw L1, L2 i L3, nalezy zastosowac wytgcznik kompaktowy MCCB.

Silnik

3-fazowy
200-240V AC

1
v

w
S]

oL .
A=Al e
TE3 '®
P3 R & 1
o P4 3
Kabel
i . QP+ N2 enkodera Enkodera
* Logika ,Sink” [H:H)
Zasilanie TE4
obwodu  Wymuszone (.0

CN3| 24VDC£10%
Docor i}

gtéwnego  zatrzymanie 2* [CN3

E/JEE

EM2
[DOCOM|
CN8

Wtyczka ze zworka (gdy nie

jest uzywana funkcja STO)

DICOM

A ﬁ Blad

1-f; 200-240 V AC dla MR-J4WCI-CIB

W przypadku jednofazowego zasilania 200-240 V AC napiecie zasilania nalezy
podtaczy¢ do zaciskow L1 i L3, natomiast zacisk L2 nalezy pozostawi¢ niepod-
faczony (jak pokazano na schemacie w przypadku jednofazowego zasilania
200-240 V AC serwowzmacniacza MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Przylacze wejs¢ cyfrowych typu source

W przypadku, gdyby zaistniata potrzeba uzycia logiki source, prosimy skorzy-
stac z ponizszego schematu potaczen.

@ Ziacze DI-1 (CN3) z wejsciem cyfrowym typu source
Wzmacniacz serwo

Okoto 5,6 kQ

Przefacznik
N DICOM
Jt
24V DC+10 %@

MR-J4-[JB: 300 mA, MR-J4W2-[JB: 350 mA,
MR-J4W3-[B: 450 mA

]
Okoto 5 mA
Vces=1,0V
ICEO < 100 pA

@ Prad zasilania:

@ Ztacze DO-1 (CN3) z wyjsciem cyfrowym typu source

Wzmacniacz serwo

Tedli polaryzacja
diody jest odwrotna,

MR-J4W2-22B-
MR-J4W2-1010B

MR-J4W3-2228B
MR-J4W3-444B

‘wzmacniacz serwo G
ulegnie awarii. NPT 3
CALM iazeni
x X i Obciazenie — )
@ Spadek napiecia H
1:—L A we wzmacniaczu !
>— DOCOM y serwo: =2,6 V CNP2 .
24VDC£10%9 ¢
CNP3A i
<] Prad zasilania: MR-J4-0JB: 300 mA, MR-J4W2-[JB: 350 mA, CNP3B 12 N
MR-J4W3-CIB: 450 mA TN |
Napiecie zasilania: jesli w przypadku sterowania przekaznikiem spadek ¢
napiecia jest zbyt wysoki, nalezy zwigkszy¢ wartos¢ PE X
napiecia zasilania maksymalnie do 26,4 V. 5
4 B m:
Terminal signal layout —
MR-J4-10B— MR-J4-350B
MR-J4-200B Kombinacja silnikéw serwo
Wzmacniacz T Silnik y Silnik napedzany
CNP1 > serwo il ey (strona pierwotna) bezposrednio
~ HG-KR053, HG-KR13,
MR-J4-108 HG-MRO53, HG-MR13 |~ -
LM-U2PAB-05M-0SS0,
MR-J4-20B HG-KR23, HG-MR23 LM-U2PBB-07M-1550 TM-RFM002C20
LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
MR-J4-40B HG-KR43, HG-MR43 LM-K2P1A-01M-2551, TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0SS0,
LM-U2PAF-15M-0SS0
TM-RFM006C20,
MR-J4-60B HG-SR51, HG-SR52 LM-U2PBD-15M-1S50, TM-REMOO6E20
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0, TM-RFMO012E20,
MR-J4-70B HG-KR73, HG-MR73 LM-H3P7A-24P-ASS0, TM-RFM012G20,
LM-K2P2A-02M-1SS1, TM-RFM040J10
LM-U2PBF-22M-1550
MR-J4-1008 HG-SR81,HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
LM-H3P3D-48P-CSS0,
LM-H3P7B-48P-ASSO,
MR-J4-2008 HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASSO, _
MR-J4-5008 HG-SR152, HG-SR202 | LM-FP2B-06M-1550,
LM-K2P1C-03M-2551,
LM-U2P2B-40M-2550
- Whssos | eSO Hosiss2 | HIGTICANIY | TREMOEGD
TE2 TE3 | p3 ' LM-K2P3C-14M-1SS1, | 1\A"REM120J10
— LM-U2P2C-60M-25S0
P4 LM-FP2D-12M-1550,
P+ LM-FP4B-12M-1S50,
TE1 — MR-J4-500B HG-SR421, HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1SS1, TM-RFM240J10
C LM-K2P3E-24M-1551,
— LM-U2P2D-80M-2550
TE4 LM-FP2F-18M-1SS0,
| D] MR-J4-7008 HG-SR702 LM.FP4D-24M-1550 —
u HG-KR053, HG-KR13,
— MR-J4W2-22B H ;| LM-U2PAB-05M-05S0,
HG-KR23, HG-MR053, . TM-RFM002C20
L MR-J4W3-222B HG-MR13, HG-MR23 LM-U2PBB-07M-1S50
w

MR-J4W2-44B
MR-J4W3-4448

HG-KR053, HG-KR13,
HG-KR23, HG-KR43,

HG-MR053, HG-MR13,

HG-MR23, HG-MR43

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-U2PAB-05M-0SS0,

LM-U2PAD-10M-0SS0,

LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBB-07M-1550

TM-RFM002C20,
TM-RFM004C20

MR-J4-700B

TE1
[U]]i]p+[cJulv]w]

MR-J4W2-77B

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR52

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASSO,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0S550,

LM-U2PAF-15M-0S50,

LM-U2PBD-15M-1S5S0,

LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

MR-J4W2-1010B

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,

LM-U2PAD-10M-0SS0,

LM-U2PAF-15M-0SS0,

LM-U2PBD-15M-1S5S0,

LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFM012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

UWAGA

Szczegdtowe informacje odnosnie konfiguracji i podtqczania kompatybilnych
silnikéw serwo mozna znalez¢ w dokumentacji tych silnikow.




9 Dane techniczne

6 Syg naly Oznaczenie Urzadzeni Tlaze Styk Nazwa czesci Wsazéwki dotyczace czasu zycia
@
X . ) LB-B o, Impulsy fazy B enkodera 6 Kondensator wygtadzajacy 101at®
6.1 Rozmieszczenie sygnatow LBRB 0 %8 (rsanicowy wamacniacz i) B 19 Lictba wiaaer orazlich " 9.1 Serwowzmacniacze MR-J4-B i MR-J4W-B
Ziacze CN8 sygnatow  Wzmacniacz serwo Ztacze CN3 sygnatow H B iczha wiaczer ora lczba wymuszonyc
ey 270 e el aw® | Z | Napoyygi % Przekanik zatrzymafi; 100,000 razy MRJ4-CI| 108 | 208 | 40B | 60B | 70B
y e/wy
CN5 (zfacze USB) = Liczba zat. i wyt. dla STO: 1000 000 razy Parametry MRJAWDICI| 2228 2448 2778 | 32228 | 34448
1 [11]) TOFB1 Sygnat monitorowania stanu STO1 6 Wentylator chtodzacy 10 000 do 30 000 godzin (2-3 lat) -
torowan e Obwod gt -fazowe ub 3-fazowe 200240V AC, 50/60 H
2 | gl2] s TOFB2 Sygnat monitorowania stanu ST02 7 Obrotowy Okolo 20 000 godzin wod glowny -fazowe lub 3-fazowe 200240 V AC, 50/60 Hz
DI 5= DI2 3 2 MR-J4-CIB —— - Napiecie Obwdd sterujacy 1-fazowe 200-240 V AC, 50/60 Hz
3 Zasilanie 5 < | Bezposredni Okoto 5000 godzin zasilania —
14 {ver IXS) H — — Interfei 24V DC, £10 % (wymagana wydajnos¢ pradowa:
MO M2 5] Oznaczenie | Urzadzenie Iiqze Styk 5 z £ | Obrotouy ?5313040 OdOO g/;dn_nlz o 3000 godzn3 ot e 200m, whanie 2 ygnafami gcza (NS
2 Z|MR- = godzin/8 osi
6 16 |, @ ® o= 5 System sterowania idalne PWM/system ia pradi
" Py i [ALM| s & |awo-Os . Bezmosredni Okoto 10000 godzin/2 osie, 7 000 godzin/3 osie, Y ——— - y pracu
Ztacze CN2 TazekablasSCNETII 7 17 Laital Wi {J 2000 godzin/8 osi Funkeje bezpieczeristwa zgodne EN IS0 13849-1 kategoria 3 PLd, EN 61508 SIL 2, EN 62061
enkodera silnika zpoprzedniego ser- 8 [ g8 DICOM Digital /F power supply input 10 B ® ZEN 61800-5-2 SILCL 2, EN 61800-5-2SIL 2
WowzZmacniacza ey il ey LBR Bateria 5 lat od daty produkgji — —— -
8 5 |“R[s DOCOM | Digital I/F common w3 3 2% S Przewidywany Sredni czas dowystapie- | \yrrey 100 [at]
Tiazekabla SCNETII 10 20 - - - Spowodowane przez prady tetnien, itp. oraz pogorszenie charakterystyki. Czas zycia nia niebezpiecznej awarii
dona . i e Zacisk wspdlny monitora m — kondensatora zalezy gtéwnie od temperatury otoczenia i warunkéw eksploatacji. W nor- PP - -
stepnego ser- LG
wowzmacniacza Vasa syanaléw steruiacych — 1 malnym, klimatyzowanym érodowisku, kondensator osiagnie koniec zycia po 10 latach Skutecznosc monitorowania usterki | o _ o %]
N4 Y9 - gy ciagtej pracy. (Temperatura otaczajacego powietrza wynosi 40 °C (104 °F) lub mniej.) systemu lub podsystemu
Tiazebater STOCOM Masa sygnatéw ST01/ST02 s 3 gvzaarsurrn)lgd \{gﬁﬂ?ae g:ﬁ;ecﬂe pz;;l Iz;:satg;é?;ﬁaz;r‘;l aégfgpi;i}lér:T%b%CEEFia 20°C Srednie prawdopodobieristwo wystapie- PFH = 101x 107 [1/godz]
g - rii MR- W serwo- i niebezni i i =1 .
Korpusy ztacz CN2 i CN3 podiaczone sa do zacisku PE (uziemienie) (@ ) serwowzmacniacza. TOFCOM Masa sygnalow TOFB1/TOF52 8 wzmacniaczu MR-J4-0B i 5 baterii MR-BAT6V1 w serwowzmacniaczu MR-J4WO-CIB wa niebezpiecanych awarina godding
= ) Ekran Obudowa pod Warunl'<1ie|m, Ze napiecie zasilania serwowzmacniacza jest wylaczone. W prze- Zywotnosc eksploatacyjna Ty=201lat]
ciggu trzech lat od uruchomienia urzadzenia wymieni¢ baterie, niezaleznie od - " -
. ® Za pomoca parametréw mozna zmieni¢ funkcje przypisana do tego styku. faktu, czy napiecie zasilania serwowzmacniacza jest zataczone lub wytgczone. iedzi =8 ms (wejscie STO wytaczone — odfaczenie energii na
6.2 Urzqdzenla we/wy @ ® Jepreypisana 9ot Uzycie baterii ponad ten okres moze spowodowac \A}ystqpiegie alarmu AI\_NZySa Utrata zas odpowied wyjsciu)
. MR- MR-J4WE-0B danych pozycji absolutnej”. ) o Kategoria przepieciowa I (IEC/EN 60664-1)
Sygnaly wejsciowe . . . ® Ppodczas przechowywania jakos¢ baterii ulega obnizeniu. Zywotnos¢ baterii wynosi —
ST Uraadzenie Tz prwn 7 Konserwac’a i serwis 5 lat od daty produkdji, niezaleznie od faktu, czy bateria jest uzywana, czy tez nie. Stopiefi ochrony | (IEC/EN 61800-5-1)
- Wytrzymatos¢ zwarciowa (SCCR) 100 kA
EM2 Wymuszone zatrzymanie 2 20 7.1 przeghdy . .
= ° 8 Transport 1 przechowywanle
oIt £ | Géme ograniczenie ruchu (FLS) 2 MR-J4-C1| 1008 | 2008 | 3508 | 5008 | 7008
= P 3 - Parameti
2 2 | Dolne ograniczenie ruchu (RLS) 2 NIEBEZPIECZENSTWO Y MR-JAWE-C] 210108
= UWAGA
DI3 Czujnik zblizeniowy (funkcja DOG) 19 = Zasilanie obwodu gt6 ¥ -
gtownego 3-fazowe 200-240 V AC, 50/60 Hz
; @ Przed rozpoczeciem konserwagjii/lub przeglqdu, nalezy wylqczyc zasilanie ser- - - - Py
EM2 Wymuszone zatrzymanie 2 10 p, m"?,, MR-J4-B i MR- 54w Bf odege';mc’ przyerzj%l?eﬂS minut, dopé- @ Produkty nalezy transportowac wiasciwie, stosownie do ich ciezaru. Wszystkie pozostale parametry maja takie same wartosci jak w poprze-
DI1-A 05A 7 ki nie zgasme lampka kaznik é mierni- [ ] I’Viedoz‘wolone jest ukll‘adanie w stosy, w ilosciach przekraczajqcych okre- dniej tabeli.
DI1-B 05B Gorne ograniczenie ruchu (FLS) 20 kiem napiecia i innymi przyrzqdami, ze nap:gae pom:gdzyzaaskam: P(+) oraz slonq liczbe produktéw. .
DT @ [ 05C 1 N(-) mabezpiecznqwartos¢. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazeniaprg- ® Niewolno przenos:c ¢ silnika serwo za kable, watek lub enkoder. 9.2 Wymiary
DA m| o dem elektrycznym. W dodatku, zawsze nalezy sprawdzac z przodu sewo- ® Podczas p ser niacza nie trzymacé za przedniq po-
- 0|03 8 wzmacniacza, czy lampka wskaznika natadowania jest wquczona, czy tez nie. krywe. Serwowzmacniacz moze spasc.
DI2-B § 0¢B Dolne ograniczenie ruchu (RLS) a3 21 [ ] Kazda osoba, ktéra blerze.udzml w przeglqdzie, powinna by¢ w petni @ Ser niacz nalezy I ¢ w miejscu, ktére jest konstruk-
DI2-C S [0sC P do wy tejpracy. WP"ZGC'W"}"" raziemoze dOJSC ¢jq nosnq dla obciqzenia i zgodnie z instrukcjq obstugi.
. do P°" azenia pr qdem elekfrycznym. w spraw awie naprawy i wymiany @ Nie wspinac sie lub stawacé na urzqdzeniach serwo. Nie ktasé na sprze-
DI3-A 05A 9 czesci, prosimy zp ielem ym. cie ciezkich obiektéw. w
DI3-B 058 Czujnik zblizeniowy (funkcja DOG) 2 @ Po szczegotowe informacje, dotyczqce transportowania i obstugi do-
DI3-C 0¢C 15 UWAGA datkowej baterii, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniaczy
MR-J4-B i MR-J4W-B.
ST01 Sygnat wyfaczenia STO1 4
(N8
ST102 Sygnat wyfaczenia ST02 5 @ Wzmacniacza serwo nie wolno testowac miernikiem opornosciizolacji, Podczas przechowywania lub uzywania tych urzadzen, powinny by¢ spetnione
poniewaz moze zostac uszkodziony. ponizsze warunki srodowiskowe. b— s — G
ici @ Nie rozmontowywac i/lub naprawiac sprzetu we wlasnym zakresie. I p—

Sygnaly wyjéciowe Warunek Wzmacniacz serwo S [mm] W [mm] G [mm] Ciezar [kg]
0Oznaczenie Urzadzeni Tacze Styk Zaleca sie okresowe wykonanie nastepujacych przegladéw: Praca 0°Cdo +55°C, klasy 3K3 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-108/208 m 1680 1350 S 08 =
AMD® Blad 15 @ Sprawdzi¢ poluzowanie $rub w listwie zaciskowej. Ponownie dokreci¢ wszyst- . Transportowanie ® | 20 do 65 °C, Klasy 2K4 (IEC/EN 60721-3-2) -

kie poluzowane érub otoczenia MR-J4-40B/60B 40 168® 170@ 1,0
MBRD Blokada h P! Y- Przechowywanie @ | —20°Cdo +65 °C, klasy 1K4 (IEC/EN 60721-3-1) -
lokada hamulca elektromagnetycznego 13 MR-J4-708/1008 0 168@ 185@ 14
INp D@ Na pozydji (zakoriczone pozycjonowanie) 9 Wzmacniacz serwo domcatl S e B ] W”%“:‘nm :ggca,ézr}:zportc;\ﬁ/iae- 5do90%RH MR-J4-2008 %0 168 195@ 2’1
wzgledna , 4 )
LA Impulsy fazy A enkodera 6 L ‘ i ‘ ali ‘ PP ‘ ¢ ‘ > ‘ un | Pe . P acz - Klasy 32 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-3508 90 168 @ 195@ 23
LAR e | (rdznicowy wzmacniacz linii) 16 MR-J4-108— _ Substandje ! 2y .
m] MR-J4-3508 ak_tyw_ne che- Transpormwanie@ Klasy 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-5008 130 250 20000 46
8 o '("‘,".’“!Sy fanyBenkodera 0 s ! MR-J4-5008 ‘ ‘ 12 1 micznie Przechowywanie © | Kiasy 1C2 (EC/EN 60721-3-1) MR-14-7008 m 0 | 0000 62
LBR = | (r6Znicowy wzmacniacz linii 17 12 0,8 12 12 !
MR-J4-7008 — Biologiczne Praca Klasy 381 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4W2-228/W2-44B 60 168 195@ 14
Lz Impulsy fazy Z enkodera 8 VR4WC-CIB — warunki Transportowanie ® | Klasy 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) MR-JAW2-77B/W2-10108 85 168 195@ 23
LZ1 (roznicowy wzmacniacz linii) otoczenia - -
M(; m | . 148 @ Sprawdzic fozyska w serwosilniku, obwéd hamowania, itp., czy nie wytwa- Przechowywanie® | Klasy 181 (EC/EN 60721-3-1) MR-J4W3-2228/W3-444B 85 168 195@ 23
lonitor analogowy rzaja nienormalnego dzwieku 0Hz do 57 Hz ze stat amplitudg 0,075 mm, 57 Hz do
M02 Monitor analogowy 2 14 ® Sprawdzi¢ przewody i temu podobne, czy nie sa zadrapane lub pekniete. Warunki testu 1?&”5,&’"" statym p;ZYSP'ESZE"'U.Q's m/s’ (1 ) zgodrie ® Montowany bez baterii MR-BAT6V1SET
am® B 1 Przeprowadza¢ okresowe przeglady stosownie do warunkéw eksploatacji. o ZIEC/EN 61800-5-1 (Test Fe zgodnie 2 EC 60068-2-6) Bezzlacz
VERAD o = @ Sprawdzi, czy zlacze jest pewnie podfaczone do wzmacniacza serwo. Vibrationload | praca 59m/s2(0,69)
- Sprawdzi¢, czy przewody nie wychodza ze ztacza. e ® 3.
. Blokada hamulca ® Transportowanie ® | Klasy 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)
MR- 058 ol nedo 25 (® Sprawdzic¢ stan nagromadzenia si¢ kurzu na serwowzmacniaczu. P o)
g g ) X . - ) , . rzechowywanie Klasy 1M2 (IEC/EN 60721-3-2)
MBR-CD & 0¢C 13 @ Sprawdzi¢, czy ze wzmacniacza serwo nie wydobywa sie niecodzienny dzwiek. Stonieh zami -
AA O Impulsyfazy A enkodera 3 Sprawdzi¢ nieosiowe ustawienie watka serwosilnika i sprzegta. topier zanieczyszczenia 2 (IEC/EN 60664-1)
1P 20 (IEC/EN 60529), oprdcz listwy zaciskowej i ostony
_ H (rdznicowy wzmacniacz linii) a3 . . . . . o
LAR-A = loca s 16 7.2 Czesci z okreslonymi czasami przegladu Stopieft ochrony IP ;"e"‘y'a“’"’v(vm 5
LB-A = 4 otwart
I(rr';‘z’g:z fazﬁ;:tﬁ?:crzalinii) Ponizej wymienione zostaly czesci, ktore musza by¢ okresowo zmieniane. Jesli b . - '\;'pk 1 00();
LBR-A wy 17 stwierdzono uszkodzenie jakiejkolwiek czesci, musi ona by¢ natychmiast ¢ ‘ Taca, przechowywanie | Maks. 1099 m n.p.m.
wymieniona, nawet wtedy, gdy nie osiggneta jeszcze SWOjeng czaysu Zzycia, Wysokosc ‘ Transportowanie Maks. 10 000 MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
LA-B g a 3 3 mn.p.m. -V
0B Impulsy fazy A enkodera 5 ktéry zalezy od sposobu eksploatacji i warunkéw otoczenia. W sprawie AV N\ ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 //
LAR-B (réznicowy wzmacniacz linii) 18 wymiany czesci, prosimy skontaktowac z przedstawicielem handlowym. ®w oryginalnym opakowaniu transportowym www.mitsubishi-automation.com
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Telepitési utmutaté MR-J4-B és MR-J4W-B
szervoerdsitékhoz
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Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
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Minden jog fenntartva. A termékek tulajdonsagait és a muszaki adatokat érinté
informaciok helyességéért nem vallalunk garanciat.
Szallitasi terjedelem

Vegye ki a terméket a csomagolasabdl, és gy6zédjon meg arrél, hogy a szervoerdsité
tipustablajan szerepl6 adatok megegyeznek a rendeléskor megadott adatokkal.

A csomag tartalma

Szervoerdsitd 1
(satlakozodugasz az dramellétdshoz a CNP1/CNP2 @ szamara ind
Csatlakozodugasz az dramellétashoz a (NP3 © széméra Tepgelyek
szamax 1
Szerszam az el6bbi csatlakozédugaszok nyitésahoz @ 1
Telepitési itmutat a MELSERVO-J4 szervoerdsitd-sorozat biztonsdgos iizemelteté- 1
séhez (jelen kiadvény)
(N8 rovidre zard dugasz 1

[CR tengelyes, 5kW-nél nagyobb szervoerdsitok esetén nem része a szallitési terjedelemnek.

Tipustabla
AAMITSUBISHI ser 851357001 Sorozatszim
MODEL \vR-J4-108 Tipusjelolés
POWER: 100W Teljesitmény

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz

OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN.. IB(NA)0300175

Max. Air Temp.: 55°C

iP20

KCC-REI-MEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 +=—>

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION @
—

TOKYO 1008310, APAN. MADE I JAPRN

Megengedett aramellatas

Kimeneti aram

Standard, a kezelési utmutaté szama
Kornyezeti hémérséklet

Védelmi fokozat (IP-kod)
KC-jelolés,gyartasi év és honap

Gyarté orszag
Tipusjelolés
MR-J4wW2-10B00

Uresvagy Sn:  Specidlis szoftververzié

(n =00 bis 999)

Ures vagy 2-5 alfanumerikus karakter:
Specialis hardververzié
(EA, EB, EC, MAO11 stb.)

Mitsubishi Electric
ACszervoerdsitd,
MELSERVO-J4
terméksorozat

B: SSCNETIIl kompatibilis kivitel
Kod Tengelyek Kimené tel- Kimené tel-| Kimené teljesitmény/
szama Kéd | jesitmény | Kod | jesitmény || Kod Tengely [kW]
w2 2 [kw] [kw] A B 4
w3 3 10 01 200 2 2 0,2 0,2 -
2 0,2 350 35 4 04 04 -
40 04 500 5 77 0,75 0,75 -
60 0,6 700 7 1010 1 1 —
70 0,75 — — P22 0,2 02 02
100 1 — — 444 04 04 04

1 El6sz6 a dokumentumhoz

Ez a dokumentum az eredeti angol valtozat magyar nyelvii forditasa.

1.1 Dokumentacié a MELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B
szervoerositokhoz

Jelen Utmutat6 az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsitok telepitését ismerteti.
A kovetkez6 kézikonyvekben tovéabbi informaciok talalhatok a késziilékekkel
kapcsolatban:
@ Kezelési utmutatd az MR-J4-B, cikksz.: SH(NA)030106-*
@ Kezelési utmutatéd az MR-J4W-B, cikksz.: SH(NA)030105-*
@ Kezelési utmutatd linearis szervomotorokhoz, cikksz.: SH(NA)030110-*
@ Kezelési itmutatd direkt hajtasu szervomotorokhoz,

cikksz.: SH(NA)030112-*
@ Kezelési Utmutaté szervomotorokhoz (3. kétet), cikksz.: SH(NA)030113-*
@ Kezelési Utmutatd linearis kodoléhoz (3. kotet), cikksz.: SH(NA)030111-*

A fenti dokumentumok dijmentesen letdlthetdk internetes oldalunkrdl,
amelynek cime: www.mitsubishi-automation.hu.

Amennyiben kérdése volna a jelen telepitési itmutatdban ismertetett késziilé-
kek telepitésével és tizemeltetésével kapcsolatban, kérjuk, forduljon az 6nhéz
legkozelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkh6z vagy viszonteladonkhoz.

A biztonsagtechnikai késziilékek telepitése speciélis szaktudast feltételez,
amelyre a jelen dokumentum nem tér ki.

1.2 A dokumentum célja

Jelen dokumentum a gépgyarté és/vagy miiszaki munkatarsai, valamint a gép-
kezel6k szamara ismerteti az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsiték biztonsagos
telepitését.

A dokumentumokhoz nem tartoznak a biztonsagtechnikai rendszerbe integ-
rélt vagy integralandé gépek kezelésérél sz6l6 kézikonyvek. Ezen informéaciok
a gép kezelési kézikonyveiben taldlhatdk meg.

1.3 Abiztonsaggal kapcsolatos fogalmak meghatarozasa

1.3.1 Az I[EC 61800-5-2 szabvany leallitasi funkcioi

STO funkci6 (lasd IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

Az MR-J4-B és az MR-J4W-B egység ,biztonsagi nyomaték-kikapcsolas” (STO -
Safe Torque Off) funkcidval rendelkezik. A funkcié anélkil dramtalanitja és
kapcsolja le a szervomotort, hogy a szervoerdsité dramellatasat galvanikusan
le kellene vélasztani.

2.3 Rendeltetésszerii hasznalat

A MELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoer6sitéket kizérélag a megengedett
hatarértékek (fesztiltség, hémérséklet stb., lasd még a miszaki adatoknal és
a gépen elhelyezett tipustablan) kozott lizemeltesse. A késziilékeket csak
szakképzett személy tizemeltetheti, kizérélag azon a gépen, amelyre a szak-
képzett személy azt az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerésiték kezelési itmuta-
téjanak figyelembe vételével eredetileg felszerelte és izembe helyezte.

A készuilék szakszer(itlen hasznalata, illetve atalakitasa esetén a Mitsubishi Electric
Co. mindennem(i karigényt elutasit akkor is, ha az a felszereléssel vagy a telepi-
téssel kapcsolatos.

VESZELY

Atelepité: kezdése elé6tt vdrjon legaldbb 15 percet, hogynkondenza—
torok 1 feszultsege a hdlozati tdpelldtds lekapcsoldsa utdn veszélytelen

értékre csokkenjen.

2.3.1 Kiils6 késziilékek és az aramellatas csatlakozasa

@ Helyi vezetékezés
A késziilékek huzalozésahoz csakis 60 °C/75 °C hasznélatra jovahagyott réz
vezetékeket hasznaljon. A kovetkezé tablazatban a vezeték-keresztmet-
szetek (AWG [J) lathaték 75°C-on. Hasznaljon megfelel6 érvéghiivelyt
a vezeték csatlakoztatdsahoz.

A biztonsélgl;i funkcié a kévetkezék;t foglaljlj magaban: Vezeték-keresztmetszet [mm?]
- Leadllitds az IEC 60204-1 szabvany 0. kategdriaja szerint Szervoerdsité
L1/L2/
- Varatlan Gjrainduldssal szembeni védelem B3PE® L/121 P+/C UN/W/PE
o s e . - MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-408/ 2
2 Biztonsagi tudnivalék MR-J4-60B/MR-J4-70B/MR-14-1008 (AWG 14) )
Jelen fejezet az On és a rendszert kezel személyek biztonsaga szempontjabol MR-J4-2008 35 (AWG 14)
fontos tényezéket ismerteti. Olvassa el figyelmesen a jelen fejezetet, miel6tt (AWG 12) 2
hozzéfog a telepitéshez. T (AWG 14) I
A telepitési Utmutatd a késziilék szakszerti és biztonsagos hasznalata szem- MR-J4-3508 (AWVG 10) 2 (AWé 2
pontjabodl fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé: (AWG 14)
MR-J4-5008®
VESZELY: ® AM?G 3 35 (Avfe 8)
/5\ Afelh p L élyre figyel MR-J4-700B AWG12)
A d 7 i ovintézkedések be nem tar- ) B 2
h iy ity Sl S
tasa veszely életére és e MR-JAWE-LJB (AWG14) (AW614) | (W6 14)
- o S
VIGYAZAT: o PE (ved? Idelés) @ . S o
' st l e g, slyre figyell A vezetékek keresztmetszeteit a szervomotor kimené teljesitménye alapjan valassza
o \\ : s A elyrefigye dések be nem tar- meg. A tablézatban szerepl értékek a szervoerdsit6 kimend teljesitményén alapulnak.
tdsa a keszuI‘e'I‘;;/':;y mds anyagi javak sulyos kdrosoddsdt ®a kapocsléc csatlakoztatasahoz kizarélag a mellékelt eredeti csavarokat hasznélja.
okozhatja. @ Kivalasztasi példa tokozott megszakitéra (MCCB) és biztositékokra

2.1 Képzett szakember

Az MR-J4-B és az MR-J4W-B szervoerdsitét csakis képzett szakemberek telepit-

hetik. A biztonsagi szakemberekkel szembeni kdvetelmények:

@ részvétel a megfeleld képzésben,
(A képzéseket a Mitsubishi Electric helyi kirendeltségei szervezik. A képzé-
sek idépontjairdl és helyérél az 6nhoz kirendeltségeinken érdeklédhet.)

@ a gép kezeléséért felel6 személy altali ismertetd a gép kezelésérél és az aktud-
lisan érvényes biztonsagi rendelkezésérdl,

@ az MR-J4-B és MR-J4W-B egységek valamennyi kézikonyvének elolvasasa
és a bennlik leirtak megértése, tovabba

@ abiztonsagtechnikai felligyeleti rendszerhez csatlakoztatott védelmi berende-
zések (pl. fényfliggony) kézikonyveinek elolvasasa és a benniik leirtak meg-
értése.

2.2 Akésziilék alkalmazasa

Az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsiték megfelelnek a kovetkezd biztonsagi
szabvanyoknak, és az MR-J3-D05 biztonsagi modullal, illetve bevizsgalt biz-
tonsagi relémodulokkal vagy biztonsagi PLC-kkel egyarant (izemeltethetok.
Az alkalmazas a kovetkez6 szabvanyokkal 6sszhangban torténik:

EN ISO 13849-1 kategoria 3 PLd

EN 62061 SILCL 2

EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

EN 61800-5-1

EN 61800-3

EN 60204-1

Ha a szervoerdsit6 olyan biztositékkal vagy megszakitéval védendd, amely-
nek megszakitasi teljesitménye nem kisebb mint 300 A effektiv érték és
240V maximum, vélasszon egy T kioldasi karakterisztikdju biztositékot
vagy egy tokozott megszakitdt (UL 489 Listed MCCB) a kovetkezé tablazat-
bdl. A tdblazatban szerepld biztositékok és tokozott megszakitok a szervo-
erdsitd névleges bemeneti és kimeneti értékein alapul6 példak. Alacsonyabb
teljesitményli szervomotor hasznélata esetén kisebb névleges aramu biz-
tositékot vagy megszakitét is hasznalhat. Mas biztositékok és megszakitok
kivalasztasaval kapcsolatban tovabbi informaciokat a szervoerésité keze-
lési utmutatdjaban olvashat.

® Aramellatas

Ezek a szervoerdsit6k csillag kapcsolassal csatlakoztathatdk, ahol a nulla-
pont foldelend6 (IEC/EN 60664-1 szerinti lll-as tulfesztiltség-kategoria). Ha
azonban egyfazist dramellatashoz kivanja hasznalni a nullapontot, meg-
erésitett szigetelésu transzformatort kell csatlakoztatnia. Az interfészek
aramellatasahoz kiils6 24 V-os, megerésitett szigetelés( I/O-csatlakozds
tapegységet hasznaljon.
@ Foldelés

Az aramiités elleni védelemhez csatlakoztassa a szervoer6sit6 védofoldelé-
sét (PE) (kapocs jeldlése: @) a kapcsoldszekrény foldel6kapcsara (PE).
A mvelet sorén lgyeljen arra, hogy egynél tobb foldkabelt nem szabad
egy csavaros kapocsra csatlakoztatni. A féldkabelt mindig csak egyesével
csatlakoztassa. Ha hibaaram-védékapcsolot hasznal az aramiités elleni
védelemre, a szervoer6sitét a foldelékapcson (PE) kell foldelni. Az aramel-
latas fel6li oldalon csak egy B tipusu hibadram-védékapcsol6 hasznalhato
a késziilékhez.

Foldels-
kapcsok

Foldelé-
kapcsok

2.3.2 Megfelelés az EU-iranyelveknek

A telepités, az Uzemeltetés és az rendszeres karbantartas tekintetében az
MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsitét a kovetkezd szabvanyok szerint tervezték:
Gépekre vonatkozd iranyelv (2006/42/EC), Elektromagneses 6sszeférhets-
ségre vonatkozé (EMC) irdnyelv (2004/108/EC) és Kisfesziiltségl iranyelv
(2006/95/EC)
@® EMC-kdvetelmények
Az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoer6sité megfelel az EN 61800-3 szabvany
(C3-as kategoéridjanak. Az I/O-csatlakozdvezetékeket (max. hossz: 10 m) és
a kédold kabelét (max. hossz: 50 m) foldelni kell az arnyékolasnal. Helyez-
zen el a bemeneti oldalon egy radiéfrekvencias zavarsz(irét és egy tulfe-
sziltségvédot.

@ Megfeleléségi nyilatkozat (DoC — Declaration of Conformance)
A MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. eztton kijelenti, hogy a szervoerGsi-
t6k megfelelnek a vonatkozo kévetelményeknek és szabvanyoknak (2006/
42/EC, 2004/108/EC és 2006/95/EC). A megfelelségi nyilatkozat (DoC)
masolata a véllalat internetes oldalardl letlthetd.

2.3.3 Megfelelés az USA/Kanada iranyelveinek
(UL/CSA tanusitvany)

Jelen szervoerdsit6é az UL 508C és CSA C22.2 14. sz. szabvanyok figyelembe
vételével késziilt. Az UL/CSA tanusitvéanyokkal kapcsolatos részletes informa-
ciok az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoer6sit6 kezelési utmutatéjaban olvashatdk.
@ Telepités
A kapcsoloszekrénynek Iegalabb 150%-kal nagyobbak keII lennie a benne
elhelyezend6 6sszes MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsiténél. A kapcsold-
szekrényt ezen kiviil gy kell kialakitani, hogy a belsé hémérséklete soha
ne haladja meg az 55 °C értéket. A szervoerdsitoket fém kapcsoldszekrény-
ben kell elhelyezni. Kornyezeti feltételként nyitott kivitel (UL 50) megenge-
dett, az érvényes tulfesztiltségi kategoria pedig a lll-as. A telepités helyének
szennyezettsége nem lehet nagyobb a 2-es szintnél. Kizarélag vorosréz
vezetékeket hasznéljon.

@ Rovidzarlati aram értéke (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Hasznalata olyan dramkérben megengedett, amelynek arama maximum

O] Egyfazisi 200 V AC dramellatasnal

. - Tokozott megszakito Biztositék 500 V fesziiltségnél nem haladja meg a 100 kA rms értéket.

Zervoerosito (240VAQ (300V) @ Tulterhelésvédelmi karakterisztika
MR-J4-10B/MR-J4-208/ Az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerésité elektronikus tulterhelésvédelem-
MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 10A mel rendelkezik a szervomotor-kimeneten. Ez a védelmet a szervoerdsitd név-
MR-J4-70B/MR-J4W2-228 leges kimend dramanak (a teljes terhelés aramanak) 120%-ara méretezték.
MR-J4-608 ©/MR-14-708 @/ @ Akondenzator kistilése
MR-J4-100B/MR-J4W2-44B/
MR-J4W2-778/MR-J4W3-2228/ NFG3-SW 3P 10AW 1A VESZELY
MR-J4W3-444B
MR-J4-2008/MR-J4W2-448 ©/ Aramiité élye - A hdlozati fesziiltség kikapcsoldsa utdn ne érintse
MR-J4W2-10108 NFG3-SW 3P 16A W oA meg 1 a hajtdsegységet vagy a h Ak
MR-J4-3508/ ideje legaldbb 15 perc.

o O laws 1443 ® NF63-SW 3P 20A W 40A

MB-JAW2-778 /MR-J4W3-4448 ® Mellékdramkor-védelem (Branch Circuit Protection)
MR-J4-500B NF63-SW 3P 30A W 60A Egyesult allamokbeli hasznalat esetén sontaramkords védelmet (Branch
MR-J4-7008 NF63-SW 3P 40AW 307 Circuit Protection) kell kialakitani a National Electrical Code és a helyileg

érvényes szabalyozasok figyelembe vételével.

Kanadai hasznalat esetén sontaramkoros védelmet (Branch Circuit Protec-
tion) kell kialakitani a Canada Electrical Code és a helyileg érvényes szaba-
lyozasok figyelembe vételével.



2.4 Altalanos védelmi tudnivalék és intézkedések

VESZELY

VIGYAZAT [} A reszegysegeknek helyef ado gép telepitését, iizembe helyezését és
v fiayelembe a kovetkezd tudnivalokat és intézkedéseket! javitdsdt kizdrolag k kember hajthatja végre. A berendezés
egyefigy a es felépitését és iizemeltetését csakis képzett szakember végezheti
A MELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsit6 szakszerl hasznélatahoz (ISO 13849-1, F.1 tdbldzat, 5. sz.).
vegye figyelembe a kdvetkezd pontokat: @ Abiztonsdgi berendezések tobbsz6ros hiba miatti iizemzavardnak ki-
@ Biztonsagi berendezéseket és biztonsagtechnikai felligyeleti rendszereket znmsahoz rendszeresen vegezze el a gep(sopo,f szabvdnyoknak
kizardlag bigtonségi képzésben részestilt személyek szerelhetnek fel és he- ol ilatdt. A h m inttél fiigget-
Iye;hetnek gzembe. ) L i Ienul évente legaldbb egyszer végre kell ha]tam
® A biztonsagi berendezéseknek (kapcsolo, relé, PLC, huzalozas stb.), a kap- @ Ha az inverterhid felsé és alsé teljesitménytranzisztora egyszerre hi-
csoldszekrénynek és valamennyi kockazat- és hibaelemzésnek teljesitenie bdsodik meg, aszer . fél fordul tesz
kell az EN ISO13849-1 (EN954-1) és EN ISO 13849-2 szabvanyok kdvetelmé- d .
nyeit, és rendelkeznilik kell a tanusitvanyhoz sziikséges minimalis teljesit-
ményszinttel. Vegye figyelembe a biztonsagi szabvanyok tudnivaloit és VlGYAZAT
kovetelményeit.
® A MELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerésito felszerelésekor, telepité- ® Vil el a bi: igi funkciok huzals it a tobbi funkcié huzalo-
sekor és lizemeltetésekor vegye figyelembe a helyileg érvényes szabva- Zzdsdtol (ISO 13849-1, .1 tdbldzat, 1 sz)
nyokat és el6irasokat. ® Ovja akdbeleket a sériilésektél (k ¢kek a kapcsoldszekrény
® Haa prébaijzgm slorén zajt tapasztal, vegye figyelembe a kézikonyvekben ben, kdbelvéds csévek stb.). v
szerepld tudnivalokat. ® Akdbelek elvezetese somn tartson az adott fesziiltségnek/jeltipusnak

@ AMELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerGsité telepitésével, izemelteté-
sével és rendszeres karbantartdsaval kapcsolatban tartsa be a helyileg érvé-
nyes szabvanyokat és eléirasokat, kiilonds figyelemmel a kdvetkezékre:

- a98/37/EK gépekre vonatkozé irdnyelv (2009.12.29-t6l 2006/42/EK gé-
pekre vonatkozo iranyelv),

- a2004/108/EK EMC eldiras,

- a2006/95/EK kisfesziiltségui iranyelv és
a munkavédelmi el6irasok/munkavédelmi torvény.

. A MELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsitdnek helyet adé gép gyar-
toja és tulajdonosa felelés a vonatkozé biztonsagi eléirdsok és rendelkezé-
sek betartasaért, illetve a sziikséges engedélyek beszerzéséért.

@ Feltétlendl tartson be minden tudnivalét, kiilénos figyelemmel a kézikony-
vek tesztiizemre vonatkozd speciélis Gtmutatasaira.

@ A prébatizemet kizérdlag szakember vagy szakképzett és erre jogosult sze-
mély végezheti. A prébatizem feljegyzését és dokumentalasat tgy kell elvé-
gezni, hogy azt harmadik személy barmikor rekonstrualhassa és megérthesse.

@ Afelszerelésnek és a huzalozasnak az adott felhasznalasra érvényes bizton-
sagi elGirasok betartasaval kell torténnie.

@® A, biztonsagi nyomaték-kikapcsolas” (STO - Safe Torque Off) funkci6 az [EC
61800-5-2 szerint csak és kizarolag arra szolgal, hogy a szervomotort biz-
tonsagosan levélassza a tapellatasrdl. A funkcié nem akadalyozza meg azt,
hogy a motor tengelye kiils6 és véletlen eréhatés kovetkeztében tovabb
forduljon vagy ismét mozgasba j6jjon. Ahhoz, hogy a motor tengelye kiilsé
erd hatasara biztosan ne forduljon el, kiegészit6 berendezések (pl. fék vagy
ellensuly) hasznalata szlikséges.

@ AzMR-J4-B és MR-JAW-B szervoer6sitd a 150 kHz és 30 MHz koz6tti frekven-
cidju, foly6 arambol eredé zavarfesziiltségek szempontjabol megfelel a val-
toztathatd fordulatszamu elektromos hajtasokra vonatkozé DIN EN 61800
szabvany 3. részének.

folold bi IcGank
9 9

VIGYAZAT

Az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoero to tel;esm a2004/108/EK EMC-:rany-

evetésazEN 61800-3 szab y (2. i/,,C3” PDS k 6ria) kove-

telmenye:t Az MR-J4-B es MR J4W B szervoemsna kizdrdlag ipari
Ih

teriileten h, nem t.

2.5 Fennmarado kockazatok

A berendezés gyartoja felel6s a kockazatelemzésért és minden ebbdl szar-
mazo fennmaradd kockazatért. A kovetkezd rész az STO (biztonsagi nyomaték-
kikapcsolas) és EMG (vészkikapcsolas/vészledllitas) funkciok valamennyi fenn-
maradé kockazatat felsorolja. A fennmarad6 kockéazatokbdl eredé karokért
vagy sérulésekért a Mitsubishi Electric nem vallal semminem(i felelésséget.

VESZELY

YN )

lozads, illetve a b,
el figyeli a

@ Gy6z6djon meg arrél, hogy minden beépitett bi igi b dezés (pl.
biztonsdgi kapcsolo, relé, érzékelé stb.) tel]esm asziikséges szabvdnyo-
kat. A Mitsubishi Electric dltal szdllitott biztonsdgi elemek EN SO 13849-1 3.
kat., PL d, EN 954-1 3. kat. és IEC 61508 SIL 2 szabvdnynak valé megfe-
leléségét a TUV Rheinland ji

@ A biztonsdg csak abban az esetben szavatolt, ha a gépcsoport minden
biztonsdgi berendezése fel vagy szerelve és be van dllitva.
Ve, ela p »

és bedllitdsa elétt

becslését, valamint a teljesitmé

oport kock
szint isdi ljuk, hogy a gepcsoport meg-
feleléségének egy olyan fuggetlen intézettel, mint pl. a TUV Rheinland.

2.6 Artalmatlanitas

A hasznalhatatlan vagy nem javithatd késziléket az adott orszagnak megfe-
lelé hulladékkezelési rendelkezésekkel 6sszhangban artalmatlanitsa (vonat-
koz6 Eurdpai Hulladék Katalogus szam: 16 02 14).

2.7 Litium-akkumulatorok szallitasa

Litium-akkumulatorok szallitasakor vegye figyelembe az érvényes elSirasokat
és szabalyozasokat (pl. az ENSZ (UN), a Nemzetkozi Polgari Repilési Szervezet
(ICAO) vagy a Nemzetkozi Hajozasi Szervezet (IMO) rendelkezéseit). Az opcio-
nalis akkumulatorok (MR-BAT6V1SET és MR-BAT6V1) CR17335A tipusu litium
celldkbol dlinak, és nem tartoznak az ENSZ veszélyes aruk (9. osztaly) besoro-
lasa ala.

3

Termékleiras

3.1 MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsité

3.1.1 Funkcidleiras

Az MR-J4-B vagy MR-J4W-B szervoer6sitd a folérendelt vezérléstdl a nagy-
sebességi szinkron kommunikacios halézaton (SSCNETIII) keresztiil paran-
csjeleket kap, amelyeket felerdsit, majd azokkal egy szervomotort hajt
meg. Ennek hatasara a szervomotor a parancsjelekkel aranyos mértékii
mozgasokat végez. A parancsjel a szabalyozandé fordulatszamot, a nyo-
matékot és poziciot tartalmazza.
Egy MR-J4W-B szervoer6sité kettd vagy harom szervoerdsitét képes vezérelni.
Az MR-J4-B és MR-JAW-B szervoerdsitd integralt STO (biztonsagi nyoma-
ték-kikapcsolas) funkcioval rendelkezik. A funkcié anélkil kapcsolja ki
a szervomotort, hogy a szervoerésitét galvanikusan le kellene valasztani
a tapellatasrol.
A mozgo terhelésen egy kdzvetlendl felszerelt kiegészité kodolé ill. elmoz-
dulas-jelado talalhato, amely a terhelés aktualis helyzetét visszakldi
a szervoerGsité szamara. Ez a +megoldas zart hurkd szabalyozasi kort biz-
tosit a pozicionalds szamara. Paraméterek segitségével a kovetkez6 szaba-
lyozési médok vélaszthatdk ki:
- Szabalyozas a terhelési oldalon elhelyezett enkdderrel
- Szabalyozas a motorhoz tartozé enkdderrel
- Kett6s visszacsatolasu szabalyozas

(motor enkdder és terhelés oldali enkoder)
A szabalyozasi médok konfiguralasaval és beallitasaval kapcsolatban
tovabbi informaciokat az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoer6sité kezelési
utmutatdjaban olvashat.

3.1.2 Kezel6elemek

MR-J4-B

BE.

N(

A

=
~ I
« 0
-
A
o

FENT
Kapcsoldszekrény * Kapcsoloszekrény
% Y,
Z Szabad tavolsag kabelezéshez
Z
Szer\;eré 80 mm
=10mm ,%\ Z-=10mm Szervoerssité
Szam | Jelolés Leiras %
0 | Kies 3 karakteres, 7 szegmenses LED kijelzd a szervo dllapotd- %
) nak kijelzéséhez és a riasztési kodok megjelenitéséhez. %
w1 %
) Allomasszam Kédol6 kapcsold a szervoerdsitd allomasszaméanak / /
beallitasahoz. (1-16. dllomds) 7
ALUL
SW2:  Tengelyvalaszto SW2-1: prébaiizem kivalasztdsa.
kapcsold
o cﬁ\‘! ! ! SW2-2: tengely kikapcsoldsa.
SW2-3 és 2-4: kisegitd kapcsolok a 17-64. J
1234 dllomésok bellitésahoz. VESZELY
SW2:  Tengelyvalaszté SW2-1: préhaiizem kivilaszts @ Atel kdlatok kezdése elétt mindig kapcsolja ki a szer-
kapcsold 1 probatizem Kivalasztasa. voerdsité hdldzati tapelldtdsdi ibbd kapcsoljon ki minden kiilsé
o |[on 5W2-2,2-3,2-4 ©:a2 A/B/C tengelyek kiiktatisa®. tdpforrdst.
SW2-5 és 2-6: kiseaitd kancsoloka 17-64. dllomasok @ Mielott kezde P vdrjon legaldbb 15 percet, mig a,,CHARGE”
! ! ! ! ! ! beéll-itéisa’h«;z' iseqlto kapesoloka 17-64. allomaso visszajelzé Idmpa k: nem alszik. Fdzisceruza vagy hasonlé eszkéz se-
123456 ) gitségével gy6z6djon meg arrél, hogy a fesziiltség értéke élytels
@ | UsB csatlakozd (CN5) Kommunikécis csatlakozé PC-hez szmtre csokkent a (P+) és (N-) kapcsokon. Ellenkezé esetben fenndll az
s veszélye. Els6 lIépésként mindig ellendrizze, hogy kialudt-e

@A C-tengely SW2-4 &ltali kikapcsoldsa csak a 3 tengelyhez valé MR-J4W3-C1B modelleknél
lehetséges. A 2 tengelyhez valé MR-J4W2-C0B modelleknél az SW2-4 szolgal a gyari

bedllitdsokra.

a szervoerdsité eliilsé oldaldn taldlhaté ,,CHARGE” visszajelzé Idmpa.
@ Féldelje aszer Bsitot és a szer t az elirdsoknak megfelelen.

TUDNIVALO

A kijelzett adatokkal és a kapcsoldk dlldsaival kapcsolatban tovdbbi informdcié-
kat az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerGsité kezelési utmutatdjdban olvashat.

VIGYAZAT

4 Fel- ésleszerelés

Beépitési helyzet és tavolsagok

VIGYAZAT

Lol LioarAl -

® Aké: g az eldirt hel, szerelhetdk fel. Ellenkezé
esetben miikodési hiba jelentkezhet.

@ Tartsa be az eléirt tdvolsdgot a szervoerdsité és a kapcsoloszekrény
belsé fala, illetve a szervoerésité és mds késziilékek kézott.

@ Szereljea szervoeros:fot fiiggdleges hely egy IP54 véd

kapcsolészek , hogy a 2-es y égi osztdly k Imé
nyei teliesiiljenek

@ Ne szereljen fel olyan szervoerésitét vagy szervomotort, amely hibds
vagy hidnyos.

® Ne fedje le a szervoerdsitik és szer ok ildtorral elld

szell6z6 be- és kimeneteit.

® Anagy mennyiségii ht termelé késziilékeket illetve opciondlis eleme-
ket (pl. fékellendlldsokat) tigy szerelje fel, hogy a szervoerésitét a su-
gdrz6 hé ne kdrositsa, illetve miikédését ne befolydsolja.

@ A szervoerdsitot kizdrolag fiiggéleges feliiletre, a fiiggbleges helyzet
megfelelé bedllitdsa utdn szerelje fel.

@ Telepitése kozben ugyel;en arm, hogy afurdskor keletkezo forgdcs, il-
letve ékdarab kon k tiil a szervoerdsito-
be hullva ne okozzanak zarlatot.

® Gondoskodjon arrdl, hogy olaj, viz, fémpor stb. ne juthasson be a kapcso-

lészekreén ny szell6zényildsain, illetve az azokra szerelt ventildtorokon dt.

a kapc €ény olyan korny keriil elhelye-
2zésre, ahol maré gdzoknak yezédéseknek vngy pornak lesz ki-
téve, zdrt cs6' Ek a kapcsolé ényhez tiszta, kiilsé
hiitélevegét, amely a kapcsolészekrényben tilnyomdst létrehozva

megakaddlyozza a por, gazok stb. kapcsoloszekren ybe jutdsdt.
@ Rdgzitse csavarokkal az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdésitot a készii-
Iékek erre a célra szolgdlo fels6 vagy also rogzitényildsaindl.

@ Aszervohajtdst kizdrélag a szervoerésité kézikonyvében leirt feltéte-

lek kozott lizemeltesse. Ne tegye ki a szervohajtdst por nak, olajkod-
nek, korrozivvagy gytilék knak, erés r killetve utesek-
nek, magas homersekletnek, pdralecsapéddsnak vagy ned égnek

A késziiléket ilyen koriill k kozott i Itetve fenndll az aram-
iités, a tiiz, a kdrosodds, valamint a késziilék gyorsabb Gregedésének
veszélye.

@ Telepitése kozben ugyeUen arm, hogy a fiirdskor keletkezé forgdcs, il-
letve darabok a y kon keresztiil a szervoerdsité-
be hullva ne okozzanak zdrlatot.

@ Neérintse mega szervoeras:to dram alatt lévé alkatrészeit (pl. csatla-
kozok ait és d 16 csatlakozéit)

@ Neérintse meg a szervoerdsitét, a szervomotort és az opciondlis fékel-
lendlldst réviddel a kikapcsolds utdn. Az alkatrészek iizem kézben fel-
melegednek, igy fenndll az égési sériilések veszélye.

@® AMELSERVO MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsité megfelel a vdltoztat-
haté fordulatszamu elektromos h k EMC-kibocsdtdsdra vonat-
kozaDlNEN61800 bvdny 3. részében leirt EMC-ko Imé knek.

@A lésnek az EN 50274 szabvdnyban leirtak szerint kell tortenme.

@ Azelektromos huzalozdst az EN 60204-1 szabvany szerint kell kialakitani.

@ Azdramelldtdsnak az EN 60204-1 szabvdny értelmében kép k kell

da<ok athidalded:

lennie a révid, 20 ms-os dramki .

A tapellatas kapcsai

Jelolés Jel

11,12,13 Taparamkor dramellata

111,121 Vezérl6 dramkor dramelltasa

N- Opciondlis fékegység

P+,GD Opciondlis fékellenallds/fékegység
AR Szervomotor-kimenet

P3, 4@ Opcionalis DC kézbensd aramkori fojtd
PE Védafoldelés vezetéke

@ csak az MR-J4-B tipusnal




1~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-10B-MR-J4-70B egységhez
Vészleallitd
RA1 gomb  KI BE

mC

Szervomotor
mees [ ]
,,,,,,
— X v Motor
1 fazisu v
200-240V AC w
€]

Kodolo-

* Negativ | |
kapcsolasi * ! [ kabel
logika 0 121
Aramellatas Azonnali
Taparamkor ledllitas 2% |cN3 CN3| 24VDC+10%

T pocor i}
Ii—DOCOM DIcoM

Rl .

e ALM ﬁ;: zemzavar

Révidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-10B-MR-J4-350B egységhez

Veszlealllto

RA1 gom

UZemzavar

Szervoerdsitd Szervomotor
MCCB
—x
—X u Motor
—X v
3 fazisa w
200-240V AC )
D Kédolé- 5dolé
* Negativ 7 N2 Kibel Kédolé
kapcsolasi QL
logika L21
Aramellatas Azonnali
Taparamkor ledllitas 2* | cN3 CN3| 24VDC+£10%
I: ]2 Doco! i}
[DOCOM| DICOM
RAT] .
CN8 ALM ﬂ;‘: ’zemzavar
Révidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-500B egyse’ghez

=l

Szervoer6sitd

Veszlealllto
RA1 gom
/— T

Uzemzavar

Szervomotor

3 fazisa
200-240V AC

* i Kédolo-
Kacsaisi P N2 kabel
logika C [H

TE4
Aramellatas Azonnali =D
Téaparamkor ledllitas 2* N3 N3] 24VDC+10%

|: ™2
DOCOM| DICOM

RAT| .
N8 ALM ﬂ;: Uzemzavar

Révidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkcidk
nincsenek hasznalatban)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4-700B egységh

Vészleallitd
RA1 gomb  KI BE MC
o® = T
Uzemzavar MC K

Szervoerésité Szervomotor

3 fazisa
200-240V AC

* Negativ e Kédolo- Kédold
kapcsolasi ¢ N- ! N2 kabel
logika ZR HH
P4
Aramellatas Azonnali
Taparamkor ledllitas 2* |cN3 CN3| 24VDC+10%

T pocor i}
Ii—uo(om Dicon

RAT] .

e ALM ﬁ;”‘: zemzavar

Rovidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4W[I-CIB egységhez

Veszlealllto

RA1 gom
Szervoerésitd

Uzemzavar

@ DO-1 digitélis kimenetek pozitiv logikéval (CN3)

Szervoerdsité

Adioda helytelen

MR-JAW3-222B

MR-J4W2-22B-
MR-J4W3-444B

MR-J4W2-1010B

MCCB
—x [y ]\ Motor
— io
—X — [©)
3fazisa . 5 Kodolé
200-240VAC | e | )
' CNP3B B tengely szervomotor
i U U K\ Motor
1 D Ve v
i W w
I HCD S — [ @]
* Negativ kapcsoldsi logika Cnog| | Kodolo- = o016
** 3 tengelyhez valo erésitonél pE - kabel
(MR-J4W3-C1B) - | ! |
= L2 o
CNP3C C tengely szervomotor™
CN8 0o T Motor
Rovidre zéré dugasz vy b 1
(ha az STO-funkcidk Tw T
nincsenek hasznalatban) IS |
Yol Kédolo- I~ Koédolé
CN2C kabel Kodold
Aramellatas Azonnali m
Taparamkor lellitas 2* [cN3 CN3| 24VDC£10%

DoCO? i}

I: T2
IDOCOM|

CALMﬁ ':Rm Uzemzavar*

®© HaazL11 és L21 csatlakozévezeték keresztmetszete kisebb az L1, L2 és L3 csatla-
kozdvezeték keresztmetszeténél, tokozott megszakitét (MCCB) kell hasznélni.

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-J4WI-[1B egységhez

Egyfazist csatlakoztatashoz csatlakoztassa az L1 és L3 kapcsokat a 200-240 V AC
aramellatasra, és hagyja szabadon az L2 kapcsot (ahogy az MR-J4-10B-MR-J4-70B
egységek egyfazisu 200-240 V AC csatlakoztatasanal).

Digitalis interfészek pozitiv logikaval
Pozitiv kapcsolasi logikaju huzalozas kialakitésahoz vegye figyelembe a kévet-
kez6 kapcsolasi dbrakat.

@ DI-1 digitalis bemenetek pozitiv logikaval (CN3)

Szervoerésitd

kb. 5,6 kQ

t‘ % Kapcsold

DICOM

kb.5mA 24VDc+1o%®
Vces=1,0V
IcE0 = 100 pA
] Téaparam: MR-J4-[JB: 300 mA, MR-J4W2-[1B: 350 mA,

MR-J4W3-[IB: 450 mA

polaritasa kart tesz [c]
ALM, a szervoerdsitében. V;
CALM CNP1
L S W) ~ R
@ Feszi 8
1:—L A a szervoer6sitén: !
> DOCOM =26V CNP2 .
22V DC £10%0 V
CNP3A i
© Tapéaram: MR-J4-0IB: 300 mA, MR-J4W2-[1B: 350 mA, CNP3B 2 N
MR-J4W3-CIB: 450 mA N :
Tapfesziiltség: Ha a fesztiltségesés tul nagy relék miikodtetéséhez, g
afesziiltség 26,4 V-ra névelhetd. PE X
c
g
Kapocskiosztas T non s
12
MR-J4-10B- MR-J4-350B S—|
MR-J4-200B
5 H alhat6 szervomotorok
CNP1 & Linearis motor Direkt hajtasa
== Szervoerésitd Forgémotor (primer oldal) eTor
HG-KR053, HG-KR13,
MR-J4-108 HG-MROS3, HG-MR13 | — -
LM-U2PAB-05M-0SS0,
MR-J4-208 HGKR23, HG-MR23 | [\ "05pBB. 071950 | TM-RFM002C20
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
MR-J4-40B HG-KR43,HG-MR43 | LM-K2P1A-01M-2551, | TM-RFM004C20
LM-U2PAD-10M-0SS0,
LM-U2PAF-15M-0550
TM-RFM006C20,
MR-J4-60B HG-SR51, HG-SR52 LM-U2PBD-15M-1S50, |-ty eenvo06E20
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSSO, | TM-RFMO12E20,
MR-J4-70B HG-KR73,HG-MR73 | LM-H3P7A-24P-AS50, | TM-RFM012G20,
LM-K2P2A-02M-1551, | TM-RFM040J10
LM-U2PBF-22M-1550
MR-J4-100B HG-SR81, HG-SR102 | — TM-RFMO18E20
LM-H3P3D-48P-CSS0,
LM-H3P7B-48P-ASS0,
MR-J4-500B MR-J4-2008 HG-SR121,HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASSO, | __
HG-SR152, HG-SR202 | LM-FP2B-06M-1550,
LM-K2P1C-03M-2551,
LM-U2P2B-40M-2550
e e [mE MR monen
TE2 1 MR-J4-3508 HG-SR301, HG-SR352 | TM-RFM072G20,
LM-K2P3C-14M-1551, | rp"eemi90170
TE1 P4 LM-U2P2C-60M-2550
— TE1 P+ LM-FP2D-12M-1550,
— LM-FP4B-12M-1550,
C MR-J4-5008 HG-SR421,HG-SR502 | LM-K2P2E-12M-1551, | TM-RFM240J10
— LM-K2P3E-24M-1S51,
TE3 TE4[p LM-U2P2D-80M-2550
L — LM-FP2F-18M-1550,
U MR-J4-7008 HG-SR702 LM-FP4D-24M-1550 —
4 MR-Jaw2-228 | HGKROS3, HG-KR13, 1 1 (y5pag-05M-0550
TE4 1 W MRJAW3-2228 | HEKRI3, HEMROSS, | [y joppp.o7m-1550 | TMARFM002C20

PE’—H@

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,

HG-KROS3, HG-KR13, | [\eop a0 T sey’

MR-J4-700B

TE3
(v [F3[ee]
TE1

[U]]i]p+[c]ulv]w]

PE

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-REM002C20,
MRJAW3-4448 | HG-MROS3, HG-MR13, | LM UZPAB-OSMM0SS0. | 1y reMo0ac20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-C5S0,
IMH3P3C 36p-Co0, | TM-REMOO4C20,
-H3P3C-36P-CS50, | TM-RFMO06C20
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-ASS0, | TMREMOC6C20,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-SR51, HG-SR52 LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0SS0,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1550,
LM-U2PBF-22M-1550

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1SS0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFMO012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

TUDNIVALO

A kompatibilis szervomotorok konfigurdcidjdval és huzalozdsdval kapcsolatban

az adott szervomotor kezelési utmutatdjdban olvashat tovdbbi informdciokat.




6 Jelek

imbol a C 6 | Ta Alkatrész Elméleti élettartam (h = ora) 9 Miiszaki adatok
6.1 Jelvezetékek aw® | @ [Esporicigban [ % Simit kondenzator 10&6®
STOOje- Srervoerssits N YOjelc TOFB1 STO1 dllapot visszacsatolsi jel e 6 Bekapcsoldsi és azonnali edllitasi ciklusok szama: 9.1 MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsitd
csatlakozo, CN8 (USB csatlakozo) CN3 TOFB2 ST02 llapot visszacsatoldsi jel 7 Relé 100000
X\ A lats Be- és kikapcsolasok szama STO-hoz: 1000 000 Jellemz6 MR-J4-C]| 108 208 408 608 708
f; / 1 1 ramellatas ¥ | - k K 5 »
P PPy I Ventilitor 10000-30000h (2-3 év) MR-J4WC-[1| 2-22B 2-44B 2-77B | 3-222B | 3-444B
Oi1 [ 12 [ Szimbélum | Operandus @ Ti WL Forgo Kb.20000h éram| : 1 filll.ISl'J vagy 3 fazisti, 200-240 V AC, 50/60 Hz
7 o @ ® . @m = | Direkthajtési | Kb.5000h Tapegység Vezérl6 aramkor 1f4zisti, 200-240 V AC, 50/60 Hz
oz -] . I~ 5 =5 2 ) 24VDC, £10% (dramfelvétel: 200 mA,
Mot Moz z < £ . Kb. 40 000 h/2 tengely, 30 000 h/3 tengel; g g
5 15 DICOM Adigitalis bemenetek referenciapontja 3 g e gely, gely, Csatlakozd o -
8 Lo T acm 10 ER-TS % Forgd 10000 h/8 tengely a (N8 dugaszok jeleivel egyiitt)
Notor kadois SS(NE/?II\—(sa(Iakozd LA = {LAR = DOCOM A digitalis kimenetek referenciapontja N3 3 26 = Zlwo-os |2 Direkt hatési Kb. 10 000 h/2 tengely, 7 000 h/3 tengely, VezérlGrendszer Szinuszos PWM-szabdlyozds/éramszabalyozés
csatlakozd, CN2 azeldzd tengelytol 1 8 |g 18] 8- Referenciapont analdg jelekhez m _ 2000 h/8 tengely Biztonsagi funkciok az (STO) EN 150 13849-13 PL d kategdria, EN 61508 SIL 2,
| L6 P N N N Elem ® 56 Artéstol EN IEC61800-5-2 szabvany szerint EN 62061 SIL CL 2, EN 61800-5-2 SIL 2
SSONETI-csatlako- LZ F5 2R 79 Fazis-impulzus jelek referenciapontja — 4 em €vagyartasto Vesd bibésods
o sl eszélyes meghibsodasi i
zorkovetkezo e | | e 2% ois STOCOM STO1/STO2 referenciapont 3 @ A csticsaramok és a karakterisztika romlasa befolyasoljak. Az élettartam leginkabb va’rhatzli a’tlaggs 6 9 MTTFd =100 [év]
gener pe TOFCOM | TOFB/TOFBY referenciapont g 3 akdrmyezeti hémérséklettd| és az iizemeltetési feltételektd fiigg. A kondenzétor -
N4 g/ o Ronvékoli P fent megadott élettartama normal Kliméju kérnyezetben térténé lizemeltetésre .R?I"dﬂf’ vagy r'esz.rendS{e'r‘ DC=90[%]
Akkumulator- rnyekolas az vonatkozik. (a kornyezeti levegé maximalis hémérséklete: 40 °C)
csatlakozo ® Operandusok kezdeti hozzarendelése ehhez a tihéz; paraméterrel valtoztathaté @ Feltétel: kikapcsolt dramellatast, 20°C-os kérnyezeti hémérsékletAz eltarthatésag arra Veszélyes hiba elgforduldsanak tlagos _ 711/6
¢ 6k ha sits shoz (foldelé i P 1P PFH=1,01x107 [1/ra]
A CN2 és CN3 csatlakozok haza a szervoer6sité PE kapcsahoz (foldelés) (@ ) csatlakozik. ® MR-J4-0B ® MRJAWD-OB az esetre érvényes, ha 1 MR-BAT6V1SET akkumulator van hasznalatban az MR-J4-CB valészindsége |
és 5 MR-BAT6V1 az MR-J4WLI-[IB tipushoz, mikozben a szervoerdsité aramellatasa Miikodési idotartam Ty=20[é]
6.2 1/0 operandusok 7 K Y ez ki van kapcsolva. Cserélje ki az akkumuldtorokat az elsé Gizembe helyezés utan 3 évvel,
. arbantartas és javitas b csolva, lét ) A <gms
P ggetlendil attdl, hogy a szervoerésité be volt-e kapcsolva. Ha az akkumulatort Megszolalssi id6 . o )
Bemend jelek 7.1 Ellenérizendé pontok amegadott eltarthatésagi idd utan hasznalja [AL. 25 AbszolUtérték-pozicié torlédstt] (STO-bemenet ki — energiakikapcsolds)
imbélum op dus C: Tii * p jelzés jelenhet meg. Tilfesziiltségi kategdria 111 (IEC/EN 60664-1)
EM2 Azonnali ledllités 2 20 VESZELY ® Az akkumuldtorok min6sége a térolasi korilmenyektdl figgden romlik. Az akku- Védettségi osztdly I (IEC/EN 61800-5-1)
E PR - mulétor élettartama a gyartastol szamitandd, és fiiggetlen attol, hogy volt-e csat- Révidzarlati aram értéke (SCCR 100KA
pn 3 Felsd 0l6 (FLS) s 2 PP —— S — T lakoztatva a telep. Gvidzarlati dram értéke (SCCR)
D2 & | Alsé végallaskapesold (RLS) 12 arbantartasi es J elott varjon leg-
= aldbb 15 percet, m: a ,,CHARGE" visszajelz6 Idmpa ki nem alszik. Zllis4c & z 4 -
o3 Ka 0l6 (0G) 1 Fnz:scemfa vagy h onio eszkoz segi g6 gyoz‘:)djon meg arrdl, 8 Szallitas és tarolas Jellemzd R ::";g-g 1008 ‘ 2008 ‘ 231;:?)5 ‘ 5008 ‘ 7008
EM2 Azonnali leallitas 2 10 hogy afesziiltség erteke élytelen szintre csokk a (P+) és (N-) :
DIA Atengely 7 kapcsokon. Ellenk ben fenndll az dramiité: élye. Elsé VIGYAZAT Aramellétas Taparamkar 3 fazist, 200-240 V AC, 50/60 Hz
indig ellenérizze, hogy kialudt-e a szervoerdsité eliilsé Mind ¢ iall P il a tablazatban lei
DI-B Btengely | Fels6 végallaskapcsold (FLS) 20 Idald taldlhato,,CHARGE" visszajelzé Idmpa. @ Asériilések elkeriilése érdekében a szdllitdshoz haszndljon felelé mesd — 2 leirtakkal.
D-C @ | Ctengely 1 ®A karbantartasl es Jjavitdsi munkalatokat csakis olyan, megfelelé emeléberendezést. ,
DA = A tengel s ggel rendelkez villamos szakember végezheti, aki ]oI ® Nehely egymdsraa dettnéltobb c It szervoerdsité 9.2 Méretek
. E tengely o3 :smen az i technika érvényben Iévé b hnikai @ Ne emelje meg a szer t a csatlakozokdbeleknél, a motorten-
DI2-B S, | Btengely | Also végallaskapcsold (RLS) 21 inyait. Ellenkezé ben fenndll az dramiités veszélye. Ha javi- gelynél vagy a kédoléndl fogva.
DI2-C £ [ Crengely 2 tds vagy alkatrészcsere vdlik sziikségessé, forduljon az 6nhoz legks- @ Szdllitds kézben ne az eliilsé burkolatndl fogja a szervoerésitét. Ellen-
DA Atengely Py ker i kir vagy kezé esetben a szervoeros:to leeshet.
! @ Aszervoerdsitét egy, a iu 6 elirdsainak felels, mas-
DI3-B Btengely | Ko 0ld (DOG) 2 sziv falra szerelje. Ma
DI3-C Ctengely 15 VIGYAZAT ® Ne mésszor} fe! é’s ne lépjen rd a késziilékekre. Ne helyezzen nehéz tdr-
- - Y 1ési ellendlldst) gyakat a késziilékekre.
ST01 STO1 kikapcsolasi jel 4 ® Ne {ne me”en ® Az iondlis akki ldi J illitdsdval és kezelésével k J
s aszervoerésitén szigetelésvizsg ilékkel, mert ez miikdési opciondlis akkumuldtortelep szdllitdsdval és kezelésével kapcsolat-
ST02 ST02 kikapcsoldsi jel 5 hibdt okozhat. ban tovdbbi informdciokat az MR-J4-B és MR-J4W-B szervoerdsité ke-
Kimend jelek ® Felhaszndloként ne végezzen a késziiléken javitdsi kat, illetve zelésiitmutatéjdban olvashat.
PR S e €. p T ne szerelje szét az egységet. Vegye figyelembe a tarolasra és Gzemeltetésre vonatkozé alabbi feltételeket. [ Szé —/| Mé
— A kovetkezé ellendrzések rendszeres id6kozonként torténd végrehajtasa javasolt: m " T A A =
AM® Uzemzavar 15 Kérnyezet Feltétel Szer Szé[mm] | Ma[mm] | Mé[mm] Tomeg [kg]
@ Ellenérizze, hogy a csatlakozokapcsok csavarjai szildrdan meg vannak-e huzva. Ozem 065455 °C, 3K3 osztaly (EC/EN 607213-3) ® ®
MeR D Tart6fék ikus kapcsoldsa 13 Huzza meg ismét a lelazult csavarokat. Kormyezet em 957 i MR-J4-108/208 40 168 135 08
@ Pazicionélds befejezv (in poiton) 9 — = homersekler | S e G Ay “Zig:;g;i’f';’” MR-14-40B/608 0 | w® | m® 10
o arolas —-20 és 3 osztaly - -J4- g} @

LA Kadold A fazisimpulzus (differencialis kimenetek) 8 L/2/3 ‘ L ‘ L ‘ P3/P4 ‘ ¢ ‘ D ‘ UN/W | PE Megengedett | Allita M4 70571008 & 168 1% 14
AR @ 1 relativ Uzem, Szallitds, | 5 5 90 96 RH MR-4-2008 90 1680 | 195@ 21
O MR-J4-10B— paratartalom Tarolas o ®
LB B3 (N3 7 MR-J4-3508 - . MR-4-3508 90 168 195 23

= | Kodolé B fazisi i ialis ki Uzem 3C2 osztély (IEC/EN 60721-3-3)
R P Kodold B fézisimpulzus (differencidlis kimenetek) pe VRJ4-5008 12 12 Kémiailag aktiv [ @ - Y MR-J4-5008 130 250 000 46
L4 ” Szdllitas 2C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)
1 3 MR-J4-7008 12 8 12 12 anyagok ® MR-J4-7008 mn 30 | 0000 62
DU " s EAS - Tarolas 1C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-1) s "
Kédold Z fazisimpulzus (differencialis kimenetek
LR puls ) 18 MR-J4WEI-CIB — ologai Uzem 381 osztaly (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4W2-228/W2-448 60 168 195@ 14
mo1 Analég 1 4 @ Ellenérizze a szervomotor csapagyat, fékét stb., tovabba ellendrizze, nem kdrnyezeti szallitas @ 2B1 osztaly (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4W2-778/W2-10108 85 168 195 23
02 Analog monitorkimenet 2 1 hallhat-e szokatlan zaj a motor feldl. feltételek Tarolas @ 1B10sztaly (EC/EN 60721-3-1) NRJAW3-2228/W3 4448 85 168 195@ 2
©) ——— ® Ellendrizze a kabeleket és hasonld elemeket sériilések, illetve torés szem- 10-57 Hz allandd 0,075 mm amplitadéval, o) —
CALM Es miikodeési hiba n pontjabol. Az ellenérzési ciklusokat mindig az aktudlis igénybevétel alapjan Vizsgalati értekek | 57-150 Hzallando 9.8 m/s? (1 g) gyorsulassal beszerelt MR-BATEV1SET telep nélkiil
MBR-AD Atengely 12 hatérozza meg. fgé%%/gﬁ"‘sfg 200 5-1 ‘Sle”"t (Fcellenérzése az @ csatlakozok nélkiil
MBRB D Btengely | Tartofék Kapcsoldsa 25 @ EIIen?r'izze a szervoerés!t(’é dlugaszolé Fsaltlalkozdinal\k.slzor(l:s iIIeszkedésélt.” Rezgésllosag o z 26 szerint)
WBR (D Clengel 3 (® Ellendrizze a dugaszok sériilésmentességét és a huzasiranyd tehermentesité zem 5.9 m/s” (0,6 9)
- engely allapotat. szallitas @ 2M3 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)
LA-A 5] Kédold A fazisimpulzus 3 (® Gy6z6djoén meg arrdl, hogy nem rakddott por a szervoerésitére. Tarolas @ 1M2 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)
LAR-A O (differencialis kimenetek) 16 @ Ellenérizze, hogy nem hallhaté-e szokatlan zaj a szervoer6sit6 felél. Szennyezettségi osztély 2 (IEC/EN 60664-1)
B § Atengely RTET— (N3 n Ellendrizze a motortengely és a hozza kapcsolédo részegységek allapotat. |P'20'(|Ei/EAN §°|5?9)i a kapocsléc & a ventilator fedé-
LBR-A E] (differencialis kimenetek) 17 7.2 Elettartam Védettség :ssa"ak_ !Velt(eUeLV:O)
itott kivitel
LA-B Kodolo A fazisimpulzus 5 A kovetkezd alkatrészek rendszeres id6kozonként cserélendék. Amennyiben egy ‘ - — v -
(differenciais kimenetek) alkatrész meghibasodasa ismertté valik, azt még akkor is haladéktalanul ki kell Telepitési Uzem, Tarolas Max. 1000 m a tengerszint felett.
LAR-B Btengely 18 cserélni, ha nem érte el élettartaménak végét. Az élettartam hossza szélséséges magassag ‘ Szallités Max. 10 000 m a tengerszint felett. MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
1B-B Kodol6 B fézisimpulzus 6 terhelés és kérnyezeti kérilmények esetén lerdvidiilhet. A potalkatrészeket az ® Az eredeti szallitasi csomagoldsban A O ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LBRB (differendislis kimenetek) 1 roer;:oeiilf)gekozelebbl kereskedelmi kirendeltségtinktdl vagy viszonteladonktol sze- www.mitsubishi-automation.com




S MITSUBISHI ELECTRIC

Navod pro instalaci servozesilovaé¢i MR-J4-B
a MR-J4W-B _
= EsiE

C. vyr. 260566 CZ, verze A, 09052012 =

Mitsubishi Electric Corporation :
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V. EIJ.'| A
Gothaer StraB3e 8, 40880 Ratingen, Germany

Vsechna préava vyhrazena. Nepiebirame zadnou zaruku za spravnost informaci
vztahuijicich se k popisu vlastnosti vyrobku a za uvedené technické tidaje.

Rozsah dodavky

Rozbalte produkt a ovéite stitek, ze se jedna o servozesilovag, ktery jste si objednali.
Obsah baleni Mnoistvi
Servozesiloval 1
Napdjeci konektor pro CNP1/CNP2 © ks kazdy
Napajeci konektor pro (NP3 © Pocetosx 1
Néstroj pro otevirani vyse uvedenych konektorii © 1
Névod pro instalaci pro bezpecny provoz servozesilovaci série MELSERVO-J4 1
(tento ndvod)

Zkratovaci konektor (N8 1

@ Neni soucasti dodavky u servozesilovacti od 5kW pro jednu osu.

Typovy stitek
S MITSUBISHI ser 851367001 Sériové ¢islo
MODEL yR_y4-108 Oznaceni modelu
POWER:100W Vykon

INPUT _: 3AC/AC200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT. 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: [EC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300175
Max. Air Temp.: 55°C Okolni teplota
1P20

Trida kryti (IP kod)
KCC-REIVEK- TC300A624G51 DATE 2012-01 KC ¢islo, rok a mésic vyroby
MITSUBISH| ELECTRIC CORPORATION &,

TORYG 1008310, 4P MADE I AN L
Zemé puvodu

PFipusmé napa’jeci napéti
Vystupni jmenovity proud
Standard, ¢. ndvodu k obsluze

Modelové oznaceni
MR-J4W2-10BO0O

Prazdné nebo Sn:  Specialni verze softwaru

Mitsubishi Electric (n =00 az 999)

AC servo-
zesilovac série Prézdné nebo 2 az 5 alfanumerickych znaka:
MELSERVO-J4 Specialni verze softwaru
I (EA, EB, EC, MAO11 atd.)
B: SSCNETIII kompatibilni
Kod Pocet os . . Vystupni Vystupni vykon/Osa
A Vystupni “ a A KW]
w2 2 Kod vikon (kW] Kod |vykon [kW]|| Kod [kW]
w3 3 A B ¢
10 01 200 2 2 02 02 —
2 02 350 35 44 04 04 —
40 04 500 5 77 075 | 075 —
60 0,6 700 7 1010 1 1 —
70 075 — — m 02 02 02
100 1 - — 444 04 04 04

1 Dokument

Tento dokument je piekladem anglické originalni verze.

1.1 Dokumentace pro MELSERVO servozesilovace MR-J4-B
a MR-J4W-B

Tento navod popisuje instalaci servozesilova¢t MR-J4-B a MR-J4W-B.

Dal3i informace k témto modeltim jsou uvedeny v nasledujich manualech:

Névod k obsluze pro MR-J4-B, ¢.: SH(NA)030106-*

Névod k obsluze pro MR-J4W-B, ¢.: SH(NA)030105-*

Névod k obsluze pro linedrni servomotory, ¢.: SH(NA)030110-*

Névod k obsluze pro Direct drive servomotory, ¢.: SH(NA)030112-*

Névod k obsluze pro servomotory (vol. 3), ¢.: SH(NA)030113-*

Névod k obsluze pro linedrni enkodéry (Vol. 3), ¢.: SH(NA)030111-*

Tyto manualy jsou k dispozici zdarma ke stazeni na nasich internetovych stran-
kéach www.mitsubishi-automation-cz.com.

V piipadé dotazt ohledné instalace a provozu pfistroji popisovanych v tomto
manualu nevahejte kontaktovat nejblizsiho odpovédného prodejce.
Piedpokladem pro instalaci bezpecnostne technickych zafizeni jsou pozadovany
2zvlastni odborné znalosti, které nejsou v tomto dokumentu popisovany.

1.2 Funkce dokumentu

Tento navod informuje technicky personal vyrobce stroje a/nebo obsluhu
stroje o postupu bezpe¢né instalace servozesilova¢i MR-J4-B a MR-J4W-B.
Neobsahuje manualy pro obsluhu stroje, do kterych ma byt bezpecnostné
technicky systém integrovan. Tyto informace najdete v ndvodech pro obsluhu
stroje.

1.3 Definice bezpeénostnich pojmu

1.3.1 Funkce Stop dle normy IEC 61800-5-2

Funkce STO (viz. IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
V MR-J4-B a MR-J4W-B je integrovéna funkce ,bezpecné zastaveni” (STO - Safe
Torque Off). Tato funkce bezpecné vypne napajeni motoru, aniz by bylo nutné
servozesilovac galvanicky odpojit od napajeni.
Tato bezpecnostni funkce obsahuje:

- odstaveni podle kategorie 0 IEC 60204-1

- zabranéni ne¢ekanému znovuspusténi

2 Bezpecnostni pokyny

Tato kapitola fesi aspekty, které jsou dulezité pro Vasi bezpecnost a bezpec-
nost obsluhy systému.

Nez za¢nete s instalaci, pre¢téte si pe¢livé tuto kapitolu.

V tomto navodu pro instalaci jsou uvedeny pokyny, které jsou dilezité pro
spravné a bezpecné zachazeni s pfistrojem. Jednotlivé pokyny maji nasledujici
vyznam:

2.3 Spravné pouziti

Servozesilovace MELSERVO MR-J4-B a MR-J4W-B provozujte pouze v rdmci pii-
pustnych meznich hodnot (napéti, teplota atd., viz také Technické Udaje a Typovy
stitek na pristroji). Pfistroje mohou byt provozovény pouze specialné vyskolenym
personalem a pouze na stroji, na kterém byly instalovany a ptivodné uvedeny do
provozu specialné vyskolenym personalem dle navodu k obsluze servozesilovach
MR-J4-B a MR-J4W-B.

Pfi neodborném pouziti nebo modifikaci pfistroje neakceptuje Mitsubishi Electric
Co. zadné naroky na nahradu skody, i pokud se tykaji montaze nebo instalace.

NEBEZPECI

Pred Z hdjenim i lace vyckejte ilné 15 minut, aby se vybily kon-

'y po odpojeni sitového napéti na bezpecnou hodnotu.

2.3.1 Externi pfistroje a pfipojeni napajeni

@ Lokalni zapojeni
Pfistroje pfipojujte pouze pomoci médénych vodic, které jsou schvaleny
pro teploty od 60 °C/75 °C. V nasledujici tabulce jsou uvedeny priiezy
vodic¢t (AWG 0) pii 75 °C. Pro pfipojeni vodi¢i pouzivejte odpovidajici
koncovky.

NEBEZPECI:
Varovam pred ohrozemm uzrvatele

I\

h bezpecnostnich opat-
FenimiiZe vést k ohrozem zivota nebo zdravi uzivatele.

Priifez vodicii [mm?]
Servozesilova¢ L1/L2/ U/V/W/PE
@ | i | perc | U
MR-J4-10B/MR-J4-20B/MR-J4-40B/MR-J4- 2
60B/MR-J4-70B/MR-J4-1008 (AWG 14) )
35 (AWG 14)
MR-14-2008 e )
(AWG 14)
MR-J4-3508 55 35
(AWG 10) 2 (AWG 12)
o) (AWG 14)
MR-J4-5008 . .
14-7008® AWG8 35 AWG 8
MR-J4-7008 awery | (W8
2 2 2
MR-JHWE-CIB (AWG14) AWG14) | (WG 14)

POZOR:
Varovéni pied ohmz“enim piistro;u
d

N

h bezpecnostmch opat-
Feni mize vést k fezkym Skoddm na p¥istroji nebo jiném
majetku.

2.1 Odborny pracovnik

Instalaci servozesilova¢t MR-J4-B a MR-J4W-B mohou provadét pouze odborni

pracovnici. Pfedpoklady, které musi splrfiovat osoby proskolené z bezpe¢nosti,

jsou...

@ ucast na odpovidajicich skolenich,
(Skoleni jsou nabizena v lokalnich zastoupenich Mitsubishi Electric. Presné
terminy a mista $koleni zjistite u nasich zastoupeni ve Vasem okoli.)

@ 3koleni o obsluze stroje a o aktualné platnych bezpecnostnich ustanovenich
odpovédnou obsluhou stroje,

@ pfistup ke véem manualiim MR-J4-B a MR-J4W-B, precteni manualtl a sezna-
meni se s jejich obsahem a

@ Dpiistup ke vdem manualiim pro bezpecnostni zafizeni (napf. svételné zavory),
které jsou pfipojeny k bezpecnostné technickému kontrolnimu systému,
precteni manualil a sezndmeni se s jejich obsahem.

2.2 Pouziti pfistroje

Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B spliuji nasledujici bezpecnostni stan-
dardy a mohou byt pouzity jak s bezpecnostnim modulem MR-J3-DO05, tak i s
certifikovanymi moduly bezpecnostnich relé nebo s bezpe¢nostnim PLC. Pou-
Ziti probiha...

v souladu s EN ISO 13849-1 kategorie 3 PL d

v souladu s EN 62061 SIL CL 2

v souladu s EN 61800-5-2 SIL 2 (STO)

v souladu s EN 61800-5-1

v souladu s EN 61800-3

[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
@ vsouladu s EN 60204-1

@ PE (ochranné uzemnéni) @

@ prijtez vodici zvolte podle vystupniho vykonu servomotoru. Hodnoty v tabulce vycha-
zeji z vystupniho vykonu servozesilovace.

® pro pfipojeni fadové svorkovnice pouzivejte pouze originalni Srouby.

@ Piiklad pro vybér vykonovych vypina¢t (MCCB) a pojistek Pokud ma byt
servozesilovac chranén pojistkou nebo vykonovym vypinacem, jehoz vypi-
naci vykon neni pod 300 A efektivné a maximalné 240 V, pouZzijte pojistky
s vypinaci charakteristikou T nebo vykonovy vypinac (UL489 Listed MCCB)
z nasleduijici tabulky. Pojistky a uzaviené vykonové vypinace uvedené v
tabulce jsou piiklady, které vychazi ze jmenovitych Gdajd vstupl/vystupt
servozesilovace. Pfi pouziti servozesilovace s niz$im vykonem, je mozné
pouzit pojistky a vykonové vypinace s niz$im jmenovitym proudem. Dalsi
informace pro vybér jinych pojistek a vykonovych vypinacti jsou uvedeny
v navodu k obsluze servozesilovace.

® Napdjeni
Tento servozesilovac je mozné zapojit do hvézdy, pficemz neutralni bod je
uzemnén (kategorie piepéti Ill, dle IEC/EN 60664-1). Pokud chcete pouzit
neutrélni bod pro jednofazové napéjeni, potiebujete pro pfipojeni trans-
formator se zesilenou izolaci. Pro napéjeni vstup(/vystupl pouzijte externi
24V sitovy zdroj se zesilenou izolaci.

® Uzemnéni

V ramci ochrany pred urazem elektrickym proudem pfipojte ochranné
uzemnéni (PE) servozesilovace (oznaceni svorky @) na zemnici svorku (PE)
skiifnového rozvadéce. Na jeden Sroub svorkovnice nesmite pfipojit dva
a vice zemnicich kabeltl. Zemnici kabel vzdy pfipojujte jedna k jedné. Pfi
pouziti ochranné vypinace proti svodovému proudu z diivodu ochrany
pred Urazem elektrickym proudem musi byt servozesilova¢ uzemnén na
zemnici svorku (PE). Na napéjeci strané vyrobku muaze byt pouzit pouze
ochranny vypinac proti svodovému proudu typu B.

Zemnici
svorky

Zemnici
svorky

2.3.2 Shoda s EU smérnicemi

Co se tyce instalace, provozu a periodické udrzby jsou servozesilovace MR-J4-B

a MR-J4W-B konstruovany dle nésledujicich standardu:

Smeérnice o strojich (2006/42/EC), EMC smérnice (2004/108/EC) a nizkonapé-

tova smérnice (2006/95/EC)

@ Pozadavky EMC
Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B odpovidaji kategorii C3 v souladu
s EN 61800-3. Délky pripojovacich vodici vstupl/vystupti (max. délka 10 m)
a kabely enkodéru (max. délka 50 m) musi byt uzemnény na stinéni. Na
vstupni strané instalujte odrusovaci filtr a pfepétovou ochranu.

@ Prohlaseni o shodé (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. timto prohladuje, Ze servozesilovace
odpovidaji pfislusnym pozadavkiim a standardtim (2006/42/EC, 2004/108/
EC a 2006/95/EC). Kopie tohoto prohlaseni o shodé (DoC) je k dispozici ke
stazeni na nasich webovych strankéch.

2.3.3 Shoda se smérnicemi USA/Kanady
(Certifikace UL/CSA)

Tento servozesilovac byl koncipovan dle standardti UL 508C a CSA C22.2 ¢.14.
Dal3i podrobnosti k certifikaci UL/CSA najdete v ndvodu k obsluze servozesilo-
vaci MR-J4-B a MR-J4W-B.

@ Instalaci
Velikost skfinového rozvadéce by méla odpovidat minimalné 150 % veli-
kosti v ném instalovanych servozesilovacti MR-J4-B a MR-J4W-B. Skiifiovy
rozvadéc by mél byt také konstruovan tak, aby teplota v ném nebyla nikdy
vyssi nez 55 °C. Servozesilovace musi byt instalovany do skiifiového roz-
vadéce z kovu. Je povolena oteviena montaz (UL 50) a kategorie prepéti
je lll. Znecisténi mista instalace nesmi byt vétsi nez stupen 2. Pouzivejte
vyhradné médéné vodice.

@ Zatizeni zkratovym proudem (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Vhodné pro pouZiti ve spinacim obvodu, ktery nama vice nez 100 kA rms
symetrického proudu pfi max. 500 V.

@ Charakteristika ochrany proti pretizeni
Servozesilovate MR-J4-B a MR-J4W-B jsou vybaveny elektronickou ochra-
nou proti pretizeni vystupu servomotoru, ktery je dimenzovéan na 120 %
jmenovitého vystupniho proudu (proud pfi pIném zatizeni).

@® Vybijeni kondenzatoru

NEBEZPECi

Nebezpea urazu elektnckym proudem Nedotykejte se hned po vypnuti
ky nebo kabeldze. Doba vybijeni kondenzdtoru

é15 mmut.

Servozesilovac Vykonovy vypinac (240 VAC) |Pojistka (300 V),

MR-J4-10B/MR-J4-208/

MR-J4-40B/MR-J4-60B/ NF63-SW 3P 6A W 104

MR-J4-70B/MR-J4W2-228

MR-J4-608 D/MR-J4-708 @/

MR-J4-1008/MR-J4W2-448/

MR-JAW2-778/MR-J4W3-2228/ NFG3-SW3PT0AW 154

MR-J4W3-444B

MR-J4-2008/MR-J4W2-448 @/ i d
A NF63-SW 3P 16A W 30A napdjentp
MR-J4-3508/

MRJ4W2-778 ©/MR-J4W3-4448 © NFG3-SW 3P 20A W 40A

MR-J4-5008 NF63-SW 3P 30A W 60A

MR-J4-7008 NF63-SW 3P 40A W 80A

@ pyi jednofazovém napajeni 200 V AC

@ Ochrana koncového proudového obvodu (Branch Circuit Protection)
V pfipadé instalace ve Spojenych statech musi byt pouZita ochrana konco-
vého proudového obvodu (Branch Circuit Protection) dle National Electri-
cal Code a zohlednény mistné platné predpisy.
V piipadé instalace v Kanadé musi byt pouzita ochrana koncového proudo-
vého obvodu (Branch Circuit Protection) dle Canada Electrical Code a zoh-
lednény mistné platné predpisy.



2.4 Obecné bezpecnostni pokyny a opatfeni

POZOR

Dodrzuji
Jj

pokyny a opatieni!

Pro spravné pouziti MELSERVO servozesilovac¢t MR-J4-B a MR-J4W-B dodrzujte
nasledujici body:

Bezpecnostni zafizeni a fidici systémy mohou byt instalovany a uvadény do
provozu vyhradné proskolenym personalem.

Viechna bezpecnostni zafizeni (spinace, relé, PLC, zapojeni atd.), elektricky
rozvadéc a viechna hodnoceni rizik a chyb musi spliiovat pozadavky EN
1SO13849-1 (EN954-1) a EN ISO 13849-2 minimalné na urovni pozadované
certifikace. Dodrzujte odpovidajici pokyny a pozadavky bezpe¢nostnich
standard(.

Pfi montazi, instalaci a provozu MELSERVO servozesilovact MR-J4-B a MR-J4W-B
dodrzujte mistni standardy a predpisy.

Dodrzujte pokyny v pfiru¢kach ohledné hluku béhem testovaciho provozu.
P¥i instalaci, provozu a periodické tdrzbé MELSERVO servozesilovacti MR-J4-B
a MR-J4W-B dodrzujte narodni predpisy a ustanoveni, pfedevsim

- Smérnice o strojich 98/37/EC (z 29.12.2009 Smérnice o strojich 2006/42/EC),
- Smérnice o EMC 2004/108/EC,

- Nizkonapétova smérnice 2006/95/EC a

- Predpisy bezpecnosti prace/bezpecnostni pravidla.

Vyrobce a vlastnik stroje, ve kterém jsou provozovany MELSERVO servoze-
silovace MR-J4-B a MR-J4W-B, jsou odpovédni za zajisténi a dodrzovani
vsech pouzitelnych bezpecnostné relevantnich predpisti a ustanoveni.
Testovani musi byt provadéno vyhradné specializovanym a specialné vy-
skolenym a autorizovanym personalem. Zaznam a dokumentace zkousky
musi probihat tak, aby mohl byt kdykoli tieti osobou zrekonstruovany
areprodukovany.

Montaz a zapojeni musi probihat dle bezpe¢nostnich predpist platnych
pro specificky pfipad pouziti.

Funkce ,Bezpecné zastaveni” (STO - Safe Torque Off)) slouzi dle IEC 61800-5-2
k bezpe¢nému odpojeni servomotoru od provozniho napéti. Tato funkce
nezabrani otaceni nebo opétovnému roztoc¢eni motorové hiidele zplso-
bené externim a neiimysinym pasobenim sily. Aby se otaceni motorové
htidele zptsobené externimi vlivy bezpecné zabrénilo, musi byt pouzita
externi dodate¢na zafizeni jako brzda nebo protizavazi.

Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B splriuji pozadavky norem EMC pro
ruseni napéjeci sité ve frekvencnim rozsahu 150 kHz az 30 MHz. (Produk-
tova norma EN 61800, Systémy elektrickych vykonovych pohon s nastavi-
telnou rychlosti, ¢ast 3: EMC)

POZOR

Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B spliiuji EMC smérnici 2004/108/EG
arelevantni pozadavky normy EN 61800-3 (druhé prostredi/ PDS katego-
rie ,C3“). Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B jsou proto vhodné pouze
pro pouZiti v priimyslovém prostfedi a ne pro soukromé pouziti.

2.5 Zbytkova rizika

Vyrobce zafizeni je odpovedny za hodnoceni rizik a viechna z néj vyplyvajici
zbytkova rizika. NiZe jsou uvedena viechna zbytkova rizika funkci STO (Bez-
pecné zastaveni) a EMG (NOUZOVE VYPNUTI/NOUZOVE ZASTAVENI). Firma
Mitsubishi Electric neruci za pfipadné skody nebo zranéni zptsobené zbytko-
vymi riziky.

NEBEZPECI

® Pred iz,

poji nebo sefi.
zarizeni si peclivé prectéte jeho ndvod k obsluze.

Ujistéte se, Ze vsechna pouZitd bezpecnostni zafizeni, bezpecnostni
vypinace, relé, senzory atd., spliiuji poZadované standardy. Vsechny
bezpecnosti komponenty doddvané firmou Mitsubishi Electric jsou
certifikovdny spole¢nosti TUV Rheinland dle pozadavki norem EN ISO
13849-1 kategorie 3, PL d, EN 954-1 kategorie 3 a IEC 61508 SIL 2.
Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou vsechna bezpecnost-
ni zaFizeni stroje kompletné namontovdna a sefizena.

Provedte kompletni zhodnoceni'rizik a tirovné pro bezpecnostni certi-
fikaci celého stroje. Je doporuceno nechat certifikovat shodu zafizeni

bezpeci
P

prosiednictvim nezdvislého institutu, jako je TUV Rheinland.

NEBEZPEC|

Instalaci, uvddéni do provozu, opravy nebo udrzbu stroje, ve kterém
jsou pouZzity tyto komp provddét pouze kvalifikovani
pracovnici. Instalaci zafizeni a provoz by mél byt zajistén pouze pomo-
ci vyskolenych pracovnikii (ISO 13849-1 tabulka F.1¢. 5).

Aby bylo mozno vyloucit chybné funkce bezpecnostnich zafizeni
zdiivodu nékolikandsobnych poruch, méli byste na zafizeni provddét
pravidelné kontroly bezporuchovosti podle norem. Nezdvisle na bez-
pecnostni urovni by méla byt provddéna kontrola bezporuchovosti
minimdlné jednou rocné.

Pokud je horni i spodni vykonovy tranzistor invertorového miistku
soucasné defektni, udéld ser i pul otdcky.

C Oznaceni Popis

POZOR

Trimistny 7-segmentovy LED displej pro zobrazeni

@ | Zobrazovacijednotka A -
stavu serva a kodd alarmil.

Oddélte kabeldz bezpecnostnich funkci od kabeldze ostatnich signdli
(I1SO 13849-1 tabulka F.1¢.1).

Chrarite kabely pied poskozenim (vedeni kabelii ve skFifiovém roz-
vadéci, kabelové priichodky atd.).

Dodrzujte vzddlenost kabelii v zdvislosti na pouzitém napéti/druhu

w1
Cislo jednotky Otocny pirepinac pro nastaveni Cisla jednotky

servozesilovace (osy 1-16).

signdlu.

2.6 Likvidace

Likvidaci nepotiebnych nebo neoprawtelnych pfistroji provadéjte dle plat-
nych norem pro likvidaci odpadu vasi zemé (napf. AVV-kli¢ dle Evropské smér-
nice o likvidaci odpadu: 16 02 14).

2.7 Preprava lithiovych baterii

P¥i

prepravé lithiovych baterii dodrzujte platné predpisy a nafizeni, napf. Spo-

jenych nérodil (UN), Mezinarodni organizace pro civilni letectvi (ICAO) nebo

lod

ni plavbu (IMO). Volitelné baterie (MR-BAT6V1SET a MR-BAT6V1) jsou slo-

Zeny z lithiového ¢lanku CR17335A a nepodléhaji UN predpistim pro nebez-
pecné zbozi (tfida 9).

3

Popis produktu

3.1 Servozesilova¢e MR-J4-B a MR-J4W-B

3.1.1 Popis funkce

@ Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B dostévaji z fidiciho systému pres syn-
chronni vysokorychlostni sit (SSCNETIII) Fidici signaly, které ve formé
proudu pohani servomotor. Servomotor nasledné provadi pohyby, které
proporcionalné odpovidaji fidicimu signalu. Ridici signal obsahuje pocet
otacek, to¢ivy moment a polohu, ktera ma byt dosazena.

@ Servozesilova¢ MR-J4W-B miize fidit dva nebo vice servomotori.

@ Servozesilovace MR-J4-B a MR-J4W-B disponuiji integrovanou funkci STO
(Bezpetné zastaveni). Tato funkce servomotor bezpe¢né odpoji, aniz by
bylo tfeba servomotor galvanicky odpojovat od napajeni.

@ Enkodér na strané zatéze slouzi pro zpétné hlaseni aktualni pozice zatéze
servozesilovace. Tim je dosazeno uzavieného regula¢niho obvodu pro po-
lohovani. Pomoci parametr je mozno zvolit nasledujici druhy regulace:

- regulace s enkodérem na stroji
- regulace s enkodérem na motoru
- regulace s dvojitou zpétnou vazbou
(enkodérem na motoru a enkodérem na stroji)
Dalsi informace ke konfiguraci a nastaveni druht regulace jsou uvedeny
v ndvodu k obsluze servozesilovac¢t MR-J4-B a MR-J4W-B.
3.1.2 Ovladaci prvky
MR-J4-B
JPU—
0.0 .
olz=Nolz\lo

-2
N

- ©
I

3

SW2:  Prepinacprovolbuosy | swp-1se pouziva pro volbu testovaciho provozu.

SW2-2 se poutzivé pro deaktivaci osy.
SW2-3 a2-4jsou pidavné prepinace pro nastaveni ¢isla
4 osy 17-64.

=10mm

NAHORE
Skinovy rozvadéc

%
_

Servo.

Skfinovy rozvadéc

%

AN

Volny prostor pro kabelaz

N

esilovac

80 mm
- =10 mm

Servozesilova¢

SW2:  Piepinacprovolbuosy | SW2-1se pouziva pro volbu testovaciho provozu.

on SW2-2,2-3,2-4 Dse pouzivajf pro deaktivaci
4] !!!!!! 0s A/B/C
12342586 SW2-5 a2-6 jsou piidavné prepinace pro nastaveni ¢isla
osy 17-64.

© | USBkonektor (CN5) Komunikacni konektor pro pripojeni PC

@ Deaktivace osy C pomoci SW2-4 je mozna pouze u modelt MR-J4W3-0IB pro 3 osy.

U modelt MR-J4W2-[IB pro dvé osy 2 se SW2-4 pouziva pro vychozi nastaveni.

DOLE
5 Zapojeni
NEBEZPECI
@ Predil laci odpoj ipdjeci napéti ser ilovace a ostatni exter-
ni napéti.
@ Predzahdj viastni i e pockejte ilné 15 minut, dokud

nezhasne kontrolka,,CHARGE”. Pomoci méFiée napéti nebo jiného p¥i-
stroje se ujistéte, Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-) kleslo na bezpec-
nou hodnotu. V opaéném pripadé hrozi nebepedi urazu elektrickym
proudem. Proto nejprve vidy zkontrolujte, jestli kontrolka ,,CHARGE”
na predm strané prlstro;e nesviti.

tikdlni orientaci.
@ Piimontdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory ne-

® U i ser ée a ser u provedte dle pfedpist.
UPOZORNENI
Dalsi podrobnosti k zobrazenym tdajim a nastavenim prepinacii jsou uvedeny POZOR
v ndvodu k obsluze servozesilovact MR-J4-B a MR-J4W-B.
@ Servopohon provozujte pouze za okolnich podminek uvedenych v nd-
4 Monta’i/demonta’i vodu pro obsluhu ser ilovace. Servopohon nesmi byt vystaven
puisobeni prachu, olejové mlhy, Ziravych nebo vznétlivych plyni, sil-
ZpUsob montaze a demontaze nym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm, kondenzaci nebo vih-
kosti. Pokud by byl pFistroj provozovdn za téchto nepfipustnych pod—
POZOR minek hrozi nebezpeéitrazu elektrickym pr ), poZdru, p
_ nebo rychlejsiho opotiebeni pristroje.
@ Pristroje smi byt iny pouze v pred sméru. V opaéném @ Primontdzi dbejte nato, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory ne-
pripadé muze dochazet k chybam. dostaly Spony po vrtdninebo zbytky drdtii a nemohly tak zpiisobit zkrat.
® Dodrzujte predep ddl i ser ilovaée od vnitini pricky @ Nedotykejte se édsti Ce, které jsou pod napétim, jako na-
skrmoveho rozvadece nebo ostatnich pristroji. pr. prlpo;ovac: i svorky nebo konektory
@ Ser lujte ve sprdvné vertikdlni poloze do skfifiového @ Nedotykejte se ser Ce, ser u nebo brzdného odporu
rozvadece s tiidou krytl 1P54, aby byla spInena tfida zneéisténi 2. béhem nebo krdtce po provozu pod napétim. Souédsti se rychle zahfi-
® Pro ser ée a ser y, které jsou vaji, hrozi nebezpeéipopdleni.
defektni nebos chybe/:c:m: dily. @ MELSERVO servozesilovace MR-. J4 B a MR-J4W-B spliiuji pozadavky
@ Nezakryvejte vstupy a vystupy Ui na ser Cich a ser- EMC (elektr ickd k ibilita) pro elektrické pohony s pro-
vomotorech, u kterych je pouzit chladici ventildtor. ménlivymi otackaml dle normy DIN EN 61800, cdst 3: EMC.
[} Pnstro;e nebo dalsi zaFizeni's vysokou emisi tepla napf. brzdné odpory @ Montdz musi odpovidat normé EN 50274.
lujte tak, aby ser ilova¢ nebyl ovlivnén nebo posk te- @ Elektrické zapojeni musi odpovidat normé EN 60204-1.
pelnym zdrenim. @ Napdjeni musi byt schopno kompenzovat krdtkodobé vypadky napéti
@ |Instalujte servozesilovac pouze nasvislé plose a dodrzujte spravnou ver- v Fddu 20 ms, dle normy EN 60204-1.

Vykonové svorky

dostalysponypo vrtdni nebo zbytky drdti a nemohly tak zpiisobit zkrat. Oznaceni Signal
[ proniknutioleje, vody, k 6ho prachu atd. do servozesilova- ENERE} napajeni vjkonového obvodu
e vétracimi otvory skFifiového rozvadéce nebo pres ventildtor umistény = ———
vjeho horni édsti. 111,121 napdjeni fidictho obvodu
@ Pokud je skrifiovy rozvadéc umistén v prostredi se ziravymi plyny, necis- N- volitelnd brzdici jednotka
totami nebo prachem, zajistéte privod cistého chladiciho vzduchu do P+,C,D volitelny(€) brzdici odpor(y)/ brzdici jednotka
rozvadéce z vnéjsku pres uzavreny rozvod, ktery v rozvadéci vytvori pre- W .
tlak, aby nemohlo dochdzet k priiniku prachu, plynii atd. do déce. L Vystup servomotoru
@ Servozesilovaée MR-J4-B a MR-JAW-B pFipevnéte montdznimi srouby P, Q@ Volitelnd DC meziobvodova tlumivka
za horni a spodni upevriovaci otvory. PE ochranny vodic

® pouze MR-J4-B




Pfipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-J4-10B-MR-J4-70B

Tlacnko NOUZOVE MC
PNUTI  OFF ON
Chybna 0 = -
funkce mC SK

Servozesilova¢ Servomotor

Motor

1-fazové
200-240V AC e

Y
v
w
€]

Kabel Enkodér

: 2 enkodéru
—0 121 [ C

*

Negativni
logika spinani

Napajeni vykonového

Okamzity
obvodu stop 2* CN3 CN3| 24VDC+10%

I: T2 pocor i}
DOCOM| DICOM

ALM RAT Chybna

e funkce*
Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuziti funkce STO)

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-10B-MR-J4-350B

Tlacitko NOUZOVE
RAT VYPNUTI OFF ON

Chybné
funkce

Servozesilovad Servomotor
MCcB
—x
X U~ Motor
% v
3-fazovy , w
200-240VAC | ®
D Kabel 5
* Negativni 7 CN2 enkodéru Enkodér
logika spinani QL [
121 C

Napajeni vykonového  Okamzity
obvodu stop 2* CN3 CN3| 24VDC+10%

]2 Doco! i}
Ii—pocom DICOM! AT
ALM ﬁ ': Chybna
e funykce*
Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuziti funkce STO) (]
Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-500B

Tlacltko NOUZO\/E
NUTI  OFF

/— iy
Chybna
funkce

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4-700B
Tlamko NOUZOVE MC
PNUTI  OFF ON
Chybn 0 = <
funkce MC SK
Servozesilovat

Servomotor

Motor

3-fazovy

u
\
w
200-240V AC )

* Negativni DS N2 Kabel

Y AP Enkodér
logika spinani

:| enkodéru I:]

Napajeni vykonového

Okamzity
obvodu stop 2% CN3 CN3| 24VDC£10%

I: T pocor i

[DOCOM| DICON RA1

ALM Chybna

e Q funkce*
Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuziti funkce STO)

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-J4W([I-CIB

Tlagitko NOUZOVE
VYPNUTI  OFF ON

R
Chybna I
funkce

Servozesilovad

Servomotor osa A

[y ]\ Motor

fel=l<J=

—x
3-fazovy . i en’ﬁ%%eélru Enkodér
200-240VAC | M _ )

@ Digitalni vystupy DO-1 s pozitivni logikou (CN3)

©] Napéjeci proud:

Napajeci napéti:

Obsazeni svorek

Servozesilova¢

ALM,

CALM
K atd.

>

k3
zj i
> DOCOM

22V DC £10%0

‘Chybni polarita diody
poskodi servozesilova,

Pokles napéti
v servozesilovaci:
=26V

U MR-J4-0JB: 300 mA, u MR-J4W2-[IB: 350 mA,

u MR-J4W3-[JB: 450 mA

Je pokles napéti pro provoz relé pfilis velky, je mozné napéti

zvysit maximalné na 26,4 V.

MR-J4W3-222B

MR-J4W2-22B-
MR-J4W3-444B

MR-J4W2-10108B

MR-J4-10B-
MR-J4-2008

MR-J4-350B

CNP1
U

CNP2

CNP3A
CNP3B 1B
TN

PE

CNP1
—

" z 2 Linearni motor " "
Servozesilova¢ | Rotacni motor (primarni ast) Direct drive motor

HG-KROS3, HG-KR13,
MR-J4-108 HG-MR053, HG-MR13 | — -

LM-U2PAB-05M-0550,

MR-J4-208 LM-U2PBB-07M-1550

HG-KR23, HG-MR23 TM-RFM002C20

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-U2PAD-10M-0S50,
LM-U2PAF-15M-0SS0O

MR-J4-408B HG-KR43, HG-MR43 TM-RFM004C20

TM-RFM006C20,

MR-J4-60B TM-RFMOO6E20

HG-SR51, HG-SR52 LM-U2PBD-15M-1550,

LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASSO,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFMO012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

MR-J4-70B HG-KR73, HG-MR73

MR-J4-1008 HG-SR81, HG-SR102 — TM-RFMO18E20

Servomotor osa B
Motor

[el=lE]

m
El
=
1]
a
o

' Kabel

:| enkodéru [

*Negativni logika spinani
** Pouze u zesilovace

pro 3 osy T @
(MR-J4W3-[JB) = L=
CNP3C Servomotor osa C**
CN8 0o "y ]\ Motor
Zkratovaci konektor (v pii- L Vo v
padé nevyuziti funkce STO) ! g - w
0 ®
cnac| T Kabel Enkodér
enkodéru
Napéjeni vykonového  Okamzity [ m
obvodu stop 2* CN3 CN3| 24VDC£10%
I: 2 pocol i}
DOCOM| M
s RA1| Chybna
CALM I funkce*

@ pokud je prafez vodi¢d pro L11 a L21 mensi nez pro L1, L2 a L3, musi byt pouzit
vykonovy vypinac¢ (MCCB).

Piipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-JAWCI-(IB

Servozesilovac Servomotor
MCCB
,,,,,
—xX U Motor
—X \4
3fazovy im0 QN w
200-240V AC @
L
L2 i
TE3 .
P3 . 1
O P4 -
* Negativni N2 Kabel Enkodér
logika spinani QP+ [] enkodéru []
TE4

Napajeni vykonového Okamzity
obvodu stop 2% CN3 CN3| 24VDC£10%

|: ™2
DOCOM| DICOM

cNg ALM RAT Chybna
funkce*

Zkratovaci konektor (v pfi-
padé nevyuziti funkce STO)

Pii jednofazovém pfipojeni pfipojte napajeni 200-240 V AC na svorky L1 a L3
a nechte svorku L2 nezapojenou (jako pfi jednofazovém pfipojeni 200-240 V
AC na MR-J4-10B-MR-J4-70B).

Rozhranni digitalnich 1/0 pfi pozitivni logice

Pokud chcete realizovat zapojeni v pozitivni logice spinani, postupujte podle
nasledujicich schémat zapojeni.

@ Digitalni vstupy DI-1 s pozitivni logikou (CN3)

Servozesilovac

Cca.56kQ

Spinac
DICOM
CeaSmA 24voc+1o%®

Vces=1,0V
IcE0 = 100 pA

U MR-J4-0JB: 300 mA, u MR-J4W2-[1B: 350 mA,
u MR-J4W3-[JB: 450 mA

@ Napéjeci proud:

PE’—H@

LM-H3P3D-48P-CS50,
LM-H3P7B-48P-ASS0,
HG-SR121, HG-SR201, | LM-H3P7C-72P-ASS0,
MR-J4-2008 HG-SR152, HG-SR202 | LM-FP2B-06M-1550, | —
LM-K2P1C-03M-2551,
(M-U2P2B-40M-2550

LM-H3P7D-96P-ASS0,
LM-K2P2C-07M-1551,
LM-K2P3C-14M-1551,
LM-U2P2C-60M-2550

TM-RFM048G20,
TM-RFM072G20,
TM-RFM120J10

MR-J4-350B HG-SR301, HG-SR352

LM-FP2D-12M-1550,
LM-FP4B-12M-1550,
LM-K2P2E-12M-1551,
LM-K2P3E-24M-1551,
LM-U2P2D-80M-2550

MR-J4-5008 HG-SR421, HG-SR502 TM-RFM240J10

HG-SR702 LM-FP2F-18M-1550, | _

MR-J4-7008 LM-FPAD-24M-1550

HG-KR053, HG-KR13,
HG-KR23, HG-MRO053,
HG-MR13, HG-MR23

MR-J4W2-22B
MR-J4W3-2228

LM-U2PAB-05M-0550,

LM-U2PBB-07M-1550 | TM-RFM002C20

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,

HG-KROS3, HG-KR13, | [\eopia ot secy

MR-J4-700B

TE3
(v [F3[ee]
TE1

[U]]i]p+[c]ulv]w]

PE

MR-JAW2-44B | HG-KR23, HG-KR43, TM-REM002C20,
MRJAW3-4448 | HGMROS3, HG-MR13, | LM UZPAB-OSMM0SS0, | 1y reMo0ac20
HG-MR23, HG-MR43 -U2PAD-10M-0550,

g LM-U2PAF-15M-0550,
LM-U2PBB-07M-1550
LM-H3P2A-07P-BSS0,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
IMH3P3C 36p-Ci0, | TM-REMOO4C20,
-H3P3C-36P-CS50, | TM-RFMO06C20
HG-KR43, HG-KR73, | LM-H3P7A-24P-ASS0, | TM-REMOO6C20,
MR-JAW2-778 | HG-MR43, HG-MR73, | LM-K2P1A-01M-2551, g

TM-RFM012E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-SR51, HG-SR52 LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0SS0,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1550,
LM-U2PBF-22M-1550

LM-H3P2A-07P-BSSO,
LM-H3P3A-12P-CSS0,
LM-H3P3B-24P-CSS0,
LM-H3P3C-36P-CSS0,
LM-H3P7A-24P-ASS0,
LM-K2P1A-01M-2551,
LM-K2P2A-02M-1551,
LM-U2PAD-10M-0550,
LM-U2PAF-15M-0SS0,
LM-U2PBD-15M-1S5S0,
LM-U2PBF-22M-1550

TM-RFM004C20,
TM-RFM006C20,
TM-RFMO06E20,
TM-RFMO012E20,
TM-RFMO18E20,
TM-RFM012G20,
TM-RFM040J10

HG-KR43, HG-KR73,
HG-MR43, HG-MR73,
HG-SR51, HG-SR81,
HG-SR52, HG-SR102

MR-J4W2-1010B

UPOZORNENI

Dalsi informace o konfiguraci a zapojeni kompatibilnich servomotoru jsou uve-

deny v provoznich ndvodech pfislusnych servomotorti.




6 Signaly

6.1 Signalni vedeni

Konektor 1/0 signalt
STO CN8

Konektor enkodéru
motoru CN2

Servozesilova¢

CN5 (UsB
konektor)

Konektor SSCNETIII
od predchézejici osy

CN1B
Konektor SSCNETIII
kndsledujici ose

CN4
Konektor baterie

Symbol Operand Konek Pin Dil 4 Zivotnost (h = hodin)
(NP ® | Anapozid N3 24 Vyhlazovai kondenzator 101oki ©
Konektor 1/0 signald TOFB1 Zpétny signal statusu ST o8 6 Potet cyklii sepnuti a okamitého zastaveni:
N3 TOFB2 Zpétny signal statusu STO2 7 Relé 100000
_ — Py e e Pocet sepnuti a vypnuti pro STO: 1000 000
. 1 - 11 Napajeni Ventilatory 10000-30 000 h (2-3 rokd)
LG LG i P
DI ——{DI2 =75 Symbol Operand Konek Pin " Rotacni (a.20000h
3 13 Y p MR-J4-03B - -
4 14 {y8r @ ® o @w 5 | Direct drive (a.5000h
5 g g g
MO MO2 [ ] DICOM Vztazng bod digitalnich vstupd 3 2 £ | Rotacni (a. 40000 h/2 osy, 30 000 h/
6 16 |arm 10 = = MR- s 3 0sy, 10000 h/8 osy
F—pICc L v
LA {LARI DOCOM Vztazng bod digitéInich vystupii ™3 3 26 S | Jawd-0B Directdrive (2. 10000 h/2 osy, 7 000 h/
8 5 18] R e Vztazny bod pro analogové signly m | — 5 3 05y,2000h/8 05y
LZ — LR =g Referencni bod pro fazové impulzové signaly — 14 Baterie 5 let o data vjroby
STOCOM Referencni bod pro STO1/5T02 e 3 D je ovkli\lméno I§piékov37mi prouhdy adztra'tl?u :apacityA ii(\j/otnost zavisi anej(;lém Casti
- na okolni teploté a provoznich podminkach. Vyse uvedena Zivotnost kondenzatoru
TOFCOM Referentnlbod pro TOFB1/TOFB2 8 je dosahovéna pfi provozu v normélnim klimatizovaném prosttedi. (maximalni tep-
SD Odstinéni Kryt lota okolniho vzduchu: 40 °C)

@ pocsteeni pfifazeni operandu na tento pin; zména mozna pomoci parametrd

@ podminka: napéjeni vypnuto, okolni teplota 20 °C

9 Technické ud

9.1 Servozesilovace

aje

MR-J4-B a MR-J4W-B

el MR-J4-[1| 108 208 40B 60B 708
nal
MRJAWO-CI| 2-22B | 2-44B | 2-77B | 3-222B | 3-444B
Vykonovy obvod 1-fézové nebo 3-fazové 200-240 V AC, 50/60 Hz
. | Ridici obvod 1-fézové 200-240 V AC, 50/60 Hz
Napajeci zdroj
. 24V DG, +10 % (pfikon proudu: 200 mA,
Rozhrani

véetné signélti konektoru (N8)

Ridici systém

Sinusovd PWM regulace/regulace proudu

Bezpecnostni funkce (STO) dle
EN IEC61800-5-2

SILCL2, EN 61800-5-2SIL 2

EN 150 13849-1 kategorie 3 PL d, EN 61508 SIL 2, EN 62061

Stredni ocekdvand provozni doba do
vyskytu nebezpecné chyby

MTTFd =100 [let]

Spolehlivost odhaleni chyby systému
nebo subsystému

DC=901[%]

Stredni pravdépodobnost pro vyskyt

PFH =1,01x107 [1/hod.]

Kryty konektor( CN2 a CN3 jsou spojeny se svorkou PE (zem) (D)) servozesilovace. Zalohovaci doba baterie plati pro pouziti 1 baterie MR-BAT6V1SET pro MR-J4-CIB nebezpené chyby
@ MRJ4-08 © MR-JaWD-0B a 5 baterii MR-BAT6V1 pro MR-J4AWD-CIB pii vypnutém napajeni servozesilo- Doba pouit %0
6.2 1/0 operandy 7 0d v b vace. Baterie vymérite do 3 let po prvnim uvedeni do provozu, nezévisle na tom P M=
* fZba a opravy jestli byl servozesilova¢ zapnuty. Pfi pouziti baterie nad specifikovanou dobu se =8ms
Vstupni signaly B mize objevit hléseni [AL. 25 hodnota absolutni pozice vymazanal. Prodieva (STO vstup off — odpojeni energie)
Symbol Operand Konek Pin 7.1 Kontrolni bOdy ® Kualita baterii zavisi na podminkéch jejich skladovani. Zivotnost baterie se vzta- Kategorie prepéti 111 (IEC/EN 60664-1)
M2 Okamiity stop 2 2 NEBEZPECi huje k vyrobnimu datu, nezavisle na tom, jestli byla baterie pfipojena. Tiida ochrany I (IEC/EN 61800-5-1)
™~
DIt 3 | Horni koncovy spinat (FLS) o 2 — 8 PPepraVa a SkladOVéni Zatizeni zkratovym proudem (SCCR) 100 kA
=
DI2 £ | Dolni koncovy spina (RLS) 17 @ Pred zahdjenim praci tdrzby a oprav vyckejte minimdlné 15 minut,
= dokud nezhasne kontrolka ,,CHARGE”. Poté se pomoci mérice napéti MR-J4-[]| 100B ‘ 2008 ‘ 3508 ‘ 5008 ‘ 7008
DI3 Snima referenéni pozice (D0G) 19 A POZOR Inak
M Okamiityston 2 0 nebo p pFistroje uj Ze napéti na svorkdch (P+) a (N-) MR-JaWO-CI 2-10108
amaity stop Kleslo na bezpeénou hodnotu. V opaéném pripadé hrozi nebezpeéi e P 7 ——— = y P . —
DIT-A 0OsaA 7 drazu elektrickym proudem. VZdy se nejprve ujistéte, jestli nesviti kon- ez é zvedaci zaii; < v = Jteproprepravu sprav- Napdjeni vjkonového obvodu 3-4dz0v€ 200-240V AC, 50/60 Hz
N . G pinas trolka ,,CHARGE" na éelni strané servozesilovace. r.|.e 2Zvedaci zarizenl. R Vsechny ostatni hodnoty jsou stejné jako pfedchazejici tabulka.
DI-B 0OsaB Homni koncovy spinac (FLS) 20 ) nasebevic h ser &G, nez kolik je
@ Udrzbu nebo opravy smi provddét pouze odborni pmcovnm se vzdéld- o
DI1-C e | 0saC 1 ” [ J Nezvede}te servomotor za pripojovaci kabely, h¥idel nebo enkodér. "
4 nim v oboru elektro, ktefijsou is bezped dy @ P¥i pfepravé nechytejte servozesilovac za predni kryt. Servozesilova¢ 9.2 Rozmery
DI2-A g 0OsaA s 8 ¢ni techniky. V opaéném pripadé hrozr nebezpedi urazu by ":1 olflspa dnout. 4 p v
H| || ok oo, Vopade vt pra nebomer i< | | @ s sevssova ansnou i desdininivodk bz
DI2-C = | 0saC 2 P prodej L pent. @ Na pristroji pejte. Neodklddejte na né Zddné tézké predmety
DI3-A 0OsaA 9 ® Udaje pro piepravu a laci s prid baterii najdete v
y POZOR k obsluze servozesilovacii MR-J4-B a MR-JAW-B.
DI3-B 0saB Snimac referenéni pozice (D0G) 2 ¢ v
DI3-C 0saC 15 @ Naser ¢i ddéjte zkousky izolace (izolacni odpor) pomo— Pti skladovani a provozu dodrzujte nasledujici podminky.
101 STO1 vypinacisigndl 4 ci pristroje pro kom‘rolu lzolace, protoze to miize okoll Podminka
(N8 @ Jako uzivatel na pristroji neprovddéjte Zddné opravy a/nebo pristroj P —
ST02 ST02 vypinaci signdl 5 nerozdéldvejte. Provoz 0az +55 °C, Tida 3K3 (IEC/EN 60721-3-3)
o f i Okolni teplota | Pfeprava ® -20 az +65 °C, Ttida 2K4 (IEC/EN 60721-3-2)
Vystupni signaly Ui i & s &t na [ .
Doporucujeme pravidelné provadét nasledujici kontroly: SKladovini @ 20 a2 465 °C, Trida 1K4 (EC/EN 607213.1) - "
Symbol Operand Konek Pin @ Zkontrolujte utazeni Sroubt na pfipojovacich svorkach. Uvolnéné Srouby Pripustna ]
AMD Chybnd funkee 15 utdhnéte. relstiv?‘ivlhkos( f&g‘gg‘;gfp’ava' 54790 % RH Servozesilovaé Simm] | V[imm] | H[mm] | Hmotnost[kg]
vzduchu
MBR® Ovladani elektromagnetické brzdy 13 I Utahovaci Nm] S - MR-J4-10B/208 40 1680 135@ 08
o) — — Odolnost viiei | P1ov0Z Tiida 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) WR-H-408/608 m 15D 0@ 0
INP V pozic (polohovani ukonéeno) 9 L3 [ oz [ N-p+ [P | < [ o [ uww | e Chemcly . | preprava® Thida 202 (EC/EN 6072132 - . /
LA Enkodér A fizovy impuls 6 MR-Ja-108— _ nimlatkam o dovani® | Trida 1C2 (EC/EN 60721-3-1) MR-J4-70B/1008 60 168 185 14
LAR oo | (Diferencidini vystupy) 16 MR- 14-3508 N Provoz Trida 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) MR-J4-2008 90 1680 195@ 21
o MR-14-5008 12 12 Biologicke . - 0) )
LB ;‘i- Enkodér B fazovy impuls N3 7 12 08 12 ” 12 1 ok'olknl pod- Preprava Tida 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4-350B 90 168 195 23
L8R £ | (Diferendidini vystupy) 17 MR-J4-7008 — minky Skladovani® | Trida 1B1 (EC/EN 60721-3-1) MR-J4-5008 130 B0 | 20009 46
MR-JAWCI-CIB — 10 Hz a2 57 Hz s konstantnim zdvihem 0,075 mm, 4 [0
1 Enkoder Z fézovy impuls 8 : o . o Kontrolni hodnoty | 57 H; :; 150 ;zss zgg\signrg:'mnzz;l;cﬁlr:nim 9,8mm"/]s2 MR-J4-7008 m 300 20 62
R (Diferencialni vjstupy) 18 @ Ztomro:uﬂe pfip. neob\;ykle Zvukly |02Ise:r Erzldy a;déservomoktoru» | ool (1 g) dle IEC/EN 61800-5-1 (Test Fc dle IEC 60068-2-6) MR-J4W2-22B/W2-44B 60 168 195@ 14
Zkontrolujte mozna poskozeni a zliomeni kabelt atd. Stanovte kontrolniin- olnost proti
Mo1 Analogovy monitor 1 4 ® tervaly e stévajicihz namahani. vibracim Provoz . 59m/s2 (06 9) MR-J4W2-778/W2-10108 85 168 195@ 23
M02 Analogovy monitor 2 14 @ Zkontrolujte upevnéni viech konektor( na servozesilovai. Preprava 5 Trida 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) MR-J4W3-2228/W3-444B 85 168 195@ 23
Aam® Achybnd funkee 1 ® Zkontrolujte, zda vodice nevynivaji z konektoru. Skladovani Trida 1M2 (EC/EN 60721-3-2) @ bez baterie MR-BAT6V1SET
i Zstvi 3 il Ci Si f cisténi 2 (IEC/EN 60664-1
VBRAD Osah 2 ® Zkontrolu!te rnvrlwzstw usazelneho prachu na‘serV(VJzesHovaCL tupen znedisténi ( ) : : @ bes konektor
@ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky servozesilovace. 1P20 (IEC/EN 60529), vyjma fadové svorkovnice
meR-© 0saB Ovladani elektromagnetické brzdy 5 Zkontrolujte stav motorové hfidele a pfipojenych dilCi. Stupe kryti a miizky ventilatoru
MBR-C® 0saC 13 7.2 z. t t Otevreny typ (UL 50)
* ivotnos ‘ Provoz, Skladovéni | Max. 1 000 m nad mofem
LA-A =) ér A fizovy i 3 V§ika instal 2 3
= ES-kader Alflazlu\(ylmpuls Nasledujici d||y musi byt prawdelne ménény. Pokud je dil identifikovan Jako yskainstalace Max. 10 000 m nad mofem
LAR-A 0 (Diferencidlni vystupy) 16
S |osah w3 vadny, musi byt okamzité vymenen i kdyz jesté nedosahl své max. mozné ® - )
LB-A = Enkodér B fazovy impuls 4 Zivotnosti. Zivotnost se miize z diivodu externich podminek a okolniho pro- Voriginalnim pfepravnim obalu
LBRA =§‘= (Diferenciaini vjstupy) 7 :)tarft?]lefkratlt Néhradni dily Vam doda pfislusné zastoupeni nebo obchodni
LA-B Enkodér A fazovy impuls 5
LAR-B (Diferencialni vystupy) 18 o ) .
0saB MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
LB-8 Enkodér B fazovy impuls 6 AV N\ ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
LBR-B (Diferencilni vystupy) 19 www.mitsubishi-automation.com




