2% MITSUBISHI ELECTRIC

Programmable Controllers

ERSECY S

Installation Manual for Positioning
Modules LD75P4, LD75D4

Art.no.: ENG, Version A, 09062011
Safety Information

For qualified staff only

This manual is only intended for use by properly trained and qualified electri-
cal technicians who are fully acquainted with automation technology safety
standards. All work with the hardware described, including system design,
installation, setup, maintenance, service and testing, may only be performed
by trained electrical technicians with approved qualifications who are fully
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations.

Proper use of equipment

The programmable controllers (PLC) of the MELSEC L series are only intended
for the specific applications explicitly described in this manual or the manuals
listed below. Please take care to observe all the installation and operating
parameters specified in the manual. All products are designed, manufactured,
tested and documented in agreement with the safety regulations. Any modi-
fication of the hardware or software or disregarding of the safety warnings
given in this manual or printed on the product can cause injury to persons or
damage to equipment or other property. Only peripherals and expansion
equipment specifically recommended and approved by Mitsubishi Electric
may be used with the programmable controllers of the MELSEC L series. Any
other use or application of the products is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific appli-
cation must be observed in the system design, installation, setup, mainte-
nance, servicing and testing of these products.
In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

Overview of the Modules

Installation and Wiring

Item LD75P4 | LD75D4

No. of control axes 4

DANGER

Pulse output system Open collector | Differential driver

External Dimensions and Part Names

Turn off all phases of the power supply for the PLC and other external
sources before starting the installation or wiring work.

CAUTION
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@® When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ A protective film is attached onto the module top to prevent foreign
matter such as wire chips entering the module during wiring. Do not
remove the film during wiring. R it for heat dissipation before
system operation.

@ Before handling modules, touch a grounded metal object to discharge
the static electricity from the human body. Not doing so may cause
failure or malfunctions of the module.

Mounting

CAUTION

Mounting the modules on a DIN rail

(@ Pull down DIN rail hooks on
the back of the modules
until they click.

@ Hang the upper tabs of the
modules on a DIN rail, and
push the modules in posi-
tion.

@) Lock the DIN rail hooks to
the DIN rail to secure the
modules in the position.
Pull the hooks up until they
click. If the hooks are
beyond the reach, use a tool
such as a driver.

@ Mount stoppers on the DIN-rail beside the leftmost and rightmost module,
to avoid lateral sliding.

Modules must be mounted on a DIN rail.

Connect an END cover on the last module on the right side.

Do not drop the module or subject it to heavy impact.

Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal-
function, injury or fire.

Do not touch the conductive parts of the module directly.

To interconnect modules, engage the respective connectors and se-
curely lock the module joint levers. Incorrect interconnection may

NOTE

Do not slide modules from the edge of the DIN rail when mounting. Doing so
may damage the metal part located on the back of the module.

Wiring

cause malfunction, failure, or drop of the module.

Description

DIN rail mounting hook

0|3

Module joint lever (for connecting two modules)

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

B

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

B>

Further information

The following manuals contain further information about the module:
Instruction leaflet “Before Using the Product” for LD75P4 and LD75D4
MELSEC L Positioning Module User’s Manual

MELSEC L CPU Module User's Manual

(Hardware Design, Maintenance and Inspection)

MELSEC-Q L Programming Manual

@ Safety Guidelines for MELSEC L CPU

These manuals are available free of charge through the internet
(www.mitsubishi-automation.com).

If you have any questions concerning the installation, configuration or opera-
tion of the equipment described in this manual, please contact your relevant
sales office or department.

Displays the operation status of the module

@ | Normal operation

RUN
o Hardware failure
Watch dog timer error
Displays the error status of the module
@ | Operation error
ERR.

4 | Error on the corresponding axis

(3) Status
LED O | Normal operation

Displays the status of the corresponding axes

AX1 @ | The corresponding axis is operating.

AX2

AX3 @ | Error on the corresponding axis

AX4 o The corresponding axis is stopped or on
standby.

All .

LEDs @ | Hardware failure

[4) 2 x 40-pin connector of I/O interface
(AX1 = axis 1, AX2 = axis 2, AX3 = axes 3, AX4 = axis 4)

@ | Serial number plate

9 Differential driver common terminal (LD75D4 only)

@: LED ON, ¢: LED flashing, O: LED OFF

Connecting the modules

The procedure for connecting modules is shown with an example of how to

connect the LO2CPU with the L61P.

@ To release the module joint
levers located at the top and
bottom of the LO2CPU:

Slide the levers toward the
front side of the module.

Release

@ Insert the connector of the
power supply module into
that of the CPU module so
that they are securely
engaged.

@) To lock the module joint
levers:
Slide the levers toward the
back side of the module.
Make sure that the mod-
ules are securely con-
nected.

CAUTION

@ Do not lay signal cables close to the main circuit, high-voltage power
lines, or load lines. Otherwise effects of noise or surge induction are
likely to take place. Keep a safe distance of more than 100 mm from
the above when wiring.

@ Wire cables of the power supply for the programmable controller, I/0
power supply, and motor power supply separately.

Applicable connectors
The following connectors are applicable for the positioning modules.

Model Description APpI|€abIe
wire size
A6CON1 | Soldering connector (straight out type) 0.3 mm?
A6CON2 | Crimp connector (straight out type) 0.088 t0 0.24 mm?
Soldering connector 5
A6CON4 (both for straight out and 45-degree types) 0.3mm

® Stranded cable

Tighen the screws of the module using torque within the following ranges.
Loose screws may cause short circuits, mechanical failures or malfunction.

Screw Torque
0.20t0 0.29 Nm

Connector screw (M2.6 screw)

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

Programmierbare Steuerungen

ERSECY S

Installationsanleitung fiir Positionier-
module LD75P4, LD75D4

Art.-Nr.: GER, Version A, 09062011
Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkrafte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkrifte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Geréte dirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die programmierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC L-Serie sind nur fiir die
Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installationsanleitung
oder den unten aufgefiihrten Handblichern beschrieben sind. Achten Sie auf
die Einhaltung der in den Handbiichern angegebenen allgemeinen Betriebs-
bedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen
entwickelt, gefertigt, gepriift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die
Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser Installationsanleitung
angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise konnen zu
schweren Personen- oder Sachschéaden fiihren. Es diirfen nur von MITSUBISHI
ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in Verbindung mit
den programmierbaren Steuerungen der MELSEC L-Serie verwendet werden.
Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als
nicht bestimmungsgemaR.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die fur den spezifischen Einsatzfall gtiltigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

Ubersicht der Module

Installation und Verdrahtung

Merkmal LD75P4 | LD75D4

Anzahl der steuerbaren

Achsen 4

Open-Collector-

Ausgang ‘ Differenzialausgang

Impulsausgabeart

GEFAHR

Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungs-
spannung der SPS und andere externe Spannungen aus.

Bedienelemente und Abmessungen
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Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.

LD75P4 LD75D4

ACHTUNG

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die
inder Hardware-Beschreibung der MELSEC L- CPU aufgefiihrt sind. Die
Gerdte diirfen keinem Staub, Olnebel, ditzenden oder entziindlichen
Gasen, starken Vibrationen oder Schlngen, hohen Temperaturen und
keiner Kond oder Feuch g werden.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Das kann
Bréinde, Gerdteausfille oder Fehler verursachen.

@ Aufden Liiftungsschlitzen an der Oberseite des Moduls ist eine Schutz-
abdeckung angebracht, die verhindert, dass Bohrspdne oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Entfernen Sie
diese Abdeckung nicht, bevor die Verdrahtung abgeschlossen ist. Vor
dem Betrieb des Moduls muss diese Abdeckung entfernt werden, um
eine Uberhitzung des Moduls zu vermeid

@ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes Me-
tallteil, bevor Sie Module der SPS anfassen. Wenn dies nicht beachtet wird,
konnen die Module beschddigt werden oder Fehlfunktionen auftreten.

Montage

Montage der Module auf einer DIN-Schiene

(@ Ziehen Sie die Laschen zur
DIN-Schienen-Montage an
der Riickseite der Module
nach unten, bis sie einrasten.

(@ Héngen Sie die Module mit
der oberen Kante der Aus-
sparung auf die DIN-Schiene
und driicken Sie die Module
gegen die DIN-Schiene in
Position.

@) Verriegeln Sie die Montage-
laschen zur Befestigung auf
der DIN-Schiene. Schieben
Sie alle Laschen nach oben,
bis sie einrasten. Sind die
Laschen nicht zugénglich,
verwenden Sie ein Werkzeug
(z. B. einen Schraubendreher).

MIH

@ Montieren Sie jeweils neben dem ersten und letzten Modul einen Stopper
auf die DIN-Schiene, um ein seitliches Verschieben zu verhindern.

HINWEIS |

ACHTUNG

Schieben Sie niemals Module am Ende der DIN-Schiene seitlich auf. Die Metall-
halterungen an der Modulriickseite konnen dadurch beschddigt werden.

ACHTUNG

[ ] Verlegen Sie Signalleitungen nicht in der Néihe von Netz- oder Hochspan-
oder Lei die eine Lastsp fiihren. Der Min-

Fehlfunktionen oder Schiden konnen auftreten oder das Modul kann

@ Die Module miissen auf einer DIN-Schiene montiert werden.

@ Montieren Sie rechts neben dem letzten Modul eine Abschlusspl. Verdrahtung

@ Lassen Sie das Modul nicht fallen und setzen Sie es keinen harten Sté3en aus.

@ Offnen Sie nicht das Gehduse eines Moduls. Verdndern Sie nicht das Mo-
dul. Stérungen, Verls d/oder Feuer kol die Folge sein.

@ Beriihren Sie keine sp fiihrenden Teile der Moduli

@ Stecken Sie die Module iiber den entspr den Stecker destab
und arretieren Sie sie mit den Verr I hebeln fest miteinand

herunterfallen, wenn diese nicht fest miteinander verbunden sind.

GEFAHR:

A Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders

(i ) Nlchtbenchtung der Vorsicht Bnah
kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.

ACHTUNG:
A\ Warnung vor einer Gefahrdung von Geraten
I ) Nichtbeachtung der ang Vorsicht Bnah

kann zu schweren Schdden am Gerdt oder anderen Sach-
werten fiihren.

Weitere Informationen

Folgende Handbiicher enthalten weitere Informationen zu den Geraten:

@ Hinweisblatt ,Before Using the Product” fiir das LD75P4 und LD75D4

@ Bedienungsanleitung zu den MELSEC L-Positioniermodulen

@ Bedienungsanleitung zu den MELSEC L-CPU-Modulen
(Hardware-Beschreibung, Inbetriebnahme und Wartung)

@ Programmieranleitung zum/zur MELSEC System Q/ L-Serie

@ Sicherheitsrichtlinien fiir das MELSEC L-CPU-Modul

Diese Handblicher stehen Ihnen im Internet kostenlos zur Verfligung.

(www.mitsubishi-automation.de).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-

rungen der MELSEC L-Serie ergeben, zogern Sie nicht, lhr zustandiges Ver-
kaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Nr. | Beschreibung
@ | Montagelasche fiir DIN-Schiene
@ | Verriegelungshebel (zur Verbindung von zwei Modulen)
Der Betriebsstatus des Moduls wird angezeigt.
RUN @ | Normalbetrieb
Hardware-Fehler
© Watch-Dog-Timer-Fehler
Der Fehlerstatus des Moduls wird angezeigt.
ERR. @ | Esist ein Fehler aufgetreten.
LED @ | Fehler bei entsprechender Achse
3] An- O | Normalbetrieb

zeige

Der Status der entsprechenden Achse wird angezeigt.

//&; @ | Die entsprechende Achse ist in Betrieb

AX3 @ | Fehler bei entsprechender Achse

AX4 o Die entsprechende Achse ist gestoppt oder in
Standby.

Alle

LEDs @ | Hardware-Fehler

o 2 x 40-poliger Anschluss der E/A-Schnittstelle
(AX1 = Achse 1, AX2 = Achse 2, AX3 = Achse 3, AX4 = Achse 4)

@ | Position der Seriennummer

@ | Bezugspotenzialklemme des Differenzialausgangs (nur LD75D4)

@: LED leuchtet, 4: LED blinkt, O: LED leuchtet nicht

Verbinden der Module

Die Vorgehensweise, um zwei Module miteinander zu verbinden, wird nach-

folgend am Beispiel der Module LO2CPU und L61P gezeigt.

(@ Entriegeln des Moduls:
Schieben Sie die Verriege-
lungshebel an der Ober-
und Unterseite des Moduls
L02CPU nach vorn in Rich-
tung Modulvorderseite.

@ Stecken Sie das Netzteilmo-
dul mit dem seitlichen Ste-
cker in die entsprechende
Buchse des CPU-Moduls, bis
beide Module vollsténdig
aneinander liegen.

@) Verriegeln der Module:
Schieben Sie die Verriege-
lungshebel an der Ober-
und Unterseite des Moduls
nach hinten in Richtung
Modulriickseite.

Priifen Sie, ob die Module
fest miteinander verbun-
den sind.

d zu diesen Leitungen betrdgt 100 mm. Wenn dies nicht
beachtet wird, konnen durch Stérungen Fehlfunktionen auftreten.

® Verdrah Sie die Sp 'Sor
Steuerungen, von E/A-Peripherie und von Motoren getrennt voneinander.

von prog ierbaren

Steckverbinder
Die folgenden Stecker sind fiir die Positioniermodule geeignet.

. Leitungs-
Modell |Beschreibung querschnitt
A6CON1 | Lotversion (gerade Ausfiihrung) 0,3 mm?
A6CON2 | Crimp-Version (gerade Ausfiihrung) 0,088 bis 0,24 mm?
Lotversion 2
A6CON4 (gerade und 45-Grad-Ausfiihrung) 0,3 mm

@ Flexible Litze
Ziehen Sie die Schrauben der Module mit den in der folgenden Tabelle ange-
gebenen Anzugsmomenten an. Lose Schrauben kénnen Kurzschliisse, mecha-
nische Fehler oder Fehlfunktionen hervorrufen.

Schraube Drehmoment

Befestigungsschrauben des Steckerverbinders (M2,6) | 0,20 bis 0,29 Nm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
A\ ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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Automates programmables

ERSECY S

Modules de positionnement LD75P4,
LD75D4 - Manuel d’installation

N° art: FRA, Version A, 09062011
Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant regus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, l'installation, la configuration, la mainte-
nance, I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens
formés et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité
de la technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les automates programmables industriels (API) de la série MELSEC L sont uni-
quement destinés aux applications décrites dans le présent manuel d'installa-
tion et/ou dans les autres manuels mentionnés ci-dessous. Tous les réglages et
parameétres de fonctionnement indiqués dans le présent manuel doivent étre
respectés. Les produits décrits ont tous été congus, fabriqués, controlés et
documentés en se conformant strictement aux normes de sécurité en vigueur.
Toute modification non autorisée du matériel ou du logiciel ou le non-respect
des avertissements figurant dans le présent manuel et sur les produits peut
entrainer de graves blessures du personnel et/ou de graves dégats aux biens.
Seuls les périphériques et équipements complémentaires spécifiquement
recommandés par MITSUBISHI ELECTRIC peuvent étre utilisés avec les auto-
mates programmables industriels de la série MELSEC L. Tout autre emploi ou
application des produits sera considéré comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-
recte et sire des produits sont indentifiés clairement comme suit :

Présentation des modules

Installation et cablage

Caractéristiques LD75P4 | LD75D4

Nombre d’axes
commandés

4

DANGER

Circuit de sortie des
impulsions

Amplificateur
différentiel

Toujours couper la tension d'alimentation de I'API et les autres tensions
externes avant l'installation et le cablage.

Collecteur ouvert ‘

Dimensions et éléments de commande

Axe du profilé DIN
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Toutes les dimensions sont en « mm ».
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ATTENTION

dul, e e

Utilisez les sous les c men-
tionnées dans le manuel du matériel pour UC MELSEC L. Les modules
ne doivent pas étre exposés a des poussiéres conductrices, vapeurs
d'huile, gaz corrosifs ou inflammables, de fortes vibrations ou secous-
ses, des températures élevées, de la condension ou de I'humidi

Lors de l'installation de I'équipement, veiller a ce qu’aucun copeau ou frag-
ment de fil ne pénétre dans le module par les fentes d’aération. Au risque
de provoquer des incendies, des défailles de I'équipement ou des erreurs.
Afin d’empécher toute pénétration de copeau de forage ou de fragments de
fil par les fentes d’aération du module, un couvercle de protection est placé
sur les fentes d'aération sur la face supérieure du module. Ne pas enlever ce
cache avant d'avoir terminé le cdblage. Ce cache doit étre enlevé avant de
mettre le module en marche afin d'éviter une surchauffe du module.

Dans le but de vous décharger de toute charges statiques, veillez
a touche une piéce en métal mise a la terre avant de toucher les modu-
les de I'API. Le non- respect peut entrainer un endommagement des

dules ou des dysf

Montage

Montage des modules sur un profilé DIN

(D Faites glisser les crochets du
profilé DIN a I'arriére des
modules jusqu’a ce qu'ils
s'enclenchent (clic).

@ Soulevez les languettes
supérieures des modules sur
un profilé DIN et poussez sur
les modules pour les mettre
en place.

@) Verrouillez les crochets sur
le profilé pour fixer les
modules. Tirez les crochets
vers le haut jusqu’a ce qu'ils
s’enclenchent. Si les cro-
chets ne sont pas directe-
ment accessibles, utilisez un
outil tel qu’un tournevis.

@ Montez les butées du profilé DIN a c6té des modules les plus a droite et
a gauche pour éviter leur déplacement latéral.

REMARQUE |

ATTENTION

Ne faites pas glisser les modules a partir de I'extrémité du profilé DIN pour les
monter ; cela peut endommager la partie métallique a I'arriére du module.

Jule< doi

étre s sur un profile DIN.

Placez un cache d’extrémité sur le dernier module a droite.

Nefaites pas tomber le module et ne le lui faites pas subir de chocs brutaux.
Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Cela
peut sinon avoir pour conséquence des défaillances, des blessures et/
ou un incendie.

Ne pas toucher aux parties conductrices du module.

Pour interconnecter des modules, engagez les connecteurs correspon-

dants et bloquez les leviers de liaison des modules. Une interconnexion in-
dul

Cablage

correcte peut provoquer une panne ou un dysf du

Description

Collier de montage pour rail DIN

oQ =

Levier de liaison du module (pour la liaison de 2 modules)

DANGER:
A\ Averti de di corporel.
I )) Le non-respect des précautions décrites ici peut entrainer

des dommages corporels et des risques de blessure.

ATTENTION :
A Averti: ts d'end t du matériel et des
( ) biens. Le non-respect des precautlons décrites ici peut

entrainer de graves endommagements du matériel ou
d'autres biens.

Autres informations

Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules :

@ LD75P4 et LD75D4 - Feuillet « Avant d'utiliser ce produit »

@® Module de positionnement MELSEC L — Manuel d'utilisation

@® Module UC MELSEC L - Manuel d'utilisation (matériel, maintenance et inspection).
@® MELSEC-Q L - Manuel de programmation

@® Module UC MELSEC L - Consignes de sécurité

Ces manuels sont disponibles gratuitement sur (www.mitsubishi-automation.fr).

Si vous avez des questions concernant la programmation et le fonctionne-
ment du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente res-
ponsable ou votre distributeur.

Affiche I'état de fonctionnement du module
@ | Fonctionnement normal
RUN —
o Erreur matérielle
Erreur d’horloge chien de garde
Affiche I'erreur du module
ERR @ | Une erreur est apparue.
Affi- ' 4@ | Erreur sur I'axe correspondant
chage N
DEL O | Fonctionnement normal
AX Affiche I'état des axes correspondants.
AX2 @ | Laxe correspondant est en fonctionnement.
ﬁiz @ | Erreur sur I'axe correspondant
O | Laxe correspondant est arrété ou en attente
Toutes
les @ | Erreur matérielle
DEL

Connecteur 2 x 40 broches de l'interface E/S
(AX1 =axe 1, AX2 = axe 2, AX3 = axe 3, AX4 = axe 4)

e

Plaque signalétique (numéro de série)

6]

Borne commune des amplificateurs différentiels
(LD75D4 uniquement)

@ : DEL est allumée, 4 : DEL clignotante, O : DEL éteinte

Connexion des modules

La connexion des modules est illustrée par un exemple de connexion du
module LO2CPU avec le module L61P.

@ Pour libérer les leviers de
liaison en haut et en bas du
module LO2CPU :
faites glisser les leviers vers
l'avant du module.

@ Insérez le connecteur du
module d'alimentation dans
celui du module UC et enga-
gez-les a fond.

@) Pour verrouiller les leviers
de liaison du module :
faites glisser les leviers vers
I'arriére du module. Véri-
fiez que les modules sont
solidement connectés.

ATTENTION

@ Ne pas poser des cables de signaux a proximité de cables du secteur et
de cdbles a haute tension ou de cdbles parcourus par une tension en
décharge. L'écart minimal avec ces cdbles est de 100 mm. Des dé-
faillances dues a des perturbations peuvent apparaitre si cet écart
n'est pas respecté. Si cela n'est pas respecté, des dysfonctionnements
dus a des défaillances peuvent apparaitre.

@ Raccordez séparé les cables d’ali ion du contréleur pro-
grammable, des entrées/sorties et du moteur.

Connecteurs utilisables
Les connecteurs suivants sont utilisables avec les modules de positionnement.

Modéle |Description Si;t;?ensdes
A6CON1 | Connecteur soudé (droit) 0,3 mm?
A6CON2 | Connecteur serti (droit) 0,088 3 0,24 mm?
A6CON4 | Connecteur soudé (droit et a 45 degrés) 0,3 mm?

D cable toronné

Serrez les vis des modules avec les couples de serrage mentionnés dans le
tableau suivant. Des vis desserrées peuvent entrainer des courts-circuits, des
erreurs mécaniques ou des dysfonctionnements.

Vis Couple

Vis du connecteur (M 2,6) 0,202 0,29 Nm
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www.mitsubishi-automation.com



Connector Signal Layout

)

Steckerbelegung

)
®

Wiring the connector

Verdrahtung des Steckverbinders

Cablage du connecteur

©)

External signals
Externe Signale

(® Brochage des connecteurs (P Signaux externes
e e Frontview of the module Signal Description / Beschreibung / Description
2B20 | © o | 2A20 1B20 | © © | 1A20 o
2B19 | o @ | 2A19 1B19 | 0 o | 1A19 @ Vorderansicht des Moduls Manual pulse generator A phase
2818 | 0 o | 2718 1818 | 0 o | 1A18 PULSER A+ Handrad, Phase A
5817 | o o | 2817 1817 | 0 0| 117 ® Vue de face du module PULSER A- @ '
2816 | © o | 2A16 1816 [ © o | 1A16 (P | Phase A du générateur manuel d'impulsions
2B15 | @ © | 2A15 1B15 | @ © | 1A15
2814 | 0 o | 214 1814 | 0 o | 1714 Manual pulse generator B phase
2813 [0 o | 2213 1813 [0 0 | 1A13 PULSERB+ | (D |Handrad, Phase B
2812 [ o o | 2A12 1812 | 0 o | 1A12 LD75P/D PULSER B~
2B11 | © o | 2A11 1B11 | @ o | 1A11 ® Phase B du générateur manuel d'impulsions
2B10 | ® © | 2A10 1B10 | © © | 1A10
2B9 o o | 2A9 1B9 o o| 1A9 — — — PULSER Pulse output reverse (CCW)
288 | o of2ns8 188 |0 0] 1n8 l\"llo.l Description / Beschreibung / Description PULSE com@ —— —
587 o 0|2A7 1B7 ool|1A7 "ll';l @ ® bULSE R C :) Impulsausgabe riickwérts (entgegen Uhrzeigersinn)
2B6 o o | 2A6 1B6 oo | 1A6 +@ ® Inversion de la sortie des impulsions
285 | o o2as5 185 |oolias @ | Connector (A6CON) |  Stecker (A6CON) | Connecteur (AGCON) PULSE R- (sens anti-horaire)
284 |0 o2a4 1B4 [0 0]1A4 . 5 Vers les périphéri- PULSE F Pulse output forward (CW)
5B3 o 0o|2A3 183 ooli1a3 9 To external devices | Zu externen Geraten ques externes PULSE COM®@ P (¢
%g% : : %2? }g% : : }2? 3) Shielded cables Abgeschirmte Kabel Cables blindés PULSE F+ [©) Impulsausgabe vorwérts (im Uhrzeigersinn)
_— — (4] To drive unit Zur Antriebseinheit Vers le variateur PULSE F- ® Sortie normale des impulsions (sens horaire)
Signaux du Deviation counter clear
Pin/ Signal (AX4) Pin/ Signal (AX3) Pin/ Signal (AX2) Pin/ Signal (AX1) 6 ge,\::?alif)lri:gils Handrad-Signale générateur manuel CLEAR
Pin/ Axis 4/ Achse 4/ Axe 4 Pin/ Axis 3/ Achse 3/ Axe 3 Pin/ Axis 2/ Achse 2 / Axe 2 Pin/ Axis 1/Achse 1/Axe 1 d'impulsions CLRCOM @ Zahler fiir Regelabweichung zurlicksetzen
Broche LD75004 Broche LD75004 Broche LD7504 Broche LD75004 Der Querschnittder | La section du fil de (F | Effacement du compteur de variations
2820 2A20 1820 PULSER B— 1A20 PULSER B+ The ground wire size | Erdungsleitungsollte | raccordement doit P
) ° should be atleast | mindestens2mm? | étre supérieure ou Drive unit READY
2B19 2A19 1819 PULSER A- 1A19 PULSER A+ 2mm? Keepthe | betragen. Die Drihte | égale & 2 mm? Utili- READY
PULSE COM® PULSE COM® PULSE COM® PULSE COM® o grounding as short | fiir die Erdung sollten sez des cables de RDYCOM @ Antrieb bereit
2B18 2A18 1B18 1A18 as possible. The so kurz wie moglich | terre les plus courts - N
PULSE R-@ PULSE R-@ PULSE R-@ PULSER-@ grounding point | sein. Der Anschluss- | possibles. Le point de (B | Variateur prét (READY)
0) 0) D D should beclosetothe | punkt sollte so nah raccordement a la K R
2817 PULSE R a1y PULSE R 1817 PULSE R A7 PULSE R LDSh/D, ic moglicham | terre dit &tre proche ocos Zero input signal (+5 V/+24 V)
PULSE R+@ PULSE R+® PULSE R+@ PULSER+@ LD75P/Dsein. | dumodule LD75P/D. PG024 (D |Eingang fir Nullsignal (+5 V/+24 V)
Der Abstand zwi- PGOCOM
PULSE COMD PULSE COM® PULSE COMQ® PULSE COMQD The length between | DSt ABStnd 20 - 15 jongueur entre e (B |signal dentrée nul (+5 V/+24 V)
2B16 2A16 1B16 1A16 schen dem Stecker
PULSE F-@ PULSE F-@ PULSEF-@ PULSE F-@ the connectorand | 4 4o abgeschirm- | Sonnecteur et les
@ | theshielded cables ten Kabeln sollte 5o cébles blindés doit External command signal/switching signal
2815 PULSE FO 2A15 PULSE FO 1815 PULSE FO 1A15 PULSE F® should be the short- gering wie méglich étre aussi courte que CHG D e P Tosignal/Schaltsignal
i i xternes Kommandosignal/Schaltsigna
PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@ est possible. sein. possible. com o d - gt - 9
2814 CLRCOM 2A14 CLRCOM 1814 CLRCOM 1A14 CLRCOM e the diferential (07504 s used ® | donal de commutation
When the differential driver output system (LD75D4) is used, a poten-
2813 CLEAR 2A13 CLEAR 1813 CLEAR 1A13 CLEAR tial difference between commons may occur between the differential Stop signal
2B12 RDYCOM 2A12 RDYCOM 1B12 RDYCOM 1A12 RDYCOM driver common terminal and the differential receiver common termi- sToP
2B11 READY AT READY 1811 READY 1A READY nal of the drive unit. To remove the potential difference between oM @ Stopp-Signal
commons, connect the differential driver common terminal of the
2B10 PGOCOM 2A10 PGOCOM 1B10 PGOCOM 1A10 PGOCOM LD75D4 and the differential receiver common terminal of the drive ) Signal d'arrét
1B9 PGO5 1A9 PGO5 unit. When the common terminal of the drive unit is photocoupler- - -
289 PGos 2R9 PGO5 connected, the wiring to the differential driver common terminal of Near point dog signal
288 PG024 2A8 PG024 188 PG024 1A8 PG024 the LD75D4 is not needed since a potential difference between com- DOG ™ [s - -
287 CoM 2A7 CoM 187 COM 1A7 COM mons does not exist. com Signal fiir Maschinennullpunkt
2B6 CcOM 2A6 COM 1B6 COM 1A6 COM Bei Einsatz eines Positioniermoduls mit Differenzialausgang (LD75D4) ® Signal POM
kann es zu Potenzialunterschieden zwischen dem Bezugspunkt des
285 cHG 275 CHG 185 CHG 1A5 CHG Differenzialausgangs und dem Bezugspunkt des Ansteuereingangs Lower limit signal
2B4 STOP 2A4 STOP 1B4 STOP 1A4 STOP der Antriebseinheit kommen. Zur Vermeidung dieser Potenzialunter- RLS -
B3 DOG 2A3 DOG 183 DOG A3 DOG (D) schiede bei Differenzialansteuerung sollten die Bezugspotenziale des oM D |Endschalter (min. Weg)
Positioniermoduls und der Antriebseinheit tber deren Anschluss- - —
282 RLS 2A2 RLS 182 RLS 1A2 RLS klemmen verbunden werden. Wenn das Bezugspotenzial der (B |signal de limite inférieure
281 FLS 2A1 FLS 1B1 FLS 1A1 FLS Antriebseinheit (iber Optokoppler isoliert ist, kann die Verdrahtung -
der Bezugspotenzialklemme des Differenzialausgangs am LD75D4 Upper limit signal
fallen, da in di Fall keine P ial hi X
® Signal name for the LD75P4 / Signalbezeichnung fiir das LD75P4 / Nom du signal du module LD75P4 entfallen dé n filesem ? eine ot'e_thIa untérs'c Iefje auftreten EIE)SM @ Endschalter (max. Weg)
@ Signal name for the LD75D4 / Signalbezeichnung fiir das LD75D4 / Nom du signal du module LD75D4 Lorsque le circuit de sortie de I'ampllflcateur d|ffenrent|el (LD75D4) est ® Signal de limit L
"@®" in the tables represends a not connected pin./ ,@" in den Tabellen steht fur einen nicht belegten Pin. / Dans les tableaux, « @ » indique une broche non connectée. utilise, une différence de potentiel peut apparaitre entre les points \gna’ de fimite superieure

communs de la borne commune de I'amplificateur différentiel et la
borne commune du récepteur différentiel du variateur. Pour suppri-
mer cette différence de potentiel, raccordez la borne commune de
I'amplificateur différentiel du module de positionnement a la borne
commune du récepteur différentiel du variateur. Lorsque la borne
commune du récepteur différentiel du variateur. est connectée par un
optocoupleur, le raccordement de la borne commune de I'amplifica-
teur différentiel du module LD75D4 n’est pas nécessaire du fait qu'il
n’existe pas de différence de potentiel entre les bornes communes.

0} Output of the positioning pulses and pulse sign for the open collector output sys-
tem compatible drive unit (LD75P4 only). /
Ausgabe von Positionierungsimpulsen und Impulsvorzeichen an eine fiir Open-
Collector-Signale geeignete Antriebseinheit (nur LD75P4). /
Sortie des impulsions de positionnement et signe des impulsions pour variateur
compatible avec le circuit de sortie en collecteur ouvert (LD75P4 uniquement).
Output of the positioning pulses and pulse sign for the differential driver output
system compatible drive unit (LD75D4 only). /
Ausgabe von Positionierungsimpulsen und Impulsvorzeichen an eine fiir Diffe-
renzialsignale geeignete Antriebseinheit (nur LD75D4). /
Sortie des impulsions de positionnement et signe des impulsions pour variateur
compatible avec le circuit de sortie de 'amplificateur différentiel (LD75D4 unique-
ment).



2% MITSUBISHI ELECTRIC

Controllori Logici Programmabili

ERSECY S

Manuale di installazione per moduli di
posizionamento LD75P4, LD75D4

Art. no. IT, Versione A, 09062011
Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico qualificato

Il presente manuale di installazione si rivolge esclusivamente a personale elet-
trico specializzato e qualificato, avente una perfetta conoscenza degli stan-
dard di sicurezza elettrotecnica e di automazione. La progettazione,
I'installazione, la messa in funzione, la manutenzione e il collaudo degli appa-
recchi possono essere effettuati solo da personale elettrico specializzato
e qualificato. Gli interventi al software e all' hardware dei nostri prodotti, per
quanto non illustrati nel presente manuale d'installazione o in altri manuali,
possono essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| controllori programmabili (PLC) MELSEC serie L sono previsti solo per i settori
diimpiego descritti nel presente manuale di installazione o nei manuali indicati
nel seguito. Abbiate cura di osservare le condizioni generali di esercizio ripor-
tate nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, collaudati
e documentati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non qualificati al
software o all' hardware ovvero l'inosservanza delle avvertenze riportate nel
presente manuale di installazione o stampate sul prodotto possono causare
danni seri a persone o cose. Con i controllori programmabili MELSEC serie L si
possono utilizzare solo unita aggiuntive o di espansione consigliate da
MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o applicazione che vada oltre quanto
illustrato & da considerarsi non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e col-
laudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza e pre-
venzione valide per il tipo do utilizzo specifico.

Nel presente manuale di installazione troverete indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il
seguente significato:

Panoramica dei moduli

Installazione e cablaggio

Caratteristica LD75P4 | LD75D4

Numero di assi

controllabili 4

PERICOLO

Sistema uscita a impulsi Open collector I Driver differenziale

elettrico, scoll e l'alii

g

Prima dell'installazione e del colleg
tazione del PLC ed altre alimentazioni esterne.

Dimensioni e comandi

N, |
=7 ] ;
¢ 9 B
Centro : B
guida (@]
DIN
¢ o
g | d
U1
o/:t4
95

Tutte le dimensioni sono espresse in mm

) LD75P4 LD75D4
(ST s
9—'[ an| ME = 9—>[ an| E ~
b | b
I_ I_
| DEHBN
]

ATTENZIONE

@ Usare il prodotto in ambienti corrispondenti alle specifiche generali
descritte nel le utente del modulo MELSEC L CPU. Le apparec-
chiature non devono essere esposte a polvere, olio, gas corrosivi o in-
fiammabili, forti vibrazioni o urti, alte temperature, condensa o umidita.

@ All'atto del montaggio, assicurarsi che trucioli di foratura o residui di fili
metallici non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ventilazione,
circostanza che potrebbe causare in futuro incendi, guasti all'unita o errori.

@ Sullefessurediventilazione sul lato superiore del modulo si trova montato

un coperchio di pr ione che impedisce la p di trucioli di fo-
ratura o residui difilimetallici le fessure di il all'inter-
no del modulo. Rimuovere questo coperchio soltanto a conclusione dei
lavori di cablaggio. Una volta i le op: ioni d'i llazi ri-

muovere questo coperchio per evitare un surriscaldamento del modulo.

@ Prima di venire a contatto con i moduli del PLC é necessario evitare il
rischio di possibili cariche statiche toccando una qualsiasi parte me-
tallica con messa a terra. La mancata osservanza di questa precauzio-
ne pud causare danni ai moduli o errato esercizio.

Montaggio

Montaggio dei moduli su guida DIN

(@ Tirare verso il basso i ganci
per la guida DIN sul retro del
modulo fino a farli scattare.

@ Agganciare le linguette supe-
riori del modulo sulla guida
DIN e spingere in posizione
il modulo.

@) Bloccare i ganci sulla guida
DIN per fissare in posizione il
modulo.Tirare i ganci fino
a farli scattare. Se non si rie-
sce a raggiungere i ganci,
utilizzare un cacciavite.

'1?-7 V Ml \lHIH

@ Montare dei terminali sulla guida DIN in corrispondenza dei moduli di
estrema sinistra ed estrema destra, per evitare scorrimento laterale.

ATTENZIONE

I moduli devono essere montati su guida DIN.

Collegare una copertura terminale sull’ultimo modulo del lato destro.
Non far cadere il modulo e non lo ad urti viols

Non aprirelac diadiun Fare ione a non modificare
ilmodulo. Ne p risultare lie, lesioni e/o incendi.

Non entrare in contatto con le linee sotto tensione del modulo.

Per collegare i moduli fra loro, impegnare i rispettivi c i e bloc-
care le leve di collegamento dei moduli. Un collegamento non corretto
puo provocare malfunzionamenti, guasti o caduta del modulo.

dul,

NOTA

Durante il montaggio prestare attenzione a non far slittare i moduli dal bordo
della guida DIN. Questo pud comportare danni ai componenti posti sul retro
del modulo.

Cablaggio

ATTENZIONE

PERICOLO:

Indica unrischio per l'utilizzatore

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

B

ATTENZIONE:

Indica unrischio per le apparecchiature.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni.

B>

Ulteriori informazioni

Ulteriori informazioni in merito alle apparecchiature sono riportate nei
manuali seguenti:

@ Pieghevole diistruzioni “Prima di utilizzare il prodotto” per LD75P4 e LD75D4
Manuale utente modulo di posizionamento MELSEC L

Manuale utente modulo MELSEC L CPU

(progettazione hardware, manutenzione e ispezione)

Manuale di programmazione per la serie MELSEC-Q L

@ Linee guida di sicurezza per MELSEC L CPU

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet
(www.mitsubishi-automation.it).

Nel caso di domande in merito ai lavori di installazione, programmazione
e funzionamento dei controllori MELSEC serie L, non esitate a contattare I'uffi-
cio vendite di vostra competenza o un vostro distributore.

No. | Descrizione
@ | Linguetta di montaggio per guida DIN
@ | Levetta collegamento moduli (per il collegamento di due moduli)
Visualizza lo stato operativo del modulo
@ | Funzionamento normale
RUN
o Guasto hardware
Errore del timer watch-dog
Visualizza lo stato di errore del modulo
@ | Errore
Seg- | ERR.
3) nala- 4@ | Errore sull'asse corrispondente
fgge O | Funzionamento normale
AXT Visualizza lo stato dell'asse corrispondente
AX2 @ | Lasse corrispondente & in funzione.
Q;z @ | Errore sull'asse corrispondente
O | Lasse corrispondente & fermo o in standby
Tutti i
LED @ | Guasto hardware
[4) 2 x connettore 40 pin per interfaccia I/0
(AX1 =asse 1, AX2 = asse 2, AX3 = asse 3, AX4 = asse 4)
@ | Targhetta diidentificazione
9 Morsetto comune driver differenziale (LD75D4 only)

@: LED ON, ¢: LED lampeggiante, O: LED OFF

Collegamento dei moduli

Viene mostrata la procedura di collegamento dei moduli con un esempio di

collegamento fra LO2CPU e L61P.

(@ Per sbloccare le levette di
collegamento del modulo
poste sui lati superiore
einferiore di LO2CPU: far
scorrere le levette verso il
lato anteriore del modulo.

@ Inserire il connettore del
modulo alimentatore in
quello del modulo CPU in
modo da impegnarli a fondo.

@) Per bloccare le levette di
collegamento del modulo:
far scorrere le levette verso
il lato posteriore del
modulo. Accertarsi che
i moduli siano ben fissati
fra loro.

@ Non disporre le linee di segnale in prossimita di linee con tensione di
reteoadalta odilinee conduttive di di carico. La di-
stanza minima da tali linee é di 100 mm. La mancata osservanza di
tale distanza puo causare malfunzionamenti da interferenze.

@ Coll e sep icondi i per I'alii del controllo-

re prog bile, ali deglil/O e all dei motori.

Connettori utilizzabili
Sui moduli di posizionamento possono essere usati i seguenti connettori.

e Dimensione

Modello |Descrizione conduttori @
A6CON1 | Connettori a saldare (tipo dritto) 0,3 mm?
. . . . 0,088 fino
A6CON2 | Connettori a crimpare (tipo dritto) 0,24 mm?
A6CON4 | Connettori a saldare (dritti e a 45 gradi) 0,3 mm?

@ Conduttore con trefoli
Il serraggio delle morsettiere deve essere eseguito con le coppie indicate nella
tabella a fianco. Viti allentate possono essere causa di corto circuiti, difetti mec-
canici o disfunzioni.

Vite Coppia di serraggio

Vite connettore (M2,6) 0,20 fino 0,29 Nm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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Controladores légicos programables

ERSECY S

Instrucciones de instalacion para médulos
de posicionamiento LD75P4, LD75D4

N°. de art. ES, Version A, 09062011

Indicaciones de seguridad

Soélo para electricistas profesionales debidamente cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricis-
tas profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los
estandares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatiza-
cion. La proyeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el manteni-
miento y el control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo
exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones
en el hardware o en el software de nuestros productos que no estén descritas
en estas instrucciones de instalacion o en otros manuales, pueden ser realiza-
das Unicamente por nuestros especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores légicos programables (PLCs) de la serie L de MELSEC han
sido disefiados exclusivamente para los campos de aplicacién que se descri-
ben en las presentes instrucciones de instalacion o en los manuales descritos
mas abajo. Hay que cumplir a las condiciones de operacién indicadas en los
manuales. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados
y documentados en conformidad con las normas de seguridad pertinentes.
Manipulaciones en el hardware o en el software por parte de personas no cua-
lificadas, asi como la no observacién de las indicaciones de advertencia conte-
nidas en estas instrucciones de instalacién o colocadas en el producto, pueden
tener como consecuencia graves daios personales y materiales. En combina-
cién con los controladores légicos programables de la serie L de MELSEC sélo
se permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliaciéon recomen-
dados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas
amplio del indicado se considerard como no reglamentario.

Norme rilevanti per la sicurezza

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de segu-
ridad y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

Sinopsis de los médulos

Instalacion y cableado

Caracteristica LD75P4 | LD75D4

Numero de ejes

controlables 4

PELIGRO

Salida de colector

Tipo de salida de pulsos abierto

1 hload,

Antes de conlai iony conel c hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.

‘ Salida diferencial

Denominacion de los componentes y Dimensiones
<

1

PO, |
a
°

D

Centro del
carril DIN
o

(¢]

L d
g |B

w
jJ. "1
4

/ 95

Todas las medidas se indican en ,mm”.

ATENCION

@ Haga funcionar los equipos sélo bajo las condiciones ambientales espe-
cificadas en la descripcion de hardware de los médulos CPU del sistema L
de MELSEC. Los ap nodeben se al polvo, a niebla de acei-
te, a gases corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes,
aaltas P as, a cond ionniah dad.

® Alrealizarel ije tenga cuidado de que no entren al interior del m6-
dulo virutas de metal o restos de cables a través de las ranuras de venti-
lacién. Ello podria causar incendios, defectos o errores en el dispositivo.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del m6-
dulo a través de las ranuras de ventilacion virutas de metal o restos de
cables que podrian provocar después un cortocircuito. Emplee la cubier-
ta adjunta para tapar las ranuras de ventilacion. Después de haber con-
cluido todos los trabajos de instalacion, hay que retirar de nuevo la
cubierta con objeto de evitar un sobrecalentamiento del controlador.

@ Toque un objeto de metal con puesta a tierra para descargar la electri-
cidad estdtica antes de tocar médulos del PLC. Si no se tiene esto en
cuenta, es posible que los médul Iten daiiados o que se presen-
ten disfunciones.

Montage

Montaje de los médulos en un carril DIN

(@ Empuje hacia abajo hasta
que encajen las bridas para
el montaje en el carril DIN
que se encuentran en la
parte trasera de los médulos.

@ Cuelgue los médulos con el
borde superior del hueco en
el carril DIN y empuje los
mddulos contra el carril DIN
hasta que adopten la posi-
cion debida.

@) Bloquee las bridas de mon-
taje para lafijacion en el carril
DIN. Empuje todas las bridas
hacia arriba hasta que enca-
jen. Si las bridas no fueran
accesibles, emplee una
herramienta adecuada (p. €j.
un destornillador).

@ Monte un tope en el carril DIN junto al primero y otro junto al tltimo médu-
lo con objeto de evitar un desplazamiento lateral.

ATENCION

Los médulos hay que montarlos en un carril DIN.

Monte una placa terminal a la derecha junto al ltimo médulo.

No deje caer el médulo y no lo exponga a golpes o sacudidas fuertes.
No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

No toque directamente las partes conductoras del médulo.

Monte los médulos juntos con los conectores correspondientes y fije-
los bien con las palancas de bloqueo. Silos médulos no estdn bien uni-
dos unos con otros, es posible que se produzcan disfunciones y fallos
o incluso que se caigan al suelo.

NOTA

Al montar no desplace jamds los médulos lateralmente hasta el borde del carril
DIN. En tal caso pueden resultar dafiados los soportes de metal de la parte pos-
terior del médulo.

Cableado

PELIGRO:
/ﬁ\ Advierte de un peligro para el usuario

C El incumpli de las de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION:

A \. Advierte de un peligro para el dispositivo u otros aparatos

C ) El incumpli de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves daiios en el aparato
o en otros bienes materiales.

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de los dispositivos:

@ Hoja de instrucciones "Before Using the Product” para LD75P4 y LD75D4

@® Manual de instrucciones de los modulos de posicionamiento de la serie L
de MELSEC

@® Manual de instrucciones de los médulos de CPU de la serie L de MELSEC
(descripcion del hardware, puesta en funcionamiento y mantenimiento)

@ |Instrucciones de programacion de la serie Q/L de MELSEC

@ Directivas de seguridad para el médulo de CPU de la serie L de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet

(www.mitsubishi-automation.es).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion, programacion y la opera-
cién de los controladores de la serie L de MELSEC, no dude en ponerse en con-
tacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

) LD75P4 LD75D4
(ST e
O[] S o EIRE 9
P L P
= ==
f
5 -]
ol =,
[0_O] [0_oO]
N° | Descripcion
@ | Brida de montaje para carril DIN
0 Palanca de bloqueo (para la conexién de dos médulos)
Se visualiza el estado de operacion del médulo.
@ | Operacion normal
RUN
o Error de hardware
Error de temporizador Watch-Dog
Se visualiza el estado de error del médulo.
@ | Error
ERR. - -
Indi- 4@ | Error en el eje correspondiente
© | cacion O | Operacion normal
LED Se visualiza el estado del eje correspondiente.
AX1 @ | El eie correspondiente esta en funciona-
AX2 miento
AX3
AX4 4@ | Error en el eje correspondiente
O | El eje correspondiente esté parado o en standby.
Todos
los @ | Error de hardware
LEDs
o 2 x Conexion de 40 polos de la interface E/S
(AX1 =eje 1, AX2 = eje 2, AX3 = eje 3, AX4 =eje 4)
e Placa con nimero de serie
e Borne de potencial de referencia de la salida diferencial (slo LD75D4)

@: LED ON, ¢: LED parpadea, O: LED OFF

Conexion de los médulos

El procedimiento para unir dos médulos entre si se muestra describe a conti-

nuaciéon tomando como ejemplo los mddulos LO2CPU y L61P.

(@ Desbloqueo del mddulo:
Empuje hacia adelante en
direccién a la parte delan-
tera del médulo las palancas
de bloqueo en la parte supe-
rior e inferior del moédulo
LO2CPU.

@ Inserte el conector lateral del
médulo de unidad de alimen-
tacion en la hembrilla corres-
pondiente del médulo CPU
hasta que ambos médulos
estén perfectamente juntos.

@) Bloqueo de los médulos:
Empuje hacia atrds en
direccion a la parte trasera
del médulo las palancas de
bloqueo en la parte supe-
rior e inferior del médulo.
Asegurese de que los
modulos estan firme-
mente unidos.

ATENCION

@ Noinstale los cables que van a dispositivos externos en las proximida-
des de lineas de comunicacion o de alta tension o de lineas con tension
de trabajo. La distancia minima con respecto a ese tipo de lineas tiene
que ser de 100 mm. Si no se tiene en cuenta este punto pueden produ-
cirse fallos y disfunciones.

@ Cablee por separado la alimentacion de tension de los controladores pro-

b

g les, de la periferia E/S y de los motores.

Conectores

Los siguientes conectores son apropiados para los médulos de posicionamiento
Modelo | Descripcién S?:;?: del
A6CON1 | Tipo soldado (modelo recto) 0,3 mm?
A6CON2 | Tipo engarzado (modelo recto) 0,088-0,24 mm?
A6CON4 | Tipo soldado (modelo recto y de 45 grados) 0,3 mm?

® Trencilla flexible

Apriete los tornillos de los médulos con los pares de apriete indicados en la
tabla adyacente. Tornillos flojos pueden dar lugar a cortocircuitos, fallos meca-
nicos o disfunciones.

Tornillo Pares de apriete

Tornillos de fijacién del conector (M2,6) 0,20-0,29 Nm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

MporpammupyemMbie fioruyeckne KOHTpoNnepbl

ERSECY S

PykoBoAcCTBO No ycTaHOBKe MoAynei
nosuynoHuposaHua LD75P4, LD75D4

ApT. N2 RUS, Bepcus A, 09062011

YKasaHusa no 6esonacHocTun

Tonbko gnsa K ¢

JlaHHOe PYKOBOACTBO COAEPXMUT YKa3aHUA, NpeAHa3HaueHHble Ans Keanmduum-
POBaHHbIX CNELMANNCTOB, NONYUMBLLMX MPU3HAHHOE 06Pa30BaHNE 1 3HAKOLNX
CTaHdapTbl 6e30MacHOCTN B 06nacTu SNEeKTPOTEXHUKN N TEXHUKN aBTOMaTK3a-
Lun. NMpoun3BoAnTL KOHGUIpUPOBaHWE N NPOEKTNPOBaHIE CUCTEMbI 1 yCTaHaB-
NBaTb, BBOAUTD B SKCMyaTaLnio, 06CyXMBaTb W MPOBEPATL annaparypy pas-
pellaeTca TONbKO KBanMGULMpPOBaHHbIM crielyuanmctam. Jlio6oe BHeceHne
V3MeHeHWI B annapaTypy 1 NporpaMmMHoe obecneyeHre AaHHOM NPOAYKLWH,
€U OHV He NPeyCMOTPEHbI B STOM PYKOBOJCTBE, JOMYCKAETCA TONBKO C paspe-
weHunA cneumanucTos Gpupmbl Mitsubishi Electric.

uup 1bIX C 11 TOB

WUcnonb no HasHa

Mporpammupyemble noruyeckue koHtponnepsl (M1K) MELSEC cepum L npep-
Ha3Ha4yeHbl TONbKO Ana Tex obnacreit NPpUMeHeHNA, KOTOpble ONnncaHbl B 3TOM
PYKOBOACTBE M0 YCTaHOBKE WV HIKeyKa3aHHbIX pykoBoacTBax. ObpallaiTte
BHUMaHuWe Ha cobniofieHre obLLMX YCNOBUI SKCMTyaTaLuy, Ha3BaHHbIX B PYKO-
BopcTsax. [MpofyKumsa paspaboTaHa, 13roToBIeHa, MPOBEPEHa 1 3aOKYMeHTH-
poBaHa ¢ cobntofeHnem Hopm 6e3onacHocTU. HekBanuduuyposaHHble BMeLLa-
TenbCTBa B annapatypy Wam nporpammHoe obecneyeHne, nmbo HecobnoaeHne
npepynpexaeHunii, CofepalLXca B STOM PYKOBOACTBE UM HaHECEHHDIX Ha camy
annapartypy, MOryT NPUBECTU K CePbe3HbIM TPaBMaM WU MaTepranbHoOMY
yLep6by. B couetaHni ¢ nporpammmpyembimy KoHTponnepamu MELSEC cemelictsa L
pa3peLuaeTca NCnosib3oBaTb TONbKO AOMNONHUTENbHbIE UKW PaclUMPUTENbHbIE
npub6opsl, pekomeHayemble prpmont MITSUBISHI ELECTRIC. Nlio6oe nHoe
UCMOb30BaHYie, BbIXOAALLME 33 PaMKV CKa3aHHOTO, CYMTAETCA UCMONb30BaHNeM
He 10 Ha3HaueHUIo.

MpaBuna TexHuKn 6esonacHocTh

Mpu KoHGUIyPUPOBaHWY 1 NPOEKTNPOBAHNN CUCTEMbI 1 YCTAHOBKE, BBOAE
B SKCMTyaTaLyio, 06Cy»K1BaHUM 1 NPOBEPKE anmapaTypbl A0MKHbI COGI0AaTLCA
npean1caHiA Mo TexHMKe 6e30MacHOCTV 1 OXpaHe TPpy/a, OTHOCALYMECS K aH-
HOMY C/yyaio MPUMEHEHVA.

[na obecneyeHns NpaBUIbHOTO 1 6e30MacHOro obpallieHua C JaHHON annapa-
Typoii B 3TOM PyKOBOACTBE MPUBEAEHbI COOTBETCTBYIOLLVE YKa3aHWA. OTaenbHble
YKa3aHs MMeloT CleflyloLLiee 3HaueH e:

Kpa'rlme cBefeHunA o moaynax

YcTaHOBKa 1 BbINONIHEHMNE Y/1eKTPONPOBOAKN

OMNACHOCTb

Meped u ebIn
omknoyume numatue /1K u npoyee eHewHee numanue

OKu 064,

Mapametp LD75P4 | LD75D4
Kon-Bo KoHTpo- 4

nupyembix ocelt

Cucrema MMyNbCHOrO OTKpBITLI KoANEKTOP [Npaisep ,u@q)d)epeH-
BbIXOAa LManbHoi InHUM

Pasmepbl N 3J/1eMeHTbl ynpaByieHnAa
<

Lentp
DIN-
peiikn

N, | —
[=] g ]_
2 G B
[e) 8
2 5 X
K ]
| g m— eV | —
/ 4 95 ¥ 45

Bce pasm

o n LD75P4
e [ RUN

epbl yKasaHbl B ,MM".

o75Da
RUN

KA

l

BHUMAHME

Hci 7] 8 cpede, yo« K ycno-
8UAM 3KCNlyamayuu, ONUCaHHbIM & PyKoeochee nonbsosamenﬂ npoyec-
copHo20 Modyna MELSEC L. He donyckaemca licmeue Ha

4acme nbinu, MacnsHo2o0 edKux unu 2azos,
cunbHoli eubpayuu u ydapos, 8bICOKUX memnepamyp, KOHOeHcayuu unu
enaxsocmu.

Cnedume 3a mem, 4mo6bl 6 MOJy/b He NONANU NOCMOPOHHUE Mamepuanel
(onunku, Kycoyku npogodos u m. 8.). 3mo Moxem npusecmu K noxapy, om-
Kasy unu HeucnpasHocmam.

K i yacmu

PUKP nnexka, ez0 om no-
noc ) p da, npu
paseodke. He yaammme nnem(y 8xo0de paseoaku CnuMume eednApacces-
Hus neped cucmemel.

Tpexde yem 83AMbCs 3a M0dyJib, 0653aMeNnbHO NPUKOCHUMECH K 3a3eMIeH-
4mo6bl cHAMb ¢ ce6a cmamuyeckoe

MonTtax mopynein Ha DIN-peiiky

(@ OTTAHNUTE MOHTaXHbIE CEpbri
Ana DIN-peiikn Ha 3aaHen
CTOpOHe Mofiynel A0 WenyKa.

(@ MoBecbTe BepxHUE KPIOKU
mogyneit Ha DIN-peiike
VI BA@BUTE MOZlY/IN Ha MECTO.

@) 3aduKcmpyite KprokM Ha
DIN-peiike, 4To6bl 3aKpe-
nnTb moaynun. MoTaHuTte
KPIOKN BBEPX A0 Wenyka.

Onucanve

MoHTaxHan cepbra Ana penbca ctaHpapta DIN

CoeAnHUTENbHDIV pbluar MoAYNA (ANA COeANHEHNA ABYX Moaynei)

OMACHOCTb:

/6/\ Yepoza onn HKUZHU Unu 300poebs nonbzoeamens.
( \) Hec mep npedocmopoxHocmu Moxem

BHUMAHMUE:

Onactocmo ona annapamypet.

Heco6. Mmep npedocmopoxHocmu moxem
npusecmu K cep p pamypel unu
UHO20 uMywecmea.

€030amb y2po3y 9N XKu3HU unu 3900poebs nonbzoeamens.
A

[AononHutenbHaa VIH¢0PMaI.WIﬂ

JlononHuTenbHasA MHGOpPMaLWA O AAHHON annapaType COAEPKUTCA B CeAYIOLLNX

PYKOBOACTBaX:

@ WHcTpyKkuma lMepea ncnonb3osaHvem npogykuumn” ansa LD75P4 y LD75D4

@ PyKOBOACTBO MOMb30BaTENA MOAYNA No3nLMoHnpoBaHna MELSEC L

@ PyKOBOACTBO MOMb30BaTeNA NpoLeccopHoro moayns MELSEC L
(KoHcTpyKuya obopyaosaHus, TexHUYeckoe obcynBaHue 1 NpoBepKa)

@ PyKOBOACTBO MO NPOrpamMmmMmpoBaHuio KoHTponnepos MELSEC-Q/L

@ PekomeHpaLmy No TexHVKe 6€30MacHOCTU ANA NPOLECCOPHbIX Moaynei
cepun MELSEC L

371 pyKoBoaCTBa 6ecnnaTHO NpeAoCTaBeHbl B Balle pacrnopaXeHN B HTep-

HeTe (www.mitsubishi-automation.ru).

Moka3biBaeT paboyee cocToAHNe MOAYNA
@ | O6bIuHbIN peXxnUM PaboTbl
RUN -
o AnnapaTHblii 0TKa3
OwnbKa CTOPOXKEBOTO Taimepa
MHAVKauma coCToAHMA OWNGKM Moayna
@ | Mpowsolwna ownbKa
ERR. —
4 | Ownbka Ha COOTBETCTBYIOLIEN OCK
CseTo- O | O6bluHbIN peXxnm paboTbl
avon o
lMoka3blBaeT COCTOAHVE COOTBETCTBYIOLMX OCeN
2§; @ | CooTBeTCTBYIOLLAA OCb paboTaeT.
AX3 @ | OwnbKa Ha cooTBETCTBYIOLLEN OCU
AX4 o CooTBeTcTBYIOWaA OCb OCTaHOBIEHA UK
HaXOAUTCA B PEXUME OXKNAaHUA.
Bce
BETO- o
CBeTO" | o AnnapaTHblil OTKa3
avopa.
VHAVIK.

2 X 40-KOHTaKTHbI pasbem nHTepderica BBofa/BbiBoAa (AX1 =0cb 1,
AX2 = ocb 2, AX3 = ocb 3, AX4 = ocb 4)

(5]

Tabnuuka ¢ 3aBOACKMM HOMeEpPOM

Knemma o6uiero nposoaa Apaisepa AnddepeHumanbHon AMHAN (ToNbko

I'Ipm BO3HWKHOBEHWNN BOMPOCOB NO YCTaHOBKE, NPOrpaMMUpPOBaHNIO N 3KC-
nnyatauymMn KOHTPONIepPOB cepun L o6pa1mect> B Balle pernoHanbHoOe ToOpro-
BO€ NpPeACTaBUTENbCTBO UKW K PermoHanibHOMYy IJVICTpl/IGbIOTOpy.

o ans LD75D4)

®: CeeTogyioa BKI1, @: CeeToguop muraet, O: CBETOANOA He CBETUTCA

Homy komy np Ecnu Kptokn TpyAHOAOCTY M-
meo. Hec P Modxem Hbl, UCNONb3YNTE NHCTPY-
ol Yy unu heucnp mu MEHT, HanpuMep, OTBEPTKY.
@ Bo n3bexaHune 60KOBOro cKonbXeHus yctaHoBUTe Ha DIN-perike cTonops!
OKOJ10 KpaHero feBOro 1 NpaBoro Moays.
BHUMAHUE YKA3AHUE
~ - Ipu moHmMaxe He cosuzalime modynu ¢ kpasa DIN-peliku. [Tpu 5mom moxem
4 A Ha DIN-peiixe. . nospedumbca Memanauyeckas demass, pacnosoXeHHAs Ha 3adHel Nosepx-
Knoc Hanp P HOCMu MOOynA.
dyne om i uydapoe.
lime u He puyupyi 0, dmo moxem npueecmu
Heucnp mu, mp unu P . BbinonHeHue 3neKTponpoBoAKN
P yacmeliiu. p
i S
modynu p H co- Y BHUMAHUE
eduHeHue Moxem npusecmu K c60aM 8 pabi unu Modyns.
@ [leped yucmkoli Modynsa unu P
Mo. mogyna i Ol ace ¢pasel cuc-
o membl. Heco61100 0 p p mu
Mpouenypa coeavHeHna moaynei nokasaHa Ha Npumepe NOAKMIYeHNs Knop 3 8UHM Kp i Ko-
L02CPU k L61P. nodku y Ecnu P

@ Ytobbl 0cBO6OAUTL MOAYb,
C/BUHbTE COeANHNTENbHbIE
drKcaTopbl, PacronoxeHHble
B BEPXHEN U HUXKHEN YacTu
LO2CPU: CaguHbTe duiKcaTo-
pbl KNepeaHeil CTOpoHe
mopyna.

OTKprTb

(@ BcraBbTe pasbem moayns
VCTOYHMKA NUTaHNA B COOT-
BETCTBYIOWUI pa3bem Npo-
LIeCCOpHOro MOAynA, YTo6bI
OHU HafleXXHO CoeaANHUNUCDH.

@) YTOObI 3aKpbITH COEAUHM-
TenbHble pblYyaru moayna:
CaBuHbTE dUKcaTopbl
K 3afjHel CTOpOHe MoflynA.
Y6eautecb, YTo MOAYNMN
Ha[leXXHO CoOeNHEHbI.

= 33KPBITH

KnemmHoli KonodKu 6ydem cnaboli, 3mo moxem npusecmu K Kopom-

Komy Py unu Heucnp mam. Ecnu
8uHma 6ydem upeamepHoli, 5mo moxem  npusecmu K noepexodeHuto
8UHMa u/unu modyns ucmame np 8UHMa unu moody-
N, Kop unu Heucnp 'medi.
® Omo p P ona npoep
3a/ dau
Py P P

[lonycTumble pasbembl
,D,J'Iﬂ MO,ElyﬂeVI NO3UVNOHNPOBAHMA MOTyT NCNO/b30BaTbCA C1eAlyoLne pasbemMbl.

Mopgenb |OnucaHue AT RS
Mepbl NPOBOAOB
A6CONT | MasHbIii pazbem (MpAMoro T1na) 0.3 Mm?
A6CON2 | O6XVMHoII coeamnHMTeNb (MPAMOro Tuna) 0.088-0.24 mm?
A6CON4 MasHbl pasbem (Ana npamoro v 45-rpagyc- 0.3 Mm?
HOro TUMOB)

0} CKpYY€eHHbI I MHOTOXWNbHbI Kabenb

BUHTbI KNEMMHOI1 KONOAKW ClefyeT 3aTArmBaTb MOMEHTOM, YKa3aHHbIM B Tab-
nuue pagom. HesakpenneHHble BUHTbI MOTYT CTaTb NPUYNHOIN KOPOTKOrO
3aMblKaHVA NI MeXaHNYeCKUX HeMCNPaBHOCTEN.

Bunt KpyTawuin moment

BWHT pa3bema (BUHT M2.6) 0.20-0.29 Hm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///

AN\ ELECTRIC

Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///

www.mitsubishi-automation.com



@

Layout connettori

() Asignacion de los pines del conector

HasHaueHune KOHTaKTOB pasbéma

Cablaggio connettore

Cableado del conector

MopknioyeHne pasbema

@

®

Segnali esterni
Senales externas
BHewHu® curHan

M . :
2820 | & 0 | 2420 1820 | 0 0] 1A20 ® Vista anteriore del modulo o
2B19 [ 0 o | 2A19 1B19 | © o | 1A19 (E) Vista delantera del modulo
2B18 | o © | 2A18 1B18 | © o | 1A18
2817 [ e o | 2a17 1817 | 0 o | 1A17 BuA Moayns cnepeav
2B16 | © o | 2A16 1B16 | @ @ | 1A16
2B15 | @ © | 2A15 1B15 | @ © | 1A15
2B14 | ® o | 2A14 1B14 | © © | 1A14
2B13 | © @ | 2A13 1B13 | @ o | 1A13
2B12 | © © | 2A12 1B12 | @ o | 1A12 LD75P/D
2B11 | © o | 2A11 1B11 | @ © | 1A11
2B10 | © © | 2A10 1B10 | @ © | 1A10
2B9 o o | 2A9 1B9 o o|1A9 = ——n
288 o o|2A8 1B8 ool 1A8 nool./ Descrizione/Descripcion/Onucanue
287 |o0o|2a7 187 [0 of1a7 g @D ®
2B6 | © o | 2A6 1B6 | o o] 1A6 _
2B5 © 0 | 2A5 1B5 © o | 1A5 o Connettore (A6CON) [ Conector (A6CON) Pa3zbem (A6CON)
2B4 o o | 2A4 1B4 ° o 1A4 9 Ai dispositivi esterni | Alos equipos externos | Ha BHeLw. ycTpoiicTea
2B3 | © o | 2A3 1B3 | o o] 1A3 3
2B2 | o o |2A2 1B2 | @ o | 1A2 3] Cavi schermati Cables blindados Kpangﬁ;wble
2B1 ° o | 2A1 1B1 e o|1A1
_— _— (1) - A la unidad de accio-
All'azionamento N Ha mopynb npusopa
namiento
R Segnale/Sefial/Curnan | Segnale/Seial/Curnan . Segnale/Senal/Curnan N Segnale/Senal/Curnan . . Sefiales de genera- | CurHanbl reHepar. umn.
Pin/ Pin/ Pin/ Pin/ 5] Segnalivolantino | 4o " al de pulsos | ¢ pyy. ynpasnexem
Pin/ Asse 4/Eje 4/0cb 4 Pin/ Asse 3/Eje 3/0cb 3 Pin/ Asse 2/Eje 2/0cb 2 Pin/ Asse 1/Eje 1/0cb 1 o seccion del cabl
KoHTakT T KoHTakT io75e] Kontakt LD75004 KouTakr LD7504 La sezione del con- Zsecaon € Cable | Ceuenne npoBOAoB
== =2 1820 PULSER B 1A20 PULSER B duttore dlteira deve “;‘g:iseta;:'ti"‘;" Soor oo menae 2 s
2B20 2A20 - + i 2
° ° essere di aImgno minimo de 2 mmz Los 6bITb He MeHee 2 MM,
2B19 2A19 1B19 PULSER A— 1A19 PULSER A+ 2 mm?. Tenere i colle- cables parala puestaa JInHnA 3a3emnenus
gamenti di terra i piti N . [O/MKHa BbITb Kak
PULSE cCOMD PULSE cCOM® PULSE cOM® PULSE cOM® (6] i tierra tienen que ser
2818 JA18 1B18 1A18 corti pos_5|blle. Il tan cortos como sea MOXHO Kopoue.
PULSE R-@ PULSE R-@ PULSE R-@ PULSE R-@ funt%dl messa posible. El punto de Touka 3asemneHus
aterra deve essere iz [DOMKHa pacno-
2817 PULSE RO JA17 PULSE RO 1817 PULSERD 1817 PULSE RD vicino al modulo tg?]rzxrgndimae;;;% naraeTca 6113ko
PULSE R+@ PULSE R+® PULSE R+® PULSE R+® LD75P/D. como sea posible. KLD75P/D.
PULSE COMD PULSE COMQ® PULSE COM® PULSE COMD La distancia entre el Anura mexay
2B16 o) 2A16 ) 1B16 o) 1A16 % Lalunghezzafracon-| ~* -2~ = bles pasbemom
PULSE F- PULSE F- PULSE F- PULSE F- @ | netoree cavi scher- blindadoztiene que | V1 2KPaHUPOBaHHEIMU
2B15 PULSE FO 2A15 PULSEF® 1B15 PULSE FO 1A15 PuLSE PO mr:itr:gfevgsssssiirifela ser tan reducida g:f:mﬂﬂf::ﬁ:i
PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@ " | comoseaposible. KOPOTKOI.
2B14 CLRCOM 2A14 CLRCOM 1B14 CLRCOM 1A14 CLRCOM
2813 CLEAR 2A13 CLEAR 1813 CLEAR 1A13 CLEAR Quaqdo siusa un si_stema di u_scita con driver_differenziale (LD75D4),
si puo creare una differenza di potenziale fra il morsetto comune del
2B12 RDYCOM 2A12 RDYCOM 1B12 RDYCOM 1A12 RDYCOM driver differenziale ed il morsetto comune del ricevitore differenziale
2B11 READY 2A11 READY 1B11 READY 1A11 READY sull'unita di azionamento. Per eliminare la differenza di potenziale
@ fra i comuni, collegare il comune del driver differenziale del
2B10 PGOCOM 2A10 PGOCOM 1810 PGOCOM 1A10 PGOCOM modulo LD75D4 con il comune del ricevitore differenziale dell'unita
2B9 PGO5 2A9 PGO5 1B9 PGO5 1A9 PGO5 di azionamento. Se il comune dell’azionamento & collegato con
88 PGO2 A8 PGO2 fotoaccoppiatore, il cablaggio del comune del driver differenziale del
2B8 PG024 2A8 PG024 ! 4 ! 4 modulo LD75D4 non & necessario perché in questo caso non esiste
2B7 coM 2A7 CcOM 1B7 coM 1A7 coMm differenza di potenziale da compensare.
2B6 coM 2A6 oM 1B6 COM 1A6 COM Al emplear un médulo de posicionamiento con salida diferencial
2B5 CHG 2A5 CHG 185 CHG 1A5 CHG (LD75D4) es posible que se produzcan diferencias de potencial entre el
punto de referencia de la salida diferencial y el punto de referencia de la
2B4 STOP 2A4 STOP 184 STOP 1A4 STOP entrada de excitacion de la unidad de accionamiento. Para evitar esas
283 DOG 2A3 DOG 1B3 DOG 1A3 DOG diferencias de potencial en la excitacion diferencial, los potenciales de
® referencia del médulo de posicionamiento y de la unidad de accionami-
282 RLS 2A2 RLS 182 RLS 1A2 RLS ento tienen que estar unidos por medio de los bornes de conexion.
2B1 FLS 2A1 FLS 1B1 FLS 1A1 FLS Cuando el potencial de referencia de la unidad de accionamiento esta

O] Nome segnale per LD75P4/Denominacion de sefial para LD75P4/Ha3BaHve curiana ana LD75P4
Nome segnale per LD75D4/Denominacion de sefial para LD75D4/HassaHue curtana gna LD75D4
Nelle tabelle, "®@" sta per pin non occupato /En las tablas, ,@" representa un pin no conectado./,®" B Tabnuie 0603HayaeT HENOAKNIOUEHHbIN KOHTaKT.

aislado por medio de optoacoplador, puede prescindirse del cableado
del borne de potencial de referencia de la salida diferencial en LD75D4,
ya que en tal caso no pueden producirse diferencias de potencial.

Mpy Mcnonb3oBaHWK CCTEMb BbIXOAA C ApaiiBepoM AnddepeHLm-
anbHom nHUK (LD75D4), MOXeT BO3HWKHYTb Pa3HOCTb NOTEHLMANos
Mexay o6LWyMmn NpoBofamMu: Mexly Knemmon obuiero nposoaa
npansepa anddepeHLmanbHON IMHAK 1 KneMmon obLero nposoga
npremMHuKa anddepeHLManbHON IMHUKM Mofynsa Npusoaa. YTobbl
YCTPaHUTb Pa3HOCTb MOTEHLNANOB MeXAy O6LWMM NpoBoAaMu,
coeanHUTe Knemmy o6Lero npoeoAa Apaiiesepa AnddepeHLmanbHomn
nHWK Ha LD75D4 1 knemmy o6Lero npoBoaa npmeMHuka andde-
peHuMnanbHon MMHUKM moAyna npusoda. Korga knemma obuiero
npoBofa MOAyNA NPKBOAA NOAKMIOYEHa Yepes onTonapy, NPoBoAKa
K Kniemme obLiero nposofa Apaisepa AnddepeHLmnanbHoM MMHAN
LD75D4 He TpebyeTcs, MOCKONbKY PasHOCTb MOTEHLMANIOB MeXay
06LMMM NPOBOAAMI OTCYTCTBYET.

::gglallcev/lruan Descrizione/Descripcion/Onuncanmne
(D | Fase A volantino
::Htgg: ﬁj (® | Generador manual de pulsos, fase A
(Masa A py4HOro reHepaTopa MMMYNbCoB (MaxoBiKa)
@ Manual pulse generator B phase
:zﬂ::ggg g:r ® | Generador manual de pulsos, fase B
(Ma3a B pyuHOro reHepatopa UMmnynbcos (MaxoBuka)
PULSER @ Uscita impulso indietro (CCW)
pULSE cCOM D - - - ——
® Salida de pulsos inversa (en el sentido antihorario)
PULSE R+ MHBepTMpOBaHHbIN UMNYNbCHbIN Bbixoa (MPOTUB
PULSER-@ YACOBOWI CTPESKM)
gﬂ::gg EOM ® ® Uscita impulso avanti (CW)
® Salida de pulsos adelante (en el sentido horario)
PULSE F+ ~
PULSEF-@ Mpamoit umnynbcHbil Bbixos (MO YACOBOW CTPENKE)
® Azzeramento contatore deviazione
CLEAR ® d a desviacion d acio
CLRCOM Resetear contador para la desviacion de regulacion
C6poC cueTuUMKa PaccornacoBaHms
@ Azionamento READY
gEDégéM ® Accionamiento preparado
FOTOBHOCTb mopyns npusoaa
PGOS (D Segnale ingresso di zero (+5 V/+24 V)
PG024 @ Entrada para sefal cero (+5 V/+24 V)
p
PGOCOM
Hynegoli BxoaHoi curHan (+5 B/+24 B)
(D Segnale comando esterno/segnale commutazione
gng ® Senal externa de comando/conmutacion
CWrHan BHeLHEro ynpaBieHNA/KOMMYTUP. CUrHan
@ Segnale di arresto
ggc;: ® Sefial de parada
@®US |CurHan «ctom»
@ Segnale per zero macchina
DOG ® - P
com Sefial para punto cero de la maquina
CTOPOXEBOW CUrHan BXOAa B KOHTPOSIbHYIO 30HY
@ Segnale soglia inferiore
EI(')SM ® Interruptor de fin de carrera (carrera min.)
CUrHan HUXHEro orpaHuueHna
@ Segnale soglia superiore
EIE)SM ® Interruptor de fin de carrera (carrera max.)
CurHan BepxHero orpaHuyeHnA

D yscita impulsi di posizionamento e impulso segno per sistemi di azionamento compatibili
con uscite open collector (solo LD75P4)./
Entrega de pulsos de posicionamiento y signos de pulso a una unidad de accionamiento
apropiada para sefiales de colector abierto (s6lo LD75P4). /
BbiX0Z OT MMIMY/IbCOB MO3MLIMOHIMPOBAHIAA 1 MMIMY/bCa 3HAKa 1A MOAYNA NPUBOAA,
COBMECTVMOTO C CUCTEMOIA BbIXOZA C OTKPbITbIM KONEKTOPOM (TOMbKO y LD75P4).

@ yscita impulsi di posizionamento e impulso segno per sistemi di azionamento compatibili
con uscite differenziali (soloLD75D4)./
Entrega de pulsos de posicionamiento y signos de pulso a una unidad de accionamiento
apropiada para sefales diferenciales (s6lo LD75D4). /
BbiX0A OT MMYNIbCOB MO3MLUMOHMPOBAHIAA 1 MMY/IbCa 3HaKa ANA MOAYNA
nNpKBOAa, COBMECTUMOTO C CUCTEMOI BbIXOAa C ApaiiBepom AnddepeHumanbHoi
nuHuK (Tonbko y LD75D4).




2% MITSUBISHI ELECTRIC

Programowalne sterowniki logiczne

ERSECY S

Podrecznik instalowania modu
pozycjonujace LD75P4, LD75D4

Nr art. PL, Wersja A, 09062011

Srodki bezpieczenstwa

Do uzytku przez wykwalifikowany personel

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych tech-
nikéw elektrykow, ktoérzy s juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, mogg
by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykow.
Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktow,
wyraznie nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wytacznie przez
autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Prawidlowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC L, przeznaczone sg
tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub
w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Muszg by¢ przestrzegane
wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym
podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane,
przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci z wtasciwymi standar-
dami bezpieczenstwa. Nieautoryzowana modyfikacja sprzetu lub oprogramo-
wania, lub nieprzestrzeganie ostrzezer podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych obrazen personelu i/lub
zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne i sprzet rozszerzajacy,
wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane
przez programowalne sterowniki logiczne z serii MELSEC L. Wszystkie inne
zastosowania beda uwazane za niewtasciwe.

Regulacje zwigzane z bezpieczenistwem

Wszystkie regulacje bezpieczeristwa zapobiegajace wypadkom i wtasciwe dla
naszych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy konfiguradji systemu, roz-
planowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw.
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktére pomoga we wiasciwym i bez-
piecznym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaty wyrdznione
w nastepujacy sposob

Przeglad modutow

Instalacja i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

Pozycja LD75P4 | LD75D4

Liczba sterowanych osi 4
_Sposoblwyprowadzenla Otwarty kolektor ‘ Wzmacniacz réznicowy
impulséw

Przed rozpoczeciem instalacji okablowania nalezy odtqczy¢ wszystkie
fazy zasilania PLC oraz inne zewnetrzne zrédta.

Wymiary zewnetrzne i elementy modutu

PO, |
a
°

i}

Srodek O
szyny DIN

. —
o L .

Wszystkie wymiary w "mm".
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Montaz modutéw na szynie DIN

(@ Umieszczone pod modutem
zatrzaski mocujace do szyny
DIN odciagna¢ w dét, az do
ustyszenia charakterystycz-
nego klikniecia.

@ Gorne zaczepy modutu zac-
zepic na szynie DIN i przycis-
na¢ modut do szyny DIN.

®@ W celu zablokowania modu-
tow zatrzasnac zaczep na szy-
nie DIN. Odciggac zatrzask az
do ustyszenia charaktery-
stycznego klikniecia. W przy-
padku trudnosci z dostepem
do zatrzasku uzy¢ narzedzia,
na przyktad srubokreta.

@ Obok skrajnie lewego i skrajnie prawego modutu nalezy zamocowa¢ blo-
kady zabezpieczajace przed przesuwaniem modutéw wzdtuz szyny DIN.

OSTRZEZENIE

@ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod kami opi iwk
Manual do MELSEC L. Nie wy nad. ie pytow, mgfy
olejowej, zrqcych lub palnych gazow, s:lnych w:braq: Iub uderzen, wy-
sokich temperatur, wilgoci i nie dop ac do skrapli pary wodnej.

@ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do modufu nie
dostaly sie w:ory, I Scinki lub frag Yy pr dow, ktore
po wpadnieciu mogfyby sp d ¢ zwarcie obwodo

® Do wierzchu dutu przyczepie Jjest folia zabezpieczajqca przed
obcymi sub jami, takimi jak k tki p dow wp ,' ace do

dutu w czasie kabl ia. W czasie k ia nie nalezy zd
wac folii. Przed rozpoczeciem uzytkowania systemu nalezy jq zdjqc',
aby umozliwic rozpraszania ciepta.

@ Przed dotknieciem modutu zawsze nalezy roztadowac statyczny tadu-
nek elektryczny 2g y na powierzchni ciata, np. dotykajqc uzie-
mionejp j. Niep ie tego zalecenia moze
byc przyczynq awarii lub nieprawidfoweg tani dzeni

Montaz
OSTRZEZENIE

® Moduly nalezy instalowaé na szyme DIN

® Zprawej strony I ¢ pokrywe koricowq.

@ Nie upusci¢ modutu i nie narazac nasilne uderzenie.

@ Nie otwierac lub nie modyfikowa¢ modutu. Takie poczynania mogq
spowodowac awarie, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar.

@ Nigdy nie nalezy dotyka¢ jakichkolwiek dzqcych czesci modut
lub podzespotow elektronicznych.

[} Aby polqczyc moduly, nalezy sprzggnqc dj iednie ztqcza i p

e blokady. Niepr potqczenie moze by¢
przyczynq mewlasc:wego dziatania, awarii lub upadku modutu.

UWAGA

Nie wolno wysuwac modutéw z szyny DIN, gdyz moze to spowodowac uszko-
dzenie metalowych elementdw, umieszczonych w dolnej czesci modutéw.

Podlaczanie

OSTRZEZENIE

NIEBEZPIECZENSTWO:

Ryzyko narazenia uzytkownika na obrazenia.

Nieprzestrzeganie tych ostrzezen, moze doprowadzic¢
uzytkownika do zagrozenia zycia i powstania urazéw.

B

OSTRZEZENIE:

Ryzyko uszkodzenia sprzetu.

Nleprzestrzegame ostrzezen zw:qzanych z bezpleczenst-
wem, moze dopr ¢dop g
lub innej wtasnosci.

>

Prz¢

Dodatkowa informacja

Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢é w naste-
pujacych podrecznikach:

Instrukcja dla modutéw LD75P4 i LD75D4 “Przed rozpoczeciem uzytkowa-
nia produktu”

Podrecznik uzytkownika modutu pozycjonujacego MELSEC L

Podrecznik uzytkownika modutu MELSEC L CPU (Konstrukgja, konserwacja
i przeglady)

Podrecznik programowania MELSEC-Q L

Instrukcja bezpieczeristwa modutéw MELSEC L CPU

Podreczniki te mozna bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej
(www.mitsubishi-automation.pl)

Jesli pojawia sie jakiekolwiek pytania zwigzane zinstalowaniem, programowa-
niem i dziataniem sterownikéw z serii MELSEC L, prosimy o bezzwtoczne skon-
taktowanie sie z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem.

Nr. | Opis
@ | Zaczep montazowy do szyny DIN
@ | Dzwignia do faczenia modutéw (do potaczenia dwéch modutéw)
Wyswietla status pracy modutu
@ | Tryb normaln:
RUN Y y
o Usterka sprzetu
Btad licznika czasu Watchdog'a
Wyswietla status btedu w module
@ | Blad
ERR.
Wskaz- 4 | Btad w odpowiedniej osi
niki
0 stanu O | Tryb normalny
LED A Wyswietla status odpowiednich osi
AX2 @ | Odpowiednia o$ pracuje
2;3 4 | Btad w odpowiedniej osi
O | Odpowiednia 0$ pracuje
Wszyst-
kie
diody @ | Usterka sprzetu
LED
(1) Dwa 40-stykowe ztacza interfejsu we/wy (AX1=0$ 1, AX2 = 0§ 2,
AX3=0$3,AX4=054)
@ | Tabliczka z numerem seryjnym
e Zacisk wspélny wzmacniacza réznicowego (tylko LD75D4)

@: LED $wieci, 4: LED miga, O: LED wyfaczony

Ltaczenie modutow

Sposoéb taczenia modutdéw pokazano na przyktadzie taczenia procesora
L02CPU z zasilaczem L61P.

@ Aby zwolni¢ dzwignie facza-
ce moduty w gérnej i w dol-
nej czesci modutu procesora
LO2CPU, nalezy je przesunac
w kierunku gérnej czesci
modutu.

(@ Ziacze modutu zasilacza wsu-
na¢ do ztacza modutu proce-
sora CPU tak, aby zostaty one
niezawodnie pofaczenie.

@) Aby zablokowa¢ dzwignie
taczace moduly, nalezy je
przesung¢ w kierunku
podstawy modutu. Upew-
nic sig, ze moduty sg pew-
nie pofaczone.

bwodds

@ Nie uktadac kabli syg ,u: blisko sieci gcej, linii
zasilajqcych wysoklego naplgcm Iub linii tqczqcych z obcrqzemem
W przeciwnym wyp mogqp ¢ sie
wplywem zaktocen lub przepieé. Kable nalezy prowadzlc z zachowa-
niem bezpiecznej odlegtosci od powyzszych obwodéw, wiekszej niz
100 mm.

@ Kable obwodi ilania ster ik
wyjs¢ oraz obwodo ilania silniko

PLC, obwodé il

ia wejs¢/
nalozy prowadsié oddzielni

Wiasciwe ztacza
Do modutéw pozycjonujacych stosowane s ponizsze ztacza.

Model Opis W’l.a sciwy prze-
kroj przewodu
A6CON1 | Ztacze lutowane (wyjscie proste) 0,3 mm?
A6CON2 | Ztacze zaciskane (wyjscie proste) 0,088-0,24 mm?
A6CON4 ;tgcze Iutowan_e (obydwa rodzaje z vyyj- 0,3 mm?
Sciem prostym i pod katem 45 stopni)
@ Linka

Sruby w listwach zaciskowych nalezy dokrecaé z momentem podanym
w sasiedniej tabeli. Luzne $ruby moga by¢ przyczyna zwar¢, mechanicznych
uszkodzen lub awarii.

Sruba Moment

Sruba ztacza ($ruba M2,6) 0,20-0,29 Nm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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Programozhato vezérlok

ERSECY S

LD75P4, LD75D4 pozicionalé modulok -
beszerelési utmutato

Rend.sz. HUN, verzié A, 09062011

Biztonsagi tajékoztato

Csak szakképzett munkatarsaknak

A kéziknyv megfeleléen képzett és szakképesitéssel rendelkezé elektrotech-
nikusok szamara késziilt, akik teljesen tisztaban vannak az automatizalasi tech-
nolégia biztonsagi szabvényaival. A leirt berendezésen végzett minden
munka, ideértve a rendszer tervezését, beszerelését, beallitasat, karbantarta-
sat, javitasat és ellendrzését, csak képzett elektrotechnikusok végezhetik, akik
ismerik az automatizalasi technoldgia vonatkozé biztonsagi szabvanyait és
el6irasait.

A berendezés helyes hasznalata

A MELSEC L sorozat programozhaté vezérl6i (PLC) kizardlag az ebben a kézi-
konyvben vagy az alabbiakban felsorolt kézikonyvekben leirt alkalmazasok-
hoz készliltek. Kérjlik, tartsa be a kézikonyvben leirt 6sszes beszerelési és
lizemeltetési elGirast. Minden termék tervezése, gyartasa, ellendrzése és doku-
mentalasa a biztonsagi eléirdsoknak megfelel6en tortént. A hardver vagy
a szoftver barmely médositasa vagy a kézikonyvben szereplé vagy a termékre
nyomtatott biztonsagi figyelmeztetések figyelmen kiviil hagyasa személyi
sértilést vagy a berendezés és egyéb tulajdon karosodasat okozhatja. A MELSEC L
sorozathoz tartoz6 programozhaté logikai vezérl6k egytuttes hasznélata
egyéb berendezésekkel kifejezetten csak a Mitsubishi Electric altal jovaha-
gyott tartozékokkal és perifériakkal megengedett. A termékek barmely mas
hasznalata vagy alkalmazasa helytelen.

Vonatkozo biztonsagi szabalyozasok

Az On egyedi alkalmazasara vonatkozé minden biztonsagi és balesetvédelmi
el6irast be kell tartani a rendszerek tervezése, izembe helyezése, bedllitasa,

A modulok attekintése

Felszerelés és huzalozas

Tétel LD75P4 | LD75D4

Vezérelhetd

tengelyek szama 4

VESZELY

Impulzuskimeneti

Nyitott kollektoros ‘ Differencialis meghajtos
rendszer

A felszerelési és h i kdlatok kezdése elétt mindig kap-
csolja ki a PLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdapforrdst.

Befoglal6 méretek és alkatrészek
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A méretek "mm".

VIGYAZAT

@ Aterméket a "MELSEC L CPU Module User's I" hardverkényvb
leirt dltaldnos specifikdcioknak megfelelé kor ben ii I

Ne tegye ki a késziiléket pornak, ola[kodnek korroziv v vagy gyulekony

k, erés r ésnek illetve iité magas hémer

paynlm 6ddsnak, vagy ned k

® Huzalozdskorvagyacs k fi furasakorugyel/en arrq, hogyale-
vdgott vezetékvégek vagy forgdcsok ne juth k a szell6z6

® A modul tetején lévé szell6zényildsokon védéboritds taldlhato, amely
megakadalyozza, hogy a firdsi forgdcs és a kdbeldarabok a nyildson

k. Ne tavollfsa el a bontast a huzalozds be-

fejezé: elott' U Itetés el6tt b Ivegyele a boritdst,
mert ellenkezé esetben a modul iizem kézben tilmelegedhet.

@ Mielétt hozzdérne a modulhoz mindig érintsen meg egy lefoldelt fém-
targyat vagy hasonlot, az emberi testen felgyiilemlett statikus elektro-

1 ben a modul kdrosodhat,

vagy hibds mukodest okozhat.

Felszerelése

VIGYAZAT

Modulok felszerelése DIN sinre

(D Huzza le a modulok hatolda-
|an talalhato DIN sin kampo-
kat addig, amig kattanést
nem hall.

@ Akassza ra a modulok felsé
részén talalhatd kapaszko-
dokat a DIN sin peremére,
majd nyomja be a modulo-
kat a megfelel pozicidba.

® A modulok szilard régzitésé-
hez akassza ra a DIN sin kam-
pokat a DIN sinre. Huzza fel
a kampokat addig, amig kat-
tanast nem hall. Ha a kam-
pokhoz kézzel nem férhet
hozz4, hasznaljon csavarhu-
z6t vagy hasonlé szerszamot.

@ A két széls6 modul bal illetve jobb oldala mellé szereljen fel gatakat az
oldaliranyu elcsuszas elkerilése érdekében.

@ Amodulokat DIN sinre kell felszerelni. MEGJEGYZES
® Alegszélsé modul jobb oldaldra fel kel erésiteni egy lezdrd burkolatot. Felszereléskor a modulokat ne csusztassa a DIN sin szélété| kezdve. Ha igy tesz,
@ Amodult ne ejtse le, valamint ne tegye ki erds iitésnek. azzal megsértheti a modul hdtoldaldn taldlhaté fém alkatrészt.
® Ne nyissa fel amodul tokozdsat, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-
hibdsoddst, ii; t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet okozhat.
@ Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektromkus al- Huzalozas
katrészeit. Eza modul hibds mukodeset vagy ténkr
® A modulok kélcsonos o ihoz, illessze 6ssze a megfelel6 i
csatlakozokat es szildrdan régzitse a modulilleszté karokat. A nem VIGYAZAT
gfelelé pcsoltsdg h:bas miikodést vagy hibdsoda
kozhat, illetve a ko yeként a modul leeshet. ® Ne ajel ékeket hdlézati és nagyfesziiltségl kdbelek vala-

karbantartésa, javitasa és ellen6rzése soran. Nr. | Leirds
Ebben az utmutatdban a termékek helyes és biztonsagos lizemeltetésére . o .
vonatkpzé specialis figyelmeztetések vildagosan meg vannak jelSlve az alabbi- @ | DiNssinre rogzité kampd
ak szerint: @ | Modulilleszts kar (két modul ésszekapcsolasdhoz)
VESZELY: A modul iizeméllapotat jelzi
A\ Személyi sériilés lyére tkozé figyell ések RUN @ | Normal izemmaod
8 ) Azitt leirt ovmtezkedesek flgyelmen klvul hagydsa sériilést :
vagy stilyos egészség o Hardverhiba
Watchdog timer hiba
VIGYAZAT: A modul hibaallapotét jelzi
' A berendezesek vagy vagyontdrgyak sériilésére vonatkozo @ | Hiba
2\ figyel k. Az itt leirt 6vintézkedések figyelmen kiviil ERR. ————
hagydsa a berendezés vagy egyéb vagyontdrgyak stilyos 4 | Az adott tengely miikddési hibaja
kdrosoddsdhoz vezethet. O |LoD O | Normal izemmaod

Tovabbi tajékoztatas

Az alabbi kézikonyvek tovabbi tajékoztatast adnak a modulokrol:
Instruction leaflet “Before Using the Product” for LD75P4 and LD75D4
MELSEC L Positioning Module User’s Manual

MELSEC L CPU Module User's Manual

(Hardware Design, Maintenance and Inspection)

MELSEC-Q L Programming Manual

@ Safety Guidelines for MELSEC L CPU

Ezek a kényvek ingyenesen elérhet6k az interneten
(www.mitsubishi-automation.hu).

Ha barmilyen kérdése van a kézikonyvben leirt berendezés programozasaval
vagy hasznalataval kapcsolatban, kérjuk, vegye fel a kapcsolatot az illetél

Az adott tengely dllapotat jelzi

//&; @ | Azadott tengely mozgasban van

AX3 @ | Azadott tengely miikodési hibaja

AX4 o Az adott tengely nyugalomban vagy

készenléti dllapotban van

Mind-
egyik | @ | Hardverhiba
LED

(1) 2 x 40-tis I/0 interfész csatlakozo
(AX1 =1.tengely, AX2 = 2. tengely, AX3 = 3. tengely, AX4 = 4. tengely)

@ | sorozatszam

értékesitési irodaval vagy osztallyal.

@ | Differencilis meghaijté kéz6s kapcsa (csak az LD75D4 modellnél)

@: LED BE, @: Villog6 LED, O: LED KI

Modulok 6sszekapcsolasa

A modulok 6sszekapcsolasanak példaja az LO2CPU és az L61P dsszekapcsold-

saval van illusztralva.

(@ Az L02CPU felsé és alsé olda-
lan talalhaté modulilleszté
karok felengedéséhez: csusz-
tassa a karokat a modul elil-
sé oldala felé.

@ Helyezze be a tipmodul csat-
lakozéjat a CPU modulon évé
csatlakozdba gy, hogy azok
szorosan illeszkedjenek.

® A modulillesztd karok rég-
zitéséhez:csUsztassa a karo-
kat a modul hétsé oldala
felé.Bizonyosodjon meg
réla, hogy a modulok szo-
rosan 6ssze vannak kap-
csolva.

_»= Rogzités
-

mint tdpkdbelek kozelében. Tartson téliik legaldbb 100 mm tdvolsd-
got. Ellenkezé esetben a zavarjelek iizemzavart idézhetnek el6.

5 6 tdpegy k ékeit, az I/0 és a motor
kiilonitse el egy

Felhasznalhato csatlakozok
A pozicionalé modulok esetében a kdvetkezé csatlakozok hasznalhatok.

Alkalmazhato

Modell | Leiras huzalméret
A6CON1 | Forraszthatd csatlakozo (egyenes kivitel) 0,3 mm?
A6CON2 | Krimpelhetd csatlakozo (egyenes kivitel) 0,088-0,24 mm?
A6CON4 Forraszthato csatlakozo (egyenes és 45°-0s 03 mm?

szgben hajlitott kivitel(i tipusokhoz)

@ sodrott kibel

A sorkapocs csavarokat a lenti tédbldzatban szereplé meghuizényomatékok sze-
rint kell meghuzni. A laza csavarok révidzarlatot, mechanikai hibakat vagy
hibas mlikodést okozhatnak.

Csavar Nyomatéknak

Csatlakozo csavar (M2.6) 0,20-0,29 Nm
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‘ Piehled modulu Instalace a kabelové propojeni Montéz moduld na DIN listu

~~MITSUBISHI ELECTRIC

Polozka LD75P4 | LD75D4 (@ Pfitlaéte montéazni zavésy pro

. NEBEZPECI montaz na DIN litu na zadni
Pocet fizenych os 4 i strané modulu smérem dold,
Prog ramovatelné IOg ické automaty i . Vystup typu open ' . Pred instalaci a pFipojovdnim kabelu vypnéte externi pFivod napdjeciho dokud nezaskodi.
Druh vystupu pulz( collector Diferencidlni vystup napétipro PLC a pripadné i dalsi externi napéti.
5 . . UPOZORNENI
. Obsluzné pl’ka arozmery @ Povéste moduly horni hranou
series @ Zarizeni provozujte pouze v prostredi, které vyhovuje podminkdm vybrani na DIN liétu a zatlacte
Lo ——eeef) uvedenym v popisu hardwaru systému MELSEC L. Pristroje nesmi byt moduly proti DIN liété do
NéVOd k il'l sta Iaci polohovaci mod u |y A |;|. ]_ f vystaveny prachu, olejové mize, leptavym nebo hoflavym plynim, sil- pozice.
o o) nym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm a kondenzaénim
LD75P4,LD75D4 g ¢ B . i¢inkdm nebo vihkosti.
z = . ise gl . o
¢.vyr. CZ, Verze A, 09062011 z 2 L [ ] Pp:: mo'nvtxzz: .dave1£e pozor I’lﬂ’to, aby se do n‘foudulu nedostaly pres
3 le) = vétraci stérbiny otrepy z vrtdni nebo zbytky drdti. To by mohlo vyvo-
. . 3 5 lat pozdr, poruchu nebo vést k vypadkim pfistroje. e .
Bezpecnostni informace g @ Na vétraci mfizce na horni strané modulu je upevnéno protiprachové ® Zajistéte montazni zavésy pro
2 o E prekryti, které zabraiiuje tomu, aby se pres stérbiny ve vétraci mrizce le”'” prlpevnehnl naDIN listu. P':Jsun-
- ] Z o . s . o P il te vSechny zavésy nahoru,
Pouze pro kvalifikované osob °® ! b nedostaly dovniti modulu otfepy z vrtdni nebo zbytky drdtii. Protipra- m” il v 0
P o, . YV B ) L . =] chové prekryti nesnimejte dFive, nez dokoncite pfipojovdni. Pied uve- L dc[)klvld nezvalskou. P?kud nejsou
Tento navod je uréen pouze pro fadné skolen¢ a zplisobilé elektrotechniky, :l"’4 T V1 denim do provozu viak musite tento kryt odstranit, aby nedoslo zavésy piistupné, pouzijte
ktefi jsou plné obeznameni s bezpecnostnimi standardy pro technologii auto- 95 k prehidti modulu. naradi (napf. Sroubovak).
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, vcetné navrhu systému,

instalace, nastaveni, servisu a zkouseni, sméji provadét pouze $koleni elektro- Rozmeéry: mm @ Predkazdym uchopemm modulu PLC vybijte nejdrive svij staticky nd-

technici s piislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznémeni s pfislusnymi bez- LD75D4 boj tim, Ze se dotk é ¢dsti. Nedodrzenim tohoto
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace. Q—'lmm e upozornéni miiZzete poskodit modul nebo zavinit jeho chybnou funkci. @ Vedle prvniho a posledniho modulu na DIN listu namontujte zarazky, aby
9—»[ i RUN = nemohlo dojit k jejich posunuti do boku
Spravné pouzivani zafizeni P Instalace POZNAMKA
Prggrgmovatelné -automaty (PLVC) fady MELSEC Ljsog urceny pouze pro kon- I_ [, 0] L. T . - » s
krétni okruhy aplikaci vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech UPOZORNENI nikdy ouvejte na DIN listu z boku. Mohlo by dojit k posko-
uvedenych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani viech instala¢nich zeni kovovych drzdki na zadni strané modulu.
a provoznich parametru specifikovanych v tomto navodu. Viechny produkty e p .
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bez- - @ Moduly musi bytr:azm[)ftovaﬁy,na DINsber.mc: o Kabelové propoieni
pecnostnimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo o ® Vpravo vedlep Ijte ukoncovaci desku. propoj
nedodrzovéni bezpecnostnich varovéani uvedenych v tomto navodu nebo ® Nenechejte modul spadi nazemanevy ijte ho silnym i
vytisténych na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo A L e N . . ENi
jiného majetku. Pouzivana mohu byt pouze dopliujici a rozitujici zafizeni J— L4 by ok Y ‘fk'r'"t"d‘”"‘h r/ b;’elte'z,'"e"lf"“"!‘f"f:"'(”” 'e"{“’,""""s‘e"' ) UPOZORNENI
doporu¢ena firmou MITSUBISHI ELECTRIC ve spojeni s programovatelnymi 'y mohly vzniknout poruchy a/nebo pozar a zaroven dojit k poraneni. P e T
fizenimi fady MELSEC L. Jakékoli jiné aplikace produktu budou povazovany za ® Nedotykejte se zddnych vodivych dilii nebo elektronickych kompo- ° vodite ep jtev 5”°"_Y‘h nebo vysokonapétovych
nespravné. nent modulii. vedﬂr:’ anktllbelu pripojenych vk z?'téz'i. Minimdlni ?ds'tup od técht'a
® Propojte moduly prislusnymi k ktory azajistéte je zajistovacim hdé- V?ﬂcu cini 10;') mm. :\:et;t;(dr;e:l f?hol:o. upozornéni by mohlo byt
Pfislusné bezpecnostni pfedpisy kem. Pokud nejsou moduly pevné spojeny, miize dochdzet k chybdm ° Z ricinou '; 7_’2‘7/&“ ve; aici chybne funkci z:‘;'fle"':
lapdjeni PLC, eriferii a motor ojte oddélené
Béhem navrhu systému, instalace, nastaveni, drzby, servisu a zkouseni téchto nebo poskozeni nebo modul miZe vypadnout. péjent peritert L prpol
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tyka- € | Popi
J\I/c{;(renrtj(rnex:cgglﬁ?g\‘ld\Ejarroo(\i/";gloukfeprlékjasi)lu dulezita pro spravné a bezpe¢né — Spojeni modula Zésuvné konektory
pouziti produktd, oznacena takto: o Montaéni zévésy pro DIN listu Eg;&%%?fé?gi dvou modull je popsan na nasledujicim pfikladu moduld Pro polohovaci moduly jsou vhodné nasledujici konektory
NEBEZPECH: @ | Zajistovaci zapadky (pro spojeni dvou moduld) ® Uvolnéni modulu: Odjistéte Model Popis Priez vodica ©
/ﬁ/\ Varovénitykajl'cisezdraviazrane'm’asob Indikace provozniho stavu modulu zajistovaci hacky na horni A6CON1 | Pajené provedeni (rovné provedeni) 0,3 mm?
) ’.(. s 'z:e p d’ h bezpecnosfmchzasadmuze vést RUN @® | Normalni provoz Z;Z‘;‘i’;jt?:img%lt:ﬁ?ng A6CON2 | Provedeni Crimp (rovné provedeni) 0,088-0,24 mm?
vdznému ohroZeni zdravi nebo zranéni.
o Porucha hardwaru strané modulu. A6CON4 | Pajené provedeni (provedeni pfimé a 45°) 0,3 mm’
UPOZORNEN: Chyba hlidani ¢asu Watch-Dog ® Flexibiln kabel
Varovdni tykajici se posk i zafizeni a majetk Indikace chybového stavu modulu. Dotéhnéte 3rouby pfipojovacich svorek utahovacimi momenty uvedenymi
\ S rex M Y ; S o ® | Chyb v nésledujici tabulce. Volné srouby mohou zpUsobit zkraty, mechanickou zavadu,
« ) Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést ERR yba nebo selham
k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku. Kont- - @ | Chybaosy
© | rolky Eroub Utahovaci
LED O | Normalni provoz . o ) EOUDY; momenty
Daléi informace - @ Zasurite napajeci modul bo¢-
Zobrazeni stavu osy. nim konektorem do odpovi- Pfipeviiovaci Srouby zdsuvného konektoru (M2,6) 0,20-0,29 Nm
Dal3i informace pro tyto moduly obsahuji nasledujici navody: 22 ® | 0saje v provozu dajiciho konektoru CPU modulu
@ Upozornéni ,Before Using the Product” pro LD75P4 a LD75D4 AX3 Chvb tak, aby na sebe oba moduly
@ Navod k obsluze polohovacich modul& MELSEC L AXa @ | Chybaosy Gplné dosedaly.
@ Navod k obsluze moduli MELSEC L-CPU (popis hardware, uvedeni do pro- O | Osa je zastavena nebo v rezimu standby.
vozu a udrzba) Viech-
@ Naévod k programovani pro fadu systému MELSEC System Q/ L série nyLED @ | Porucha hardwaru
@ Bezpecnostni smérnice pro modul MELSEC L-CPU
. . " - M N IR 2 x 40-pdlovy konektor rozhrani 1/0 (AX1 =osa 1, AX2 = 0sa 2,
Tyto navody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu (4] - = o N
(www.mitsubishi-automation-cz.com). AX3 =0sa3, AX4 =0sa 4) ® ;\;i;g\e’azz‘é‘éf' nz;;lg::
Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobk @ | Poloha sériového ¢isla a ;podnl' 5trang modulu
{)(;)rz;i?vanych vtomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distribu- e Referencni potencialova svorka diferencialniho vystupu (pouze LD75D4) dozadu ve sméru k zadni

strané modulu. Zkontro-
lujte, jestli jsou oba moduly
pevné spojeny.

@: LED ZAP, @: LED blika, O: LED VYP

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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®

Rozmieszczenie sygnatow w zlaczu
@ A csatlakoz6 kiosztasa

®
GD)
(@2

Okablowanie ztgcza

Csatlakoz6 bekotése

®

Sygnaty zewnetrzne

@ Kiils jelek

€2  Zapojeni konektoru
2820 | o o] 2a20 1820 | & o] 1A20 ® Widok przodu modutu
2819 | 0 o | 2A19 1819 | © o | 1A19 (H)  Amodul eldInézete
2B18 | 0 o | 2718 1818 | o o | 1A18 L
2817 | 0 o | 217 1817 | @ o | 1A17 €2  Celni pohled na modul
2B16 | 0 o | 2A16 1B16 | @ o | 1A16
2815 | 0 o | 2A15 1815 | @ o | 1A15
2B14 | 0 o | 2714 1814 | © o | 1A14
2813 | 0 o | 2A13 1813 [ @ o | 1A13
2812 | o o | 2A12 1812 | 0 o | 1A12
2811 [ 0 o | 2A11 1811 | @ o | 1A11
2B10 | o o | 2A10 1810 | @ o | 1A10
2B9 | o o|2A9 189 | o o0|1A9
288 | o o|2a8 188 |oo]|1A8
287 |0 o|2a7 1B7 | o o]|1A7
2B6 o o | 2A6 1B6 o o|1A6
285 | o 0|25 1B5 |0 o]|1A5
284 |0 of2n4 1B4 | o o|1A4
283 |0 o|2A3 1B3 |0 o0]|1A3
282 |0 o|2A2 B2 | o o] 1A2
281 [0 of2A1 1B1 | o o]|1A1
— ——
Styk/ | Sygnat/Jel /Signal (AX4) | Styk/ |Sygnat/Jel /Signal (AX3) Styk/ | Sygnat/Jel /Signal (AX2) | Styk/ | Sygnat/Jel /Signal (AX1)
Erint- 05 4/Tengely 4/0sa 4 Erint- 05 3/Tengely 3/0sa 3 Erint- 05 2/Tengely 2/0sa 2 Erint- 05 1/Tengely 1/0sa 1
kezd/ kezé/ kezd/ kezé/
Pin LD7504 Pin LD75014 Pin LD75014 Pin LD7504
2820 ° 2A20 o 1820 PULSER B- 1A20 PULSER B+
2B19 2A19 1B19 PULSER A- 1A19 PULSER A+
2818 PULSE COMD a8 PULSE COMD 1818 PULSE COMD a8 PULSE cOMD
PULSE R-@ PULSER-@ PULSER-@ PULSE R-@
81y PULSE RO A1 PULSE RO 1817 PULSER® - PULSE RO
PULSE R+®@ PULSE R+® PULSE R+@ PULSE R+®@
816 PULSE COM® A6 PULSE cOM®@ 1816 PULSE COMD AT PULSE COM®
PULSE F-@ PULSE F-@ PULSE F-@ PULSE F-@
SB1s PULSE FO JAT5 PULSE FO 1815 PULSE FO AT PULSE FO
PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@ PULSE F+@
2814 CLRCOM 2A14 CLRCOM 1B14 CLRCOM 1A14 CLRCOM
2813 CLEAR 2A13 CLEAR 1B13 CLEAR 1A13 CLEAR
2812 RDYCOM 2A12 RDYCOM 1812 RDYCOM 1A12 RDYCOM
2811 READY 2AT1 READY 1811 READY 1A READY
2810 PGOCOM 2A10 PGOCOM 1B10 PGOCOM 1A10 PGOCOM
2B9 PGO5 2A9 PGO5 1B9 PGO5 A9 PGO5
288 PG024 2A8 PG024 1B8 PG024 A8 PG024
287 oM 2A7 coM 187 com A7 COM
286 oM 2A6 oM 1B6 com 1A6 COM
285 CHG 2A5 CHG 1B5 CHG 1A5 CHG
2B4 STOP 2A4 STOP 1B4 STOP A4 STOP
283 DOG 2A3 DOG 183 DOG A3 DOG
282 RLS 2A2 RLS 182 RLS 1A2 RLS
2B1 FLS 2A1 FLS 1B1 FLS 1A1 FLS

D Nazwa sygnatu w module LD75P4/Jel azonositéja a kdvetkezé moduloknél LD75P4/Oznaceni signall pro LD75P4
Nazwa sygnatu w module LD75D4/Jel azonositéja a kovetkezé moduloknal LD75D4/Oznaceni signald pro LD75D4
"@" w tabelach oznacza niepodtaczony styk/A tablazatban ,@" jeloli azokat a tiket, amelyekhez nincs jel rendelve./Pomoci ,@" v tabulkach znaci neobsazeny pin

muze dojit k rozdilu potencialti mezi referenénim bodem diferen-
ciadlniho vystupu a referen¢nim bodem ovladdaciho vstupu pohonné
jednotky. Pro eliminaci téchto rozdilt potencialt u diferencialniho
ovladani by mély byt referen¢ni potencialy polohovaciho modulu
a pohonné jednotky propojeny pres jejich pfipojovaci svorky. Pokud
je referenéni potencial pohonné jednotky izolovan pies optoclen,
neni pfipojeni svorky referen¢niho potencialu diferencialniho vystu-
pu na LD75D4 nutné, protoze v tomto piipadé nedochazi k rozdilim
potenciall.

Zapojeni zasuvného konektoru (&) Externi signély
gygnall Jel/ Opis/Leiras/Description
o ignal
(P) | sygnaty zewnetrzne
Eﬂtggg ﬁt ® Manuélis impulzusgenerator, A-fazis
€2 |Rueni koletko, faze A
® Faza B recznego generatora impulséw
LD75P/D EBEE: Eir ® Manuélis impulzusgenerator, B-fazis
€2 |Rueni koletko, faze B
- — — Impulsy wyjsciowe do tytu (przeciwnie do ruchu
Nr./ Opis/Leiras/Description EBEE EOM ® ® wskazéwek zegara)
Nr./ @ ® Impulzus ki —hé 5 5
! pulzus kimenet - hatramenet (6ramutaté
C @ PULSE R+ ® jarasaval ellentétes irany)
(1) Ztacze (A6CON) Csatlakoz6 (A6CON) |  Konektor (AGCON) PULSER-®@ @ Pulzni vystup-zpét (proti sméru hodinovych ru¢icek)
Do urzadzen P So6khd PR Impulsy wyjsciowe do przodu (zgodnie z ruchem
(2] zewnetrznych Kiils6 eszk6z6khoz | K externim zafizenim EBEE EOM ® ® Wsﬁazéywe)lgzegara) p 9
3) Kable ekranowane Arnyékolt kabelek Stinéné kabely ©) !rynpurlzuls kimenet — eléremenet (ramutaté
(4] Do napedu Meghajté egységhez | K jednotce pohonu EBEE E @ JPar«lasa'va, megeg)jezo |rany)v —
5 Sygnaly recznego Manudlis impulzus- Signaly ru¢niho ulzni vystup-vpfed (ve sméru hodinovych rucicek)
generatora impulséw generator jelek kolec¢ka ® Kasowanie licznika odchytki
Przekréj przewodu Afoldel6 vezeték CLEAR ’ e Aas
uziemiajacego keresztmetszetenem | Prafez zemniciho CLRCOM ® Differencia szaml4l6 torlése
powinien wynosi¢ | |ehet kisebb 2 mm?2- | Vvedeni by mél byt €2 |Reset itace regulacni odchylky
przynajmniej 2 mm?. nél. Afoldel minimalné 2 mm2, —
0o Uziemienie powinno vezetékeknek Draty pro uzemnéni ® Gotowos¢ napedu
by¢ jak najkrotsze. | alehetd legrovideb- | by mély byt co nej- READY e o -
Punkt uziemiajacy | beknek kell lenniiik. kratsi. Pfipojovaci RDYCOM ® Meghajté egység UZEMKESZ
powinien by¢ Afoldelési pontnak | bod by mél byt co @ Pohon pfipraven
umieszczony blisko | kézel kell lennieaz | nejblize u LD75P/D. —
modutu LD75P/D. LD75P/D-hez. PGOS ® Sygnat wejsciowy zera (+5 V/+24 V)
o;;ig‘i?;cap;?éa‘gy A csatlakoz6 és az Vzdalenost mezi 52002C4OM (D | Nulla bemenet (+5 V/+24 V)
o dami ekranowanymi i?z%it?:;\ygéeét;::: a st';:g:;r:zrlf:roely @ Vstup pro nulovy signal (+5 V/+24 V)
owinna by¢ A g PYRA ?
':nozliwie jgk a Ieheﬁleﬂowdebb- by méla byt co nej- (P) | Zewnetrzny sygnat polecenia/sygnat przelaczania
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W systemie z wyjéciowym wzmacniaczem réznicowym (LD75D4) @ Externi pfikazovy/pfepinaci signal
moze wystapic rdznica potencjatéw pomiedzy zaciskiem wspdlnym R
nadajnika réznicowego a zaciskiem wspdlnym odbiornika réznico- ® Sygnat zatrzymania
wego modutu napedu. W celu zlikwidowania r6znicy potencjatéw STOP ® Leallitasi jel
® pomiedzy zaciskami wspdlnymi, nalezy oba te zaciski ze soba potac- coM J
zy¢ (zacisk wspdlny nadajnika réznicowego modutu LD75D4 oraz Signal t f
zacisk wspolny odbiornika réznicowego modutu napedu). Jesli zacisk @ 'gné’ pro zastaveni
wspolny modutu napedu podtaczony jest do ztaczy optoelektronic- ® Sygnat powrotu do pozycji zerowej maszyny
znych, wéwczas pomiedzy zaciskami wspdlnymi nie wystepuje DOG
réznica potencjatoéw i nie jest konieczne potaczenie z zaciskiem com ® Gépi nullapont
wspolnym wzmacniacza réznicowego modutu LD75D4. @ K — f
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A differencialis meghajtés kimeneti rendszer alkalmazasa esetén vsp P )
(LD75D4) potencidlkiilonbség alakulhat ki a differencialis meghajtd ® Sygnat ograniczenia dolnego
koz6s kapcsa és a meghajté egységen taldlhaté differencialis vevo RLS — - —
kozos kapcsa kozott. A kozés kapcesok kdzotti potencialkiilénbség com ® Végallaskapcsold (alsé véghelyzet)
@ megsziintetéséhez, kapcsolja 6ssze az LD75D4 modul differencidlis . . -
meghajtéjanak kozos kapcsat a meghajté egységen talalhato differ- €2 |Koncovy spinat (min. dréha)
encilis vevé kozos kapcsaval. Ha a meghajtd egység kozos kapcsa ® ' N -
optocsatoldkon keresztil van csatlakoztatva, akkor az LD75D4 modu- Sygnat ograniczenia gérnego
lon 1évé differencidlis meghajtd kozos kapcsahoz vezetd vezetékekre FLS 21l . P
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<} Wyjscie impulséw pozycjonujacych oraz impulsu znaku dla systemu napedowego
zgodnego z wyjsciem typu otwarty kolektor (tylko LD75P4)./
A pozicionaldé impulzusok kimenete és azimpulzus el6jele a nyitott kollektoros kime-
neti rendszerrel kompatibilis meghajté egység esetében (csak a LD75P4 tipusnal)./
Vystup polohovacich pulzi (popi. sméru) od pohonu se signaly open collector
(Pouze LD75P4).
Wyjscie impulséw pozycjonujacych oraz impulsu znaku dla systemu napedowego
zgodnego z wyjsciem typu wzmacniacz roéznicowy (tylko LD75D4).
A pozicionald impulzusok kimenete és az impulzus eldjele a differencialis meghajtos
kimeneti rendszerrel kompatibilis meghajté egység esetében (csak a LD75D4 tipusnal)./
Vystup pulzil polohovéni a znamének pulzt na pohon vhodny pro diferencni polo-
hovacich pulzti (popf. sméru) od pohonu s diferencialnimi signaly (Pouze LD75D4).



