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Safety Information

For qualified staff only

This manualis only intended for use by properly trained and qualified electrical
technicians who are fully acquainted with automation technology safety stan-
dards. All work with the hardware described, including system design, installa-
tion, setup, maintenance, service and testing, may only be performed by

System Configuration

The Motion Controller Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN,
Q173HCPU, and Q173DCPU are used in a Multiple CPU system to control com-
plex movements via connected servo amplifiers and servo motors. In a Multiple
CPU system up to four CPU modules can be freely combined. Since a Motion
CPU can not be used as standalone module, a PLC CPU is required for operation
of the motion controllers. Thus a maximum of three Motion CPUs, controlling
up to 96 axes, can be used per system.

In the following example, one PLC CPU module is combined with one Motion
CPU module:

These modules are controlled
by the PLC CPU module.

These modules are controlled by
the Motion CPU module.
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trained electrical technicians with approved qualifications who are fully =
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations. \ SSCNET
Proper use of equipment Eapste"ui‘ﬁ:‘e"sm"
The programmable controllers (PLC) of the MELSEC System Q are only
intended for the specific applications explicitly described in this manual or the
manuals listed below. Please take care to observe all the installation and oper-
ating parameters specified in the manual. All products are designed, manufac-
tured, tested and documented in agreement with the safety regulations. Any
modification of the hardware or software or disregarding of the safety warn-
ings given in this manual or printed on the product can cause injury to persons No. | Description
or damage to equipment or other property. Only accessories and peripherals
specifically approved by MITSUBISHI ELECTRIC may be used. Any other use or © | Main base unit Q3CIB, Q3CIDB
application of the products is deemed to be improper.
@ | Power supply
Relevant safety regulations @ | PLC CPU (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)
AII safety and accident prevention regulaqiong relevany toyour specific applica- @ | Motion CPU
tion must be observed in the system design, installation, setup, maintenance, - -
servicing and testing of these products. Servo external signals interface module
In this manual special warnings that are important for the proper and safe use © | ForQ172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN and Q173HCPU: Q172LX
of the products are clearly identified as follows: For Q172DCPU and Q173DCPU: Q172DLX
N DANGER: Synchronous encoder interface module
\ . . For Q172CPUN and Q173CPUN: Q172EX or Q172EX-S1
\. Personnel health and injury warnings. (6] .
/ \) Failure to observe the precautions described here can For Q172HCPU and Q173HCPU: Q172EX-52 or Q172EX-53
result in serious health and injury hazards. For Q172DCPU and Q173DCPU: Q172DEX
Manual pulse generator interface module
7Y For Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN and Q173HCPU: Q173PX or
. Q173PX-51
CAUTION: For Q172DCPU and Q173DCPU: Q173DPX
Equipment and property damage warnings.
V4 t \ Failure to observe the precautions described here can © | Interrupt module QI60
result in serious damage to the equipment or @ | Digital input and output modules (QXn/QYn)
other property. -
@ | Analogue input and output modules (QnAD(V,1)/QnDA(V,)))
) @ | /0 modules or intelligent function modules
Further Information ® | Anal out/outout
n. inpus
The following manuals contain further information about the modules: alogue nput/outpy
® MELSEC System Q Hardware manuals ® | Up to 256 digital inputs/outputs
@ User’s manuals for the Motion CPU modules @ | 16Interrupt inputs
@® User’s manuals for the Motion modules Q172LX/Q172DLX, ® | Manual pulse generator
Q172EX/Q172DEX and Q173PX/Q173DPX of the MELSEC System Q puseg
These manuals are available free of charge through the internet @ | External serial absolute synchronous encoder
(www.mitsubishi-automation.com). @ | Servo external signals
If you have any questions concerning the installation, configuration or opera- Jifi
tion of the equipment described in this manual, please contact your relevant Servo amplifier
sales office or department. For Q172CPUN and Q173CPUN:
® | Models MR-J25-B or MR-J2-B
For Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU and Q173DCPU:
Model MR-J3-B

Connection of Servo Amplifier and external Battery
Q172CPUN (8 servo axes)

Motion CPU Q172CPUN

Battery unit
Q170BAT for battery

AGBAT/MR-BAT One SSCNET line (Overall length up to 30 m)

Up to 8 MR-J25-B or MR-J2-B
servo amplifiers

= Terminal
| connector

]

Cable Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 servo axes)

Cable MR-J2HBUSCIM

Motion CPU Q173CPUN

SSCNET, Line 4

Cable Q173DVCBLCIM

No. | Description

) Up to 8 MR-J25-B or MR-J2-B servo amplifiers
(32 servo amplifier overall)

@ | Dividing unit Q173DV (with holder for battery A6BAT/MR-BAT)

Connection notes

@® Themaximum length of one SSCNET line is 30 m. When using the motion
CPU Q173CPUN consider the length of the cable Q173DVCBLCIM for the
calculation of the SSCNET line length.

@® Each SSCNET line must be terminated with a terminal connector
MR-A-TM.

@® When planning the control cabinet, consider that the SSCNET cables are
connected to the underside of the motion CPU.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 servo axes)

Battery holder unit
Q172HCPU:
Q170HBATC for
battery Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC for
battery Q6BAT

Motion CPU Q172HCPU, Q172DCPU

One SSCNET Il line
(length of each segment up to 50 m)

Up to 8 MR-J3-B servo amplifier

Cable MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 servo axes)

Up to 16 MR-J3-B servo amplifier
e o .

Motion CPU Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Battery holder unit
Q172HCPU:
Q170HBATC for
battery Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC for
battery Q6BAT

Cable MR-J3BUSCIM(-A/B)

Up to 16 MR-J3-B servo amplifier

TN

SSCNET Il

Connection notes

® With SSCNET I, the maximum length of each segment (connection
between Motion CPU and servo amplifier and between servo amplifiers)
is 50 m.

@® When planning the control cabinet, consider that the SSCNET IIl cables
are connected to the underside of the motion CPUs Q172HCPU and
Q173HCPU. Leave a free space of at least 100 mm at the underside of the
CPU module.

General specifications

Item Specification
Ambient when operating | 0to 55 °C
temperature when stored -25t075°C

Ambient humidity when operating | 5to 95 % (no condensation)

Free from corrosive or flammable

Working atmospher X N
orking atmosphere gas and excessive conductive dusts

Further general specifications can be found in the manuals for the Motion CPU
modules.



Names and Functions of Parts
Q172CPUN, Q173CPUN
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No. | Description

© | MODELED

Indication of the operation mode
@ Green: Normal mode

@ Orange: Installation mode / Writing of data to
ROM

© | RUNLED

Indication of the operation status of the Motion
CPU

@ ON: The Motion CPU is in RUN mode

@ OFF: Trouble occurred at starting of the Motion
CPU or WDT error has occurred

© | ERR.LED

Indication of errors

@ ON: One of the following errors has occured:
- WDT error
- System setting error
- Servo error
- Motion SFC error
- Detection of self diagnostic error which will

not stop the operation

@ Flashing: Detection of self diagnostic error
which will stop the operation

@ OFF: Normal operation

No. | Description
Indication of the battery status
© | BATLED @ ON: Voltage of the external battery is too low
@ OFF: Normal voltage of the external battery
Indication of the boot sequence
@ ON: Data is read from the ROM
@ | BOOTLED @® OFF:
- Data is read from the RAM
- Installation mode / Writing of data to ROM
Memory card eject button (Q172CPUN/Q173CPUN only)
@ | When this button is pressed, the mounted memory card is moved
forward for easier removal from the motion CPU.
@ | Memory card loading connector (Q172CPUN/Q173CPUN only)
© | USB connector for connection with a peripheral device.
o) RS-232 connector for connection with a peripheral device
(Q172CPUN/Q173CPUN only)
Switches for changing between Normal mode and Installation
mode/Writing to ROM and for changing between RAM and ROM
mode
In Installation mode the operating system software of the Motion
controller can be installed using a connected periphal device. After
completing the installation move switch 5 to the position for Nor-
mal mode and re-start the Motion CPU.
CAUTION:
The switches SW1 and SW4 must remain in the OFF position.
Both switches SW2 and SW3 must be either in der OFF or in the
ON position. The Motion CPU must not be operated with differ-
@ | entsettings for SW2 and SW3.
@ Switches 1 and 4: No function
These switches are in the OFF position when the
o ow Motion CPU is shipped from the factory.
-] @ Switches 2 and 3: RAM or ROM mode
C i SW2 and SW3 OFF: RAM mode
- s SW2 and SW3 ON: ROM mode
% ; These switches are in the OFF position when the
Motion CPU is shipped from the factory.
@ Switch 5: Operation mode
ON: Installation mode
OFF: Normal mode
RUN/STOP switch
Switch for selection of the operation mode of the Motion CPU
@ @ RUN: Motion program is executed
@ STOP: Motion program is not executed
RESET/L.CLR switch
Switch for resetting the CPU and to clear devices
@ RESET: Used to perform hardware reset, operation fault reset,
® operation initialization etc. After performing reset, always return

this switch to the neutral position.

@ L. CLR: Used to turn "OFF" or "zero" all data in the parameter-set
latch area.

@ | MRUN LED

Indication of the program execution status
(MOTION RUN)

@ ON: Motion control is executed
@ Flashing: Latch clear is executed

@ OFF: Motion control is not executed or a self
diagnostic error which will stop the operation
was detected

No. | Description
Rotary switch SW1 for changing between Normal mode and Instal-
lation mode
"0" position: Normal mode
"A" positiol stallation mode
€07 This §witc_h is in the "A" position when the Motion
(2] Q@/—\v”@ CPU is shipped from the factory.
%_@ & In Installation mode the operating system software
LN of the Motion controller can be changed.
CAUTION:
Other switch settings than "0" or "A" are not per-
missible.
Rotary switch SW 2 for changing between RAM mode and ROM
mode and for clearing the RAM
"0" position: RAM mode
"6" position: ROM mode
"C" position: SRAM clear
This switch is in the "0" position when the Motion
CPU is shipped from the factory.
€07 In RAM mode the operation is based on the user
o QQ/ NS programs and parameters stored in the built-in
2 @c‘: SRAM of the Motion CPU module.
B S
6gL In ROM mode the user programs and parameters
stored in the built-in FLASH ROM of the Motion
CPU are read to the SRAM. After that the program is
executed.
CAUTION:
Other switch settings than "0", "6" or "C" are not
permissible.
RUN/STOP switch
Switch for selection of the operation mode of the Motion CPU
o @ RUN: Motion program is executed
@ STOP: Motion program is not executed
Forced stop input (Input to stop all axes of servo amplifiers in a
lump)
Py CAUTION:

Wiring of this input is essential.
Use a normally closed contact. A forced stop for all axes will be
performed when the EMI input is switched OFF.

SSCNET Il connector (CNT)
Connector to connect the servo amplifier of system 1 (up to 16 axes)

SSCNET Il connector (CN2), Q173DCPU only
Connector to connect the servo amplifier of system 2 (up to 16 axes)

No. | Description
7-segment LED display
Indication of the operation status of the Motion CPU and errors
| A ]
[y MRy N
2 The CPU is being initialized (Duration: approx. 10 s).
o Afterwards RUN or STOP is indicated (see below)
[ e |
Normal mode/RAM mode (The decimal point at the
right is flashing.)
ROM mode (The decimal point in the middle is lit,
the right decimal point is flashing.)
) 07 | Installation mode (Steady "INS" display, the decimal
bR | pointat the right is flashing.)
". ,. :" STOP: Motion program is not executed
e x ] RUN: Motion program is executed
o ) 07 ¢ | BT1: The voltage of the external battery is 2.7 V or
L t less.
), )7 ¥ | BT2: The voltage of the external battery is 2.5 V or
[ R less.
020 071 077 | Operating system software not installed
IR MR X ("A00" remains flashing)
)
)
l System setting error of the Motion CPU
("AL" flashes 3 times, after that "LO1" is indicated.)
| N )
| R R |
o
X
l Servo amplifier error
("AL" flashes 3 times, after that "SO1" is indicated.)
Dnd N |
DRCR MR |

WDT error
.. « | (All three decimal points are lit.)




Undersides of the modules
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No. | Description No. | Description
SSCNET connector (CN2) Test port
Connector for connection with a peripheral device. o CAUTION:
SSCNET N This connector is not available for the user. It is used for manu-
connector (CN1) facturer tests during production.
Connector for connection of the servo amplifiers.
© | Connector for external battery

Q172HCPU, Q173HCPU
Q172HCPU Q173HCPU
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No. | Description

SSCNET Ill connector (CN1)
Connector to connect the servo amplifier of system 1 (up to 16 axes)

Connector for external battery
SSCNET connector
Connector for connection with a peripheral device.

SSSCNET Ill connector(CN2)
Connector to connect the servo amplifier of system 2 (up to 16 axes)
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Dimensions
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Installation

DANGER

Turn off all phases of the power supply for the PLC and other external
sources before starting the installation or wiring work.

A CAUTION

@ Usethe product in the environment within the general specifications
described in the Hardware Manual for the MELSEC System Q. Never
use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts, cor-
rosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain.

® Whendrilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause a short circuit.
Use the provided dust proof sheet to cover the ventilation port. Be
sure to remove this sheet from the PLC's ventilation port when the
i llation work is c leted to prevent overheating.

@ Use the correct tightening torque for the screws (For details, refer to
the MELSEC System Q User's Manual, Hardware).

Several main base units are available for the PLCs of the MELSEC System Q. For
more information, refer to the MELSEC System Q User's Manual, Hardware.

A Motion CPU module must always be used in combination with at least one
PLC CPU module

A Motion CPU module must be installed on the main base unit at the right side
of a PLC CPU module. Install the PLC CPU in the first slot of the base unit.

Mounting a module to a base unit

CAUTION

@ Always turn off the power supply before installing modules.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will dam-
age the module connector and module.

@ Do not touch the conductive or electronic parts of a module directly.
Doing so can cause a unit malfunction or failure.

@ After switching off the power supply,
insert the module fixing latch into the
module fixing hole of the base unit.

@ Push the module in the direction of arrow
to load it into the base unit.

® Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.
The tightening torque of this screw is 36 to 48 Ncm.



Connection

DANGER

@ Always switch off the power supply to the PLC and any other external
power supplies before performing any installation and wiring work.

@ Replace the terminal covers on the modules before switching the
power on again.

@ Make sure to have safety circuits outside of the PLC to ensure safe sys-
tem operation even during external power problems or PLC failure.
Otherwise, malfunctions may cause serious accidents.

@ Provide an emergency stop circuit, a protection circuit, an interlock
circuit for opposite movement (such as normal vs, reverse rotation)
and an interlock circuit (to prevent damage to the equipment at the
upper and lower positioning limits).

@ When the PLC CPU detects an error, such as a watchdog timer error,
during self-diagnosis, all outputs are turned off. Also, when an error
that cannot be detected by the PLC CPU occurs in an input/output
module, output controlmay bedisabled. External circuits and mecha-
nisms should be designed to ensure safe machinery operation in such
a case.

Connection of SSCNET cables

Applicable SSCNET cables for Q172CPUN and Q173CPUN
For the connection between a Motion CPU module Q172CPUN or Q173CPUN
and the servo amplifiers SSCNET cables made from copper are used.

For connection between

Q172CPUN and the first servo
amplifier / battery unit Q170BAT

Q173CPUN and the
SSCNETdividing unit Q173DV

@ dividing unit Q173DV and
servo amplifier MR-J2S-B

@ servo amplifier MR-J25-B and
servo amplifier MR-J2S-B

Cable* Length [m]

Q172J2BCBLLIM-B | 0.5/1/5

Q173DVCBLOM 0.5/1

MR-J2HBUSIM 0.5/1/5

*  "[O"indicates the cable length; e.g.05:0.5m, 1: T m, 5: 5m

Applicable SSCNET cables for Q17JHCPU and Q17CJDCPU
The Motion CPUs Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU and Q173DCPU utilize
SSCNET Ill, which uses optical cables for communication.

Cable* Length [m] For connection between
MR-J3BUSCIM 915103705 | @ 0170HCPU/Q17DCPU and
the first servo amplifier
MR-J3BUSCIM-A 5/10/20 @ servo amplifier MR-J3-B and
MR-J3BUSCIM-B | 30/40/50 servo amplifier MR-J3-8

*  "[O"indicates the cable length; e.g. 015:0.15m,03: 0.3 m, 1: T m

CAUTION

® When pulling out the SSCNET Il cable from the connector, be sure to
put the cap on the SSCNET Ill connector. If the SSCNET Ill end face is
dirty, optical transmission is interrupted and it may cause
malfunctions.

@ Do not see directly the light generated from the SSCNET Il connector
of the servo amplifier or Motion CPUs Q172HCPU/Q172DCPU/
Q173HCPU/Q173DCPU.

@ If the SSCNET lll cable is exposed to excessive stress such as a major
shock, lateral pressure, haul, sudden bending or twist, its inside dis-
torts or breaks, and optical transmission will not be available.
SSCNET Il cable should be given loose slack to avoid from becoming
smaller than the minimum bend radius, and it should not be twisted.

Handling precautions

@® Donotsqueezethe SSCNET Il cablesand do notstamp on the cablesdur-
ing wiring.

@® Whenlaying the SSCNET cable, regard the minimum cable bend radius. If
the bend radius is less than the minimum cable bend radius, it may cause
malfunctions.

Minimum Bend
i Radius
SSCNET cable for Q172CPUN/Q173CPUN 30mm
SSCNET cable for MR-J3BUSCIM 25 mm
Q172HCPU/Q172DCPU/
Q173HCPU/Q173DCPY | MR-J3BUSIM-A_ | S0 mm
(Optical cable) MR-J3BUSCIM-B 50 mm

@® Fixthe SSCNET Il cable so that the SSCNET lll connector is not stressed by
the weight of the cable.

Q172HCPU, Q173HCPU

Control panel |

Optical cord
Loose slack

Fixing SSCNET Il cable

—
1

L Q172DCPU, Q173DCPU

Optical cord
Loose slack

Control panel

ﬁ Fing SSCNET il cable

@® Holdthe connector partofthe SSCNET cable forinstallation or removal.

Motion CPU

Motion CPU

@® When connecting, push the connector securely into the connector CN1
or CN2 until it clicks.
@® When removing the SSCNET cable from a Motion controller Q172CPUN

or Q173CPUN make sure that the connector fixing hook has been
removed completely before you pull the connector out of the module.

CAUTION

Forcibly removal the SSCNET cable from the module will damage the
modules.

@ After removal of the SSCNET Il cable from a Motion controller
Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU or Q173DCPU, be sure to putacapon
the SSCNET connector.

Connection of the external battery
@ Installation of the battery
- Q172CPUN
Place the battery A6BAT/MR-BAT in the battery unit Q170BAT
- Q173CPUN
Place the battery A6BAT/MR-BAT in the dividing unit Q173DV
- Q172HCPU und Q173HCPU
Place the battery Q6BAT in the battery holder unit Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
Place the battery Q6BAT in the battery holder unit Q170DBATC
@ Connect the battery cable to the connector (BAT) of the Dividing unit
Q173DV or the Battery holder unit Q170BAT, Q170HBATC or Q170DBATC
securely until it clicks.
For connection or removal of the battery cable, do it surely while holding
the connector part of the battery cable. Do not pull on the battery cable.

/ "BAT" connector

Battery holder unit

Connector —

@® Connect the connector (CPU) of the Dividing unit or Battery holder unit
with the Motion CPU.

For Q172DCPU and Q173DCPU only: Forced stop input

Wiring

Wiring of the Forced stop input (EMI) of the Motion CPU modules Q172DCPU
und Q173DCPU is mandatory.

When there is no voltage at this input a forced stop of all servo amplifiers will be
performed. Use a normally closed contact to connect a voltage of 24V DC and
arbitrary polarity with the EMIinput.

For the connection the cable Q170DEMICBLCIM with a length up to 30 m is
available (")" indicates the cable length; e.g.05:0.5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

24V DC (+10 %, -15 %)

Cable Q170DEMICBLCIM

+ |-
EMI

EMI.COM
% EMI -

Forced stop

Connection

@ For connection or removal of the forced stop input cable, do it surely
while holding the connector of the cable.

@® When connecting, push the connector of the EMI cable securely into the
EMI connector until it clicks.

@® Forremoval of the forced stop input cable, pull it out while pressing the
connector fixing hook.

CAUTION

Forcibly removal of the connector will d ge the M CPU modul

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Speicherprogrammierbare Steuerungen

Installationsanleitung fiir Motion-CPU-
Module Q17CICPUN, Q17JHCPU und
Q17CJDCPU

Art.-Nr.: 143714 DE, Version A, 25092009

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlie8lich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und Auto-
matisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation,
Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Geréte diirfen nur von einer aner-

Systemkonfiguration

Die Motion-Controller-CPUs Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN,
Q173HCPU und Q173DCPU steuern in einem Multi-CPU-System (ber ange-
schlossene Servoverstarker und -Motoren komplexe Bewegungen. In einem
Multi-CPU-System konnen bis zu 4 CPU-Module kombiniert werden. Da eine
Motion-CPU nicht allein, sondern immer in Verbindung mit einer SPS-CPU
betrieben werden muss, kénnen max. 3 Motion-CPUs, die bis zu 96 Achsen
steuern, in einem System eingesetzt werden.

Das folgende Beispiel zeigt die Kombination einer SPS-CPU mit einer
Motion-CPU:

Diese Module sind der
SPS-CPU zugeordnet.

Diese Module sind der
Motion-CPU zugeordnet.

0o 06 00000000

Erweiterungskabel

-

kannt ausgebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die =
Hard- und Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsan-
leitung oder anderen Handbiichern beschrieben sind, diirfen nur durch unser SSCNET
Fachpersonal vorgenommen werden.
max. 7 Erweiterungs-
BestimmungsgemaBer Gebrauch baugruppentrager
Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) des MELSEC System Q sind
nur fur die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installations-
anleitung oder den unten aufgefiihrten Handbtichern beschrieben sind. Ach-
ten Sie auf die Einhaltung der in den Handblichern angegebenen allgemeinen
Betriebsbedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, geprtift und dokumentiert. Unqualifizierte Ein- Nr. | Beschreibun
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser g
Installationsanleitung angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhin- @ | Hauptbaugruppentrager Q30J8, Q3LIDB
weise kénnen zu schweren Personen- oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur -
von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgeréte in @ | Netzteil
Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen des MELSEC ~
System Q verwendet werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwen- © | SPS-CPU (Qn(H)CPU, QnUD(E)H)CPU)
dung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaB. @ | Motion-CPU
. . . Eingangsmodul fiir externe Servo-Signale
Sicherheitsrelevante Vorschriften i © | Fir Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN und Q173HCPU: Q172LX
Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Far Q172DCPU und Q173DCPU: Q172DLX
Gerédte missen die fir den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden. Absolutwert-Encoder-Interface
Indieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachgerech- Fiir Q172CPUN und Q173CPUN: Q172EX oder Q172EX-S1
ten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hinweise (6] Fir Q172HCPU und Q173HCPU: Q172EX-S2 oder Q172EX-S3
haben folgende Bedeutung: Fiir Q172DCPU und Q173DCPU: Q172DEX
A GEFAHR: Handrad-/Encoder-Interface
/ \.  Warnung vor einer Gefiihrdung des Anwenders (7} F(dj’ Qézgggg’§'101 72HCPU, Q173CPUN und Q173HCPU: Q173PX
( \) Nichtbeachtung der angegeb. Vorsich B oder -
kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder die Gesundheit Fiir Q172DCPU und Q173DCPU: Q173DPX
des A ders fiihren.
s AAnwenders fren, @O | Interrupt-Modul QI60
© | Digital-Ein-/Ausgangsmodule (QXn/QYn)
ACHTUNG: @ | Analog-Ein-/Ausgangsmodule (QnAD(V,)/QnDA(V,) )
W iner Geféhrd Geriit
\ Nizmgggc‘;;:;;’gn;rer e ‘1 r_' ung vor!hf‘rg o @ | Ein-/Ausgangs- oder Sondermodule
I;,aer:?e;ufzﬂ::v:ren Schéden am Gerdit oder anderen Sach- ® | Analoge Ein- und Ausgangssignale
@® | Biszu 256 digitale Ein- und Ausgénge
) . @ | 16 Interrupt-Eingédnge
Weitere Informationen
Die folgenden Handblicher enthalten weitere Informationen zu den Geréten: ® | Handrad
® Hardware-Beschreibung zum MELSEC System Q @ | Externer Absolutwert-Encoder
@ Bedienungsanleitungen zu den Motion-Controller-CPUs @ | Externe Servo-Signale
@ Installationsanleitungen zu den Motion-Controller-Systemmodulen S rk
Q172LX/Q172DLX, Q172EX/Q172DEX und Q173PX/Q173DPX des F?"’c‘;ﬁ;;[};’ 4Q173CPUN
MELSEC System Q ur un :
Diese Handb[)]/cher stehen Ihnen im Internet kostenlos zur Verfligung © | Typen MR-J25-8 oder MRJ2-8
(www.mitsubishi-automation.de). Fiir Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU und Q173DCPU:
Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steuerun- Typ MR-3-B

gen des MELSEC System Q ergeben, zégern Sie nicht, lhr zustandiges Verkaufs-
biro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Anschluss der Servoverstarker und der externen Batterie
Q172CPUN (8 Servoachsen)

Motion-CPU Q172CPUN

Batteriehalterung
Q170BAT fiir Batterie

A6BAT/MR-BAT Ein SSCNET-Strang (gesamte Lange max. 30 m)

Kabel Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 Servoachsen)

SSCNET, Strang 1

Kabel MR-J2HBUSCIM

Motion-CPU Q173CPUN

SSCNET, Strang 4

Kabel Q173DVCBLCIM

Nr. | Beschreibung

) Max. 8 Servoverstarker vom Typ MR-J2S-B oder MR-J2-B
(insgesamt max. 32 Servoverstarker)

@ | Verteilerkarte Q173DV (mit Batteriehalterung fiir AGBAT/MR-BAT)

Hinweise zum Anschluss

@® Die Lange eines SSCNET-Stranges darf 30 m nicht tiberschreiten. Bei der
Motion-CPU Q173CPUN muss bei der Berechnung der Stranglange die
Lénge des Kabels Q173DVCBLLCIM berticksichtigt werden.

@® Jeder SSCNET-Strang muss mit einem Endstecker MR-A-TM abgeschlos-
sen werden.

@ Beriicksichtigen Sie bei der Planung des Schaltschrankes, dass die
SSCNET-Kabel an der Unterseite der Motion-CPU angeschlossen werden.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 Servoachsen)

Batteriehalterung
Q172HCPU:
Q170HBATC fir
Batterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC fiir
Batterie Q6BAT

Motion-CPU Q172HCPU, Q172DCPU

Ein SSCNET llI-Strang (Lénge der Segmente
jeweils max. 50 m)

max. 8 Servoverstarker vom
Typ MR-J3-B

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 Servoachsen)

max. 16 Servoverstérker vom
Typ MR-J3-B
e

Motion-CPU Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Batteriehalterung
Q172HCPU:
Q170HBATC fuir
Batterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC fuir
Batterie Q6BAT

Kabel MR-J3BUSLCIM(-A/B)

max. 16 Servoverstarker vom
Typ MR-J3-B
ma

SSCNET Il

Hinweise zum Anschluss

@ Die Lange der einzelnen Segmente (Verbindung zwischen Motion-CPU
und Servoverstarker und zwischen den Servoverstarkern) darf beim
SSCNET Il 50 m nicht iiberschreiten.

@ Berticksichtigen Sie bei der Planung des Schaltschrankes, dass bei den
Motion-CPUs Q172HCPU und Q173HCPU die SSCNET lll-Kabel an der
Unterseite angeschlossen werden. An der Unterseite der CPU muss ein
Freiraum von mindestens 100 mm vorgesehen werden.

Allgemeine Betriebsbedingungen

Merkmal Technische Daten
Umgebungs- im Betrieb 0 bis 55 °C
temperatur bei Lagerung -25 bis 75 °C

Zuléssige relative Luftfeuchtigkeit

beim Betrieb 5 bis 95 % (ohne Kondensation)

Keine aggressiven oder
entztindlichen Gase, kein
ubermaRiger Staub

Umgebungsbedingungen

Weitere allgemeine Betriebsbedingungen sind in den Bedienungsanleitungen
zu den Motion-Controller-CPUs angegeben.
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Nr.

Beschreibung

Anzeige des Batteriezustands
BAT-LED @ EIN: Zu niedrige Spannung der externen Batterie

@ AUS: Batteriespannung normal

Anzeige des Boot-Vorgangs
@ EIN: Daten werden aus dem ROM geladen
@ AUS:
— Daten werden aus dem RAM geladen
- Installationsmodus/Daten werden ins ROM
tbertragen.

BOOT-LED

Speicherkartenauswurf (Nur bei Q172CPUN/Q173CPUN)

Die eingesetzte Speicherkarte wird durch Hineindriicken dieser
Taste im Speicherkartenschacht nach vorn bewegt und kann
danach leichter aus dem Schacht entfernt werden.

Speicherkartenschacht (Nur bei Q172CPUN/Q173CPUN)

(N}

USB-Schnittstelle zum Anschluss eines Programmiergeréts

RS232-Schnittstelle zum Anschluss eines Programmier- oder Peri-
pheriegerats (Nur bei Q172CPUN/Q173CPUN)

Beschreibung

Drehschalter SW1 zum Wechsel zwischen Normalbetrieb oder
Installationsmodus

Schalterstellung "0": Normalbetrieb
Schalterstellung "A": Installationsmodus

Dieser Schalter steht bei der Auslieferung der
Motion-CPU in der Stellung "A".

Im Installationsmodus kann das Betriebssystem des
LN Motion Controllers gedndert werden.

ACHTUNG:

Andere Schalterstellungen als "0" und "A" sind
nicht zuldssig.

Nr. | Beschreibung

© | MODE-LED

Anzeige der Betriebsart
@ Griin: Normalbetrieb

@ Orange: Installationsmodus/Daten werden ins
ROM (bertragen

© | RUN-LED

Anzeige des Betriebszustandes der Motion-CPU
@ EIN: Die Motion-CPU ist in der Betriebsart RUN.

@ AUS: Fehler beim Start der Motion-CPU oder ein
Watch-Dog-Fehler ist aufgetreten.

Schalter zum Wechsel zwischen Normalbetrieb oder Installations-
modus/Schreiben ins ROM und zur Umschaltung zwischen RAM-
und ROM-Modus

Im Installationsmodus kann mit Hilfe eines angeschlossenen Pro-
grammiergerates das Betriebssytem des Motion Controllers gedn-
dert werden. Nach der Installation der Software wird Schalter 5
wieder in die Stellung fiir den Normalbetrieb gebracht und die
Motion-CPU neu gestartet.

ACHTUNG:

Die Schalter SW1 und SW4 in der Stellung OFF bleib
Die Schalter SW2 und SW3 miissen entweder beide in die Stel-
lung OFF oder beide in die Stellung ON gebracht werden. Die
Motion-CPU darf nicht mit unterschiedlichen Einstellungen
von SW2 und SW3 betrieben werden.

@ Schalter 1 und 4: Ohne Funktion
Diese Schalter stehen bei der Auslieferung der
Motion-CPU in der Position "OFF".
@ Schalter 2 und 3: RAM-/ROM-Modus
SW2 und SW3 OFF: RAM-Modus
SW2 und SW3 ON: ROM-Modus
Diese Schalter stehen bei der Auslieferung der
Motion-CPU in der Position "OFF".
@ Schalter 5: Betriebsart
ON: Installationsmodus
OFF: Normalbetrieb

au

© | ERR-LED

Fehleranzeige
@ EIN: Einer der folgenden Fehler ist aufgetreten:
- Watch-Dog-Fehler
- Fehlerhafte Systemeinstellung
- Fehler bei den Servoverstéarkern
- Motion-SFC-Fehler
— Wahrend der Selbstdiagnose wurde ein Fehler
erkannt, der nicht zum Programmabbruch
fihrt
@ BLINKT: Es wurde ein Fehler erkannt, der zum
Programmabbruch fihrt.

@ AUS: Die Motion-CPU arbeitet fehlerfrei

RUN/STOP-Schalter

Schalter zum Einstellen der Betriebsart der Motion-CPU
@ RUN: Motion-Programm wird bearbeitet

@ STOP: Motion-Programm wird nicht bearbeitet

RESET/L.CLR-Schalter

Schalter zum Zuriicksetzen der CPU und zum Léschen von

Operanden

@ RESET: Zurlicksetzen von Fehlermeldungen, Initialisierung der
CPU etc. Nach einem Reset muss der Schalter wieder in die Mit-
telstellung gebracht werden.

@ L. CLR: Latch Clear, Operandendaten, die im parametrierten
Latch-Bereich gespeichert sind, werden gel6scht, d.h. ausge-
schaltet oder auf 0 gesetzt.

® | MIRUN-LED

Status der Programmbearbeitung (MOTION RUN):

@ EIN: Die Motion-CPU bearbeitet das Motion-
Control-Programm

@ BLINKT: Ein Latch Clear wird ausgefiihrt

@ AUS: Entweder wird das Motion-Control-Pro-
gramm nicht bearbeitet oder es wurde ein Feh-
ler erkannt, der zum Programmabbruch fihrt.

Drehschalter SW2 zur Umschaltung zwischen RAM- und ROM-
Modus und zum L6schen des RAM

Schalterstellung "0": RAM-Modus

Schalterstellung "6": ROM-Modus

Schalterstellung "C": SRAM l6schen

Dieser Schalter steht bei der Auslieferung der
Motion-CPU in der Stellung "0".

Im RAM-Modus wird das Programm ausgefihrt, das
im SRAM der Motion-CPU gespeichert ist. Die Para-
meter sind ebenfalls im SRAM abgelegt.

581> Im ROM-Modus werden das auszufiihrende Pro-
gramm und die Parameter aus dem internen ROM
der Motion-CPU in das SRAM Ubertragen. Anschlie-
Bend wird das Programm ausgefiihrt.

ACHTUNG:

Andere Schalterstellungen als "0", "6" und "C"
sind nicht zuldssig.

RUN/STOP-Schalter

Schalter zum Einstellen der Betriebsart der Motion-CPU
@® RUN: Motion-Programm wird bearbeitet

@ STOP: Motion-Programm wird nicht bearbeitet

Sofort-Stopp-Eingang (Gemeinsamer Stopp aller Servo-Achsen)
ACHTUNG:

Dieser Eingang muss unbedingt angeschlossen werden.
Sehen Sie hier einen Offnerkontakt vor: Ein Sofort-Stopp wird
fiir alle Achsen ausgeldst, wenn das Signal EMI ausgeschaltet
wird.

SSCNET lII-Anschluss (CN1)
Schnittstelle zum Anschluss der Servoverstérker von System 1
(max. 16 Achsen)

SSCNET lll-Anschluss (CN2), nur bei Q173DCPU
Schnittstelle zum Anschluss der Servoverstarker von System 2
(max. 16 Achsen)

Q172DCPU, Q173DCPU
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Nr. | Beschreibung
7-Segment-LED-Anzeige
Anzeige des Betriebszustandes der Motion-CPU und von Fehler-
meldungen
[ A ]
20 Die CPU wird initialisiert (Dauer: ca. 10 s)
¢ AnschlieBend wird RUN oder STOP angezeigt
D = I x| (siehe unten)
R R}
Normalbetrieb/RAM-Modus (Der rechte Dezimal-
punkt blinkt.)
ROM-Modus (Der mittlere Dezimalpunkt leuchtet,
+ | der rechte Dezimalpunkt blinkt.)
)V _ 17 | Installationsmodus ("INS" wird dauernd angezeigt,
[ X der rechte Dezimalpunkt blinkt.)
L. ,' :" STOP: Motion-Programm wird nicht bearbeitet
5~ 10 97 | RUN:Motion-Programm wird bearbeitet
(1]
) )7 (| BT1: Die Spannung der externen Batterie ist
L { niedrigerals 2,7 V.
) )7 ¥ | BT2: Die Spannung der externen Batterie ist
[ R niedriger als 2,5 V.
:j' :‘: :-: Es ist kein Betriebssystem installiert ("A00" blinkt)
]
D

Fehlerhafte Systemeinstellung bei der Motion-CPU
("AL" blinkt dreimal, danach wird "L01" angezeigt.)

| I |
R X |
"
S
l Fehler bei den Servo-Verstarkern
Y ("AL" blinkt dreimal, danach wird "S01" angezeigt.)
DRI N |

Watch-Dog-Fehler
(Alle drei Dezimalpunkte leuchten.)




Unterseiten der Module
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Q172DPUN, Q173DPUN

Nr. | Beschreibung

Nr. | Beschreibung

SSCNET-Anschluss (CN2)
Schnittstelle zum Anschluss eines Programmiergeréts

SSCNET-Anschluss (CN1)

Priifanschluss
ACHTUNG:
o

Dieser Anschluss steht dem Anwender nicht zur Verfiigung.
Er dient widhrend der Produktion zum Test der Motion-CPU.

Diese Schnittstelle dient zur Verbindung mit den Servoverstarkern.

Q172HCPU, Q173HCPU
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@ | Anschluss fiir externe Batterie

Nr. | Beschreibung

SSCNET llI-Anschluss (CN1)
Schnittstelle zum Anschluss der Servoverstarker von System 1
(max. 16 Achsen)

©® | Anschluss fiir externe Batterie

SSCNET-Anschluss
Schnittstelle zum Anschluss eines Programmiergeréts

SSCNET lll-Anschluss (CN2)
@ | Schnittstelle zum Anschluss der Servoverstarker von System 2
(max. 16 Achsen)

Abmessungen
Q172CPUN, Q173CPUN

Installation

GEFAHR

Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungs-
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p der SPS und andere externe Spannungen aus.

ACHTUNG

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die
in der Hardware-Beschreibung zum MELSEC System Q aufgefiihrt
sind. Die Gerdte diirfen keinem Staub, Olnebel, dtzenden oder ent-
ziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schligen, hohen Tempe-
raturen und keiner Kondensation oder Feuchtigkeit ausgesetzt
werden.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die
spdter einen Kurzschluss verursachen kénnten. Verwenden Sie zum
VerschlieBen der Liiftungsschlitze die mitgelieferte Abdeckung. Nach
dem Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung
wieder entfernt werden, um eine Uberhitzung der Steuerung zu
vermeiden.

@ Ziehen Sie Schrauben mit dem korrekten Drehmoment an (siehe
Hardware-Handbuch zum MELSEC System Q).

Fur die Steuerungen des MELSEC System Q stehen verschiedene Hauptbau-
gruppentrager zur Verfligung. Detaillierte Informationen tber die Baugrup-
pentrager entnehmen Sie bitte dem System-Q-Hardware-Handbuch.
Motion-CPU-Module kénnen nur in Kombination mit mindestens einer
SPS-CPU betrieben werden.

Eine Motion-CPU muss auf dem Hauptbaugruppentrager immer rechts von
einer SPS-CPU installiert werden. Montieren Sie die SPS-CPU auf den ersten
Steckplatz des Baugruppentragers.

Installation der Module auf dem Baugruppentriager

ACHTUNG

® Vor dem Einbau der Module ist immer die Netzspannung
auszuschalten.

@ Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Bau-
gruppentrdger gesetzt, konnen sich die Stifte im Modulstecker
verbiegen

@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der
Module. Dies kann zu Stérungen oder Beschddigung der Module
fiihren.

@ Nachdem Sie die Netzspannung ausge-
schaltet haben, setzen Sie das Modul mit
der unteren Lasche in die Fiihrung des
Baugruppentrégers ein.

(@ Driicken Sie das Modul anschlieBend auf
den Baugruppentrager, bis das Modul
ganz am Baugruppentrager anliegt.

® Sichern Sie das Modul zusétzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn
Vibrationen zu erwarten sind. Diese Schraube gehért nicht zum Liefer-
umfang der Module. Das Anzugsmoment dieser Schaube betréagt 36 bis
48 Ncm.



Anschluss

GEFAHR

@ Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versor-
gungsspannung der SPS und andere externe Spannungen aus.

@ SchlieBBen Sie vor dem Einschalten der Spannung die Abdeckung der
Klemmen der Module.

@ Sehen Sie auBerhalb der SPS Sicherheitseinrichtungen vor, damit
auch bei Ausfall der Versorgungsspannung oder einem FehlerderSPS

Handhabungshinweise

@® Quetschen Sie die Leitungen nicht und treten Sie bei der Installation
nicht auf die Leitungen.

@ Bitte beachten Sie bei der Verkabelung den minimalen Biegeradius der
SSCNET-Kabel. Wird dieser Radius unterschritten, kénnen Fehlfunktio-
nen auftreten.

der sichere Betrieb der Anlage gewdihrleistet ist. A
durch undefinierte Zustdnde schwere Unfille auftreten.

@ Sehen Sie einen NOT-AUS-Schaltkreis, einen Sicherheitsschaltkreis,
Verriegelungen der Antriebsdrehrichtungen und Verriegelungen mit
Endschalter zur Vermeidung von Schéiden in den Positionierendlagen
vor.

@ Erkennt die SPS-CPU bei der Selbstdiagnose einen Fehler, wie z.B.
einen Watchdog-Timer-Fehler, werden alle Ausgénge ausgeschaltet.
Tntt bei Ein- oder Ausgangen em Fehler auf, den die SPS-CPU nicht

kann, k Zustdnde auftreten. Sehen Sie
fur diesen Fall externe Uberwachungs und Schutzeinrichtungen vor,
die auch dann den sicheren Betrieb gewdhrleisten.

Anschluss der SSCNET-Kabel

Verwendbare SSCNET-Kabel fiir Q172CPUN und Q173CPUN
Zur Verbindung der Motion-CPUs Q172CPUN und Q173CPUN mit den Servo-
verstarkern werden SSCNET-Kabel aus Kupfer verwendet.

Kabel* Lange [m] Zur Verbindung von

Q172CPUN mit dem ersten Servo-
verstérker und der Batteriehalte-
rung Q170BAT

Q173CPUN mit der SSCNET-
Verteilerkarte Q173DV

@ Verteilerkarte Q173DV mit
Servoverstarker MR-J2S-B

@ Servoverstarker MR-J2S-B mit
Servoverstarker MR-J2S-B

Q172J2BCBLCIM-B | 0,5/1/5

Q173DVCBLCOIM 0,5/1

MR-J2HBUSCIM 05/1/5

*  "[J" gibt die Kabelldnge an; z.B.05:0,5m, 1: Tm, 5: 5m

Verwendbare SSCNET-Kabel fiir Q17CJHCPU und Q17CJDCPU
Die Motion-CPUs Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU und Q173DCPU nutzen das
SSCNET Ill, bei dem zur Kommunikation Glasfaserleitungen verwendet werden.

Kabel* Lange [m] Zur Verbindung von
MR-J3BUSCIM 015703705 | @ Q170HCPU/QI7EIDCPU mit
dem ersten Servoverstarker
MR-J3BUSLIM-A_ | 5/10/20 @ Servoverstarker MR-J3-B mit
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 Servoverstarker MR-J3-B

*  "[0"gibt die Kabelldnge an; z. B.015:0,15m, 03:0,3m, 1: 1 m

ACHTUNG

@ VerschlieBen Sie den SSCNET Ill-Anschluss mit der Schutzkappe,
wenndas SSCNET lll-Kabel nicht angeschlossen ist. Durch eindringen-
den Schmutz wird die optische Ubertragung gestért und es kénnen
Fehlfunktionen auftreten.

@ Schauen Sie nicht direkt in das Licht, das aus dem SSCNET
1ll-Anschluss des Servoverstdrkers oder der Q172HCPU/Q172DCPU/
Q173HCPU/Q173DCPU austritt.

@ Wenn das SSCNET lll-Kabel iibermdBigen Beanspruchungen ausge-
setzt wird, wie z.B. schweren Schldgen, seitlichem Druck, Zug, engen
Bil oder Verdreh ko die Lichtleitfasern verdreht
werden oder brechen. Dadurch wird die Dateniibertragung unterbro-
chen. Das SSCNET lll-Kabel sollte in einem weiten Bogen verlegt wer-
den, um den zuldssigen Biegeradius nicht zu unterschreiten, und es

darf nicht verdrillt verden.

Minimaler
Kabel Biegeradius
SSCNET-Kabel fiir Q172CPUN/Q173CPUN 30mm
SSCNET-Kabel fur MR-J3BUSCIM 25mm
Q172HCPU/Q172DCPU/
Q173HCPU/Q173DCPY | MR3BUSOIM-A | 50mm
(Glasfaserkabel) MR-J3BUSCIM-B 50 mm

@ Befestigen Sie ein SSCNET lll-Kabel so, dass der SSCNET Ill-Anschluss
nicht durch das Gewicht des Kabels belastet wird.

Q172HCPU, Q173HCPU

Schaltschrank |

Nicht durch Gewicht
belastetes Kabelende

Befestigung SSCNET lll-Kabel

e L Q172DCPU, Q173DCPU

Nlcht durch Gewicht
Kabelende

Schaltschrank

L ) SSCNET li-Kabel
* Befestigung

@ Fassen Sie nur an den Stecker des SSCNET-Kabels, um die Steckverbin-
dung herzustellen oder zu |6sen.

Motion-CPU

Motion-CPU

V7 KX
~— 1

@ Driicken Sie beim Anschluss des SSCNET-Kabels den Stecker in den
Anschluss CN1 oder CN2, bis er spurbar einrastet.

@® Beieiner Q172CPUN oder Q173CPUN Iésen Sie die mechanische Siche-
rung, bevor Sie den Stecker vom Modul abziehen.

ACHTUNG

Beim gewaltsamen Herausziehen des Steckers wird die Motion-CPU
beschddigt!

@ Falls bei einer Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU oder Q173DCPU ein
SSCNET Ill-Kabel entfernt wird, muss der Anschluss mit einer Schutz-
kappe verschlossen werden.

Anschluss der externen Batterie

@ Einsetzen der Batterie
- Q172CPUN
Legen Sie die Batterie AGBAT/MR-BAT in die Batteriehalterung Q170BAT
- Q173CPUN
Legen Sie die Batterie AGBAT/MR-BAT in die Verteilerkarte Q173DV
- Q172HCPU und Q173HCPU
Legen Sie die Batterie Q6BAT in die Batteriehalterung Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
Legen Sie die Batterie Q6BAT in die Batteriehalterung Q170DBATC

@ Driicken Sie den Stecker der Batterie in den Anschluss BAT der Verteiler-
karte Q173DV oder der Batteriehalterung Q170BAT, Q170HBATC bzw.
Q170DBATC, bis er splirbar einrastet.
Fassen Sie nur an den Stecker der Batterieleitung, um die Steckverbin-
dung herzustellen oder zu |6sen. Ziehen Sie nicht an der Leitung.

Anschluss "BAT"
/

Batteriehalterung

Stecker —

@ Verbinden Sie den Anschluss CPU der Verteilerkarte/Batteriehalterung
mit der Motion-CPU.

Nur fiir Q172DCPU und Q173DCPU: Sofort-Stopp-Eingang
Verdrahtung

Der Sofort-Stopp-Eingang (EMI) der Motion-CPUs Q172DCPU und Q173DCPU
muss unbedingt angeschlossen werden.

Wenn an diesem Eingang keine Spannung anliegt, wird fiir alle Servo-Achsen
ein Sofort-Stopp ausgeldst. SchlieBen Sie am EMI-Eingang eine Gleichspan-
nung von 24 V und beliebiger Polaritit iiber einen Offnerkontakt an.

Zum Anschluss steht das Kabel Q170DEMICBLCIM mit einer Lange von bis zu
30 m zur Verfugung ("[J" gibt die Kabelldnge an; z.B.05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

24V DC (+10 %, -15 %)

Kabel Q170DEMICBLCIM

+ |-
EMI

EMI.COM
% EMI -

Sofort-Stopp

Anschluss

@ Fassen Sie nur an den Stecker des EMI-Kabels, um die Steckverbindung
herzustellen oder zu l6sen.

@ Driicken Sie den Stecker des EMI-Kabels in den Anschluss EMI, bis er spiir-
bar einrastet.

@® Zum Lésen der Verbindung driicken Sie auf die mechanische Sicherung,
wahrend Sie den Stecker vom Modul abziehen

ACHTUNG

Beim gewaltsamen Herausziehen des Steckers wird die Motion-CPU
beschddigt!

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany ///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com
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Q17JHCPU et Q170DCPU - Manuel
d’installation

N°. art: 143714 FR, Version A, 25092009

Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant recus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, I'installation, la configuration, la maintenance,
I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens formés

Configuration du systéme

Les contrdleurs de mouvement Motion Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU,
Q173CPUN, Q173HCPU et Q173DCPU s'utilisent dans un systeme multi-UC
pour commander des mouvements complexes via des servo-amplificateurs et
des servomoteurs. Dans un systéme multi-UC, il est possible d’associer en toute
liberté 4 modules UC. Du fait qu'un module UC Motion n’est pas utilisable en
module autonome, une unité centrale d’automate programmable est indis-
pensable pour faire fonctionner les contréleurs de mouvement. Par consé-
quent, un systéme peut comporter au maximum 3 UC cinétiques qui
commandent jusqu'a 96 axes.

Dans I'exemple suivant, une unité centrale d’automate programmable est
associée a un module UC Motion :

Le module UC Motion commande L'unité centrale de I'automate pro-

ces modules. grammable commande ces modules.
|

0o 6 00e00000'0 !
{ |

Céble d'extension

L

et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité de la B
technique d'automatisation applicable. =
o SSCNET 10
Utilisation correcte
Les modules CC-Link décentralisés sont prévus uniquement pour les Jusqu'a 7 chassis
applications explicitement décrites dans ce manuel ou répertoriées ci-dessous. d'extension
Veuillez prendre soin de respecter tous les paramétres d'installation et de
fonctionnement spécifiés dans le manuel. Tous les produits ont été
développés, fabriqués, contrdlés et documentés en respectant les normes de
sécurité. Toute modification du matériel ou du logiciel ou le non-respect des
avertissements de sécurité indiqués dans ce manuel ou placés sur le produit
peut induire des dommages importants aux personnes ou au matériel ou a N T .
d'autres biens. Seuls les accessoires et appareils périphériques recommandés N Signification
par MITSUBISHI ELECTRIC doivent étre utilisés. Tout autre emploi ou Accs
application des produits sera considéré comme non conforme. © | Chassis de base Q3(18, Q3C1DB
@ | Alimentation
Prescriptions de sécurité importantes © | UCd'automate programmable (Qn(H)CPU, QrUD(E)(H)CPU)
Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes Unité e Mot
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la o nité centrale Motion
planification, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les Module d'interface des signaux externes d'asservissement
tests de ces produits. R
Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor- © | PourQ172CPUN, Q172HCPY, Q? 73CPUN et Q173HCPU: Q172LX
recte et s(ire des produits sont indentifiés clairement comme suit : Pour Q172DCPU et Q173DCPU : Q172DLX
Module d'interface d’encodeur synchrone
A,  DANGER: @ | Pour Q172CPUN et Q173CPUN: Q172EX ou Q172EXS1
\\ Averti: ded ge corporel. Pour Q172HCPU et Q173HCPU : Q172EX-S2 ou Q172EX-S3
( \) Lenon-respect des précautions décrites ici peut entrainer Pour Q172DCPU et Q173DCPU : Q172DEX
des dommages corporels et des risques de blessure.
Module d'interface du générateur manuel d'impulsions
7Y Pour Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN et Q173HCPU : Q173PX ou
Q173PX-51
ATTENTION : Pour Q172DCPU et Q173DCPU : Q173DPX
& Averti: s d'end g t du matériel et des @ | Module de traitement des interruptions QI60
) biens. Le non-respect des précautions décrites ici peut y 3 X —
entrainer de graves endommagements du matériel ou © | Modules d’entrées et de sorties numériques (QXn/QYn)
d'autres biens. @ | Modules d’entrées et de sorties analogiques (QnAD(V,1)/QnDA(V,1))
@ | Modules d’entrées/sorties ou modules intelligents
Autres informations @ | Entrée/sortie analogique
Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules : ® | Jusqu'a 256 entrées/sorties numériques
@® Description du matériel du MELSEC System Q - - -
® Modules UC Motion — Manuels d'utilisation ® | 16entrées dinterruption
@® Modules Motion MELSEC System Q : Q172LX/Q172DLX, ® | Générateur manuel d'impulsions
Q172EX/Q172DEX et Q173PX/Q173DPX - Manuels d'utilisation ® | Encodeur externe absolu synchrone en série
Ces manuels sont disponibles gratuitement sur . } :
(www.mitsubishi-automation fr). @ | Signaux externes d'asservissement
Si vous avez des questions concernant la programmation et le fonctionnement Servo-amplificateur
du matérie_l de’_crit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente responsable Pour Q172CPUN et Q173CPUN :
ou votre distributeur. ® | Modeles MR-J25-B ou MR-J2-B
Pour Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU et Q173DCPU :
Modeéle MR-J3-B

Connexiond’un servo-amplificateur et d’une batterie externe
Q172CPUN (8 axes asservis)

Unité centrale Motion Q172CPUN

Ensemble batterie
Q70BAT pour

batterie Une ligne SSCNET (longueur totale : maxi 30 m)

Jusqu'a 8 servo-amplificateurs
MR-J25-B ou MR-J2-B

Cable Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 axes asservis)

Cable MR-J2HBUSCIM

Unité centrale Motion Q173CPUN

Cable Q173DVCBLCIM

N° | Signification

o Jusqu’a 8 servo-amplificateurs MR-J2S-B ou MR-J2-B
(32 servo-amplificateurs en tout)

@ | Distributeur Q173DV (avec support pour batterie AGBAT/MR-BAT)

Remarques sur les connexions

@® La longueur maximale d’'une ligne SSCNET est égale a 30 m. Pour
I'utilisation d’'une UC Motion Q173CPUN, tenez compte de lalongueurdu
cable Q173DVCBLMM dans le calcul de la longueur de la ligne SSCNET.

@® Chaqueligne SSCNET doit étre terminée avec un connecteur de terminai-
son MR-A-TM.

@ Pour la mise en place de I'armoire de commande, tenez compte du fait
que les cables SSCNET sont connectés sous I'UC Motion.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 axes asservis)

Support de batterie s .
Q172HCPU : Unité centrale Motion Q172HCPU, Q172DCPU

Q170HBATC pour

batterie Q6BAT

Q172DCPU :

Q170DBATC pour Une ligne SSCNET Il

batterie Q6BAT (longueur maxi de chaque segment : 50 m)

Jusqu'a8
servo-amplificateurs MR-J3-B

Céble MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 axes asservis)

Jusqu'a 16
servo-amplificateurs MR-J3-B

e a a

Unité centrale Motion

Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Support de batterie
Q172HCPU:
Q170HBATC pour
batterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC pour
batterie Q6BAT

Cable MR-J3BUSCIM(-A/B)

Jusqu'a 16
servo-amplificateurs MR-J3-B

SSCNET Il

Remarques sur les connexions

@ Avec SSCNET lll, la longueur maximale de chaque segment (connexion
entre'UC Motion et le servo-amplificateur et entre servo-amplificateurs)
estégalea50m.

@® Pour la mise en place de I'armoire de commande, tenez compte du fait
que les cables SSCNET Il sont connectés sous les UC Motion Q172HCPU
etQ173HCPU. Laissezun espace libre d’au moins 100 sous le module UC.

Conditions générales de fonctionnement

Caractéristique Données techniques
0a55°C

-25a75°C

Température Service

ambiante

Stockage

Humidité relative admissible en service | 5a 95 % (sans condensation)

Pas de gaz corrosifs ou
inflammables, pas trop de
poussiéres

Conditions environnantes

Vous trouverez plus d'informations sur les conditions générales d'utilisation
dans la description du matériel du Unité centrale Motion.



Noms et fonctions des piéces

Q172CPUN, Q173CPUN
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Signification

Indication de I'état de la batterie
BAT-LED @ ON :latension de la batterie externe est insuffisante

@ OFF : tension normale de la batterie externe

Indication de la séquence de démarrage
® ON:ROM
@ OFF: —les données sont lues en mémoire RAM
—Mode installation / écriture des données
en mémoire ROM

BOOT-LED

Bouton d'éjection de la carte mémoire

(Q172CPUN/Q173CPUN uniquement)

Lorsque ce bouton est enfoncé, la carte mémoire montée est
déplacée vers I'avant pour déposer facilement I'UC de commande
de mouvement.

Connecteur de chargement de la carte mémoire
(Q172CPUN/Q173CPUN uniquement)

Connecteur USB pour périphérique.

Q172DCPU, Q173DCPU

o fFin

e R o

Em

Connecteur RS-232 pour périphérique.
(Q172CPUN/Q173CPUN uniquement)

Signification

MODE-LED

Indication du mode de fonctionnement
@ Vert: mode Normal

@ Orange : mode installation / écriture des
données en mémoire ROM

Interrupteurs de commutation entre le mode Normal et le mode
Installation/écriture en mémoire ROM et de commutation entre le
mode RAM et le mode ROM

En mode Installation, il est possible d'installer le logiciel du systeme
d'exploitation du contréleur Motion en utilisant un périphérique
connecté. Apres |'installation, placez I'interrupteur 5 en position mode
Normal et redémarrez I'UC de commande de mouvement (Motion).
ATTENTION :

Les interrupteurs SW1 et SW4 doivent rester en position OFF.
Les deux interrupteurs SW2 et SW3 doivent étre en position
OFF ou ON. L'UC Motion ne doit pas étre utilisée avec des
réglages différents des interrupteurs SW2 et SW3.

@ Interrupteurs 1 et 4 :aucune fonction
Ces interrupteurs sont en position OFF
alalivraison de I'UC Motion de l'usine.

@ Interrupteurs 2 et 3: mode RAM ou ROM
SW2 et SW3 OFF : mode RAM
SW2 et SW3 ON : mode ROM
Ces interrupteurs sont en position OFF
ala livraison de 'UC Motion de l'usine.

@ Interrupteur 5 : Mode Utilisation
ON : Mode Installation
OFF : mode Normal

» 0l

z
1)

m

RUN-LED

Indication de I'état de fonctionnement de I'UC Motion
@ ON:I'UC Motion est en mode "RUN"

@ OFF : un probléeme s’est produit au démarrage de
'UC Motion ou erreur WDT

ERR.-LED

Indication d’erreurs

@ ON :une des erreurs suivantes s’est produite :
—erreur WDT
- erreur de configuration du systeme
— erreur d’asservissement
- erreur Grafcet Motion
- détection d'une erreur d’auto-diagnostic qui

n‘arréte pas le fonctionnement

@ Clignotant : détection d'une erreur d'auto-diag-
nostic qui arréte le fonctionnement

@ OFF : Fonctionnement normal

Interrupteur RUN/STOP

Interrupteur de sélection du mode de fonctionnement de I'UC Motion

® RUN: le programme de commande de déplacement du
moteur est exécuté

@ STOP: le programme de commande de déplacement du
moteur n’est pas exécuté

Interrupteur RESET/L.CLR

Interrupteur de réinitialisation de I'UC et des périphériques

@ RESET : effectue la réinitialisation matérielle, des défauts de
fonctionnement, du fonctionnement, etc. Aprés la réinitialisa-
tion, replacez toujours cet interrupteur en position neutre.

@ L. CLR: désactive ou efface toutes les données (remises a zéro)
de la zone des paramétres mémorisés.

M.RUN-LED

Indication de I'état d’exécution du programme

(MOTION RUN)

@ ON :la commande de déplacement du moteur est
exécutée

@ Clignotant : I'effacement de la mémoire est exécuté

@ OFF :la commande de déplacement n’est pas exé-
cutée ou une erreur d'auto-diagnostic qui arréte le
fonctionnement a été détectée.

N° | Signification
Interrupteur rotatif SW1 de commutation entre le mode Normal et
le mode Installation
Position "0" : mode Normal
Position "A" : mode installation
Cet interrupteur est en position "A" a la livraison de
€07 I'UC Motion de l'usine.
0 | |k, o bledi
O /\ ~ En mode Installation, il est possible d'installer le
‘%,6’ <" logiciel du systéme d’exploitation du contréleur
8 Motion est modifiable.
ATTENTION :
Les réglages des interrupteurs différents de "0"
ou "A" ne sont pas autorisés.
Interrupteur rotatif SW 2 de commutation entre le mode RAM et le
mode ROM et d'effacement de la mémoire RAM
Interrupteur "0" : mode RAM
Interrupteur "6" : mode Modus
Interrupteur "C" : Effacement de la mémoire SRAM
Cet interrupteur est en position "0" a la livraison de
I'UC Motion de l'usine.
En mode RAM, le fonctionnement est basé sur les
3] «f075 programmes utilisateur et les paramétres enregi-
8;/\31 strés dans la mémoire SRAM intégrée du module
67%5;& de 'UC Motion.
En mode ROM, les programmes utilisateur et les
parameétres enregistrés dans la mémoire FLASH
ROM intégrée de I'UC Motion sont lus dans la
mémoire SRAM. Le programme est ensuite exécuté.
ATTENTION :
Les réglages des interrupteurs différents de "0",
"6" et "C" ne sont pas autorisés.
Interrupteur RUN/STOP
Interrupteur de sélection du mode de fonctionnement de I'UC Motion
o ® RUN: Le programme de commande de déplacement du
moteur est exécuté
@ STOP : Le programme de commande de déplacement du moteur
n’est pas exécuté
Entrée d'arrét forcé
(entrée qui arréte tous les axes des servo-amplificateurs)
ATTENTION :
(5]

Le cablage de cette entrée est indispensable.
Utilisez un contact normalement fermé. L'arrét forcé de tous
les axes a lieu lorsque I’entrée EMI est coupée.

Connecteur SSCNET I (CN1)
Connecteur du servo-amplificateur du systéme 1 (jusqu’a 16 axes)

Connecteur SSCNET IIl (CN2), Q173DCPU uniquement
Connecteur du servo-amplificateur du systéme 2 (jusqu’a 16 axes)

N° | Signification
Afficheur DEL 7 segments
Indication de I'état de fonctionnement de I'UC Motion et des erreurs.
| A ]
[y MRy N
2 L'UCest en cours d'initialisation (Durée : environ 10's).
o Ensuite, RUN ou STOP est affiché (voir ci-dessous)
[ e |
Mode Normal/ mode RAM
(le point décimal a droite clignote).
Mode ROM (le point décimal du milieu est allumé,
le point décimal de droite clignote).
) .. I | Mode Installation ("INS" affiché en permanence, le
(A point décimal a droite clignote).
"~ 17 ¥ | STOP: Le programme de commande de
DRy A déplacement du moteur n'est pas exécuté.
D RUN: Le programme de commande de
L X déplacement du moteur est exécuté.
o ). 07 (| BT1: Latension de la batterie externe est inférieure
L (] ouégalea27V.
), 7 70 | BT2: Latension de la batterie externe est inférieure
L - ouégalea25V.
00 01077 | Logiciel du systéme d'exploitation non installé
PO AL A8 | ("A00" clignote en permanence)
)
)
l Erreur de configuration du systéme de I'UC Motion
("AL" clignote 3 fois, puis "LO1" est affiché.)
| N )
| R R |
o
X
l Erreur de servo-amplificateur
("AL" clignote 3 fois, puis "S01" est affiché.)
Dnd N |
DRCR MR |
) Erreur WDT (les 3 points décimaux sont allumés).




Dessous des modules

Q172CPUN, Q173CPUN
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N° [ Signification

Connecteur SSCNET Il (CN1)
Connecteur du servo-amplificateur du systéme 1 (jusqu’a 16 axes)

Connecteur de batterie externe

Connecteur SSCNET
Connecteur de périphérique

Connecteur SSCNET Il (CN2)
Connecteur du servo-amplificateur du systéme 2 (jusqu’a 16 axes)

o |® o0

ﬁ _ﬁ —
o
N° | Signification N° | Signification
Connecteur SSCNET (CN2) Port de test
Connecteur de périphérique. o ATTENTION :
Ce connecteur n’est pas disponible pour l'utilisateur. Il est
Connecteur SSCNET (CNT) utilisé pour par le fabricant les tests en production.
Connecteur des servo-amplificateurs.
© | Connecteur de batterie externe

Dimensions
Q172CPUN, Q173CPUN
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Installation

DANGER

Toujours couper la tension d’alimentation de I’API et les autres tensions
externes avant l'installation et le cablage.

A

ATTENTION

@ Utiliser I'é tsous les c ions envir
mentionnées dans la descnptmn dumatériel du MELSEC System Q. Ne

pas exp ré ala iére, au brouillard d’huile, aux
gazcorrosifsou mflammables, aux fortes wbrat:ons ou forts :mpacts,
aux températures élevées, ala c oualt

@ Lorsdel’ii Il del’éq veilleracequ’aucun copeauou
fragment de fil ne pénétre -dans le module par les fentes d’aération et
n’engendre ultérieurement un court-circuit. Utiliser le couvercle
fourni pour boucher les fentes d’aération. Ne pas oublier d’enlever le
couvercle aprés avoir installé 'unité afin d’éviter une surchauffe de
I'automate.

@ Serrez les vis au couple correct (pour des détails, voir le Manuel

d’utilisation du matériel MELSEC System Q).

Il existe plusieurs chassis de base pour les automates programmables MELSEC
System Q. Pour plus d'informations, voir le manuel D'utilisation du matériel
MELSEC System Q.

Un module UC module doit toujours étre utilisé avec au moins un module UC
d’'automate programmable.

Un module UC Motion doit étre installé sur le chassis de base a droite d'un
module UC d’automate programmable. Installez 'UC de I'automate program-
mable dans le premier emplacement du chassis de base.

Installation des modules dans le chassis de base

ATTENTION
@ Toujours couper I'alimentation électrique avant d'installer les
modules.
@ Faire i le modul, correctementsurlapattede

guidage du chassrs de base, sinon il y a un risque de plier les broches
dans le connecteur du module.

® Nejamais toucher aux parties conductrices du module ou aux compo-
sants électroniques.
Ceci peut entrainer des dysfonctionnements ou des dégdts des
modules.

(@ Apreés avoir coupé |'alimentation
électrique, introduire la patte inférieure
du module dans le trou de guidage du
chassis de base.

@ Appuyer ensuite fermement sur le
module dans le chassis de base en s'assu-
rant qu'il soit totalement
enfoncé dans le chassis de base.

® Fixerle module avec une vis M3x12 sil'emplacement de montage est soumis
ades vibrations. Ces vis ne sont pas fournies avec les modules. Le couple de
serrage de cette vis est compris entre 36 et 48 Ncm.



Connexion

VN DANGER

@ Déconnectezavantl'installation oule cdblage, toutes les phases de la
tension d'alimentation de I'API et autres tensions externes.

@ Replacer les cache-bornes sur les modules avant de remettre le
courant.

[ ] Prevoyez en dehors de I'API des dlsposmfs de sécurité afin que le
fonc sir de I' oit garanti lors de
panne delatension d'alimentation ou lors d 'un défaut de I'API. Sinon,

des états indéfinis peuvent entrainer de graves accidents.

@ Prévoyezun circuit fonctionnel d'arrét d'urgence, un circuit fonction-
nel de sécurité, des verrouillages des sens de rotation de I'entraine-
ment et des verrouillages avec interrupteur de fin de course pour évi-
terdesendommagementsdans les fins de course de positionnement.

@ Sil'UCde I'API détecte lors de I'autodiagnostic un défaut comme par
ex.uneerreurdelatemporisation du chien de garde, toutes les sorties
seront désactivées. Si un défaut que I'UC de I'API ne peut pas détecter
apparait sur les entrées ou les sorties, des états indéfinis peuvent
apparaitre. Prévoyez pour ce cas des dispositifs externes de surveil-
lance et de protection qui garanti alors le foncti sar.

Connexion des cables SSCNET

Cables SSCNET pour les modules Q172CPUN et Q173CPUN
Pour la connexion entre un module UC Motion Q172CPUN ou Q173CPUN et les
servo-amplificateurs SSCNET, des cables en cuivre sont utilisés.

Pour la connexion entre

Le module Q172CPUN et le premier

Cable* Longueur [m]

Q172J2BCBLCIM-B | 0,5/1/5 servo-amplificateur / batterie

Q170BAT

Le module Q173CPUN et le
Q173DVCBLLIM | 05/1 distributeur SSCNET Q173DV

@ Le distributeur Q173DV et le
MR-J2HBUSCIM 05/1/5 servo-amplificateur MR-J2S-B

@ Servo-amplificateur MR-J2S-B et
le Servo-amplificateur MR-J2S-B

* o

indique la longueur du céble ; parex. 05:0,5m,1:1m,5:5m

Cables SSCNET pour les modules Q17CJHCPU et Q17CJDCPU
Les UC Motion Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU et Q173DCPU utilisent
SSCNET Ill avec des cables optiques pour les communications.

Cable* Longueur [m] | Pour la connexion entre
MR-J3BUSCIM 0,15/0,3/0,5 | @ Le module Q17DHCPU‘/
/173 Q170DCPU et le premier
MR-J3BUSCIM-A | 5/10/20 servo-amplificateur
@ Servo-amplificateur MR-J3-B et
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 le Servo-amplificateur MR-J3-B

*  "[O"indiquelalongueurducéble; parex. 015:0,15m,03:0,3m,1:1m

ATTENTION

@ Fermez le raccordement SSCNET lll avec le capot de protection si le
cdble SSCNET llIn'est pas raccordé. Une pénétration desaletés génela
transmission optique et des dysfonctionnements peuvent
apparaitre.

® Ne regardez pas direc la lumiere é t du connecteur
SSCNET Il du servo-amplificateur ou des UC Motion
Q172HCPU/Q172DCPU/Q173HCPU/Q173DCPU.

@ Silecdble SSCNET Ill est soumis a des sollicitations excessives comme
par ex. des coups durs, une pression latérale, une traction, des
flexions ou des torsions etro:tes, les flbres optiques peuvent se défor-
merouserompre. Latr de ges est alors interr
Le cable SSCNET Il doit étre posé avec une large courbure afin de ne
pas étre en dessous du rayon de courbure admissible et il ne doit pas

étre torsadé.

de -

p

Ne pincez pas les cables SSCNET lll et ne les frappez pas pendant le cablage.

[ 2 s

Pour la pose du cable SSCNET, appliquez un rayon de courbure minimal.
Un rayon de courbure inférieur au rayon minimal peut entrainer des
dysfonctionnements.

Cable Ra.y4.:nn de courbure
minimal

Cable SSCNET pour Q172CPUN/Q173CPUN 30 mm

Cable SSCNET pour MR-J3BUSCIM 25mm

Q172HCPU/Q172DCPU/

Q173HCPU/Q173DCPy | MRJ3BUSCIM-A | S0mm

(Cable optique) MR-J3BUSCIM-B | 50 mm

@ Fixezle cable SSCNET lll de fagon que le connecteur SSCNET Ill ne subisse
pas de contrainte due au poids du cable.

Q172HCPU, Q173HCPU

Tableau de 17
commande
Cable optique
Lache
/
Fixation Cable SSCNET Il

Q172DCPU, Q173DCPU

Cable optique
Lache

Tableau de
commande

7
q Fixation

@® Maintenezle connecteur du cable SSCNET pour le montage ou le démontage

Cable SSCNET Il

Unité centrale Motion

Unité centrale
Motion

@® Lorsdelaconnexion, poussez fermement le connecteur dans le connec-
teur CN1 ou CN2 jusqu’a entendre un déclic.

® Lorsdudémontage du cable SSCNET d’un contréleur Motion Q172CPUN
ouQ173CPUN, vérifiez que le crochet de fixation du connecteur est com-
plétement démonté avant de tirer le connecteur du module.

ATTENTION

Le démontage en force du cdble SSCNET du module endommage les
modules.

@® Apreés le démontage du cable SSCNET Il d’un contréleur Motion
Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU ou Q173DCPU, n'oubliez pas de
placer un capuchon sur le connecteur SSCNET.

Connexion de la batterie externe

@ Installation de la batterie
- Q172CPUN
Placez la batterie AGBAT/MR-BAT dans le compartiment Q170BAT
- Q173CPUN
Placez la batterie A6BAT/MR-BAT dans le distributeur Q173DV
- Q172HCPU und Q173HCPU
Placez la batterie Q6BAT dans le support de batterie Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
Placez la batterie Q6BAT dans le support de batterie Q170HBATC

@® Connectez fermement le cable de la batterie au connecteur (BAT) du
distributeur Q173DV ou le support de la batterie Q170BAT, Q170HBATC
ou Q170DBATC jusqu’a entendre un déclic.
Pour la connexion ou le démontage du cable de la batterie, faites-le en
maintenant le connecteur du cable de la batterie. Ne tirez pas sur le cable
de la batterie.

/ Connecteur "BAT"

Support de batterie

Connecteur —

@® Branchez le connecteur (UC) du distributeur ou du support de batterie
sur 'UC Motion.

Pour Q172DCPU et Q173DCPU uniquement : entrée d’arrét forcé

Cablage

Le cablage de I'entrée d'arrét forcé (EMI) des modules UC Motion Q172DCPU et
Q173DCPU est obligatoire.

Lorsqu’aucune tension n'est présente sur cette entrée, I'arrét forcé de tous les
servo-amplificateurs a lieu. Utilisez un contact normalement fermé pour
connecter une tension de 24 Vcc et une polarité arbitraire avec I'entrée EMI.
Pour la connexion, le cable Q170DEMICBLCIM de longueur 30 m est disponible
("0"indique la longueur du cable ; parex.05:0,5m, 1:1m,5:5m).

24V CC(+10%,-15 %)

Cable Q170DEMICBLCIM

+ |-
EMI

EMI.COM
% EMI -

Arrét forcé

Connexion

@ Pourlaconnexion ou le démontage du cable de I'entrée d'arrét forcé, fai-
tes-le en maintenant le connecteur du cable de la batterie.

@® Lors de la connexion, poussez fermement le connecteur du cable EMI
dans le connecteur EMI jusqu’a entendre un déclic.

@® Pourledémontageducabled’entréeforcée, tirez-le toutenappuyantsur
le crochet de fixation.

ATTENTION

Le démontage en force du connecteur détériore le module UC Motion !

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany ///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Controllori Logici Programmabili

Manuale di installazione moduli CPU di
motion Q17 JCPUN, Q17[ JHCPU e
Q17[]DCPU

Art.no.: 143714 T, Version A, 25092009

Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico specializzato

Questo manuale diinstallazione si rivolge esclusivamente a personale elettrico
specializzato abilitato, che abbia familiarita con gli standard di sicurezza di
elettrotecnica e automazione. Progettazione, installazione, messa in funzione,
manutenzione e test delle apparecchiature da eseguirsi solo da personale
elettrotecnico abilitato. Eventuali interventi su hardware e software dei nostri
prodotti, non descritti in questo manuale di installazione o in altri, possono
essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Conformita d'uso

| controllori logici programmabili (PLC) MELSEC System Q sono previsti solo per i
settori d'impiegoillustrati nelle presenti istruzioni diinstallazione o nei manuali
sotto riportati. Osservare con attenzione le condizioni generali d'esercizio,
riportate nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, testati e certificati
nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non autorizzati su hardware o
software ovvero l'inosservanza delle avvertenze, riportate in questo manuale
d'installazione o presenti sul prodotto, possono portare a gravidannia persone o
cose. Con i controllori logici programmabili MELSEC System Q si possono
utilizzare solo apparecchiature aggiuntive o d'espansione raccomandate dalla
MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o impiego al di fuori di questi limiti &
ritenuto non conforme.

Prescrizioni di sicurezza

All'atto della progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e
test delle apparecchiature si devono osservare le prescrizioni di sicurezza ed
antinfortunistica, valide per la specifica applicazione.

In questo manuale di installazione sono presenti indicazioni importanti per
gestire con competenza e sicurezza l'apparecchiatura. Il significato delle
singole avvertenze ¢ il seguente:

PERICOLO:

A
/ \\ Segnala unrischio per l'utilizzatore.

\\ L'inosservanza delle misure precauzionali indicate
puo condurre a pericolo per la vita o l'incolumita
dell'utilizzatore.

ATTENZIONE:

Segnala unrischio per le apparecchiature.
L'inosservanza delle misure precauzionali indicate puo
portare a gravi danni all'apparecchiatura o ad altri beni.

Ulteriori informazioni

Ulterioriinformazioniin merito alle apparecchiature sono riportate nei manuali

seguenti:

@ Descrizione hardware per la serie MELSEC System Q

® Manuale utente per i moduli CPU di motion

® Manuale utente per i moduli di motion Q172LX/Q172DLX,
Q172EX/Q172DEX e Q173PX/Q173DPX del System Q MELSEC

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet

(www.mitsubishi-automation.it).

Qualora sorgessero domande in merito all'installazione, programmazione ed

uso dei controllori MELSEC System Q, non esitate a contattare I'ufficio vendite

di vostra competenza o un vostro distributore.

Configurazione del sistema

| Motion Controller Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN,
Q173HCPU, e Q173DCPU vengono usati in sistemi multi CPU per il controllo di
movimenti complessi, tramite i servoamplificatori ed i servomotori collegati. In
un sistema multi CPU si possono combinare liberamente fino a quattro moduli
CPU. Dato che una CPU di motion non puo essere utilizzata come modulo auto-
nomo, per il funzionamento del motion controller & necessaria una CPU del
PLC.E cosi possibile collegare fino a tre CPU di motion, capaci di controllare fino
a 96 assi.

Nell’esempio seguente una CPU del PLC e utilizzata insieme ad un modulo CPU
di motion.

Questi moduli vengono
controllati dal modulo

Questi moduli vengono controllati
dal modulo CPU di motion.

|
0o 06 00000000

Cavo di espansione

]

\ SSCNET

Fino a 7 telai di
espansione

2
S

Descrizione

Telaio base principale Q3[JB, Q3CIDB
Alimentatore

CPU del PLC (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)
CPU di motion

Modulo interfaccia segnali esterni asservimenti
Per Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN e Q173HCPU: Q172LX
Per Q172DCPU e Q173DCPU: Q172DLX

® 006 e

Modulo interfaccia encoder sincrono

Per Q172CPUN e Q173CPUN: Q172EX 0 Q172EX-S1
Per Q172HCPU e Q173HCPU: Q172EX-S2 0 Q172EX-S3
Per Q172DCPU e Q173DCPU: Q172DEX

Modulo interfaccia volantino

Per Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN e Q173HCPU: Q173PX o
Q173PX-S1

Per Q172DCPU e Q173DCPU: Q173DPX

Modulo a interruzione QI60

Moduli ingressi e uscite digitali (QXn/QYn)
Moduli ingressi e uscite analogiche (QnAD(V,1)/QnDA(V,I) )

Moduli di 1/0 o moduli funzione intelligenti

Ingressi/uscite analogiche

Fino a 256 ingressi/uscite digitali

16 ingressi a interruzione

Volantino

Encoder assoluto seriale sincrono esterno

SHCAGR(= MRS A=A RN -]

Segnali asservimento esterno

Servoamplificatore

Per Q172CPUN e Q173CPUN:

Modelli MR-J25-B 0 MR-J2-B

Per Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU e Q173DCPU:
Modello MR-J3-B

(]

Collegamento di servo amplificatore e batteria esterna
Q172CPUN (8 assi di asservimento)

CPU di motion Q172CPUN

Unita batteria
Q70BAT per batteria

A6BAT/MR-BAT Una linea SSCNET (lunghezza totale fino a 30 m)

Fino a servoamplificatori 8
MR-J25-B 0 MR-J2-B

Connettore di
terminazione

Cavo Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 Servoachsen)

Cavo MR-J2HBUSCIM

CPU di motion Q173CPUN

Cavo Q173DVCBLCIM

N° | Descrizione

) Fino a servoamplificatori 8 MR-J2S-B o MR-J2-B
(32 servoamplificatori in totale)

) Unita di distribuzione Q173DV
(con sede per batteria A6BAT/MR-BAT)

Note per collegamenti

® Lalunghezza massima di SSCNET é di 30 m. Se si utilizza la CPU di motion
Q173CPUN, e necessario considerare la lunghezza del cavo
Q173DVCBLmMM nel calcolo della lunghezza della linea SSCNET.

@® Ognilinea SSCNET deve essere terminata con un terminatore MR-A-TM.

@® Durante la progettazione del quadro considerare che i cavi SSCNET sono
collegati sul lato inferiore della CPU di motion.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 assi di asservimento)

Unita porta.batteria CPU di motion Q172HCPU, Q172DCPU

Q172HCPU
Q170HBATC per
batteria Q6BAT

Q172DCPU:
Q170DBATC per Una SSCNET lll-Linea
batteria Q6BAT (Lunghezza di ogni segmento fino a 50 m)

Fino a servoamplificatori
8 MR-J3-B

Cavo MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 assi di asservimento)

Fino a servoamplificatori
16 Typ MR-J3-B

e

CPU di motion Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Unita portabatteria
Q172HCPU:
Q170HBATC per
batteria Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC per
batteria Q6BAT

Cavo MR-J3BUSCIM(-A/B)

Fino a servoamplificatori
16 Typ MR-J3-B
ma

SSCNET Il

Note per collegamenti

@® Con SSCNET Il la lunghezza massima di ciascun segmento (collegamento
fra CPU di motion e servo amplificatore e fra servo amplificatori) & di 50 m.

@® Durante la progettazione del quadro considerare che i cavi SSCNET I
sono collegati sul lato inferiore delle CPU di motion Q172HCPU e
Q173HCPU. Lasciare uno spazio libero di almeno 100 mm sul lato infe-
riore del modulo CPU.

Condizioni generali d'esercizio

Caratteristica Dati tecnici
Temperatura in esercizio da0a55°C
ambiente in magazzino da-25a75°C

Umidita relativa dell'aria consentita

X L 5-95% (senza condensa)
in esercizio

Nessun gas aggressivo o infiamma-

Condizioni ambientali N N N
bile, niente polvere eccessiva.

Altre condizioni generali d'esercizio sono riportate nella manuale utente per i
moduli CPU di motion.
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Descrizione

Indicazione stato della batteria
BAT-LED @ ON: Tensione batteria esterna troppo bassa

@ OFF: Tensione batteria esterna normale

Indicazione della sequenza di boot
@ ON: Dati letti dalla ROM
@® OFF:
- Dati letti dalla RAM
- Modo installazione / Scrittura dati in ROM

BOOT-LED

Pulsante espulsione memory card (Solo Q172CPUN/Q173CPUN)
Premendo questo pulsante la memory card inserita viene spostata
in avanti per facilitarne la rimozione dalla CPU di motion.

Connettore caricamento memory card (Solo Q172CPUN/Q173CPUN)

Connettore USB per collegamento con dispositivo periferico.

® 00 ©

Connettore RS-232 per collegamento con dispositivo periferico.
(Solo Q172CPUN/Q173CPUN)

Q172DCPU, Q173DCPU

Q1730CPY

L]

e R o

Em

N° | Descrizione

© | MODE-LED

Indicazione del modo operativo
@ Verde: Modo normale
@ Arancio: Modo installazione / Scrittura dati in ROM

Interruttori per passaggio da modo normale a modo installa-
zione/scrittura in ROM e per passaggio fra modo RAM e modo ROM.
In modo installazione é possibile installare il software di sistema del
motion controller tramite un dispositivo periferico collegato. Al ter-
mine dell'installazione spostare l'interruttore 5 nella posizione del
modo normale e riavviare la CPU di motion.

ATTENZIONE:

Gli interruttori SW1 e SW4 devono rimanere in posizione OFF.
Entrambi gli interruttori SW1 e SW2 devono essere in posizione
OFF o in posizione ON. La CPU di motion non deve essere utiliz-
zata con una diversa impostazione degli interruttori SW1 e SW2.

@ Interruttori 1 e 4: nessuna funzione
All'atto della spedizione della CPU di motion
questi interruttori sono in posizione OFF.
@ Interruttori 2 e 3: modo RAM 0 ROM
SW2 e SW3 OFF: Modo RAM
SW2 e SW3 ON: Modo ROM
All'atto della spedizione della CPU di motion
questi interruttori sono in posizione OFF.
@ Interruttori 5: Modo di funzionamento
ON: Modo installazione
OFF: Modo normale

+»ON_sw

m

© | RUN-LED

Indicazione dello stato operativo della CPU di motion
@ ON: La CPU di motion & in modo RUN

@ OFF: Errore durante I'avviamento della CPU di
motion o errore di watchdog

Interruttore RUN/STOP

Interruttore per scelta del modo operativo della CPU di motion
@ RUN: Programma di motion in esecuzione

@ STOP: Programma di motion arrestato

© | ERR-LED

Segnalazione di errori
@ ON: Si & verificato uno degli errori seguenti:
- Errore WDT (watchdog)
- Errore configurazione sistema
- Errore servo
- Errore SFC di motion
- Rilevamento di errore di autodiagnosi che non
arresta il funzionamento
@ Lampeggiante: Rilevamento di errore di autodia-
gnosi che arresta il funzionamento
@® OFF: Funzionamento normale

Interruttore RESET/L.CLR

CPU e I'azzeramento dei dispositivi

@ RESET: usato per eseguire ripristino dell’hardware, ripristino
dopo errore di funzionamento, inizializzazione del funziona-
mento, ecc. Dopo aver eseguito un ripristino, riportare sempre
l'interruttore nella sua posizione neutra.

@ L. CLR: usato per impostare “OFF” o azzerare tutti i dati nellarea
dei parametri retentivi.

® | MIRUN-LED

Indicazione dello stato di esecuzione del pro-
gramma (MOTION RUN)

@ ON: Motion control in esecuzione

@ Lampeggiante: Esecuzione di Latch Clear

@ OFF: Motion control non in esecuzione o rileva-

mento di errore di autodiagnosi che arresta il
funzionamento

N° | Descrizione
Commutatore rotativo SW1 per passaggio fra modo normale e
modo installazione
Posizione "0": Modo normale
Posizione "A": Modo installazione
€07 All'atto della spedizione della CPU di motion que-
(2] QQ/ S0 sto commutatore & in posizione "A".
%“ //)2: In modo installazione il software del sistema opera-
6g1> tivo del motion controller puo essere sostituito.
ATTENZIONE:
Non sono imp ioni del c
tore diverse da"0" o "A".
Commutatore rotativo SW2 per passaggio fra modo RAM e modo
ROM e per la cancellazione della RAM
Posizione "0": Modo RAM
Posizione "6": Modo ROM
Posizione "C": Cancellazione SRAM
All'atto della spedizione della CPU di motion que-
sto commutatore & in posizione "A".
In modo RAM il funzionamento si basa sui pro-
[3) «f075 - X ] N
QA \ > grammi utente ed i parametri memon;zan pella
%‘_\¥/ & | | SRAM interna del modulo della CPU di motion.
581> In modo ROM i programmi utente ed i parametri
memorizzati nella ROM FLASH interna della CPU di
motion vengono copiati nella SRAM. Successiva-
mente viene eseguito il programma.
ATTENZIONE:
Non sono idelc
tore diverse da "
Interruttore RUN/STOP
Interruttore per scelta del modo operativo della CPU di motion
o @ RUN: Programma di motion in esecuzione
@ STOP: Programma di motion arrestato
Ingresso di arresto forzato (ingresso per arrestare contemporanea-
mente tutti gli assi dei servoamplificatori)
ATTENZIONE:
© | Questo ingresso deve essere colleg bblig
Utilizzare un contatto normalmente chiuso. L'arresto forzato di
tutti gli assi viene eseguito quando l'ingresso EMI viene com-
mutato su OFF.
Connettore SSCNET Il (CN1)
O | Connettore per il collegamento del servoamplificatore del sistema 1
(fino a 16 assi)
Connettore SSCNET Ill (CN2), Solo Q173DCPU
@ | Connettore per il collegamento del servoamplificatore del sistema 2

(fino a 16 assi)

N° | Descrizione
Display LED a 7 segmenti
Indicazione dello stato operativo e degli errori della CPU di motion
| A ]
e Ry R CPU in fase di inizializzazione (durata: circa 10 s).
¢ Successivamente viene indicato RUN o STOP
D = x| (vedi sotto)
[ |
Modo normale/RAM
(punto decimale sulla destra lampeggiante)
Modo ROM (punto decimale centrale acceso, punto
decimale di destra lampeggiante)
) - ¥ | Modo installazione (visualizzazione "INS" fissa,
(A punto decimale sulla destra lampeggiante)
". ,. :" STOP: Programma di motion arrestato
e x ] RUN: Programma di motion in esecuzione
° | ¢ | BT1:Latensione della batteria esterna e 2,7V o
[y { inferiore.
), )7 ¥ | BT2:Latensione della batteria esterna 2,5V o
[ R inferiore.
000 01 077 | Software del sistema operativo non installato
PO 8| (“A00” lampeggiante in modo continuo)
)
LA Errore nella configurazione di sistema della CPU di
l motion (“AL” lampeggia per tre volte, poi viene
Yoo visualizzato “L01").
| R R |
[l
B R
l Errore servoamplificatore (“AL" lampeggia per tre
volte, poi viene visualizzato “S01").
Dnd N |
DRCR MR |

Errore di watchdog (WDT -i tre punti decimali sono accesi)




Lato inferiore dei moduli
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Q172DPUN, Q173DPUN

N° | Descrizione

N° | Descrizione

Connettore SSCNET (CN2)
Connettore per collegamento con dispositivo periferico.

Connettore SSCNET (CN1)
Connettore per il collegamento dei servo amplificatori.

Q172HCPVU, Q173HCPU
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N° | Descrizione

Connettore SSCNET Il (CN1)
Connettore per il collegamento del servoamplificatore del sistema 1
(fino a 16 assi)

©

Connettore per la batteria esterna

Connettore SSCNET
Connettore per collegamento con dispositivo periferico.

Connettore SSCNET Ill (CN2)
@ | Connettore per il collegamento del servoamplificatore del sistema 2
(fino a 16 assi)

Collegamento di test
o ATTENZIONE:

Questo connettore non é disponibile per I'utente. Viene utiliz-
zato per test di fabbrica durante la produzione.

@ | Connettore per la batteria esterna

Dimensioni

Q172CPUN, Q173CPUN
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Q172HCPU, Q173HCPU

27,4 mm

[

Q173HCPU

27,4mm
“ -

Qiscey

gza)

98 mm

104,6 mm

Q172DCPU, Q173DCPU

98 mm

1143 mm

Installazione

PERICOLO

llazi e del coll elettrico, sc g

g e l'ali-
del PLC ed altre tensioni esterne.

Prima dell'i

=
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1143 mm

v

119,3mm
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/N\ ATTENZIONE

@ Utilizzare le apparecchiature solo nelle condizioni ambientali ripor-
tate nella Descrizione hardware relativa al MELSEC System Q. Le
apparecchiature non devono essere esposte a polvere, nebbia d'olio,
gas corrosivi o infiammabili, forti vibrazioni o urti, alte temperature,
condensa od umidita.

@ All'atto del montaggio, curare che trucioli di foratura o residui di fili
non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ventilazione, per-
ché potrebbero causare in futuro un cortocircuito. Per chiudere le fes-
sure di ventilazione, utilizzare il coperchio in dotazione. Una volta
terminate le operazioni d'installazione, rimuovere questo coperchio,
per evitare un surriscaldamento del controllore.

@ Serrare le viti con la coppia di serraggio corretta (per i dettagli, fare

riferimento al Manuale utente hardware System Q MELSEC).

Sono disponibili diversi telai di base per i PLC del System Q MELSEC. Per ulteriori
informazioni fare riferimento al manuale utente hardware SystemQ MELSEC.

Un modulo CPU di motion deve sempre essere utilizzato assieme ad almeno un
modulo CPU del PLC

Unmodulo CPU di motion deve essere installato sul telaio di base sulla destra di
unmodulo CPUPLC.Installare laCPU del PLC nel primo slot del telaio dibase.

Installazione dei moduli sul rack

ATTENZIONE

® Prima d'installare i moduli, togliere sempre la tensione.

@ Seil modulo non viene corr posizionato sul rack tramite il
listello di guida, i piedini del connettore del modulo possono
distorcersi.

@ Nontoccarepartiintensione o componenti elettronici dei moduli. Cio
puo portare a disturbi o danneggiare i moduli.

@ Una volta disinserita la tensione di rete,
introdurre il modulo nella guida del rack
con la linguetta inferiore.

(@ Fare quindi pressione sul modulo contro
il rack, fino a farlo aderire completamente
al rack.

® Fissare il modulo con una vite supplementare (M3 x12), se si prevedono
delle vibrazioni. Questa vite non rientra nella dotazione dei moduli. La
coppiadiserraggio diquesta vite deve essere compresa fra36 e 48 Ncm.



Collegamenti

VN PERICOLO

@ Prima di procedere all'ii al c
tensione di alimentazione al PLC ed altre tensioni esterne.

1l m P

ire la

@ Primadidare tensione, chiudere il coperchio morsetti dei moduli.

@ Prevedere dispositivi di sicurezza all'esterno del PLC, in modo da
garantire il funzionamento in sicurezza dell'installazione anche in
caso di mancanza di alimentazione o di un guasto del PLC. Diversa-
mente possono verificarsi infortuni gravi per stati non definiti.

@ Prevedere un circuito d'arresto d'emergenza, un circuito logico di
sicurezza, bloccaggi del senso dirotazione dei motori e bloccaggi con
finecorsa, per evitare danni nei punti terminali del posizionamento.

@ SelaCPUdel PLCrilevaunerroreinfasedi num-dmgnost:ca, come per

Precauzioni
@® Non piegare i cavi SSCNET Ill e non tirare i cavi durante il cablaggio.

@ Rispettare il raggio minimo di piegatura durante la posatura dei cavi
SSCNET Ill. Se il raggio di piegatura del cavo & inferiore al raggio minimo
consentito, si possono verificare dei mafunzionamenti.

Cavo R.agglo minimo di
piegatura

Cavo SSCNET per Q172CPUN/Q173CPUN 30 mm

Cavo SSCNET per MR-J3BUSCIM 25mm

Q172HCPU/Q172DCPU/

Q173HCPU/Q173DCPY | MR-J3BUSIM-A_ | S0mm

(Cavo a fibra ottica) MR-J3BUSCIM-B | 50 mm

esempml ‘errorediun timerdi watchdog, tuttele uscitesidi
Sesiverificaun erroresuingressio uscite, nonrilevabile dalla CPU del
PLC, possono aversi degli stati non definiti. Si prevedano, per
quest'eventualita, dispositivi di monitoraggio e protezione, che
garantiscano anche allora il funzionamento in sicurezza.

Collegamento dei cavi SSCNET

Cavi SSCNET utilizzabili su Q172CPUN e Q173CPUN
Per il collegamento fra un modulo CPU di motion Q172CPUN 0 Q173CPUN e i
servoamplificatori, vengono utilizzati cavi SSCNET in rame.

h,

Cavo* L [m] | Perc o fra

Q172CPUN e il primo servoamplifi-
catore / unita batteria Q170BAT

Q173CPUN e unita di derivazione

Q172J2BCBLCIM-B | 0,5/1/5

Q173DVCBLEOM 05/1 SSCNET Q173DV
@ unita di derivazione Q173DV e
lifi MR-J25-B
MR-J2HBUSCIM 05/1/5 servoamplificatore J2S

@ Servoamplificatore MR-J2S-B e
Servoamplificatore MR-J2S-B

,[1"indica la lunghezza del cavo; ad s.05:0,5m, 1: 1 m, 5:5m

Cavi SSCNET utilizzabili su Q17CJHCPU e Q17CIDCPU
Le CPU dimotion Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU e Q173DCPU utilizzano la
rete SSCNET Ill, in cui la comunicazione avviene tramite cavi in fibra ottica.

Cavo* Lungh [m] | Per coll o fra
MR-J3BUSCIM ?’}';,/0'3/0'5/ ® Q1700HCPU/Q170IDCPU el
primo servoamplificatore
MR-J3BUSLIM-A 5/10/20 @ Servoamplificatore MR-J3-B e
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 Servoamplificatore MR-J3-B
,[1"indica la lunghezza del cavo; ad es.015:0,15m, 03:0,3m, 1: 1 m
A ATTENZIONE

@ Quando il cavo SSCNET Ill non é collegato, chiudere I'attacco SSCNET
1l con il coperchm di protezione. La penetrazione dl sporcizia dls-
turbalatr ioneotticaesip averedei

@ Non guardare direttamente la luce generata dal connettore SSCNET
11l del servoamplificatore o delle CPU di motion Q172HCPU/
Q172DCPU/Q173HCPU/Q173DCPU.

@® Quandoil cavo SSCNET Ill é esposto ad eccess:ve sollecitazioni, come
colpip pressione laterale, trazione, pieg e o torsioni a pic-
colo raggio, le fibre ottiche possono storcersi o rompersi. In tal modo
latrasmissione dei datis’interrompe. Il cavo SSCNET Ill dovrebbe ess-
ere posato facendo un ampio arco, per non stare al di sotto del raggio

di piegatura consentito, e non deve essere torto.

@ Fissare il cavo SSCNET IIl in modo che il suo connettore non sia caricato
del peso del cavo.

Q172HCPU, Q173HCPU

Quadro elettrico

Ansa libera del
cavo a fibra ottica

Fissaggio Cavo SSCNET Il

" L Q172DCPU, Q173DCPU
) Fﬁﬂ

L Cavo SSCNET Il
q Fissaggio

Ansa libera del
cavo a fibra ottica

Quadro elettrico

@ Afferrareil connettore del cavo SSCNET durante il montaggio o smontaggio

CPU di motion

/

CPU di motion

N /

~

@ Per il collegamento, spingere decisamente il connettore del cavo nel
connettore CN1 o CN2, fino ad avvertire uno scatto.

@® Per scollegare un cavo SSCNET da un motion controller Q172CPUN o

Q173CPUN, accertarsi che la linguetta di fissaggio del connettore sia
sganciata completamente prima di estrarre il connettore dal modulo.

ATTENZIONE

Ilmodulo viene d da uno scoll forzato del cavo!

99

@® Dopo aver scollegato un cavo SSCNET Ill da un motion controller
Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU 0 Q173DCPU, accertarsi che sia inse-
rito il cappuccio sul connettore SSCNET.

Collegamento della batteria esterna
@ Inserimento della batteria
- Q172CPUN
Inserire |a batteria A6BAT/MR-BAT nell’unita batteria Q170BAT
- Q173CPUN
Inserire la batteria AGBAT/MR-BAT nell’unita di derivazione Q173DIV
- Q172HCPU und Q173HCPU
Inserire la batteria Q6BAT nel portabatteria Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
Inserire la batteria Q6BAT nel portabatteria Q170DBATC
@® Premere il cavo della batteria (BAT) dell’'unita di derivazione Q173DV o
del portabatteria Q170BAT, Q170HBATC o Q170DBATC fino ad avvertire
un scatto.

Scollegare il cavo della batteria agendo sul connettore del cavo. Non
tirare il cavo della batteria.

/ Connettore “BAT"

Unita batteria

Connettore —

@® Collegareil connettore (CPU) dell’'unita diderivazione o del portabatteria
con la CPU di motion.

Solo per Q172DCPU e Q173DCPU: Ingresso di arresto forzato
Cablaggio

L'ingresso di arresto forzato (EMI) dei moduli CPU di motion Q172DCPU e
Q173DCPU deve essere collegato obbligatoriamente.

La mancanza di tensione su questo ingresso provoca l'arresto forzato di tutti i
servoamplificatori. L'ingresso EMI deve essere connesso tramite un contatto
normalmente chiuso collegato ad una tensione di 24V CC di polarita qualsiasi.

Per il collegamento é disponibile il cavo Q170DEMICBLEIM con una lunghezza
di 30 m. (,(1" indica la lunghezza del cavo; ad es. 05:0,5m, 1: 1 m, 5:5 m).

24V DC (+10 %, -15 %)

Cavo Q170DEMICBLCIM

+ |-
EMI

EMI.COM
% EMI -

Arresto forzato

Collegamenti

@ Scollegare il cavo dell'ingresso di arresto forzato agendo sul connettore
del cavo.

Scollegamento

@ Per il collegamento, spingere con decisione il connettore del cavo EMI
nel suo connettore fino ad avvertire uno scatto.

@ Per scollegare il cavo dellingresso di arresto forzato, tirarlo verso I'e-
sterno premendo contemporaneamente la linguetta di fissaggio.

ATTENZIONE

Loscollegamento forzato del connettore provocail danneggiamento del
modulo.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany ///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Controladores légicos programables

Instrucciones de instalacién para
los moédulos de CPU Motion Q17[ |CPUN,
Q17[JHCPUy Q17[]DCPU

N°. de art.: 143714 ES, Versién A, 25092009

Indicaciones de seguridad

Sélo para electricistas profesionales debidamente
cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los
estandares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatizacion. La
proyeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el mantenimiento y el
control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por
electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones en el hardware o en el
software de nuestros productos que no estén descritas en estas instrucciones de
instalacién o en otros manuales, pueden ser realizadas Unicamente por nuestros
especialistas.

Empleo reglamentario

os controladores ldgicos programables (PLCs) del sistema Q de MELSEC han sido dis-
enados exclusivamente para los campos de aplicacion que se describen en las pre-
sentes instrucciones de instalacion o en los manuales aducidos mas abajo. Hay que
atenerse a las condiciones de operacion indicadas en los manuales. Los productos
han sido desarrollados, fabricados, controlados y documentados en conformidad
con las normas de seguridad pertinentes. Manipulaciones en el hardware o en el
software por parte de personas no cualificadas, asi como la no observacion de las
indicaciones de advertencia contenidas en estas instrucciones de instalacion o colo-
cadas en el producto, pueden tener como consecuencia graves dafos personales y
materiales. En combinacion con los controladores ldgicos programables del sistema
Q de MELSEC s6lo se permite el empleo de los dispositivos adicionales o de amplia-
cién recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o
mas amplio del indicado se considerara como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Alrealizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimientoy control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguri-
dad y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estasinstrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importantes
para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge el
significado de cada una de las indicaciones:

PELIGRO:
ﬁ Advierte de un peligro para el usuario.
\\

Lano observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o
lasalud del usuario.

ATENCION:
Advierte de un peligro para el equipo.
\\ Lano observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves dafios en el apa-
rato o en otros bienes materiales.

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:

@ Descripcion del hardware del sistema Q de MELSEC

® Manuales de instrucciones de los médulos de CPU Motion

@® Instrucciones de instalacion de los médulos Motion Q172LX/Q172DLX,
Q172EX/Q172DEX y Q173PX/Q173DPX del sistema Q de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet

(www.mitsubishi-automation.es).

Sisele presentaran dudas acercade lainstalacion, programaciény la operacion
delos controladores del sistema Q de MELSEC, no dude en ponerse en contacto
con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

Configuracion de sistema

Las CPUs Motion Controller Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN,
Q173HCPU y Q173DCPU se emplean en un sistema multi CPU para controlar
movimientos complejos por medio de servoamplificadores y servomotores
conectados. En un sistema multi CPU es posible combinar hasta cuatro médu-
los CPU. Como una CPU Motion no puede empelarse sola, sino que tiene que
emplearse siempre en combinacién con una CPU PLC, en un sistema es posible
emplear un maximo de 3 CPUs Motion, que controlan hasta 96 ejes.

El siguiente ejemplo muestra la combinaciéon de una CPU PLC con una CPU
Motion:

Estos médulos estdn
asignados a la CPU PLC.

Estos mddulos estan
asignados a la CPU Motion.

0o 06 00000000

Cable de extension

-

Conexion del servoamplificador y de la bateria externa
Q172CPUN (8 ejes de servos)

CPU Motion Q172CPUN

Soporte de bateria
Q170BAT para

bateria Un tramo SSCNET (longitud total méx. 30 m)

Cable Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 ejes de servos)

Cable MR-J2HBUSCIM
£
\ SSCNET CPU Motion Q173CPUN
Hasta 7 unidades base
de extension como max.
N° | Descripcion
@ | Unidad base principal Q3J8, Q3(1DB
@ | Fuente de alimentacion
© | CPUPLC (Qn(H)CPU, QnUD(E)H)CPU)
@ | CPU Motion Cable Q173DVCBLIM
Moédulo de entrada para sefales servo externas
© | ParaQ172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN y Q173HCPU: Q172LX 3 gy
Para Q172DCPU'y Q173DCPU: Q172DLX N iDescripelon
Médulo de interface de encoder sincrono o Hasta 8 servoamplificadores del tipo MR-J25-B 6 MR-J2-B
L (méx. 32 servoamplificadores en total)
Para Q172CPUNy Q173CPUN: Q172EX 6 bien Q172EX-S1
o] Para Q172HCPU y Q173HCPU: Q172EX-S2 6 bien Q172EX-S3 ) Tarjeta de distribucion Q173DV (con soporte de bateria para
para Q172DCPUy Q173DCPU: Q172DEX AGBAT/MR-BAT)
Interface de generador manual de pulsos/encoder Indicaciones para la conexién
7Y Para Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN y Q173HCPU: Q173PX 6 ) P
bien Q173PX-51 @® Lalongitud de un tramo SSCNET no debe exceder los 30 m. Con la CPU
Para Q172DCPU y Q173DCPU: Q173DPX Motion Q173CPUN, al calcular la longitud del tramo hay que tener en
| Vodul QI60 cuenta la longitud del cable Q173DVCBLCIM.
t t-|
5] nterrupt-Modul Q @® Cadatramo SSCNET tiene que rematarse con un conector de terminacion
@ | Mddulos digitales de entrada / salida (QXn/QYn) MR-A-TM.
@ | Mddulos digitales de entrada / salida (QnAD(V,1)/QnDA(V,1)) @ Al planificar el armario eléctrico hay que tener en consideracion que los
@ | Modulos de entrada/salida o médulos especiales cables SSCNET se conectan en la parte inferior de la CPU Motion.
@ | Senales analdgicas de entrada y salida
® | Hasta 256 entradas y salidas digitales
@ | 16 entradas de interrupcion
® | Generador de pulsos manual
@ | Encoder externo de valor absoluto
@ | Senales servo externas
Servoamplificador
Para Q172CPUN y Q173CPUN:
® | Tipos MR-J25-B 6 MR-J2-B
Para Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU y Q173DCPU:
Tipo MR-J3-B

Q172HCPU, Q172DCPU (8 ejes de servos)

Soporte de la bateria CPU Motion Q172HCPU, Q172DCPU

Q172HCPU
Q170HBATC para
bateria Q6BAT

Q172DCPU:
Q170DBATC para Un tramo SSCNET Il (La longitud de cada
bateria Q6BAT segmento es de hasta 50 m)

Hasta 8 servoamplificadores
del tipo MR-J3-B

Cable MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 ejes de servos)

Hasta 16 servoamplificadores
del tipo MR-J3-B

CPU Motion Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Soporte de la bateria
Q172HCPU:
Q170HBATC para
bateria Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC para
bateria Q6BAT

Cable MR-J3BUSCIM(-A/B)

Hasta 16 servoamplificadores
del tipo MR-J3-B

SSCNET Il

Indicaciones para la conexion

@® Lalongitud de cada uno de los segmentos (conexién entre CPU Motion y
servoamplificador y entre los servoamplificadores) no debe exceder los
50 m con SSCNET Il

@ Alplanificar el armario eléctrico hay que tener en cuenta que en las CPUs
Motion Q172HCPU y Q173HCPU el cable SSCNET Ill se conecta a la parte
inferior. En la parte inferior de la CPU tiene que haber un espacio libre de
100 mm como minimo.

Condiciones generales de operacion

Caracteristica Especificaciones
entre 0y 55°C

entre-25y75°C

Temperatura | €n funcionamiento

ambiente

en almacenamiento

Humedad relativa del aire permitida

. R de 5 a 95 % (sin condensacion)
durante el funcionamiento

Sin gases agresivos o

Condiciones ambientales ; . .
inflamables, sin polvo excesivo

En la manuales de instrucciones de los médulos de CPU Motion se recogen
otras condiciones generales de funcionamiento.
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Descripcion

Indicacion del estado de la bateria
@ ON: Tensiéon demasiado baja de la bateria externa
@ OFF: Tension normal de la bateria

BAT-LED

Indicacion de la secuencia de boot
@ ON: Se cargan datos de la memoria ROM
@® OFF:
- Se cargan datos de la memoria RAM
- Modo de instalacién / Se escriben datos en
la memoria ROM

BOOT-LED

Expulsion de la tarjeta de memoria (S6lo con Q172CPUN/Q173CPUN)
Al pulsar esta tecla, se desplaza hacia delante la tarjeta de memoria,
con lo que resulta mas facil extraerla.

Receptaculo de tarjetas de memoria
(S6lo con Q172CPUN/Q173CPUN)

Interface USB para la conexién de una herramienta de programacion

Interface RS232 para la conexién de una herramienta de programa-
cién o de un dispositivo periférico (Sélo con Q172CPUN/Q173CPUN)

Q172DCPU, Q173DCPU

Q1730CPY

L]

e R o

Em

N° | Descripcion

© | MODE-LED

Indicacion del modo de funcionamiento
@ Verde: Funcionamiento normal

@ Naranja: Modo de instalacion / Se escriben datos
en la memoria ROM

© | RUN-LED

Indicacion del estado de la CPU Motion
@ ON:La CPU Motion se encuentra en el modo RUN.

@ OFF: Error al iniciar la CPU Motion o se ha pre-
sentado un error de Watch-Dog

Interruptor para cambiar entre el funcionamiento normal y el
modo de instalacion/escritura en la ROM y para cambiar entre
modo RAM y modo ROM

En el modo de instalacion es posible, con ayuda de una herra-
mienta de programacion conectada, modificar el sistema operativo
del Motion Controller. Después de la instalacion del software,
ponga el interruptor 5 de nuevo en la posicion para el funciona-
miento normal, y reinicie el sistema Motion.

ATENCION:

Los interruptores SW1y SW4 tienen que permanecer en la
posicion OFF.

Hay que poner los interruptores SW2 y SW3 o bien ambos en la
posicion OFF, o bien ambos en la posicion ON. La CPU Motion
no debe funcionar con ajustes diferentes para los interruptores
SW2y SW3.

@ Interruptores 1y 4: Sin funcion

En el estado de entrega de la CPU Motion, estos

interruptores se encuentran en posicion "OFF".
@ Interruptores 2y 3: Modo RAM/ROM

SW2y SW3 OFF: Modo RAM

SW2y SW3 ON: Modo ROM

En el estado de entrega de la CPU Motion, estos

interruptores se encuentran en posicion "OFF".
@ Interruptor 5: Modo de funcionamiento

ON: Modo de instalacion

OFF: Funcionamiento normal

sw

;s

© | ERR-LED

Indicacion de errores
@ ON: Se ha presentado uno de los errores siguientes:
- Error de Watch-Dog
- Ajuste erréneos de sistema
- Error en los servoamplificadores
- Error SFC Motion
- Durante el autodiagndstico se da detectado un
error que no da lugar a una interrupcion del
programa.
@ PARPADEA: Se da detectado un error que da
lugar a la interrupcién del programa.
@ OFF: La CPU Motion funciona sin errores

Interruptor RUN/STOP
Interruptor para ajustar el modo de funcionamiento de la CPU
Motion

@ RUN: Se esté ejecutando el programa Motion.
@ STOP: No se esta ejecutando el programa Motion.

Interruptor RESET/L.CLR

Interruptor para resetear la CPU y para eliminar operandos

@ RESET: Reset de avisos de error, inicializacion de la CPU etc. Des-
pués de un reset hay que poner el interruptor de nuevo en la
posicion central.

@ L. CLR: Latch Clear, se eliminan los datos de operandos que
estan guardados en el rango Latch parametrizado, es decir que
se desconectan o se ponen a 0.

® | MIRUN-LED

Estado de la ejecucion del programa (MOTION RUN):

@ ON: La CPU Motion procesa el programa
Motion-Control

@ PARPADEA: Se esté ejecutando un Latch Clear

@ OFF: O bien no se ejecuta el programa
Motion-Control o se ha detectado un error que
da lugar a una interrupcién del programa.

N° | Descripciéon
Interruptor giratorio para cambiar entre funcionamiento normal y
modo de instalacién
Posicion de interruptor "0": Funcionamiento normal
Posicion de interruptor "A": Modo de instalacion
€07 En el estado de entrega de la CPU Motion, este
2] QQ/ S0 interruptor se encuentra en posicion "A".
%“ //)2: En el modo de instalacion es posible cambiar el sis-
6g1> tema operativo del Motion Controller.
ATENCION:
No se permiten otras posiciones de interruptor
que"0"y"A".
Interruptor giratorio SW2 para cambiar entre modo RAM y modo
ROMy para borrar la RAM
Posicion de interruptor "0": Modo RAM
Posicién de interruptor "6": Modo ROM
Posicién de interruptor "C": Borrar SRAM
En el estado de entrega de la CPU Motion, este
interruptor se encuentra en posicién "0".

) €07 En el modo RAM se ejecuta el programa guardado
Q(‘//'\"?; en la SRAM de la CPU Motion. Los pardmetros tam-
%‘_\¥/§ bién estén guardados en la SRAM.

6gl En el modo ROM, el programa por ejecutar y los

pardmetros se transmiten a la SRAM desde la ROM
interna de la CPU Motion. Seguidamente se ejecuta
el programa.
ATENCION:
No se permiten otras posiciones de interruptor
"0", "6"y"C".

Interruptor RUN/STOP

Interruptor para ajustar el modo de funcionamiento de la CPU

@ | Motion
@ RUN: Se estd ejecutando el programa Motion.
@ STOP: No se estd ejecutando el programa Motion.
Entrada de parada inmediata (parada forzada: parada conjunta de
todos los ejes de servos)
ATENCION:
@ | Es estrictamente necesario conectar esta entrada.
Emplee aqui un contacto normalmente cerrado: Cuando se
desconecta la seial EMI, se lleva a cabo una parada inmediata
(forzada) para todos los ejes.
Conexién SSCNET I1I (CN1)

O | Interface para la conexién de servoamplificadores del sistema 1
(méx. 16 ejes)
Conexion SSCNET |1l (CN2), Sélo con Q173DCPU

@ | Interface para la conexién de servoamplificadores del sistema 2

(max. 16 ejes)

N° | Descripciéon
Display LED de 7 segmentos
Visualizacion del estado de funcionamiento de la CPU Motion y de
avisos de error
[ A ]
DA R
2 Se estd inicializando la CPU (duracion: aprox. 10 segs.)
o w | Seguidamente se visualiza RUN o STOP (ver abajo)
- o
[ R |
Funcionamiento normal/modo RAM (parpadea el
* | punto decimal derecho.)
Modo ROM (se ilumina el punto decimal central, el
+ | punto decimal derecho parpadea.)
Y 0 | Modo de instalacién ("INS" se visualiza permanen-
[N temente, parpadea el punto decimal derecho.)
D i ] . . .
O ) STOP: No se esté ejecutando el programa Motion.
5~ 40 97 | RUN:Seestd ejecutando el programa Motion.
(1]
| ¢ | BT1: Latension de la bateria externaes de 2,7V 6
L U menor.
) ) ¥ | BT2: Latension de labateria externaesde 2,5V 6
D R ¢ menor.
‘00 1077 | No hay ningun sistema operativo instalado
B R MR X (parpadea "A00")
]
D
l Ajuste de sistema erréneo en la CPU Motion
("AL" parpadea tres veces, después se visualiza "L01".)
| |
R A |
"
S
l Error de servoamplificador
Y ("AL" parpadea tres veces, después se visualiza "S01".)
DRI N |
Error de Watch-Dog
-« .« | (parpadean todos los puntos decimales.)




Partes inferiores de los médulos

Q172CPUN, Q173CPUN Q172DPUN, Q173DPUN
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N° | Descripcion N° | Descripcién
Conexién SSCNET (CN2) Puerto de prueba
Interface para la conexion de una herramienta de programacion o ATENCION:
C 16n SSCNET (CN Esta c i6n no esta disp le para el usuario. Sirve para la
onexion (CNT) comprobacién de la CPU Motion durante la produccion.
Esta interface sirve para la conexion con los servoamplificadores.

Q172HCPU, Q173HCPU

Q172HCPU Q173HCPU
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N° | Descripciéon

Conexion SSCNET 11 (CN1)
Interface para la conexion de servoamplificadores del sistema 1
(max. 16 ejes)

Conexion para bateria externa

Conexién SSCNET
Interface para la conexion de una herramienta de programacion

Conexién SSCNET Ill (CN2)
O | Interface para la conexion de servoamplificadores del sistema 2
(méx. 16 ejes)

@ | Conexion para bateria externa

Dimensiones
Q172CPUN, Q173CPUN

1143 mm

Instalacién
PELIGRO
Antes de conlaii ion y con el cableado hay que desconectar
la ion de ali ion del PLC y otras posibles tensiones externas.
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ATENCION

@ Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales
especificadas enladescripcion de hardware del sistema Q de MELSEC.
Los aparatos no deben exponerse al polvo, a niebla de aceite, a gases
corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, a altas
temperaturas, a cond ion nia h dad.

@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del
médulo a través de las ranuras de ventilacion virutas de metal o res-
tos de cables que podrian provocar después un cortocircuito. Emplee
la cubierta adjunta para tapar las ranuras de ventilacién. Después de
haber concluido todos los trabajos de instalacién, hay que retirar de
nuevo la cubierta con objeto de evitar un sobrecalentamiento del
controlador.

@ Apriete los tornillos con el par correcto (ver manual de hardware del
sistema Q de MELSEC).

Para los controladores del sistema Q de MELSEC hay disponibles diversas uni-
dades base principales. Para informaciones detalladas acerca de las unidades
base principales, consulte el manual de hardware del sistema Q.

Los médulos CPU Motion pueden emplearse sélo en combinaciéon con como
minimo una CPU PLC.

Una CPU Motion hay que instalarla en la unidad base principal siempre a la
derechadeunaCPUPLC.MontelaCPUPLCen el primerslotdelaunidad base.

Instalacion de los médulos en la unidad base

ATENCION

@ Siempre hay que desconectar la tension de red antes de montar los
médulos.

@ Siunmodulo no se coloca correc teen launidad base poniend
el saliente en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija
del médulo.

@ Notoquepartes conductoras o elementos electrénicos delos médulos.
Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

(@ Después de haber desconectado la ten-
sion de red, ponga el médulo con el
saliente inferior en la guia de la unidad
base.

@ Seguidamente empuje el médulo contra
la unidad base hasta que el médulo
quede pegado a la misma.

® Asegureel moédulo adicionalmente con un tornillo (M3 x 12) siempre que
quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se encuentra dentro del volu-
men de suministro de los médulos. El par de apriete de este tornillo es de
36 hasta 48 Ncm.



Conexion

VN PELIGRO

@ Antesdeemp conlaii laciény con el cableado hay que desco-
nectar la tension de alimentacién del PLC y otras posibles tensiones
externas.

@ Antes de conectar la tension, cierre la cubierta de los bornes de los
médulos.

@ Preveadispositivos de seguridadfueradel PLC para que quede garan-
tizado un funcionamiento seguro de la instalacién en caso de que
falle la tension de alimentacion o en caso de que se produzca un fallo
en el PLC. En caso contrario pueden producirse accidentes graves
debidos a doe indefinid,

@ Preveauncircuito de PARADA DE EMERGENCIA, un circuito de seguri-
dad, bloqueos de las direcciones de giro del accionamiento y blo-
queos con interruptores de final de carrera para evitar dafios en las
posiciones finales.

@ Sila CPU del PLC detecta un error durante el autodiagnéstico, como
por ejemplo un error del temporizador watchdog, entonces se desco-
nectan todas las salidas. Si se produce un error en entradas o salidas
que la CPU del PLC no puede reconocer, pueden pr se di
indefinidos. Para este caso hay que prever dispositivos externos de
supervisiéon y de proteccién que garanticen un funcionamiento
seguro también en tales casos.

Conexion del cable SSCNET

Cable SSCNET empleable para Q172CPUN y Q173CPUN
Para la conexion de las CPU Motion Q172CPUN y Q173CPUN con los servoam-
plificadores se emplean cables SSCNET de cobre.

Para la conexion de
Q172CPUN con el primer

Cable* Longitud [m]

Q172J2BCBLCIM-B | 05/1/5 servoamplificador y el soporte de

bateria Q170BAT

Q173CPUN con la tarjeta de
Q173DVCBLEIM | 0,5/1 distribucion SSCNET Q173DV

@ Tarjeta de distribucion Q173DV
MR-J2HBUSCIM 05/1/5 con servoamplificador MR-J2S-B

@ Servoamplificador MR-J2S-B para

Servoamplificador MR-J25-B

*  "[™"indica la longitud del cable; p. €j. 05:0,5m, 1: 1 m, 5:5m

Verwendbare SSCNET-Kabel fiir Q17(JHCPU und Q17CIDCPU
Las CPUs Motion Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU y Q173DCPU utilizan
SSCNET Ill, que emplea cables de fibra 6ptica para la comunicacion.

Cable* Longitud [m] | Para la conexién de
MR-J3BUSCIM 915103705 | @ Q170HCPU/Q17DCPU conel
primer servoamplificador
MR-J3BUSCIM-A 5/10/20 @ Servoamplificador MR-J3-B para
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 Servoamplificador MR-J3-B

*  "[O"indica la longitud del cable; p. ej. 015:0,15m, 03:0,3m, 1: 1 m

AN ATENCION

@ Cierrelaconexion SSCNET Ill con latapa de proteccién cuando no esté
conectado el cable SSCNET Ill. Si entra suciedad resulta afectada la
tr ision éptica y pueden pr se disfunciones.

@ No dirija la mirada directamente a la luz que sale de la conexion
SSCNET Il del servoamplificador o de Q172HCPU/Q172DCPU/
Q173HCPU/Q173DCPU.

@ Si el cable SSCNET Il es sometido a esfuerzos fisicos considerables,
como golpes fuertes, presion lateral, traccion, dobladuras o torci-
mientos, es posible que las fibras dpticas se retuerzan o se partan. De
ese modo de interrumpe la transmisién de datos. El cable SSCNET Ill
hay quetenderlo conunamplio arco conobjeto derespetarelradio de

flexion permitido, y no debe retorcerse.

Indicaciones para la manipulacién
@® Noaplaste las lineas y no las pise durante la instalacion.

@® Durante el cableado, tenga presente el radio minimo de flexion del cable
SSCNET. Si no se respeta ese radio, pueden producirse disfunciones.

Cable Radio minimo de
flexion

Cable SSCNET para Q172CPUN/Q173CPUN 30mm

Cable SSCNET para MR-J3BUSCIM 25 mm

Q172HCPU/Q172DCPU/

Q173HCPU/Q173DCPY | MRJ3BUSOIM-A | 50mm

(Cable de fibra éptica) MR-J3BUSCIM-B 50 mm

@ Fije un cable SSCNET Ill de manera que la conexién SSCNET Il no quede
sometida al peso del cable.

Q172HCPU, Q173HCPU

Armario eléctrico

Extremo del cable, no
cargado por peso

Fijacion Cable SSCNET Il

Q172DCPU, Q173DCPU

Extremo del cable, no
cargado por peso

Armario eléctrico

4 Cable SSCNET Il
q Fijacion

@ Para establecer o soltar la conexion, agarre sélo por el conector
del cable SSCNET.

CPU Motion
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CPU Motion

@ Para conectar el cable SSCNET en la conexion CN1 o CN2, empuje el
conector hasta que encaje audiblemente.

@® Con Q172CPUN o con Q173CPUN, suelte el seguro mecanico antes de
desenchufar el conector del médulo.

A ATENCION

iSi se tira violentamente del enchufe se producen dafios en la CPU

@® SiconunaQ172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU 6 Q173DCPU se retira un
cable SSCNET Ill, hay que cerrar la conexion con una tapa protectora.

Conexion de la bateria externa

@ Instalacion de la bateria
- Q172CPUN
Coloque la bateria A6BAT/MR-BAT en el soporte de la bateria Q170BAT
- Q173CPUN
Coloque la bateria A6BAT/MR-BAT en la tarjeta de distribucion Q173DV
- Q172HCPU und Q173HCPU
Coloque la bateria Q6BAT en el soporte de bateria Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
Coloque la bateria Q6BAT en el soporte de bateria Q170DBATC

@® Empujeel conector de la bateria en la conexion BAT de la tarjeta de distri-
bucién Q173DV o del soporte de la bateria Q170BAT, Q170HBATC 6
Q170DBATC hasta que encaje audiblemente.
Para establecer o soltar la conexion, agarre sélo por el conector delalinea
de la bateria. No tire de la linea misma.

Conector —

Conector "BAT"

Soporte de la bateria

@® Conecteel conector CPU de la tarjeta de distribucién/soporte de la bate-
ria con la CPU Motion.

No para Q172DCPU y Q173DCPU:
Entrada de parada inmediata (forzada)

Cableado

Es estrictamente necesario conectar la entrada de parada inmediata o forzada
(EMI) de las CPUs Motion Q172DCPU y Q173DCPU.

Si no hay tensidn en esta entrada, se lleva a cabo una parada inmediata para
todos los ejes de servos. Conecte en la entrada EMI una tension continua de
24 Vy de una polaridad cualquiera por medio de un contacto normalmente
cerrado.

Para la conexién se dispone del cable Q170DEMICBLLIM con una longitud de
hasta 30 m ("0)" indica la longitud del cable; p. €j. 05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

24V DC (+10 %, -15 %)

Cable Q170DEMICBLCIM
EMI
r1 Parada inmediata
@ EMI.COM (forzada)
(=] EMI )
Conexion

@ Paraestablecerosoltarlaconexion, agarre sélo por el conector del cable EMI.

@® Oprima el conector del cable EMI en la conexién EMI hasta que encaje
audiblemente.

@ Para retirar la conexion, tire del conector del cable apretando al mismo
tiempo el seguro mecénico.

ATENCION

iSi se tira violentamente del enchufe se producen dafios en la CPU
Motion!
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MELSEC System Q
Mporpammupyemble KOHTPOIEPDI

MHCTPyKI.WIﬂ Mo yCTaHOBKe NpoLecCoOpPHbIX
MOAyJ'IEI'/'I ynpasBsieHnA ABNXKeHnem

Q17ICPUN, Q17JHCPU n Q17CIDCPU

ApT. N2 143714 RUS, Bepcua A 25092009

YKasaHusa no 6esonacHoCcTn

TonbKo AnA KBa JINCTOB

3TV PYKOBOACTBO MO YCTaHOBKE ajpecoBaHO WCKIOYUTENbHO
KBaﬂI/Id)VILU/IpOBaHHbIM cneymannctam, NOAyYMBWNM COOTBETCTBYlOLlEee
ob6pa3oBaHue 1 3HaWUM CTaHJapTbl 6e3omacHoCT B obnacTtu
SNEeKTPOTEXHUNKN N TEXHMKIM aBTOMATU3aunmn. I'IpoeKTm poBaTb, yCTaHaBNMBaTb,
BBOAUTb B 3KCMAyaTauuio, 06CAyXuMBaTbh U NPOBepPATb annapaTtypy
paspellaeTca ToMbKo KBanMGUUMPOBAaHHOMY CreumanvcTy, nosy4msLiemy
cooTBeTcTBYyloUee obpa3oBaHue. BvewaTenbcTea B annapartypy u
nporpammHoe obecrneyeHune Halen NpPofyKUnK, He OnncaHHble B 3TOM WAn
NHbIX PYKOBOACTBAX, Pa3peLleHbl TO/IbKO Hawnm crneunanncTam.

&
$uunp X cnewy

Ucnonb. no Ha3Ha

Mporpammupyemble noruyeckune KoHtponnepsl (MJK) cepun System Q
npefHasHayeHbl TO/IbKO ANA Tex obnacren NPUMEHEHNA, KOTOPble ONVCaHbl B
[laHHOM PYKOBOJCTBE MO YyCTaHOBKE W/WAWU APYrUX HUXKeyKa3aHHbIX
pykoBofcTBax. Heo6xoanmo cobntopatb yCnoBma SKCNTyaTaLmmn 1 HacTPOKY,
yKasaHHble B AaHHOM pyKkoBogcTBe. [TpeacTaBneHHas npoayKLya paspaboTtaHa,
N3roToBsieHa, NPOBEpPeHa 1 onncaHa B JOKyMeHTaLun B CTPOromM COOTBETCTBUN
C NPUMEHNMbIMU CTaHAapTamn 6e30MacHOCTU. HecaHKUMOHUpoOBaHHOE
BMeLLATeNbCTBO B anmapaTHyio YacTb Wy NporpamMmmHoe obecrneyeHue , nubo
HecobniofeHne NpeaynpexaeHnii, COAePXalLNXCA B 3TOM PYKOBOACTBE WNn
YKa3aHHbIX Ha NPOAYKLUW, MOTYT MPUBECTU K Cepbe3HbIM TpaBmam u/unu
maTepuanbHomy yuiepby. B couetaHum ¢ nporpammmpyembiMii 1OrMYeCcKumMmn
KOHTponnepamu cepun System Q paspellaeTca UCNONb30BaTb TOMbKO
nepudepuitHble yCTPocTBa U MOAYNN pacMpeHns, PeKOMeHAyemble
KomnaHven Mitsubishi Electric. Vicnonb3oBaHue niobbix WHBIX YCTPONCTB
CYUTAETCA NCNONIb30BAHMEM HE MO Ha3HAYeHUIo.

MpeanucaHmna, oTHOCAWMECA K 6e3onacHOCTMN

Mpn NpoeKTNpOBaHMK, YCTaHOBKe, BBOAE B IKCIUTyaTaLio, TEXHUYECKOM
06C/yKMBaHMM 1 MPOBEPKe anmnapaTypbl JO/KHbI COBMI0AATLCA NPeanucaHns
0 TeXHMKe 6e30MacHOCTY 1 OXPaHe TPYAa, OTHOCALMECH K CrieLndrnieckomy
Clyyalo NpUMeHeHs.

B 3TOM pyKOBOACTBE COflEPXKATCA yKa3aHWA, BaxHble A1A MPaBUIbHOTO 1 6e30-
nacHoro o6palleHua ¢ npuéopom. Ocobble yKasaHUA BCTpeyaiolmecsa B AaH-
HOM PYKOBO/ICTBE MIMeeloT Crieflyiollne 3HaueHue:

OMNACHO:

/\\ lMpedynpexdeHue 06 onacHocmu 0514 nonb3oeamens.
\, Heco6n100 y mep npeo p mu
Moxkem c030ame y2po3y 014 XU3HU ulu 300poeba
nonesoeamens.

BHUMAHUE:

lMpedynpexdeHue 06 onacHocmu 0na annapamuol
yacmu. HecobniodeHue yKasaHHeIX Mep npedocmopoix-
HOCMU MOoXXem npueecmu K cep

06opydosaHusA unu UHO20 UMyujecmed.

PononHuTtenbHas uHpopmauusa

JlononHuTenbHaa UH$opmaLa 06 yCTPONCTBaX COAEPMKUTCA B CIEAYIOLLINX

pyKoBOACTBaXx:

@® OnucaHune annapatHom yactu System Q

@® PyKkoBOACTBa MONb30BaTeNA MPOLECCOPHBIX MOAYNEN ynpasneHus
nBVXKEHNEM

@® PykoBOACTBa NONb30BaTeNA MOJynel ynpaBneHna ABUKEHUEM
Q172LX/Q172DLX, Q172EX/Q172DEX n Q173PX/Q173DPX cepun
MELSEC System Q

3TV pyKoBOACTBa 6ecnnaTHO Npe/iCcTaBNeHbl B MHTEpHeTe

(www.mitsubishi-automation.ru).

Ecnu BO3HKKHYT BOMPOCHI MO yCTaHOBKeE, MPOrpaMMPOBaHWI0 1 SKCnyaTa-

LMK KOHTponnepoB System Q, obpaTuTech B Balle pernoHanbHoe Topropoe

NpeACTaBNUTENbCTBO AN K Ballemy perMoHanbHOMy TOProBOMYy MapTHepy.

KoHdurypauusa cucrembl

KoHTponnep ynpaeneHua aswxeHvem Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU,
Q173CPUN, Q173HCPU 1 Q173DCPU ncrnonb3ytoTca B MyNbTUNPOLIECCOPHOI
ciacTeMe AnA ynpasneHuA CNOXHbIMU nepemeLleHnAMN C NCNosib30BaHnemM
NOAKINIOYEHHbIX CEPBOYCUNNTENEN 1 CepBOABUraTeneil. B mynbTunpoLeccopHoi
cucTeMe MOryT cBOGOAHO KOMBWUHMPOBATLCA A0 YETHIPEX MPOLIECCOPHBIX
mogynei. MpoLeccopHbI MOAYNb [BVKEHWNA HE MOXET MCMOoNb30BaTbCA Kak
aABTOHOMHbIV MOAY/b, NO3TOMY 1A PAabOTbl KOHTPONNEPOB ABVKEHNA TPebyeTcA
npoLeccopHblii mogaynb MK, Takm 06pa3om, B CYicTEME MOTYT UCMOMNb30BaTbCA
MaKCUMyM TPU NPOLIECCOPHbIX MOAYNA [IBVXKEHNA, YNPaBNAIOWMNX A0 96 ocaMU.
B cnepytolem npumepe oaviH NpoLeccopHbiii Moaynb MK coBmellieH ¢ ogHum
npoLeccopHbIM MoAynemM ynpasneHua AB/KeHem:

31n Mmopynu
ynpasnaioTca

3T1 MOaynU ynpasnaioTca

MPOLIECCOPHBIM MOAYNeM

0O 0 00000000 ® '

\ SSCNET

Jlo 7 waccu pacumperus

=2
S

Onucanne

Basosoe waccv Q30B, Q3CIDB

DnekTponutaHue

MpoueccopHbiii moaynb MK (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)

MpoLeccopHbIN MOAY b YNPaBNEHIA ABUKEHUEM

WNHTepdelncHbI MOAYb BHELLHVX CUTHANOB CepBONPUBOAa

Ana Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN 1 Q173HCPU: Q172LX
[na Q172DCPU 1 Q173DCPU: Q172DLX

® 6|06

NHTepdercHbIii Mogyb CUHXPOHHOTO SHKOAEPa

Ana Q172CPUN 1 Q173CPUN: Q172EX unn Q172EX-S1
Ana Q172HCPU 1 Q173HCPU: Q172EX-S2 unn Q172EX-S3
[ina Q172DCPU n Q173DCPU: Q172DEX

(]

NHTepdelcHbIn Mogy b Ana py4HOro reHepaTopa MMynbCcoB

Ana Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN 1 Q173HCPU: Q173PX nnu
Q173PX-S1

[ina Q172DCPU n Q173DCPU: Q173DPX

Mopynb npepbiBaHuii QI60

Mopynu anckpeTHoro BBoga/BbiBoaa (QXn/QYn)

Mopynu aHanorosoro ssofa/ebisoaa (QnAD(V,I)/QnDA(V,1) )

MOF[yJ'II/I BBOHa/BbIBO[Jﬁ WV HTeNNEKTyanbHble ¢yHKL[VIOHaJ'IbeIe moaynn

AHanorosbli BBOA/BbIBOJ

[lo 256 ANCKPETHbIX BXOA0B/BbIXOA0B

16 BXO[0B NpepblBaHuii

[eHepaTop UMMNYNbCOB C PYYHbIM yrpaBneHnem

BHeLwHWiA NocnefoBaTeNbHbI CUHXPOHHDI aBCOMIOTHBIN SHKOAEP

OGBS 6 |ee

BHewwHune curHansl cepsonpuneoga

Moak

Q172CPUN (8 cepBooceii)

1 6aTapen K cepBoycunuTenio

Motion-CPU Q172CPUN

batapeiiHbiii Mogynb
Q70BAT gns 6atapen

A6BAT/MR-BAT OpHa nuHnAa SSCNET (nonHaa anvHa ao 30 m)

[lo 8 cepsoycunuteneit
MR-J25-B unn MR-J2-B

KoHuesoi
g == coeguHUTENb
MR-A-TM

Kabenb Q172J2BCBLLIM-B

Q173CPUN (32 cepBoocelii)

Ka6enb MR-J2HBUSCIM

Motion-CPU Q173CPUN

Kabenb Q173DVCBLLIM

N | Onucanne

) [lo 8 cepBoycunuteneint MR-J2S-B unu MR-J2-B
(Bcero o 32 cepBoycunutenei)

npu nop

@® MakcumanbHaa gnvHa ofHol nuHum SSCNET coctasnaet 30 m. Mpun
MCMNONb30BaHUN NPOLLECCOPHOrO MOAYNA YNpPaBieHUA [BUXeHNeM
Q173CPUN yuutbiBaiiTe AnuHy kabena Q173DVCBLMM npwu
BbIYMNCNEHNMN ANVHbI nnHUKM SSCNET.

Kaxpasa nuHua SSCNET gonHa 3aBepLuaTbCs KOHLEBBIM TEPMUHATOPOM
MR-A-TM.

Mpy NpoekTMpoBaHUK WKada ynpaBneHna yunTbiBaiTe, 4To Kabenm
SSCNET nopKnoueHbl K HUXKHEN CTOPOHe MPOLeCcCOPHOro mMoayna
[IBUXKEHMA.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 cepBooceii)

Mogaynb gepxatens
6atapeun
Q172HCPU:
Q170HBATC gnsa
6atapen Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC ana
6atapen Q6BAT

Motion-CPU Q172HCPU, Q172DCPU

OpHa nuHua SSCNET Il
(anmHa Kaxxgoro cermeHTa o 50 m)

[lo 8 cepsoycunutenein
MR-J3-B

=
BAT | | N1

Ka6enb MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 cepBooceit)

[o 16 cepsoycunutene
MR-J3-B

Motion-CPU Q173HCPU, Q173DCPU gt
Mogaynb gepxatens
6aTapeun
Q172HCPU:
Q170HBATC pna
Batterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC ana
6atapen Q6BAT

Ka6enb MR-J3BUSLIM(-A/B)

[lo 16 cepsoycunutene
MR-J3-B

3amMeyaHA NpU NOAKNIOUYEHUN

@ B SSCNET Ill makcmanbHas AfIMHA KaXkAoro cermeHTa (coefuHeHue
MeXAy NPOLEeCcCOPHbIM MOAYNEM [BUXKEHWA 1 CEPBOYCUAUTENEM U
MeX/y CepBOyCUNNTeNAMI) cocTaBnAeT 50 m.

@® [lpu nnaHmpoBaHWU WKada ynpaBneHusa yunuTbiBaiite, Yto Kabenu
SSCNET Ill nopKkntoyeHbl K HUXHe CTOPOHE MPOLIECCOPHbIX MoAynei
aBmxkeHns Q172HCPU n Q173HCPU. OcTasnsiite cBo60aHOE NpocTpa-
HCTBO He MeHee 100 MM C HVXKHEIl CTOPOHbI MPOLIECCOPHOTO MOAYNA.

061wWwume ycnoBus SKCTyaTaumm

Mokasarenb TexHNYecKue faHHbIe
Temneparypa | 'PY2Kcnyata- 0-55°C
okpyxatowero | WM

BosAyxa npu XpaHeHUn -25-75°C

OTHOCUTeNbHas BNaXKHOCTb BO3-

— 0/
Ayxa (npy aKcnnyaTaLny) 5-95% (6e3 KoHAEeHCaLU)

lMpouve obiume ycnoBuA SKCMyaTalUn KOHTPOMIEPOB yKa3aHbl B ONCaHUM
annapatHoii yactu System Q.
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MODE
RUN

MRUN
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w8
Ok

PULL
v

O
ERR. \e
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BAT. \
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Q172DCPU, Q173DCPU

Q1730CPY
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2} D o
stop_run /BN

o — ) camon

Em

Onucaune

MoBopoTHbIN nepekntoyatens SW1 gns Bbi6opa HOpManbHOro
pexnma nnn pexknma yctaHoBKu

Mo3zuuwa "0": HopmanbHbIi pexum

Mozuuwa "A": Pexum ycTaHOBKMN

3TOT NnepekntoyaTenb HaXoANTCA B nosnuun B "A”,
£ KOrJja NpoLeCCOPHbIN MOAYb [IBUMKEHNA NOCTaB-

B @ @ | | naetca c saBopa-usrotosuTens.

G B pexkvme ycTaHOBKM MOXHO MoguduumposaTts MO
L onepaLrioHHON CUCTEMbI KOHTPONEePa ABVKEHUA.

BHUMAHME:

MNp: yc P Tens, ot
o1 "0" unu "A", He paspelueHbl.

MoBopoTHbIN Nepeknioyatens SW 2 ana sbibopa pexkuma O3Y nnn
pexxuma M3Y, a Takxke ounctkm O3y

Onucanne

7-CermeHTHbIN CBETOAVOAHDIN Aucnneit
MHpvKauma paboyero coCToAHNA NPOLECCOPHOTO MOAYNA
NBUXKEHNA 1 oWwnboK

-
-
(|
-
(|

D
~K
g

LN ninumanusnpyetca (AnutenbHocTb: okono 10 ¢)
3atem otobpakaetca RUN unm STOP (cm. Hike)

-
X
-
X

D
[ X
DX

Ne | Onucanmne

CeeToanon
(1] "MODE"

MHavKaumnsa pexuma paboTbl
@ 3eneHblii: HopmanbHbIii pexum

e OpaHxeBblit: Pexnm ycTaHOBKM /
3anucb aaHHbIX B M3Y

CBeToanon
(2] "RUN"

MHamnKkauwma paboyero cocTosHUA NPOLIECCOPHOro

MoAynA ABUXKEHNA

e BKJT: MpoueccopHblii Moaynb ABUXEHWA
HaxoauTcA B pexume RUN

@ BbIKJ1: C6oit Npu 3anycke NpoLEeccopHOro
MOAynA ABMKEHWA unu owrbka WDT

CeeToanon
(3] "ERR."

MHankauma owmbok
e BKJ1: Bo3HWKna oaHa 13 cnefyiowmx owmnbok:
- Owwnbka WDT
— OwwnbKa CMCTEMHON HACTPOIIKN
- Owwbka cepsonpusoaa
- OwwbKa nosumoHnposaxua SFC
— O6Hapy»KeHMe oWNGKN CaMOANArHOCTUKY,
KOTOpas He 0CTaHOBUT paboTy

e Muraet: O6Hapy»eHue ownoKu
CaMOANarHOCTUKI, KOTOpas OCTaHOBUT paboTy

@ BbIKJ1: HopmanbHbIi pexxum paboTbl

HopmanbHbiii pexum/Pexum O3Y (Muraet npasas
[eCATUYHAA TOYKa.)

Mo3wnuwma "0": Pexxum O3Y
Mo3nuwna Pexxum N3Y
Mo3zuuma "C": ounctka SRAM

3TOT NepekntoyaTenb HaXoANUTCA B No3uumu B "0",
KOrjia NPOLIeCCOPHbIV MOZYNb [IBUXKEHNA
NoCTaBNAETCA C 3aBO/la-3roToBUTENA.

B pexume O3Y paboTa 0CHOBaHa Ha MPUKNaAHbIX
7o nporpammax, 1 napameTpbl COXPaHAIOTCA BO
8‘/ \“ﬁ BCTPOEHHOM cTaTnyeckom O3Y npoueccopHoro
&%,k/%"r MOZAYNA yrpaBieHUs ABUXEHVEM.

B pexume lM3Y npuknagHble nporpammbl 1
napameTpbl, XpaHALLMECA BO BCTPOEHHOI NamMATA
Flash ROM npoueccopHOro Mogyna ABMXeHuA,
cumnTbIBaloTCA B CTaTudeckoe O3Y. Mocne sToro
BbIMOJHAETCA NPOrpamma.

BHUMAHME:

Mp yc p Tens, oT.
ot1"0","6" unu "C", He pa3pelueHbl.

Pexum M3Y (Foput cpeaHAs AeCATUYHAA TOUKa,
+ | muraet npaBas jecATUYHAA TOUKa.)

) [ Pexxm yctaHoBkM (MocTosiHHOe coobuyerme "INS”,
1| waraer npaBas AecATNYHAA TOUKa.)

MNepexniouatens RUN/STOP

Mepexnioyatens AnA BbIGopa pexrMa paboTbl NPOLECCOPHOTO
MOJyNA ABUXKEHNA

o RUN: BbinonHaeTca nporpamma yrnpasneHus ABUKEHNEM

e STOP: Mporpamma ynpasneHns ABWKEHNEM HE BbINOHAETCA

Bxop aBapuitHOro BbiKnoueHw A (BXOA AN 0CTaHOBa BCeX CEpBOOCEN)
BHUMAHME:
BaxHo, 4TO6bI 3TOT BXOA 6bIN NOAKNIOYEH.

WUc yinTe HOf YTbll KOHTaKT. ABapuiiHoe
BbIK/IOYEHNe Bcex ocell GyaeT BbINoNHEHO, Koraa Bxoa EMI
CA B COC BbIKJ.

P

Pazbem SSCNET IIl (CN1)
Pasbem Ans nogKIoueHus cepBoycunutens cuctembl 1 (fo 16 ocen)

Pazbem SSCNET Il (CN2), Tonbko ana Q173DCPU
Pasbem Ans nofKIoueHns cepBoycuamnTens cuctembl 2 (1o 16 ocen)

Ne | Onucanmne
MHAMKaLma COCTOAHKA BbIMOIHEHNA NPOrPaMMbl
(MOTION RUN)
e BKJI: BoinonHaeTca ynpasneHune ABuxXeHnem
o CeeTtoavof o Muraert: BbinonHaeTca ounctka pukcupyemoit
"M.RUN" namaT
e BbIK/I: YnpaBneHue apuxeHnem He
BbINOTHAETCA, MU O6HapyxeHa olumbka
CaMoANarHoCTUKY, KOTopas OCTaHOBUT paboTy
MHanKkauma coctoaHna 6atapen
@ BKJ1: Cnuiikom HU3Koe HanpsiKeHe BHeLHel
(5 Caetouon 6atapeu
e BbIKJ1: HopmanbHoe HanpsaxeHve BHeLlHel
6atapen
MHanKauma npoueaypbl 3arpysku
o BKJ1: laHHble cunTbiBatoTCA 13 M3Y
o Ceetoavof
"BOOT" e BbIK/I:
— [laHHble cumTbiBatoTCA 13 O3Y
— Pexum ycraHoBku / 3annch aanHbix B M3Y
KHonka Bblgauv KapTbl namaTy (Tonbko ana Q172CPUN/Q173CPUN)
7Y Mpy HaXkaTUM 3TOW KHOMKK, yCTaHOBNEHHaA KapTa NamATy BblABI-
raeTcs Briepes Ana 6onee NpoOCToro N3BNeYeHNA U3 NPoLLeccop-
HOrO MOAYNA YNpPaBNeHNA ABIKEHNEM.
@ | MHe3po ycTaHoBKM KapTbl MamATy (Tonbko Ana Q172CPUN/Q173CPUN)
© | Pasvem USB ana nogknioueHna nepndepniiHoro ycTpoiicTsa.
o Pa3zbem RS-232 gns noakmnioueHus neprdpeprinHoro ycTponcTea
(Tonbko ana Q172CPUN/Q173CPUN)
MepeknioyaTeny AnA nepexoaa Mex/y HopMasbHbIM PEXUMOM U
pexnmom yctaHosku/3anucy B M3Y 1 ana nepexofa Mexay pexu-
mamu O3Y n M3y
B pexume ycTaHOBKM MOXHO ycTaHOBUTb MO onepaLnoHHON cnuc-
TeMbl KOHTPONEPa ABMKEHNA, NCMOSb3yA NOAKIIOYEHHOE Nepu-
depuitHoe ycTpoiicTso. Mocne 3aBepLIeHNsA YCTaHOBKY NepeBe-
[VTe NepeksoyaTesnb 5 B NO3ULIVIIO HOPMaNbHOTO PeXnma 1
nepesanycTuTe NPoLeCcCOPHbI MOAY/b IBUXKEHNA.
BHUMAHUE:
Mepekniouatenn SW1 n SW4 fomkHbl octaBaThbca B nosuuyum OFF.
0O6a nep tensa SW2 n SW3 TbcA Nn6o B
nosuuun OFF, nn6o B ON. Mpouecc i y
He uci TbCA C P
® HacTpoiikamu ana SW2 u SW3.
e DTV nepeksioyaTenn Haxopatca B nosuuum OFF,
Korfia NpoLIeCCOPHbIN MOAYNb ABVXKEHNA
NOCTaBNAETCA C 3aBOfja-N3roTOBUTENA.
*ON sw| | ¢ [lepeknioyatenn 2 u 3: Pexxum O3Y nnu M3y
| SW2 1 SW3 OFF: Pexum O3Y
B 2|| sw2usw3ON:Pexumnzy
]| 4 7K nepeknioyaTenn Haxopatca B nosuuum OFF,
s KOrfia NPOLIECCOPHbIN MOAYSb ABUKEHNA
NOCTaBNAETCA C 3aBOJja-N3roTOBUTENA.
e [epeknioyatenu 5: Pexxum pa6oTb
ON: Pexxmm ycTaHOBKM
OFF: HopmanbHblii pexxum
Mepekntouatens RUN/STOP
MepekntoyaTens Ana Bbibopa pexrima paboTbl NPOLIECCOPHOTO
® | MoAyna penxerns

e RUN: BbinonHaeTca nporpamma yrnpaeneHus ABUxeHem

e STOP:Mporpamma ynpaBneHuna ABVKEHVEM He BbIMOHAETCA

)~ )7 ¥ | STOP:Mporpamma ynpasneHus ABKEHNEM He
D R ) BbINONHAETCA
s o | RUN: BbinonHsetca nporpamma ynpasneHus
| O S x| [BUXKEHUEM
) 07 (| BTI: HanpsikeHue BHewHeil 6atapen 2,7 B uau
D) (] HIXe.
| N BT2: HanpseHue BHewwHen 6aTapen 2,5 B unn
[ HIXeE.
0 01 07| He ycraHosnero MO onepaunoHHoi cuctembi
S48 L8| (nocToaHHO MuraeT "A00")
)
LR . .
OwnbKa CUCTEMHOM HaCTPOWKI MPOLIECCOPHOTO
l moayna asvkenua ("AL” muraet 3 pasa, nocne
3TOro nokasbiBaetca "LOT"
Vo )
Lot
.." 9
2
l OwnbKa cepBoycunmtens
("AL" muraeT 3 pasa, nocsne 3Toro nokasbisaetcsa "S01".)
U )
DRI N |

OwnbKa cTopoxeBoro Taimepa
BN - | (CBeTATCA BCe TP feCATUYHBIE TOYUKN.)




HukHue cTopoHbl moayneit
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o Pasbem SSCNET (CN2) TecToBbIl NOpT
Pa3bem AnA NoAKNYEHNA NeprdepuintHoro yCTponcTaa. BHUMAHUE:

O | 3707 pasbem He np ana
nc yeTca ana np POK npu np
3aBope-usrotoBuTene.
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Ne | Onucanmne

Pa3bem SSCNET Il (CN1)

Pa3bem Ana nopkioyeHns ceppoycunuTens cuctembl 1 (ao 16 ocein)

Pasbem Ana BHelWwHe 6aTapen

Paszbem SSCNET

Pasbem An1A NoAKNioueHnsa neprdeprinHoro yCTponcTaa.

Paszbem SSCNET Il (CN2)

Pa3bem Ans nofKIloYeHns cepBoycunuTens cuctembl 2 (Ao 16 ocein)

Pasmepbl
Q172CPUN, Q173CPUN
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Q172HCPU, Q173HCPU
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BHUMAHUE
@ Skcnny ipamypel pasp A npu ycno-
8UAX, yKA3AHHbIX 8 onucaHuu annapamypel System Q. He donycka-
emcsa ‘8o3delicmeue Ha pamypy neinu, mac my ,
0 edKux unu 2a308, ¢ i subpayuu u yoa-
P08, 8bICOKUX yp, ayuu unu
® lpu pamypebl UcK 8 oy
Memannu4eckux yacmuy u o6p P 0« pole Mo2ym
0 p Ha epems a p
pop P o p
Huu 6510Ka ci OaHHYI0 KpblWKY, UHa4e npu
H] 0 P P pezp ponnep
® Uc y U i (Cm. 6onee
I—T I— & noopo6Hyio unqgopmauu:o & Pykosodcmee nonvzoeamens MELSEC
System Q, Annapamuas 4yacmeo).

1143 mm

v

Jr 00000000

1193 mm

EF
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Ona MK cepumn MELSEC System Q umeeTca HeCKonbKo Mopyrneit 6a3oBoro
waccn. CMm. [OMONHUTENbHYI0 NHdopMaLmio B PykoBoaCTBe nosib3oBaTens
MELSEC System Q, AnnapaTHas yacTb.

MpoLeccopHbIii MOAYNb ynpaBneHns [ABVKEHNEM [OSKeH BCerja WCronb3o-
BaTbCA B KOMOMHALIWV C MO MEHbLLE Mepe OAHUM NPoLeccopHbiM Moaynem MK
MpoueccopHblii MoAyNb ynp hit [IOJIKeH YCT. TbCA B
6a30Boe LWaccK € NPaBoW CTOPOHbI OT NpoLeccopHoro moayna MIK. YcraHo-
BUTE NPOLIECCOPHbIV MoAy b /1K B nepBbiii ot 6a30BOro Wwaccu.

YcTaHoBKa mopayneii Ha 6a3oBbliii 610K

-
@ [lepedyc y
Hue numauus.
@® Cnedume 3a mem, 6 dy pac A Ha
P jem ebicmyne 6a30 GZwKa, UHayve MOXXHO Noz2HyMb
P ep yna.

@ He Kacailimece mo p dawux yacmel u p Komno-
=, . 3mo nhpusecmu K HeucnpasHocmsam unu

noepexoeHuto modyned.

(@ OTKNIOUYMB HaNpsAXeHue NUTaHus,
BCTaBbTE HWXKHUI BbICTYN MOAYNA B
Hanpasnsowee oTBepcTue Ha 6a3oBoM
6noke.

(@ 3aTem MNOTHO NPUXMUTE MOAYNb K 6a30-
BOMY 6/10Ky 11 y6euTeCh, 4To OH BOLLEN 10
KOHLa.

® 3akpenute moaysb BUHTOM (M3 X 12) Npu ycTaHOBKe KOHTpoO/nepa B
MecTe, rge MoxeT 6biTb BUOpaumna. KpenexHble BUHTbI B KOMMIEKT
mogynen He BXoAAT. MOMEHT 3aTAXKI 3TOro BUHTA COCTaBNAET OT 36 40
48 Hem.



MoaknioueHne

TMpefocTopoXHOCTY Npy o6paLyeHnn

@® BbiHyB Kabenb SSCNET Il n3 koHTponnepa AsmxeHuna Q172HCPU,
Q172DCPU, Q173HCPU nnu Q173DCPU, He 3abyabTe HaaeTb KPbILWKY Ha
paszbem SSCNET.

Moak

BHellHelh 6aTapeun

A OMACHO @® He oxumaiite kabenu SSCNET Il 1 He WwWTamnyiiTe kKabenu B Xofe Pa3BOAKN.
@® [poknapbiBana Kabenb SSCNET, cobniofanTe MUHUMaNbHbIA paguyc
® [leped u T b 0P OKu 06a3a- u3rnba kabena. Pagnyc 13rn6a, MeHbLIMIA, YeM MUHUMASbHBIRA Pagnyc
v n3rnba kabens, MoXeT NPUBECTN K HEUCNPABHOCTU.
® [Ipexde Yem CHoBa eKOHAM yc Ha mecmo
- o Ka6enb
@® Ymobeinpu unu e paaunyc usrnéa
HeucnpaeHoCmMu 8 Nnpo2pammupyemom KOHmponnepe 6vina
o6ecneyeHa 6eszonacHas 3Kcnayamayus yCmMAaHoEKU, Kabenb SSCNET gna Q172CPUN/Q173CPUN 30 MM
npedycmompume 3awumHesie ycmpoiicmea 6He
p p p cyyae mozym MR-J3BUSCIM 25 mm
803HUKHYMb ped coc 1, pele Mo2ym gﬁ%’ﬁbcspﬁé%%’&pu /
npusecmu K cepbe3HbIM HeCHacMHbIM C/Iy4asM.
. np 5 P e eny ) Q173HCPU/Q173DCPU | MR-J3BUSLIM-A | S0 mm
pedycmompume kuu OnTuyeckuit kabenb,
Hus, np P p Kuii Konmyp, 6/10KUpoBKU ¢ ) MR-J3BUSCIM-B | 50 vm
pasneHuli ep pueoda, a p Ha ocHoge
HbIX 8ol 6o v 6 koHet- @® YcraHaenuBaiiTe Kabenb SSCNET IIl Tak, uto6bl pasbem SSCNET Il He
v MCNbITbIBaN Harpy3oK, Bbi3BaHHbIX BECOM Kabena.
® Ecnu npu camoduazHocmuke yeHmpanesHoll npoueccop
pac Heucnp
(Hanpumep, aum6«y KOHMPONbHO20 maiimepa), ece eb:xoaw Q172HCPU, Q173HCPU
ebiknloyalomcaA. ECnu Ha exodax unu evixodax 603HUKAA
HeucnpasHoCcmMb, KOmMopyl UYeHmpanbHbil npoyeccop
pozp P pa pac He mozym
yme peo. coc Ha smom cnyu4aii
npedycMompume 6HewHue KOHMPOJbHble U 3dWUmHbie
cmpolicmea, komopble o6ecne4usaom 6e30nacHyo SKCnyamayuio MaHens
axce 8 5moli cumyayuu. ynpaeneHus
OnTuyecknin kabenb
CBobogHoe npoBucaHne
MoaknioueHne Kabeneit SSCNET
Donyctumbie ka6enu SSCNET ana Q172CPUN n Q173CPUN:
[nAa coeaMHEHNA NPOLeCCOPHOro MOAYNA ynpaBneHWusa ABUKEHNEM
Q172CPUN unu Q173CPUN c cepBoycunnTensmm Ucnosnb3ylTca kabenn
SSCNET, caenaHHble 13 megu. Kpennenue KpenneHue
onneTku Kabena
Ka6enpb* Anuna [m] Ana c
Q172CPUN v nepsoro
Q172J2BCBLCIM-B | 0,5/1/5 cepBoycunutens / 6atapeitHoro
mogayna Q170BAT |
Q173CPUN ey p| Q172DCPU, Q173DCPU
V pacnpeaennTenbHoro |
Q173DVCBLLIM | 0571 Moayns SSCNET Q173DV
® pacnpejenuTenbHoro Moayna OnTieckwii kaben
Q173DV u cepsoycunutens Nanens CBoGoaHOe NpoBucaHne
MR-J2HBUSCIM 05/1/5 MR-J25-B ynpasnexus
o Cepsoycunutena MR-J2S-B K
{f enneHne
¢ cepsoycvnmtens MR-J25-B q Kpenneue oﬁnerm Kabens
* "[0"ykasbiBaeT gnuHy Kabens; Hanpumep 05:0,5Mm, 1: 1™, 5:5m
@ [Ipyv NOAKNIOYEHUN UV OTCOEANHEHUN AEPXKUTECD 38 COEMIVHUTENbHYIO
[onyctumble kabenn SSCNET ana Q17CJHCPU und Q17CDCPU yacTb kabena SSCNET
MpoueccopHble Mogynu ynpaeneHus fasuxeHnem Q172HCPU, Q172DCPU,
Q173HCPU n Q173DCPU wncnonb3ytot cetb SSCNET Ill, B koTOpon cBA3b Motion-CPU
OpraHM3yeTca C NOMOLLbIO ONTUYECKNX Kabenei. NPOLIECCOPHbIX MOAynei
yNpaBneHns ABKEHNEM
Ka6enb* Anuna [m] Anac —
MR-J3BUSCIM 012403705 | o q170HCPU/Q17IDCPU
C NepBoro ceppoycnnuTens ——
MR-J3BUSLIM-A 5/10/20 e Cepsoycunutena MR-J3-B .
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 c cepsoycunutens MR-J3-B t Motion-CPU
‘,
*  "[O"yka3biBaeT gnuHy kabens; Hanpumep 015:0,15m,03:0,3 M, 1: 1M 'I\
N /
BHUMAHUE: X
® Ecnukabens SSCNET Il He . SSCNETIII [ ] ﬂ;)zll:'v(l)nEKMnllo:eH::q::nemHo BCTaBbTe coeaunHuTens kabens EMI B
3aWUMHLIM KONNAYKOM. nponukwan 2pA3b MoXem cozdamo P Ao -
onsa Kol nep , Ymo p mu K ® BbiHuMas Kabenb SSCNET n3 koHTponnepa asuxerna Q172CPUN unu
] y @y p Q173CPUN, nepepn Tem, Kak BbITArMBaTb CO€AVNHUTENb U3 MOAYNA
@® He cmompume npamo Ha ceéem, ebixodawuli us pasvema SSCNET Il %S:O%Vé;(ece:’a 4TO Kpenexmuas sawenka pasbema noONHOCTLIO
cepeoycunumens unu npoyeccopHuix Modynel yn aenenuﬂ Odsuixe- AeHa.
Huem Q172HCPU/Q172DCPU/ Q173HCPU/Q173DCP
Yy py Ha Ka6 SSCNET Il {Hanpumep, msxensie BHUMAHME:
y5apbl, (i pac jee ycunue, p (i usau6
:)'GPble; onmuqecxux ) 3 Desynoman cx;%:ggaﬂum 1oa- ¢ coed v npoyeccopHeii modyne
péed 17 (g Y poknad ynpaeneHus deuxeHuem.
eame ¢ Gonbwumu paBuycamu 64 661 He Gbln
donyc i paduyc Ez0 CKpY

@ YcraHoBKa 6atapen
- Q172CPUN
YcrtaHosuTe 6atapeto AGBAT/MR-BAT B 6atapeliHblii moaynb Q170BAT
- Q173CPUN

YctaHoBute 6atapeio A6BAT/MR-BAT B pacnpepenuTenbHbiii Mogynb
Q173DV

- Q172HCPU und Q173HCPU
YcraHoBuTe 6aTapeto Q6BAT B Moaysnb filepkaTens 6atapen Q170HBATC
- Q172DCPU und Q173DCPU
YctaHosuTe 6aTapeto Q6BAT B Moaynb AepaTens 6atapen Q170HBATC

@® HapexHo (Ao wenuka) noaknounte Kabenb 6atapen K pasbemy (BAT)
pacnpegenutenbHoro moayna Q173DV unv moayna fepxkatens 6atapen
Q170BAT, Q170HBATC vnnu Q170DBATC.

npl/l NOAKNKYEHUN UNN OTCOeaNHEHUN kabens 6aTapem BCergaaepxumrte
kabenb 3a COeiHUTEeNIbHYIO0 YacCTb. He TAHUTE 3a Kabenb 6aTapeM.

Pa3vem "BAT"
/

Mopaynb fepxatens 6atapen

pasvembl —

@® Coepunute pasbem (UIM) pacnpepenvtenbHoro Moayns uau Moayns
fiepxartens 6atapen ¢ NPOLECCOPHbIM MOAYNEM ABUKEHNA.

Tonbko ana Q172DCPU n Q173DCPU:
Bxop aBapuiiHOro BbiKNlOYeHNA
NMoaknioueHne
MopknioyeHne Bxofda aBapuinHOro Bbiknouenna (EMI) npoueccopHbix Moay-
neit gBuxenns Q172DCPU n Q173DCPU sBnseTcs ob6A3aTenbHbIM.
Ecnu Ha 3TOM BXOfe OTCYTCTBYeT HanpseHue, BbINONHAETCA aBapuiiHoe
BbIK/IOUeHNe BCex cepsoycunuTeneit. Micnonb3yiite HOpManbHO 3aMKHYTbIN
KOHTaKT, 4To6bl NofKNiounTh Ko BXoay EMI HanpaxeHue 24 B= c npon3sosnb-
HOW NONAPHOCTbIO.

[ins noakmioueHns umeetca kabenb Q170DEMICBLIM gnuHoii go 30 m

("' ykasbiBaet gnuHy Kabens; Hanpumep 05:0,5 m, 1: 1 M, 5: 5 m).

24V DC(+10 %, 15 %)

Ka6enb Q170DEMICBLCIM

EMI
]
1
EMI.COM
e

Pasbem

@ [Ipu NOAKNIOYEHUN UNK OTCOeAMHeHUN Kabena Bxofa aBapyiHOro
BbIKNIOYEHNA BCeraa AepxuTe Kabenb 3a COeNHUTENbHYIO YacTb.

ABapuitHoe
BbIK/IOUEHME

OtcoefuHeHve

Mpu nogKntoYeHNN HaAeXHo BCTaBbTe coeauHuTENb kKabensa EMI B pas-
bem EMI go wenuka.

YTo6bl BbIHYTb Kabenb BXxOAa aBapUNHOTO BbIKNIOYEHUA, MOTAHUTE ero
Hapy»Ky, HaXaB Ha KPenexHyo 3alleNKy CoejHNTENs.

BHUMAHME:

C coequHuTens T c i
ynpasneHuAa ABNXKeHnem.

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AN\ ELECTRIC  Germany ///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Programowalne sterowniki logiczne

Podrecznik instalacji modutéw procesora
ruchu Q1700CPUN, Q170HCPU oraz
Q170DCPU

Nrart.: 143714 PL, Wersja A, 25092009

Srodki bezpieczenstwa

Do uzytku wylacznie przez wykwalifikowany personel

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych
technikow elektrykow, ktérzy sa juz dobrze zaznajomieni ze standardami
bezpieczenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja
systemu i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie
sprzetu, moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych

Konfiguracja systemu

Sterowniki ruchu Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN, Q173HCPU
oraz Q173DCPU, uzywane sg w systemie wieloprocesorowym do sterowania
skomplikowanymi ruchami, poprzez podtaczone wzmacniacze oraz silniki
serwo. W systemie wieloprocesorowym mozna dowolnie podtaczy¢ az do
czterech jednostek centralnych. Poniewaz jednostka centralna typu Motion nie
moze by¢ uzywana autonomicznie, do dziatania sterownika ruchu wymagany
jest procesor typu PLC. Dlatego w systemie mozna zastosowac¢ maksymalnie
trzy procesory ruchu, ktére kontrolujg do 96 osi.

W ponizszym przyktadzie jedna jednostka centralna PLC wspotpracuje
z jednym modutem CPU typu Motion.

Te moduty sterowane sg przez
modut CPU typu Motion.

Te moduty sterowane sg
przez modut CPU typu PLC.

'coo0o0o00 0!

Kabel rozszerzajacy

technikow elektrykow. Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub o
oprogramowania naszych produktéw, wyraznie nieopisane w tym
podreczniku, moga by¢ wykonane wytgcznie przez autoryzowany personel SSCNET
Mitsubishi Electric.
. L. Do 7 rozszerzajacych
Prawidtowe uzycie produktu plyt bazowych
Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC System Q,
przeznaczone sg tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku
instalacji i/lub w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Muszg by¢
przestrzegane wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane
w niniejszym podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane,
wyprodukowane, przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci N B
z whasciwymi standardami bezpieczenistwa. Nieautoryzowana modyfikacja r_| Opis
sprzetu Iub oprogramowania, lub nieprzestrzeganie ostrze;gh podany;h na @ | Gtowna plyta bazowa Q31B, Q3CIDB
produkcie i w niniejszym podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych
obrazen personelu i/lub zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne @ | Zasilacz
i sprzet rozszerzajacy, wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi
Electric, moga by¢ uzywane przez programowalne sterowniki logiczne z serii © | Jednostka centralna PLC (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)
MELSEC System Q. Wszystkie inne zastosowania bedg uwazane za niewtasciwe. @ | Procesor ruchu
) R A . Modut interfejsu zewnetrznych sygnatéw serwo
Regulacje zwigzane z bezpieczeristwem @ | DlaQ172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN i Q173HCPU: Q172LX
Wszystkie regulacje bezpieczenstwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla Dla Q172DCPU i Q173DCPU: Q172DLX
naszych zastosowan, muszg by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, N y N
rozplanowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktow. Modut interfejsu enkodera synchronicznego
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktére pomoga we wiasciwym o Dla Q172CPUN i Q173CPUN:: Q172EX lub Q172EX-S1
i bezpiecznym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaly wyréznione Dla Q172HCPU i Q173HCPU: Q172EX-S2 lub Q172EX-S3
w nastepujacy sposob: Dla Q172DCPU i Q173DCPU: Q172DEX
NIEBEZPIECZENSTWO: Modut interfejsu recznego generatora impulséw
P . I Dla Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN i Q173HCPU:
\. Ryzyko narazenia uzytkownika na obrazenia. (7] Q173PX lub Q173PX-S1
) Nieprzestrzeganie tych ostrzezen, moze doprowadzi¢ Dla Q172DCPU i Q173DCPU: Q173DPX
) uzytkownika do zagrozenia zycia i powstania urazéw. aQ iQ Q
@O | Modut przerwan QI60
oduty cyfrowych wejsc i wyjs¢ (QXn/QYn
UWAGA: © | Moduty cyf h wejs¢ i wyjs¢ (QXn/QYn)
' Ryzyko uszkodzenia sprzetu. @ | Moduty analogowych wejs¢ i wyjs¢ (QnAD(V,1)/QnDA(V,1) )
2\ Niep i Zeri zwiq hz bezpieczen @ | Moduty we/wy lub inteligentne moduty funkcyjne
moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia sprzetu . —
lub innej wlasnosci. @ | Analogowe wejécia/wyjscia
® | Maks. 256 cyfrowych wejs¢/wyjs¢
Dodatkowa informacja @ | 16 wejic przerwan
Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w nastepujacych ® | Reczny generator impulsow
podrecznikach: , Zewnetrzny, synchroniczny enkoder bezwzgledny, komunikacja
® Hardware Manual do serii MELSEC System Q (6] szeregowa
® Podreczniki uzytkownika modutéw procesora ruchu ® |z " "
® Podreczniki uzytkownika modutéw Motion MELSEC System Q typu CWNEtrzne sygnaty serwo
Q172LX/Q172DLX, Q172EX/Q172DEX oraz Q173PX/Q173DPX Wzmacniacz serwo
Podreczniki te mozna bezptatnie pobra¢ z naszej strony internetowej Dla Q172CPUN i Q173CPUN:
(www.mitsubishi-automation.pl) ® | Modele MR-J25-B lub MR-J2-B
Jedli pojawia sie jakiekolwiek pytania zwigzane z instalowaniem, Dla Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU i Q173DCPU:
programowaniem i dziataniem sterownikéw z serii MELSEC System Q, prosimy Model MR-J3-B

o bezzwtoczne skontaktowanie sie z lokalnym biurem sprzedazy lub
dystrybutorem.

Podlaczenie wzmacniacza serwo i zewnetrznej baterii
Q172CPUN (8 osi serwo)

Procesor ruchu Q172CPUN

Uchwyt Q70BAT do
umocowania baterii

A6BAT/MR-BAT Jedna linia sieci SSCNET (catkowita dtugos¢ do 30 m)

=
=.

Kabel Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 osi serwo)

Kabel MR-J2HBUSCIM

Procesor ruchu Q173CPUN

SSCNET, Linia 4

Kabel Q173DVCBLCIM

Nr | Opis

) Maks. 8 serwowzmacniaczy MR-J2S-B lub MR-J2-B
(w sumie 32 wzmacniacze serwo)

@ | Rozdzielacz Q173DV (z uchwytem na baterie A6BAT/MR-BAT)

Uwagi zwigzane z polaczeniem

@® Maksymalna dtugo$¢ jednej linii kabla SSCNET wynosi 30 m. Jesli
uzywany jest procesor ruchu Q173CPUN, przy obliczaniu dtugosci linii
SSCNET nalezy bra¢ pod uwage dtugos¢ kabla Q173DVCBLmM.

@® Kazdalinia SSCNET musiby¢ zakonczone ztgczem terminatora MR-A-TM.

@ Przy planowaniu szafki sterowniczej nalezy uwzglednic fakt, iz kable
SSCNET podtaczane sg od spodu jednostki centralnej procesora ruchu.

facze terminatora

Q172HCPU, Q172DCPU (8 osi serwo)

Uchwyt mocujacy
baterie

Q172HCPU:
Q170HBATC do
umocowania baterii
Q6BAT

Q172DCPU:
Q170DBATC do
umocowania baterii
Q6BAT

Procesor ruchu Q172HCPU, Q172DCPU

Jedna linia sieci SSCNET IIl
(Maks. dtugosc kazdego segmentu wynosi 50 m)

Maks. 8 serwowzmacniaczy
M

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 osi serwo)

Procesor ruchu-CPU Q173HCPU,
Q173DCPU

Uchwyt mocujacy
baterie

Q172HCPU:
Q170HBATC do
umocowania baterii
Q6BAT

Q172DCPU:
Q170DBATC do
umocowania baterii
Q6BAT

SSCNET Il

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

Maks. 16 serwowzmacniaczy
M

SSCNET Il

Uwagi zwigzane z polaczeniem

@® Maksymalna dtugos¢ kazdego segmentu sieci SSCNET III (potaczenie
pomiedzy jednostka centralng Motion i wzmacniaczem serwo oraz
pomiedzy wzmacniaczami serwo) wynosi 50 m.

@® Podczas planowania szafki sterowniczej nalezy uwzgledni¢ fakt, iz
kable SSCNET Il podtaczane sa od spodu jednostek centralnych Motion
Q172HCPU oraz Q173HCPU. Pod spodem modutu CPU nalezy zostawic¢
co najmniej 100 mm wolnej przestrzeni.

0golne warunki pracy

Warunek Wymagania
Temperatura Dziatanie 0-55°C
otoczenia Przechowywanie | 25 - 75°C

Wilgotnos¢ wzgledna (praca) 5-95% (bez kondensacji)

Brak agresywnych lub palnych

Otoczenie . . .
gazéw, bez nadmiernego zapylenia

Wiecej szczegotow zwiagzanych z warunkami pracy i otoczeniem sterownikéw,
mozna znalez¢ w Podreczniki uzytkownika modutéw procesora ruchu.



Czesci i elementy sterujace
Q172CPUN, Q173CPUN
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Q172HCPU, Q173HCPU

QI7OHCPU /M

MODE
RUN
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Opis

Sygnalizacja stanu baterii
BAT-LED @ Zat.: napiecie zewnetrznej baterii jest za niskie
@ Wyt napiecie zewnetrznej baterii jest normalne

Sygnalizacja sekwencji uruchamiania systemu

@ Zat.: odczyt danych z pamieci ROM

BOOT-LED | @ wyi:

- Odczyt danych z pamieci RAM

- Tryb instalacji / zapis danych do pamieci ROM

Przycisk do wysuwania karty pamieci (wytacznie
Q172CPUN/Q173CPUN)

Gdy przycisk jest wcisnigty, zamontowana karta pamigci wysuwa
sie do przodu, co utatwia jej wyjecie z procesora ruchu.

Ztacze do zainstalowania karty pamieci
(wytgcznie Q172CPUN/Q173CPUN)

Ztacze USB do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia.

Ztycze RS-232 do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia.
(wyfacznie Q172CPUN/Q173CPUN)

Q172DCPU, Q173DCPU
0]
0= —©

Em

<

Opis

Przetacznik obrotowy SW1 do zmiany pomiedzy
trybem normalnym i trybem instalacji.

Pozycja "0": Trybem normalnym
Pozycja "A": Trybem instalacji

€07 Gdy procesor ruchu dostarczany jest z fabryki,
Q@/— S0 przetacznik ten znajduje sie potozeniu "A".
‘g’k‘ ,/):; Program systemu operacyjnego procesora ruchu
581> moze zostac zmieniony w trybie instalacji.
UWAGA:
Nie sa dop alne inne

przetacznika, tylko "0" lub "A".

Przetacznik obrotowy SW2 do zmiany pomiedzy
trybem RAM i trybem ROM oraz do zerowania pamieci RAM

Nr | Opis

Przetaczniki do zmiany pomiedzy trybem normalnym i trybem
instalacji/wpisywanie do pamieci ROM oraz do zmiany pomiedzy
trybem RAM i ROM.

W trybie instalacji, system operacyjny sterownika ruchu moze by¢
zainstalowany przy uzyciu podtaczonego urzadzenia
zewnetrznego. Po zakorczeniu instalacji przetacznik 5 nalezy
przesuna¢ do pozycji trybu normalnego i ponownie uruchomi¢
procesor ruchu.

UWAGA:

Przelgczniki SW1 i SW4 nalezy pozostawi¢ w potozeniu OFF.
Obydwa przetaczniki SW2 i SW3 musza by¢ ustawione

w potozeniu OFF lub ON. Nie mozna postugiwac sig
procesorem ruchu przy réznych ieniach przelac;
SW2iSws3.

Nr | Opis

© | MODE-LED

Sygnalizacja trybu pracy
@ Zielony: tryb normalny

@ Pomaranczowy: tryb instalacji / wpisuje dane do
pamieci ROM

© | RUN-LED

Sygnalizacja stanu pracy jednostki centralnej Motion
@ Zat: jednostka centralna Motion jest w trybe RUN

@ Wyt.: przy uruchomieniu jednostki centralnej
Motion pojawity sie trudnosci lub wystapit btad
licznika Watchdog'a.

@ Przetaczniki 11 4: nie dziatajg
Procesor ruchu dostarczany jest z fabryki
z przefgcznikami ustawionymi w potozeniu OFF.

]t || @ Przefaczniki 2i3: tryb RAM lub ROM
-2 SW2 i SW3 OFF: Tryb RAM
3 SW2 i SW3 ON: Tryb ROM
% 2 Procesor ruchu dostarczany jest z fabryki
z przefgcznikami ustawionymi w potozeniu OFF.

@ Przetaczniki 5: Tryb pracy
Zat.: tryb instalacji
Wyt.: tryb normalny

Przetgcznik RUN/STOP

Przefacznik wyboru trybu pracy procesora ruchu
@ RUN: wykonywany jest program ruchu

@ STOP: program ruchu nie jest wykonywany

© | ERR-LED

Sygnalizacja btedow

@ Zat.: wystapit jeden z nastepujacych btedow:
- Bfad licznika Watchdog'a
- Btad ustawienia systemu
- Bfad serwo
- Bfad SFC Motion
- Wykrycie btedu samo-diagnostyki, ktéry nie

zatrzyma dziatania

@ Miga: wykrycie btedu samo-diagnostyki, ktory
zatrzyma dziatanie

@ Wyt: normalne dziatanie

@O | MIRUN-LED

Sygnalizacja stanu wykonania programu
(MOTION RUN)

@ Zat.:realizowane jest sterowanie ruchem
@ Miga: realizowane jest kasowanie zatrzaskow

@ Wyt.: sterowanie ruchem nie jest realizowane lub
wykryty zostat btad samo-diagnostyki, ktory

zatrzyma dziatanie.

7-segmentowy wyswietlacz LED
Sygnalizacja stanu dziatania jednostki centralnej Motion oraz btedow

oo T
920 0 g0 | Jednostka centralnajest inicjalizowana

2 (czas trwania: okoto 10 s).

o Nastepnie sygnalizowany jest RUN lub STOP
Px} -.’ = | (patrznizej)

Tryb normalny/tryb RAM
(miga kropka dziesietna z prawej strony).

Pozycja "0": Tryb RAM
Pozycja "6": Tryb ROM
Pozycja "C": Zerowanie pamieci SRAM
Gdy procesor ruchu dostarczany jest z fabryki,
przetacznik ten znajduje sie potozeniu "0".
W trybie RAM dziatanie oparte jest na programach
) i parametrach uzytkownika, zapisanych do wbu-

%“\ﬁ)a dowanej w procesor ruchu pamieci SRAM.

581> W trybie ROM programy i parametry uzytkownika
przechowywane we wbudowanej pamieci FLASH
ROM procesora ruchu, wczytywane sa do pamieci
SRAM. Po tym program jest wykonywany.
UWAGA:
Nie sa dop alne inne
przetacznika, tylko "0", "6" lub "C".

Tryb ROM ($wieci kropka dziesietna w srodku, miga
+ | kropka dziesietna z prawej strony).

Przetacznik RUN/STOP

Przetacznik wyboru trybu pracy procesora ruchu
@ RUN: wykonywany jest program ruchu

@ STOP: program ruchu nie jest wykonywany

)V _ 17 | Trybinstalacji (stale wyswietla sie "INS", miga
[N A kropka dziesietna z prawej strony).

Wejscie wymuszonego zatrzymania (wejscie do grupowego
zatrzymania wzmachiaczy serwo we wszystkich osiach)
UWAGA:

Podtaczenie tego wejscia jest niezbedne.

Btad wzmacniacza serwo ("AL" miga 3 razy, po czym
pokazuje sie "S01").

|
X —
-

Btad Watchdog'a
(Swiecq sie wszystkie trzy kropki dziesietne).

"‘ ,' :" STOP: program ruchu nie jest wykonywany Nalezy zastosowac styk normalnie zamkniety. Wymuszone
zatrzymanie wszystkich osi zostanie wykonane wtedy, gdy
wejscie EMI jest wytaczone (OFF).

P x| RUN: wykonywany jest program ruchu Ztacze SSCNET Il (CN1)

P Zfacze do podtaczenia wzmacniacza serwo systemu 1 (do 16 osi)

;:‘ " : BT1: Napie_;cie zewnetrznej baterii wynosi 2,7 V lub Zigcze SSCNET Il (CN2), Wylacznie Q173DCPU

mniej. Ziacze do podtaczenia wzmacniacza serwo systemu 2 (do 16 osi)

) )T ¥ | BT2: Napigcie zewnetrznej baterii wynosi 2,5 V lub

L [ mniej.

‘00 V107 | Nie zostat zainstalowany system operacyjny

B R AR X ("A00" kontynuuje)

I
D
Btad ustawienia systemu jednostki centralnej Motion
l ("AL" miga 3 razy, po czym pokazuje sie "LO1").
| N )
[ X R |
Dl
)




Spody modutéw

Q172CPUN, Q173CPUN Q172DPUN, Q173DPUN
Q172CPUN Q173CPUN
C_IT 18D C I D
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Nr | Opis Nr | Opis
Ztacze SSCNET (CN2) Port testowy
Zfacze do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia. o UWAGA:
7t SSCNET (CN1 Zlacze to nie jest dostepne dla uzytkownika. W trakcie produkcji
gcze (CNT) uzywane jest do testow zwigzanych z procesem wytwarzania.
Ztacze do podtaczenia wzmacniaczy serwo.

Q172HCPU, Q173HCPU
Q172HCPU Q173HCPU
(1] E 2] o = (2]
o { %
L0 @ 0 D e
0L /oy AL RIP
i (N S
i 0 o D
i 0 i D
0 i D
Q] D [T n]
i 0 0 D
{ 0 D
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i
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© | Ztacze zewnetrznej baterii

Nr | Opis

Ztacze SSCNET 111 (CNT)
Zfacze do podtaczenia wzmacniacza serwo systemu 1 (do 16 osi)

Zfacze zewnetrznej baterii

Ztgcze SSCNET
Ztycze do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia.

Ztgcze SSCNET 111 (CN2)
Ztacze do podtaczenia wzmacniacza serwo systemu 2 (do 16 osi)

o o 00

Wymiary
Q172CPUN, Q173CPUN

27,4 mm

1143 mm

98 mm
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Instalacja

NIEBEZPIECZENSTWO

Przed wykonywaniem jakichkolwiek instalacji i przed tqczeniem przewo-

déw, nalezy wylqczy¢ zasilanie PLC i inne e il
UWAGA
@ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod war i opisanymi w Hard-

ware Manual do MELSEC System Q. Nie wystawia¢ sprzetu na
dziatanie pytéw, mgly olejowej, zrqcych lub palnych gazéw, silnych
wibracji lub uderzen, wysokich temperatur, wilgoci i nie dopuszczaé¢
do skraplania pary wodnej.

@ Przyinstalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do modutu nie
dostaty sie wiory, metalowe Scinki lub fragmenty przewodoéw, ktére
po wpadnieciu moglyby sp di ¢ zwarcie obwodow. W celu
uszczelnienia nacie¢ wentylacyjnych na czas instalowania, nalezy
zastosowac dostarczonq ostone. Nalezy rowniez pamietac, zeby po
zainstalowaniu urzqdzenia zdjqc ostone. W przeciwnym razie, w cza-
sie dziatania, sterownik moze sie przegrzac.

@ Sruby nalezy dokreca¢ z odpowiednim momentem (szczegély znaj-
dujqgsiewpodreczniku uzytkownika MELSEC System Q, opis sprzetu).

Do budowy sterownikéw PLC MELSEC System Q dostepnych jest kilka
gtéwnych ptyt bazowych. Wiecej informacji znajduje sie w podreczniku
uzytkownika MELSEC System Q, opis sprzetu.

Modut procesora ruchu musi by¢ zawsze uzywany w potaczeniu z przynajmniej
jednym modutem procesora PLC.

Modut procesora ruchu musi by¢ zainstalowany na gtéwnej ptycie bazowej,
z prawej strony modutu procesora PLC. Procesor PLC nalezy zainstalowac
w pierwszym ztaczu ptyty bazowej.

Instalowanie modutéw na plycie bazowej

UWAGA
® Przed zail I i dutéw nalezy wylqczaé
® Nalezy zac i i¢ modut doktadnie nad prowadnicq wystepu,

znajdujqcq sie w plycie bazowej, inaczej mozna wygiq¢ piny znaj-
dujqce sie w ztqczu modutu.

® Nigdy nie nalezy dotyka¢ jakichkolwiek przewodzqcych czesci
modutu lub podzespotow elektronicznych.
Moze to przyczynic sie do powstania usterek lub uszkodzenia
modutu.

@ Po wytaczeniu napiecia zasilania, nalezy
dolny wystep modutu wsuna¢ do
prowadzacego otworu, znajdujacego sie
w plycie bazowej.

@ Nastepnie docisna¢ mocno modut do
plyty bazowej, upewniajac sie, ze jest
catkowicie wsuniety.

® W przypadku usytuowania instalacji w takich miejscach, gdzie
spodziewane s3 drgania, modut nalezy zabezpieczy¢ przy pomocy sruby
mocujacej (M3 x 12). Sruby te nie sa dotaczane wraz
z modutem.Moment dokrecania tych srub wynosi od 36 do 48 Ncm.



Potaczenie

Srodki ostroznosci przy postugiwaniu sig sprzetem

Jesli podczas di di centralna PLC wykryje
btqd (jak np. blqd licznika cznsu watchdog ‘a), zostnjq wquczone
wszystk:e wyjscia. Jesliw modutach we/wy pojawi s:g biqd, ktory nie
moze byc wykryty przez CPU PLC, sterawame wyjsaowe moze byc
réwniez zablokowane. Zewnetrzne ob
by¢ tak zaprojektowane, zeby w takim przypadku zagwnmntowac
pewne dziatanie urzqdzenia.

h
i mec

Podtaczenie kabli SSCNET

Wiasciwe kable SSCNET do Q172CPUN oraz Q173CPUN
Do potaczenia pomiedzy modutem procesora ruchu Q172CPUN lub
Q173CPUN i wzmacniaczami serwo, uzywane sg miedziane kable SSCNET.

Kabel*

Dlugosé[m] | Do potaczenia pomiedzy

Q172J2BCBLCIM-B

Q172CPUN i pierwszym wzmac-
niaczem serwo / zespotem
mocujacym baterie Q170BAT

05/1/5

Q173DVCBLCIM

Q173CPUN i rozdzielaczem SSCNET

05/1 typu Q173DV

MR-J2HBUSCIM

@ Rozdzielaczem Q173DV i
wzmacniaczem serwo MR-J2S-B

@® Wzmacniaczem serwo MR-J2S-B
iwzmacniaczem serwo MR-J25-B

05/1/5

*

"[0" oznacza dtugos¢ kabla; np. 05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m

Wiasciwe kable SSCNET do Q17CJHCPU oraz Q17CIDCPU
Procesory ruchu Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU i Q173DCPU korzystaja
z sieci SSCNET IIl, ktéra do komunikacji uzywa kabli $wiattowodowych.

Kabel* Dlugosé[m] | Do potaczenia pomiedzy
MR-J3BUSCIM ?'11% 03/05 | @ Q170HCPU/Q17EIDCPU

i pierwszym wzmacniaczem serwo
MR-J3BUSCIM-A 5/10/20 ® Wzmacniaczem serwo MR-J3-B
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 @ i wzmacniaczem serwo MR-J3-B

*

"[0" oznacza dtugos¢ kabla; np. 015:0,15m, 03: 0,3 m, 1: 1 m

® Gdy kabel SSCNET Ill zostanie wyjety ze ztqcza, na ztqcze SSCNET Il

A

UWAGA

nalezy natozyé pokrywke. Jesli powierzchnia zakoriczenia SSCNET Il
jest zabrudzona, optyczna transmisja zostaje przerwana, co moze
doprowadzi¢ do wadliwego dziatania.

Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na swiatlo generowane ze zlqcza
SSCNET Ill wzmacniacza serwo lub procesoréw ruchu Q172HCPU/
Q172DCPU/Q173HCPU/Q173DCPU.

Jesli kabel SSCNET Il narazony jest na nadmierne naprezenie, takie
jak duzy wstrzqs, boczny nacisk, ciggniecie, nagte zginanie lub skr-

NIEBEZPIECZENSTWO @® Niesciskac kabliSSCNET Ill oraz nie deptac po nich w czasie wykonywania
[ ] Przed wykony jakichkolwiek i lacjii przed fqc prz- instalacji.
6w, nalezy wylqczyé ie PLC i inne zewnetrzne ® W czasie ukfadania kabli SSCNET, nalezy uwaza¢ na minimalny promien
zasllama zgiecia kabla. Jesli promien zgiecia jest mniejszy niz minimalny promien
@ Przed ponownym zalqczeniem napigcia zasilania, pokrywy na zgiecia, kabel moze zostac uszkodzony.
listwach zaciskowych nalezy wstawic na swoje miejsce. .
Kabel Minimalny
® W celu zapewmema bezpiecznego dziatania systemu (nawet po promien zgiecia
pojawieniu sie probleméw z zewnetrznym
zeniu PLC), nalezy na zewnqtrz PLC posiadac obwody bezpi- Kabel SSCNET do Q172CPUN/Q173CPUN 30 mm
eczeristwa. W przeciwnym razie uszkodzenia mogq by¢ przyczynq
powaznych wypadkéw. Kabel SSCNET do MR-J3BUSCIM 25mm
@ Nalezy pr idziec obwdd zatrzy ia awaryjnego, obwéd zabezp Q};ZSEEBPJZZBE%/ MR-J3BUSCIM-A | 50 mm
ieczenia, obwod wzajemnej blokady ruchu w przeciwnym kierunku Q173 PR Q173
(jak w przypadku obrotéw do przodu i do tytu) oraz obwéd blokady, (kabel $wiattowodowy) MR-J3BUSCIM-B | 50 mm
ktory po przekroczeniu gornej i dolnej granicy pozycjonowania
zabezpiecza sprzet przed uszkodzeniem. @ Kabel SSCNET Iil nalezy umocowac w taki sposob, zeby ztacze SSCNET Il

nie byto obcigzone cigzarem kabla.

Q172HCPU, Q173HCPU

Panel sterowniczy

Luzny odcinek wiazki
Swiattowodow

Mocowanie SSCNET lll-Kabel

Q172DCPU, Q173DCPU

""" Luzny odcinek wiazki
Swiattowodow

Panel sterowniczy

4 . SSCNET lll-Kabel
q Mocowanie

@® Czes¢ kabla SSCNET przeznaczong do instalowania lub demontazu,

nalezy przymocowac od strony ztacza.

Procesor ruchu

Procesor ruchu

Podczas podtaczania nalezy pewnie wsuwac wtyczke do ztacza CN1 lub
CN2 az zaskoczy.

Podczas odfgczania kabla SSCNET od procesora ruchu Q172CPUN lub
Q173CPUN, nalezy upewnic sig, ze przed wyciggnieciem ztgczazmodutu
zaczep mocujacy ztgcze zostat catkowicie odblokowany.

ecanie, jego srodek znieksztalci sie lub przerwie, uni
optycznq transmisje. Doprowadzony kabel SSCNET IlI pawmlen
zwisac luzno, w celu unikniecia tworzenia sie zbyt matego promienia

zgiecia; nie powinien by¢ rowniez skrecany.

UWAGA

Wyjmowanie sitq kabla SSCNET z dutu, sp duj kod.
modutu.

Po wyjeciu kabla SSCNET IIl z procesora ruchu Q172HCPU, Q172DCPU,
Q173HCPU lub Q173DCPU, nalezy na ztacze SSCNET natozy¢ pokrywe.

Podtaczenie zewnetrznej baterii

Instalacja baterii

- Q172CPUN

Umiescic¢ baterie A6BAT/MR-BAT w uchwycie baterii Q170BAT

- Q173CPUN

Umiescic baterie AGBAT/MR-BAT w rozdzielaczu Q173DV

- Q172HCPU und Q173HCPU

Umiescic¢ baterie Q6BAT w uchwycie baterii Q170HBATC

- Q172DCPU und Q173DCPU

Umiescic baterie Q6BAT w uchwycie baterii Q170HBATC

Kabel baterii nalezy pewnie podtaczy¢ do ztacza BAT rozdzielacza
Q173DV lub uchwytu baterii Q170BAT, Q170HBATC lub Q170DBATC, az
zaskoczy.

Przy podtaczeniu lub roztaczeniu kabla baterii nalezy robi¢ to pewnie,
trzymajac za ztacze kabla baterii. Nie ciaggnac za kabel do baterii.

Ztacze "BAT"
/

Uchwyt mocujacy baterie

Ztacze —

@® Ztacze CPU rozdzielacza lub uchwytu baterii nalezy podtaczy¢ do

procesora ruchu.

Dotyczy wytacznie Q172DCPU i Q173DCPU:

wejscie wymuszonego zatrzymania

Podtaczanie

Podtaczenie wejscia wymuszonego zatrzymania (EMI) w modutach
procesoréw ruchu Q172DCPU i Q173DCPU jest obowigzkowe.

Jesli na tym wejsciu nie ma napiecia, zostanie wykonane wymuszone
zatrzymanie wszystkich wzmacniaczy serwo. W celu podtaczenia napiecia 24 V
DC do wejécia EMI nalezy zastosowac styk normalnie zamkniety; napigcie moze
mie¢ dowolng polaryzacje.

Do wykonania potaczenia stuzy kabel Q170DEMICBLLCIM o dtugosci do 30 m.
("]" oznacza dtugosé kabla; np. 05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

24V DC(+10 %, 15 %)

I
_+| -

Kabel Q170DEMICBLCIM

EMI
]
1
EMICOM \

Polaczenie

@® Czynnos¢ podtaczania lub wyjmowania kabla taczacego wejscie
wymuszonego zatrzymania nalezy wykonywac pewnie, trzymajac w tym
czasie za ztacze kabla.

Wymuszone
zatrzymanie

Odtaczenie

@® Podczas podifaczania nalezy pewnie wcisng¢ wtyczke do ztacza EMI, az
zaskoczy.

@® W celu wyjecia kabla taczacego wejscie wymuszonego zatrzymania,
nalezy go wyciagac, rownoczesnie naciskajac nazaczep mocujacy ztacze.

Wyjmowanie ztqcza na site, sp duji kodzeni dutu procesora
ruchu.

‘ MITSUBISHI  Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV O ELECTRIC  Germany///Tel.: +49(0)2102-4860/// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
FACTORY AUTOMATION  www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Programozhaté vezérlok

Telepitési atmutatéo a Q17CICPUN,
Q17JHCPU és Q17CIDCPU
mozgasvezérl6 CPU modulokhoz
Rend.sz. 143714 HUN, A verzid, 25092009

Biztonsagi tajékoztaté

Csak szakképzett munkatarsaknak

A kézikonyv megfeleléen képzett és szakképesitéssel rendelkezd
elektrotechnikusok szamara készilt, akik teljesen tisztdban vannak az
automatizélasi technolégia biztonsagi szabvanyaival. A leirt berendezésen
végzett minden munka, ideértve a rendszer tervezését, beszerelését,
beallitasat, karbantartasat, javitasat és ellendrzését, csak képzett
elektrotechnikusok végezhetik, akik ismerik az automatizalasi technoldgia
vonatkozé biztonsagi szabvanyait és el6irasait.

A berendezés helyes hasznalata

A MELSEC System Q sorozat programozhaté vezérl6i (PLC) kizarélag az ebben
a kézikonyvben vagy az aldbbiakban felsorolt kézikonyvekben leirt
alkalmazasokhoz késziltek. Kérjuk, tartsa be a kézikonyvben leirt dsszes
beszerelési és lizemeltetési eldirdst. Minden termék tervezése, gyartésa,
ellendrzése és dokumentéldsa a biztonsagi eléirasoknak megfeleléen tortént.
A hardver vagy a szoftver barmely médositasa vagy a kézikonyvben szereplé
vagy a termékre nyomtatott biztonsagi figyelmeztetések figyelmen kiviil
hagyasa személyi sériilést vagy a berendezés és egyéb tulajdon karosodasat
okozhatja. Kifejezetten csak a MITSUBISHI ELECTRIC é&ltal jovahagyott
tartozékok és perifériak hasznalata megengedett. A termékek barmely mas
hasznélata vagy alkalmazasa helytelen.

Vonatkoz6 biztonsagi szabalyozasok

Minden, az On egyedi alkalmazaséra vonatkozé biztonsagi és balesetvédelmi
eléirast be kell tartani a termékek rendszertervezése, lizembe helyezése,
beéllitasa, karbantartdsa, javitasa és ellenérzése soran.

A kézikonyvben a termékek helyes és biztonsagos hasznalatara vonatkozo
specidlis figyelmeztetései vilagosan meg vannak jel6lve az aldbbiak szerint:

VESZELY:
ﬂ \. S élyi sé eszélyre tk i
\, Az itt leirt ovmtezkedesek flgyelmen klvul hagyasa
sériilést vagy stilyos egé:

VIGYAZAT:
' A berendezések vagy vagyontdrgyak sériilésére
oot Fiavel <ok

v figy
Az itt leirt ovintézkedések figyelmen kiviil hagydsa
a berendezés vagy egyéb vagyontdrgyak silyos
kdrosoddsdhoz vezethet.

Tovabbi tajékoztatas

Az alabbi kézikonyvek tovabbi tdjékoztatast adnak a modulokrol:

® MELSEC System Q hardver kézikonyv

@® Kezelési itmutatok a mozgasvezérlé CPU modulokhoz

@ Telepitési utmutatok a Melsec System Q sorozat Q172LX/Q172DLX,
Q172EX/Q172DEX és Q173PX/Q173DPX mozgasvezérld
rendszermoduljaihoz

Ezek a leirasok ingyenesen elérhet6k az interneten

(www.mitsubishi-automation.hu).

Ha barmilyen kérdése van a kézikonyvben leirt berendezés programozasaval
vagy hasznalataval kapcsolatban, kérjik, vegye fel a kapcsolatot az illetékes
értékesitési irodaval vagy osztéllyal.

Rendszer-konfiguracio

A Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN, Q173HCPU és Q173DCPU
mozgasvezérlé CPU modulok a csatlakoztatott szervoerdsiték és szervomo-
torok segitségével komplex mozgasokat valdsitanak meg tébbprocesszoros
rendszerekben. Egy tobbprocesszoros rendszerben legfeljebb 4 CPU modul
hasznélhaté. Mivel a mozgasvezérlé CPU-k soha nem kiilon, hanem mindig
PLC CPU-val egyitt hasznalandok, egy rendszerben legfeljebb 3 db, 6sszesen
96 tengely vezérlésére alkalmas mozgasvezérlé6 CPU miikodhet.

Akovetkezé példaegy PLC CPU és egy mozgasvezérlé kombinaciojat mutatja be:

A PLC CPU-hoz rendelt
modulok

0000

A mozgasvezérlé CPU-hoz rendelt

modulok. —l

Bévitdkabel

-

\ SSCNET

max. 7 bovité
alapegység

[T

Leiras

F6 hatlap Q3(18, Q3CIDB

Tapegység

PLC CPU (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)

Mozgasvezérlé CPU

Bemeneti modul kiils6 szervojelekhez
A Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN és Q173HCPU: Q172LX
A Q172DCPU és Q173DCPU: Q172DLX

Abszolutérték enkdder interfész

A Q172CPUN és Q173CPUN: Q172EX vagy Q172EX-S1

A Q172HCPU és Q173HCPU: Q172EX-S2 vagy Q172EX-S3
A Q172DCPU és Q173DCPU: Q172DEX

Kézikerék/enkoder interfész

A Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN és Q173HCPU: Q173PX vagy
Q173PX-S1

A Q172DCPU és Q173DCPU: Q173DPX

QI60 megszakitomodul

© oo0Oe|F

(]

Digitalis be- és kimeneti modulok (QXn/QYn)
Analog be- és kimeneti modulok (QnAD(V,1)/QnDA(V,1) )

Be- és kimeneti modulok, specidlis modulok

Analég be- és kimeneti jelek

Max. 256 digitélis be- és kimenet

Megszakitas bemenet

Kézikerék

Kiils6 abszolutérték enkoder

OB Oeeee o 0

Kiils6 szervojelek

Szervoerdsité

A Q172CPUN és Q173CPUN:

MR-J2S-B vagy MR-J2-B tipus

A Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU és Q173DCPU:
MR-J3-B tipus

(]

A szervoerdsitd és a kiilsé akkumulator csatlakoztatasa
Q172CPUN (8 Szervo tengely)

Mozgasvezérl CPU Q172CPUN

Q170BAT
elem tart6

AGBAT/MR-BAT Egy SSCNET vezetékag (teljes hossz max. 30 m)

max. 8 db MR-J2S-B vagy
MR-J2-B tipusu szervoer6sitd

Végcsatlakozo
MR-A-TM

Kébel Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 szervo tengely)

Kabel MR-J2HBUSCIM

Mozgasvezérlé CPU Q173CPUN

& T T D

Kébel Q173DVCBLCIM

Nr. | Leiras

) Max. 8 db MR-J2S-B vagy MR-J2-B tipusu szervoerdsitd
(6sszesen max. 32 db szervoerdsitd)

@ | Q173DV elosztokartya (A6BAT/MR-BAT akkumulatorhoz valé tartéval)

Csatlakoztatasi tudnivalok

@® Egy SSCNET vezetékag nem lehet 30 m-nél hosszabb. Q173CPUN tipusu
mozgasvezérlé CPU esetén a vezetékag hosszanak kiszamitasakor vegye
figyelembe a Q173DVCBLIIM kébel hosszat is.

@® Minden SSCNET vezetékagat MR-A-TM tipusu végcsatlakozoval kell
lezarni.

@ A kapcsoloszekrény tervezésekor vegye figyelembe, hogy az SSCNET
kabelek a mozgasvezérlé CPU alsé oldaléra csatlakoznak.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 szervo tengely)

Elem tart6:
Q172HCPU:
Q170HBATC
(Q6BAT elemhez)
Q172DCPU:
Q170DBATC
(Q6BAT elemhez)

Mozgasvezérl6 CPU Q172HCPU, Q172DCPU

Egy SSCNET Il vezetékag (Az egyes szegmensek
hossza max. 50 m

max. 8 db MR-J3-B tipusu
szervoerésité

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 szervo tengely)

max. 16 db MR-J3-B tipusu
szervoerésitd

Mozgésvezérld CPU Q173HCPU, Q173DCPU  SSCNET Il
Elem tarté:
Q173HCPU:
Q170HBATC
(Q6BAT elemhez)
Q173DCPU:
Q170DBATC
(Q6BAT elemhez)

Kébel MR-J3BUSLCIM(-A/B)

max. 16 db MR-J3-B tipusu
szervoer6sitd

SSCNET Il

Csatlakoztatasi tudnivalok

@ SSCNET Ill esetén az egyes szegmensek (a mozgasvezérl6 CPU és
a szervoerdsitok kozotti szakasz) hossza nem haladhatja meg az 50 m-t.

@ A kapcsoldszekrény tervezésekor vegye figyelembe, hogy a Q172HCPU
és Q173HCPU mozgasvezérlé CPU-k esetén az SSCNET Il kabel
a késziilékek aljara csatlakozik. A CPU als6 részénél ezért hagyjon
legalabb 100 mm szabad helyet.

Altaldnos iizemeltetési feltételek

Feltétel ElGiras
Kémyezeti lizem kézben 0-55°C
hémérséklet tarolas kézben | -25-75°C

Relativ paratartalom (lizem kézben) | 5-95 % (paralecsapodas nélkiil)

Nincs jelen sem agressziv vagy
gyulékony géz, sem tulzott
mértékd por

Koérnyezet

A vezérlék mikodési és kornyezeti feltételeinek részletes ismertetést lasd
a Mozgasvezérl6 CPU modulok leirasaban.



A részegységek neve és funkcidja
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Az elem éllapotanak kijelzése
@ VILAGIT: A kiilsé elem fesziiltsége tul alacsony
@ NEM VILAGIT: Az elem fesziiltsége megfelelé

BAT LED

A bootolasi folyamat kijelzése
@ VILAGIT: Adatok betéltése a ROM-bol
@ NEM VILAGIT:
- Adatok betoltése a RAM-bol
- Telepitési izemmad/adatétvitel a ROM
memoriaba.

BOOT LED

Memoériakartya-kiado (csak a Q172CPUN/Q173CPUN tipusoknal)
A gomb megnyomaséra a memoriakartya kitolédik, megkonnyitve
ezzel a kartya kivételét a nyilasbol.

A memoriakartya nyildsa (csaka Q172CPUN/Q173CPUN tipusoknal)

USB port programozoé késziilék csatlakoztatdsahoz

e 000 ©

RS232 port programozé késziilék vagy periféria csatlakoztatasahoz
(csak a Q172CPUN/Q173CPUN tipusoknal)

Kapcsold a normél lizem vagy a telepitési izemmdd/ROM-ra irds
kozotti dtkapcsolashoz, illetve a RAM / ROM memorias tizemmod
kozétti atvéltashoz

Telepitési izemmodban a mozgasvezérl6 operacios rendszere
programozo készullék segitségével modosithato. A szoftver
telepitése utan az 5-6s kapcsold ismét a normal tizemnek
megfelel6 allasba kerdl, és a mozgasvezérlé CPU djraindul.
VIGYAZAT:

A SW1 és SW4 kapcsolonak OFF allasban kell maradnia.

A SW2 és SW3 kapcsolok kozil mindkettét OFF vagy ON
allasba kell llitani. Ha az SW2 és az SW3 kapcsoldk beallitasa
eltéré, a mozgasvezérlé CPU nem miikodik.

@ 1-es és 4-es kapcsolo: funkciod nélkdl
A kapcsolé a mozgasvezérlé CPU kiszallitasakor
OFF helyzetben talalhato.
@ 2-es és 3-es kapcsolo:
SW2 és SW3 OFF: RAM lizemmod
SW2 és SW3 ON: ROM tizemmod
A kapcsolé a mozgésvezérlé CPU kiszallitasakor
OFF helyzetben talalhato.
@ 5-es kapcsol6: Uzemmod
ON: Telepitési izemmaod
OFF: Normal Gizem

sw

wul

RUN/STOP kapcsold

Kapcsold a mozgasvezérlé CPU tizemmodjanak beallitasahoz
@ RUN: A mozgésvezérl6 program feldolgozasa

@ STOP: A mozgasvezérlé program nem kertil feldolgozéasra

RESET/L.CLR kapcsold
Kapcsold a CPU visszaallitdsdhoz és a latched (elemmel védett)
adatmemodria tertilet torléséhez.
@ RESET: Hibalizenetek visszaéllitdsahoz, a CPU inicializalaséhoz
stb. Visszaallitds utan a kapcsolot ismét kozépallasba kell allitani.
@ L. CLR: Latch Clear. A paraméter beallitasok szerinti, elemmel
védett adatmemoria teriileten, az adatok torlédnek, vagyis
0 értéket kapnak.

Nr. | Leirds
Az lizemmdd kijelzése
@ | MODELED @ Z6ld: Normél tizem
@ Narancs: Telepitési izemmad, adatatvitel
a ROM memoriaba
A mozgasvezérlé CPU lizemallapotanak kijelzése
@ VILAGIT: A mozgasvezérlé CPU RUN
© | RUNLED tizemmodban van.
@ NEM VILAGIT: Mozgasvezérlé CPU inditasi hiba,
vagy Watchdog-hiba tortént.
Hibakijelz6
@ VILAGIT: A kévetkezd hibak egyike jelentkezett:
- Watchdog hiba
- Hibas rendszerbeallitas
- Hiba a szervoerésitoknél
- Motion SFC hiba
© | ERR.LED - Onteszt kdzben olyan hiba kertilt felismerésre,
amely nem szakitotta meg a program futasat
@ VILLOG: Olyan hiba keriilt felismerésre, amely
a programfutas megszakitasat okozta.
® NEM VILAGIT: A mozgasvezérlé CPU hibatlanul
mikodik
A programfeldolgozas éllapota (MOTION RUN):
@ VILAGIT: A mozgasvezérlé CPU a mozgasvezérld
program feldolgozasat végzi
@ | MRUNLED | @ VILLOG: Latch Clear parancs keriil végrehajtasra
@ NEM VILAGIT: A mozgésvezérl program nincs
feldolgozas alatt, vagy a rendszer olyan hibat
talalt, amely a programfutast megszakitotta.

Q172DCPU, Q173DCPU
s Nr. | Leiras
Q— N SW1 forgékapcsold a normal lizem és a telepitési izemmaod kdzotti
— atvaltashoz
e
o o /A o "0" kapcsoldallas: Normal tizem
0 @ am "A" kapcsolGallés: Telepitési tizemmod
2} «f075 A kapcsol6 gyérilag "A" helyzetben talélhato.
8; /\‘i Telepitési izemmodban a mozgasvezérlé
% 78 <" operacios rendszere médosithaté.
VIGYAZAT:
A"0" és "A" helyzetektél eltéré allasok nem
megengedettek.
SW2 forgokapcsolé a RAM / ROM lizemmod kozétti atvaltashoz,
illetve a RAM torléséhez
"0" kapcsoldallas: RAM mod
"6" kapcsoldallas: ROM mod
"C" kapcsolodllas: SRAM torlése
A kapcsol6 gyarilag "0" helyzetben talalhato.
P RAM tizemmodban a mozgasvezérlé CPU
Nr. | Leiras
3] <075 SRAM-jaban térolt program keril végrehajtasra.
7 szegmenses LED-kijelzé S‘m < A paraméterek szintén az SRAM-ban tarolddnak.
L]
A mozgasvezérlé CPU lizemallapotanak as hibatizeneteinek kijelzése %s\g—iq"’ ROM lizemmédban a végrehajtandé program és
S a paraméterek a mozgasvezérlé CPU belsé
™t L ROM-jabol az SRAM-ba keriilnek, majd a program
[ '-Z‘ ’-‘ A CPU inicializélasa (id6tartam: kb. 10 s) végrejhajta'sra kerdl. ye2preg
Utana a RUN vagy a STOP kerl kijelzésre VIGYAZAT:
_ I 7 | (lasdalabb) A"0","6" és "C" helyzetektsl eltéré allasok nem
L megengedettek.
Normal tizem/RAM tizemméd RUN/STOP kapcsolo
* | (Ajobb tizedespont villog.) @ | Kapcsolo a mozgasvezérls CPU iizemmaodjanak bedllitasahoz
. j L o @ RUN: A mozgasvezérl6 program feldolgozasa
uzemmot 0zepso tizedespont vilagit, 2 Y o 4
ROM d (A kdzéps6 tizedespont vilagit,
N N " @ STOP: A mozgasvezérl6 program nem kerdil feldolgozasra
+ | ajobb tizedespont villog.)
Azonnali ledllitas bemenete (valamennyi szervotengely egyiittes
)V _ 07| Telepitési izemmod ("INS" lathato folyamatosan |ea'""ta"53)
)KL | akijelzon, a jobb tizedespont villog.) ) VIGYAZAT:
Eztab indenképpen csatlakoztassa
)7 ¥ | STOP: A mozgasvezérlé program nem kerdl A csatlal ashoz h aljon bonto éri EMI jel
PRy A feldolgozasra kiadasakor az 6sszes tengely li leallas parancsot kap.
SSCNET Il csatlakozé (CN1)
P x| RUN: A mozgasvezérl6 program feldolgozasa O | Portaz 1-es rendszer (max. 16 tengely) szervoerdsitéinek
csatlakoztatasahoz
(1) Nl SSCNET Ill csatlakozé (CN2), csak a Q173DCPU tipusnal
| ) ] o . L )
0 (| BT1: Aktilsé akkumuldtor fesziiltsége kisebb mint 2,7 V. @ | Porta 2-es rendszer (max. 16 tengely) szervoerésitSinek
csatlakoztatasahoz
:"' : ,:‘ BT2: Akuls6 akkumulator fesziiltsége kisebb mint 2,5 V.
ot . p P A
970 00 pg | Nincs telepitett operaciés rendszer ("A00" villog)
I
eu Hibas rendszerbeallitas a mozgasvezérlé CPU-nal
g
l (az "AL" haromszor felvillan, majd az "L01" lesz
YoOr lathatd.)
[ X R |
"
)
l Hiba a szervoerésitéknél (Az "AL" haromszor
e felvillan, majd az "S01" lesz lathatd.)
DRCR RO}
A Watchdog-hiba (Mindhdrom tizedespont vilagit.)




A modulok alsé oldala

Q172CPUN, Q173CPUN Q172DPUN, Q173DPUN
Q172CPUN Q173CPUN
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Nr. | Leirds Nr. | Leirds
SSCNET csatlakozé (CN2) Tesztcsatlakozo
Port programozo készlilék csatlakoztatasahoz VIGYAZAT:
K © | Acsatlakozé nem all a felh alé dell ére, mivel az
SSCNET csatlakozo {CNU amozgasvezérlé CPU gyartasakor torteno ellenérzésekre
Ez a port a szervoerésit6vel torténd dsszekapcsolasra szolgal. szolgal.
@ | Csatlakozo kiils6 akkumulator szamara
Q172HCPU, Q173HCPU
Q172HCPU Q173HCPU
0 = (2] o ﬁm% ()
0] @ 0 0 o
L) RIP Gl D
g 14ol g o]
0] lefl0 °.0 D
a 0 v 0
a 0 a 0
0 a 0
[ D [ D
a 0 a 0
{ 0 0
U 0 0
a D d 0
al D i D

Nr. | Leiras

SSCNET Il csatlakozo (CN1)
Port az 1-es rendszer (max. 16 tengely) szervoerésitéinek
csatlakoztatasahoz

Csatlakozo kiils6 akkumulator szamara

SSCNET csatlakozo
Port programoz6 készulék csatlakoztatasahoz

SSCNET lll csatlakozé (CN2)
@ | Porta2-es rendszer (max. 16 tengely) szervoersitdinek
csatlakoztatasahoz

Méretek
Q172CPUN, Q173CPUN

27,4 mm

4pFRONT
SsoNET

0+
PULL @lc“‘
v

[re——

=38

v —
=

98 mm

Rs232

- —]
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Q172HCPU, Q173HCPU

27,4Amm

[

Q173HCPU

2
=
104,6 mm

Q172DCPU, Q173DCPU

27,4mm
“ -

Qiscey

98 mm

1143 mm

=

T—T T

1143 mm

v

Jr 00000000

119,3 mm

=

Telepités

VESZELY

A telepitési és huzalozdsi munkdlatok kezdése elétt mindig
kapcsoljakiaPLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki, minden kiilsé tapforrast

VIGYAZAT

®A berendezest k:zarolag a MELSEC System Q hardver kézikényvben

leirt fe lek kozott i Ne tegye ki a késziiléket pornak
olajkédnek, korroziv vagy gytuilékony k, erés r
magas hémérsékletnek, pdral ipoddsnak, vagy neds égnek

[ Telepltese kozben ugyel[en arra, hogy a furdsi forgdcs, vagy
keresztiil a késziilékbe hullva ne
okozzanak zarlatof Telepltes kozben haszndlja a mellékelt
burkolatot a szell dsdra. Az egység telepitése

li [ a vezérlés iizem

utdn ela w.’ ." Ell
kézben tilmelegedhet.

@ Huzza meg a csavarokat a megfelelé nyomatékkal (ldsd a MELSEC
System Q hardver-kézikonyvét).

A MELSEC System Q vezérléseihez tobbféle f6 hatlap vélaszthato.
A hatlapokrol részletesen a System-Q hardver-kézikonyvében olvashat.

A mozgasvezérl6 CPU modulok csak legalabb egy PLC-CPU-val egydtt
Uzemeltethetok.

A mozgasvezérlé CPU-t mindig a PLC-CPU jobb oldalara kell elhelyezni a f6
hétlapon. A PLC-CPU egységet a f6 hatlap elsé foglalatéba szerelje.

A modulok illesztése a hatlapon

VIGYAZAT

el6tt mindi.

® Modulok tel

® O

kapcsolja ki a hdlézati tdpelldtdst.

sfiileit az alapegységbe. Ell
K tiiskéi elhajalhanan

>

amodul csatlak

@ Sohane érintse meg amodul dramot vezeto részét vagy elektromkus
alkatrészeit. Ez a modul hibds miikédését vagy tonkr
okozhatja.

(@ A tapegység kikapcsolasa utan helyezze
a modul als6 filét az alapegység
vezetényilasaba.

(@ Ezutan nyomja a modult hatarozottan az
alapegységre, mig az teljesen a helyére
nem kerdil.

® Ha a telepités helyén rezgések jelentkezhetnek, régzitse a modult
régzitécsavarokkal (M3 x 12). A csavarok nem részei a modul szallitési
terjedelmének. A csavar meghtzasi nyomatékra 36 - 48 Ncm



Csatlakoztatas

VESZELY

1 h Invdci Ll P kordd

i és elott di
kap:sol]a ki a PLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiils6
tdpforrdst.

A tdpelldtds ujboli bekapcsoldsa el6tt helyezze vissza a kapocsfedelet
amodulokra.

A felszereles sordn a PLC-n kiviil blztonsagl aramkoroket kell
ialakitani, melyek az I kiilsé dok esetén is

r miikdést. Ennek figyelmen kiviil

h. P

gyd v sulyos

Epltsen be egy | veszlealllto dramkért, egy védédramkort, az

dnyokra tkoz6 kolcsonds reteszel6 dramkort
(példdul hdatramenet - el6remenet) és egy kolcsonés reteszeld
dramkért (mivel a berendezés kdrosodhat az alsé és a felsé
poziciondldsi hatdrok tilhaladdsa esetén).

Ha a PLC processzora hibdt észlel, mint példdul a figyeléidézité
(watchdog timer) hibdja az 6ndiagnosztika idétartama alatt, akkor
az 6sszes kimenet kikapcsolédik. Ezen feliil, ha egy
b ti/ki ti dulban olyan hiba keletkezik amelynek
észlelésére a PLC processzor nem képes, akkor a kimeneti vezérlés
iizemen kiviil helyezheté. A kiilsé dramkoroket és mechanizmusokat
ugy kell kmlaknam, hogy a berendezés ilyen esetekben is
heté legyen.

Az SSCNET kabel csatlakoztatasa

A Q172CPUN és Q173CPUN tipusoknal | alk

shalak

6 SSCNET k

A Q172CPUN és Q173CPUN mozgasvezérlé CPU-k szervoerésitokkel torténd
osszekapcsolasdhoz réz SSCNET kabel hasznélhato.

Kabel*

Hossz [m] Csatlakoztatand6 egységek

Q172J2BCBLCIM-B

Q172CPUN egység és az elsé
szervoerdsitovel, illetve a Q170BAT
elem tarté

05/1/5

Q173DVCBLCOM

Q173CPUN egység és a Q173DV

05/1 tipust SSCNET elosztokartya

MR-J2HBUSIM

® Q173DV elosztokartya és
egy MR-J2S-B szervoerdsité

® MR-J25-B szervoer6sit6 és
egy masik MR-J2S-B
szervoerosité

05/1/5

*

A Q170JHCPU és Q17CIDCPU tipusoknal h alh

"[0" a kabel hossza; pl.05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5m
6 SSCNET kéabelek

A Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU és Q173DCPU mozgasvezérld
CPU-k optikai kdbeles SSCNET lll-halézaton kommunikalnak.

Kabel* Hossz [m] Csatlakoztatand6 egységek
MR-J3BUSCIM ?’115; 03705 ® Q170HCPU/Q170IDCPU egység
és az elsé szervoerdsitd
MR-J3BUSCIM-A | 5/10/20 @ MR-J3-B szervoerdsitd és
MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 egy masik MR-J3-B szervoerésitd

*

"[0" a kabel hossza; pl.015:0,15m,03:0,3m, 1: 1T m

@ Miutdn az SSCNET Ill kdbelt kiht kozéalj

VIGYAZAT

b6l, hely

v:ssza az SSCNET 1" csatlakozo fedelet Ha az SSCNET 1"
5fe ptikai dtvitel d és

liilet
ezaltal hibds mukodes Iephet fel

Ne nézzen kozvetleniil a szervoerdsité vagy a Q172HCPU/
Q172DCPU/ Q173HCPU/Q173DCPU késziilék SSCNET 111
| kilép6 fénybe!

Haaz SSCNE Tl kdbel tilsdgosan nagy megterhelésnek (példdul erés
iités, oldalirdnyu nyomds, rdntds, éles kdbeltorés vagy kdbel
csavards) van kitéve, akkor a kdbel beliilr6] megrongdlédik vagy
megtorik és az optikai dtvitel nem lesz lehetséges. A SSCNET Ill kdbelt
lazdn kell régziteni, és figyelni kell arra, hogy a kdbel gorbiilete a
minimdlis hajlitdsi sugdr megadott értékén kiviil legyen, iigyeljen

Kezelési tudnivalok

Ne nyomja Ossze a vezetékeket, és telepités kdzben ne Iépjen rajuk.

Kabelezéskor tartsa be az SSCNET kébelre megadott minimalis hajlitasi
sugarat. A megengedettnél kisebb sugar esetén hiba jelentkezhet
a rendszer miikodésében.

Kébel Minimalis hajlitasi
sugar

SSCNET kabel a kovetkez6 egységekhez: 30 mm

Q172CPUN/Q173CPUN

SSCNET IIl kdbel a MR-J3BUSCIM 25mm

kovetkezo egységekhez:

Q172HCPU/Q172DCPU/ | MRJ3BUSLIM-A | 50 mm

Q173HCPU/Q173DCPU

(Optikai kabel) MR-J3BUSCIM-B 50 mm

Ugy rogzitse az SSCNET Il kabelt, hogy az SSCNET Il csatlakozast a kabel
témege ne terhelje.

Q172HCPU, Q173HCPU

Kapcsoloszekrény |

A kébel stlya nem terheli
a kabelvéget

Rogzités SSCNET Ill kébel

Q172DCPU, Q173DCPU

A kébel stlya nem terheli
a kébelvéget

Kapcsoloszekrény

SSCNET Il kabel

y
q Rogzités

Csatlakoztatashoz és a csatlakozas bontasahoz a dugasznal fogja meg az
SSCNET kabelt.

Mozgasvezérlé CPU

Mozgésvezérlé
1 CPU

e
~— 1

Az SSCNET kabel csatlakoztatdsakor tolja a dugaszt a CN1 vagy CN2
csatlakozéba, mig a dugasz érezhetéen nem reteszel.

Q172CPUN vagy Q173CPUN egység esetén oldja a mechanikus régzitést,
mielStt lehtiznd a dugaszt a modulrdl.

VIGYAZAT

arrais, hogy a kdbel ne csavarodjon meg.

@® HaQ172HCPU,Q172DCPU, Q173HCPU vagy Q173DCPU egység esetén el
kell tavolitani az SSCNET Il kabelt, helyezzen védésapkat a szabadon

maradé csatlakozora.

A kiils6 akkumulator csatlakoztatasa
@® Azakkumuldtor behelyezése
- Q172CPUN

Helyezze az AGBAT/MR-BAT akkumulatort a Q170BAT akkumulator-tartoba

- Q173CPUN

Helyezze az A6BAT/MR-BAT akkumulatort a Q173DV elosztokartyaba

- Q172HCPU und Q173HCPU

Helyezze a Q6BAT akkumulatort a Q170HBATC akkumulator-tartoba

- Q172DCPU und Q173DCPU

Helyezze a Q6BAT akkumulatort a Q170HBATC akkumulator-tartéba
@® Nyomja az akkumulator dugaszat a Q173DV elosztokartya vagy

a Q170BAT, Q170HBATC ill. Q170DBATC akkumuldtor-tarto

BAT csatlakozdjaba, mig a dugasz érezhetéen nem reteszel.

"BAT" csatlakozé
/

Akkumulétor-tarté

@ Csatlakoztassa az elosztokartya/akkumulator-tarté CPU csatlakozojat
a mozgasvezérlé CPU-hoz.

CsakQ172DCPU és Q173DCPU esetén: azonnaliledllitas bemenete

Huzalozas
Feltétlendl csatlakozta:

ssa a Q172DCPU és a Q173DCPU mozgasvezérlé CPU

azonnali ledllitasi bemenetét (EMI).

Amennyiben ez a bemenet nincs fesziiltség alatt, minden szervotengely
azonnali ledllitas parancsot kap. Csatlakoztasson az EMI bemenethez 24 V-os
egyenfesziltséget a megfelel6 polaritassal egy nyito6 érintkezén keresztiil.

A csatlakoztatdshoz

a max. 30 m hosszisagu Q170DEMICBLEIM kabel

hasznélhaté ("[]" a kabel hossza; pl. 05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

Kabel Q1

mr
E| °

Csatlakoztatas
@ Csatlakoztataskor

24V DC(+10 %, 15 %)

S
_+| -

70DEMICBLOIM

EMILCOM Azonnali ledllitas

és a csatlakozas bontdsakor mindig a dugasznal fogja

meg az EMI kébelt.

Dugasz lehtzasa

@® Nyomja az EMI kabel dugaszat az EMI csatlakozéba, mig a dugasz

érezhetéen nem r

eteszel.

@® Acsatlakozés bontdséhoz nyomja le a mechanikus biztositast, és kozben
huzza ki a dugaszt a modulbél

VIGYAZAT

‘ MITSUBISHI
AN\ ELECTRIC
FACTORY AUTOMATION

Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com



2 MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci moduli polohovacich
CPU typa Q170JCPUN, Q170HCPU a
Q17CIDCPU

C.vyr.: 143714 CZ, Verze A, 25092009

Bezpecnostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné skolené a zpUsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpecnostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. Vsechny prace s hardwarem zde popsané, vcetné névrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze $kolenf elektro-
technici s piislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC System Q jsou urceny pouze
pro konkrétni aplikace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech
uvedenych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani vsech instalacnich
a provoznich parametrl specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bezpec¢nost-
nimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo
nedodrzovani bezpecnostnich varovani uvedenych v tomto navodu nebo
vytisténych na produktu miize vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo
jiného majetku. Sméji se pouzivat pouze prislusenstvi a periférie specificky
schvalené spole¢nosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu
budou povazovény za nespravné.

Prislusné bezpecnostni predpisy

Béhem navrhu systému, instalaci, nastaveni, idrzby, servisu a zkouseni téchto
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tykajici
se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, ktera jsou dulezita pro spravné a bezpeéné
pouziti produktl oznaceny takto:

NEBEZPECi:

A\
/ \\ Varovdni tykajici se zdravi a zranéni osob.
\) Nedodrzeni zde popsanych bezpeénostnich zdsad miize
vést k vdznému ohroZeni zdravi nebo zranéni.

UPOZORNENI:

Varovdni tykajici se pos i zaFizeni a majetku.
Nedodrzeni téchto bezpecnostnich upozornéni mize vést
k vdznému poskozeni zaFizeni nebo jiného majetku.

Dalsi informace

Nésledujici navody obsahuiji dalsi informace pro tyto moduly:

@ Popis technického vybaveni systému MELSEC Q

® Navody k obsluze modult CPU polohovacich kontrolérd

® Navody k instalaci systémovych moduld Q172LX/Q172DLX,
Q172EX/Q172DEX a Q173PX/Q173DPX polohovacich kontroléra
QMotion ze systému MELSEC System Q

Tyto navody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu

(www.mitsubishi-automation-cz.com).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobkd
popisovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo
distributorem.

Systémova konfigurace

Moduly CPU typ Q172CPUN, Q172HCPU, Q172DCPU, Q173CPUN, Q173HCPU
a Q173DCPU pro polohovaci kontroléry fidi v systému s vice CPU
(Multi-CPU-System) komplexni pohyby pomoci pfipojenych servozesilovacu
a motorQ. V jednom systému s vice CPU (Multi-CPU-System) mohou byt
zkombinovany az4 procesorové moduly CPU. Protoze polohovaci CPU nemiize
pracovat samostatné, ale jen ve spojeni s procesorovou jednotkou PLC, mizete
v jednom systému nasadit max. 3 polohovaci CPU, které mohou fidit az 96 os.
Nasledujici pfiklad zobrazuje kombinaci procesorové jednotky PLC
s polohovaci CPU:

Tyto moduly jsou pfifazeny
polohovaci CPU.

0o 6 00000000

Tyto moduly jsou pfifazeny
CPU jednotky PLC.

[

Rozsifovaci kabel

-

\ SSCNET

max. 7
rozsifujicich sbérnic

]

Popis

Zakladni sbérnice Q3[1B, Q3L1DB

Sitovy zdroj

CPU jednotky PLC (Qn(H)CPU, QnUD(E)(H)CPU)
Polohovaci CPU

Vstupni modul pro externi servo-signaly
Pro Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN a Q173HCPU: Q172LX
Pro Q172DCPU a Q173DCPU: Q172DLX

Rozhrani pro synchronni enkodér

Pro Q172CPUN a Q173CPUN: Q172EX nebo Q172EX-S1
Pro Q172HCPU a Q173HCPU: Q172EX-52 nebo Q172EX-S3
Pro Q172DCPU a Q173DCPU: Q172DEX

Rozhrani kodéru s ruénim kole¢kem pro generovani pulzi
Pro Q172CPUN, Q172HCPU, Q173CPUN a Q173HCPU:
Q173PX nebo Q173PX-S1

Pro Q172DCPU a Q173DCPU: Q173DPX

Modul pro pieruseni QI60

® 00O e™

(]

Digitalni vstupni/vystupni moduly (QXn/QYn)

Analogové vstupni/vystupni moduly (QnAD(V,)/QnDA(V,!))

Vstupni/vystupni nebo specialni moduly

Analogové vstupni/vystupni signaly

Az 256 digitalnich vstupl a vystupt

16 vstupt pro preruseni

Ruéni kole¢ko (generator pulzti)

Externi synchronni enkodér

OB e 8 |06

Externi servo-signaly

Servozesilovac

Pro Q172CPUN a Q173CPUN:

Typy MR-J25-B nebo MR-J2-B

Pro Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU a Q173DCPU:
Typ MR-J3-B

e

Pfipojeni servozesilovace a externi baterie
Q172CPUN (8 servo-os)

Polohovaci CPU Q172CPUN

Drzék baterie
Q170BAT pro baterie
A6BAT/MR-BAT

Jedna vétev sbérnice SSCNET
(celkova délka max. 30 m)

max. 8 servozesilovacl typu
MR-J25-B nebo MR-J2-B

Kabel Q172J2BCBLCIM-B

Q173CPUN (32 servo-os)

Kabel MR-J2HBUSCIM

Polohovaci CPU Q173CPUN

Kabel Q173DVCBLCIM

C. | Popis

) max. 8 servozesilovacl typu MR-J2S-B nebo MR-J2-B
(celkem max. 32 servozesilovac)

@ | Rozvodné karta Q173DV (s drzakem baterie pro AGBAT/MR-BAT)

Pokyny k pfipojeni

@® Délka jedné vétve sbérnice SSCNET nesmi prekrocit 30 m. U polohova-
cich CPU Q173CPUN je nutné pfi posouzeni délky vétve vzit v Gvahu
délku kabelu Q173DVCBLCIM.

@® Kazda vétev SSCNET musi byt ukoncena zakoncovacim konektorem
MR-A-TM.

@ Pii ndvrhu rozvadéce pocitejte s tim, Ze se kabel SSCNET pfipojuje na
spodni strané polohovaci CPU.

Q172HCPU, Q172DCPU (8 servo-os)

Drzék baterie
Q172HCPU:
Q170HBATC pro
baterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC pro
baterie Q6BAT

Polohovaci CPU Q172HCPU, Q172DCPU

Jedna vétev sbérnice SSCNET Il
(Délka segmentt vzdy max. 50 m)

max. 8 servozesilovacl typu
M

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

Q173HCPU, Q173DCPU (32 servo-os)

Polohovaci CPU Q173HCPU, Q173DCPU SSCNET Il

Drzék baterie
Q172HCPU:
Q170HBATC pro
baterie Q6BAT
Q172DCPU:
Q170DBATC pro
baterie Q6BAT

Kabel MR-J3BUSCIM(-A/B)

max. 16 servozesilovac typu
MR-J3-B

SSCNET Il

Pokyny k pfipojeni

@® Délka jednotlivych segmentl (propojeni mezi polohovaci CPU
aservozesilovacem a mezi servozesilovaci) nesmiu SSCNET Il prekrocit 50 m.

@® Pii ndvrhu rozvadéce pocitejte s tim, Ze se kabel SSCNET Il
u polohovacich CPU typ( Q172HCPU a Q173HCPU pfipojuje na spodni
strané. Na spodni strané CPU musi byt k dispozici volny prostor nejméné
100 mm.

Vseobecné provozni podminky

Parametr Technické udaje
provozni 0az°C

Okolni teplota
skladovaci -25a275°C

Relativni vihkost pfi provozu 5az 95 % (bez kondenzace)

Bez agresivnich nebo hoflavych

Vnéjsi vlivy plynd, pouze mima prasnost

Dalsi vieobecné provozni podminky jsou uvedeny v Popisu technického
vybaveni systému MELSEC Q.



Obsluzné prvky

Q172DCPU, Q173DCPU
0]
0= —©

Em

Popis

Oto¢ny voli¢ SW1 k zméné mezi normalnim provozem a
instalacnim rezimem

Poloha volice "0": normalni provoz

Poloha volice "A": instalacni rezim

€07 Tyto spinace jsou pfi dodavce polohovaci CPU stan-
{{//— \ dardné nastaveny do polohy "A".

(3
Q)& | | Vinstalatnim rezimu je mozné provést zménu
681> opera¢niho sytému v polohovacim kontroléru.
UPOZORNENI
Ostatni polohy volice jako "0" a "A" nejsou
pFipustné.

Otocny voli¢ SW2 k pfepinani mezi rezimem RAM a ROM a k mazani
paméti RAM

C. | Popis

Q172CPUN, Q173CPUN
— C. | Popis
armeren Kontrolka stavu baterie
MoDE e
b — © | BAT-LED @ ON: Napéti externi baterie piilis nizké
e s @ OFF: Napéti baterie normalni
8oor
Kontrolka zavadéni programu - BOOT
@ ON: Cteni dat z paméti ROM
& O |BOOT-LED | @ OFF:
on2 - Cteni dat z paméti RAM
- Instalacni rezim/data se prenaseji do paméti ROM.
PULL CN1|@
s Tlacitko pro vysunuti pamétové karty (Jen u Q172CPUN/Q173CPUN)
uss [5) = Vlozena pamétova karta se stlacenim tlacitka povysune ze $térbiny
v = H: E H_‘ o zasuvu dopredu tak, abyste ji mohli z polohovaci CPU snadnéji
T — /\ 1 vyjmout.
Rs232 (10} T -J\ )L @ | Stérbina pro pamétovou kartu (Jen u Q172CPUN/Q173CPUN)
== = © | Rozhrani USB pro pfipojeni programovaciho piistroje
& 3 o) Rozhrani R$232 pro pfipojeni programovaciho a periferniho
pfistroje (Jen u Q172CPUN/Q173CPUN)
172HCPU, Q173HCPU
Q " Q Prepinace k zméné mezi normalnim provozem a instala¢nim
Wéw:_‘: rezimem/zapisem dat do paméti ROM a k pfepinani mezi rezimem
oo o RAM a ROM
RN — Vinstala¢nim rezimu je mozné pomoci programovaciho pfistroje
MR \ e ménit operacni systém v polohovacim kontroléru. Po instalaci je
800T \9 nutné spinac 5 opét prepnout do polohy pro normalni provoz
(4] a restartovat polohovaci CPU.
i e @ UPOZORNENI:
ot Hﬁzj [6) Spinaée SW1 a SW4 museji zlistat v poloze OFF.
[12] Spinace SW2 a SW3 je nutné oba nastavit bud'do polohy OFF
CNQ@ nebo oba do polohy ON. Polohovaci CPU nesmi byt
Y ® o | sna's odlisnym im SW2 a SW3.
(<] @ Spinace 1 a 4: bez funkce
Tyto spinace jsou pii dodavce polohovaci CPU
standardné nastaveny do polohy "OFF".
+#ON sw
- @ Spinace 2 a 3: rezim RAM nebo ROM
-2 SW2 a SW3 OFF: Rezim RAM
- 2 SW2 a SW3 ON: Rezim ROM
El:l 5 Tyto spinace jsou pfi dodavce polohovaci CPU
standardné nastaveny do polohy "OFF".
C. | Popis @ Spinace 5: Druh provozu
ON: instalac¢ni rezim
Kontrolka druhu provozu OFF: normalni provoz
© | MopE-LED | @ Zelend normdini provoz o Prepinac RUN/STOP (béh/stop)
L Oar?:ézg\';a(.)mstalacm rezim/data se pfenaseji do Pfepinac k nastaveni druhu provozu polohovaci CPU
P @ @ RUN: Polohovaci program bézi
Kontrolka provozniho stavu polohovaci CPU @ STOP: Polohovaci program nebézi
@ ON: Polohovaci CPU je v provozu RUN. Prepinat RESET/LCLR
© | RUN-LED @ OFF: Pfi startu polohovaci CPU doslo k chybé P[ep!nas K | - icPU P di
nebo se objevila chyba hlidani ¢asu repinackvynulovani avymazani operandu
(Watch-Dog). @ RESET: Vynulovani chybovych hlaseni, inicializace CPU atp.
P hova kontrolk ® Po resetu se prepina¢ musi znovu vratit do stredové polohy.
oruc‘ ovav on. o ? ) . ) @ L. CLR: Latch Clear - data operand(, kterd jsou nastavena
® ON: Doslo !(J?d'ng z nasledujicich chyb: v pfechodné pamétové oblasti pro parametry (aretace typu
- Chyba hl'da,"' casu (WatCh'DOQ) latch), jsou vymazana, tzn. vypnuta nebo vynulovéna.
- Chyba systémového nastaveni
- Chyba u servozesilovac(i
© | ERR-LED

- Chyba v programu Motion SFC
- Béhem vlastni diagnostiky byla zjistény chyba,
ktera nevede k preruseni programu
@ BLIKA: Doslo k chybg, ktera prerusila chod programu.
@ OFF: Polohovaci CPU pracuje bezchybné

@O | MRRUN-LED

Stav zpracovéni programu (MOTION RUN):

@ ON: Polohovaci CPU provadi fidici program pro
polohovaci operace

@ BLIKA: Probiha Latch Clear

@ OFF: Ridici program pro polohovaci operace
nebézi, anebo byla pfi vlastni diagnostice
zjisténa chyba, ktera vede k pieruseni programu.

7segmentovy ukazatel LED
Kontrolka provozniho stavu polohovaci CPU a chybovych hlaseni

oo

L b LY | probihainicializace procesorové jednotky CPU
14 (trvani:asi 10's)

DR = I x| Pak se rozsviti RUN nebo STOP (viz nize)

(R R}

Normalni provoz/rezim RAM
(Prava desetinna te¢ka blika.)

Poloha volice "0": Rezim RAM

Poloha volice "6": Rezim ROM

Poloha volice "C": Mazani SRAM

Tyto spinace jsou pfi dodavce polohovaci CPU stan-
dardné nastaveny do polohy "0".

V rezimu RAM se provadi program, ktery je ulozen

0
5‘/;“ 2 v paméti SRAM zabudované v polohovaci CPU.
%\ﬁ/ & || Parametry jsou rovnéz ukladany do paméti SRAM.
68l V rezimu ROM je uzivatelsky program, ktery je

ulozen v interni paméti ROM polohovaci CPU,
pfenesen spolu s parametry do paméti SRAM.
Pak je proveden program.

UPOZORNENI:

Ostatni polohy voli¢e jako "0", "6" a "C" nejsou
pripustné.

Rezim ROM (Prostfedni desetinna tecka sviti, prava
+ | desetinna tecka blika.)

Pfepinac RUN/STOP (béh/stop)

Pepinac k nastaveni druhu provozu polohovaci CPU
@ RUN: Polohovaci program bézi

@ STOP: Polohovaci program nebézi

Vo ¥ | Instala¢nirezim
LA X e (Trvale sviti "INS", pravé desetinna tecka blikd.)

STOP: Polohovaci program nebézi

P x| RUN: Polohovaci program bézi

Vstup pro okamzité, vynucené zastaveni (stop) - spolecné zastaveni
viech servo-os

UPOZORNENI:

Tento vstup musi byt bezpodmineéné zapojen.

Pouzijte zde rozpinaci kontakt: K okamzitému zastaveni (stop)
vsech os dojde vidy, kdyz je i signal EMI rozpojen (OFF).

Konektor SSCNET IIl (CN1)
Rozhrani pro pfipojeni servozesilovace systému 1 (max. 16 os)

Konektor SSCNET IIl (CN2), jen u Q173DCPU
Rozhrani pro pfipojeni servozesilovace systému 1 (max. 16 os)

o ;:. y : BT1: Napéti externi baterie je nizsinez 2,7 V.
[ = L
[ R R ¢ BT2: Napéti externi baterie je nizsinez 2,5 V.
DBy
S L8 L8 | Neni nainstalovan operaéni systém ("A00" blika)

)
| )

l Chybné systémové nastaveni polohovaci CPU
Voo ("AL" blikne tfikrat, pak se zobrazi "L01".)
Lot

I
)

l Chyba servozesilovact
™ &1 ¢ | CAL blikne tiikrat, pak se zobrazi "S01")
DRI N |

Chyba hlidani ¢asu Watch-Dog
(V3echny tii desetinné tecky sviti.)




Na spodni strané modulu

Q172CPUN, Q173CPUN Q172DPUN, Q173DPUN
Q172CPUN Q173CPUN
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Rozhrani pro pfipojeni programovaciho pfistroje

Konektor SSCNET (CN1)

) Konektor SSCNET (CN2)
2] Toto rozhrani slouzi k pfipojeni servozesilovac.

Zkusebni svorka
UPOZORNENI:

Q172HCPVU, Q173HCPU

Q172HCPU Q173HCPU
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o Tato svorka neni urcena pro uzivatele. Slouzi pfi vyrobé
k testovani polohovaci CPU.
@ | Konektor pro pfipojeni externi baterie

Popis

Konektor SSCNET Ill (CN1)
Rozhrani pro pfipojeni servozesilovace systému 1 (max. 16 os)

Konektor pro pfipojeni externi baterie

Konektor SSCNET
Rozhrani USB pro pfipojeni programovaciho pfistroje

o0 00 [~

Konektor SSCNET Il (CN2)
Rozhrani pro pfipojeni servozesilovace systému 2 (max. 16 os)

Rozméry
Q172CPUN, Q173CPUN

27,4 mm
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98 mm
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Q172HCPU, Q173HCPU

27,4Amm

[

Q173HCPU

2
=
104,6 mm

Q172DCPU, Q173DCPU

27,4mm
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98 mm

1143 mm
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1143 mm
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Instalace

NEBEZPECI

Pied instalaci a pfipojovdnim kabelii vypnéte napdjeci napéti pro PLC
a ostatni externi napéti.

UPOZORNENI

@ Zarizeni provozujte pouze v prostredi, které vyhovuje podminkdm
uvedenym v popisu technického vybaveni systému MELSEC Q.
Zafizeni nesmi byt vystaveny prachu, olejové mize, leptavym nebo
hoflavym plynim, silnym vibracim nebo rdzim, vysokym teplotdm
a kondenzaénim téinkim nebo vihkosti.

@ Pii montdzi ddvejte pozor na to, aby se do modulu nedostaly pres
vétraci Stérbiny tfisky z vrtdni nebo zbytky drdtd, které by mohly
pozdéji zpisobit zkrat. K uzavieni vétracich stérbin pouzute
doddvany kryt Po ukonéeni vsech instalaénich prac: kryt opét
sejméte, aby pFi provozu nedoslo k prehfdti

@ Srouby dotahujte spravnym utahovacim momentem (viz pFirucku
k technickému vybaveni MELSEC System Q).

Pro programovatelné automaty MELSEC System Q jsou k dispozici rGzné
zékladni sbérnice. Detailni informace o zékladnich sbérnicich si prosim
vyhledejte v piru¢ce k technickému vybaveni pro System-Q.

Moduly polohovacich CPU je mozné provozovat jen v kombinaci s nejméné
jednou procesorovou jednotkou PLC.

Polohovaci CPU musi byt instalovéna na zékladni sbérnici vzdy vpravo od CPU
jednotky PLC. Modul CPU jednotky PLC se instaluje na prvni zdsuvnou pozici
sbérnice.

Instalace modulii na sbérnici

UPOZORNENI

@ Pred instalaci modulii vidy vypnéte sitové napéti.

® Pokud neni modul sprdvné nasazen do vodiciho vybrdni na sbérnici,
miize dojit k ohnuti kolikii na konektoru modulu.

® Nedotykejte se zddnych vodivych dilii nebo elektronickych
komponent modulu. Mohlo by to vést k poruchdm nebo poskozeni
modulu.

@ Po vypnuti sitového napéti nasadte
modul spodni zapadkou do vodiciho
vybrani sbérnice.

(@ Pak modul pitlacte ke sbérnici tak, aby
pfilehl celou plochou na sbérnici.

® Pokud pracujete v prostiedi s vyskytem vibraci, zajistéte modul
dodatecné jednim Sroubkem (M3 x 12). Tento Sroubek neni obsahem
dodavky modulu. Utahovaci moment tohoto Sroubu ¢ini 36 a 48 Ncm.



Pripojeni

NEBEZPECI

@ Predinstalaciapfipojovdnim kabeliivypnéte napdjecinapétipro PLC
a ostatni externi napéti.

@ Pred zapnutim napéti zakrytujte svorky na modulu.

[ ] jistéte i laci bezpeci iho zafizeni mimo jednotku PLC tak,
aby i v pFipadé vypadku napa/eclho napéti nebo p¥i poruse PLC byl
zajistén bezpecny provoz zarizeni. Jinak by mohlo dojit vlivem
nedefinovanych stavii k tézkym trazim.

@ Instalujte obvod pro nouzové vypnuti, bezpecnostni obvod a
vzdjemnou aretaci sméru otdceni pohonu s koncovymi vypinaci tak,
aby nemohlo dojit k poskozeni v koncovych polohdch.

@ Zjisti-li procesorovd jednotka PLC p¥i vlastni diagnostice néjakou
chybu, jako nap¥. éasovou chybu v béhu programu
(Watchdog-Timer), pak vypne vsechny vystupy. Dojde-li k chybé na
vstupech/vystupech, kterou procesorovd jednotka PLC neni schopna
detekovat, paksenavystupu objevit nedefi stavy Pro
tyto pripady jte externi itorovaci a ochrannd zanzem,

kterdivtakovém pnpadezaﬂs!: bezpeény provozstrojniho zafizeni.

Pfipojeni kabelu SSCNET

Pouzitelné kabely SSCNET pro Q172CPUN a Q173CPUN
K propojeni polohovacich CPU Q172CPUN a Q173CPUN se servozesilovaci se
pouzivaji médéné kabely SSCNET.

Kabel* Délka [m] K propojeni

Q172CPUN s prvnim servozesilova-

Q172)2BCBLLIM-B &em a drzékem baterie Q170BAT

05/1/5

Q173CPUN s rozvodnou kartou

Q173DVCBLCOM Q173DV pro SSCNET

0,5/1

@ Rozvodna karta Q173DV se
servozesilovacem MR-J25-B

@ Servozesilovatem MR-J25-B se
servozesilovacem MR-J25-B

MR-J2HBUSCIM 05/1/5

* "[J"udava délku kabelu; napf. 05:0,5m, 1: 1 m, 5:5m

Pouzitelné kabely SSCNET pro Q17JHCPU a Q17LIDCPU
Polohovaci CPU typG Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU a Q173DCPU
vyuzivajisbérnici SSCNET Ill, u které se ke komunikaci pouzivaji optickd vedeni.

Kabel* Délka [m] K propojeni

MR-J3BUSCIM ?l115§ 03705 ® Q170HCPU/Q170DCPU s
prvnim servozesilovacem

MR-J3BUSLIM-A 5/10/20 @ Servozesilova¢em MR-J3-B se

MR-J3BUSCIM-B 30/40/50 servozesilovatem MR-J3-B

* "[0"udava délku kabelu; napt.015:0,15m,03:0,3m, 1: Tm

UPOZORNENI

@ Kdyz neni datovy kabel SSCNET Il pripojen, uzavrete pripojovaci
konektor ochrannou krytkou. Zaprdseny vyvod by mohl narusit
opticky pFenos a vyvolat tak chybnou funkci.

@ Nedivejte se nikdy pfimo do svétla, které vychdzi z vyvodu datové
sbérnice SSCNET Ill na servozesilovaci nebo na modulech
Q172HCPU/Q172DCPU/Q173HCPU/Q173DCPU.

@ Je-lisitovy kabel SSCNET Ill vystaven pFilisnému namdhdni, jako jsou
napt. silné udery, pFiéné nebo tahové namdhdni, tizké ohyby nebo
pretdéeni, miiZe dojit k vnitinimu naruseni nebo zlomeni optickych
vldken. Datovy pFenos pak neni ddle mozny. Datovy kabel SSCNET Ill
poklddejte s sirokymi ohyby tak, aby byl vidy dodrzen minimdlni

dovoleny polomér ohybu a nedochdzelo k pretdceni kabelu.

Pokyny k zachazeni

@® Davejte pozor, aby pfi instalaci nedoslo ke skiipnuti nebo poslapani
vedeni.

@® Pii zapojovani kabelG dbejte nato, abyste u kabelu SSCNET dodrzeli
alespon minimalni polomér ohybu. Podkroceni tohoto poloméru muze
byt picinou chybnych funkci.

Kabel Mmmglm
polomér ohybu

Kabel SSCNET pro Q172CPUN/Q173CPUN 30mm

Kabel SSCNET pro MR-J3BUSCIM 25mm

Q172HCPU/Q172DCPU/

Q173HCPU/Q173DCPY | MR-3BUSLIM-A_ | S0mm

(Opticky kabel) MR-J3BUSCIM-B | 50 mm

@ Kabel SSCNET Il upevnéte tak, aby konektor SSCNET IIl nebyl vystaven
namahani, které by mohla zptsobit vlastni hmotnost kabelu.

Q172HCPU, Q173HCPU

Konec kabelu nezatizeny
vlastni hmotnosti

Upevnéni Kabel SSCNET Il

Q172DCPU, Q173DCPU

Konec kabelu nezatizeny
vlastni hmotnosti

Rozvadéc

Kabel SSCNET Il

q Upevnéni

@ Piispojovéani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen
konektor kabelu SSCNET.

Polohovaci CPU

Polohovaci CPU

N

V7 X
~— 1

@ Piipfipojovani kabelu SSCNET zatlacte konektor kabelu do zasuvky CN1
nebo CN2 tak, aby jeho zépadka spolehlivé zaskocila.

@ Pied odpojovanim konektoru od modult Q172CPUN nebo Q173CPUN
nejprve uvolnéte mechanickou pojistku.

UPOZORNENI
Prindsilném vytahovdnik ktorumiiZe dojit k poskozenipolohovaci CPU!

@® Pokud u modull Q172HCPU, Q172DCPU, Q173HCPU nebo Q173DCPU
odpojite kabel SSCNET Ill, musite konektorovou zasuvku uzavfit
ochrannou krytkou.

Pfipojeni externi baterie
@ VioZeni baterie
- Q172CPUN
Baterii AGBAT/MR-BAT vlozte do drzéku baterie Q170BAT.
- Q173CPUN
Baterii AGBAT/MR-BAT vlozte do rozvodné karty Q173DV.
- Q172HCPU a Q173HCPU
Vlozte baterii Q6BAT do drzaku baterie Q170HBATC.
- Q172DCPU a Q173DCPU
Vlozte baterii Q6BAT do drzaku baterie Q170HBATC.
@® Konektor baterie zatla¢te do konektoru BAT rozvodné karty Q173DV
nebo drzaku baterie Q170BAT, Q170HBATC piip. Q170DBATC tak, aby
jeho zapadka spolehlivé zaskodila.

Pfi spojovani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen
konektor kabelu baterie. Nevytahujte konektor tazenim za kabel.

/ Konektor "BAT"

Drzak baterie

Konektor —

@ Propojte konektor (CPU) rozvodné karty/drzaku baterie s polohovaci CPU.

Jen pro Q172DCPU a Q173DCPU: okamzité zastaveni (stop)

Kabelové propojeni

Vstup pro okamzité zastaveni (EMI) modull polohovacich CPU u typl
Q172DCPU a Q173DCPU musi byt vzdy bezpodminecné piipojen.

Pokud neni na tomto vstupu zadné napéti, pak dojde k okamzitému zastaveni
(stop) vsech servo-os. Na vstup EMI pfipojte pfes rozpinaci kontakt stejnos-
mérné napéti 24 V libovolné polarity.

Pro toto pripojenti je k dispozici kabel Q170DEMICBLCIM o délce az 30 m.

("0)" udéava délku kabelu; napf. 05:0,5m, 1: 1 m, 5: 5 m).

24V DC(+10 %, 15 %)

S
_+| -

Kabel Q170DEMICBLCIM

EMI
]
-
EMICOM \
e,

Pripojeni
@ Pii spojovéani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen
konektor kabelu EMI.

okamzité zastaveni

Odpojit konektor

@® Konektor kabelu EMI zatlacte do zasuvky EMI tak, aby jeho zapadka
spolehlivé zaskocila.

@® Pii odpojovani konektoru od modulu uvolnéte konektorovy spoj
zatla¢enim na mechanickou pojistku.

UPOZORNENI

D loh.

umiiZedojitkp ip

Prindsilném vytahovdnik k iCPU!
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