}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Series

Programmable Logic Controllers

Installation Manual for Motion Controller
R16MTCPU and R32MTCPU

Art.no.: 294686 ENG, Version A, 09112015
Safety Precautions

For use by qualified staff only

The instructions in this manual are written for qualified electrical technicians
who are already familiar with automation technology safety standards. System
configuration and layout, installation, setup, servicing and testing of the
equipment may only be performed by qualified electrical technicians. Any
modifications to the hardware and/or software of our products not specifically
described in this manual may only be performed by authorized Mitsubishi
Electric staff.

Proper product use

The programmable logic controllers (PLCs) of the MELSEC iQ-R series are only
intended for the applications described in this installation manual and/or the
other manuals referenced below. All operating parameters and settings spec-
ified in this manual must be observed. The products described have all been
designed, manufactured, tested and documented in strict compliance with
the relevant safety standards. Unauthorized modification of the hardware or
software or failure to observe the warnings in this manual and on the products
may result in serious injury to personnel and/or damage to property. Only
peripherals and expansion equipment specifically recommended and
approved by Mitsubishi Electric may be used with the programmable logic
controllers of the MELSEC iQ-R series. All and any other uses shall be deemed
to be improper.

Safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your application
must be observed in your system configuration and layout and for installation,
setup, servicing and testing of these products.

This manual includes warnings to help you use the products properly and
safely. These warnings are identified as follows:

DANGER:
A\ User injury hazard.
Failure to observe these safety warnings can result in health

and injury hazards for the user.

Mounting the Motion CPU to a base unit

Overview No. | Description
Module R16MTCPU R32MTCPU @ | SD memory card access control switch
Number of control axes 16 32 Q SD memory card slot
A ) Linear interpolation for up to 4 axes, circular SSCNETIII CN1 Connector to connect the servo amplifier of line
Interpolation functions interpolation for 2 axes, helical interpolation for (0] connector 1 (up to 16 axes).
3 axes
SSCNETII CN2 Connector to connect the servo amplifier of line
Programming language Motion SFC, dedicated instruction o connector 2 (up to 16 axes).
Interfaces SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, SD memory card PERIPHERAL I/F L ) . .
@ For communication I/F with peripheral devices.
connector
Names and Functions of Parts ® ON: Communicating at 100Mbps
With open @ SPEED LED @ OFF: Communicating at 10Mbps, or not con-
front cover nected.
@ BLINKS: Communicating data
@ | sb/rDLED @ OFF: Not communicating data
@ Production infor- Shows the production information (16 digits) of
mation marking the module.
R16MTCPU R32MTCPU
R16MTCPU R32MTCPU . Dimensions
2&:3; EE‘,;O"X ) The dimensions of all modules are identical.
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No. | Description

WARNING:
A Equipment damage hazard.
L ) Failure to observe these safety warnings can result in serious

damage to the equipment or other property.

Additional information

You can find more information on these products in the following manuals
@® MELSEC iQ-R Series Hardware Manual

@® MELSEC iQ-R Series Programming Manual

You can download these manuals from our website free of charge
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

If you have any questions about installing, programming and operating
MELSECiQ-R series controllers, please don't hesitate to contact your local sales
office or distributor.

Displays the operating status of the Motion
CPU.
(1) READY ® ON: Normal operation
@ BLINK: Initializing
® OFF: An error has been occurred.
Displays the error status of the Motion CPU.
9 ERROR @ ON, BLINKS: An error has been occurred.
@ OFF: Normal operation
Status Displays the availability of the SD memory card.
3} LED CARD @® ON: Available
READY @ BLINK: Loading
@® OFF: Notavailable or not inserted
Displays the access status of the SD memory
(4) CARD card.
ACCESS | @ ON: Beingaccessed
@® OFF: Notaccessed
e DOT Indicates the operating status and error infor-
MATRIX mation.

Set the operation mode (Normal mode, Installa-
tion mode, etc.).

@ Each switch setting is 0 to F.

@ Factory default: 0

@ | Rotary switch

Move RUN/STOP to change the operating state
. of the Motion CPU module.
0 RUN/STOP switch @® RUN:Program is started.

@ STOP: Program is stopped.

Installation and Wiring

DANGER

Turn off all phases of the power supply for the PLC and other external
sources before starting the installation or wiring work.

CAUTION

@ Use the product in the envir within the g I specifications
described in the Hardware Manual for the MELSEC iQ-R series. Never
usethe product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts, corro-
sive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high tem-
perature, condensation, or wind and rain.

@ When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction

@ Before handling modules, touch a grounded metal object to discharge
the static electricity from the human body. Not doing so may cause
failure or malfunctions of the module.

@ Do not see directly the light generated from CN1 connectors of motion
controller or servo amplifiers or from the end of SSCNET cable. When
the light gets into eye, you may feel something is wrong for eye.

The light source of SSCNET c with class1 definedin JIS C6802 or
IEC60825-1.

AN WARNING

@® Do not drop the module or subject it to heavy impact.

@® Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal-
function, injury or fire.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will damage
the module connector and module.

@ Do not touch the conductive or electronic parts of a module directly.
Doing so can cause a unit malfunction or failure.

(@ After switching off the power
supply, insert the module fixing
latch into the module fixing hole
of the base unit.

@ Push the module in the direction
of arrow to load it into the base
unit.

@) Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.

Torque ranges

Tighten the screws of the module using torque within the following ranges.
Loose screws may cause short circuits, mechanical failures or malfunction.

Screw Torque

Motion controller fixing screw (M5 screw) 2.75t03.63 Nm

Motion controller FG fixing screw (M4 x 12 screw) 0.82to 1.11 Nm

Module fixing screw (M3 x 12 screw) 0.36t0 0.48 Nm

Rotary switch setting

Rotary | Set-

switch® | ting Mode

Description

0 | Normal mode Normal operation mode

EthernetIP address

display mode Mode to display the IP address

Installing the operating system

A | Installation mode software using MT Developer 2

C | SRAM clear The data of the RAM inside the

Motion controller are cleared.

@ No other settings allowed except those of this table.
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R-Serie

Speicherprogrammierbare
Steuerungen

Installationsanleitung fiir Motion-CPU-
Module R16MTCPU und R32MTCPU -
»Motion-Controller”
Art.-Nr.: 294686 DE, Version A, 09112015

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieB8lich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Gerate durfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC iQ-R-Serie sind
nur fur die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installations-
anleitung oder den unten aufgefiihrten Handblichern beschrieben sind. Ach-
ten Sie auf die Einhaltung der in den Handbtichern angegebenen allgemeinen
Betriebsbedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, gepruft und dokumentiert. Unqualifizierte Ein-
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser
Installationsanleitung angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhin-
weise konnen zu schweren Personen oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur
von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in
Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC iQ-
R-Serie verwendet werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung
oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemag.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die fur den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und
Unfallverhtungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

Ubersicht

Nr. | Beschreibung

Montage der Motion-CPU auf einem Baugruppentrager

Modul

R16MTCPU R32MTCPU

Steuerbare Achsen

16 32

Interpolation

Programmiersprachen

Motion SFC, Applikationsanweisungen

Schnittstellen

SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, SD-Speicherkarte

Bedienelemente

R16MTCPU

R16MTCPU
READY

ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

mit gedffneter
Frontklappe

R32MTCPU

R32MTCPU
READY

PERIPHERAL |/F

ERROR
CARDREADY
CARD ACCESS
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Nr. | Beschreibung

GEFAHR:

A Warnung vor einer Gef&hrdung des Anwenders

)] N:chtbeachtung der orsic Bnah,

kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder d:e Gesundbheit des
Anwenders fiihren.
ACHTUNG:

A\ Warnung vor einer Gefﬁhrdung von Gerdten.

(&= Nichtbeachtung der Vorsich Bnah
kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

Weitere Informationen

Die folgenden Handblicher enthalten weitere Informationen zu den Geraten:
@ Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie

@ Programmieranleitung zur MELSEC iQ-R-Serie

Diese Handbticher stehen Ihnen im Internet kostenlos zur Verfiigung
(https://de3a.MitsubishiElectric.com/fa/de/).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-
rungen der MELSEC iQ-R-Serie ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zusténdiges Ver-
kaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Anzeige des Betriebszustandes der Motion-CPU
@® EIN: Normalbetrieb

SSCNETIHI-
Anschluss CN1

Optischer Anschluss fiir die Servoverstarker
Nr. 1 (bis zu 16 Achsen)

SSCNETIHI-
Anschluss CN2

Optischer Anschluss fiir die Servoverstarker
Nr. 2 (bis zu 16 Achsen)

Kommunikationsschnittstelle fiir periphere

PERIPHERAL I/F Gerdte

@ EIN: Verbunden mit 100 Mbps
@ AUS: Nicht verbunden oder verbunden mit
10 Mbps

SPEED LED

@ BLINKT: Datentibertragung lauft
@ AUS: Keine Datentibertragung

[0)
o
® Anschluss
®
(4

SD/RD LED

® | seriennummer Zeigt die Seriennummer (16 Zeichen) des

Motion-CPU-Moduls.

Abmessungen
Die Abmessungen sind fiir alle Motion-CPU-Module identisch.
<
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Beispiel: R32MTUCPU Einheit: mm

Installation und Anschluss

A

Schalten Sie vor dem Einbau der immer die Versor

nung der SPS und andere externe Spannungen aus.

Lassen Sie das Modul nicht fallen und setzen Sie es keinen harten Sté3en aus.
Offnen Sie nicht das Gehiiuse eines Moduls. Veréndern Sie nicht das
Modul. Stérungen, Verl d/oder Feuer ko die Folge sein.
Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Baugrup-
pentrdger gesetzt, knnen sich die Stifte im Modulstecker verbiegen.
Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der Mod-
ule. Dies kann zu Stérungen oder Beschddigung der Module fiihren

WARNING

Modul

(@ Nachdem Sie die Netzspannung
ausgeschaltet haben, setzen Sie
das Modul mit der unteren
Lasche in die Fiihrung des Bau-
gruppentragers ein.

@ Driicken Sie das Modul anschlie-
Bend auf den Baugruppentréger,
bis das Modul ganz am Baugrup-
pentrager anliegt.

® Sichern Sie das Modul zusatzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn Vibra-
tionen zu erwarten sind. Diese Schraube gehort nicht zum Lieferumfang.

Anzugmomente
Ziehen Sie die Schrauben der Module mit den in der folgenden Tabelle ange-
GEFAHR gebenen Anzugmomenten an. Lose Schrauben kénnen Kurzschlisse, mecha-
nische Fehler oder Fehlfunktionen hervorrufen.
Schalten Sie vor der Il und der Verd g die Versor p

nung der SPS und andere externe Spannungen aus.

Schraube Anzugmoment

ACHTUNG

Motion-Controller-Befestigungsschraube (M5) 2,75 bis 3,63 Nm

Motion-Controller-Erdungsschraube FG (M4 x 12) 0,82 bis 1,11 Nm

o READY @ BLINKT: Initialisierung
® AUS: Eine Storung ist aufgetreten.
Anzeige des Fehlerzustands der Motion-CPU
(2) ERROR @ EIN, BLINKT: Eine Stérung ist aufgetreten.
@® AUS: Normalbetrieb
Sta- Anzeige der Verfligbarkeit der SD-Speicherkarte
0 | s CARD ® EIN: Verfigbar
LED READY @ BLINKT: Bereit
@ AUS: Nicht verfugbar oder nicht eingesetzt
Anzeige des Zugriffsstatus der SD-Speicher-
(4) CARD karte
ACCESS @ EIN:  Zugriff erfolgt
@ AUS: Kein Zugriff
Pmuar;lr(it;- Anzeige der Betriebs- und Fehlerstatus der
. Motion-CPU
anzeige

Drehschalter

Einstellung des Betriebsmodus
@ Jeder Schalter ist von 0 bis F einstellbar.
@® Werkseinstellung: 0

RUN/STOP-
Schalter

Schalter zum Einstellen der Betriebsart der CPU
@ RUN: SPS-Programm wird bearbeitet.

@ STOP: SPS-Programm wird nicht bearbeitet.

Auswurftaste fir Speicherkarte

o & | 0|0

Speicherkartenschacht

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die in
der Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie aufgefiihrt sind. Die
Gerdte diirfen keinem Staub, Olnebel, ditzenden oder entziindlichen
Gasen, starken Vibrationen oder Schlagen, hohen Temperaturen und
keiner Kond oder Feuch

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keme Bohrspdne oder Drahtreste
durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Das kann Brénde,
Geriteausfille oder Fehler verursachen.

@ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes
Metallteil, bevor Sie Module der SPS anfassen. Wenn dies nicht beachtet
wird, kénnen die Module beschddigt werden oder Fehlfunktionen auf-
treten.

@ Schauen Sie niemals direkt in das aus den Anschliissen CN1 des Motion
Controllers oder der Servoverstirker austretende Licht oder in das off-
ene Ende des SSCNET IlI-Kabels. Das ausgesendete Licht entspricht
gemdB der Norm IEC60825-1 der Laser-Klasse 1 (class 1) und kann bei
direktem Hineinschauen zu Irritationen der Augen fiihren.

Befestigungsschraube (M3x12) 0,36 bis 0,48 Nm

Drehschalter-Einstellungen

Dreh-

schalter® flocus

Einst. Beschreibung

0 | Normalbetrieb Betrieb wie vorgegeben

Ethernet IP-Adres-

. Zeigt IP-Adressen an.
sen-Anzeige

Installation der Betriebssoftware

A | Systeminstallation mit dem MT Developer 2

Die Daten des RAM im Motion-

C | SRAMI3schen Controller werden gel6scht.

@ Es sind keine anderen Einstellungen zulassig, auBer denen in dieser Tabelle.
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}‘MITSUBISHI ELECTRIC
Série MELSEC iQ-R

Automates programmables

Manuel d'installation pour les modules de
controleur de mouvement R16MTCPU et
R32MTCPU

N° art : 294686 FRA, version A, 09112015
Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant regus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, l'installation, la configuration, la mainte-
nance, I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens
formés et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité
de la technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les automates programmables (API) de la série MELSEC iQ-R sont congus uni-
quement pour les applications spécifiques explicitement décrites dans ce
manuel ou les manuels mentionnés ci-apres. Veuillez prendre soin de respec-
ter tous les paramétres d'installation et de fonctionnement spécifiés dans le
manuel. Tous les produits ont été développés, fabriqués, contrélés et docu-
mentés en respectant les normes de sécurité. Toute modification du matériel
ou du logiciel ou le non-respect des avertissements de sécurité indiqués dans
ce manuel ou placés sur le produit peut induire des dommages importants aux
personnes ou au matériel ou a d'autres biens. Seuls les accessoires et appareils
périphériques recommandés par MITSUBISHI ELECTRIC doivent étre utilisés.
Tout autre emploi ou application des produits sera considéré comme non
conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-
recte et stre des produits sont identifiés clairement comme suit :

DANGER:
/&\\ Averti de d corporel.
)

Le non-respect des préc décrites ici peut entrainer
des dommages corporels et des risques de blessure.

Apercu

Description

Installation des modules I'UC dans I'appareil de base

Langages de

programmation Grafcet de déplacement, instruction dédiée

Interfaces SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, SD carte mémoire

N°
Caractéristiques R16MTCPU R32MTCPU @ Bouton d'éjection de carte mémoire
Nombre d’axes 16 32 @ | Emplacement pour carte mémoire
adressables
— - — ® Connecteur Connecteur du servo-amplificateur du
Jusqu'a 4 axes avec interpolation linéaire, SSCNETII CN1 systéme 1 (jusqu'a 16 axes)
Fonctions d'interpolation 2 axes avec interpolation circulaire, —
3 axes avec interpolation hélicoidale i) Connecteur Connecteur du servo-amplificateur du
SSCNETIII CN2 systéme 2 (jusqu’a 16 axes)

Connecteur de périphérique
Interface de communication avec des
périphériques.

PERIPHERAL I/F

Eléments de commande

Capot ouvert

R16MTCPU
R16MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

R32MTCPU
R32MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

C
N
1
C
N
2

PERIPHERAL |/F

PERIPHERAL I/F

ATTENTION :
A Averti: d'end du matériel et des biens.
L ) Le non-respect des précautions décrites ici peut entrainer de

graves endommagements du matériel ou d'autres biens.

Autres informations

Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules :

@ Description du matériel du série MELSEC iQ-R

® Manuel de programmation de la série MELSEC iQ-R

Vous pouvez télécharger gratuitement ces manuels a partir de notre site internet
(https:/fr3a.MitsubishiElectric.com/fa/fr/).

Si vous avez des questions sur l'installation, la programmation et I'utilisation
des automates de la série MELSEC iQ-R, n'hésitez pas a prendre contact avec
votre distributeur ou bureau de vente local

i
®
N° | Description
Affiche le mode de I'UC de I'API.
@® ON: Fonctionnement normal
o READY @ Clignote: Initialisation
® OFF: Une erreur est survenue.
Affichage d'erreur de I'UC de API.
Q ERROR @ ON, Clignote: Une erreur est survenue.
@ OFF: Fonctionnement normal
é\;fa" e Affiche la disponibilité de la carte mémoire SD.
o oe ¢ | carp ® ON:  Disponible
READY @ Clignote: Chargement
® OFF: Non disponible ou non inséré
CARD Affiche I'état d'accés de la carte mémoire SD.
(4] ACCESS ® ON: Accés actif
® OFF: Pas d'acces
(5 DOT Affiche I'état et les informations d'erreur de
MATRIX fonctionnement.
Interrupteur Entre le mode Normal et le mode Installation.
(6] P @ Chaque réglage du commutateurestdeOaF.
rotatif . Mg
@ Leréglage d'usine: 0
Commutateur de réglage du mode de fonction-
Commutateur nement
o RUN/STOP @ RUN: exehcut? Ie/programme de I'API
@ STOP: arréte |'exécution du programme de
I'API

@ ON: Communiquer a 100 Mbps

® | SPEED @ OFF: Communiquer a 10 Mbps,
ou non connecté.
Affichage de |’état de transmission des données.
@® | sb/rD @ Clignotante : Données en cours d'envoi

@® OFF: Données non regues

@ Plaque Affiche les informations de production

signalétique (16 chiffres) du module.
Dimensions
Les dimensions de tous les modules sont identiques.
<
O
L —
&
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Exemple : R32MTUCPU Unité : mm

Installation et Raccordement

DANGER

Toujours couper la tension d'alimentation de I'API et les autres tensions
externes avant l'installation et le cablage.

/ ATTENTION
® Utilisez les modul q sous les conditi bi men-
tionnées dans le manuel du matériel pour la série MELSEC iQ-R. Les
dules ne doi pas étre exposés a des p éres conductrices,

vapeurs d'huile, gaz corrosifs ou inflammables, de fortes vibrations ou
secousses, des températures élevées, de la condensation ou de
I'humidité.

® Lorsdel’i Il de I'équip veiller a ce qu’aucun copeau ou
fragment de fil ne pénétre dans le module par les fentes d’aération. Au
risque de provoquer des incendies, des défailles de I’équipement ou
des erreurs.

@ Afin d’empécher toute pénétration de copeau de forage ou de frag-
ments de fil par les fentes d’aération du module, un couvercle de pro-
tection est placé sur les fentes d'aération sur la face supérieure du
module. Ne pas enlever ce cache avant d'avoir terminé le cablage. Ce
cache doit étre enlevé avant de mettre le module en marche afin
d'éviter une surchauffe du module.

@ Neregardez pas directement la lumiére émise par les connecteurs CN1
du contréleur de mouvement, des servo-amplificateurs ou de
I'extrémité du cdble SSCNET : ce qui peut provoquer des troubles
visuels. La source lumineuse SSCNET est conforme a la Classe 1 des

AN ATTENTION

@ Ne faites pas tomber le module et ne le lui faites pas subir de chocs bru-
taux.

@ Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Cela
peut sinon avoir pour conséquence des défaillances, des blessures et/ou
un incendie.

@ Insérez touj le verrou de fixation du module dans le trou de fixation
du chassis de base. Si vous forcez le crochet dans le trou, vous détériore-
rez le connecteur et le module.

@ Ne pas toucher aux parties conductrices du module. Cela peut sinon
avoir pour conséquence des défaillances, des blessures et/ou un
incendie.

@ Aprés avoir coupé l'alimentation
électrique, introduire la patte
inférieure du module dans le
trou de guidage de I'appareil de
base.

(@ Appuyer ensuite fermement sur
le module dans I'appareil de
base en s'assurant qu'il soit tota-
lement enfoncé dans |'appareil
de base.

® Fixer le module avec une vis M3 x 12 si 'emplacement de montage est sou-
mis a des vibrations. Ces vis ne sont pas fournies avec les modules.

Couples

Serrez les vis des modules avec les couples de serrage mentionnés dans le
tableau suivant. Des vis desserrées peuvent entrainer des courts-circuits, des
erreurs mécaniques ou des dysfonctionnements.

Vis Couple

Vis de fixation du contréleur de mouvement (vis M5) | 2,75 a 3,63 Nm

Vis de fixation du contréleur de mouvement FG
(vis M4 x 12)

Vis de fixation du module (vis M3 x 12)

0,82a1,11 Nm

0,36 0,48 Nm

Configuration du commutateur rotatif

Commu- Ré-
tateur Mode Description
rotatif® | 9129¢

0 Mode Normal Fonctionnement normal

Mode d'affichage
8 de l'adresse IP
Ethernet

Affichage de I'adresse IP

Installation du systéme d'exploita-

A Mode Installation tion au moyen de MT Developer 2

Les données de la mémoire RAM
du contréleur de mouvement sont
effacées.

Effacement de la
mémoire SRAM

® Aucun autre paramétre que ceux du tableau ci-dessus n'est autorisé

normes JIS C6802 ou IEC60825-1.
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CAUTION

@ When pulling out the SSCNETIII cable from the connector, be sure to
put the cap on the SSCNETIII connector. If the SSCNETIII end face is
dirty, optical transmission is interrupted and it may cause malfunc-
tions.

@ Do notseedirectly into the light generated from the SSCNETIII connec-
tor of the servo amplifier or Motion CPU.

@ If the SSCNETIII cable is exposed to excessive stress such as a major
shock, lateral pressure, haul, sudden bending or twist, its inside dis-
torts or breaks, and optical t will not be ilabl

ACHTUNG

)

@ VerschlieBen Sie den SSCNETIII-Anschluss mit der Schutzkappe, wenn
das SSCNETIII-Kabel nicht angeschlossen ist. Durch eindringenden
Schmutzwird die optische Ubertragung gestért und es konnen Fehlfunk-
tionen auftreten.

@ Schauen Sie nicht direkt in das Licht, das aus dem SSCNETIII-Anschluss
des Servoverstdrkers oder der Motion-CPU-Module austritt.

@ Wenn das SSCNETIII-Kabel iibermdBigen B pruch
wird, wie z. B. schweren Schligen, seitlichem Druck, Zug, engen Biegun-
gen oder Verdrehungen, kénnen die Lichtleitfasern verdreht werden
oder brechen. Dadurch wird die Dateniibertragung unterbrochen.

ATTENTION

@ Obturezle raccordement SSCNETIII avec le capot de protection sile cable
SSCNETIII n'est pas raccordé. La présence de souillure peut géner la
issi et des dysf i sp apparaitre.

u pliq

@ Ne regardez pas directement la lumiére émanant du connecteur SSC-
NETIII du servo-amplificateur ou des UC Motion.

@ Silecdble SSCNETII est soumis a des sollicitations excessives comme par
ex. des chocs, une pression latérale, une traction, des flexions ou des tor-
sions étroites, les fibres optiques p se déformer ou se rompre. La

tr ission de d estalors in

@ Do not squeeze the SSCNETIII cables and do not stamp on the cables
during wiring.

@ When laying the SSCNET cable, regard the minimum cable bend radius
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm).
If the bend radius is less than the minimum cable bend radius, it
may cause malfunctions.

@ Fix the SSCNETIII cable so that the SSCNETIII connector is not stres-

sed by the weight of the cable.

@ Hold the connector part of the SSCNET cable for installation or
removal.

® When connecting, push the connector securely into the connector
CN1 or CN2 until it clicks.

@ Quetschen Sie die Leitungen nicht und treten Sie bei der Installa-
tion nicht auf die Leitungen.

@ Bitte beachten Sie bei der Verkabelung den minimalen Biegeradius
der SSCNET-Kabel (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/
MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Wird dieser Radius unterschritten, kénnen
Fehlfunktionen auftreten.

@ @ Befestigen Sie ein SSCNETIII-Kabel so, dass der SSCNETIII-Anschluss
nicht durch das Gewicht des Kabels belastet wird.

@ Fassen Sie nur an den Stecker des SSCNET-Kabels, um die Steckver-
bindung herzustellen oder zu I6sen.

@ Driicken Sie beim Anschluss des SSCNET-Kabels den Stecker in den
Anschluss CN1 oder CN2, bis er spurbar einrastet.

@®Ne pincez pas les cables SSCNETIII et ne les frappez pas pendant le
cablage.

@®Pour la pose du cable SSCNET, appliquez un rayon de courbure mini-
mal (MR-J3BUSCIM : 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSLIM-B :
50 mm). Un rayon de courbure inférieur au rayon minimal peut
entrainer des dysfonctionnements.

@Fixez le cable SSCNETIII tel que le connecteur SSCNETIII ne subisse
pas de contrainte due au poids du cable.

@®Maintenez le connecteur du cable SSCNET pour le montage ou le
démontage

@®Lors de la connexion, poussez fermement le connecteur dans le
connecteur CN1 ou CN2 jusqu'a entendre un déclic.

Forced stop input
©®) Sofort-Stopp-Eingang
® Entrée d’arrét forcé

Wiring of the Forced stop input (EMI) of the Motion
CPU modulesR16MTCPU and R32MTCPU is manda-
tory.

When there is no voltage at this input a forced stop
of all servo amplifiers will be performed. Use a
normally closed contact to connect a voltage of
24V DC and arbitrary polarity with the EMI input.

NOTE

Der Sofort-Stopp-Eingang (EMI) der Motion-CPUs
R16MTCPU und R32MTCPU muss unbedingt ange-
schlossen werden.

Wenn an diesem Eingang keine Spannung anliegt,
wird fiir alle Servo-Achsen ein Sofort-Stopp ausge-
16st. SchlieBen Sie am EMI-Eingang eine Gleich-
spannung von 24V und beliebiger Polaritét tber
einen Offnerkontakt an.

(D) HINWEIS

Le cablage de l'entrée d'arrét forcé (EMI) des
modules UC Motion R16MTCPU et R32MTCPU est
obligatoire.

Lorsqu‘aucune tension n'est présente sur cette
entrée, |'arrét forcé de tous les servo-amplificateurs
a lieu. Utilisez un contact normalement fermé pour
connecter une tension de 24V CC et une polarité
arbitraire avec I'entrée EMI.

(F) REMARQUE

24V DC(+10 %, -15 %)
24V CC(+10 %, -15 %)

EMI o 4{ P

EMI.COM 2]
EMI

aa

No./
Nr./ | Description / Beschreibung / Description

Cable Q170DEMICBLEIM ("" indicates the cable length; e. g.
05:0.5m, 1: 1 m, 30:30 m)

Kabel Q170DEMICBLOM (,0“gibt die Kabelldnge an; z. B.
05:0,5m, 1: 1 m, 30: 30 m)

Cable Q170DEMICBLOM (« O » indique la longueur du
cable; parex.05:0,5m,1:1m,30:30m).

Forced stop

Sofort-Stopp

Arrét forcé

VCHAVAICAN

Removal
Stecker abziehen
Dépose

@ For connection or removal of the forced stop input cable, do it
surely while holding the connector of the cable.
@ When connecting, push the connector of the EMI cable securely
into the EMI connector until it clicks.
@ For removal of the forced stop input cable, pull it out while pressing
the connector fixing hook.
CAUTION:

Forcibly removal of the connector will damage the Motion CPU
module!

@ Fassen Sie nur an den Stecker des EMI-Kabels, um die Steckverbin-
dung herzustellen oder zu l6sen.
@ Driicken Sie den Stecker des EMI-Kabels in den Anschluss EMI, bis er
splrbar einrastet.
@ @ Zum Losen der Verbindung driicken Sie auf die mechanische Siche-
rung, wahrend Sie den Stecker vom Modul abziehen.
ACHTUNG:

Beimg I Her iehen des Steckers wird die Motion-
CPU beschiadigt!

@ Pour la connexion ou le démontage du cable de I'entrée d'arrét forcé,
Assurez-vous de maintenir le connecteur du cable de la batterie.
@ Lors de la connexion, poussez fermement le connecteur du cable
EMI dans le connecteur EMI jusqu’a entendre un déclic.
® @ Pour le démontage du cable d'entrée forcée, tirez-le tout en appuyant
sur le crochet de fixation.

ATTENTION :
Le démontage en force du connecteur détériore le module UC
Motion!

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. // FA - European Business Group ///

A O\ ELECTRIC Germany/// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 //
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC serie iQ-R

Controllori Logici Programmabili

Manuale di installazione per
Motion Controller R16MTCPU
e R32MTCPU

Art. no.: 294686 IT, Versione A, 09112015
Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico specializzato

Questo manuale d'installazione si rivolge esclusivamente a personale elettrico
specializzato abilitato, che abbia familiarita con gli standard di sicurezza di
elettrotecnica e automazione. Progettazione, installazione, messa in funzione,
manutenzione e test delle apparecchiature vanno eseguiti solo da personale
elettrotecnico abilitato. Eventuali interventi su hardware e software dei nostri
prodotti, non descritti in questo manuale d'installazione o in altri, possono
essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Conformita d'uso

| controllori logici programmabili (PLC) MELSEC iQ-R sono previsti solo per
i settori d'impiego illustrati nelle presenti istruzioni d'installazione o nei man-
uali sotto riportati. Osservare con attenzione le condizioni generali d'esercizio,
riportate nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, testati e certi-
ficati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non autorizzati su hard-
ware o software ovvero l'inosservanza delle avvertenze, riportate in questo
manuale d'installazione o presenti sul prodotto, possono portare a gravi danni
a persone o cose. Con i controllori logici programmabili MELSEC iQ-R si pos-
sono utilizzare solo apparecchiature aggiuntive o d'espansione raccomandate
dalla MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o impiego al di fuori di questi
limiti & ritenuto non conforme.

Prescrizioni di sicurezza

All'atto della progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e
test delle apparecchiature si devono osservare le prescrizioni di sicurezza ed
antinfortunistica, valide per la specifica applicazione.

In questo manuale d'installazione sono presenti indicazioni importanti per
gestire con competenza e sicurezza l'apparecchiatura. Il significato delle sin-
gole avvertenze ¢ il seguente:

Panoramica

Installazione dei moduli sul rack

Modulo

R16MTCPU R32MTCPU

Numero di assi di controllo 16 32

Funzioni di interpolazione

Interpolazione lineare fino a 4 assi,
interpolazione circolare per 2 assi, inter-
polazione ellittica per 3 assi

Linguaggio
di programmazione

Motion SFC, istruzioni dedicate

Interfacce

SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, Scheda
di memoria SD

PERICOLO:
A Segnala un rischio per l'utilizzatore.
L'inosservanza delle misure precauzionali indicate puo con-

durre a pericolo per la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

Nomi e funzioni delle parti

R16MTCPU
R16MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

Con copertura
anteriore aperta

R32MTCPU
R32MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

| O
-
e
46

C
N
1
C
N
2

PERIPHERAL |/F

PERIPHERAL I/F

@H} r

PERIPHERAL I/F Per la comunicazione I/F con le periferiche.

@ ON: Comunicazione in corso a 100 Mbps
LED SPEED @ OFF: Comunicazione in corso a 10 Mbps
o non stabilita.

@ Lampeggia: Comunicazione dati
LED SD/RD @ OFF: Mancata comunicazione dati

Contrassegno con
le informazioni di
produzione

® 8| ® |6 |06 ©

Mostra le informazioni di produzione (16 cifre)
del modulo.

ATTENZIONE:
A Segnala un rischio per le apparecchiature.
L ) L'inosservanza delle misure precauzionali indicate pué por-

tare a gravi danni all'apparecchiatura o ad altri beni.

Ulteriori informazioni

Ulteriori informazioni in merito alle apparecchiature sono riportate nei manu-
ali seguenti:

@ Descrizione hardware per la serie MELSEC iQ-R

@® Manuale di programmazione per la serie MELSEC iQ-R

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet
(https://it3a.MitsubishiElectric.com/fa/it/).

Qualora sorgessero domande in merito all'installazione, programmazione ed
uso dei controllori MELSEC iQ-R, non esitate a contattare I'ufficio vendite di
vostra competenza o un vostro distributore.

No | Descrizione

Dimensioni

Le dimensioni di tutti i moduli sono identiche.

T

106

Esempio: R32MTUCPU Unita: mm

Installazione e cablaggio

No | Descrizione
Spostare RUN/STOP per modificare lo stato A
Interruttore RUN/ olrj)erativo del modulg CPU Motion. A ATTENZIONE
STOP @® RUN: Il programma & avviato.
@ STOP: Il programma € interrotto. ® Non far cadere il modulo e non porlo ad urti viol
@® Nonaprirelac dia di un modulo. Fare ione a non modificare il
Interruttore di controllo accesso scheda di memoria SD dulo. Ne p risull lie, lesioni e/o incendi.
Slot scheda di memoria SD @ Se il modulo non viene correttamente posizionato sul rack tramite il
listello di guida, i piedini del c e del modulo p distorcersi.
Connettore Connettore per collegare il servo amplificatore @ Non toccare parti in tensione o componenti elettronici dei moduli. Cid
SSCNETIIICN1 dellalinea 1 (fino a 16 assi). pub portare a disturbi o danneggiare i moduli.
Connettore Connettore per collegare il servo amplificatore
SSCNETIIICN2 della linea 2 (fino a 16 assi).
@ Una volta disinserita la tensione
Connettore

di rete, introdurre il modulo
nella guida del rack con la lin-
guetta inferiore.

(@ Fare quindi pressione sul modulo
contro il rack, fino a farlo aderire
completamente al rack.

®) Fissare il modulo con una vite supplementare (M3 x 12), se si prevedono
delle vibrazioni. Questa vite non rientra nella dotazione dei moduli.

Intervalli di coppia

Il serraggio delle morsettiere deve essere eseguito con le coppie indicate nella
tabellaafianco. Viti allentate possono essere causa di corto circuiti, difetti mec-
canici o disfunzioni.

Coppia

Vi di serraggio

Vite di fissaggio del controllore motion (vite M5) 2,75fino 3,63 Nm

Vite di fissaggio del controllore motion FG (vite M4 x 12) 0,82fino 1,11 Nm

(1] READY

Visualizza lo stato operativo della CPU Motion.
@® ON: Modo normale

@ Lampeggia: Inizializzazione in corso

@ OFF: Si & verificato un errore

PERICOLO

Vite di fissaggio del modulo (vite M3 x 12) 0,36 fino 0,48 Nm

(2] ERROR

Visualizza lo stato di errore della CPU Motion.
@® ON, Lampeggia: Si & verificato un errore.
@ OFF: Modo normale

Rotary switch setting

Prima dell'i llazione e del coll
tazione del PLC ed altre tensioni esterne.

elettrico, scollegare I'ali

Commu- | Impo
tatore sta- | Modo Descrizione
rotativo © | zione

LED di

@ | stato

CARD
READY

Visualizza la disponibilita della scheda

di memoria SD.

@® ON: Disponibile

@® Lampeggia: Caricamento

@ OFF: Non disponibile o non inserita

ATTENZIONE

CARD
o ACCESS

Visualizza lo stato di accesso della scheda di
memoria SD.

@® ON: Infase diaccesso

@ OFF: Senza accesso

(5 DOT
MATRIX

Indica lo stato operativo e le informazioni di
errore.

0 | selettore rotativo

Imposta la modalita operativa (modalita nor-

male, modalita di installazione ecc.)

@ Ogni impostazione dell'interruttore
variadaOaF.

@ Utilizzare le apparecchiature solo nelle condizioni ambientali ripor-
tate nella Descrizione hardware relativa al MELSEC iQ-R. Le apparec-
chiature non devono essere esposte a polvere, vapori d'olio, gas
corrosivi o infiammabili, forti vibrazioni o urti, alte temperature, con-
densa od umidita.

@ All'atto del montaggio, curare che trucioli di foratura o residui di fili
non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ventilazione, circos-
tanza che potrebbe causare in futuro incendi, guasti all’unita o errori.

@ Non toccare parti in tensione o componenti elettronici dei moduli. Cio
puo portare a disturbi o danneggiare i moduli.

@® Non guardare dir la luce g dai c i CN1 del
controllore motion, dai servoamplificatori o dalla fine del cavo SSCNET.
Guardare direttamente la luce é pericoloso per gli occhi. La sorgente
lumii SSCNET é compatibile con la classe 1 definita in JIS C6802
0IEC60825-1.

0 | Modo normale Normale funzionamento

Modalita di visualizzazione
dell'indirizzo IP

Visualizzazione
dell'indirizzo IP

Installazione del software del sistema

A | Modo normale operativo con MT Developer 2

| dati della RAM interna al control-
lore Motion sono cancellati.

Cancellazione
SRAM

@ Non sono consentite impostazioni diverse da quelle riportate in questa tabella.

@ impostazione predefinita: 0
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)‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC serie iQ-R

Controladores légicos programables

Instrucciones de instalacion para
modulos de controlador motion
R16MTCPU y R32MTCPU

N°. de art.: 294686 ES Version A, 09112015
Indicaciones de seguridad

Soélo para electricistas profesionales debidamente cualificado

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los estan-
dares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatizacion. La pro-
yeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el mantenimiento y el
control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por
electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones en el hardware o en el
software de nuestros productos que no estén descritas en estas instrucciones de
instalacion o en otros manuales, pueden ser realizadas Unicamente por nuestros
especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores l6gicos programables (PLCs) del serie iQ-R de MELSEC han
sido disefados exclusivamente para los campos de aplicacion que se descri-
ben en las presentes instrucciones de instalacion o en los manuales aducidos
mas abajo. Hay que atenerse a las condiciones de operacion indicadas en los
manuales. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados
y documentados en conformidad con las normas de seguridad pertinentes.
Manipulaciones en el hardware o en el software por parte de personas no cua-
lificadas, asi como la no observacién de las indicaciones de advertencia conte-
nidas en estas instrucciones de instalacion o colocadas en el producto, pueden
tener como consecuencia graves dafios personales y materiales. En combina-
cion con los controladores I6gicos programables del serie iQ-R de MELSEC sélo
se permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacion recomen-
dados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas
amplio del indicado se considerard como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguri-
dad y de prevencién de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacién se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

PELIGRO:
Advierte de un peligro para el usuario

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

A

ATENCION:
Advierte de un peligro para el equipo

La no observacién de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves daiios en el aparato
o en otros bienes materiales.

A

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@ Descripcion del hardware del serie iQ-R de MELSEC

@ Instrucciones de programacion de la serie iQ-R de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(https://es3a.MitsubishiElectric.com/fa/es/).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacién, programacion y la opera-
cion de los controladores del sistema iQ-R de MELSEC, no dude en ponerse en
contacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

Sumario

N° | Descripcion

Instalacion de los médulos en la unidad base

Médulo

R16MTCPU R32MTCPU

N° de ejes controlables

16 32

Interpolacion

Hasta 4 ejes de interpolacién lineal, 2 ejes de inter-
polacién circular, 3 ejes de interpolacion en espiral

Lenguajes de
programacion

SFC de movimiento, instrucciones de aplicacion

Interfaces SSCNETIII/H, I/F PERIFERICA, tarjeta de memoria SD
Elementos de mando
Con cubierta
delantera abierta
R16MTCPU R32MTCPU

R16MTCPU

ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

READY

R32MTCPU

ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

READY

PERIPHERAL |/F

=
8
H B
S
= =
PERIPHERAL I/F

Descripcion

Indicacion del estado de funcionamiento de la
CPU de movimiento.

READY ON: Operacién normal
@ Parpadea: Inicializacion
@ OFF: Ha ocurrido una averia
Indicacién del estado de error de la CPU de
movimiento

ERROR @ ON, Parpadea: Ha ocurrido una averia
OFF:Operacion normal

Indi- Indicacion de la disponibilidad de la tarjeta de
- CARD memoria SD
Eggon READY @® ON: Disponible

@ Parpadea: Listo
@ OFF: No disponible o sin empleo
Indicacién del estado de actividad de la tarjeta

CARD de memoria SD

ACCESS @® ON: Intervencion en curso
@ OFF: No hay intervencién

Indica-

cién de Indicacion del estado de error o de servicio de la

matrizde [ CPU de movimiento

puntos

Selector giratorio

Ajuste del modo de funcionamiento
@ Cada interruptor se puede ajustar de 0 a F.
@ Ajuste de fabrica: 0

Interruptor de
MARCHA/PARADA

Interruptor para ajustar el modo de funciona-

miento de la CPU

® MARCHA: MARCHA: Se esta procesando el
programa del PLC.

@ PARADA: No se estd procesando el programa
del PLC.

Interruptor para detener el acceso a la tarjeta al retirar la tarjeta de

ATENCION

@ No deje caer el médulo y no lo exponga a sacudidas fuertes.

@ No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

@ Siun modulo no se coloca correctamente en la unidad base poniendo el

e memoria SD.

@ | Compartimento para tarjetas de memoria

o) Conexion Conexidn 6ptica para el servoamplificador n® 1
SSCNETIIICN1 (hasta 16 ejes)

i) Conexion Conexidn 6ptica para el servoamplificador n° 2
SSCNETIII CN2 (hasta 16 ejes)
Conexién de Interfaz d L di .

® | interfazde A;\,te‘r az de comunicacion para dispositivos per-
PERIFERICOS fericos

@ LED de @® ON: Conectado con 100 Mbps
VELOCIDAD @ OFF: Sin conexion o conectado a 10 Mbps

@ Parpadea: PARPADEA: Transmision de datos
@ | SD/RDLED en curso

@ OFF: No se transmiten datos

Indica el niumero de serie (16 caracteres) del

® | Numero de serie moédulo de CPU de movimiento.

Dimensiones
Las dimensiones son iguales para todos los médulos de CPU de movimiento.

<

— i
3 S
&
A
278 110

Ejemplo: R32MTUCPU

Instalacién y cableado

Unidad: mm

li en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija del
médulo.

@ No toque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.
Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

(@ Después de haber desconectado
la tensién de red, ponga el
mddulo con el saliente inferior en
la guia de la unidad base.

@ Seguidamente empuje el médulo
contra la unidad base hasta que
el médulo quede pegado a la
misma.

@) Asegure el modulo adicionalmente a la unidad base con un tornillo
(M3 x 12) siempre que quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se
incluye en el volumen de suministro de los médulos.

Pares de apriete
Apriete los tornillos de los médulos con los pares de apriete indicados en la
tabla siguiente. Tornillos flojos pueden dar lugar a cortocircuitos, fallos meca-
nicos o disfunciones.

Tornillo Par de giro

Tornillo de fijacion controlador motion (M5) 2,75 hasta 3,63 Nm

PELIGRO

Tornillo borne FG controlador motion (M4 x 12) 0,82 hasta 1,11 Nm

Tornillo de fijacion del médulo (M3 x 12) 0,36 hasta 0,48 Nm

estdtica antes de tocar médulos del PLC. Si no se tiene esto en cuenta, es
posible que los méduls Iten dariados o que se pr disfunciones.

@ No dirijala mirada jamds directamente a la luz que sale de las conexiones
CN1 del controlador motion o del servoamplificador ni al extremo abierto
del cable SSCNET Ill. Segtin la norma IEC60825-1, la luz emitida pertenece
ala clase de Idser 1 (class 1) y puede dar lugar a irritaciones en los ojos si
se la mira directamente.

Antes de emp conlai lacion y con el cableado hay que desconec- i H i H
tarla tensién de alimentacion del PLCy otras posibles tensiones externas. Ajuste del interruptor giratorio
Inter-
ruptor | Aju- Funci N ey
K uncionamiento | Descripcion
ATENCION gira- | ste P
torio®
@ Haga funcionar los equipos sélo bajo las condiciones ambientales espe- 0 Funcionamiento Modo de funci . |
cificadas en la descripcién de hardware de los médulos CPU del serie iQ-R normal 0do de funcionamiento norma
de MELSEC. Los equipos no deben exponerse al polvo, a niebla de aceite, Visualizacion Modo para la visualizacion de la
a gases corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, a altas 8 direccion IP direccizn P
temperaturas, a condensacion ni a humedad.
@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del A |Instalacion del Instalacién del sistema operativo
médulo virutas de metal o restos de cables a través de las ranuras de ven- sistema con el MT Developer 2
tilacion. Ello podria causar incendios, defectos o errores en el dispositivo. Se borran los datos de la RAM en el
@ Toque un objeto de metal con puesta atierra para descargar la electricidad C | Borrar SRAM controlador motion.

® No se permiten otros ajustes que los indicados en esta tabla.
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S MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC cepuma iQ-R

Mporpammunpyembie formyeckue KOHTPoIepbl

PyKkoBOACTBO MO YyCTaHOBKE NPOLLeCCOPHbIX
moaynen ynpasneHunsa asmxeHnem R16 MT-
CPU n R32MTCPU

ApT.N2.: 294686 RUS, Bepcua A, 09112015
YKasaHusA no 6esonacHocTn

Tonbko gna K buunp X cney TOB

JlaHHOE PYKOBOACTBO MO YCTaHOBKE afipeCcoBaHO UCKMIOUNTENbHO KBanUdnLm-
pOBaHHbIM CMeLynanucTam, nony4YmBLLIMM COOTBETCBYOLee 06pa3oBaHmue
W 3HaWNM CTaHZapTbl 6e3onacHOCTY B 06nactu SNEKTPOTEXHUKU N TEXHUKN
aBTomatusauuu. MpoekTnpoBaTb, ycTaHaBNMBaTb, BBOAWUTb B SKCMyaTaLmio,
06CnyX1BaTh U NPOBEPATL 060PYAOBaHNE Pa3peLLaeTcs TONbKO KBanuduum-
pOBaHHOMY CreLWanucTy, Nosy4mBLLIEMY COOTBECTBYIOL|ee 06pa3oBaHue. Bme-
WwaTenbCTBa B annapaTHyIo Y4acTb N NporpaMmHoe obecrneyeHune Hawen
NPOAYKLMK, HE ONCaHHbIE B 3TOM UM UHbIX PYKOBOACTBAX, Pa3pelleHbl TONIbKO
Hawum cneymanucram.

Ucnonb3oBaHne No Ha3HaYeHIO

Mporpammupyemble noruyeckue koHTponneps (M/K) MELSEC iQ-R npefgHasHa-
YeHbl TONbKO ANA Tex 0bnacTeil NPUMEHEHUS, KOTOPbIE OMMCaHbl B STOM PYKO-
BO/ICTBE MO YCTAaHOBKE WU HUXeyKa3aHHbIX pykoBogcTBax. Obpawainte
BHUMaHUe Ha cobniofieHne oBLYMX YCNOBWIA SKCMYyaTaLmMm, Ha3BaHHbIX B PYKO-
BofcTBax. MpoAyKumMa paspaboTaHa, M3roTOBMIEHa, MPOBEPEHa 1 OnucaHa
B JOKyMeHTaLMm ¢ cobniofieHem Hopm 6e3onacHocTn. HeksanuduuymposaHHble
BMeLUaTeNbCTBA B aNnnapaTHylo YacTb WK NporpaMmmHoe obecneyerue, 1m6o
HecobnoaeHne NpesynpexaeHun, COfepPXalnxca B 3STOM PyKOBOACTBE WK
HaHeCeHHbIX Ha CaMo 0O6OpPYAOBaHWE, MOTYT NPUBECTN K CEpbe3HbIM TPaBMam
WM MatepuanbHomy yuepby. B couetaHny ¢ nporpammynpyembiMn KOHTpose-
pamn MELSEC iQ-R pa3peluaeTca ncrnonb3oaTb TONbKO NepudepuitHbie ycTpoi-
CTBa 1 MOAYNN pacluMpeHns, pekoMeHayemble komnaHuein Mitsubishi Electric.
Jio6oe nHOe NCNoNb3oBaHMe, BbIXOAALLME 33 PaMKI CKa3aHHOTO, CYMTAEeTCA
UCMOMb30BaHNEM He MO Ha3HaueHNIo.

Mpepnucanns, oTHocAWMecs K 6esonacHocT

[Py NPOEKTMPOBaHWK, yCTaHOBKE, BBOAE B SKCMyaTaL|nio, TEXHUUECKOM 06cny-
XKUBaHWUM 1 NPOBEpPKe 060pyA0BaHNA [OMXKHbI COBNIOAATLCA NPeAnUcaHNA No
TexHUKe 6e30MacHOCTY N OXpaHe TPyAa, OTHOCALUMECH K Ccreumdrnyeckomy cy-
Ualo NPUMEHeHNsA. B 5ToM pyKOBOACTBE COAePKaTCA YKa3aHNs, BaxHble Ans npa-
BUNbHOTO 1 6e3onacHoro obpatyeHns ¢ ycTponcTBom. Ocobble ykaszaHua
BCTPEUaloLLMecs B JaHHOM PyKOBOACTBE UMEEIOT CliefyloLuye 3HaueHNs:

Kpa'n(me cBefeHunA

N2 | Onucanue

MonTax moaynsa LIM Ha 6asoBom waccu

Mopaynu R16MTCPU R32MTCPU
Konuuecrgo KoHTponm- 16 32
pyembix oceit

[inA nsmeHeHuA paboyero cOCTOAHNA MOAYNA
npoLeccopa ynpasieHVA ABUKEHNEM.

RUN: Mporpamma ncnonHsaetca.
@ STOP: BbinonHeHve NporpamMmbl OCTaHOBINEHO.

Mepeknioyatens
RUN/STOP

JlnHelHana nHTepnonauua [0 4 oceil, Kpyrosasa
VHTepnonauua Ana 2 ocen, cnvpanbHas
VHTepnonauma ana 3 ocen

OyHKLMUM MHTEPRIOAALNN

BbikntouaTenb 610KNPOBKM AOCTYNa K KapTe namaTn SD

Cnot KapTbl Nnamati SD

A3bIK Nporpammu-
poBaHua

SFC-nporpamma ynpasneHusa ABuKeHneM,
cneuyanbHble KOMaHab!

UnTepdeiic SSCNETIII/H, nHtepdeiic nepudepuitHbix

YCTPOWCTB, KapTa namatu SD

OMACHOCTb:
A IMpedynpexodeHue 06 onacHocmu 0n: nonb3oeamens
)

Heco6niodeHue ykasaHHbIX mep npedoCcmopoXxHocmu
Moxem co30ame y2po3y 0N XU3HU unu 300poebA Nosb-
308amens.

BHUMAHMUE:

A IMpedynpexdeHue 06 onacHocmu 0na obopydoeaHus
) Heco6niodeHue yKasaHHbIX mep npeaocmopomnocmu
MoXem npusecmu K ¢ p Py
8aHUA UNU UHO20 umywecmaa

Ac T $op

[JlononHutenbHaa uH$opmaLmua o Npubopax CoAePKUTCA B CeAYIOLLNX PYKO-

BO/ACTBAX:

@ onucaHus annapatHoi yactn MELSEC iQ-R

@ pyKOBOACTBa /1A MOAYyNeEiA, ONUCaHHbIX B JaHHOM PYKOBO/CTBE MO yCTaHOBKE
MELSECiQ-R

3Tn pyKoBOACTBa MOXHO 6ecnnaTHO ckauaTb ¢ Beb-caiite komnanun (https://

ru3a.mitsubishielectric.com/fa/ru).

Ecnmn BO3HUKHYT BOMPOCHI MO YCTaHOBKe, MPOrpaMM1pPOBaHUIO 1 SKCMNyaTaLmmn

KoHTponnepos MELSECiQ-R, obpaTnTtech B Balle pervioHanbHoe Toprosoe npef-

CTaBUTENbCTBO UM K BallleMy PernoHanbHOMy TOProBOMY napTHepy.

dnemeHTbl ynpasfieHus

Mepepxan
KpblLLKa OTKpbITa

R16MTCPU R32MTCPU
R16MTCPU R32MTCPU
READY READY

ERROR ERROR
CARD READY CARD READY
CARD ACCESS CARD ACCESS

PERIPHERAL I/F

N2 | Onucanue

© | & 006 ©

Eii:;x)ecﬁ’\il ﬂﬂﬂ HOﬂKﬂPHeHMﬂ cepBoycunUTena INHUN 1
SSCNETIII (o 16 ocedi).
5‘:?:[e)$ecﬁ’\i§ ,u]'lﬂ nOﬂKﬂPquMﬂ CepBOyCI/U'II/ITEﬂﬂ NNHUK 2
SSCNETIII (o 16 ocef).

Pa3bém uHTep-
devica nepu-

®

[ina cBA3n ¢ nepudepuiiHbIMU YCTPOCTBamMm.

depuiiHbIX
YCTPONCTB
@ BK/1.: CkopocTb nepefauun AaHHbIX 100 M6uT/C
@ SPEED LED @ BbIK/1.: CkopocTb nepeaaum laHHbIX
10 M6UT/C nnmn oTcyTCTBIE CBA3M
@ Muranue: MNepepatoTca AaHHble
@ SD/RD LED @ BbIK/1.: [laHHble He NnepepfatoTca

YKa3blBaeTCs CepUitHbIi HOMEP MOAY/IA

® | CepwitHbiit Homep (16302,

Pasmepbli
PaBMepr BCex MOAyﬂEVI OAVHaKoBble.

<

- [
1
®
8
N
278 110

Mpumep: R32MTUCPU EnvHuua: mm

MoHTax 1 BbinosHeHne npoBoagKun

BHUMAHUE
@ bep 0y/1lb om nadeHuti u yoap
@ Heeackp (ime Kopnyc Mo0) He uyupyti oynb.
3mo mosxem npusecmu Kk py, mp unu Heucnp
@ (Cnedume 3a mem, 4mo6s1 Modys1b Np p A Ha Hanp
8bicmyne 6a308020 waccu, UHaye MOXHO p 8
pazvéme Modyns.
@ He Kacaiimeco 0; yacmeii u

P P

mos Moayneﬂ. 3mo moxem npusecmu K HeucnpasHoCmAM uau omkasy.

(@ OTK/IIOUMB HANPSIKEHNE MUTaHKS,
BCTaBbTe HUXKHWIA BbICTYyn Moayna
B HanpasnAauwee oTBepcTne Ha
6a3oBom Wwaccu.

(@ 3aTem NNOTHO MPWXXMITE MOAYTb
K 6a30BOMy Luaccy 1 ybeautech,
4TO OH BOLLEN AO KOHLA.

® 3akpenute moaynb BuHTOM (M3 X 12) npy yCTaHOBKe KOHTpONepa B MecTe,
rfie MoxeT 6biTb BUOPaLWA. 3aTAHUTE BUHT KPEMaeHUs MOfly/iA MOMEHTOM
0.36-0.48 HM. KpenexHble BUHTbI B KOMMAEKT MOAyNel He BXOAAT.

MomMeHTbI 3aTAXKKN

3aTAHUTE BUHTbI MOJlYNIAi MOMEHTOM, YKa3aHHbIM B Tabnuue. HepoctatouHas
3aTAXKa BYIHTOB MOXET CTaTb NPUYMHOW KOPOTKOTO 3aMblKaHWA, MeXaHN4YeCKoro
OTKa3a UK HeMcnpaBHOCTU.

VHAnKauns paboyero cocTosHUA npoleccopa

Bunt KpyTawmit momeHT
BWHT KpenneHusa KoHTponnepa ABuKeHUs (BUHT M5) 2.75-3.63 Hm

BUHT KpenneHna KNemMMmbl 3a3emMneHna KOHTponnepa _

ABUXeHNA (BUHT M4 x 12) 0.82-1.11 Hw

BWHT KpenneHua moayna (BUHT M3 x 12) 0.36-0.48 Hm

PeXuM, yCTaHOBOYHBDIV 1 Ap.).
@ [lonoxeHus Kaxaoro nepekniodatens: ot 0 go F.
@ 3aBojckan yctaHoBKa: 0

o MoBOPOTHbIN
nepeknioyarenb

YcraHoBKa NMOBOPOTHOIO NepekKnwyaTensa

MoBop. | ycra-
nepeknio- | Hoe- | Pexxum
varena® Ka

Onucaune

yrnpaBneHua iBuKeHNEM. OMACHOCTb
o READY @ BK/.: HopmanbHbli pexum paboTbi
@ Muranue: Huymnanusaums Meped ponp )
@ BbIKN.: Mpousowna own6ka MK unp
MHavKaumua coctoaHua owmnbKm npolieccopa
) ERROR ynpaBneHua BVKeHNEM.
@ BKJ1., Muranve: Mpowusoluna ownbka. BHUMAHUE
Caeto- @ BbIK/T: HopmanbHblil pexum paboTbl
[— Avon
MHAN- NHAVKauma focTynHoCTY KapTbl namaTu SD. ® 3kcnny Py P A hpu yc
kaumm | CARD @ BK/.:. [octynHa 8 onucaHuu p uacmulQ R. He donyckaemcs 8o3-
(3] :za;or READY @ Muranue: 3arpyxaetca Beucmsue Ha annapamyio 4acme neiny, MacIAHO20 mymana, edKux
@ BbIK/.: HefoctynHa unu He BCTaBneHa unu 20306, C ubpayuu u yoapoe, esico-
— " @ KuX memnepamyp, KOHOeHCayuu unu 8bICOKOU 8N1AXHOCMU.
HAVKaLMA COCTOAHMA AOCTYNa KapTbl namaTy SD. ) 6 )
o CARD ° 'qBKJ'IL" otrym AocTyi P ® G 3amem, e ynb He nocmop mame-
ACCESS - Y puanei KycouKu np 008 u m. 9.). 3mo moxem npusecmu
@ BbIK/.: HepgoctynHa K Py, unu Heuc mam.
Marpuy- @ [Ipexde yem 83MbCA 3a MOOY/Ib, 0653aMeIbHO NPUKOCHUMECH K 3a3em-
e HbIN " 5 6 KoMy npeo, 4ymo6bl cHAMb ¢ ce63 cmamuye-
NHEM- HAVIKaLuA paboyero coCToAHMA 1 OWMGOK. cxoe p meo. Heco61od: p
KaTop npusecmu K y Unu Heucnp 'mu Moo
= @ Henesa cmompems HenocpedcmeeHHO Ha ny4 ceema, oAawui us
[InA ycTaHOBKM pexknma paboTbl (06bIYHbIN . i CNT cepaoycu-

0 | O6bluHbIN pexum OG6bIYHbI PeXxum paboTbl

8 Pexvm nHgukaumn IP-

apeca cetw Ethernet Pexum nnavkayum IP-agpeca

A YCTaHOBOUHbIN
pexum

YcTaHOBKa NPOrpaMMbl ONepaLMoHHOM
cucTembl ¢ nomoLypto MT Developer 2

c | Oumcrka cratnec-
Koro O3Y

CTupaHue paHHbix B O3Y
KOHTPON/epa ABVKeHNA

© He AONYCKaTCA HNKaKne NHble yCTaHOBKK, KpOME TeX, YTO yKasaHbl B iaH-
Hom Tabnuue.

numeneli u us KoHya kabens SSCNE T. nonaBaHue ceema e 2n1aza Moxxem
npuyuHumMe eéped 3peruto. UcmoyHuk usnyyeHus cemu SSCNET coom-

semcmeyem knaccy 1 no cmandapmy JIS C6802 u IEC60825-1.
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ATTENZIONE

y

Quando il cavo SSCNETIII non u collegato, chiudere I'attacco SSCNETIII
con il coperchio di pr i Lapenet di sporcizia disturba la
i otticaesip avere dei i ]

Non guardare direttamente la luce generata dal connettore SSCNETIII
del servoamplificatore o delle CPU di motion.

Quando il cavo SSCNETIII u esposto ad eccessive sollecitazioni, come
colpip i, pr laterale, trazione, pieg e o torsioni a pic-
colo raggio, le fibre ottiche possono storcersi o rompersi. In tal modo
la trasmissione dei dati s’interrompe.

ATENCIYN

Cierre la conexiyn SSCNETIII con la tapa de protecciyn cuando no estii
conectado el cable SSCNETIII. Si entra suciedad resulta afectada la
ypticay pueden p se disfunciones.

No dirija la mirada directamente a la luz que sale de la conexiyn SSCNETIII
del servoamplificador o de mydulo CPU.

Si el cable SSCNETIII es ido a fusicos considerables,
como golpes fuertes, presiyn lateral, tracciyn, dobladuras o torcimien-
tos, es posible que las fibras ypticas se retuerzan o se partan. De ese
modo de interrumpe la transmisiyn de datos.

y BHUMAHUE

Ecnu ka6eno SSCNETII He A poiime p SSCNETII
. Mp 2pA3b €030

ona Koli nepedayu, ymo npusecmu K Henp y

¢yHKyuOoHUpoBaHuro.

He cmompume npsamo Ha ceem, 8bixodawuli us pasvsema SSCNETIII
cepeoycunumens usu npoyeccopHuix Modynet

ynp

YpesmepHeie Haepysku Ha kabeno SSCNETII (Hanpumep, msxeneie

yoapel, i HaXKum, pac ycunue, peskuii usau6 unu
nepeKpy4ueaHue) MoXem npueecmu K CKpy4ueaHuio unu o6psisy onmu-
yeckux B pes, 3mozo npep A nepedaya
OaHHbIX.

@ Non piegare i cavi SSCNETII e non tirare i cavi durante il cablaggio.
@ Rispettare il raggio minimo di piegatura durante la posatura
dei cavi SSCNETII. (MR-J3BUSLIM: 25 mm, MR-J3BUSLIM-A/
MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Se il raggio di piegatura del cavo u infe-
riore al raggio minimo consentito, si possono verificare dei mafun-

(D zionamenti.
@ Fissare il cavo SSCNETIII in modo che il suo connettore non sia
caricato del peso del cavo.
@ Afferrare il connettore del cavo SSCNET durante il montaggio o smon-
taggio.
@ Per il collegamento, spingere decisamente il connettore del cavo
nel connettore CN1 o CN2, fino ad avvertire uno scatto.

@ No aplaste las IHneas y no las pise durante la instalaciyn.

@ Durante el cableado, tenga presente el radio munimo de flex-
iyn del cable SSCNET. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/
MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Si no se respeta ese radio, pueden produ-
cirse disfunciones.

(E) @ Fije un cable SSCNETII de manera que la conexiyn SSCNETIIl no
quede sometida al peso del cable.

@ Para establecer o soltar la conexiyn, agarre sylo por el conector
del cable SSCNET.

@ Para conectar el cable SSCNET en la conexiyn CN1 o CN2, empuje
el conector hasta que encaje audiblemente.

pE0o

NOTA

NOTA

YKA3AHUE

He neperv6arite kabenu SSCNETIII v He CxuMmaiiTe kabenu

B XO/le Pa3BOAKU.

MpoknapbiBaa kabenb SSCNET, cobniofaiite MUHWManbHbIN
pagwnyc nsrnba kabens. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSLCIM-A/
MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Paguyc usrnba, MmeHbwuii, yem
MWHWUManbHbI paguyc nsrnba kabena, moxeTt npusectn
K HENCMPaBHOCTH.

YcraHaBnuBaiiTe kabenb SSCNETII Tak, uTobbl pasbem SSCNETIII
He UCMbITbIBaN Harpy3oK, Bbl3BaHHbIX BECOM Kabens.

Tpy NOAKNIOYEHUN UNN OTCOEANHEHN AEPXKNTECD 3a COEAUHNTENTb-
Hyto YacTb kabensa SSCNET.

Mpu NOAKNIOYEHNN HAaJEXHO BCTaBbTe COeanHUTENb Kabens EMI
B pazbem EMI fo wenuka.

Ingresso di arresto forzato
Entrada de parada inmediata (forzada)
Bxop PUIAHOrO BbIK

Lingresso di arresto forzato (EMI) dei moduli CPU di
motion R16MTCPU e R32MTCPU deve essere colle-
gato obbligatoriamente.

La mancanza di tensione su questo ingresso
provoca l'arresto forzato di tutti i servoamplifica-
tori. Lingresso EMI deve essere connesso tramite
un contatto normalmente chiuso collegato ad una
tensione di 24 V DC di polarita qualsiasi.

Es estrictamente necesario conectar la entrada de
parada inmediata o forzada (EMI) de las CPUs
Motion R16MTCPU y R32MTCPU.

Si no hay tensiyn en esta entrada, se lleva a cabo
una parada inmediata para todos los ejes de servos.
Conecte en la entrada EMI una tensiyn continua de
24 Vy de una polaridad cualquiera por medio de
un contacto normalmente cerrado.

MoaKnioueHVe BXoaa aBapUINHOTO BbIKIOUEHNA
(EMI) npoueccopHbIx MOAyNe ABUKEHUA
R16MTCPU 1 R32MTCPU sBnsaeTca oba3aTenbHbIM.
Ecnun Ha 3TOM BXOfie OTCYTCTBYET HanpsXeHue,
BbINOJHAEGTCA aBapUIHOE BbIKMIOUYEHME BCexX
cepsoycunuteneit. icnonb3yiite HOpManbHO
3aMKHYTbIN KOHTAKT, 4TO6bI MOAKMIOUNTD KO BXOAY
EMI HanpsaxeHue 24 B nocT. T. C NpOU3BONbHOMN
MONAPHOCTbIO.

aal

24V DC (+10 %, 15 %)
24Bnoct. T. (+10 %, -15 %)

+ |-
EMI o

EMI.COM 2]
EMI

Descrizione/Descripciyn/Onucanue

Cavo Q170DEMICBLOM ("O" indica la lunghezza del cavo;
ades.05:0.5m, 1: 1 m, 30: 30 m)

Cable Q170DEMICBLOM (,0" indica la longitud del cable;
p.€j.05:0,5m, 1: 1 m, 30: 30 m)

Kabenb Q170DEMICBLOM («O» ykasbiBaet anuHy Kabens
Hanpumep 05:0,5Mm, 1:1m,30:30 m).

Arresto forzato

Parada inmediata (forzada)

@08 @ 0

ABapuitHoe BbIKlOYEHNE

Scollegamento
Desenchufar el conector
OtcoeanHeHne

Scollegare il cavo dell'ingresso di arresto forzato agendo sul con-
nettore del cavo.

Per il collegamento, spingere con decisione il connettore del cavo
EMI nel suo connettore fino ad avvertire uno scatto.

Per scollegare il cavo dell'ingresso di arresto forzato, tirarlo verso
I'esterno premendo contemporaneamente la linguetta di fissaggio.

ATTENZIONE:
Lo scollegamento forzato del connettore provoca il danneggia-
mento del modulo.

@ Para establecer o soltar la conexiyn, agarre sylo por el conector
del cable EMI.

@ Oprima el conector del cable EMI en la conexiyn EMI hasta que
encaje audiblemente.

@ Para retirar la conexiyn, tire del conector del cable apretando al mismo
tiempo el seguro mecbnico.

ATENCIYN:

VSi se tira violentamente del enchufe se producen dacos en la

CPU Motion!

[ I'Ip|/| NOAKNKYEHUN Unu oTCoeANHeHUN Kabens BXoda aBapVIVIHOI'O
BbIKNOYEHWA BCErga aepxure Kabenb 3a COeAVHUTENbHYIO YacTb.

@ [pu NOAKMIOYEHUN HAEXKHO BCTaBbTe COeANHUTENb Kabena EMI
B pasbem EMI go wenuka.

@ UYT06bl BbIHYTH Kabenb BXoAa aBapUIMHOrO BbIKIIOYEHUS, NOTAHUTE
€ro HapyKy, Ha)kaB Ha KpenexHy!o 3allenKy CoeauHUTENA.

BHUMAHUE:

C C Tena T C i

Al PeAl POL P

ynp
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC seria iQ-R

Programowalne sterowniki logiczne

Podrecznik instalacji sterownika ruchu
R16MTCPU i R32MTCPU

Nr art.: 294686 PL, Wersja A, 09112015
Srodki bezpieczenstwa

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych tech-
nikéw elektrykéw, ktérzy sg juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, moga
by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykdw.
Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktéw,
wyraznie nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wytacznie przez
autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Prawidlowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC iQ-R, przeznaczone
s3 tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub
w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Musza by¢ przestrzegane
wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym
podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane,
przetestowane i udokumentowane w scistej zgodnosci z wiasciwymi standar-
dami bezpieczenstwa. Nieautoryzowana modyfikacja sprzetu lub oprogramo-
wania, lub nieprzestrzeganie ostrzezen podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych obrazen personelu i/lub
zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne i sprzet rozszerzajacy,
wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane
przez programowalne sterowniki logiczne z serii MELSEC iQ-R. Wszystkie inne
zastosowania bedg uwazane za niewtfasciwe.

Przeglad

Montaz modutéw Motion-CPU do jednostki bazowej

Jezyki programowania Motion SFC, instrukcja uzycia

Porty SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, karta pamieci SD

Nazwy i funkcje czesci skladowych

z otwarta po-
krywa przednia

R16MTCPU
R16MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

R32MTCPU
R32MTCPU

READY
ERROR
CARD READY
CARD ACCESS

N
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Regulacje zwiazane z bezpieczenistwem o £
Wszystkie regulacje bezpieczeristwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla - o
naszych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, roz-
planowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw T
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktdre pomoga we whasciwym i bezpie- 0
cznym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaty wyréznione w naste-
pujacy sposob:
NIEBEZPIECZENSTWO: Nr | Opis
/&\ Ryzyko narazenia uzytkownika na obmzema Informacja o stanie roboczym Motion-CPU
)] tych zeri, moze di dzi¢ uzyt- o READY ® Zak: Normal operation
kownika do zagrozenia zycia i powstania urazow @® Miga: Inicjalizacja
® Wyt: Wystapita usterka.
Informacja o btedzie Motion-CPU
UWAGA: 9 ERROR @ Zat, Miga: Wystapita usterka.
/A\\ Ryzyko uszkodzenia sprzetu. | ® Wyt Normal operation
K ) Nieprzestrzeganie ostrzezer zwiqzanych z bezpieczerist- . Informacja o dostepnosci karty pamieci SD.
wem, moze doprowadzié do powaznego uszkodzenia 3} Diody | cARD ® Zat: dostepna
sprzetu lub innej wtasnosci. LED READY @® Miga: gotowa
@® Wyt: niedostepna lub niewtozona
Dodatkowa informacja CARD Wyswietlanie statusu dostepnosci karty pamigci SD
Wigcej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w nastepu- (4] ACCESS ® Zak:  Mozliwy dostep
jacych podrecznikach: @ Wyt: Brak dostepu
@® Hardware Manual do serii MELSEC iQ-R Wys-
@® Programming Manual do serii MELSEC iQ-R (5 wietlacz Wyswietlanie statusu roboczego i usterki
Podreczniki te mozna bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej matrycy | Motion-CPU
(https://pl3a.MitsubishiElectric.com/fa/pl/). punktowej
Jesli pojawia sie jakiekolwiek pytania zwigzane z instalowaniem, programowa- Praelacznik Ustawienia trybu pracy
nllemtll?tnalan]em‘ steirc:(\nllnlkoml;; serii MELS(;EC. |Q|—Fl§, grosmgyto bezzwtoczne 0 OLZ;tag\fvnl @ Ustawienia dla kazdego przefacznika od 0 do .
skontaktowanie sie z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem. y @ Ustawienie fabryczne: 0
. Przycisk do ustawienia trybu pracy CPU
(7] g_ll"zoe:)qcznlk RUN/" | @ RUN: Edycja programu PLC.
@ STOP: Brak edycji programu PLC.
ycji prog
9]

Przycisk do wytaczenie dostepy do karty podczas usuwania karty
pamieci SD.

Kieszer na karte pamieci

Nr | Opis
Module R16MTCPU R32MTCPU Przytacze Optyczne przytacze serwowzmacniacza A
- SSCNETIIl CN1 numer 1 (do 16 osi) A UWAGA
Sterowane osie 16 32
Interpolacia Do 4 osi liniowych interpolarnych, 2 osie kotowe I;;zcy’{‘:%c_rzm CN2 fc;éy;{%cé?i;]ptyczne serwowzmacniacza numer 2 o N’:E up us:cic’ lzroduh{ inie narfzz'aé "f’ silne uderzer!ie. .
polacj interpolarne, 3 osie spiralne interpolarne @ Nie otwierac lub nie modyfikowa¢ modutu. Takie poczynania mogq
Przytacze spowodowac awarie, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar.

PERIPHERAL I/F Interfejs komunikacyjny urzadzen peryferyjnych

@ Zat.: Potaczenie 100 Mbps

SPEEDLED @ Wyt.: Brak potaczenia lub potaczenie 10 Mbps

@® Miga: Transmisja danych w toku

SD/RD LED @ Wyt.: Brak transmisji danych

® Nalezy zaé i i¢ modut doktadni
znajdujqcq sie w plycie bazowej, inaczej mozna wygiq¢ piny znajdu-
Jjace sie w ztqczu modutu.

@ Nie dotykac czesci przewodzqcych prqd ani innych podzespotow elek-
tronicznych modutéw. Moze to przyczynic sie do powstania usterek
lub uszkodzenia modutu.

ub,
nad pr q wystepu,

Wyswietla numer seryjny (16-pozycyjny)
modutu Motion-CPU.

[10]
o
[12]
®
[14]
®

Numer seryjny

Wymiary
Wymiary wszystkich modutéw Motion-CPU sa identyczne.
- b
&
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Przykfad: R32MTUCPU Jednostka: mm

Instalacja i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

Przed rozpoczeciem ich prac y jq i wykonywa-
niem polqczen elektrycznych nalezy ; zawsze wquczyc zasilanie sterow-

@ Po wytaczeniu napigcia zasilania,
nalezy dolny wystep modutu
wsuna¢ do prowadzacego otworu,
znajdujacego sie wptycie bazowej.

(@ Nastepnie docisna¢ mocno modut
do plyty bazowej, upewniajac sie,
Ze jest catkowicie wsuniety.

® Zabezpieczy¢ modut dodatkowo srubg (M3 x 12), jesli istnieje ryzyko wibracji.
Sruba nie nalezy do zakresu dostawy.

Momenty dokrecajace

Sruby w listwach zaciskowych nalezy dokreca¢ z momentem podanym w sasiedniej
tabeli. Luzne sruby moga by¢ przyczyng zwarcia, mechanicznych uszkodzen lub
nieprawidtowego dziatania.

Sruba Moment

Sruba M5 mocujaca sterownik ruchu 2,75-3,63 Nm
Sruba M4x12 mocujgca zacisk FG sterownika ruchu 0,82-1,11 Nm
Sruba M3x12 mocujaca modut 0,36-0,48 Nm

nika PLCiinne Zrédta
y UWAGA
@ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod warunkami opi: i w Hard
Manual do MELSEC iQ-R. Nie wy ia¢ sprzetu na dziat pylow,mgly

olejowej, zrqcych lub palnych gazéw, silnych wibracji lub uderzen, wyso-
kich temperatur, wilgoci i nie dopuszczaé do skraplania pary wodnej.

duh

Ustawienia przetacznika obrotowego

Przelg- | Usta-
. cznik wie- | Tryb Opis

@ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do nie
dostaly sie wiéry, Scinki lub fr p dow, ktére po
padnigciu mogfyby sp ¢ zwarcie obwodo

@ Przed dotknieciem modufu zawsze nalezy roztadowac statyczny tadu-

nek elektryczny zgr d; y nap hni ciata, np. dotykajqc uzie-
mionej p hni I iep ie tego zalecenia moze
byé przyczynq awarii lub nieprawidtoweg tani dzeni

@ Nie wolno patrze¢ bezposrednio na swiatto generowane ze ztqcza CN1
sterownika ruchu, wzmacniaczy serwo lub koricowki kabla SSCNET. Jesli
wiqzka $wiatta wniknie do oka, mogq pojawic sie objawy podraznienia
wzroku. Zrédlo swiatta w sieci SSCNET spetnia wymagania klasy 1, zde-
finiowane w JIS C6802 lub IEC60825-1.

0 | Tryb normalny Normalny tryb dziatania

8 Tryb wyswietlania

adresu IP Ethernet Tryb do wyswietlania adresu IP

Instalowanie systemu operacyjnego

A |Tybinstalacji z uzyciem MT Developer 2

c Zerowanie pamieci | Dane zawarte w pamieci RAM

SRAM sterownika ruchu sa wykasowane.

@ Nie wolno wykonywac innych ustawien, z wyjatkiem wymienionych w powyzszej tabeli
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R sorozat

Programozhato vezérlok

Telepitési itmutaté az R16MTCPU és
R32MTCPU ,,Motion Controller”
mozgasvezérlé CPU modulhoz
Cikkszam: 294686 HUN, A verzi6, 09112015
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Biztonsagi ovintézkedések

Kizarélag szakképzett villamos szakemberek szamara

Jelen telepitési Utmutato az elektromos és automatizéldsi technika biztonsagi
eléirasait ismerd, megfelel6 képzettséggel rendelkezé villamos szakemberek
szamara irédott. A készulék rendszerbe illesztését, telepitését, izembe helye-
zését, karbantartasat és ellenérzését csakis megfelelé képzettséggel rendel-
kez6 villamossagi szakember végezheti. Termékeink jelen telepitési
Utmutatéban vagy mas kézikonyvekben nem szereplé hardveres illetve szoft-
veres moédositasat kizardlag erre jogosult szakembereink végezhetik.

Rendeltetésszeri hasznalat

A MELSEC iQ-R sorozat programozhat6 logikai vezérl6é (PLC) egységei csak
a jelen telepitési Gtmutatéban vagy az alabb felsorolt kézikonyvekben sze-
repl6 alkalmazasi teriileteken hasznalhatdk. Ugyeljen a kézikényvekben meg-
adott altalanos lizemeltetési feltételek betartaséra. Az ismertetett termékek
tervezése, gyartasa, ellendrzése és dokumentaldsa a vonatkozé biztonsagi
szabvéanyok szigord betartédsa mellett tortént. A készulék hardveres vagy szoft-
veres részének engedély nélkili médositasa, illetve a telepitési Utmutatdban
leirtak be nem tartasa sulyos személyi sériilést, illetve anyagi karokat okozhat.
A MELSEC iQ-R sorozat PLC egységeihez kizardlag a Mitsubishi Electric altal
javasolt és jovahagyott kiegésziték és bévitmények hasznalhatok. Minden mas
hasznalat és alkalmazas nem rendeltetésszerlinek mindsl.

Biztonsagi el6irasok

A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, lizembe helyezését, karban-
tartasat és ellenérzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és baleset-
megel6zési elSirasok betartasaval kell elvégezni.

A telepitési utmutato a késztilék szakszer(i és biztonsagos hasznélata szem-
pontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé:

A
A

Tovabbi informaciok

A kovetkezd kézikdnyvekben tovabbi informéciok talalhatok a készulékkel
kapcsolatban:

@® MELSEC iQ-R sorozat hardver-kézikonyv

@® MELSEC iQ-R sorozat programozasi kézikonyv

A kézikonyvek ingyenesen letdlthetdk internetes honlapunkrél
(https://hu3a.MitsubishiElectric.com/fa/hu/).

Amennyiben kérdése volna a MELSEC iQ-R vezérlések telepitésével, progra-
mozasaval és lizemeltetésével kapcsolatban, kérjik, forduljon az 6nhoz legks-
zelebbi kereskedelmi kirendeltséglinkh6z vagy viszonteladénkhoz.

VESZELY:
Afelh il6t fenyegetd Slyre figyel

iolonth,

Be nem tartdsa élyt j a
€és egészségére.

£olh,

életére

FIGYELMEZTETES:
A késziiléket fenyegeté veszélyre figyelmeztet.

Be nem tartdsa a késziilék vagy mds anyagi javak sulyos
kdrosoddsdt okozhatja.

Attekintés

Leiras

A mozgasvezérlé CPU hatlapra torténo felszerelése

VIGYAZAT

A

A modult ne ejtse le, valamint ne tegye ki erés iitésnek.

Ne n ylssa fel a modul tokozdsdt, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-
ib t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet okozhat.
Ovatosan vezesse a modul alsé fiilét a hdtlapba. Ellenkezé esetbena

modul, illetve csatlakozéja megsériilhet.
Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részeit vagy elektronikus
alkatrészeit. Ez a modul hibds miikédését vagy tonkremenetelét okoz-

hatja.

Nr.
Modul R16MTCPU R32MTCPU @ | Memoriakartya-foglalat
Vezérelhetd tengelyek 16 32 o) SSCNETII/H Optikai csatlakozd az 1. sz. szervoerdsitok sza-
szama csatlakozo (CN1) mara (max. 16 tengely)
Interpolacio Linedris interpolacié akar 4 tengelyre, kor-interpo- m SSCNETIII/H Optikai csatlakozé a 2. sz. szervoer6sitk sza-
P lacié 2 tengelyre, spirélis interpolacié 3 tengelyre csatlakozd (CN2) mara (max. 16 tengely)
Programozasi nyelvek Motion SFC, alkalmazasfiiggé utasitasok @ PERIPHERAL I/F Kommunikacios port periférias késztilékek sza-
Interfészek SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, SD-memoériakértya csatlakozd mara
® fg 100 Mbps sebességgel csatlakoztatva
, - o @ SPEED LED @ Nem ég: Nincs csatlakoztatva, illetve
Alkatrészek és kezeléelemek 10 Mbps sebességgel csatlakoztatva
I|'|y|it0tt '
el6lappal @ Villog: Adatatvitel folyamatban
@ | SD/RDLED @ Nem ég: Nincs adatatvitel
@ Sorozatszam A mozgasyezrer!o CPU modul (16 karakteres)
sorozatszamat jelzi.
R16MTCPU R32MTCPU Méretek
R16MTCPU R32MTCPU A méretek mindegyik mozgésvezérlé CPU modulnal megegyeznek.
READY READY <
ERROR ERROR | —
CARDREADY CARDREADY =
CARD ACCESS CARD ACCESS : -
oDy
&
N
1
C
N
2
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PERIPHERAL |/F

PERIPHERAL I/F

Példa: R32MTUCPU

Mértékegység: mm

Felszerelés és huzalozas

@ A tapegység kikapcsoldsa utan
helyezze a modul alsé fiilét a hat-
lap vezetényilaséba.

@ Ezutan nyomja a modult hatéro-
zottan a hatlapra, mig az teljesen
a helyére nem keral.

® Haatelepités helyén rezgések jelentkezhetnek, régzitse a modult rgzitécsa-
varokkal (M3 x 12). A csavarok nem részei a modul szallitasi terjedelmének.

Meghuzasi nyomatékok

Az lizemmod beéllitdsa
@ Valamennyi kapcsold 0 és F kozott allithato.
@ Gyari beillitas: 0

RUN/STOP
kapcsold

Kapcsold a CPU lizemmaédjanak beallitdsahoz
@ RUN: A PLC-program végrehajtdsa.
@ STOP: A PLC-program nem kerlil végrehajtésra.

(4]
(5
@ | Forgdkapcsold
(7]
(8]

Memériakartya kiadégomb

Huzza meg a modulok csavarjait a kdvetkezd tablazatban megadott meghu-
T zasi nyomatékokkal. A laza csavarok révidzarlatot, mechanikus meghibasodast
- vagy miikodési hibat idézhetnek eld.
® ; VESZELY i
Atelepitésiés h lozdsi kdlatok kezdése el6tt mindig kapcsolja Csavay fyomatek
Nr. | Leiras kiaPLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst. Mozgésvezérlé egység régzitécsavar (M5) 2,75-3,63 Nm
A mozgésvezérlé CPU tizemallapotanak jelzése Mozgasvezérl6 egység foldeldcsavar FG (M4 x 12) 0,82-1,11 Nm
@ BE: Normél tizem PP
. Rogzitécsavar (M3x12 0,36-0,48 Nm
o READY | @ VILLOG: Inicializalas VIGYAZAT gzitbesavar (M3x12)
@ K Hiba jelentkezett. ~ Af 5k 16 beallitasai
A mozgésvezérld CPU hibaallapoténak jelzése @ Aberendezést kizdrélag a MELSEC iQ-R hardver kézikényvben Ie.irsfelte’- orgokapcsolo bea itasai
(2) ERROR @ BE, VILLOG: Hiba jelentkezett telek kozott iizemeltesse. Ne tegye ki a késziiléket pomak lajkdnek ol
. Al korroz:v va ilék knak, erés r k illetve iitéseknek orgo- |
® Ki: Normal tizem mogesh 9y gy ;, dralecsapéddsnak vagy ned € ute kap- ?::Is ] Leiras
| . P o A2z P L®
jAeTZZI?ememorlakartya rendelkezésre allasanak ® Huzalozdskor vagy a csavarok furatainak furdsakor ugyel]en arra, hogy csold
LED | carp ® BE: Rendelkezésre all alevdgott vezetékvégek vagy forgdcsok ne juthassanak a szell6zényild- 0 | Normal tizem Mukodgs az el6zetesen megadot-
© | kijelz6 i ) sokba. tak szerint
READY @ VILLOG: Uzemkész s L PN . .
N . . @ Mielétt hozzdérne a modulhoz mindig érintsen meg egy leféldelt fém- .
@ K Nem &ll rendelkezésre vagy h 16 b felayiileml k lek Ethernet IP-cim
nincs behelyezve targyat vagy ason, ot az emberi testen felgyiilemlett statikus elektro- 8 | megjelenits Az IP-cimeket jelz.
érd Ellenk ben a modul kar dh, tizemmod
Az SD-memoriakartya hozzaférési allapotanak vagy hiba’s miikodést okozhat. - P P
CARD jelzése o @ Soha ne nézzen a mozgdsvezérlé egység vagy a szervoerdsiték CN1 A Telepltgs(; A kezleloszoftver/te!eplltelse az MT
ACCESS | @ BE:  Sikeres hozzaféres csatlakoz6ibél sugdrzé fénybe, illetve az SSCNET Il kdbel szabad uzemmo Developer 2 segitségével
@ Ki: Nincs hozzaférés végébe. A kisugdrzott fény az IEC60825-1 szabvdny szerint 1-es ilyd . A mozgasvezérlé egység RAM-
C | SRAM torlése 9 9yseg
Pontmat- | A mozgasvezérl CPU lizem- és hibaallapotanak (Class 1) Iézerfény, amely kozvetleniil a szembe jutva irritdciét okozhat. jéban tarolt adatok torl6dnek.
rix kijelz6 | jelzese @ A jelen tablazatban szerepld beallitasokon kiviil semmilyen mas beallitésra

nincs sziikség.
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC fada iQ-R

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci pro pohybovy kontrolér
(motion controller) R16MTCPU a R32MTCPU

C.vyr.: 294686 CZ, Verze A, 09112015
Bezpecénostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné skolené a zplsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpe¢nostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, vcetné névrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze $koleni elektro-
technici s piislusnou kvalifikaci, ktefi jsou plné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) rady MELSEC iQ-R jsou urc¢eny pouze pro
konkrétni apllkace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech uve-
denych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani viech instala¢nich
a provoznich parametrd specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bezpe¢nost-
nimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo nedodr-
Zzovani bezpec¢nostnich varovani uvedenych v tomto navodu nebo vytisténych
na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo jiného majet-
ku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky schvalené spo-
le¢nosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu budou povazo-
vany za nespravné.

Pfislusné bezpecnostni predpisy

Béhem néavrhu systému, instalace, nastaveni, udrzby, servisu a zkouseni téchto
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, ktera jsou dalezita pro spravné a bezpecné po-
uziti produktd, oznacena takto:

Prehled

Montaz Motion CPU na sbérnicovy nosi¢ moduli

Programovaci jazyky Motion SFC, aplikacni instrukce

Popis
Modul R16MTCPU R32MTCPU Eggﬁlétﬁﬂ N Opticky pfipoj pro servozesilovac ¢. 1 (a2 16 os) A UPOZORNENIi
Pocet Fizenych os 16 32 S
A2 4 osy s linedmi interpolaci, 2 osy s kruhovou ?‘S’QE,?T"'{. N2 Opticky piipoj pro servozesilovat . 2 (az 16 0s) ® Nenechejte modul spadnout na zem a nevystavujte ho silnym otfestim.
Interpolace interpolaci, 3 osy se spiralovou interpolaci L4 ejte kryt jte zmény na PFitéchto cin-
Konektor nostech by mohly vzniknout pamchy a/nebo poZdr a zdrover dojit k pora-

PERIPHERAL I/F Komunikac¢ni rozhrani pro periferni pfistroje

NEBEZPECI:
/&\\ Varovdni tykajici se zdravi a zranéni osob.
) Nedodrseni .

zde ych bezpecnostnich zdsad miiZe vést
kvdznému ohrozeni zdravi nebo zranéni.

Rozhrani SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, pamétova karta SD
Obsluzné prvky
S otevienym
prednim krytem
R16MTCPU R32MTCPU
R16MTCPU R32MTCPU

READY READY

ERROR ERROR
CARD READY CARD READY
CARD ACCESS CARD ACCESS
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C
N
1
C
N
2

@ ZAP: Pfipojeno rychlosti 100 Mbit/s

SPEED LED @ VYP: Nepfipojeno nebo pfipojeno rychlosti
10 Mbit/s
SD/RD LED @ Blika: Probiha pienos dat

@ VYP: Zadny prenos dat

néni.
® Pokud nenimodul sprdvné nasazen do vodiciho vybrdni na sbérnici miize
dojit k ohnuti pinii na konektoru modulu.

Nedotykejte se zddnych vodivych dilii nebo elektronickych komponent
modulii. Mohlo by to vést k poruchdm nebo poskozeni modulii.

® 0| & |06~

Sériové islo Uvadi sériové cislo (16 znak() pohybového

vyrobku modulu Motion CPU.
Rozméry
Rozméry viech pohybovych modulti Motion CPU jsou stejné.
<
—
4
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Pfiklad: R32MTUCPU Jednotka: mm

Instalace a zapojeni

NEBEZPEC(

Pied instalaci a pFipojovdnim kabelii vypnéte externi pFivod napdjeciho
napéti pro PLC a pripadné i dalsi externi napéti.

@ Po vypnuti sitového napéti nasadte
modul spodni zépadkou do vodi-
ciho vybréni sbérnice.

(@ Pak modul pitlacte ke sbémici tak,
aby pifilehl celou plochou na sbér-
nici.

@) Pokud pracujete v prostiedi s vyskytem vibraci, zajistéte modul dodate¢né
jednim Sroubkem (M3 x 12). Tento $roubek neni obsahem dodavky modulu.

Utahovaci momenty

Dotéahnéte Sroubky pfipojovacich svorek utahovacimi momenty uvedenymi
v nasledujici tabulce. Volné srouby mohou zpusobit zkraty, mechanickou
zévadu nebo selhani.

UPOZORNENI:
A\ Varovadni tykajici se posk i zaFizeni a majetk
( \ s ooy N . N

Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést
k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku.

Dalsi informace
Nasledujici navody obsahuiji dal3i informace pro tyto moduly:
@ Popis hardwaru systému MELSEC iQ-R

@® Navod k programovani pro fadu systému MELSEC iQ-R

Tyto névody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu
(https://cz3a.MitsubishiElectric.com/fa/cs/).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobku
popisovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distribu-
torem.

UPOZORNENI

®
@ g
SD/RD 14] 5
(= &
T
®
€. | Popis
Indikace provozniho stavu Motion CPU
@ ZAP: Normaélni provoz
o READY | @ Blika: Inicializace
® VYP: Objevila se porucha
Indikace chybového stavu Motion CPU
(2] ERROR @ ZAP, Blika: Objevila se porucha
® VYP: Normalni provoz
| Sta-
vové Indikace dostupnosti pamétové karty SD
9 kont- | CARD @ ZAP: Dostupna
rolky READY @ Blika: Pripravena
LED ® VYP: Nedostupnd nebo nevlozend
CARD Indikace stavu pfistupu k pamétové karté SD
(4] ACCESs | ® ZAP: Pristup probiha
® VYP: Zadny pistup
?noac:i‘::‘g\’l .| Indikace provozniho a chybového
Y| stavu Motion CPU
ukazatel

Nastaveni druhu provozu
@ Kazdy spinac |ze nastavitod 0 do F.
@ Tovarni nastaveni: 0

Otocny prepinac

@ Zarizeni provozujte pouze v prostiedi, které vyhovuje podminkdm uve-
denym hardwarovém manudlu systému MELSEC iQ-R. Jednotky nesmi
byt vystaveny prachu, olejové mize, leptavym a hoflavym plynim, silnym
vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm a kondenzacnim ti¢inkim nebo
vihkosti.

@ PFimontdzi ddvejte pozor na to, aby se do modulu nedostaly pres vétraci
Stérbiny otfepy z vrtdni nebo zbytky drdtd, které by mohly pozdéji zpiiso-
bit zkrat.

@ Pred kazdym uchopemm modulu vybute neldnve sviij elektrostaticky
ndboj tim, Ze se dotk ¢ Cdsti. NedodrZeni tohoto

éni miize zpiisobit zdvadu modulu nebo vyvolat chybnou funkci.

[ J Ned:ve;te se nikdy pfimo do svétla, které vychdzi z vyvodii CN1 pohybo-
vého kontroléru, servozesilovaée nebo z otevieného konce kabelu SSC-
NETIII. Podle normy IEC60825-1 odpovidd emitované svétlo laserovému
zarizeni tidy 1 (class 1) a miiZe pFi pfimém pohledu do svétla zpiisobit
podrdzdéni oci.

Sroub Utahovaci moment
Upevnovaci $roub pohybového kontroléru (M5) 2,75-3,63 Nm
Sroub svorky FG pohybového kontroléru (M4 x 12) 0,82-1,11 Nm
Upeviovaci Sroub modulu (M3 x 12) 0,36-0,48 Nm

Nastaveni otoénych piepinacii

o Na-
i'(:“?::g@ sta- | Provoz Popis
prep veni

0 | Normalni provoz Normalni provozni stav

Zobrazeni IP

adresy ReZim zobrazeni IP adresy

Instalace operacniho systému

A | Instalace systému pomoci nastroje MT Developer 2

¢ | Mazani SRAM Data v paméti RAM pohybového

Spinac k nastaveni druhu provozu CPU
@ RUN: Zpracovava se program PLC.
@ STOP: Program PLC se nezpracovava.

Spina¢ RUN/STOP

Spina¢ pro zastaveni pfistupu na kartu pfi vyjimani pamétové karty SD.

o0 & | o o

Zasuvna sachta pro pamétovou kartu

kontroléru budou vymazéana.

© Zadna jina nastaveni, kromé téch, uvedenych v této tabulce, nejsou povolena.
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Serisi

Programlanabilir Lojik Kontrolorler

R16MTCPU ve R32MTCPU Hareket
Kontrolorleri Kurulum Kilavuzu
Art.no.: 294686 TR, Stirim A, 09112015

Giivenlik Onlemleri

Yalnizca uzman personelin kullanimi i¢indir

Bu kilavuzdaki talimatlar, sadece otomasyon tekniginin gtvenlik standartlari
hakkinda bilgi sahibi personel igin hazirlanmistir. Cihazlarin sistem konfigras-
yonu ve diizenlenmesi, kurulumu, bakimi ve kontroliine yonelik calismalar,
sadece bu konuda uzman personel tarafindan yapilmalidir. Urlinlerimize yapi-
lacak ve bu el kitabinda tarif edilmeyen donanim ve/veya yazilim miidahaleleri
yalnizca yetkili Mitsubishi Electric personeli tarafindan gergeklestirilmelidir

Amaca uygun kullanim

MELSEC iQ-R serisi programlanabilir lojik kontrolérler (PLC) sadece bu kurulum
kilavuzunda ve/veya asagida referans verilen kilavuzlarda belirtilen kullanim
alanlar icin 6ngorilmektedir. El kitabinda belirtilen tiim calisma parametrele-
rine ve ayar degerlerine uymaya dikkat ediniz. Urlinler, gtivenlik standartlar
dikkate alinarak gelistirilmis, tretilmis, kontrol edilmis ve belgelenmistir.
Donanim ve yazilima yapilacak yetkisiz mudahaleler ya da bu el kitabinda
belirtilen veya urtine yerlestirilmis uyarilara uyulmamasi personelin agir yara-
lanmasina ve/veya maddi hasarlara neden olabilir. MELSEC iQ-R ailesi prog-
ramlanabilir lojik kontrolérler ile ilintili olarak sadece Mitsubishi Electric
tarafindan onerilen ve onaylanan ek cihazlar ve genisletme cihazlar kullanila-
bilir. Bunun digindaki her tiirlii kullanim, amacina uygun olmayan kullanim ola-
rak kabul edilir.

Giivenlik direktifleri

Bu uriinlerle ilgili sistem konfigiirasyonunuzda, diizenlemenizde ve bu triinlerin
montaj, kurulum, bakim, onarim ve test islemleri sirasinda uygulamaniza 6zgi tim
guvenlik ve kaza 6nleme direktiflerine uymaniz gereklidir.

Bu kilavuz tiriinleri diizgiin ve glivenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olmak
icin uyarilar icermektedir. Bu uyarilar asagidaki sekilde tanimlanmistir:

Genel Bakis

Hareket CPU modiiliiniin tasiyici iiniteye montaji

TEHLIKE:
A Kullanici yaralanma tehlikesi
) Lo P rull
) Bu giivenlik uyarisina iliskin

AN UYARI

Modiilii diigiirmeyin ya da agir darbelere maruz birakmayin.

Modiilii agmayin ya da iizerinde modifikasyon yapmayin. Aksi takdirde

bu durum, hata, ariza, yaralanma veya yangina neden olabilir.

@® Modiil sabitleme mandalini her zaman, tagsiyici iinitenin modiil
sabitleme deligine yerlestirin. Delikteki kancanin zorlanmasi modiil
konnektoriine ve modiile zarar verir.

@ Uriiniin iletken veya elektronik k

takdirde bu durum, iinitenin hatali ¢al,

neden olabilir.

na dogrudan dok Aksi
yada ar

No. | Agiklama
Modiil R16MTCPU R32MTCPU @ | SD bellek kartini erisim kontrolti anahtar
Kontrol ekseni sayisi 16 32 @ | SD bellek karti yuvasi
interpolasyon Lineer interpolasyon ile 4 eksene kadar, dairesel @ | SSCNETHICNY 1. hat servo giiglendiricisini baglamak icin
fonksiyonlari interpolasyon ile Z_fk;e’:(: sarmal interpolasyon konnektéri konnektor (en fazla 16 eksene kadar).
ile 3 eksen
— - — i) SSCNETIII CN2 2. hat servo giiclendiricisini baglamak igin
Programlama dili Motion SFC, ézel komutlar konnektdrii konnektor (en fazla 16 eksene kadar).
Arabirimi SSCNETIII/H, PERIPHERAL I/F, SD bellek karti PERIPHERAL I/F ) ’ o
@ K i Gevresel cihazlar ile haberlesme arabirimi icin.
onnektori
Parcalarin Adlari ve Fonksiyonlar ® ACIK: 100 Mbps hizinda haberlesme
ack 8n @® | SPEEDLED @ KAPALI: 10 Mbps hizinda haberlesme, ya da
kapaklarla bagh degil.
@ YANIP SONUYOR: Veri haberlesmesi
@ | sb/rDLED @ KAPALL: Veri haberlesmesi yok
e b .| Modiile iliskin Grtin bilgisini (16 basamak)
@® | Uriin bilgisi isareti gbsterir,

R16MTCPU
R16MTCPU
READY

R32MTCPU

R32MTCPU

READY

Boyutlar

Tum modiillerin boyutlar birbirinin aynidir

@ Gii¢ kaynagini kapattiktan sonra,
modiil sabitleme mandalini tasiyici
initenin modiil sabitleme deligine
yerlestirin.

saghginin tehlikeye diismesine ve
neden olabilir.

UYARI
A\ Cihaz hasar tehlikesi.
(&= Bu giivenlik uyarisina uyulmamasi cihazin zarar gérmesine

veya baska hasarlara neden olabilir

Ek bilgiler

Bu urtinlerle ilgili daha fazla bilgiyi asagidaki el kitaplarinda bulabilirsiniz

@® MELSECiQ-R Serisi Donanim Kilavuzu

@® MELSECiQ-R Serisi Programlama Kilavuzu

Bu el kitaplarini internet sitemizden Ucretsiz olarak indirebilirsiniz:
(https://tr3a.MitsubishiElectric.com/fa/tr/).

MELSEC iQ-R serisi PLC'lerin kurulumu, programlanmasi ve isletilmesi ile ilgili
sorulariniz varsa liitfen yetkili satis blirosu veya yetkili bayiniz ile iletisime geginiz.

® YANIP SONUYOR: Baslatiliyor
@ KAPALI: An error has been occurred.

DiKKAT

ERROR ERROR
CARDREADY CARDREADY
CARD ACCESS CARD ACCESS <
—n | T
L —
@ Modiilii tagtyicr tiniteye takmak
icin ok yontinde itin.
ST
;@ C »
» ,;‘ ® 3
®) 2
mEd
N | ey
= O
o N
=] ® Buyiik bir titresim bekleniyorsa modiilii tastyici Giniteye ek bir vida
= £ (M3 x 12) ile sabitleyin. Vida, modiil ile birlikte saglanmaz.
3 2 2738 110
§ g Ornegin: R32MTUCPU Birim: mm
] & Tork araliklari
Uygulanan tork asagidaki araliklar iginde kalacak sekilde modul vidalarini sikin.
T Kurulum ve Kablolama Gevsek vidalar kisa devrelere, mekanik arizalara veya hatali ¢alismaya neden
® olabilir.
TEHLIKE
Vida Torku
kullanicinin yaral No. | Agiklama Herhangi bir kurulum veya kablol cal gerceklestirmeden énce Hareket kontrolorii tespit vidasi (M5 vida) 2,75-3,63 Nm
Hﬁreke_t CPU modaltintin calisma durumunu PLCYyibesleyen gii¢ kaynagni ve diger harici giig kaynaklanm kapatin. Hareket kontrolori FG tespit vidasi (M4 x 12 vida) 0,82-1,11 Nm
Osterir
(1) READY % ACIK:  Normal alisma Modiil tespit vidasi (M3 x 12 vida) 0,36-0,48 Nm

ERROR

Durum

Hareket CPU modiiliiniin hata durumunu
gosterir

@ ACIK, YANIP SONUYOR: Bir hata olusmustur
@ KAPALI: Normal calisma

LED'leri
CARD
READY

SD bellek kartinin kullanim durumunu gésterir..
@ ACIK: Kullanilabilir

@ YANIP SONUYOR: Hazir

@ KAPALI: Kullanilamiyor ya da takili degil

ACCESS

SD bellek kartinin erisim durumunu gésterir.
@® ACIK: Erisiliyor
@ KAPALI: Erisilemiyor

DOT
MATRIX

Calisma durumunu ve hata bilgilerini gosterir.

(2]
(3]
; CARD
e
(6]

Déner anahtar

Calisma modunu ayarlar (Normal mod, Kurulum
modu, vb.).

@ Heranahtar ayari F ile 0 arasina karsilik gelir.
@ Fabrika ayar:: 0

@ | RUN/STOP anahtar

RUN/STOP hareket ettirilerek, Hareket CPU
modiili calisma durumu degistirilir.

@® RUN: Program baglatilir.

@ STOP: Program durdurulur.

@ Uriinii uygun MELSEC iQ-R serisi Donamim El Kitabinda belirtilen genel
ozelliklere sahip bir ortamda kullanin. Uriinii asla tozun, yag bulutunun,
iletken tozlarin, agindirici veya yanici gazlarin, titresimlerin veya
darbelerin bulundugu yerlerde kull, yin veya yiiksek sicakhga,
yogusmaya, riizgara veya yagmura maruz birakmayin.

@ Vida delikleri delerken ya da kablolama sirasinda, delme islemi ve kablo
kirintilar1 havalandirma araliklarina girmemelidir. Boylesi bir kaza
yangina, arizaya ya da yanlis calismaya yol acabilir.

@ Modiillere dokunmadan énce, insan viicudundaki statik elektrigi
bogaltmak icin topraklanmig metal bir nesneye dokunun. Aksi takdirde
modiilde hata veya arizalar olabilir.

@ Hareket kontrolorii veya Servo giiglendirici CN1 konnektériinden veya
SSCNET Ill kablosunun ucundan ¢ikan isiga dogrudan bakmayin. Isigin
goze temasinda, gozde yanlis bir seyler oldugunu hissedebilirsiniz.
SSCNET i1k kaynagi, JIS C6802 ve IEC60825-1'de tanimlanan sinif 1 ile
uyumludur.

Doner anahtar ayarlari

anahtar ©

Doner

Ayar | Modunu Aciklama

0 | Normal mod Normal galisma modu

Ethernet IP adresi
8 | goriuntileme
modu

IP adresini gortintiileme modu

MT Developer 2 kullanarak isletim

A | Kurulum modu sistemi yazilimi yikleme

Hareket kontrolor dahilindeki RAM

C | SRAM temizleme PRI
verileri silinir.

@ Bu tabloda olanlar disinda baska bir ayara izin verilmez.

AN\ ELECTRIC
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UWAGA

)

Gdy kabel SSCNETIII zostanie wyjety ze zlqcza, na zlqcze SSCNETIII
nalezy natozy¢ pokrywke. Jesli powierzchnia zakoriczenia SSCNETIII
jest zabrudzona, optyczna transmisja zostaje przerwana, co moze
doprowadzi¢ do wadliwego dziatania.

Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na swiatto generowane ze ztqcza
SSCNETIIl wzmacniacza serwo lub procesoréw ruchu CPU.

Jesli kabel SSCNETII y jest na ie, takie
jak duzy wstrzgs, boczny nacisk, ciqgniecie, nagte zginanie lub skre-
canie, jego srodek znieksztatici sie lub przerwie, uniemozliwiajqgc opty-
cznq transmisje.

ierne naprez

VIGYAZAT

b6l hel

Miutdn az SSCNETIII kdbelt kihd a csatlakozoalj; ly
vissza az SSCNETIII csatlakozo fedelét. Ha az SSCNETIII csatla-
kozdfeliilete szennyezett, az optikai dtvitel megszakad és ezdltal hibds
miikodés léphet fel.

Ne nézzen kozvetleniil a kilépé fény a SSCNETIII port a szervo erésité
vagy a Motion CPU modulok.

Ha az SSCNETIII kdbel tilsd nagy megterhelésnek (példdul erés
iités, oldalirdnyu nyomds, rdntds, éles kdbeltorés vagy kdbel csavards)
van kitéve, akkor a kdbel beliilr6] megrongdlédik vagy megtorik és az
optikai dtvitel nem lesz lehetséges.

UPOZORNENI

Kdyz neni datovy kabel SSCNETIII pripojen, uzaviete pfipojovaci konek-
tor ochrannou krytkou. Zaprdseny vyvod by mohl narusit opticky pfenos
a vyvolat tak chybnou funkci.

Nedivejte se nikdy pfimo do svétla, které vychdzi z vyvodu datové sbér-
nice SSCNETIII na ser ilovaci nebo na modulech CPU.

Je-li sitovy kabel SSCNETIII vystaven pFilisnému namdhdni, jako jsou
napt. silné ddery, pFicné nebo tahové namdhdni, tizké ohyby nebo
pretdéeni, mize dojit k vnitfnimu naruseni nebo zlomeni optickych
vidken. Datovy pfenos pak neni ddle mozny.

DIKKAT

SSCNETII kabl k da SSCNETII kon-
nektdoriine kapagini taktiginizdan emin olun. SSCNETIII ug tarafi kir-
lendiginde, optik aktarim kesilir ve arizalara neden olabilir.

PP .
linden ¢ikart

Servo giiglendiricinin veya Hareket CPU modiiliiniin SSCNETIII kon-
nektériinden gikan iiretilmis 1siga dogrudan bakmayin.

Servo giiglendiricinin veya Hareket CPU modiiliiniin SSCNETIII kon-
nektériinden gikan iiretilmis 1siga dogrudan bakmayin.

Nie $ciskac kabli SSCNETIII oraz nie deptac po nich w czasie wykony-
wania instalacji.
W czasie uktadania kabli SSCNET, nalezy uwaza¢ na minimalny promien
zgiecia kabla. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B:
50 mm). Jesli promien zgiecia jest mniejszy niz minimalny promien zgie-
® cia, kabel moze zostac¢ uszkodzony.

Kabel SSCNETIII nalezy umocowac w taki sposdb, zeby ztgcze SSC-
NETIII nie byto obciazone cigzarem kabla.

Cze$¢ kabla SSCNET przeznaczona do instalowania lub demontazu,
nalezy przymocowac od strony ztacza.

Podczas podtaczania nalezy pewnie wsuwac wtyczke do ztacza CN1
lub CN2 az zaskoczy.

IO

©

Ne nyomja 0ssze a vezetékeket, és telepités kozben ne Iépjen réjuk.
Kabelezéskor tartsa be az SSCNET kabelre megadott minimalis hajlitasi
sugarat. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B:
50 mm). A megengedettnél kisebb sugar esetén hiba jelentkezhet
arendszer mkodésében.

Ugy rogzitse az SSCNETIIl kabelt, hogy az SSCNETIIl csatlakozést
a kabel tomege ne terhelje.

Csatlakoztatashoz és a csatlakozés bontaséhoz a dugasznal fogja
meg az SSCNET kébelt.

Az SSCNET kabel csatlakoztatasakor tolja a dugaszt a CN1 vagy CN2
csatlakozdba, mig a dugasz érezhetéen nem reteszel.

Davejte pozor, aby pfi instalaci nedoslo ke skfipnuti nebo poslapani vedeni.
Pti zapojovani kabelli dbejte na to, abyste u kabelu SSCNET dodrzeli alespori
minimalni polomér ohybu. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-
J3BUSCIM-B: 50 mm). Podkroéeni tohoto poloméru mize byt pficinou chyb-
nych funkci.

Kabel SSCNETIII upevnéte tak, aby konektor SSCNETIII nebyl vystaven
namahani, které by mohla zpdsobit vlastni hmotnost kabelu.

Pfi spojovani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen
konektor kabelu SSCNET.

Pfi pfipojovani kabelu SSCNET zatlacte konektor kabelu do zasuvky CN1
nebo CN2 tak, aby jeho zdpadka spolehlivé zaskocila.

Kablolama sirasinda SSCNETIII kablolarini sikmayin ve kablolarin
(izerine basmayin.

SSCNET kablosu dosenirken, minimum kablo bukulme yaricapina
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm).
dikkat edin. Biikiilme yarigapi minimum kablo biikiilme yaricapin-
dan daha az olmasi arizalara neden olabilir

SSCNETII kablosunu, SSCNETIII konnektori Gzerinde kablonun agir-
lig1 ile mekanik stres olusmayacak sekilde sabitleyin.

Takmak ve gikarmak icin SSCNET kablonun konnektdr kismindan tutun.

Takma islemi sirasinda kablo konnektériinii, CN1 veya CN2 kon-
nektoriine tik sesi gelene kadar sikica itin.

Wejscie wymuszonego zatrzymania
Kényszeritett leallitas bemenet
Vstup pro okamzité zastaveni

Zorlanmis stop g

Podtaczenie wejscia wymuszonego zatrzymania
(EMI) w modutach procesoréw ruchu R16MTCPU

i R32MTCPU jest obowiazkowe.

Jesli na tym wejsciu nie ma napiecia, zostanie
wykonane wymuszone zatrzymanie wszystkich
wzmacniaczy serwo. W celu podiaczenia napiecia
24V DC do wejscia EMI nalezy zastosowac styk nor-
malnie zamkniety; napiecie moze mie¢ dowolng
polaryzacje.

UWAGA

Feltétlenil csatlakoztassa a RI6MTCPU és a R32MTCPU
mozgésvezérld CPU azonnali leallitasi bemenetét (EMI).
Amennyiben ez a bemenet nincs fesziltség alatt,
minden szervotengely azonnali leéllitas parancsot
kap. Csatlakoztasson az EMI bemenethez 24 V-os
egyenfeszultséget a megfelel6 polaritassal egy
nyitd érintkezon keresztuil.

MEGJEGYZES

Vstup pro okamzité zastaveni (EMI) modult polo-
hovacich CPU u typ( R16MTCPU a R32MTCPU musi
byt vzdy bezpodmine¢né pfipojen.

Pokud neni na tomto vstupu zadné napéti, pak dojde
k okamzitému zastaveni (stop) vsech servo-os. Na
vstup EMI pfipojte pes rozpinaci kontakt ste-
jnosmérné napéti 24 V libovolné polarity.

POZNAMKA

R16MTCPU ve R32MTCPU Hareket CPU modiilleri
zorlanmis stop girisleri kablolamasi (EMI) zorunludur.
Bu giriste gerilim olmadiginda tim servo giglendir-
NOT icilerde zorunlanmig stop islemi gerceklesir. EMI
girisine kutuplari istege gore olacak sekilde 24V DC
gerilimi baglamak icin normalde kapali bir kontak
kullanin.

24V DC(+10 %, -15 %)
24V CC(+10 %, -15 %)

EMI o 4{ P

EMI.COM 2]

@ EMI
L]

Nr./

Nr/
&/ Opis/Leiras/Popis/Aciklama
No

@® Kabel Q170DEMICBLOM ("" oznacza dtugosc kabla;
np.05:0.5m, 1: 1 m, 30: 30 m)
® Kébel Q170DEMICBLOIM (,[0“a kabel hossza; pl. 05: 0,5 m,
o 1:1m,30:30 m)
@ Kabel Q170DEMICBLOIM (,[0" udava délku kabelu;
napf.05:0,5m, 1:1m,30:30 m).
Kablo Q170DEMICBLEIM ("0" kablo uzunlugunu gosterir;
ornegin 05:0.5m, 1: 1 m, 30: 30 m)
® Wymuszone zatrzymanie
o @ | Azonnaliledllitas
(€D | Okamzité zastaveni
Zorlanmisg stop
Odtaczenie
Dugasz lehizasa

QOdpojit konektor

« Czynno$¢ podtaczania lub wyjmowania kabla taczacego wejscie
wymuszonego zatrzymania nalezy wykonywac pewnie, trzymajac w
tym czasie za ztgcze kabla.

« Podczas podtaczania nalezy pewnie wcisng¢ wtyczke do ztacza EMI,
az zaskoczy.

@ . Weelu wyjecia kabla taczacego wejscie wymuszonego zatrzymania,
nalezy go wyciaga¢, réwnoczesnie naciskajac na zaczep mocujacy
facze.

UWAGA:

Wyjmowanie ztacza na sitg, sp j pro-
cesora ruchu.

« Csatlakoztataskor és a csatlakozas bontasakor mindig a dugasznal
fogja meg az EMI kabelt.
« Nyomja az EMI kébel dugaszat az EMI csatlakozdba, mig a dugasz
érezhetden nem reteszel.
(D . A csatlakozas bontasahoz nyomja le a mechanikus biztositast, és
kodzben huzza ki a dugaszt a modulbél
VIGYAZAT:

A dugasz erével torténé
CPU-ban!

Liliiok irla

lo

kart okoz a
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« Pfi spojovéni nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy
jen konektor kabelu EMI.

« Konektor kabelu EMI zatla¢te do zasuvky EMI tak, aby jeho zapadka
spolehlivé zaskotila.

@ * Pfiodpojovani konektoru od modulu uvolnéte konektorovy spoj
« zatla¢enim na mechanickou pojistku.

UPOZORNINi:
Poi nasilném vytahovani | .
hovaciho CPU!

u muze dojit k poskozeni polo-

Zorlanmis stop giris kablosunu, mutlaka kablonun konnektérint
tutarak takin veya gikarin.

Takarken EMI kablosu konnektoriint, EMI konnektorine tik sesi

gelene kadar sikica itin.

Zorlanmis stop giris kablosunun gikarilmasi icin, konnektor sabi-
tleme kancasina basin ve kablo konnektoriini gekin.

DIKKAT:
Konnektoriin zorla ¢ikarilmasi Hareket CPU modiiliine hasar verir.
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