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Zu dieser Installationsbeschreibung

Die in diesem Handbuch vorliegenden Texte, Abbildungen, Diagramme und
Beispiele dienen ausschlie3lich der Erlduterung des Positioniermoduls
AJB65BT-D75P2-S3 in Verbindung mit den speicherprogrammierbaren

Steuerungen der MELSEC-Serien.

Sollten sich Fragen zur Programmierung und zum Betrieb der in diesem
Handbuch beschriebenen Module ergeben, zégern Sie nicht, lhr
zustandiges Verkaufsburo oder einen lhrer Vertriebspartner
(siehe Umschlagriickseite) zu kontaktieren.
Aktuelle Informationen sowie Antworten auf hdufig gestellte Fragen
erhalten Sie Uber die Mitsubishi-Homepage unter
www.mitsubishi-automation.de.

Die MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V behdlt sich vor, jederzeit
technische Anderungen oder Anderungen dieses Handbuchs ohne
besondere Hinweise vorzunehmen.

Installationsbeschreibung
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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkréafte, die
mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Instal-
lation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Geréte durfen nur von einer anerkannt ausge-
bildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik
vertraut ist, durchgefuhrt werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte, soweit
sie nicht in diesem Handbuch beschrieben sind, dirfen nur durch unser Fachpersonal vorge-
nommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Das AJ65BT-D75P2-S3 ist nur fur die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Be-
dienungsanleitung beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller im Handbuch angege-
benen Kenndaten. Das Produkt wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen entwickelt,
gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die Hard- oder Software bzw.
Nichtbeachtung der in diesem Handbuch angegebenen oder am Produkt angebrachten Warn-
hinweise kénnen zu schweren Personen- oder Sachschaden fuhren. Es dirfen nur von MIT-
SUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in Verbindung mit den
speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC AnU/QnA- und AnS-Serie benutzt wer-
den. Jede andere dartiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestim-
mungsgeman.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Gerate missen
die fir den spezifischen Einsatzfall gultigen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften be-
achtet werden. Es mussen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstadndig-
keit) beachtet werden:

® VDE-Vorschriften

- VDE 0100
Bestimmungen fur das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis
1000 V

- VDE 0105
Betrieb von Starkstromanlagen
- VDE 0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln
- VDE 0160
Ausrlstung von Starkstromanlagen und elektrischen Betriebsmitteln
— VDE 0550/0551
Bestimmungen fur Transformatoren
- VDE 0700
Sicherheit elektrischer Gerate fur den Hausgebrauch und ahnliche Zwecke

— VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen flir netzbetriebene elektronische Geréte und deren
Zubehor fur den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke

@ Brandverhitungsvorschriften
@ Unfallverhitungsvorschrift

- VBG Nr.4
Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Sicherheitshinweise

Erlauterung zu den Gefahrenhinweisen

In diesem Handbuch befinden sich Hinweise, die fir den sachgerechten sicheren Umgang mit
dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:
Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders
besteht, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG:

Bedeutet eine Warnung vor méglichen Beschédigungen des Gerétes, der Software oder
anderen Sachwerten, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen
werden.

B >
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Sicherheitshinweise

Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie fir speicherprogrammierbare
Steuerungen in Verbindung mit anderen Geréaten zu verstehen. Sie missen bei Projektierung,
Installation und Betrieb der elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet werden.

GEFAHR:
® Die im spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungs-
vorschriften sind zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der
Baugruppen, Bauteile und Geréte miissen im spannungslosen Zustand erfolgen.

® Baugruppen, Bauteile und Gerédte miissen in einem beriihrungssicheren
Gehéduse mit einer bestimmungsgeméBen Abdeckung und Schutzein- richtung
installiert werden.

® Bei Gerdten mit einem ortsfesten Netzanschluss muss ein allpoliger Netz-
trennschalter oder eine Sicherung in die Gebé&udeinstallation eingebaut
werden.

® Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Geréte
verbunden sind, regelméBig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei
Feststellung eines Fehlers in der Verkabelung miissen Sie die Geréte und die
Verkabelung sofort spannungslos schalten und die defekte Verkabelung
ersetzen.

® Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zulissige Netzspannungs-
bereich mit der értlichen Netzspannung libereinstimmt.

® Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0641 Teil 1-3 sind als alleiniger
Schutz bei indirekten Beriihrungen in Verbindung mit Positionierantrieben
nicht ausreichend. Hierflir sind zusétzliche bzw. andere SchutzmaBnahmen zu
ergreifen.

® NOT-AUS-Einrichtungen geméB VDE 0113 miissen in allen Betriebsarten der SPS
wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung darf keinen
unkontrollierten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

® Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zusténden fiihrt, sind entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

® Beim Einsatz der Module muss stets auf die strikte Einhaltung der Kenndaten
fiir elektrische und physikalische GréBen geachtet werden.
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Einleitung

1

1.1

Einleitung

In der vorliegenden Installationsbeschreibung sind die wichtigsten Kenndaten des Positionier-
moduls AJB65BT-D75P2-S3 zusammengestellt. Es dient dem erfahrenen Anwender zur schnel-
len Inbetriebnahme des Moduls. Eine detaillierte Beschreibung der Funktionen, des
Anschlusses, der Montage und der Programmieranweisungen finden Sie in dem entsprechen-
den Handbuch fiir das Positioniermodul AJ65BT-D75P2-S3. Diese Handbuicher kénnen Sie
kostenlos unter der Internetadresse ,www.mitsubishi-automation.de“ herunterladen oder sepa-
rat bestellen.

Allgemeine Beschreibung

Das Positioniermodul kann in Verbindung mit Servoverstarkern zur Positionierung oder
Geschwindigkeitsregelung eingesetzt werden. Sie generieren den Fahrbefehl Uber eine elek-
tronische Pulskette. Die Drehzahl des Antriebs ist dabei proportional zur Pulsfrequenz und der
Fahrweg proportional zur Pulsl&nge. Die Interpolation von zwei Achsen ist méglich. Bis zu 600
Positionierdaten, wie Positionieradresse, -modus und -zyklus, kénnen pro Achse programmiert
werden.

Ansteuerung eines Servomotors

Master-Modul AJB5BT-D75P2-S3 Servoverstérker Servomotor
Geréatedaten Impulsausgang
Art
e Regelab-  —»| WD/QI ——»O——» Endstufe M
weichungs- andler
zahler
Zyklische, Impulsausgang
transiente rlickwarts
Kommuni-
kation. Schnitt-
stelle
T -
Feedback-Signal

PC9800-Serie
DOS/V-PC
AD75TU

Die Signalausgabe zur Steuerung eines Positionierprozesses erfolgt bei dem Positionier-
modul AJ65BT-D75P2-S3 Uber eine elektronische Pulskette. Die Impulse werden mit dem
Regelabweichungszéhler gezahlt und gespeichert. Der D/A-Wandler wandelt die Signale der
Pulskette in analoge Ausgangsspannungen, die wiederum zur Geschwindigkeitsregelung
genutzt werden. Der Uber einen integrierten Verstérker angeschlossene Servomotor beginnt
zu drehen. Uber den standardméBig integrierten Absolutwertencoder (Pulsgenerator) wird das
Encoder-Feedback-Signal (Istwert) generiert. Dieses wird dann im Regelabweichungszahler
mit der vorgegebenen Pulskette des Positioniermoduls (Sollwert) verglichen. Nach dem
Abschalten der vom Positioniermodul kommenden Pulskette nimmt die Regelabweichung
kontinuierlich ab und endet bei null. Bei einer Regelabweichung von null stoppt der Motor.

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul 7



Einleitung

1.2

Leistungsmerkmale

Lineare und zirkulare Interpolation

Bis zu 2 Achsen kénnen linear oder zirkular interpolierend von dem selben Positioniermodul ge-
steuert werden.

GroBe Auswahl an Positionierarten

Es kann unter Positionierung von Punkt zu Punkt, Positionsermittlung und mit Umschaltung zwi-
schen Geschwindigkeits- und Lageregelung gewéhlt werden.

Speicherung von Positionierdaten

Fur jede Achse kdnnen bis zu 600 Positionierdaten im Flash-ROM gespeichert werden. Das
Flash-ROM bendétigt keine Pufferbatterie.

Nullpunkt-Riickstellung

Es stehen 7 verschiedene Funktionen zur Nullpunkt-Ruckstellung zur Verfigung.

Einfache Parametrierung

Die Parametrierung und Positionsdatenvorgabe kann komplett tiber ein SPS-Programm erfol-
gen oder mit Hilfe der MS-DOS-Software SW1IVD-AD75PE.

Einfache Diagnose

Beim Auftreten eines Fehlers wird der entsprechende Fehlercode Uber die 17-Segmentanzeige
angezeigt.

2% MITSUBISHI ELECTRIC



Einleitung

1.3 Installation

Das Positioniermodul fiir CC-Link kdnnen entweder auf einer DIN-Schiene oder direkt mit
M4-Schrauben auf der Riickwand eines Schaltschranks montiert werden.

Installation der Module

Beachten Sie bei der Installation der Module bitte die folgenden Sicherheitshinweise:

ACHTUNG:
Schalten Sie die Versorgungsspannung der SPS allpolig ab, bevor das Modul montiert
oder demontiert wird.

Wird das Modul unter Spannung montiert oder demontiert, kbnnen Stérungen auftre-
ten oder das Modul beschédigt werden.

Bei der Installation ist darauf zu achten, dass keine Drédhte oder Metallspéne in das
Gehéuse gelangen.

DIN-Schienenmontage

ge 2

@ Schalten Sie die Spannungsversorgung der SPS aus.

@ Setzen Sie das Modul mit der oberen Kante der DIN-Schienenaussparung angewinkelt
auf die obere Kante der DIN-Schiene @.

® Driicken Sie das Modul anschlieBend auf die DIN-Schiene @.

HINWEISE Zur einfachen Demontage ziehen Sie die Schnellbefestigung der DIN-Schiene nach unten
©. Sie kdénnen das Modul nun von der DIN-Schiene nehmen @.

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul 9



Technische Daten

2.1

Technische Daten

Allgemeine Betriebsbedingungen

ACHTUNG:

Setzen Sie die Module nur bei den unten aufgefiihrten Betriebsbedingungen ein.
Werden die Module unter anderen Bedingungen betrieben, kénnen Baugruppen
beschédigt werden und es besteht die Gefahr von elektrischen Schldgen, Feuer oder

Stérungen.
Merkmal Technische Daten
Umgebungstemperatur 0 bis +55 °C
Lagertemperatur —20 bis +75 °C

Zul. relative Luftfeuchtigkeit
bei Betrieb und Lagerung

10

bis 95 %, ohne Kondensation

Intermittierende Vibration

Frequenz Beschleunigung Amplitude Zyklus
Entspricht 10 bis 57 Hz — 0,075 mm
Vibrationsfestigkeit JISS350T | 57 bis 150 Hz | 9,8mis? (1 g) — 10 mal in alle
IEC1131-2 Andauernde Vibration gcﬁ?t?r?:gn
10 bis 57 Hz — 0,035 mm (80 Minuten)
57 bis 150 Hz | 4,9 m/s® (1 g) —
StoBfestigkeit Entspricht JIS B3501 und IEC1131-2, 15 g (je 3 mal in Richtung X, Y und 2)
Umgebungsbedingungen Keine aggressiven Gase usw.

Aufstellhéhe

Maximal 2000 m Gber NN

Einbauort

Schaltschrank

Uberspannungskategorie ®©

Il oder niedriger

Storgrad @

2 oder niedriger

D Gibt an, in welchem Bereich der Spannungsversorgung vom 6ffentlichen Netz bis zur Ma-
schine das Gerat angeschlossen ist
Kategorie Il gilt fir Geréte, die ihre Spannung aus einem festen Netz beziehen. Die Uber-
spannungsfestigkeit fir Geréate, die mit Spannungen bis 300 V betrieben werden, ist 2500 V.

geben werden

Gibt einen Index fiir den Grad der Stérungen an, die von dem Modul an die Umgebung abge-

Stérgrad 2 gibt an, dass keine Stérungen induziert werden. Bei Kondensation kann es jedoch
zu induzierten Stérungen kommen.

10
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Technische Daten

2.2

Leistungsdaten

Technische Daten

AJ65BT-D75P2-S3

Anzahl der steuerbaren Achsen

2

Achsen fur Linearinterpolation

2

Achsen fur Kreisinterpolation

2 (nicht beim Einsatz von Schrittmotoren)

Arten der Positionierung

Punkt-zu-Punkt-Positionierung, Geschwindigkeitsregelung,
Positionsermittlung,
Umschaltung von Geschwindigkeits- zur Lageregelung

Einheiten der Positionierung

mm, inch, Winkelgrad, Impulse

Positionen pro Achse

600 (Einstellung Giber Programmiergeréat oder SPS-Programm)

Sicherung der Daten

Die Parameter und Positionsdaten kénnen in einem Flash-ROM (keine
Batterie erforderlich) gesichert werden.

Positionierung

Methode

Punkt-zu-Punkt-Positionierung: absolut/inkremental
Geschwindigkeits-/Lageregelung: inkremental
Positionsermittlung: absolut/inkremental

Positionierbereich

Absolut:

—214748364,8 bis 214748364,7 um/—13421772,8 bis 13421772,7 um
—21474,83648 bis 21474,83647 inch/-1342,17728 bis 1342,17727 inch

0 bis 359,99999 Grad

—2147483648 bis 2147483647 Impulse/—134217728 bis 134217727 Impulse
Inkremental:

—214748364,8 bis 214748364,7 um/-13421772,8 bis 13421772,7 um

(Standardmodus/ | —21474,83648 bis 21474,83647 inch/~1342,17728 bis 1342,17727 inch
Schrittmotormodus) | -21474,83648 bis 21474,83647 Grad/~1342,17728 bis 1342,17727 Grad

—2147483648 bis 2147483647 Impulse/-134217728 bis 134217727 Impulse

Geschwindigkeits-/Lageregelung:

0 bis 214748364,7 um/0 bis 13421772,7 um

0 bis 21474,83647 inch/0 bis 1342,17727 inch

0 bis 21474,83647 Grad/0 bis 1342,17727 Grad

0 bis 2147483647 Impulse/0 bis 134217727 Impulse
Positionier- 0,01 bis 6000000,00 mm/min / 0,01 bis 375000,00 mm/min
geschwindigkeit 0,001 bis 600000,000 inch/min / 0,001 bis 37500,000 inch/min
(Standardmodus/ | 0,001 bis 600000,000 Grad/min / 0,001 bis 37500,000 Grad/min
Schrittmotormodus) | 1 bis 1000000 Impulse/s / 1 bis 62500 Impulse/s

Beschleunigung
und Verzdgerung

Automatische trapezférmige Beschleunigung und Verzégerung,
automatische S-férmige Beschleunigung und Verzégerung
(bei Verwendung eines Schrittmotors ist die S-férmige
Beschleunigung/Verzégerung nicht méglich)

Beschleunigungs-
und Bremsrampe

Umschaltung zwischen1 bis 65535 ms und 1 bis 8388608 ms
(4 Werte kénnen gespeichert werden)

Bremsrampe bei
Schnellstopp

Umschaltung zwischen 1 bis 65535 ms und 1 bis 8388608 ms

Schneller Impulsausgang

Differenz-Leitungstreiber: 400 kBit/s
Open-Collector: 200 kBit/s

Max. Entfernung zum
Servoverstarker

Differenz-Leitungstreiber: 10 m
Open-Collector: 2 m

Belegte Stationen

4 (128 Adressen, eine fir jeden RX/RY, 16 Adressen, eine fir jedes

RWr/Rww)
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 300 mA
Abmessungen (B x H x T) 170 x 80 x 63,5 mm
Gewicht 0,5 kg

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Technische Daten

2.3 Abmessungen

2 x 04,5
( BRATE  STATION NO. l@ AAAANA ~NAAA
MITSUBISHI AJ65BT-D75P2-S3 xio i
01, 404 904
3 =3 HEIHOHORION
— o RUN Q “s¥4" 654" 654 uuduuu Uuuu
| — N e— LRUN O
[e— N e— AX1 0 E MODE RESET
] == N A AAA ~NAAA
—_— M AX2 O LERR.O @ e

|
|

| OUUD OO

ol

O] <
0 0000 0 0001
b N =

161 | 9.5
170 ! 63,5

— @
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Bedienungselemente

3 Bedienungselemente

3.1 Ubersicht

i

STATION NO.
BRNTE  STATONHO. |

AJ65BT-D75P2-S3 ¥ 01 901 [
MITSUBISHI  HESES - :@; :;945 ;6@54— o
40 65

I
H ’ o [saev 21

@ 2DE dsw E(%(;) - e
o © o

— —= AUN
| e—] UN
- RsD MODE RESET

000000

I
(il

— AX1 0 RD
== — AX2 O LERR.

Nummer

Beschreibung

Referenz

LED-Anzeige der Achse, flr die die 17-Segmentanzeige aktiv ist.

LED-Anzeige des CC-Link-Status

Schalter zur Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Schalter zur Einstellung der Stationsnummer

Reset-Schalter

Anschluss fir Servoverstarker und manuelle Pulsgeneratoren (AX1, AX2)

Siehe Abschnitt 3.2

Umschaltung der 17-Segmentanzeige

17-Segmentanzeige

RS422-Schnittstelle zum Anschluss eines Peripheriegeréats

®0 OO0 06000 e

Klemmenblock

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Bedienungselemente

3.2 Anschlussklemmen AX1, AX2
A hI - = - = - = - = -
nschluss Pin Signal Slgnalrlcht_ung ) Pin Signal Slgnalrlcht_ung )
belegung Nummer Modul — Peripherie| Nummer Modul — Peripherie
1 PULSE F EEEE——— 19 PULSE COM —
2 PULSE R EE— 20 PULSE COM —
3 pulse F+ — 21 PULSE F- _—
/\ 4 pulse R+ —— 22 PULSE R- _—

36 ] 18

35 17 5 CLEAR —— 23 CLEAR COM —_—

34 16

33 15 6 PGO (24V)| «—— 24 PGO (5 V) —

gf 1; 7 READY — 25 PGO COM —_—

30 12 8 INPS — 26 COM —

29 1"

28 10 9 PULSE A+ — 27 PULSER A- —

% g 10 PULSE B+ — 28 PULSER B- —

25 7 11 DOG — 29 SON _—

24 6

23 5 12 FLS — 30 ABSM D —

22 4

21 3 13 RLS — 31 ABSR —

?8 || f 14 STOP — 32 CcOoM

N 15 CHG — 33 coMm

16 STRT — 34 TCL —_—
17 Dot E—— 35 CcCOM ——
18 ZSP E—— 36 CcCOoOM R E—
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Inbetriebnahme

4.1

Inbetriebnahme

Handhabungshinweise

VorsichtsmaBnahmen

Da das Gehause aus Kunststoff gefertigt ist, ist darauf zu achten, dass das Gerat keinen mecha-
nischen Belastungen und starken StéBen ausgesetzt wird. Die Platinen dirfen in keinem Fall
aus dem Gerat entfernt werden.

Bei der Installation ist darauf zu achten, dass keine Drahte oder Metallspane in das Gehause
gelangen.

Soll das Modul entsorgt werden, muss es wie Industriemdill behandelt werden.

ACHTUNG:

Stellen Sie sicher, dass die Betriebsspannung immer unterbrochen ist, wenn an dem
Modul gearbeitet wird.

Werden die Arbeiten am Modul ohne Unterbrechung der Betriebsspannung durch-
gefiihrt, kann eine korrekte Dateniibertragung nicht gewéhrleistet werden. Zudem
kann dies zu Stérungen oder Zerstérung der Baugruppe fiihren.

Das Eindringen von leitfahigen Fremdkorpern in das Gehduse des Moduls kann Feuer
oder Stérungen verursachen oder zum Zusammenbruch des Daten- austausches
flihren.

Ziehen Sie die Befestigungsschraube des Moduls mit dem in der folgenden Tabelle angegebe-
nen Anzugsmomenten an:

Schraube Anzugsmoment
Befestigungsschraube (M4) 0,78-1,18 Nm
GEFAHR:

Achten Sie darauf, dass beim Einschalten der Spannungsversorgung die Klemmen-
abdeckung montiert ist. Andernfalls kann ein elektrischer Schlag die Folge sein.

VorsichtsmaBnahmen bei der Verdrahtung

® Verlegen Sie die Kabel nicht zusammen mit spannungsfiihrenden Leitungen. Dadurch
vermeiden Sie, dass induktive und kapazitive Stérimpulse eingekoppelt werden kdénnen.
Der Abstand muss mindestens 100 mm betragen.

@ Achten Sie darauf, dass das Modul Gber die FG-Klemme geerdet wird. Andernfalls kénnen
Feuer oder Stérungen verursacht werden.

® Zum Entfernen der Leitungen ziehen Sie nicht an diesen sondern klemmen Sie diese ein-
zeln ab. So verhindern Sie Beschéadigungen des Moduls.

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul 15



Inbetriebnahme

4.1.1

4.2

Anschluss des CC-Link-Kabels

Master-Modul

AJ65BT-
D75P2-S3

E/A-Modul

DA :
DB

n I
™ DA m
I i
N

DG

DB

DA

SLD J

FG =

777777777777777777 L SLD J

DG

DB

24V
24G
FG

DG

SLD

FG

Vorgehensweise

Zur Installation und Inbetriebnahme der Module gehen Sie entsprechend dem folgenden Ab-

laufdiagramm vor:

( Inbetriebnahme des Positioniermoduls

)

1

Installation und Anschluss des Master-Moduls
sowie dessen Parametrierung

l

Montage des Positioniermoduls

l

Leitungsverbindungen zwischen dem
Positioniermodul und externen Modulen aufbauen

l

Ubertragung der Geratedaten mittels eines
Peripheriegerats

l

Uberprifung der Verbindungen
(Systemtest)

l

Erstellung eines Ablaufprogramms zur
Positionierung

l

Einstellungen vornehmen

l

Modul ist betriebsbereit. )

16
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Externe Anschlisse

5

5.1

Externe Anschlusse

Externe Eingange

Daten der externen Eingénge

Nennwert der | Nennwert des | Spannung und | Spannung und Einganas-
Signal Eingangs- Eingangs- Strom beim Strom beim wi dgrstgn d Ansprechzeit
spannung stroms Einschalten Ausschalten
Antrieb bereit
(READY),
Stopp
(STOP),
Hardware-
Endschalter
24V DC >17,5VDC <7VDC
(FLS/RLS) 5mA ! ca. 4,7 kQ Max. 4 ms
Nullpunkt (—20/+10 %) > 3,5 mA <1,7mA
(DOG),
Steuerungs-
signal (CHG)
Externer Start
(STRT)
5V DC >25VDC <0,5VDC
(-10/+22 %) 5mA > 2 mA <0.5mA ca. 0,5 kQ Max. 0,8 ms
24V DC >10V DC <3VDC
(-50/+10 %) 7 mA >3mA <02ma | C&35ka | Max-08ms
Nullsignal —
(PGO)
5V DC >25VDC <1VDC
(~10/+22 %) 5mA >3,5mA <1mA ca. 1,5 ka stms
Impulsdauer | 22ms |
Impulsgene- [ |
rator flr
Handbetrieb:
Phase A e
Das Tastverhaltnis
(PULSER A) muss 50 % betragen. ! ! ‘!
Impulsgene- >1ms >1ms
rator flr .
Handbetrieb: Phasenverschiebung | | | |
Phase B Phase A Wenn Phase A der Phase B
(PULSER B) vorauseilt, wird in Richtung
groBerer Positionswerte
Phase B gefahren.
I
" >05ms
Absolutda-
tenubertra-
gung abge-
schlossen 24V DC >17,5V DC <7V DC
ABS-Daten- | (=20/+10 %) 5mA >3,5mA <1,7mA ca. 4,7 kQ s4ms
bit 0
ABS-Daten-
bit 1

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Externe Anschliisse

Anschluss der externen Eingange

n Pin-
Signal Nummer Interne Schaltung Bemerkung
—1
Maschinennullpunkt DOG 11 |I" H=( Beschaltung bei Bedarf
J
——1
Endschalter (max. Weg) FLS 12 |I" 1 _K[ Beschaltung notwendig
1
——1
Endschalter (min. Weg) RLS 13 |I" ” _KI Beschaltung notwendig
l
Stopp STOP 14 T |]" Beschaltung bei Bedarf
YT
Umschaltung zwischen
Geschwindigkeits- und CHG 15 —1:1 Beschaltung bei Bedarf
Lageregelung [l #¥=K]
Masse STRT 16 — 1 1 Beschaltung bei Bedarf
Isy=4
" COM 35 R Beschaltung notwendig
asse
COM 36 — Beschaltung notwendig
PULSER A+ 9 — 1 Beschaltung bei Bedarf
Externer Impulsgenera- —
tor, Phase A El _
PULSER A- 27 Beschaltung bei Bedarf
PULSER B+ 10 Beschaltung bei Bedarf
Externer Impulsgenera- |: _
tor, Phase B ¥—
PULSER B- 28 Beschaltung bei Bedarf
Antrieb bereit READY 7 % Beschaltung bei Bedarf
In-Position INPS 8 Beschaltung bei Bedarf
Masse COM 26 ﬂ@ Beschaltung notwendig
PGO (24 V) 6 Beschaltung bei Bedarf
Nullsignal
PGO (5 V) 24 EZZ Beschaltung bei Bedarf
Masse PG0O COM 25 Beschaltung bei Bedarf
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Externe Anschliisse

5.2 Externe Ausgange
Daten der externen Ausgénge
Spannungsab- .
. .- Leckstrom bei
. Ausgangs- Max. Max. Einschalt- | fall bei einge- _ n
Sl nennspannung | Laststrom | stromspitze schaltetem ?:;gzzghzge HITEpER
Ausgang gang
5-24 V DC 50 mA/ 200 mA
(-15/+25 %) | Ausgang <10 ms 05V DC <0,1mA -
Positive Logik Negative Logik
Modus
Rechtslauf ‘ Linkslauf Rechtslauf ‘ Linkslauf
cw N I
CCwW
Impulsaus-
gang PULSE [ e L R O R R O R L L L
(CW/PULSE/ SIGN A Low Low [ A
Phase A)
Vorzeichen
(CCW/SIGN/ Ao 5 ) ) B
Phase B Bo mEmEesEnEE 1 mlm
EIN
AUS Anstiegs-/Abfallzeiten (tr/tf)
sowie das Tastverhéltnis
entnehmen Sie bitte der
tr tf nachstehenden Tabelle.
Zahler fur
Regel- 1vDC
. 5-24V DC 0,1 A/ 0,4 mA . <2ms
abweichung A ’ ’ (typisch) <0,1 mA
riicksetzen (-15/+25 %) Ausgang <10 ms Max. 2.5 V DC (ohmsche Last)
(CLEAR)
Servo EIN
ABS-Ubertra- 1V DC
gungsmodus 5-24V DC 0,1 A/ 0,4 mA (typisch) <01 mA <2ms
ABS- (—=15/+25 %) Ausgang <10 ms Max. 2.5 V DC - (ohmsche Last)
Empfangs-
bereitschaft

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Externe Anschliisse

Kabellange [m] 1 3
Nenn- S Anstiegszeit (tr) | Abfallzeit (tf) e Anstiegszeit (tr) | Abfallzeit (tf) uzsh
T schwm_dlgkelt [us] [us] verhfltnls [us] [us] verhfltnls
[kBit/s] [%] [%]
Nennspannung 26,4 V DC
200 0,04 1,70 30 0,06 2,04 27
2 100 0,08 3,00 33 0,07 3,49 29
10 0,07 3,20 48 0,08 6,80 46
200 0,06 1,10 39 0,07 1,83 33
5 100 0,07 1,24 43 0,08 2,50 36
10 0,07 1,20 49 0,08 2,70 49
200 0,07 0,42 46 0,08 0,72 43
20 100 0,07 0,40 48 0,11 0,74 47
10 0,07 0,40 50 0,08 0,79 50
200 0,08 0,28 48 0,09 0,37 47
50 100 0,08 0,27 48 0,13 0,37 48
10 0,09 0,27 50 0,09 0,37 50
Kabellange [m] 1 3
l:ﬁgrr: sch':vuilnsgiz-keit Anstie[iz?eit (tr) Abfa[le:]it (tf) ve;rhaéisltt-nis Anstie[iss?eit (tr) Abfa[ILzse]it (tf) vel.'l;?éisltt-nis
[kBit/s] [%] [%]
Nennspannung 4,75 V DC
200 0,04 0,63 43 0,04 1,08 38
2 100 0,06 0,64 47 0,04 1,28 42
10 0,04 0,64 49 0,06 1,30 49
200 0,04 0,26 48 0,04 0,92 46
5 100 0,05 0,26 48 0,06 0,44 47
10 0,05 0,30 50 0,06 0,44 50
200 0,06 0,22 47 0,06 0,22 49
20 100 0,08 0,24 50 0,06 0,24 50
10 0,06 0,24 50 0,06 0,24 50
200 0,08 0,20 47 0,10 0,18 50
50 100 0,08 0,22 49 0,12 0,20 51
10 0,08 0,22 50 0,12 0,20 50
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Externe Anschliisse

Anschluss der externen Ausgédnge

n Pin-
Signal Nummer Interne Schaltung Bemerkung
Zahler fur Regel- .
abweichung riicksetzen CLEAR 5 Beschaltung notwendig
CLEAR SZ .
Masse COM 23 Beschaltung notwendig
PULSE F 1 TN Beschaltung notwendig
CW/Phase A/Impuls _<:| SZ
(Open-Collector)
PULSE 19 — Beschaltung notwendig
COM
PULSE R 2 T\ Beschaltung notwendig
CCW/Phase B/SIGN _<:| SZ
(Open-Collector)
PULSE 20 |—a—"1 Beschaltung notwendig
COM
PULSE F+ 3 Beschaltung notwendig
CW/Phase A/lmpuls | SZ
(Differenz-Leitungstreiber)
PULSE F- 21 Beschaltung notwendig
PULSE R+ 4 Beschaltung notwendig
CCW/Phase B/SIGN | SZ
(Differenz-Leitungstreiber)
PULSE R- 22 Beschaltung notwendig

Anschluss der externen Ein-/Ausgénge

- el ABS-l']bertraSgit?:;Ismodus aus|  Pin- Interne Schaltung
ABS-Ubertragungsmodus EIN (MR-H/MR-J2) Nummer
ABS-Datenbit 0 Dot | Fositionierung PF/DO1 17
abgeschlossen
. Stillstands-
ABS-Daten bit 1 ZSP drehzahl ZSP 18 _ﬂ@
Absolutdaten- .
Ubertragung TLC gﬁ?rfnguareh' TLC 34
abgeschlossen 9 ¢ _
Masse COM Masse COM 33 ﬂ@
—
Servo EIN SON Servo EIN SON 29 —
W
ABS-Ubertra- Umschaltung auf —
gungsmodus ABSM P-Regler D13/PC 30 N
1—/
ABS-Empfangs- Wéhrend Dreh-
. ABSR D14/TL 31
bereitschaft momentbegrenzun —
g ¢} TN
Masse COM | Masse COM 32 S
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Anhang

A1

Anhang

Systemkonfiguration

Die Systemkonfiguration beinhaltet das Positioniermodul , die SPS-CPU und Peripheriegerate.
An eine Master-Station kbnnen maximal 16 AJ65BT-D75P2-S3-Module angeschlossen wer-

den.
CC-Link-
Master-Modul
0 | e
1©) |‘ m g E
=|
Computer mit .
software-Paket
SW1IVD-AD75PE @_ @__-
o — o
o 0 o 0
Nummer | Bezeichnung Bemerkung
o Das Positioniermodul wird Uber ein CC-Link-Kabel mit

(1) Positioniermodul AJ65BT-D75P2-S3 dem Master-Modul verbunden.
Detaillierte Informationen zu den

(2] Personal Computer (DOS/V-PC) Mindestanforderungen entnehmen Sie bitte dem
SW11VD-AD75PE-Software-Handbuch
Das RS422-Kabel dient zur Verbindung des

o RS422-Kabel (AC30R4) Positioniermoduls mit dem PC.

(4] Bedieneinheit —

. . Empfohlen wird der Impulsgenerator MR-HDPO1 von

(5) Impulsgenerator fur Handbetrieb Mitsubishi Electric.

0o Servoverstarker —

Q Motor —

(8] Endschalter —

22
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Anhang

A.2

Ubersicht der Ein-/Ausgangssignale

In der folgenden Tabelle ist eine Ubersicht der E/A-Signale aufgelistet. Dabei wurde das
Positioniermodul im Steckplatz ,,0“ auf dem Hauptgruppentrager installiert.

Signalrichtung Master — AJ65BT-D75P2-S3 Signalrichtung Master —» AJ65BT-D75P2-S3
Ein- Aus-
gangs- Signalname gangs- Signalname
adresse adresse
RXn0 | Modul ist betriebsbereit.
RXn1 |1 Achse o
Positionierung gestartet
RXn2 |2 Achsen
RXn3 | Kein Zugriff méglich
RXn4 1 Achse T "
Positionierung lauft
RXn5 |2 Achsen
RXn6 | Kein Zugriff méglich
RXn7 | 1Achse | Ryno | o
Positionierung abgeschlossen : Kein Zugriff moglich
RXn8 |2 Achsen RYnF
RXn9 | Kein Zugriff méglich
RXnA 1 Achse
Fehlererkennung
RXnB |2 Achsen
RXnC | Kein Zugriff méglich
RXnD | 1 Achse | Ausgabe des M-Codes ist
RXnE |2 Achsen | eingeschaltet.
RXnF | Kein Zugriff méglich
RX(n+1)0 Drehzahlbegrenzung in Betrieb RY(n+1)0| 1 Achse L
—— - Start der Positionierung
RX(n+1)1 Drehzahlanderung RY(n+1)1 | 2 Achsen
RX(n+1)2 Servoverstarker ist betriebsbereit. | RY(n+1)2 | Kein Zugriff moglich
| RX(n+1)3 | Nullsignal RY(n+1)3| 1 Achse
— - Stoppen
| RX(n+1)4 | In-Positionssignal RY(n+1)4 | 2 Achsen
| RX(n+1)5 | Nullpunktsignal RY(n+1)5 | Kein Zugriff moglich
RX(n+1)6 Stoppsignal RY(n+1)6 1 Achse Jog-Betrieb: vorwarts
| RX(n+1)7 | Obere Begrenzung RY(n+1)7 Jog-Betrieb: riickwarts
RX(n+1)8 Untere Begrenzung RY(n+1)8 5 Achsen Jog-Betrieb: vorwarts
RX(n+1)A Externes Startsignal RY(n+1)9 Jog-Betrieb: riickwérts
Lage-/Geschwindigkeitsregelung
RX(n+1)B im Wechselbetrieb
Status des Zahler flr Regelab-
RX(n+1)C weichung RY(n+1)A
| R : Kein Zugriff moglich
1 Achse |Lage-/Geschwindigkeitsregelung
RX(n+1)D im Wechselbetrieb (Latch) RY(n+1)F
RX(n+1)E In-Positionsbefehl
RX(n+1)F Nullpunkt-Rickstellung anfordern
Nullpunkt-Rickstellung
RX(n+2)0 abgeschlossen RY(n+2) Servo EIN
RX(n+2)1 Warnung erkannt RY(n+2)1 ABS-Ubertragungsmodus
RX(n+2)2 Neue Drehzahl ist 0 RY(n+2)2 ABS-Empfangsbereitschaft
(n+2)3 Absoluten Nullpunkt Gberfahren | RY(n+2)3 Zah_ler for Regelabweichung
zurlicksetzen
RX(n+2)4 Absoluten Nullpunkt nicht erreicht | RY(n+2)4 | ' A°NS€ [ Fenler zuriicksetzen
RX(n+2)5 ABS-Datenbit 0 RY(n+2)5 Neustartbefehl
RX(n+2)6 ABS-Datenbit 1 RY(n+2)6 M-Code ausschalten
RX(n+2)7 Datenlbertragung abgeschlossen | RY (n+2)7 Drehzahlédnderung anfordern
- Lage-/Drehzahlregelung im
RX(n+2)8 Neustartbestétigung erhalten RY(n+2)8 Wechselbetrieb freigeben

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Anhang

Signalrichtung Master — AJ65BT-D75P2-S3 Signalrichtung Master —» AJ65BT-D75P2-S3
Ein- Aus-
gangs- Signalname gangs- Signalname
adresse adresse
RY(n+2)9 Impulsgenerator fir Handbetrieb
freigeben
1 Achse | Ausschalten der Nullpunkt-
RX(n+2)9 . . L RY(n+2)A Ruckstellung anfordern
: Kein Zugriff moglich -
RX(n+3)F RY(n+2)B Externen Start freigeben
RY(n+2)C
: Kein Zugriff moéglich
RY(n+3)F
RX(n+4)0 Drehzahlbegrenzung in Betrieb RY(n+4)0 Servo EIN
RX(n+4)1 Drehzahlanderung RY(n+4)1 ABS-Ubertragungsmodus
RX(n+4)2 Servoverstéarker ist betriebsbereit. | RY(n+4)2 ABS-Empfangsbereitschaft
RX(n+4)3 Nullsignal RY(n+4)3 Zahler fir Regelabweichung zu-
riicksetzen
RX(n+4)4 In-Positionssignal RY(n+4)4 Fehler zurlicksetzen
RX(n+4)5 Nullpunktsignal RY(n+4)5 Neustartbefehl
RX(n+4)6 Stoppsignal RY(n+4)6 M-Code ausschalten
RX(n+4)7 Obere Begrenzung RY(n+4)7 2 Achsen Drehzahlédnderung anfordern
Lage-/Drehzahlregelung im
RX(n+4)8 Untere Begrenzung RY(n+4)8 Wechselbetrieb freigeben
. Impulsgenerator fir Handbetrieb
RX(n+4)9 Externes Startsignal RY(n+4)9 freigeben
Lage-/Geschwindigkeitsregelung Ausschalten der Nullpunkt-
RX(n+4)A im Wechselbetrieb RY(n+4)A Ruckstellung anfordern
2 Achsen | Zéhler fur Regelabweichung zu- .
RX(n+4)B riicksetzen RY(n+4)B Externen Start freigeben
Lage-/Geschwindigkeitsregelung
RX(n+4)C im Wechselbetrieb (Latch)
RX(n+4)D In-Positionsbefehl
RX(n+4)E Nullpunkt-Riickstellung anfordern
RX(n+4)F Nullpunkt-Ruckstellung abge-
schlossen
RX(n+5)0 Warnung erkannt
RX(n+5)1 Neue Drehzahl ist 0 RY(n+4)C
RX(n+5)2 Absoluten Nullpunkt tiberfahren : Kein Zugriff méglich
RX(n+5)3 Absoluten Nullpunkt nicht erreicht | RY (0+7)7
RX(n+5)4 ABS-Datenbit 0
RX(n+5)5 ABS-Datenbit 1
RX(n+5)6 Datenubertragung abgeschlossen
RX(n+5)7 Neustartbestétigung erhalten
RX(n+5)8
: Kein Zugriff moglich
RX(n+7)7
RX(n+7)8 | Initialisierung anfordern RY(n+7)8 | Initialisierung abgeschlossen
RX(n+7)9 | Einstellung der Initialisierungsdaten beendet | RY(n+7)9 Einstellung der Initialisierungsdaten
anfordern
RX(n+7)A | Kein Zugriff méglich
RX(n+7)B | Dezentrale Station ist betriebsbereit RY(n+7)A . . L
RX(n+7)C : Kein Zugriff méglich
n+
"1 Kein Zugriff moglich RY(n+7)D
RX(n+7)D
RX(n+7)E | Zugriff auf Sondermodul abgeschlossen RY(n+7)E | Zugriff auf Sondermodul anfordern
RX(n+7)F | Kein Zugriff méglich RY(n+7)F | Kein Zugriff moglich
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A.3

Anschluss an Servoverstarker

VorsichtsmaBnahmen fiir den Anschluss eines Sevoverstarkers

Die Pin-Nummern des AJ65BT-D75P2-S3-Moduls sind identisch flr beide Achsen.

Die Hardware-Endschalter FLS und RLS werden beim erneuten Anfahren des Nullpunkts

verwendet. Definieren Sie die Signale innerhalb des Bereiches der Endschalter des Ser-

vo-verstarkers.

die nachstehenden Beispiele muss die negative Logik eingestellt sein.

Anschlussbeispiel fiir Servoverstarker MR-CJA und das AJ65BT-D75P2-S3

Die Schaltlogik (positiv oder negativ)stellen Sie Gber den erweiterten Parameter 1 ein. Fir

Optionaler
Bremswiderstand
- ,: . -
r-l1
i
Abschaltung bei &5 ______
Fehlermeldung c P ] \
oder NOT-AUS | }
—————————— |
\ | TE1 UoT v !
Spannungs- | > 1 L1 | \ ‘
versorgung ! : | Ve ‘
D I> — L2 ‘ w ‘
| w Q- I
e E |
EMG I
Yt
= i < |
Max. 10 m @ T - g‘),,\ |
24VDC | I
S - ON1 Abschaltung bei ausge- |
PULSE Fr 3 ! { ! PP | 9 schaltetem Servo- EIN-Signa& |
PULSEF- 21 ! ! )L H PG| 10 oder bei Fehlermeldung | }
e e {1 ]
- T 7 I
CLEAR 5 - 1 - CR| 13 |
CLEAR COM_| 23 |—+ / — SG |12 | I
CoM 26 —+ I - | I
INPS 8 ,‘ 5 — PF| 3 | |
&[PGO (24V) 6 - i — “r—l |\ ===
&[PGOCOM | 25 - - OP| 4
5[ READY 7 i © . rHsol
o [D0G 11 N ® SON[ 17
S LFLS 12 9—1\ LSP[ 15
% RLS 13 ™ S LSN[ 14
2[sToP 14 ~—— [T+BAY L TAIM[ 2
CHG 15 |——>——¢ | Fehler LKJ +-{ V24| 20
STRT 16
COM 35
coM 3% —
PULSERA+ | 9 Vio!
PULSERA- | 27 20!
PULSER B+ | 10 ‘
PULSERB-_| 28 —J;f(%
Elektronisches
Handrad
MR-HDPO1
24-V- N
Spannungs-
versorgung” [
Nummer Bedeutung
(1) Servo EIN
(2] Endschalter: Vorwérts
(3] Endschalter: Riickwarts
(4) Anschlusskabel

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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Anschlussbeispiel fiir Servoverstarker MR-J2-C]A und das AJ65BT-D75P2-S3

Abschaltung bei

Fehlermeldung
oder NOT-AUS

I
I
O e T A, U |
— > TE1 U !
Spannungs- ! | v | I
versorgung T | > Vo \
| w \
E— 1> w | |
7777777777777 E | |
PE |
- PE EMG _ |
\ L -1 \
| 4 LLL | ] |
\ Lot o] \
c TE2| 24V DC I \
i ' | Abschaltung bei ausge- | |
Bremsﬁgg?sqglrsé H D I schaltetem Servo- EIN-Signal I
r | oder bei Fehlermeldung | |
TP CN2 ! |
I
CN1A }
1
opC] 11 | !
PULSE F+ 3 PP| 3 | |
PULSEF- | 21 PG| 13 [, 5
PULSER+ | 4 NP | 2
PULSER- | 22 NG | 12
CLEAR 5 CR| 8
CLEAR COM | 23 SG | 10
READY 7 RD | 19
L COM 26 coM[ 9
Bnps 8 INP | 18
EIJNP CN3 "7 PC
[ PDO (5V) 24 z| 5 12 [TXD | i RD
Q[PGO COM 25 LZR[ 15 2 [RxDfH - SD
ta [ COM 35 1[G F—f GND)
@[ Ccom 36 11 [ LG [+ ot GND)|
< G| 1 5 [LG| T~ . RS
SD |Geh. 15 | LG cs
DOG 11 ? CN1B DR
FLS 12 o EMG| 15 O ER
RLS 13 @F —  son 5
T )
STOP 14 ©; - RES| 14 - Analoge Monitorausgabe
CHG 15 O —  Ipc[s 4 |MO1 max. 1 mA bidirektional
STRT 16— @y — i[9
PULSERA+ | 9 Vig ¥y @¢—F—~——fisP| 16
PULSERA- | 27 A0 @+—F——fioN[ 17 3
PULSER B+ | 10 1 SG | 10
PULSERB- | 28 —m% B SG [ 20 14 |Mo2
Elektronisches Handrad \éODIa 133
MR-HDPO1 13
Fehler V%ALM 18
1 Geh
VWZSP 19
—ﬁ ULM TLC| 6
S——=—{P15R[ 11
Drehmomentbegrenzung - : - —TLA[ 12
G| 1
15D [Gen.
Max.2 m |
e >
Nummer Bedeutung
o Externer NOT-AUS
(2] Servo EIN
3] Reset
(4] Begrenzungsschalter
5) Drehmomentbegrenzung
(6] Enschalter: Vorwarts
(7] Endschalter: Ruckwarts
(8] Anschlusskabel
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A.4 Pufferspeicher

Adresse (Dec.)

Achse 1 Achse 2

Funktion

0-14 150-164

Basisparameter

15-66 165-216

Erweiterte Parameter

67-69 217-219

Reserviert (kein Zugriff moglich)

70-89 220-239

Parameter der Nullpunkt-Rickstellung

90-149 240-299

Reserviert (kein Zugriff mdglich)

300 —449 Reserviert (kein Zugriff mdglich)
450-799 Systemiiberwachung
800-899 ‘ 900-999 | Achseniiberwachung
1000-1099 Reserviert (kein Zugriff mdglich)
1100-1149 Daten der Systemsteuerung
1150-1199 ‘ 1200-1249 | Daten der Achsensteuerung
1250-1299 Reserviert (kein Zugriff mdglich)
1300-2299 ‘ 2300-3299 | Daten der Positionierung
33004299 Reserviert (kein Zugriff mdglich)

4300-4499 | 4550-4749

Daten des Block-Starts

4500-4549 | 4750-4799

Indirekte Angabe der Positionsdaten

4800-5049 Reserviert (kein Zugriff mdglich)
5050-5099 Speicherbereich der SPS-CPU
5100-6109 Block-Ubertragung

6110-7167 Reserviert (kein Zugriff mdglich)

AJ65BT-D75P2-S3 Positioniermodul
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