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Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkréafte, die
mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Instal-
lation, Inbetriebnahme, Wartung und Prufung der Gerate dirfen nur von einer anerkannt ausge-
bildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik
vertraut ist, durchgefuhrt werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte, soweit
sie nicht in diesem Handbuch beschrieben sind, durfen nur durch unser Fachpersonal vorge-
nommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die analogen Eingangsmodule ST1AD2-V und ST1AD2-I sind nur flr die Einsatzbereiche vor-
gesehen, die in der vorliegenden Bedienungsanleitung beschrieben sind. Achten Sie auf die
Einhaltung allerim Handbuch angegebenen Kenndaten. Die Produkte wurden unter Beachtung
der Sicherheitsnormen entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe
in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in diesem Handbuch angegebenen oder
am Produkt angebrachten Warnhinweise kdnnen zu schweren Personen- oder Sachschaden
fihren. Es durfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsge-
rate benutzt werden. Jede andere darUber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als
nicht bestimmungsgeman.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Prifung der Gerate missen
die fur den spezifischen Einsatzfall gultigen Sicherheits- und UnfallverhGtungsvorschriften
beachtet werden. Es miissen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandig-
keit) beachten werden:

® VDE-Vorschriften

- VDE 0100
Bestimmungen flr das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis
1000 V

- VDE 0105
Betrieb von Starkstromanlagen

- VDE 0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- VDE 0160
Ausriustung von Starkstromanlagen und elektrischen Betriebsmitteln

- VDE 0550/0551
Bestimmungen fir Transformatoren

— VDE 0700
Sicherheit elektrischer Geréte fir den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke

- VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen fur netzbetriebene elektronische Gerate und deren Zube-
hor fir den Hausgebrauch und &hnliche Zwecke

® Brandverhutungsvorschriften
@ Unfallverhiitungsvorschriften
— VBG Nr. 4: Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Gefahrenhinweise

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:

Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders be-
steht, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

A

ACHTUNG:

Bedeutet eine Warnung vor méglichen Beschédigungen des Gerétes oder anderen
Sachwerten, wenn die entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen
werden.
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Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie flir speicherprogrammierbare
Steuerungen in Verbindung mit anderen Geraten zu verstehen. Diese Hinweise missen bei
Projektierung, Installation und Betrieb der elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet wer-

den.

Spezielle Sicherheitshinweise fiir den Benutzer

GEFAHR:
® Die im spezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungs-

vorschriften sind zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der
Baugruppen, Bauteile und Gerédte miissen im spannungslosen Zustand erfol-
gen.

® Baugruppen, Bauteile und Gerédte miissen in einem beriihrungssicheren
Gehéuse mit einer bestimmungsgeméBen Abdeckung und Schutzeinrichtung
installiert werden.

® Bei Gerdten mit einem ortsfesten Netzanschluss miissen ein allpoliger Netz-
trennschalter und eine Sicherung in die Gebédudeinstallation eingebaut wer-
den.

® Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Gerite
verbunden sind, regelméBig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei Fest-
stellung eines Fehlers in der Verkabelung miissen Sie die Geréte und die Verka-
belung sofort spannungslos schalten und die defekte Verkabelung ersetzen.

@ Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zuldssige Netzspannungsbe-
reich mit der értlichen Netzspannung libereinstimmt.

® Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zusténden fiihren kann, sind entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

® Treffen Sie die erforderlichen Vorkehrungen, um nach Spannungseinbriichen
und -ausfiéllen ein unterbrochenes Programm ordnungsgemaénB wieder aufneh-
men zu kénnen. Dabei diirfen auch kurzzeitig keine geféhrlichen Betriebszu-
stdnde auftreten.

® Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0641 Teil 1-3 sind als alleini-
ger Schutz bei indirekten Beriihrungen in Verbindung mit speicherprogram-
mierbaren Steuerungen nicht ausreichend. Hierfiir sind zusétzliche bzw.
andere SchutzmaBnahmen zu ergreifen.

® NOT-AUS-Einrichtungen gemaB EN60204/IEC 204 VDE 0113 miissen in allen
Betriebsarten der SPS wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrich-
tung darf keinen unkontrollierten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

® Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten
Zusténden in der Steuerung fiihren kann, sind hard- und softwareseitig ent-
sprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

® Beim Einsatz der Module muss stets auf die strikte Einhaltung der Kenndaten
fiir elektrische und physikalische GréBen geachtet werden.

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule



2% MITSUBISHI ELECTRIC



Inhalt

Inhaltsverzeichnis
1 Einleitung
1.1 Vorstellung der Analogeingangsmodule .. ....... ... ... . .. .. 1-1
2 Systemkonfiguration
2.1 UDersiCht . ..ot 2-1
2.2 \Verwendbare Gerateund Software . .. ... .. ... 2-2

3 Beschreibung der Module

3.1 Bedienelemente. . .. ... ... 3-1
3.1.1 Leuchtdioden. . . ... o e 3-2
3.1.2  Belegung der Anschlussklemmen. . ............ ... . ... ... ...... 3-3
3.2  Leistungsdaten .. ... ... 3-4
3.3 E/A-Wandler-Charakteristiken. . .. ... . 3-6
3.3.1 Eingangsverhalten des ST1AD2-V . .. ... ... . .. 3-6
3.3.2 Eingangsverhaltendes ST1AD2-1. . ...... ... .. .. 3-8
3.3.3  Beziehung zwischen Offset-/Bezugswert-Einstellung und
digitalisierten Ausgangswert. . . ... ... 3-10
3.3.4  Genauigkeit. .. ... e 3-10
3.3.5  Wandlungszeit. . . ... 3-11
3.3.6  Verarbeitungszeit des Sondermoduls . . .. ......... .. ... ... ..., 3-11
3.4 FunKlionen. . ... .. 3-12
3.4.1 Funktionsliste . ......... . . 3-12
3.42 A/D-Wandlungsmethoden. ...... ... ... ... ... i 3-14
3.4.3 Grenzwertlberwachung . ............ i 3-15
3.4.4  Drahtbruchlberwachung. .. ...... ... .. ... . . . .. 3-17
3.5 Datenaustausch mit der Kopfstation . ............ ... ... ... ... ...... 3-18
3.5.1 Bit-Eingangsbereich .. ... ... . .. 3-18
3.5.2  Fehlerinformationsbereich. . . ......... ... ... . . .. . 3-19
3.5.83  Modulstatus. . . ... .o 3-20
3.5.4  Wort-Eingangsbereich. ... ... .. . 3-20
3.5.5 Bit-Ausgangsbereich. . ....... ... ... ... 3-20
3.5.6 Fehlerléschbereich .. ... ... ... . . 3-21
3.5.7  Wort-Ausgangsbereich . . ... .. . 3-21
3.6 Speicherund Parameter .. ..... ... ... ... 3-22
3.6.1  Speicher der Analogeingangsmodule. . ........................ 3-22
3.6.2  Parameter . ... .. 3-22

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule \Y



Inhalt

4.1
4.2
4.3

5.1
5.2
5.3

54
5.5
5.6

6.1

6.2

6.3

71
7.2
7.3
7.4

Inbetriebnahme
Handhabungshinweise . ........... . ... . . 4-1
Vorbereitung zum Betrieb . .. ... .. 4-2
Verdrahtung . ... ..o 4-3
4.3.1 Allgemeine Hinweise. . .. ... .. 4-3
4.3.2 ExterneVerdrahtung. ... ... ... ... 4-4
4.3.3 Einstellungvon Offset/Gain. . .......... ... ... . ... ... ... ... . ... 4-6
4.3.4  Programmierung zur Einstellung von Offsetund Gain . . ............ 4-7
GX Configurator-ST
Funktionen des GX Configurator-ST. ... ... ... et 5-1
Erstellen eines Projekts. . .. ... 5-1
Einstellen der Parameter. .. ... ... ... . . 5-2
5.3.1 Einstellungen. . .. ... . e 5-3
5.3.2  Schreibender Parameter . .......... . . .. . 5-4
Ein-/Ausgangsiberwachung . . . ... ... 5-5
Test mit erzwungen gesetztem Ausgang. . .. ... e 5-7
Einstellungvon Offsetund Gain . ............ ... .. . . .. 5-9
5.6.1 VOrgehensweise . .. ... ... e 5-9
Programmierung
VOrgeNeNSWEISE. . . o .t 6-1
6.1.1 Besondere Hinweise . . . . ... 6-3
Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station. . . ............ ... ... ....... 6-4
6.2.1 Programmbeispiel fir QJ71PB92D mit aktivierter automatischer
AKtualisierung . . . ... 6-12
Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station ........................ 6-21
Online-Modulwechsel
Hinweise zum Tausch der Module. . .. ... ... ... . . . . 7-1
Vorbereitung des Online-Modulwechsels ... ............................ 7-3
Verbindung mit externen Geraten unterbrechen. . ........... ... .. ... .... 7-3
Tausch des Moduls wdhrend des Betriebs . . ... .......... .. ... .. ... ..... 7-4

7.4.1 Parameter- oder Offset/Gain-Einstellung Uber GX Configurator-ST
wahrend des Online-Modulwechsels ... ........................ 7-4

W

2% MITSUBISHI ELECTRIC



Inhalt

8 Kommandos

8.1 Ubersicht der Kommandos . ... ..........coiiiiimiiiiiiiaaaaaaaee... 8-1
8.2 Allgemeine KOommandos . . . ...t 8-3
8.2.1 Abfrage des Betriebszustands (Code: 0100H) .. .................. 8-3
8.2.2  Abfrage des Fehlercodes (Code: 0101H) . ......... .. ... .. ... ... 8-5
8.3 Abfrage der Parametereinstellungendes ST1AD .. ... ....... ... ... ... ... 8-6
8.3.1 Abfrage der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung
(Code: TT00H) .« o vttt e e e e e 8-6
8.3.2  Abfrage des Status der A/D-Wandlung (Code: 1101H). .. ........... 8-8
8.3.3  Abfrage der Betriebsbedingungen (Code: 1102H) .. .............. 8-10
8.3.4  Abfrage der Kerbfiltereinstellung (Code: 1103H). . .. . ............. 8-12
8.3.5  Abfrage der Anzahl Werte/Zeitspanne fir Mittelwertbildung
(Code: T104H) . . oot 8-13
8.3.6  Abfrage der oberen Grenzwerte (Code: 1108H, 110AH). . . ......... 8-14
8.3.7  Abfrage der unteren Grenzwerte (Code: 1109H, 110BH) . .. ... ... .. 8-15
8.3.8  Abfrage des Eingangsbereichs (Code: 1118H). .. ................ 8-16
8.4 Einstellung von Parameterndes ST1AD. ... ... .. ... .. 8-18
8.4.1 Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung (Code: 2100H) . . . .. .. 8-18
8.4.2  Ubertragung der Betriebsbedingungen (Code: 2102H) ............ 8-20
8.4.3  Ubertragung der Kerbfiltereinstellung (Code: 2103H). ............. 8-22
8.4.4  Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung (Code: 2104H). . . . .. 8-23
8.4.5  Einstellung der oberen Grenzwerte fir Kanal CHLCI
(Codes: 2108H, 210AH) . . . .ot 8-24
8.4.6  Ubertragung der unteren Grenzwerte fiir Kanal CHC]
(Codes: 2109H, 210BH) . . . . . oot 8-26
8.5 Steuerkommandos firdas ST1AD .. ... e 8-28
8.5.1 Parameter aus dem ROM in das RAM kopieren (Code: 3100H). . . . .. 8-28
8.5.2  Parameter aus dem RAM in das ROM kopieren (Code: 3101H). . . . .. 8-29
8.5.3  Einstellung der Betriebsart (Code: 3102H) . ... ...... ... ... ...... 8-30

8.5.4  Festlegung eines Kanals fiir die Offset-Einstellung (Code: 3103H) . . . 8-31
8.5.5  Festlegung eines Kanals fiir die Gain-Einstellung (Code: 3104H) . ... 8-33
8.5.6  Ubertragung des Anwenderbereichs (Code: 3105H) .............. 8-35
8.6  Codierung des Ausfiihrungsstatus ............. ... ... ... .. . ... 8-36

9 Fehlerdiagnose

9.1 Fehlercodes. . ... 9-1
9.2 Fehlerdiagnose mit Hilfe der Leuchtdioden. . .......... ... ... ... ... ...... 9-4
9.21 Anzeigeder RUNLED . ... ... ... . 9-4
9.2.2 Die RUNLED unddie ERR.LED leuchten....................... 9-4
9.2.3  Digitale Ausgabewerte kdnnen nicht gelesenwerden .. ............ 9-5

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule Vi



Inhalt

A Anhang

A1 Zubehdr fur die Analogeingangsmodule. . ........... ... oo A-1
A1 Potentialmarkierungen . ... ... A-1
A1.2  Codierelemente. . ... ... A-1

A2 ADMESSUNGEN . . . A-2

VI 2% MITSUBISHI ELECTRIC



Einleitung

Vorstellung der Analogeingangsmodule

1 Einleitung

Dieses Handbuch beschreibt die technischen Daten, die Handhabung und Programmierung,
etc. der analogen Eingangsmodule ST1AD2-V und ST1AD2-I der MELSEC ST-Serie. Als
gemeinsame Bezeichnung dieser beiden Module wird in diesem Handbuch ,ST1AD* ver-
wendet.

Weitere Informationen zum modularen Ein-/Ausgabesystem MELSEC-ST entnehmen Sie bitte
der Bedienungsanleitung zu Kopfstation, Spannungsversorgungen sowie digitalen und ana-
logen E/A-Module (Art.-Nr. 154340).

1.1 Vorstellung der Analogeingangsmodule

Verfugbare Modelle

ST1AD2-V: 2 Spannungseingange

ST1AD2-I: 2 Stromeingénge

Bis zu 26 Module kdnnen montiert werden

In Verbindung mit einer Kopfstation der MELSEC ST-Serie kdnnen bis zu 26 Module
ST1AD (52 Kanéle) verwendet werden.

Eingangsbereich kann fur jeden Kanal angepasst werden

Der analoge Eingangsbereich kann fir jeden Kanal entsprechend der E/A-Wandlungs-
charakteristik angepasst werden. Der Eingangsbereich hangt von der Einstellungen fur
Offset/Gain ab. Der gebrauchlichste Bereich ist als Standard voreingestellt. Die Off-
set/Gain-Einstellung kann aber vom Anwender beliebig angepasst werden.
Alarmausgabe-Funktion (Grenzwertiberwachung)

Uber- oder unterschreitet der digitale Ausgangswert einen vom Anwender definierten Be-
reich, wird fir den jeweiligen Kanal ein Alarm ausgegeben.

Drahtbruchuberwachung

Bei jedem Kanal kann der Anschluss der Signalleitung Uberwacht werden.

Kerbfilterverarbeitung

Der Einsatz eines Kerbfilters reduziert die Stdrspannungseinfliisse (50 Hz/60 Hz) exter-
ner Gerate (Dampfung 60 dB).

Kommandofunktion

Uber ein Kommando in das ROM geschriebene Parameter ersetzen die Einstellung der
Kommandoparameter fiir die A/D-Wandlung nach dem Einschalten der Spannungsver-
sorgung.

High-Speed-Wandlerverarbeitung

Die Wandlungsgeschwindigkeit betragt 0,1ms/Kanal, wenn die Kerbfilterfunktion nicht
verwendet wird. Bei Verwendung der Kerbfilterfunktion betragt die Wandlungsgeschwin-
digkeit 0,2 ms/Kanal.
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Vorstellung der Analogeingangsmodule Einleitung

® GrofBe Genauigkeit

Die Module fuhren die A/D-Wandlung mit einer Genauigkeit von +0,8 % in Bezug auf den
maximalen digitalen Ausgabewert aus.

® Online-Modulwechsel

Die Module kénnen im laufenden Betrieb ausgetauscht werden.

® Einfache Einstellung Uber den GX Configurator-ST

Optional ist die Software GX Configurator-ST verfligbar. Diese ist fir das System nicht un-
bedingt erforderlich. Der Einsatz des GX Configurator-ST ermdglicht jedoch die menlge-
steuerte Einstellung von Parametern und Offset/Gain, wodurch das Programm der Mas-
ter-Station verkiirzt und die Uberwachung von Einstellung und Betrieb vereinfacht wird.
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Systemkonfiguration Ubersicht

2 Systemkonfiguration

2.1 Ubersicht

Die MELSEC ST-Serie ist ein modulares dezentrales Ein- und Ausgabesystem, das als Slave-
Station an ein PROFIBUS/DP-Netzwerk angeschlossen wird.

Die folgende Abbildung zeigt die Systemkonfiguration fir analoge Eingangsmodule.

Master-Station (QJ71PB92D)

Slave-Station Slave-Station

Abschluss-
widerstand

Slave-Station
==~ (MELSEC ST-Serie)
s mit ST1AD

GX Configurator-DP

Slave-Station (MELSEC ST-Serie)

Abschlusswiderstand

ST00001¢c

Abb. 2-1: Beispiel fiir den Einsatz eines analogen Eingangsmoduls
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Verwendbare Gerate und Software Systemkonfiguration

2.2 Verwendbare Gerate und Software
Kopfstation
Produktbezeichnung Bezeichnung
MELSEC-ST PROFIBUS-DP Kopfstation ST1H-PB

Tab. 2-1: Verwendbare Kopfstation

Basismodule

Die folgenden Basismodelle kénnen in Verbindung mit dem ST1AD verwendet werden.

Anschlussmethode Bezeichnung
Federkraftklemmen ST1B-S4IR2
Schraubklemmen ST1B-E4IR2

Tab. 2-2: \Verwendbare Basismodule

Codierelemente

Die folgenden Codierelemente kénnen in Verbindung mit dem ST1AD verwendet werden. Die
Codierelemente sind im Lieferumfang der Module enthalten. Sie kbnnen aber auch im Falle des
Verlustes als Ersatzteil bezogen werden (siehe auch Abschnitt A.1.2)

Codierelement Bezeichnung
Codierungselement fir ST1AD2-V ST1A-CKY-13
Codierungselement fur ST1AD2-| ST1A-CKY-14

Tab. 2-3: Codierungselemente fiir Analogeingangsmodule

Konfigurations-Software

In Verbindung mit dem ST1AD kann das folgende Software-Paket verwendet werden.

Software Bezeichnung
GX Configurator-ST SW1D5C-STPB-E

Tab. 2-4: Verwendbare Konfigurations-Software

HINWEIS Bitte beachten Sie auch die Hinweise zur Systemkonfiguration in Abschnitt 2.3 der Bedie-
nungsanleitung zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.
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Beschreibung der Module Bedienelemente

3 Beschreibung der Module

Die allgemeinen Leistungsdaten entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung zur MELSEC
ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.

3.1 Bedienelemente

Die folgende Abbildung zeigt das ST1AD auf einem Basismodul mit Federkraftklemmen.

9 ~ 0 Ruckwartige Ansicht des
' ST1AD2-V/ST1AD2-|

[un
11—
I: % °
[ )
12 I 12 I
]- 13—SL-J- b 13_5-3_
SE 7CH [ SE ICH

HHB%;[E
1

Abb. 3-1: Analogeingangsmodule ST1AD2-V und ST1AD2-1

HINWEIS Fur einen sicheren Betrieb sollten Sie sich vergewissern, dass das Codierungselement im

Basismodul und im ST1AD arretiert ist.
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Bedienelemente Beschreibung der Module

Nr. Bezeichnung Beschreibung

Die LEDs (RUN und ERR.) zeigen Uber die Zustdnde Ein/Blinken/Aus
verschiedene Betriebszustéande des ST1AD an (siehe unten).

©@ | RUN-LED

Die beiden Arretierungen sorgen fur eine sichere Befestigung des
Elektronikmoduls im Basismodul.

Zur Demontage driicken Sie auf beide Arretierungen und ziehen das
Elektronikmodul aus dem Basismodul.

Die LEDs (RUN und ERR.) zeigen Uber die Zustande Ein/Blinken/Aus
verschiedene Betriebszustédnde des ST1AD an (siehe unten).

(2) Modularretierung

© | ERR.LED

Die Eingangssignale des ST1AD werden an den Klemmenblock des
Basismoduls angeschlossen.

(4] Klemmenblock Verwendbare Basismodule:
® ST1B-S4IR2 (mit Federkraftklemmen)
® ST1B-E4IR2 (mit Schraubklemmen)

Durch das Codierungselement wird eine falsche Montage des
Moduls verhindert.

Das ST1AD ist mit einer zweiteiligen mechanischen Modulcodierung
ausgestattet. Wenn das Modul ausgeliefert wird, sind beide Teile der
Codierung am Modul befestigt. Bei der ersten Montage eines ST1AD in
ein Basismodul wird ein Teil der Codierung automatisch im Basismodul
befestigt. Beim Entfernen des ST1AD bleibt dieser Teil im Basismodul.
Dadurch kann beim Austausch des ST1AD nur ein Modul des gleichen
(5] Codierungselement Typs in das Basismodul eingesetzt werden. Wenn Sie ein ST1AD zum
ersten Mal in ein Basismodul installieren, spiiren Sie einen leichten
Widerstand, wahrend das Codierelement im Basismodul befestigt wird.
Schieben Sie trotzdem das ST1AD so weit in das Basismodul, bis es
einrastet.

Verwendbare Codierelemente:
® ST1AD2-V: ST1A-CKY-13
® ST1AD2-I: ST1A-CKY-14

Tab. 3-1: Beschreibung zu den Analog-Eingangsmodulen der ST-Serie

3.1.1 Leuchtdioden

LED-Anzeige
RUN-LED ERR.-LED
AUS Normalbetrieb

Betriebsstatus

EN EIN Ein Systemfehler ist aufgetreten.
® Der Datenaustausch mit der Master-Station ist gestoppt.
AUS ® Fehlerhafte Parameter fiir die Slave-Station
® Ein anderes ST-Modul ist gestort.
® Ein Fehler am Ruckwandbus ist aufgetreten.
Blinkt

Ein Systemfehler ist aufgetreten, wahrend ...

® der Datenaustausch mit der Master-Station gestoppt ist.

EIN @ fehlerhafte Parameter flr die Slave-Station Ubertragen wurden.
@® ein anderes ST-Modul gestort ist.

@ ein Fehler am Rickwandbus aufgetreten ist.

(Intervall: 1 s)

Blinkt AUS Das Modul befindet sich im Einstellmodus fir Offset/Gain.
(Intervall: 0,55 ) EIN Im Einstellmodus fiir Offset/Gain ist ein Systemfehler aufgetreten.

Blinkt AUS Das Modul wurde fiir einen Austausch wahrend des Betriebs ausgewahlt.
(Intervall: 0,25 s ) EIN Ein Systemfehler ist aufgetreten, wéhrend das Modul fiir einen Austausch wéh-

rend des Betriebs ausgewahlt ist.

AUS Die externe Versorgungsspannung ist ausgeschaltet oder das Modul wird wéah-

rend des Betriebs ausgetauscht.
AUS

EIN Ein Systemfehler ist aufgetreten, als das Modul wéhrend des Betriebs ausge-
tauscht wurde.

Tab. 3-2: Bedeutung der Leuchtdioden der Analog-Eingangsmodulen der ST-Serie
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Beschreibung der Module Bedienelemente

3.1.2 Belegung der Anschlussklemmen
Signal
Klemme
ST1AD2-V ST1AD2-|

1 V+ l+
12 COM COM

CHA1 CH1
13 SLD SLD
14 Frei Frei
21 V+ l+
22 COM COM

CH2 CH2
23 SLD SLD
24 Frei Frei

Tab. 3-3: Klemmenbelegung der Analog-Eingangsmodule der ST-Serie
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Leistungsdaten Beschreibung der Module

3.2 Leistungsdaten
GroBe ST1AD2-V ST1AD2-1
Analoge Eingangsadressen 2 Adressen (2 Kanéle/Modul)
—10 bis 10 V DC
Analoger Spannung (Eingangswiderstand: 1 MQ) o
Eingang Strom o 0 bis 20 mA
(Eingangswiderstand: 250 )
Diaitaler Ausaan 16 Bit binar mit Vorzeichen 16 Bit binar mit Vorzeichen
9 gang (~4096 bis 4095) (~96 bis 4095)
Analoger Digitaler o
Eingangsbereich Ausgangswert LR L (T
0 bis 10 V 2,5mV
0bis5V 0 bis 4000 1,25 mV
ST1AD2-V 1bis5V 1,0mV
Spannun :
E/A-Charakteristik, (Sp 9 —10 bis 10V 2,5mV
maximale Auflésung Anwender- —4000 bis 4000
h 1,0 mV
bereich
0 bis 24 mA 5 uA
S(Ts1trp(;lr3nz)-l 4 bis 24 mA 0 bis 4000 4 nA
Anwender- 4 uA
bereich ®
Genauigkeit’ .
(in BezSg auf den maximalen . Innerhalb 0,8 % (+32 D'g'ts)
digitalen Ausgangswert) (bei Umgebungstemperatur 0 bis 55 °C)
s Ohne Kerbfilterverarbeitung: 0,1 ms/Kanal
Wandlungsgeschwindigkeit Mit Kerbfilterverarbeitung: 0,2 ms/Kanal
Maximaler Spannung 15V —
Eingangswert Strom _ +30 mA
. . ROM-Schreibzyklen anwenderdefinierter Bereichseinstellungen
ROM-Schreibzyklen oder Parametereinstellungen: 10.000 Schreibzyklen
Anzahl belegter E/A-Adressen 4 Adressen fur jeden Ein- und Ausgang
Anzahl der belegten Steck- 5
platze

Tab. 3-4: Technische Daten (1)

*

Um diese Werte zu erreichen, miissen die Analogmodule ST1AD mindestens 5 Minuten eingeschaltet sein.
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Beschreibung der Module Leistungsdaten
GroBe ST1AD2-V ST1AD2-1
Elngangs- Belegung: Br.n: 4 Bits, Er.n: 4 Bits, Mr.n: 2 Bits, Wr.n: 2 Worte
Informations- aten
umfan i,
9 gusgangs Belegung: Bw.n: 4 Bits, Ew.n: 4 Bits, Ww.n: 2 Worte
aten
Isolations- Isolations- Durchschlags- Isolations-
Bereich methode festigkeit widerstand
Zwischen Ein- .
gangsklemme Optokoppler 56?eV3AZc;zgik“V >10 MQ
|solation und Rickwand- (Héhe 2000 m) bei 500 V DC
bus
Zwischen den
Eingangs- Keine — —
kanalen

Zugehdriges Basismodul

Federkraftklemmen: ST1B-S4IR2
Schraubklemmen: ST1B-E4IR2

Zugehoriges Codierelement

ST1A-CKY-13 (griin) ST1A-CKY-14 (griin)

Externe Span- Spannung 24 V DC (+20/-15 %,
nungsversor-
gung Strom 30 mA
Interne Stromaufnahme
(5V DC) 110 mA
Modulbreite 1 Einheit (12,6 mm)
Gewicht 0,04 kg

Tab. 3-4: Technische Daten (2)
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E/A-Wandler-Charakteristiken

Beschreibung der Module

3.3 E/A-Wandler-Charakteristiken
Eine E/A-Wandler-Charakteristik bedeutet die Steigung einer geraden Linie zwischen einem
Offset-Wert und einem Bezugswert, wahrend der analoge Wert (Spannung oder Strom) eines
externes Gerates in einen digitalisierten Wert gewandelt wird.
Der Offset-Wert (Startwert) ist ein analoger Eingangswert (Spannung oder Strom), bei dem der
digitalisierte Ausgangswert Null betragt.
Der Bezugswert ist der analoge Eingangswert (Spannung oder Strom), bei dem der digitali-
sierte Ausgangswert 4000 betragt.
3.3.1 Eingangsverhalten des ST1AD2-V
Die folgende Abbildung zeigt das Verhalten des ST1AD2-V.
| Verwendbarer analoger Wertebereich |
) "]
495 | | e renemm e
4000
L X2
T
% 2000 ) -
(o]
5 —0
3 0 ,
IRNCT- EERREh AR I 0
£
o
o
T -2000
o
(=]
-4000
-4096( - -
-15 -10 -505 10 15
Analoge Eingangsspannung (V)
Abb. 3-2: Eingangsverhalten des ST1AD2-V
Nr. Analoger Eingangsbereich Offset-Wert | Bezugswert U RS i LERATELS
. Ausgangswert Auflésung
(1) -10 bis +10 V ov 10V —4000 bis +4000
2,5mV
(2} 0 bis 10V ov 10V
(3} Obis 5V ov 5V 0 bis 4000 1,25 mV
(4] 1bis5V 1V 5V 1,0 mV
— | Anwenderdefinierte Einstellungen siehe Hinweise 4000 bis +4000 1,0 mV
Tab. 3-5:  Beschreibung zum Eingangsverhalten des ST1AD2-V
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Beschreibung der Module E/A-Wandler-Charakteristiken

HINWEISE

Innerhalb der analogen Eingangs- und digitalen Ausgangsgrenzen jedes Eingangsberei-
ches liegt die maximale Aufldésung und Genauigkeit innerhalb des in den Leistungsdaten
angegebenen Bereichs. AuBerhalb dieser Grenzen jedoch kénnen Auflésung und Genauig-
keit nicht eingehalten werden. (Vermeiden Sie deshalb den Bereich der gepunkteten Linien
in Abb. 3-1).

SchlieBen Sie am Eingang nie mehr als £15 V an. Das Modul kédnnte dadurch beschéadigt
werden.

Halten Sie bei der Einstellung der Offset- und Bezugswerte fliir die anwenderdefinierten Ein-
stellungen bitte die folgenden Bedingungen ein:

e Einstellbereich: =10 bis +10 V

e Bezugswert > Offsetwert

e Bezugswert — Offsetwert > 4 V

Wenn die zweite Vorgabe (Bezugswert > Offsetwert) nicht eingehalten wurde, leuchtet die
ERR.LED, der Wert wird nicht in das Modul Gbernommen.

Wenn die Einstellungen der dritten Vorgabe nicht entsprechen, werden die Signale gewan-
delt, aber die Aufldsung liegt innerhalb des maximalen Aufldsungsbereichs der Lei-
stungsdaten.

Wurde ein Analogwert zugefiihrt, der die Grenzen des digitalisierten Ausgangswertes tber-
schreitet, bleibt der digitalisierte Ausgangswert beim maximalen bzw. minimalen Grenzwert
stehen.

e FUr 0 bis 4000 liegt der digitalisierte Ausgangswert zwischen —96 und 4095.

e FUr —4000 bis +4000 liegt der digitalisierte Ausgangswert zwischen —4096 und 4095.

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule 3-7



E/A-Wandler-Charakteristiken Beschreibung der Module

3.3.2 Eingangsverhalten des ST1AD2-I

Das Verhalten des ST1AD2-l ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

Verwendbarer analoger Wertebereich
L o
I’ i
4095 e
4000
< —©
$ 2000
5 o |
3 -
©
< 0 -
I3 A5 p------ ks i -4
k)
2
£ 2000
a
4000
-30 -20 -10 0 10 20 30
Analoger Eingangsstrom (mA)
Abb. 3-3: Eingangsverhalten des ST1AD2-/
Nr. Analoger Eingangsbereich Offset-Wert | Bezugswert ezl ity el
. Ausgangswert @ Auflésung
(1) 0 bis 20 mA 0 mA 20 mA 5 nA
(2] 4 bis 20 mA 4 mA 20 mA 0 bis 4000 4 uA
— | Anwenderdefinierte Einstellungen siehe Hinweise 4 nA

Tab. 3-6:  Beschreibung zum Eingangsverhalten des ST1AD2-]
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Beschreibung der Module E/A-Wandler-Charakteristiken

HINWEISE

Innerhalb der analogen Eingangs- und digitalen Ausgangsgrenzen jedes Eingangsberei-
ches liegt die maximale Aufldésung und Genauigkeit innerhalb des in den Leistungsdaten
angegebenen Bereichs. AuBerhalb dieser Grenzen jedoch kénnen Auflésung und Genauig-
keit nicht eingehalten werden. (Vermeiden Sie deshalb den Bereich der gepunkteten Linien
in Abb. 3-2).

Schlie3en Sie am Eingang nie mehr als +30 mA an. Das Modul kénnte dadurch beschadigt
werden.

Halten Sie bei der Einstellung der Offset- und Bezugswerte fliir die anwenderdefinierten Ein-
stellungen bitte die folgenden Bedingungen ein:

e Einstellbereich: 0 bis 20 mA

e Bezugswert > Offsetwert

e Bezugswert — Offsetwert = 16 mA

Wenn die zweite Vorgabe (Bezugswert > Offsetwert) nicht eingehalten wurde, leuchtet die
ERR.LED, der Wert wird nicht in das Modul Glbernommen.

Wenn die Einstellungen der dritten Vorgabe nicht entsprechen, werden die Signale gewan-
delt, aber die Auflésung liegt innerhalb des maximalen Auflésungsbereichs der Leistungs-
daten.

Wurde ein Analogwert zugefiihrt, der die Grenzen des digitalisierten Ausgangswertes tber-
schreitet, bleibt der digitalisierte Ausgangswert beim maximalen bzw. minimalen Grenzwert
stehen.

e FUr 0 bis 4000 liegt der digitalisierte Ausgangswert zwischen —96 und 4095.
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E/A-Wandler-Charakteristiken Beschreibung der Module

3.3.3

3.3.4

Beziehung zwischen Offset-/Bezugswert-Einstellung und digitalisier-
ten Ausgangswert

Auflésung
Die Aufldsung ergibt sich aus folgender Formel:

(Bezugswert)— (Offsetwert)
4000

Auflésung =

Beziehung zwischen maximaler Auflésung und digitalisiertem Ausgangswert

Die maximale Auflésung des ST1AD ist in den Leistungsdaten angegeben.

Nur wenn die Offset-/Bezugswert-Einstellung der folgenden Bedingung entspricht, dann andert
sich der digitalisierte Ausgangswert um 1 Digit, wenn sich der analoge Eingangswert um 1 Auf-
I6sungsschritt &ndert.

(Bezugswert)— (Offsetwert
4000

) > (maximale Auflésung) — (1 mV bzw. 4 uA)

Genauigkeit

Die Genauigkeit ist relativ zum maximalen digitalisierten Ausgangswert (4000).

Wenn Sie zum Andern der Eingangs-Charakteristik die Offset-/Bezugswert-Einstellungen oder
den Eingangsbereich andern, bleibt die Genauigkeit im Bereich, der in den Leistungsdaten in
Abschnitt 3.2 genannt ist.

Die Genauigkeit betragt +0,8 % (+32 Digit).

4000
- | Variiert im Bereich von
o +0,8 % (+32 Digit).
3
j=2)
=
©
=2
%]
=}
< 0
e
o
2
g
o
a)

-4000

-0V oV 10V
Analoger Eingangswert

Abb. 3-4 Genauigkeit des ST1AD2-V
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Beschreibung der Module E/A-Wandler-Charakteristiken

4000

Variiert im Bereich von
+0,8 % (+32 Digit).

Digitalisierter Ausgangswert

) 20mA
Analoger Eingangswert

Abb. 3-5 Genauigkeit des ST1AD2-]

3.3.5 Wandlungszeit

Die Wandlungszeit des ST1AD hangt davon ab, ob das Kerbfilter aktiviert ist.

@® Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist:
Wandlungszeit = 0,1 ms x (Anzahl der freigegebenen Wandlerkanéle)

® Wenn das Kerbfilter aktiviert ist:
Wandlungszeit = 0,2 ms x (Anzahl der freigegebenen Wandlerkanéle)

3.3.6 Verarbeitungszeit des Sondermoduls

Auch die Verarbeitungszeit des ST1AD héngt davon ab, ob das Kerbfilter aktiviert ist.

® Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist:
Verarbeitungszeit = 0,1 ms x (Anzahlder freigegebenen Wandlerkanéle)

® Wenn das Kerbfilter aktiviert ist:
Verarbeitungszeit = 0,2 ms x (Anzahl der freigegebenen Wandlerkanéle)

Zur Verzdgerungszeit der Eingangsibertragung beachten Sie bitte die Bedienungsanleitung
der Kopfstation (Art.-Nr. 154340).
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Funktionen

Beschreibung der Module

3.4

3.4.1

Funktionen

Funktionsliste

Funktion

Beschreibung

Aktivierung/Deaktivierung
der A/D-Wandlung

@ Aktiviert/deaktiviert die A/D-Wandlung fir jeden Kanal
@ Als Standard ist die A/D-Wandlung fiir alle Kanale deaktiviert.
Einstellung:

— Schreiben der Einstellung der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung
(Kommando-Nr.: 2100H, siehe Abschnitt 8.4.1)

- Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Methode der A/D-Wand-
lung

® Wandlungsprozess
Der analoge Eingangswert wird kanalweise in einen Digitalwert gewandelt und
dieser wird ausgegeben.

® Mittelwertbildung
Die A/D-Wandlung wird fir den angegebenen Kanal uber die angegebene Anzahl
an Werten oder Uber die angegebene Zeitspanne ausgefuhrt. Die Summe Uber die
Werte abzlglich des Maximal- und Minimalwerts wird gemittelt und als Digitalwert
ausgegeben.

@ Die eingestellte Mittelwertbildung gilt fir den Wandlungsprozess eines jeden Ka-
nals.

® Die Standardeinstellung fur die Mittelwertbildung Gber die Anzahl der Werte ist auf
4 Werte und fir die Mittelwertbildung Uber eine Zeit auf 4 ms eingestellt.

Einstellung der Art der Mittelwertbildung:

- Schreiben der Einstellung der Betriebsbedingungen
(Kommando-Code: 2102H, siehe Abschnitt 8.4.2)

- Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)
Einstellung der Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung:

- Schreiben der Einstellung der Anzahl Werte/Zeitspanne fur den Kanal CHLI
(Kommando-Code: 2104H, siehe Abschnitt 8.4.4)

— Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Einstellung des Eingangs-
bereichs

® Der analoge Eingangsbereich kann fir jeden Kanal eingestellt werden, um die
E/A-Konvertierungscharakteristik anzupassen.

® Der Eingangsbereich Iasst sich wie folgt einstellen:

Modul Analoger Eingangsbereich
0 bis10 V
Obis5V
1 bis5V

—10 bis 10 V (Voreinstellung)

Anwenderbereich
4 bis 20 mA (Voreinstellung)
0 bis 20 mA

ST1AD2-V
(Spannung)

ST1AD2-I
(Strom)

Anwenderbereich

Einstellung:
— Uber die Konfigurationssoftware der Master-Station
— Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Tab. 3-7:  Funktionen der Analogeingangsmodule der MELSEC ST-Serie (1)
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Beschreibung der Module

Funktionen

Funktion

Beschreibung

Alarmausgabe (Grenz-
wertliberwachung)

@ Uberschreitet ein digitaler Ausgangswert einen eingestellten Bereich, wird fiir den
jeweiligen Kanal ein Alarm ausgegeben.

® In der Voreinstellung ist die Grenzwertliberwachung fur alle Kanéle ausge-
schaltet.

® Die Bereiche werden durch jeweils zwei Grenzwerte vorgegeben:
— oberster oberer Grenzwert (Max.Max.-Wert)
— unterer oberer Grenzwert (Max.-Wert)
- oberer unterer Grenzwert (Min.-Wert)
— unterster unterer Grenzwert (Min.Min.-Wert)

Der Vorgabewert fir die beiden oberen Grenzwerte ist 4000. Der Vorgabewert fir
die beiden unteren Grenzwerte ist beim ST1AD2-V auf —4000 und beim ST1AD2-I
auf 0 eingestellt.

Einstellung der Alarmausgabe:

- Schreiben der Einstellung der Betriebsbedingungen
(Kommando-Code: 2102H, siehe Abschnitt 8.4.2)

— Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)
Einstellung der oberen und unteren Grenzwerte:

— Schreiben der Einstellung des obersten oberen Grenzwerts und des unteren
oberen Grenzwerts fur Kanal CHC
(Kommando-Code: 2108H, 210AH, siehe Abschnitt 8.4.5)

- Schreiben der Einstellung des oberen unteren Grenzwerts und des untersten
unteren Grenzwertes fir Kanal CHLJ
(Kommando-Code: 2109H, 210BH, siehe Abschnitt 8.4.6)

— Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Drahtbrucherkennung

® Im Bereich von 1 bis 5 V und 4 bis 20 mA kann ein Drahtbruch flr einen Kanal er-
kannt werden.

@ Als Voreinstellung ist die Drahtbrucherkennung fur alle Kanéle deaktiviert.
Einstellung:

- Schreiben der Einstellung der Betriebsbedingungen
(Kommando-Code: 2102H, siehe Abschnitt 8.4.2)

— Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Kerbfilterverarbeitung

@ Die Kerbfilterverarbeitung verringert die Storeinflisse durch die Versorgungs-
spannung (50/60 Hz) externer Gerate (Dampfung: 60 dB).
Verwenden Sie diese Funktion, wenn das Modul durch Rauschen beeinflusst wird.

® Die Kerbfilterverarbeitung erfolgt fir alle Kandle gemeinsam.

@ Die Kerbfilterverarbeitung kann unabhangig vom Wandlungsprozess und der Mit-
telwertbildung eingesetzt werden.

® Wahlen Sie eine der folgenden Typen der Kerbfilterverarbeitung:
- Keine Kerbfilterverarbeitung fir alle Kanale
- Kerbfilterverarbeitung auf allen Kanélen (50+3 Hz)
- Kerbfilterverarbeitung auf allen Kanalen (60+3 Hz)

® In der Standardeinstellung erfolgt keine Kerbfilterverarbeitung fir alle Kanéle.
Einstellung:

- Schreiben der Einstellung der Kerbfilterverarbeitung
(Kommando-Code: 2103H, siehe Abschnitt 8.4.3)

- Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Kommando

Durch die Verwendung von Kommandos kénnen Kommandoparameter gesetzt und
Parametereinstellungen vom RAM ins ROM geschrieben und vom ROM ins RAM
gelesen werden.

Offset-/Bezugswert-
einstellung

Durch die Einstellung des Offset-/Bezugswerts kann die A/D-Wandlungscharakteris-
tik in Bezug auf das System optimiert werden.

Einstellung:
- Uber die Konfigurationssoftware der Master-Station
- Uber den GX Configurator-ST (siehe Abschnitt 5.3)

Online-Modulwechsel

Ein Modulwechsel kann ohne das System zu stoppen ausgefiihrt werden.
Einstellung:
- Uber Tasten am Kopfmodul (siehe Bedienungsanleitung, Art-Nr. 154340)
— Uber den GX Configurator-ST (siehe Kap. 7)

Tab. 3-7:  Funktionen der Analogeingangsmodule der MELSEC ST-Serie (2)
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Funktionen

Beschreibung der Module

3.4.2

BeispielV/

BeispielV/

A/D-Wandlungsmethoden
Es gibt zwei Wandlungsmethoden, die kontinuierliche Messung und die Mittelwertbildung.

Kontinuierliche Messung

Der analoge Eingangswert wird in einen digitalisierten Wert gewandelt und unmittelbar in den
Wort-Ausgangsbereich Wr.n und Wr.n+1 des Kanals gespeichert.

Die Verarbeitungszeit hdngt von der Anzahl der genutzten Kanéle (Anzahl der Kanéle, die zur
A/D-Wandlung freigegeben sind) ab und ob das Kerbfilter aktiviert ist.

® Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist:
Verarbeitungszeit = 0,1 ms x (Anzahlder freigegebenen Wandlerkanéle)

® Wenn das Kerbfilter aktiviert ist:
Verarbeitunggszeit = 0,2 ms x (Anzahl der freigegebenen Wandlerkanéle)

Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist und die Kanéle 1 und 2 freigegeben sind, betragt die Verar-
beitungszeit 0,1 ms x 2 = 0,2 ms.

A

Mittelwertbildung

Die A/D-Wandlung erfolgt firr den spezifizierten Kanal so lange bzw. so oft wie eingestellt. Dann
wird der Mittelwert aus der Summe der Werte (ohne den gré3ten und den kleinsten Wert) gebil-
det und das Ergebnis in den Wort-Ausgangsbereich Wr.n und Wr.n+1 des Kanals gespeichert.

Die folgenden Einstellungen fiir Messdauer und Messhé&ufigkeit kénnen vorgenommen
werden.

® Mittelwertbildung Uber eine Messdauer: 2 bis 5000 [ms]
@® Mittelwertbildung Uber eine Abzahl von Messungen: 4 bis 62500 [Messungen]

Wenn die Einstellung auBBerhalb der verwendbaren Einstellwerte liegt, leuchtet die ERR.-LED
und die A/D-Wandlung des betreffenden Kanals stoppt.

Mittelwertbildung liber die Messdauer

Die Anzahl der Messzyklen innerhalb der eingestellten Dauer hangt ab von der Anzahl der
verwendeten Kanale (Anzahl der Kanéle, die zur A/D-Wandlung freigegeben sind) und ob das
Kerbfilter aktiviert ist oder nicht.

@® Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist:

(eingestellte Dauer)

Anzahl Messzyklen = - -
(Anzahl freigegebene Kanéle)x 0,1 ms

® Wenn das Kerbfilter aktiviert ist:

(eingestellte Dauer)

Anzahl Messzyklen = - —
(Anzahl freigegebene Kanéle) x 0,2 ms

Wenn das Kerbfilter aktiviert, die Kanale 1 und 2 freigegeben und die eingestellte Dauer 55 ms
ist, erfolgt die Messung innerhalb der Messdauer
55 ms

—————— =1375mal — abgerundet zu — 137 mal.
2x0,2ms
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Beschreibung der Module Funktionen

BeispielV/

3.4.3

Mittelwertbildung liber die Messhéaufigkeit

Der Mittelwert wird mit der eingestellten Haufigkeit in festen Intervallen ermittelt und genau so
oftin Wr.n und Wr.n+1 des Kanals gespeichert. Das Speicherintervall hangt ab von der Anzahl
der genutzten Kanale (Anzahl der Kanale, die zur A/D-Wandlung freigegeben sind) und ob das
Kerbfilter aktiviert ist.

® Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert ist:
Verarbeitungszeit =(Messhéufigkeit) x 0,1 ms x(Anzahl freigegebene Wandlerkanéle)

® Wenn das Kerbfilter aktiviert ist:
Verarbeitungszeit =(Messhéufigkeit) x 0,2 ms x (Anzahl freigegebene Wandlerkanéle)

Wenn das Kerbfilter nicht aktiviert, die Kanéle 1 und 2 freigegeben und die Haufigkeit auf ,,500“
eingestellt ist, wird der Durchschnittswert in einem Intervall von
500 x 0,1 ms x 2 = 100 ms ausgegeben.

Grenzwertuberwachung

Durch vier Grenzwerte kénnen zwei Uberwachungsbereiche vorgegeben werden:

® Oberer Bereich

— oberster oberer Grenzwert (Max.Max.-Wert)
— unterer oberer Grenzwert (Max.-Wert)

® Unterer Bereich

— oberer unterer Grenzwert (Min.-Wert)

— unterster unterer Grenzwert (Min.Min.-Wert).

Falls der ermittelte digitalisierte Wert den obersten oberen Grenzwert erreicht oder Gberschrei-
tet oder den untersten unteren Grenzwert erreicht oder unterschreitet und so im Alarmaus-
gangsbereich liegt,

— erscheint das Alarmausgangssignal Br.n+1 (1) und
— die Fehlerinformation wird in Er.n+3 bis Er.n des betreffenden Kanals gespeichert.

Wenn der digitalisierte Wert wieder unter den unteren oberen Grenzwert sinkt bzw. Uber den
oberen unteren Grenzwert steigt und so nach dem Alarm in den Einstellbereich zurlckkehrt,
wird die Fehlerinformation in Er.n+3 bis Er.n des betreffenden Kanals automatisch geldscht.

Das Alarmausgangssignal Br.n+1 schaltet ab (0), sobald die Werte aller Kanéle wieder im Ein-
stellbereich liegen.

Die Alarmfunktion kann fiir jeden Kanal einzeln aktiviert werden. In der Voreinstellung sind die
Alarmfunktionen aller Kanéle abgeschaltet.

Der Einstellbereich der Grenzwerte liegt von —4096 bis 4095 fiir das ST1AD2-V bzw. von —96
bis 4095 fir das ST1AD2-1. Falls ein Einstellwert auBerhalb des vorgenannten Bereichs liegt
oder die Vorgabe oberster oberer Grenzwert > unterer oberer Grenzwert > oberer unterer
Grenzwert > unterster unterer Grenzwert nicht eingehalten wurde, tritt bei dem entsprechenden
Kanal ein Fehler auf und die ERR.-LED leuchtet.

Voreingestellt fir den obersten oberen und den unteren oberen Grenzwert ist 4000. Voreinge-
stellt fir den oberen unteren und den untersten unteren Grenzwert ist —4000 fur das ST1AD2-V
bzw. O fir das ST1AD2-I.

Ein Alarm wird nur fir einen freigegebenen Kanal ausgegeben. Die Abbildung auf der folgenden
Seite zeigt das Prinzip der Alarmausgabe.
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Beschreibung der Module

Digitaler Alarm er-
Ausgangs. scheint
wert

/

Max.Max.-Wert

Alarm er- ®
scheint

a— Z0N€ innerhalb der Alarmausgabe
Zone auBerhalb der Alarmausgabe

einschlieBlich

I
I
I
Max.-Wert !
} Alarm g \Alarm
CH1 digi- ; geldscht ! geléscht
talisierte | }
Ausgabe ; / # Alarm
) / ,/ geldscht
Min-Wert ,
CH2 digi- —%/ 1 " ! :
talisierte ! - Do
A b
Min.Min.-Wert usgabe : — 1 :
| [ | |
} - Alarm er- ! Lo
| " scheint | ! !
I [ I
L L »
| B 1 L Zeit
-Er,n+1 -Er_n CH1 Fehler- i/ Alarm er- | y/Alarm er- \!
-’ - information scheint (01 )>< 00 scheint (01) 00
I
I
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Ein (1)
Alarmausgangssignal  ays (0)

Abb. 3-6 Prinzip der Alarmausgangsfunktion
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Beschreibung der Module Funktionen

3.4.4 Drahtbruchiiberwachung

Die Drahtbruchiberwachung arbeitet nur in den Eingangsbereichen 1 bis 5 V und 4 bis 20 mA.
Fallt der analoge Eingangswert flr den Bereich 1 bis 5 V auf 0,5 V oder darunter bzw. fiir den
Bereich 4 bis 20 mA auf 2 mA oder darunter, leuchtet die ERR.LED auf und die Fehlerinforma-
tion wird in Er.n+3 bis Er.n des betreffenden Kanals gespeichert.

Die Fehlerinformation in Er.n+3 bis Er.n kann Gber das Fehlerléschsignal Ew.n geléscht werden
(siehe auch Abschnitt 3.5.6).

Die Drahtbruchiberwachung kann fur jeden Kanal separat aktiviert und deaktiviert werden. In
der Standardeinstellung ist die Drahtbruchiberwachung fir alle Kanéle deaktiviert.

Ein Drahtbruch kann nur flr einen Kanal erkannt werden, fiir den die A/D-Wandlung aktiviert ist.
Die Genauigkeit der Drahtbruchiiberwachung entspricht der Genauigkeit fiir die A/D-Wandlung
(siehe Abschnitt 3.3.4).

Wird wahrend der digitalisierten Ausgabe eine Leitungsunterbrechung erkannt, wird der Digital-
wert, der vor der Unterbrechung ermittelt wurde, gehalten.

5V/20 mA |—

Analoger
Eingangswert
(V/mA)

0,5V/2MA | oo

Erkennungsbereich flr
Drahtbruc

1
i
Feh|erlnfg:migog1isogﬁ 00 X Drahtbruch (11)

Abb. 3-7: Funktion der Drahtbruchliberwachung
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Beschreibung der Module

3.5

Datenaustausch mit der Kopfstation

Ubertragungs- Anzahl belegter Referenz-
richtung LR Bits S abschnitt
Eingangsbereich (Bits ,Br) 4 0 3.4.1
Fehlerinforma-
ST1AD — Informations- | tionsbereich ,Er* 4 0 8.4.2
Kopfstation Bereich Vodulstat
Eingangsdaten odulstatus-
(Eingang ) bereich ,Mr* 2 0 34.3
Eingangsbereich (Wérter ,Wr) 3.4.4
Ausgangsbereich (Bits ,Bw") 4 3.4.5
Kopfstation — -
ST1AD Anforderungs- Fehlgrlosch; 4 0 3.4.6
Bereich bereich ,Ew
(Ausgangsdaten)
Ausgangsbereich (Wérter ,Ww*) 2 0 3.4.7
Tab. 3-8:  Ubersicht der E/A-Daten
3.5.1 Bit-Eingangsbereich
Bit Information Beschreibung
® Wird gesetzt (1), wenn nach dem Einschalten der Spannungsversorgung
des ST1AD oder nach einem Reset der Kopfstation das Modul betriebsbe-
reit ist.
@ |Ist das Signal Br.n nicht gesetzt (0), kann keine A/D-Wandlung erfolgen.
Brn Modul bereit Das Signal Br.n wird in den folgenden Situationen zuriickgesetzt (0):
- Im Einstellungsmodus fir Offset/Gain
- Wenn ein Fehler des Watchdog-Timers des ST1AD aufgetreten ist
- Wenn wéahrend des Online-Modulwechsels der Modulwechselstatus akti-
viert wurde (siehe auch Kap. 7)
Nach dem Setzen (1) der Wandlungsanforderung Bw.n+1 wird dieses Bit
gesetzt (1), nachdem die Prifung der Einstellung fur Anwenderparameter und
Kommandoparameter abgeschlossen ist. (Das Bit wird auch gesetzt, wenn ein
Fehler erkannt wurde.)
® Wenn das Ergebnis der Parameterpriifung normal ist:
----1= Ausflihrung durch das ST1AD
—m= Ausfiihrung durch die Master-Station
Br.n: Modul bereit
Bw.n+1: Anforderung der e -
Wandlungseinstellung M T "
Br.n+1: Wandlungseinstellung abge- "'!.I , i
schlossen ™, .
Br.n+2: A/D-Wandlung "‘Ll ‘-...I_
abgeschlossen
Wr.n bis Wr.n+1: Digitalwert 0 Digitaiwert 0
Wandlungseinstellun- cHU X e X
Br.n+1
gen empfangen
® Wenn das Ergebnis der Parameterpriifung einen Fehler ergeben hat:
- —— - m-Ausfihrung durch das ST1IAD
— p=Ausflihrung durch die Master-Station
Br.n: Modul bereit
Bw.n+1: Anforderung der e
Wandlungseinstellung 'xl‘,
Br.n+1: Wandlungseinstellung abge- \‘:1
schlossen |
Br.n+2: A/D-Wandlung AUS (0) |
abgeschlossen T
Wr.n bis Wr.n+1: Digitalwert T 0
CHO 1
Er.n+3 bis Er.n: Fehlerinformation &
cHO 00 X Fehlererkennung
Tab. 3-9:  Bit-Eingangsbereich (1)
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Datenaustausch mit der Kopfstation

Bit Information Beschreibung
® Nachdem Setzen (1) der Wandlungsanforderung Bw.n+1wird das Bit Br.n+2
gesetzt (1), wenn die A/D-Wandlung fur alle aktivierten Kanale abgeschlos-
sen ist.
@ Das Bit Br.n+2 wird nur einmal verarbeitet, nachdem das Signal Bw.n+1 fir
die Wandlungsanforderung gewechselt hat.
- Wenn das Signal Bw.n+1 von (0) nach (1) wechselt
A/D-Wandlung abge-
Br.n+2 schlossen 949 Nachdem der aus dem analogen Wert gewandelte Digitalwert in Wr.n,
Wr.n+1 CHO gespeichert wurde, schaltet das Bit Br.n+2 ein (1).
Die Verwendung des Kerbfilters oder der Durchschnittermittiung kommt
es aufgrund der Verarbeitungsdauer zu einer Verzégerung beim Setzen
des Bits Br.n+2.
- Wenn das Signal Bw.n+1 von (1) nach (0) wechselt
Das Bit Br.n+2 wird zuriickgesetzt (0).
® Das Alarmsignal wird gesetzt (1), wenn der digitale Ausgabewert auBerhalb
des zulassigen Bereichs liegt. Der zuléssige Bereich fir den Kanal CHO
liegt zwischen den eingestellten Werten fiir den obersten/oberen Grenzwert
und dem unteren/untersten Grenzwert. Dieser Bereich gilt fir jeden Kanal
mit gultiger Alarmsignalausgabe und aktivierter A/D-Wandlung.
® Das Alarmsignal wird automatisch zuriickgesetzt (0), wenn der digitale Aus-
gangswert fur alle Kanale, fir die die A/D-Wandlung aktiviert wurde, wieder
Brn+3 | Alarmsignalausgabe innerhalb des zulassigen Bereichs liegt.
- - -— e Ausflihrung durch das ST1AD
Er.n+3 bis Er.n: Fehlerinformca;}i_'otn‘ 00 K“" Alarm (01) ><“~ 00
"\‘I‘I ‘In
Br.n+3: Fehlerldschanforderung - ™
Tab. 3-9: Bit-Eingangsbereich (2)
3.5.2 Fehlerinformationsbereich
Fehlerausgabe Information | Beschreibung
® Speichert die Fehlerinformationen oder Alarminformationen, wenn ein
Fehler oder Alarm auftritt.
Fehler- ® Die gespeicherten Fehlerinformationen kénnen durch das Setzen (1) des
Er.n+1 Er.n information Signals Ew.n fur die Fehlerldschanforderung geléscht werden (siehe Ab-
CH1 schnitt 3.5.6).
® Die Alarminformationen werden automatisch geléscht, wenn der digitale
Ausgangswert fur alle Kanale, fir die die A/D-Wandlung aktiviert wurde,
wieder innerhalb des zulassigen Bereichs liegt (Abschnitt 3.5.1).
Er.n+1 Er.n
Information
Er.n+3 Er.n+2
Fehler-
Er.n+3 Er.n+2 information 0 0 Normal
CH2 0 1 Ein Alarm ist aufgetreten
1 1 Ein Systemfehler ist aufgetreten

Tab. 3-10: Fehlerinformationsbereich
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Beschreibung der Module

3.5.3 Modulstatus
Modulstatus Information | Beschreibung
® Speichert den Betriebsstatus des ST1AD.
Mr.n+1 Mr.n Information
Mr.n+1 Mr.n Betriebsstatus 0 0 Der Online-Modulwechsel wurde aktiviert
des Moduls oder ein interner Busfehler ist aufgetreten.
1 1 Normalbetrieb
Tab. 3-11: Modulstatus
3.5.4 Wort-Eingangsbereich
Wort Wert Beschreibung
W Digitaler Ausgabewert - . -
rn CH1 ® Derausdem analogen Wert gewandelte Digitalwert wird als digitaler Ausga-
— bewert fur jeden Kanal in Wr.n, Wr.n+1 CHLO gespeichert.
Wr.n+1 Dlgltaleréﬂszgabewert @ Der Digitalwert wird in 16 Bit, binar mit Vorzeichen, gespeichert.
Tab. 3-12: Wort-Eingangsbereich
3.5.5 Bit-Ausgangsbereich
Bit Information Beschreibung
Bw.n Systembereich Verwendung unzulassig (fest auf 0 eingestellt)
® Setzen Sie dieses Bitvon (0) auf (1), umdie Prifung der Anwenderparame-
ter und Kommandoparameter zu aktivieren.
- Beim Schreiben der Kommandoparameter sollten Sie darauf achten,
dass das Bit Bw.n+1 nicht gesetztist (0), um die Prifung zu unterbinden.
Ist das Bit gesetzt (1), kbnnen die Kommandoparameter nicht geschrie-
ben werden.
- Unabhéngig davon, ob das Bit Bw.n+1 gesetztist (1) oder nicht (0), kén-
Bw.n+1 Wandlungs- nen die Anwenderparameter geschrieben aber nicht gepruft werden.
: anforderung (Schalten Sie hierzu das Bit der Wandlungsanforderung von (0) auf (1).)
@ Setzen Sie dieses Bit, um die A/D-Wandlung fur den Kanal zu starten, fur
den die A/D-Wandlung in den Wandlungseinstellungen (Kommandopara-
meter) aktiviert ist.
® Den Signalverlauf fur Ein (1)/Aus (0) entnehmen Sie bitte der Zeile Br.n+1
in Abschnitt 3.5.1.
AUS (0): A/D-Wandlung gestoppt (Standardeinstellung)
EIN (1): A/D-Wandlung gestartet
Bw.n+2
Systembereich Verwendung unzulassig (fest auf 0 eingestellt)
Bw.n+3
Tab. 3-13: Bit-Ausgangsbereich
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Datenaustausch mit der Kopfstation

3.5.6 Fehlerléschbereich
Fehler-
16sch- Information Beschreibung
Bereich
® Setzen (1) Sie dieses Bit, um die Fehlerinformationen in Er.n+3 bis Er.n
CHO zu I6schen.
® Nach derBestéatigung fir das Léschen der die Fehlerinformationenin Er.n+3
bis Er.n CHO setzen Sie die Fehlerléschanforderung Ew.n wieder zuriick.
AUS (0): Fehlerldschanforderung liegt nicht an (Standardeinstellung)
B EIN (1): Fehlerldschanforderung
Ew.n Fehlerlsch- ' ’ ’ — - —m-Ausfihrung durch das STIAD ©~ ™~ 7
anforderung — g Ausfiihrung durch die Master-Station
Ew.n+3: Fehlerldschanforderung *
Er.n+3 bis Er.n: Fehlerinformation ‘1‘
CHO __ 00 " Fehlererk. W& 00
Ew.n+1
Ew.n+2 Systembereich Verwendung unzulassig (fest auf 0 eingestellt)
Ew.n+3
Tab. 3-14: Fehlerl6schbereich
3.5.7 Wort-Ausgangsbereich

Der Wort-Ausgangsbereich Ww wird von den ST1AD nicht verwendet. Dieser Bereich ist
geschitzt. Um die Verwendung des Wort-AusAusgangsbereichs auszuschlieBen, wahlen Sie
in der Konfigurations-Software der Master-Station oder im GX Configurator-ST die Option
»ST1AD2-V (ohne Ww)“ oder ,ST1AD2-I (ohne Ww)“. Die Anzahl vom ST1AD fiir den Wort-Aus-
gabebereich Ww belegten Worte ist dann 0.
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3.6

3.6.1

3.6.2

Speicher und Parameter
Speicher der Analogeingangsmodule
RAM und ROM kénnen vom ST1AD als Parameterspeicher verwendet werden.

RAM
@® Das ST1AD arbeitet entsprechend der im RAM gespeicherten Parameter.

® Die im RAM gespeicherten Parameter erhalten Gultigkeit, wenn der Status der Wand-
lungsanforderung Bw.n+1 von AUS nach EIN wechselt.

ROM

® Die im ROM gespeicherten Parameter gehen beim Ausschalten der Spannungsversor-
gung nicht verloren.

® Die im ROM gespeicherten Parameter werden in den RAM Ubertragen, wenn:
— die Spannungsversorgung der ST-Station aus- und wieder eingeschaltet wird.
— die Kopfstation zurlickgesetzt wird.
— der Befehl zum Lesen der Parameter aus dem ROM (Kommando: 3100H) ausgeflhrt

wird.

Parameter
Beim ST1AD wird zwischen Anwenderparameter und Kommandoparameter unterschieden.

Anwenderparameter
® Einstellungen

— Eingangsbereich
® Einstellmethode

Die Einstellung der Parameter erfolgt Gber die Konfigurations-Software des Master-Mo-
duls. Wird die MELSEC ST-Serie getrennt getestet, muss die Einstellung der Parameter
Uber den GX Configurator-ST erfolgen.

Kommandoparameter
® Einstellungen:

— Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung

— Mittelwertbildung

— Messdauer/Messhaufigkeit fur die Mittelwertbildung
— Alarmausgabe

— Grenzwerte

— Drahtbruchiberwachung

— Aktivierung/Deaktivierung des Kerbfilters
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® Einstellmethode:
Befehl

Das Schreiben der Einstellungen in den RAM des ST1AD erfolgt Uber einen Befehl der
Master-Station. Werden die Kommandoparameter Gber den Befehl zum Schreiben der Pa-
rametereinstellung in das ROM (Kommando: 3101H) zuvor geschrieben, verkiirzt dies die
Programme der Master-Station.

GX Configurator-ST

Verwenden Sie den GX Configurator-ST, um die Parameter einfach mentgefihrt einzu-
stellen. Dies verkiirzt die Programme der Master-Station.

Schreiben und speichern Sie die Einstellungen, die fir den Betriebsstart einer ST-Station
erforderlich sind, in das ROM. (Fur einen kurzzeitigen Test kdnnen die Einstellungen auch
in das RAM geschrieben werden.)
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Inbetriebnahme Handhabungshinweise

4 Inbetriebnahme

4.1 Handhabungshinweise

VorsichtsmaBnahmen

Da die Gehause und die Klemmenabdeckung aus Kunststoff gefertigt sind, ist darauf zu achten,
dass die Module keinen mechanischen Belastungen und starken StéB3en ausgesetzt werden.
Die Platinen durfen in keinem Fall aus dem Gerat entfernt werden. Bei der Installation ist darauf
zu achten, dass keine Drahte oder Metallspane in das Gehause gelangen.

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmen und die Befestigungsschraube der Endplatte mitdenin
der folgenden Tabelle angegebenen Anzugsmomenten an:

Schraube Anzugsmoment
Schrauben der Anschlussklemmen 0,27-0,80 Nm
Befestigungsschraube der Endplatte 0,50-0,60 Nm

Tab. 4-1: Anzugsmomente der Schrauben bei der ST-Serie

ACHTUNG:
Offnen Sie nicht das Gehéduse der Module. Verédndern Sie nicht das Modul.
Stérungen, Verletzungen und/oder Feuer kénnen die Folge sein.

Die ST-Module sind fiir die Montage auf einer DIN-Schiene vorgesehen. Werden die
Module nicht auf einer DIN-Schiene betrieben, kbnnen Fehlfunktionen auftreten.

Bringen Sie nach der Montage der Kopfstation und aller ST-Module die Endplatte und
die Befestigungsklammer an.

Dadurch wird verhindert, dass sich die Steckverbindungen zwischen den Basismo-
dulen durch Vibrationen I6sen. Durch die Endplatte wird auch verhindert, dass span-
nungsfiihrende Teile des letzten (rechten) Basismoduls offenliegen und dadurch ein
Kurzschluss verursacht werden kann.

Schalten Sie vor allen Montagearbeiten die Versorgungsspannung aus.
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Vorbereitung zum Betrieb Inbetriebnahme

4.2 Vorbereitung zum Betrieb

( Inbetriebnahme )

v

Modul installieren
Montieren Sie das ST1AD auf dem Basismodul

l

Verkabelung
SchlieBen Sie externe Gerate an das ST1AD an
(siehe Abschnitt 4.3)

Einstellung der Anwenderparameter
Stellen Sie die Anwenderparameter Uiber die
Konfigurations-Software des Master-Moduls ein.

Mit GX Configurator-ST

Ohne GX Configurator-ST

Verwendung der
Voreinstellungen

Einstellungen
des Anwenderbereichs
verwenden?

Ja

Nein Verwendung der
Anwenderbereichseinstellung

Einstellung von Offset/Gain
Bei Verwendung der anwenderbezogenen
Bereichseinstellung nehmen Sie die Einstellung von
Offset/Gain lber den GX Configurator-ST vor
(Abschnitt 5.6).

Verwendung der
Voreinstellungen

Einstellungen
des Anwenderbereichs
verwenden?

Ja

Nein Verwendung der
Anwenderbereichseinstellung

Einstellung von Offset/Gain
Bei Verwendung der anwenderbezogenen
Bereichseinstellung nehmen Sie die Einstellung von
Offset/Gain Uber die Konfigurations-Software des
Master-Moduls vor (siehe Abs. 4.3.3).

<
A

Einstellung der Kommandoparameter

Nehmen Sie die Einstellung der Kommandoparameter
Uber den GX Configurator-ST vor (Abschnitt 5.3).

!

Programmierung und evtl. Fehlersuche

Erstellen Sie ein Programm und testen Sie dieses (siehe
Kapitel 6).

l

Einstellung der Kommandoparameter,
Programmierung evil. Fehlersuche
Erstellen Sie ein Programm (einschlieBlich der

Kommandoparametereinstellung tiber das Programm) und
testen Sie dieses (siehe Kap. 6).

Abb. 4-1: Vorbereitung zum Betrieb der Analogeingangsmodule

HINWEIS
Abschnitt 3.6.

Beachten Sie die Hinweise zu Anwenderparametern und Kommandoparametern i
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Inbetriebnahme

Verdrahtung

4.3

4.3.1

Verdrahtung

Allgemeine Hinweise

A

GEFAHR:
Schalten Sie zur Vermeidung von elektrischen Schldgen und Beschéddigungen die
Versorgungsspannung der SPS bei Verdrahtungsarbeiten allpolig ab.

HINWEIS

An den Klemmenbldécken der Basismodule kénnen die folgenden Dréhte angeschlossen wer-
den:

— Starre Drahte mit einem Querschnitt von 0,5 bis 2,5 mm?2

—  Flexible Drahte mit einem Querschnitt von 0,5 bis 1,5 mm?2
Flexible Drahte missen mit Aderendhllsen versehen werden.

Die Dréhte sollten auf eine L&nge von ca. 12 mm abisoliert werden. Wird die Isolierung auf
eine groBere Lange entfernt, ragt der unisolierte Teil des Drahtes iber den Klemmenblock
hinaus und es besteht die Gefahr von elektrischen Schlagen oder Kurzschliissen. Im umge-
kehrten Fall, wenn zu wenig Isolierung entfernt wird, ist keine einwandfreie Verbindung mit
den Klemmen méglich.

Verdrahten Sie die Basismodule vor der Installation der Elektronikmodule. Entfernen Sie die
Elektronikmodule, falls nachtraglich an der Verdrahtung gearbeitet wird.

Anschluss an Federkraftklemmen

Um einen Draht an einen Klemmblock mit Federkraftklemmen anzuschlieBen, stecken Sie das
Spezialwerkzeug in die Offnung iiber den jeweiligen Anschluss. AnschlieBend fiihren Sie den
Draht in die Klemme ein und ziehen das Werkzeug aus dem Basismodul. Priifen Sie, ob der
Draht sicher befestigt ist, indem Sie leicht an dem Draht ziehen.

Soll ein Draht geldst werden, stecken Sie das Werkzeug bis zum Anschlag in die Offnung tiber
den jeweiligen Anschluss und ziehen dann den Draht heraus.

Anschluss an Schraubklemmen

Zum Anschluss eines Drahtes I6sen Sie die Schraube der Klemme und fihren dann den Draht
in die Klemme ein. AnschlieBend ziehen Sie die Schraube an (Drehmoment 0,27 bis 0,8 Nm)
und prifen den Anschluss, indem Sie leicht an dem Draht ziehen.

Anschluss der E/A-Signale

Die Leitungen zu den Ein- und Ausgangen sollten immer voneinander getrennt verlegt werden.

Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, wenn die Leitungen mit den Ein- und Ausgangssigna-
len nichtin ausreichendem Abstand von Netzleitungen oder Leitungen, die hohe Stréme fiihren,
verlegt werden kdnnen. Analoge Signale sollten grundsatzlich Gber abgeschirmte Leitungen
angeschlossen werden. SchlieBen Sie die Abschirmung der Leitung einseitig an die dafir vor-
gesehenen Klemmen der MELSEC ST-Station an. Hierzu stehen lhnen als Zubehdr die Klem-
men ST1A-SLD-S (fur Federkraftklemmen) und ST1A-SLD-E (fir Schraubklemmen) zur
Verfagung.
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Verdrahtung Inbetriebnahme

HINWEIS Auf keinem Fall sollte an die Abschirmung einer Leitung ein Draht angel6tet und dieser mit
der Schaltschrankmasse oder Erde verbunden werden. Dadurch wird die Impedanz erhéht
und der Effekt der Abschirmung reduziert.

Metallrohre oder Kabeltrassen, durch die die Verdrahtung gefihrt wird, missen ebenfalls geer-
det sein.

Leitungen, die Ein- oder Ausgangssignale (24 V DC) fihren, missen von Leitungen, die Wech-
selspannung (110 /230 V) fuhren, getrennt verlegt werden.

4.3.2 Externe Verdrahtung

ST1AD2-V

ComM

SLD e

Mit Schaltschrank

verbinden
Bei Verwendung einer Bei Verwendung eines
Kabelschelle Klemmenblocks

Abb. 4-2: Externe Verdrahtung des ST1AD2-V

4-4 2% MITSUBISHI ELECTRIC



Inbetriebnahme Verdrahtung

ST1AD2-I

& @
Mit Schaltschrank
verbinden

Bei Verwendung einer Bei Verwendung eines
Kabelschelle Klemmenblocks

Abb. 4-3: Externe Verdrahtung des ST1AD2-1

HINWEISE | Verwenden Sie fur die analogen Signale nur abgeschirmte und verdrillte Leitungen.

SchlieBen Sie die Abschirmung der Spannungsversorgungsleitung an die Klemme 23
(SLD) an. Die Klemme SLD ist intern nicht zusammen mit der Spannungsversorgung geer-
det. Bei auftretenden Stérspannungen sollte die Erdung der Abschirmung extern erfolgen.

Das ST1AD muss 5 Minuten vor dem Betriebsstart eingeschaltet werden, um einen fehler-
freien Betrieb (Genauigkeit) zu gewéhrleisten.

Schalten Sie das ST1AD aus diesem Grund 5 Minuten vor der Einstellung von Offset/Gain
ein, bzw. warten Sie 5 Minuten nach einem Online-Modulwechsel mit dem erneuten
Betriebsstart.
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Verdrahtung

Inbetriebnahme

4.3.3

HINWEIS

HINWEISE

Einstellung von Offset/Gain

Bei Verwendung des anwenderdefinierten Bereichs verfahren Sie bitte entsprechend des fol-
genden Ablaufschemas. Wird die Standardeinstellung des Lieferzustands verwendet, ist eine
Einstellung von Offset/ Gain nicht erforderlich.

Wahrend der Einstellung des Offset/Gain durch Kommandos wird der aktuell vom ST1AD
gemessene Spannungs- oder Stromwert als Offset bzw. Gain-Wert Gbernommen.

Beim Einsatz des GX Configurator-ST nehmen Sie die Einstellung von Offset/Gain bitte ent-
sprechend der Beschreibung in Abschnitt 5.6 vor.

Einstellung der Betriebsart (Kommando-Code 3102H), Wechsel in die Offset/Gain-Ein-
stellung

Abschluss der Kommandoausfliihrung prifen

Priifen, dass sich das ST1AD im Einstellimodus fiir Offset/Gain befindet (RUN LED blinkt
im 0,5 s-Takt)

Legen Sie an den Eingangsklemmen die Spannung (bzw. den Strom an), die dem Betrag
des Offsets entspricht.

Beenden Sie die Offset-Einstellung (Kommando-Code 3103H).
Abschluss der Kommandoausfihrung prufen

Legen Sie an den Eingangsklemmen die Spannung (bzw. den Strom) an, die dem Betrag
des Gains entspricht.

Beenden Sie die Gain-Einstellung (Kommando-Code 3104H).

Abschluss der Kommandoausfiihrung prufen

Einstellung weiterer Kanéle? — Weiter mit Schritt .

Anwenderbereich schreiben (Kommando-Code 3105H)

Abschluss der Kommandoausfiihrung prifen

Leuchtet die ERR. LED des ST1AD? — Weiter mit Schritt 2.

Einstellung der Betriebsart (Kommando-Code 3102H), Wechsel in den normalen Betrieb
Abschluss der Kommandoausfihrung prifen

Prifen, dass sich das ST1AD im normalen Betrieb befindet (RUN-LED muss leuchten)

@O0 O® QOO ® O O

Nehmen Sie die Einstellung von Offset/Gain nur innerhalb des zul&ssigen Bereichs vor
(siehe Abschnitte 3.3.1 und 3.3.2).

Geben Sie die Betrage fur Offset/Gain nur entsprechend der tatsachlichen Erfordernisse
ein. Prifen Sie die Einstellung auf Gultigkeit fir den tatsachlichen Betrieb.

Die Werte fur Offset/Gain werden im ROM gespeichert und beim Ausschalten der Span-
nungsversorgung nicht geléscht.

Schreiben Sie nach der Einstellung von Offset/Gain die Werte Uber das Kommando Anwen-
derbereich schreiben (Kommando-Code 3105H) in das ROM. Es kdnnen bis zu 10.000 mal
Werte in den ROM geschrieben werden.

Wenn wéahrend der Einstellung von Offset/Gain ein Fehler auftritt, werden die Werte nichtin
das ST1AD geschrieben. Nehmen Sie die korrekte Eingabe der Werte erneut vor.
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Inbetriebnahme Verdrahtung

4.3.4 Programmierung zur Einstellung von Offset und Gain

Das folgende Programmbeispiel

— wechselt den Betriebsmodus (vom Normalbetrieb in die Offset/Gain-Einstellung, von der
Offset/Gain-Einstellung in den Normalbetrieb)

— bestimmt den Kanal, fir den die Offset/Gain-Einstellung erfolgen soll
— stellt die Werte fur Offset/Gain ein und

— schreibt die Werte fiir Offset/Gain in das ST1AD.

Verwendung eines QJ71PB92D als Master-Station

Das folgende Programmbeispiel basiert auf der Systemkonfiguration, wie sie in Abschnitt 6.2
beschrieben wird.

Operandenzuweisung fir das Programmbeispiel:

Operand | Verwendung Operand | Verwendung

X0 Endsignal Austauschstart YO Anforderungssignal Austauschstart
X1B Signal Kommunikation BEREIT
X1D Signal Modul BEREIT —
X1F Fehlersignal des Watchdog-Timers

Tab. 4-2: Vom QJ71PB92D verwendete Operanden

Operand | Verwendung Operand | Verwendung
X20 PROFIBUS-DP Austauschstartbefehl MO Anforderungssignal Aktualisierungsstart
X25 Auswahlsignal Offset/Gain-Einstellung

X26 Auswahlsignal Offset-Kanal

X27 Auswahlsignal Gain-Kanal —

X28 Schreibsignal Anwenderbereich

X29 Auswahlsignal Normalbetrieb

Tab. 4-3: Vom Anwender verwendete Operanden

Dig. E(ié\génge Bedeutung Opesrggdd:rder Steckplatz Modul
Master-Station
Br.00 Modul betriebsbereit D1000.0 0
Br.01 Ausgénge sind zwangsweise gesetzt D1000.1 ST1H-PB
Br.02 Online-Modul-Wechsel D1000.2 ]
Br.03 Kommando wird ausgefihrt D1000.3
Br.04 Status der externen Spannungs- D1000.4 5 ST1PSD
Br.05 versorgung D1000.5
Br.06 Modul betriebsbereit D1000.6
Br.07 sWandlungseinstellung abgeschlossen® D1000.7 8 ST1AD2-V
Br.08 +A/D-Wandlung abgeschlossen* D1000.8
Br.09 Alarmausgabesignal D1000.9 !
Br.0A — D1000.A — —
bis
Br.1F — | D10ot1F — —

Tab. 4-4: Zuordnung der digitalen Eingdnge (Br) der ST-Module
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Verdrahtung Inbetriebnahme
Operand in der
Fehlelilgsldung Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Er.00 D1002.0 0
Er.01 D1002.1
Fehlermeldungen der Kopfstation ST1H-PB
Er.02 D1002.2 |
Er.03 D1002.3
Er.04 . D1002.4
Fehlermeldungen des Spannungsversor: 5 ST1PSD
Er.05 gungsmoduls D1002.5
Er.06 Fehlermeldungen fur Kanal 1 des analo- D1002.6 3
Er.07 gen Eingangsmoduls D1002.7
ST1AD2-V
Er.08 Fehlermeldungen fur Kanal 2 des analo- D1002.8 4
Er.09 gen Eingangsmoduls D1002.9
Er.0A —_ D1002.A —_ —
bis
Er.1F — | D1003F — —
Tab. 4-5: Zuordnung der Fehlermeldungen (Er) der ST-Module
Operand in der
Modulstatus (Mr) | Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Mr.0 D1004.0 0
Zustand der Kopfstation ST1H-PB
Mr.1 D1004.1 1
Zustand des Spannungsversorgungs-
Mr.2 moduls D1004.2 2 ST1PSD
Mr.3 D1004.3
Zustand des analogen Eingangsmoduls ST1AD2-V
Mr.4 D1004.4
Mr.5 — D1004.A — —
bis
Mr.15 — | D1004F — —
Tab. 4-6: Zuordnung der Statusmeldungen (Mr) der ST-Module
. Bedeutung Operand in der
A:tsaft‘l']';’;‘ggs SPS der Steckplatz Modul
b15 b8 | b7 b0 | Master-Station
Ausflihrungssta- gEl?(h:}I(géitlzs d\?osn dem
cro tmu::(;gis Kom- | Gas Kommando aus- D1005
geflihrt wurde
Cr.1 Code des ausgefiuihrten Kommandos D1006 o B
Cr2 Kommandoerweiterung 1 D1007
Cr.3 Kommandoerweiterung 2 D1008
Tab. 4-7: Zuordnung der vier Worte des Ausfiihrungsstatus (Cr)
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Inbetriebnahme Verdrahtung
. . Operand in der
Dig. l(\;:,g)ange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Bw.00 Systembereich D2000.0 0
Diese Signale werden vom System ver-
Bw.01 wendet und diirfen vom Anwender nicht D2000.1 ST1HPE
verandert werden. Setzen Sie diese Bits -
Bw.02 bei der Initialisierung zurtck (auf ,,0%). D2000.2 1
Bw.03 Kommando ausfiihren D2000.3
Bw.04 D2000.4
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 2 ST1PSD
Bw.05 D2000.5
Bw.06 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2000.6 3
Bw.07 Anforderung der Wandlungseinstellung D2000.7
ST1AD2-V
Bw.08 D2000.8
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 4
Bw.09 D2000.9
Bw.0A — D2000.A — —
bis
Bw.1F — D2001.F — —
Tab. 4-8:  Flir E/A-Daten verwendete Operanden — Bit-Ausgabebereich
Operand in der
F&I;Ig;r::l(tét‘;’n)g Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ew.00 Fehlermeldung I6schen D2002.0 0
Ew.01 D2002.1
ST1H-PB
Ew.02 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.2 ]
Ew.03 D2002.3
Ew.04 Fehlermeldung l6schen D2002.4
2 ST1PSD
Ew.05 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.5
Ew.06 Fehlermeldung l6schen D2002.6 3
Ew.07 D2002.7
ST1AD2-V
Ew.08 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.8 4
Ew.09 D2002.9
Ew.0A — D2002.A — —
bis
Ew.1F — D2003.F — —
Tab. 4-9: Zuordnung der Datenregister-Bits zum Ldschen von Fehlermeldungen
. Operand in der
Systirgxirelch Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
: Master-Station
Sw.0 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2004 — —
Tab. 4-10: Datenregister D2004 ist flir den Systembereich reserviert
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Verdrahtung Inbetriebnahme

Operand in der
Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station

Kommamdo-
bereich (Cw)

Nummer der ersten Steckplatzes des
Cw.0 ST-Moduls, von dem das Kommando D2005
ausgefuhrt werden soll

Cw.1 Code des auszufiihrenden Kommandos D2006 - -
Cw.2 Kommandoerweiterung 1 D2007
Cw.3 Kommandoerweiterung 2 D2008

Tab. 4-11: Zuordnung der vier Worte des Kommandobereichs (Cw)
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Inbetriebnahme Verdrahtung

Beispielprogramme
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Abb. 4-4: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (1)
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Verdrahtung Inbetriebnahme

Nummer | Beschreibung
Datenregister D2000 bis D2010 I6schen. Mit YO ist eine ,Selbsthaltung® realisiert.
Datenaustausch Uber den PROFIBUS starten.

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefiihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3102H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

06006 6 000

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 3103H)

Tab. 4-12: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Inbetriebnahme Verdrahtung

Zuweisung des Gain-Kanals
W D000 DIDOD G DI000 3 [9000.1 XIS 1eE 7 iz 9
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o
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Abb. 4-4: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (2)

Nummer | Beschreibung

(1) Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 3104H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

000 0©

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 3105H)

Tab. 4-13: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Verdrahtung

Inbetriebnahme

Wechsel in den normalen Modus
L] D1000.0 D100 6 DIDDO.3  D2000. 3 %25 v m %2a %28
— | I rds rd #F 3 3 +F #F it n
[Broo| |eros| [Broz| |Bw.o3
! =
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[ oo Hae 0 .
E [l (30363 HEigd KR %}
B 1006 HIlGE 3 =
[rs i e
I ¥ [ Bearbeitung bei Fehler  }
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k2 » [ Bearbeitung bei Fehler |
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O

Abb. 4-4: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (2)

Nummer | Beschreibung

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0 (Nr. der Steckplatzes des ST-Moduls, dass das Kommando ausfiihren soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3102H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

00060000

Zurlcksetzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Tab. 4-14: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Inbetriebnahme

Verdrahtung

Verwendung eines AJ(1S)71PB92D als Master-Station

Das folgende Programmbeispiel basiert auf der Systemkonfiguration, wie sie in Abschnitt 6.3
beschrieben wird.

Zuordnung der Operanden:

Operand Bedeutung Operand Bedeutung
X0 Datenaustausch aktiv Ausgang | YO Datenaustausch starten
X0D | Watchdog-Timer-Fehler
Eingénge
X1B | Bereit zum Datenaustausch —
X1D | PROFIBUS/DP-Modul ist bereit
Tab. 4-15: E/A-Signale des A1SJ71PB92D
Operand | Bedeutung Operand | Bedeutung
X20 Sthtr?Q:UStaUSCh Ober PROFIBUS/DP MO Anforderungssignal Aktualisierungsstart
X25 Auswahlsignal Offset/Gain-Einstellung M225 Wa_ndlu_mg des Au_swa_h|5|gna|s Offset/
Gain-Einstellung in einen Impuls
X26 | Auswahlsignal Offset-Kanal M2gg | Wandlung des Auswahisignals Offset-
Kanal in einen Impuls
X27 Auswahlsignal Gain-Kanal M227 Wandl_ung_des Auswahlsignals Gain-
Kanal in einen Impuls
. . Wandlung des Schreibsignals Anwender-
X28 Schreibsignal Anwenderbereich M228 bereich in einen Impuls
. ) Wandlung des Auswabhlsignals Normalbe-
X29 Auswahlsignal Normalbetrieb M229 trieb in einen Impuls

Tab. 4-16: Vom Anwender verwendete Operanden

. R Operand in der
Dig. Iig\rg)jange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Br.00 Modul betriebsbereit BO 0
Br.01 Ausgénge sind zwangsweise gesetzt B1
ST1H-PB

Br.02 Online-Modul-Wechsel B2 ]

Br.03 Kommando wird ausgefihrt B3

Br.04 _ B4

Status der externen Spannungs 5 ST1PSD

Br.05 versorgung B5

Br.06 Modul betriebsbereit B6 3

Br.07 sWandlungseinstellung abgeschlossen” B7

ST1AD2-V

Br.08 +A/D-Wandlung abgeschlossen* B8 4

Br.09 Alarmausgabesignal B9

Br.0A — BA — —

bis
Br.1F — | BF — —
Tab. 4-17: Zuordnung der digitalen Eingdnge (Br) der ST-Module
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Verdrahtung Inbetriebnahme
Operand in der
Fehlelilgsldung Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Er.00 B20
Er.01 B21
Fehlermeldungen der Kopfstation ST1H-PB
Er.02 B22
Er.03 B23
Er.04 . B24
Fehlermeldungen des Spannungsversor: ST1PSD
Er.0o5 gungsmoduls B25
Er.06 Fehlermeldungen fur Kanal 1 des analo- B26
Er.07 gen Eingangsmoduls B27
ST1AD2-V
Er.08 Fehlermeldungen fiir Kanal 2 des analo- B28
Er.09 gen Eingangsmoduls B29
Er.0A — B2A —
bis
Er.1F — | B3F —
Tab. 4-18 Zuordnung der Fehlermeldungen (Er) der ST-Module
Operand in der
Modulstatus (Mr) | Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Mr.0 B40
Zustand der Kopfstation ST1H-PB
Mr.1 B41
Mr.2 Zustand des Spannungsversorgungs- B42 ST1PSD
moduls
Mr.3 B43
Zustand des analogen Eingangsmoduls ST1AD2-V
Mr.4 B44
Mr.5 — B4A —
bis
Mr.15 — | B5F —
Tab. 4-19: Zuordnung der Statusmeldungen (Mr) der ST-Module
.. Bedeutung Operand in der
A:;ft‘l']';’;‘ggs SPS der Steckplatz Modul
b15 b8 | b7 b0 | Master-Station
. Steckplatz des
Ausflihrungssta-
. ST-Moduls, von dem
cro tmu::(;gis Kom- das Kommando aus- wo
geflihrt wurde
CrA1 Code des ausgefiuihrten Kommandos W1 o
Cr.2 Kommandoerweiterung 1 w2
Cr.3 Kommandoerweiterung 2 W3

Tab. 4-20: Zuordnung der vier Worte des Ausfiihrungsstatus (Cr)

4-16
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Inbetriebnahme Verdrahtung
. . Operand in der
Dig. l(\;:,g)ange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Bw.00 Systembereich B1000 0
Diese Signale werden vom System ver-
Bw.01 wendet und diirfen vom Anwender nicht B1001 ST1HPE
verandert werden. Setzen Sie diese Bits -
Bw.02 bei der Initialisierung zurtck (auf ,,0%). B1002 1
Bw.03 Kommando ausfiihren B1003
Bw.04 B1004
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 2 ST1PSD
Bw.05 B1005
Bw.06 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1006 3
Bw.07 Anforderung der Wandlungseinstellung B1007
ST1AD2-V
Bw.08 B1008
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 4
Bw.09 B1009
Bw.0OA — B100A — —
bis
Bw.1F — | B101F — —
Tab. 4-21 Zuordnung der digitalen Ausgdnge (Bw) der ST-Module
Operand in der
Fﬁ)hs'g;'::'é“‘ﬁ',‘)g Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ew.00 Fehlermeldung I6schen B1020 0
Ew.01 B1021
’ . ST1H-PB
Ew.02 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1022 ]
Ew.03 B1023
Ew.04 Fehlermeldung I6schen B1024
2 ST1PSD
Ew.05 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1025
Ew.06 Fehlermeldung l6schen B1026 3
Ew.07 B1027
ST1AD2-V
Ew.08 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1028 4
Ew.09 B1029
Ew.0A — B102A — —
bis
Ew.1F — B103F — —

Tab. 4-22: Zuordnung der Datenregister-Bits zum Ldschen von Fehlermeldungen

. Operand in der
Syste(rsnxe)relch Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
: Master-Station
Sw.0 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1040 bis B104F — —
Tab. 4-23: Reservierter Systembereich
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Verdrahtung

Inbetriebnahme

Operand in der

Kommando-
A Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
EAEENIS) Master-Station
Nummer der ersten Steckplatzes des
Cw.0 ST-Moduls, von dem das Kommando W1000
ausgefuhrt werden soll
Cw.1 Code des auszufiihrenden Kommandos W1001 - -
Cw.2 Kommandoerweiterung 1 W1002
Cw.3 Kommandoerweiterung 2 W1003

Tab. 4-24: Zuordnung der vier Worte des Kommandobereichs (Cw)

4-18
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Inbetriebnahme Verdrahtung
Programmbeispiel:
X1B XD %20 %0
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Abb. 4-5: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (1)

Nummer | Beschreibung

Schreiben der initialen Daten in die FDL-Adresse 1

Datenaustausch tGber den PROFIBUS starten

Lesen des Eingangsbereichs

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0

(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3102H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

9060 © 6000

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 4-25: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Verdrahtung Inbetriebnahme
Zuweisung des Offset-Kanals
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Abb. 4-5: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (2)

Nummer

Beschreibung

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3103H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

000 0

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3104+)

Tab. 4-26: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Inbetriebnahme Verdrahtung
Anwenderbereich schreiben
%28
| [PLS Mz28 i
B0 B6 B3 BIOOZ  M225  M226  M22T  M22E w229
} { | F e di + M H—IF {1} ¥ Ko
[Broo] [Bros] [Br.03)
KL S
|
£ 2
[SET gloss ) O
Ko S Mwove 13 woo  } ©
KD [wve  Hatos wiool } ©
e S [wve  Ho woz ) @
K > fWove o won:  } ©
Wechsel in den Offset/Gain-Einstellmodus
%29
— | [PLS (7 I
o B B6 B2 BIOO3  MZZ5  M226 W27 WP2B w229
— | i #F el Edi ra ras # ra i koo
[eroo] [eros] [Broz] [Bw.03]
KD
D>
A
[SET gz ) O
o [ 1 woro 1 @
K S fwove w02 won O
PO [HOve O wioz ] @
S Wove  Ho wos ] ©

Abb. 4-5: Programm zur Einstellung von Offset und Gain ((3)

Nummer

Beschreibung

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.0 (Nr. des Steckplatzes des ST-Moduls, dass das Kommando ausfiihren soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 3105H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

0060000

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 3102H)

Tab. 4-27: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Verdrahtung Inbetriebnahme

Verarbeitung der Kommandoausfiihrung
M0 B3
— — = W1001 (] J———————{FRONWP  HO K5 W0 K4 ]
< WO H3 M= wi H3102 Ko >
{2 Ll H3103 K1 >
£= W H3104 ]—KZ 9
= Wi H3105 K3 -
{RST B1003 T
L
pucg | ©
LKD S { Bearbeitung bei Fehler 1
LK1 3y { Bearbeitung bei Fehler ]
Lk2 S JI: Bearbeitung bei Fehler ]
K3 > { Bearbeitung bei Fehler I
W0 BO
: | | {10 HO K960 KAB1000 Kb 1
o
{T{J HO K965 W1000 K& :|-
[EnD )

Abb. 4-5: Programm zur Einstellung von Offset und Gain (4)

Nummer | Beschreibung

(1) Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

(2] Schreiben des Ausgangsbereichs

Tab. 4-28: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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GX Configurator-ST

Funktionen des GX Configurator-ST

5

5.1

5.2

GX Configurator-ST

Dieses Kapitel beschreibt die Funktionen des GX Configurator-ST in Verbindung mit dem
ST1AD. Detailliertere Angaben tber den GX Configurator-ST entnehmen Sie bitte dem Hand-
buch zum GX Configurator-ST.

Funktionen des GX Configurator-ST

Funktion Beschreibung Referenz
® Die folgenden Parameter kénnen uber den GX Configurator-ST eingestellt
werden:
- Eingangsbereich fur CHO
— Dauer/Haufigkeit far CHO
- Kontinuierliche Messung/Mittelwertbildung fur CHO
- Alarmausgabe (Grenzwertiiberwachung) fir CHO
Einstellung der - Dra.hfbruchuberwa.lc.hung fur CHO Abschnitt
Parameter - Aktivierung/Deaktivierung der Wandlung fur CHO 5.3
- Aktivierung/Deaktivierung des 50/60 Hz-Kerbfilters
- Messdauer/Messhéufigkeit fur die Mittelwertbildung fur CHO
- Grenzwerte fur CHO
® Festlegung der Bereiche (RAM oder ROM), in die Parameter geschrieben
werden.
® Mit dem GX Gonfigurator-ST kann die Einstellung der Parameter wahrend
des Online-Modulwechsels erfolgen.
Eingangs-/ Abschnitt
Ausgangsuber- Die Eingangs- und Ausgangsdaten des ST1AD koénnen uberwacht werden. 5.4
wachung ’
Test mit erzwun- Der Test kann mit den im Bit-Ausgabebereich Bw, Fehlerléschbereich Ew und Abschnitt
gen gesetztem Wort-Ausgabebereich WW des ST1AD eingegebenen Werten ausgefiihrt wer- 5.5
Ausgang den. '
® Die Werte fir Offset/Gain des anwenderdefinierten Bereichs kdnnen bequem
Einstellung von menugeflhrt eingegeben werden. Abschnitt
Offset/Gain ® Mit dem GX Gonfigurator-ST kann die Einstellung der Werte fiir Offset/Gain 5.6
wahrend des Online-Modulwechsels erfolgen.
Online- Es wird ein Modulaustausch ausgefiihrt, ohne dass der Betrieb des Systems Kapitel
Modulwechsel gestoppt werden muss. 7

Tab. 5-1:

Funktionen des GX Configurator-ST in Verbindung mit dem ST1AD

Erstellen eines Projekts

Wenn die Kopfstation der MELSEC ST-Serie mit einem PC verbunden werden kann, auf dem
der GX Configurator-ST installiert ist, kdnnen Sie tGber den Befehl Online — Systeminfo lesen
ein Projekt mit der bestehenden Konfiguration anlegen.

Ist keine MELSEC ST-Serie vorhanden, kénnen Sie ein neues Projekt anlegen.

Weitere Informationen zu den beiden Vorgehensweisen entnehmen Sie bitte dem Handbuch
zum GX Configurator-ST.
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Einstellen der Parameter GX Configurator-ST

5.3 Einstellen der Parameter

Wechseln der Betriebsart

Die Betriebsart braucht nicht gewechselt zu werden. Die Parametereinstellung kann im Editier-
betrieb oder im Diagnosebetrieb erfolgen.

Aufruf des Dialogfensters Parametereinstellung

@ Wabhlen Sie in der Modulinformationsleiste oder im Diagnose-Dialogfenster das ST1AD.
@ Wahlen Sie im Men(li Bearbeiten den Meniibefehl Parametereinstellung.
® Das folgende Dialogfenster wird angezeigt.

M Parametereinstellung Nr. 2

b odul-l nforrnation

Slice-Mr. : 3

todulname o ST1aD2y Abbrechen

Label-Hame

Bauguppentr. . STI1B-*4IRZ

Orline

[raten wahlen Zielzpeicher |F|AM

Alle wahlen ‘ Auzwahl autheben

Upload ‘ Download |

K.anal: Standard | Fehler prifen |

»

Auzmahlzn erkm. Einztellmert

Einztellung Eingangzbereich 10 biz 10%
Einztellbersich 10 bis 10
mal/Einztellung Anzahl ‘wiedertholungen Anz, Wiederholungen
Samphng-Prozezz/Mittelwertbildung Einstellung Sampling
Alarmauzgabeeinztellung Deakhvieren
Einztellung Werbindungzunterbrechungs-Erkennung Deaktiviersn
Einztellung D8 W andlung aktiviert deaktiviert Ak tivieren
A0/E0Hz-k erbfitereinstelung Deaktivieran
Diurchs. wiederhaol /Durchs. Anz. wiederh. Einztell. 4

Oberer Qberer-Grenzwert 4000

Oberer Unterer-Grenzwert 4000
Unterer Oberer-Grenzwert 4000
Unterer Unterer-Grenzwert -4000

LEENENERNENENENE]

et 055 S S5 S S SRS S S S 5

FY

Abb. 5-1: Dialogfenster Parametereinstellung
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GX Configurator-ST Einstellen der Parameter

5.3.1

Einstellungen
Nehmen Sie bitte fur jeden verwendeten Kanal die folgenden Einstellungen vor.

Anwenderparameter

Stellen Sie die Anwenderparameter tber die Konfigurations-Software der Master-Station ein.
Wenn Sie die MELSEC ST-Serie separat testen, kdnnen Sie die Parameter tiber den GX Confi-
gurator-ST einstellen.

® Einstellung des Eingangsbereichs

Modul Analoger Eingangsbereich
0 bis 10 V
0bis5V
ST1AD2-V (Spannung) 1bis5V
-10 bis 10V
Anwenderdefinierte Einstellung
0 bis 20 mA
ST1AD2-| (Strom) 4 bis 20 mA

Anwenderdefinierte Einstellung

Tab. 5-2:  Eingangsbereiche der Analogeingangsmodule

Die aktuell giltige Einstellung fir den Eingangsbereich wird gespeichert.

Kommandoparameter

Durch die Einstellung der Kommandoparameter Giber den GX Configurator-ST kénnen Sie den
Umfang der Programme fir die Master-Station reduzieren. Schreiben und speichern Sie die
Einstellungen, die fiir den Betriebsstart der MELSEC ST-Serie erforderlich sind, in das ROM der
Module. (Schreiben Sie die Einstellungen in das RAM, wenn Sie nur einen temporédren Test
ausfihren méchten.)

® Auswahl Zeitspanne/Anzahl der Messwerte

Wahlen Sie zur Mittelwertbildung die Zeitspanne oder die Anzahl der Messwerte aus.

® Umschaltung zwischen kontinuierlicher Messung und Mittelwertbildung
® Alarmausgabe

— Deaktiviert: Es erfolgt keine Alarmausgabe.
— Aktiviert: Alarme werden ausgegeben

® Drahtbrucherkennung

— Deaktiviert: Keine Drahtbrucherkennung
— Aktiviert: Fehlende Eingangssignale werden erkannt (Drahtbrucherkennung).

® A/D-Wandlung
— Deaktiviert: Die A/D-Wandlung wird nicht ausgefuhrt.

— Aktiviert: Die A/D-Wandlung wird ausgefiihrt.

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule 5-3



Einstellen der Parameter GX Configurator-ST

5.3.2

Kerbfilter

Die Kerbfilterverarbeitung erfolgt fur alle Kandle. Nehmen Sie die Einstellung fur den ers-
ten Kanal vor.

— Deaktiviert: Es erfolgt keine Kerbfilterverarbeitung.
— Aktiviert (50 Hz): Die Kerbfilterverarbeitung erfolgt fur alle Kanale (50 £3 Hz).
— Aktiviert (60 Hz): Die Kerbfilterverarbeitung erfolgt fir alle Kanéle (60 +3 Hz).

Festlegung Zeitspanne/Anzahl der Messwerte

Legen Sie die Zeitspanne oder die Anzahl der Messwerte fiir die Mittelwertbildung ent-
sprechenden der folgenden Wertebereiche fest.

— Anzahl der Messwerte: 4 bis 62500 Werte
— Zeitspanne: 2 bis 5000 ms

Oberster oberer Grenzwert, oberster unterer Grenzwert, unterster oberer Grenzwert und
unterster unterer Grenzwert

Der Einstellbereich fir das ST1AD2-V ist -4096 bis 4095.
Der Einstellbereich flir das ST1AD2-| ist -96 bis 4095.

Schreiben der Parameter

®e ©® O

®

Waéhlen Sie im Auswahlmeni Kanal den Kanal, fir den die Parameter eingestellt werden
sollen.

Waéhlen Sie die Parameter, die in das ST1AD geschrieben werden sollen, indem Sie in der
Spalte Auswéhlen den entsprechenden Parameter durch Anklicken markieren.

Nehmen Sie in der Spalte Einstellwert die gewiinschten Einstellungen vor.

Wahlen Sie im Auswahlfenster Zielspeicher den gewlinschten Zielspeicher RAM oder
ROM.

Klicken Sie auf die Schaltflache Download.

Wenn Sie die Parameter fir mehrere Kanéle schreiben wollen, wiederholen Sie die Schritte (1)
bis (&) furr jeden Kanal.
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GX Configurator-ST

Ein-/Ausgangsiberwachung

5.4

Wechseln der Betriebsart

Ein-/Ausgangsuberwachung

Wabhlen Sie im MenlU Modus den Menibefehl Diagnose.

Aufruf des Dialogfensters Ein-/Ausgangsiiberwachung

(@ Wahlen Sie im Dialogfenster Systemiiberwachung das ST1AD.
@ Klicken Sie auf die Schaltflache Ein-/Ausgangsiiberwachung.
® Die Uberwachung startet sobald das Dialogfenster Ein-/Ausgangsiiberwachung ange-

zeigt wird.

—wechzel zum Monitaren

=

M Ein-fAusgangsiiberwachung Nr. 2

Fodul-lnformation
Slice-Mr. : 3
Modulname

Label-Mame

i Bit-Draten

ST1AD2

Schliefen

Auzgangzdaten

erkm.

et

Eingangsdaten

b erkm.

Bit-ALzgabebersich

Anforderung ‘W andlereinstellung

k.eine Anforderung | Bit-Eingabebereich

Fehlerbereich loschen

|

Fehlerloschanforderung

¥.eine Anforderung

kodul bereit

W andereinztellung

ALD AW andlung fer

Alarmauzgabeszign

Fehlerinformationzbereich)

CH1 Fehlennformal

CHZ2 Fehlerinformai

whort-0laten

v DEZ

i HEX

Auzgangsdaten

kderkm.

Eingangsdaten

erkm.

Wl ert

Whort-Eingabebereich

CH1 Digitaler Auggangzwert

=

CHZ2 Digitaler Auzgangswert]

=

Abb. 5-2: Dialogfenster Ein-/Ausgangsiiberwachung

X
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Ein-/Ausgangsiberwachung

GX Configurator-ST

Beschreibung der Anzeige

® Bit-Daten

E/A-Daten

Funktion

Beschreibung

Bit-Ausgabebereich

Anforderung Wandlungsein-
stellung

Anzeige des Status von Bw.n+1.

Fehlerbereich I6schen

Fehlerléschanforderung

Anzeige des Status von Ew.n.

Bit-Eingabebereich

Modul betriebsbereit

Anzeige des Status von Br.n.

sWandlungseinstellung abge-
schlossen*”

Anzeige des Status von Br.n+1.

»A/D-Wandlung abgeschlossen

Anzeige des Status von Br.n+2.

Alarmausgabesignal

Anzeige des Status von Br.n+3.

Fehlerinformationsbereich

CHLCI Fehlerinformation

Anzeige des Status von Er.n+3 bis Er.n.

Tab. 5-4:

® Wort-Daten

Beschreibung der Bit-Datenanzeige

E/A-Daten

Funktion

Beschreibung

Wort-Eingabebereich

CHO digitaler Ausgangswert

Anzeige des Status von Wr.n, Wr.n+1.

Tab. 5-3:

Beschreibung der Wort-Datenanzeige
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GX Configurator-ST Test mit erzwungen gesetztem Ausgang

5.5

Test mit erzwungen gesetztem Ausgang

Fihren Sie diesen Test aus, nachdem Sie flir den Bit-Ausgabebereich oder Fehlerldschbereich
des ST1AD Werte eingegeben haben.

Wechseln der Betriebsart

Wahlen Sie im Menl Modus den Menlbefehl Diagnose.

Aufruf des Dialogfensters Ein-/Ausgangsiiberwachung

@ Wahlen Sie im Dialogfenster Systemiiberwachung das ST1AD.
@ Klicken Sie auf die Schaltflache Test mit erzw. ges. Ausgang.
(® Das folgende Dialogfenster wird angezeigt.

Bl Testbetrieb mit erzwungen gesetzten Ausgdngen Mo.0 |._||E|g|
Alle wahlen
Einztellungen Schliefen
Auzwahl auth.
Modul-lnformation
Slice-Mr. 0
b odulname : ST1H-PE
L abel-Hame
Bit-Craten
Auzgangzdaten Ausiuahlen | k etk -B ezeichhung Wert i
Bit-Ausgabebersich [
Fehlertbereich lozchen | [ | Fehlerlozchanforderung Feine dnforderng « | -
4] | v
‘whiort-0) aken
{+ {
Auzgangzdaten | Auzwahlen | Merkm.-Bezeichnung | Wiert —
1 v |

Abb. 5-3: Dialogfenster Testbetrieb mit erzwungen gesetzten Ausgédngen

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule 5-7



Test mit erzwungen gesetztem Ausgang GX Configurator-ST

HINWEISE

Beschreibung der Anzeige
@ Bit-Daten

E/A-Daten Funktion Beschreibung

Anforderung Wandlungsein-

Bit-Ausgabebereich stellung

Anzeige des Status von Bw.n+1.

Fehlerbereich I6schen Fehlerléschanforderung Anzeige des Status von Ew.n.

Tab. 5-5: Beschreibung der Bit-Datenanzeige

® Wort-Daten
Fur das ST1AD nicht verfugbar.

Ausfiihrung des Tests

(@ Wahlen Sie den zu testenden Ausgangsdatensatz, indem Sie die entsprechende Markie-
rung in der Spalte Auswahl anklicken.

@ Geben Sie in der Spalte Wert einen Wert ein.

(® Betatigen Sie die Schaltflache Einstellungen. Mit Betatigung der Schaltflache wird der
Test ausgefihrt.

Wenn sich das Modul nicht im Modus des Testbetriebs mit erzwungen gesetzten Ausgén-
gen befindet, wird ein Dialogfenster angezeigt, dass Sie zur Bestatigung des Wechsels in
diesen Testbetrieb auffordert. Bestatigen Sie den Wechsel mit OK.

Wenn das Modul in den Testbetrieb mit erzwungen gesetzten Ausgangen wechselt, blinkt
die RUN-LED an der Kopfstation.

Nach Beenden des Testbetriebs mit erzwungen gesetzten Ausgéngen sollten Sie prifen, ob
die RUN-LED an der Kopfstation kontinuierlich leuchtet und nicht mehr blinkt.
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GX Configurator-ST Einstellung von Offset und Gain

5.6

HINWEIS

5.6.1

Einstellung von Offset und Gain

Wechseln der Betriebsart

Wabhlen Sie im MenlU Modus den Menibefehl Diagnose.

Aufruf des Dialogfensters Ein-/Ausgangsiiberwachung

(@ Wahlen Sie im Dialogfenster Systemiiberwachung das ST1AD.
@ Klicken Sie auf die Schaltflache Offset/Gain Einstellung.

Wenn sich das Modul nicht im Modus des Testbetriebs mit erzwungen gesetzten Ausgén-
gen befindet, wird ein Dialogfenster angezeigt, dass Sie zur Bestatigung des Wechsels in
diesen Testbetrieb auffordert. Bestatigen Sie den Wechsel mit OK.

Wenn das Modul in den Testbetrieb mit erzwungen gesetzten Ausgangen wechselt, blinkt
die RUN-LED an der Kopfstation.

® Wenn sich das Modul nicht im Modus der Einstellung von Offset/Gain befindet, wird ein
Dialogfenster angezeigt, dass Sie zur Bestatigung des Wechsels in den Einstellbetrieb
auffordert. Bestatigen Sie den Wechsel mit OK.
Wenn das Modul in den Betrieb zur Einstellung von Offset/Gain wechselt, blinkt die
RUN-LED an der Kopfstation (0,5-s-Intervall) und das ST1AD stoppt.

@ Das folgende Dialogfenster wird angezeigt.

OffsetfGain Einstellung

b odul-Information

Ir. D2

Slice-Mr. ;3
Modulname  : ST1AD24
Label-Mame -

Baugruppentr :  ST1B-~4R2

K.analauswahl

[T CH1: [ CHz2

(+ Dffset
" Gain

Fehler lozchen | [Jbernehmen | Speichern | Schliefen

Abb. 5-4: Dialogfenster Offset/Gain-Einstellung

Vorgehensweise

Zur Einstellung verschiedener Werte fur Offset und Gain fur unterschiedliche Kanéle fiihren Sie
die folgenden Operationen aus. Die Funktion des Schreibens der eingestellten Off-
set/Gain-Werte fihren Sie bitte zum Abschluss nur einmal aus, da hierbei die vorgenommenen
Offset/Gain-Einstellungen fir beide Kanéle des ST1AD Ubertragen werden.

Einstellung der Offset-Werte

@ Zur Auswahl des Kanals, fiir den Sie den Offset-Wert einstellen méchten, markieren Sie
den jeweiligen Kanal in der Liste Kanalauswahl.
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Einstellung von Offset und Gain GX Configurator-ST

HINWEISE

In dem Sie mehrere Kanéle markieren, kdnnen Sie den einzustellenden Wert in einem
Schritt fur mehrere Kanéle eingeben.

@ Markieren Sie das Eingabefeld Offset.

® Geben Sie den gewinschten Spannungs- oder Strombetrag als Offset-Wert ein, und
betétigen Sie die Schaltflache Ubernehmen.

Einstellung der Gain-Werte

@ Zur Auswahl des Kanals, fiir den Sie den Offset-Wert einstellen méchten, markieren Sie
den jeweiligen Kanal in der Liste Kanalauswahl.
In dem Sie mehrere Kanéale markieren, kdnnen Sie den einzustellenden Wert in einem
Schritt flir mehrere Kanéle eingeben.

@ Markieren Sie das Eingabefeld Gain.

® GebenSieden gewunschten Spannungs- oder Strombetrag als Gain-Wert ein, und betati-
gen Sie die Schaltflache Ubernehmen.

Schreiben der Offset/Gain-Einstellungen

Betatigen Sie die Schaltflache Speichern. Die zuvor eingegebenen Einstellungen fur Off-
set/Gain werden in das ST1AD Ubertragen.

Eine Fehlermeldung wird angezeigt, wenn bei Betatigung der Schaltflaiche Speichern ein
eingestellter Offset-Wert gréBer oder gleich dem eingestellten Gain-Wert ist.

Betétigen Sie in diesem Fall die Schaltflache Fehler I16schen und wiederholen Sie die Ein-
stellung.

Wenn Sie das Dialogfenster zur Einstellung von Offset/Gain schlieBen, wird eine Bestati-
gungsabfrage angezeigt, die Sie fragt, ob Sie in den normalen Betrieb zuriickkehren wollen.
Bestatigen Sie die Abfrage mit OK, wenn Sie dem zustimmen.

Bei Riickkehr in den normalen Betrieb leuchtet die RUN-LED der Kopfstation auf.

Nach Beenden des Testbetriebs mit erzwungen gesetzten Ausgéngen sollten Sie prifen,
dass die RUN-LED an der Kopfstation kontinuierlich leuchtet und nicht mehr blinkt.

5-10
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Programmierung Vorgehensweise

6 Programmierung

In diesem Kapitel werden Programmbeispiele beschrieben, die fir den Einsatz eines PROFI-
BUS/DP-Moduls QJ71PB92D oder AJ71PB92D/A1SJ71PB92D als Masterstation gelten.

HINWEIS Weitere Informationen zu den oben angegebenen PROFIBUS/DP-Modulen entnehmen Sie
bitte dem jeweiligen Handbuch:
® Bedienungsanleitung PROFIBUS/DP-Master-Modul QJ71PB92D, Art.-Nr. 144801
e Bedienungsanleitung PROFIBUS/DP-Master-Module A(1S)J71PB92D, Art.-Nr. 133794

6.1 Vorgehensweise

Erstellen Sie entsprechend des folgenden Ablaufs ein Programm, das die A/D-Wandlung des
ST1AD ausflhrt.

Wenn Sie eines der hier angegebenen Beispielprogramme verwenden mdchten, missen Sie
unbedingt priifen, ob das Programm zu lhrem System passt, oder ob es zu Fehlfunktionen fih-
ren kann.

MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule 6-1



Vorgehensweise

Programmierung

Abb. 6-1:

(

Start

)

Bei Verwendung des GX Configurator-ST

Ohne Verwendung des GX Configurator-ST

!

!

Stellen Sie die Kommandoparameter tiber
den GX Configurator-ST ein
(siehe Abschnitt 5.3)

Aktivierung/Deaktivierung
der A/D-Wandlung (siehe Abschnitt 8.4.1)

v

Bw.n+1 Anforderung der
Konvertierungseinstellung

v

Lesen des digitalen Ausgabewerts

v

( Ende

Ablauf der Programmerstellung

Wird
die Mittelwertbildung
verwendet?

Nein

Einstellen der Mittelwertbildung
(siehe Abschnitt 8.4.2)

v

Einstellung von Zeitspanne/Anzahl der
Messwerte (siehe Abschnitt 8.4.4)

It
<

Wird
die Alarmausgabe
verwendet?

Nein

Einstellen der Alarmausgabe
(siehe Abschnitt 8.4.2)

v

Einstellung der Grenzwerte
(siehe Abschnitt 8.4.5)

[P
<

Wird Nein
die Drahtbrucherkennung
verwendet?

Ja

Einstellung der Drahtbrucherkennung
(siehe Abschnitt 8.4.2)

P

Wird Nein
die Kerbfilterverarbeitung

eingesetzt?
Ja

Einstellung der Kerbfilterverarbeitung
(siehe Abschnitt 8.4.3)

Bw.n+1 Anforderung der
Konvertierungseinstellung

v

Lesen des digitalen Ausgabewerts

v

Ende )
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Programmierung Vorgehensweise

6.1.1

Beispiel V

Beispiel V

Besondere Hinweise

Kommandoausfithrung

Wahrend ein Kommando ausgefuhrt wird, kann kein weiteres Kommando ausgefuhrt werden.
Es kann nur ein Kommando je Modul ausgefiihrt werden.

Wenn Sie das gleiche Kommando auf mehrere Modulen anwenden oder mehrere verschiedene
Kommandos ausfiihren wollen, sollten Sie im Programm eine Verriegelung vorsehen, die
Br.03 (Kommandoausfihrung) und Bw.03 (Kommandoanforderung) verwendet.

Aufeinander folgende Ausfiihrung zweier Kommandos (Kommando 1 und 2)
Ausfiihrung von Kommando 1:

@ Prifen Sie, dass Br.03 (Kommandoausfiihrung) und Bw.03 (Kommandoanforderung)
zurtckgesetzt sind (Verriegelung fur andere Befehle).

Schreiben Sie Kommando 1 in Cw (Kommandobereich).
Setzen Sie Bw.03 (Kommandoanforderung).

Lesen Sie das Ergebnis des Kommandos 1 in Cr (Ausfuhrungsstatus), nachdem Br.03
(Kommandoausfuhrung) gesetzt wurde.

Setzen Sie Bw.03 (Kommandoanforderung) zurlck.

© ®ee

Ausfiihrung von Kommando 2:

©

Prufen Sie, dass Br.03 (Kommandoausfiuhrung) und Bw.03 (Kommandoanforderung)
zurlickgesetzt sind (Verriegelung fur andere Befehle).

Schreiben Sie Kommando 2 in Cw (Kommandobereich).
Setzen Sie Bw.03 (Kommandoanforderung).

Lesen Sie das Ergebnis des Kommandos 2 in Cr (Ausfihrungsstatus), nachdem Br.03
(Kommandoausfuhrung) gesetzt wurde.

Setzen Sie Bw.03 (Kommandoanforderung) zuriick.

©eQ

®

Wird ein Kommando ohne Verriegelung ausgefuhrt, geschieht folgendes:

Bw.03 (Kommandoausfiihrung) wird zuriickgesetzt, bevor die Ausfiihrung des Kommandos
abgeschlossen ist:

® Br.03 (Kommandoausfuhrung) wird nicht gesetzt.

® Das Ergebnis der Kommandoausfiihrung wird nicht in Cr (Ausfiihrungsstatus) gespei-
chert.

® Die Kommandoanforderung wird einmal ausgefihrt.

Bei Ausfuhrung eines Kommandos, wéhrend ein anderes Kommando bereits ausgefuhrt wird:

® Das Kommando wird mit den in Cw (Kommandobereich) geschriebenen Informationen
ausgefihrt, wenn Bw.03 (Kommandoausfihrung) gesetzt wird.

A

Online-Modulwechsel

Die Ausfihrung des Modulwechsels wahrend des laufenden Betriebs kann in Abh&ngigkeit vom
Betriebszustand eine vorherige Vorbereitung erfordern. Siehe auch Abschnitt 7.2.
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station Programmierung

6.2 Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Fur das folgende Beispielprogramm wird die im Folgenden dargestellte Systemkonfiguration zu
Grunde gelegt.

Systemkonfiguration der Master-Station (QJ71PB92D)

Abb. 6-2:
Q25HCPU Master-Station des MELSEC

QJ71PB92D System Q
/ QX42

@
©
=N
©

000000

Merkmal Adressbereich / Einstellung
Vom QJ71PB92D belegte E/A-Adressen in der Q25HCPU X/Y000 bis X/YO1F
Betriebsart des QJ71PB92D Erweiterter Betrieb (Modus E)

Speicherbereiche der Ein- und Ausgangsdaten | Eingangsdaten | Pufferspeicheradr. 0 (OH) bis 10 (0AH)

von Station Nr. 1 (ST-Station) im Pufferspeicher - -
des QJ71PB92D Ausgangsdaten | Pufferspeicheradr. 960 (3COH) bis 970 (3CAH)

Tab. 6-1: Belegte Adressbereiche in der CPU und dem QJ71PB92D

HINWEIS Wenn Daten mit einem ST-Modul ausgetauscht werden sollen, muss beim PROFI-
BUS/DP-Master-Modul QJ71PB92D die Betriebsart ,E“ (erweiterter Betrieb) eingestellt
werden. In diesem Modus kénnen bis zu 244 Byte zwischen Master- und Slave-Station aus-
getauscht werden. Im Normalbetrieb ist die Datenmenge auf 32 Byte beschrénkt.
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Programmierung Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Konfiguration der ST-Station
@® FD-Adresse: 1
@® Maximale Anzahl E/A-Adressen: 32-Adressen-Modus

Abb. 6-3:

Z|
=
N

Nr.0 Nr. 1
MELSE MM ST1PSD ST1AD2
ST1H-PB } RUND DERR| || lounr] TERR
fsysO
o ] HH IAUX[] i i
i ] Lt
PROFIBUS IF o } BN I
- U2 5
NN /
e LI [
OO0
LT [
~ ¢ ) /
N W, N

Die ST-Station besteht neben
der Kopfstation nur aus einem
analogen Eingangsmodul.

Zur Berechnung wird das Formular aus dem Anhang der Bedienungsanleitung zur MELSEC

ST-Serie, Art.-Nr.: 154340, verwendet:

Dezentrale
Breite Wort-Operanden Stromaufnahme [A]
Modul Belegte |Belegte
Nr. | Modul breite gttaartion E/A- Steck- sl.::;akglgast-z 0o GBS
[mm] [mm] Adressen | platze Wr ww Zwi- Zwi-
Modul | schen- | Modul | schen-
summe summe
0 | ST1H-PB -0 0 4 2 0 — — | 053 | 0530 | O0A —
1 | STIPSD 25,2 25,2 2 1 2 — — — 0,530 — —
2 | ST1DA2-V 12,6 37,8 4 2 3 0,095 2,000 @ —
Summen 37,8 — 10 — — 4 4 0,625 — — —

Tab. 6-2: Planungsblatt fir ST-Stationen:
Stationsbreite, Stromaufnahme und Anzahl der Ein- und Ausgénge

@ Die Breite der Kopfstation wird bei der Berechnung der Stationsbreite nicht berlicksichtigt.
@

Der Strom, der von den ST-Modulen und den angeschlossenen Geréten der Spannung ,,AUX" (24 V DC) entnom-
men wird, hdngt von den an den Modulen geschlossenen externen Geréten ab. Ermitteln Sie diesen Strom und
berechnen Sie daraus den gesamten Strom. Detaillierte Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte der Bedienungsan-

leitung zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.
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Programmierung

Einstellungen im GX Configurator-DP

Slave-Module

[rfi
3 Inztalierte Module B4 zind moglich Max. Datengrofe 304 Biyte(z]

E/h Auzhutzung 22 Aoz Bute(s] Maw. EA4 Gralen 152 d 152 Bute(s]

zer_Prm_Data duznutzung B Biyte(z] Max. Uzer_Prn_Data Grobe 97 Biyte(z]

todullk onfiguration

Yerfugbare Module [Steckplatz] Installierte b odule
STIH-PE 32ptz.-whole conzistent A [000]STIH-PE 32ptz.-whole conziztent
S5T1H-PE Bdpts.-whole conzistent — [O01]5T1PSD 22
STTH-FPE 128pts.-whiole conzsiztent [O02] STIAD 24 40470202

ST1H-PE 256pts.-whole consiztent WYaranztelen
STIH-PE 32ptz.-word congigtent = e
S5T1H-PE B4pts.-word consistent

ST1H-PE 128ptz.-word conzsistent M
ST1H-PE 256pts.-word conziztent
ST1PSD 20247 - Entfemnen
STIFDD 28284
ST1X2-DET 2020 “
] Abbrechen

3

Abb. 6-4: Dialogfenster Slave-Module

Einstellungen fiir das ST1AD2-V

Der Eingangsbereich wird Uber den GX Configurator-DP eingestellt.
® Wandlerkanale: CH1, CH2

@® Eingangsbereich CH1:1 bis5V

@® Eingangsbereich CH2: -10 bis 10 V
{

Kanal der Mittelwertbildung Uber die Anzahl der Messwerte: CH1
Anzahl der zu mittelnden Messwerte: 50

Alarmausgabekanal: CH1
Oberster oberer Grenzwert, unterster oberer Grenzwert: 3000
Niedrigster unterer Grenzwert und oberster unterer Grenzwert: 100

@® Kanal der Drahtbrucherkennung: CH1

2% MITSUBISHI ELECTRIC




Programmierung

Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Zuordnung der E/A-Daten

Die folgende Grafik gibt einen Uberblick tiber die Zuordnung der E/A-Daten fiir die oben
beschriebene Systemkonfiguration. Die ST-Station hat die Stationsnummer 1

Bits des Eingangsbereichs
Adr. Belegung
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Eingang BrOF | BrOE | Br.OD | Br.OC | Br.0OB | BrOA | Br09 | Br08 | Br07 | Br06 | Br05 | Br04 | Br03 | Br02 | Br.01 Br.00
0 (0H) — 2 1 0
Modul
— ST1AD2-V ST1PSD Kopfstation ST1H-PB
Br.
Eingang | BriF ‘ Br.iE ‘ Br.1D ‘ Br.iC ‘ Br.1B ‘ BriA | Br19 ‘ Br.18 ‘ Br.i7 ‘ Bri6 | Bri5 ‘ Bri4 | Bri3 ‘ Br.12 ‘ Br.11 ‘ Br.10
1 (1H) —
Modul
Eingang | ErOF ‘ ErOE ‘ Er0D ‘ Er.0C ‘ Er.0B ‘ Er0A | Er09 ‘ Er.08 ‘ Er07 ‘ Er06 | Er05 ‘ Er04 | Er.03 ‘ Er.02 ‘ Er01 ‘ Er.00
2 (2H) — 2 1 0
Modul
— ST1AD2-V ST1PSD Kopfstation ST1H-PB
Er.
Eingang | EriF ‘ Er1E ‘ Er1D ‘ EriC ‘ Er1B ‘ EriA | Eri9 ‘ Er18 ‘ Er17 ‘ Er16 | Er15 ‘ Eri4 | Er13 ‘ Er12 ‘ Er11 ‘ Er.10
3 (3H) —
Modul
Eingang | Mr.15 ‘ Mr.14 ‘ Mr.13 ‘ Mr.12 ‘ Mr.11 ‘ Mr.10 ‘ Mr.09 ‘ Mr.08 ‘ Mr.07 ‘ Mr.06 ‘ Mr05 | Mr.o4 ‘ Mr03 | Mro2 | Mro1 ‘ Mr.00
4 (4H) Mr. — 2 1 0
Modul
— ST1AD2-V  |sTiPSD| ST1H-PB
5 (5H) cro Ausfihrungsstatus eines Kommandos Erster Steckplatz des ST—ModuIsv,vx?;edem das Kommando ausgefihrt
6 (6H) Cr. Crd Code des ausgefiihrten Kommandos
7 (7H) Cr2 Kommandoerweiterung 1
8 (8H) Cr3 Kommandoerweiterung 2
9 (9H) Wr.00 Digitaler Wert von CH1
Wr.
10 (AH) Wr.01 Digitaler Wert von CH1
Tab. 6-3: Belegung des Pufferspeichers (Eingangsbereich) der Master-Station bei diesem Beispiel
Bits des Ausgangsbereichs
Adr. Belegung
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ausgang Bw.OF | Bw.OE | Bw.OD | Bw.0C | Bw.OB | Bw.OA | Bw.09 | Bw.08 | Bw.07 | Bw.06 | Bw.05 | Bw.04 | Bw.03 | Bw.02 | Bw.01 | Bw.00
960
— 2 1 0
(3C0H) Modul
— ST1AD2-V ST1PSD Kopfstation ST1H-PB
Bw.
Ausgang | Bw.AF ‘ Bw.1E ‘ Bw.1D ‘ Bw.1C ‘ Bw.1B ‘ Bw.1A | Bw.19 ‘ Bw.18 ‘ Bw.17 ‘ Bw.16 | Bw.15 ‘ Bw.14 | Bw.13 ‘ Bw.12 ‘ Bw.11 ‘ Bw.10
961 —
(3C1H) Modul
Ausgang | Ew.OF ‘ Ew.0E ‘ Ew.0D ‘ Ew.0C ‘ Ew.0B ‘ EW.0A | Ew.09 ‘ Ew.08 ‘ Ew.07 ‘ Ew.06 | Ew.05 ‘ Ew.04 | Ew.03 ‘ Ew.02 ‘ Ew.01 ‘ Ew.00
962
— 2 1 0
(3C2H) Modul
— ST1AD2-V ST1PSD Kopfstation ST1H-PB
Ew.
Ausgang | Ew.1F ‘ Ew.1E ‘ Ew.1D ‘ Ew.1C ‘ Ew.1B ‘ Ew.1A | Ew.19 ‘ Ew.18 ‘ Ew.17 ‘ Ew.16 | Ew.15 ‘ Ew.14 | Ew.13 ‘ Ew.12 ‘ Ew.11 ‘ Ew.10
963 —
(3C3H) Modul
964 )
(3C4H) Sw. Sw.0 Systembereich
?Z?SSH) Cw.0 Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll
966 .
(3C6H) Cw.1 Code des auszufihrenden Kommandos
Cw.
967 )
(3C7H) Cw.2 Kommandoerweiterung 1
968 )
(3C8H) Cw.3 Kommandoerweiterung 2
969 )
(3CoH) W.w00 Systembereich
Ww.
970 !
(3CAH) Ww.01 Systembereich
Tab. 6-4: Belegung des Pufferspeichers (Ausgangsbereich) der Master-Station bei diesem Beispiel
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Zuordnung der Operanden

In den Beispielprogrammen werden die folgenden Operanden verwendet.

Operand Bedeutung Operand Bedeutung
X0 Datenaustausch aktiv Ausgang | YO Datenaustausch starten
X1B | Bereit zum Datenaustausch
Eingange
X1D | PROFIBUS/DP-Modul ist bereit —
X1F | Watchdog-Timer-Fehler
Tab. 6-5: E/A-Signale des QJ71PB92D
Operand Bedeutung Operand Bedeutung
X20 Datenaustausch tiber PROFIBUS/DP MO Daten aktualisieren
starten
X30 Leseanforderung Fehlercode ST1AD2-V | M200 Betriebsbedingung schreiben
X31 Anforderung fur das Léschen der Fehler- M201 Mittelwertbildung Zeitspanne/Messwerte
meldung des ST1AD2-V schreiben
D500 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH1 M202 CH1 obere Grenzwerte schreiben
D501 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH2 M203 CH1 untere Grenzwerte schreiben
A/D-Wandlung aktiviert/deaktiviert
D600, D601 | Fehlermeldung des ST1AD2-V M204 schreiben
M210 A/D-Wandlung starten
- M230 Anforderung fur das Léschen der Fehler-
meldung des ST1AD2-V
Tab. 6-6: Vom Anwender verwendete Operanden
. I Operand in der
Dig. Iig\rg);ange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Br.00 Modul betriebsbereit D1000.0 0
Br.01 Ausgénge sind zwangsweise gesetzt D1000.1
ST1H-PB
Br.02 Online-Modul-Wechsel D1000.2 ]
Br.03 Kommando wird ausgefuhrt D1000.3
Br.04 . D1000.4
Status der externen Spannungs > ST1PSD
Br.05 versorgung D1000.5
Br.06 Modul betriebsbereit D1000.6 3
Br.07 sWandlungseinstellung abgeschlossen” D1000.7
ST1AD2-V
Br.08 +A/D-Wandlung abgeschlossen*” D1000.8 4
Br.09 Alarmausgabesignal D1000.9
Br.OA — D1000.A — —
bis
Br.1F — | DiooIF — —
Tab. 6-7: Zuordnung der digitalen Eingdnge (Br) der ST-Module
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Operand in der
Fehlelilgsldung Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Er.00 D1002.0 0
Er.01 D1002.1
Fehlermeldungen der Kopfstation ST1H-PB
Er.02 D1002.2 ]
Er.03 D1002.3
Er.04 _ D1002.4
Fehlermeldungen des Spannungsversor: 5 ST1PSD
Er.05 gungsmoduls D1002.5
Er.06 Fehlermeldungen fur Kanal 1 des analo- D1002.6 3
Er.07 gen Eingangsmoduls D1002.7
ST1AD2-V
Er.08 Fehlermeldungen fur Kanal 2 des analo- D1002.8 4
Er.09 gen Eingangsmoduls D1002.9
Er.0A —_ D1002.A —_ —_
bis
Er.1F — | D1003F — —
Tab. 6-8: Zuordnung der Fehlermeldungen (Er) der ST-Module
Operand in der
Modulstatus (Mr) | Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Mr.0 D1004.0 0
Zustand der Kopfstation ST1H-PB
Mr.1 D1004.1 1
Mr.2 Zustand des Spannungsversorgungs- D1004.2 5 ST1PSD
moduls
Mr.3 D1004.3
Zustand des analogen Eingangsmoduls ST1AD2-V
Mr.4 D1004.4
Mr.5 — D1004.A — —
bis
Mr.15 — | D1004F — —
Tab. 6-9: Zuordnung der Statusmeldungen (Mr) der ST-Module
. Bedeutung Operand in der
A:tzfttgr?ggs SPS der Steckplatz Modul
b15 b8 | b7 b0 | Master-Station
. _ | Steckplatz des
cro o oo Ko | STModuls, von dem D1005
’ das Kommando aus-
mandos .
geflihrt wurde
Cr.1 Code des ausgefiihrten Kommandos D1006 o o
Cr.2 Kommandoerweiterung 1 D1007
Cr3 Kommandoerweiterung 2 D1008
Tab. 6-10: Zuordnung der vier Worte des Ausfiihrungsstatus (Cr)
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Eingangsworte

Operand in der

(Wr) Bedeutung SPS der Steckplatz | Modulname
Master-Station
Wr.00 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH1 D1009
3 ST1AD2-V
Wr.01 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH2 D1010
Tab. 6-11: Zuordnung der Eingangsworte (Wr)
. x Operand in der
Dig. l?;:,g;ange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Bw.00 Systembereich D2000.0 0
Diese Signale werden vom System ver-
Bw.01 wendet und diirffen vom Anwender nicht D2000.1 STIH-PB
verandert werden. Setzen Sie diese Bits -
Bw.02 bei der Initialisierung zurtck (auf ,,0). D2000.2 1
Bw.03 Kommando ausfiihren D2000.3
Bw.04 D2000.4
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 2 ST1PSD
Bw.05 D2000.5
Bw.06 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2000.6 3
Bw.07 Anforderung der Wandlungseinstellung D2000.7
ST1AD2-V
Bw.08 D2000.8
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 4
Bw.09 D2000.9
Bw.0OA — D2000.A — —
bis
Bw.1F — | D200t F — —
Tab. 6-12: Zuordnung der digitalen Ausgdnge (Bw) der ST-Module
Operand in der
Flf)hs's;’::'é“";‘)g Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ew.00 Fehlermeldung I6schen D2002.0 o
Ew.01 D2002.1
ST1H-PB
Ew.02 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.2 ]
Ew.03 D2002.3
Ew.04 Fehlermeldung I6schen D2002.4
2 ST1PSD
Ew.05 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.5
Ew.06 Fehlermeldung I6schen D2002.6 3
Ew.07 D2002.7
ST1AD2-V
Ew.08 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2002.8 4
Ew.09 D2002.9
Ew.0A e D2002.A e —
bis
Ew.1F — D2003.F — —

Tab. 6-13: Zuordnung der Datenregister-Bits zum Léschen von Fehlermeldungen

6-10
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

. Operand in der
Syste(g\‘zjrelch Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
: Master-Station
Sw.0 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) D2004 — —
Tab. 6-14: Datenregister D2004 ist fiir den Systembereich reserviert
Operand in der
l;(:r:?:?g\?v-) Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Nummer der ersten Steckplatzes des
Cw.0 ST-Moduls, von dem das Kommando D2005
ausgefuhrt werden soll
Cw.1 Code des auszufiihrenden Kommandos D2006 - -
Cw.2 Kommandoerweiterung 1 D2007
Cw.3 Kommandoerweiterung 2 D2008
Tab. 6-15: Zuordnung der vier Worte des Kommandobereichs (Cw)
Operand in der
Ausga:nwgsworte Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ww.00 D2009
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 3 ST1AD2-V
Ww.01 D2010
Tab. 6-16: Zuordnung der Ausgangsworte (Ww)
MELSEC ST-Serie, Analogeingangsmodule 6-11
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6.2.1

Programmbeispiel fir QJ71PB92D mit aktivierter automatischer

Aktualisierung

Das folgende Programmbeispiel kann bei aktivierter automatischen Ubertragung der Ein- und
Ausgangsdaten zwischen QJ71PB92D und der ST-Station verwendet werden.

Dieses Programmbeispiel basiert auf der in Abschnitt 6.2 beschriebenen Systemkonfiguration.

Einstellung der automatischen Aktualisierung

Die Einstellung der automatischen Aktualisierung muss im GX Configurator-DP erfolgen. Wei-
tere Angaben hierzu entnehmen Sie bitte dem Software-Handbuch zum GX Configurator-DP,

Art.-Nr. 140016.

Slave-Parametereinstellung

Typ |ST1H-FE Revision

X

Anbieter |MITSUBI5HI ELECTRIC CORPORATIOM |N—'~

Slave-Eigenzchaften
Mame |Slave_Ni_001

[ Gip1l | G2 | Gp3 [ Gpd
[ GpS | Gp6e [ Gp7 [ Gmpd

Gruppen-dentifikationznr.

v Akt [ Sync [Ausgang) | Freeze [Eingang)
r |
Adreszen im MELSE C-CPU-Speicher

Eingangzoperand der CPL |D ﬂ |'| oon [0-12277] bz
Auzgangzoperand der CPU |D ﬂ |2DDD [0-12277] biz

[ Ef8-Bytersihenfolge im Master vertauzchen

oK P —— |

FOL-Adresse 1 [0-125]
[v " atchdog Slave Watchdog-Zeit 5 [1-65025  *10ms
min T_sdr M1 [1-255]

Woreinztellung | Eenutzerparameter| tadule au&wéhlenl

10
I

Abb. 6-5: Dialogfenster Slave-Parametereinstellung

6-12
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Beispielprogramm
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Abb. 6-6: Einstellung der Kommandoparameter (1)

*

der Kommandoparameter Gber den GX Configurator-ST erfolgt.

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung

Nummer

Beschreibung

Datenregister D2000 bis D2010 I6schen. Mit YO ist eine ,Selbsthaltung® realisiert.

Datenaustausch Gber den PROFIBUS starten.

Ubertragung von Cw.0

(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2102H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

00066 60 00

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Tab. 6-17: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Abb. 6-6: Einstellung der Kommandoparameter (2)

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
der Kommandoparameter tber den GX Configurator-ST erfolgt.
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Nummer

Beschreibung

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2104+)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2108H)

0 0/®000

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2109H)

Tab. 6-18: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Abb. 6-6: Einstellung der Kommandoparameter (3)

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
der Kommandoparameter tber den GX Configurator-ST erfolgt.

Nummer

Beschreibung

Ubertragung von Cw.0

o (Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)
(2] Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2100H)

3] Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

(4] Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

(5] Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Tab. 6-19: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Abb. 6-6: Verarbeitung der Kommandos

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
der Kommandoparameter (ber den GX Configurator-ST erfolgt.
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Nummer

Beschreibung

Schaltet das Signal zum Schreiben der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung aus.

Schaltet das Startsignal zur A/D-Wandlung ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Betriebsbedingung aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne fir die Mittelwertbildung
ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne fur die Mittelwertbildung
aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der oberen Grenzwerte fir CH1 ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der oberen Grenzwerte fur CH1 aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der unteren Grenzwerte fir CH1 ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der unteren Grenzwerte fir CH1 aus.

00006 © 6 00

Schaltet das Signal zum Schreiben der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung ein.

Tab. 6-20: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Abb. 6-6: Werte aus Analogeingangsmodul lesen

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
der Kommandoparameter Gber den GX Configurator-ST erfolgt.

Nummer | Beschreibung

(1) Zurlcksetzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

(2] Setzen von Bw.07 (Anforderung Wandlungseinstellung)

(3) Digitalen Eingangswert CH1 lesen

(4) Digitalen Eingangswert CH2 lesen

Tab. 6-21: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Einsatz des QJ71PB92D als Master-Station

Warnung, Fehlerverarbeitung

 Alarmausgabeverarbeitung ]
C

r Systemfehlerverarbeitung ]

L CH1

IrSystemfehlerverarbeitung ]

[Ln 010000 DI0O0. 6 DIOOZ T DI00Z. 6
L ] L 11l 1A Il
I 15 il Al i L
Br.on D100z 7 DI00Z. B
! Il
I I
[Ero7] [Eroel
DIz #  DI002. 8
I L]
Fehlermeldungen lesen
1] K30 i 010000 DICOO. 6 010003 D2000.3
— P ——f—| S s & LU
[er.oo] [eroe| [Bros] [Bw.aod]
—————{Wwr HIO
[mvp w0
————{WwrF
k1
W D00 3 _ Lk
| — —= 2006 CNOOH [Buove &5 1005
L1006 HIOI H DE0s  DI00S
[ i 006 HE H= DiDdE  HIOI
{RsT
S {mv oo
HE1 > { Fehlerverarbeitung
Fehler I6schen
W xan K31 panoz?
{1 +f | =7 [SET
DIGGE 4
W23 DID0g 7
[l I | r-_:;H
11 !
[ExT]
DI, §
—
[RsT
[ DIDOZ. 7 DI 8
— | i H {RaT

D206

[0

B RE]

:

L i

AT &

© 6 6 o o0 ©

Abb. 6-6: Reaktion auf Fehlermeldungen der ST-Module
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Nummer

Beschreibung

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 0101H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Fehlercode lesen

Zuriicksetzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Setzen von Ew.06 (Fehlermeldung I16schen)

00000606000

Zurlcksetzen von Ew.06 (Fehlermeldung l6schen)

Tab. 6-22: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Programmierung Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

6.3 Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

In diesem Abschnitt wird ein Programmbeispiel fir ein A1SJ71PB92D als Master-Station
beschrieben. Das Beispielprogramm basiert aud der unten dargestellten Systemkonfiguration.

Systemkonfiguration der Master-Station (A1SJ71PB92D)

'A2USHCPU-S1
A1SJ71PB92D
A1SX42

» »

MITSUBISHI

Abb. 6-7:
Systemkonfiguration der Mas-
ter-Station (A1SJ71PB92D)

Merkmal

Adressbereich / Einstellung

Vom A1SJ71PB92D belegte E/A-Adressen in der SPS-CPU

X/Y000 bis X/YO1F

Betriebsart des QJ71PB92D

Erweiterter Betrieb (Modus E)

Speicherbereiche der Ein- und Ausgangsdaten | Eingangsdaten

Pufferspeicheradr. 0 (OH) bis 10 (0AH)

von Station Nr. 1 (ST-Station) im Pufferspeicher
des A1SJ71PB92D Ausgangsdaten

Pufferspeicheradr. 960 (3COH) bis 970 (3CAH)

Tab. 6-23: Belegte Adressbereiche in der CPU und dem A15J71PB92D

HINWEIS Wenn Daten mit einem ST-Modul ausgetauscht werden sollen, muss beim PROFI-
BUS/DP-Master-Modul A1SJ71PB92D die Betriebsart ,E“ (erweiterter Betrieb) eingestellt
werden. In diesem Modus kdnnen bis zu 244 Byte zwischen Master- und Slave-Station aus-
getauscht werden. Im Normalbetrieb ist die Datenmenge auf 32 Byte beschrénkt.

Systemkonfiguration der ST-Station

Die Systemkonfiguration entspricht der in Abschnitt 6.2.

Zuordnung der E/A-Daten

Die Zuordnung der E/A-Daten entspricht der in Abschnitt 6.2.
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Programmierung

Zuordnung der Operanden

In den Beispielprogrammen werden die folgenden Operanden verwendet

Operand Bedeutung Operand Bedeutung
X0 Datenaustausch aktiv Ausgang | YO Datenaustausch starten
XOD | Watchdog-Timer-Fehler
Eingange
X1B | Bereit zum Datenaustausch —
X1D | PROFIBUS/DP-Modul ist bereit
Tab. 6-24: E/A-Signale des A1SJ71PB92D
Operand Bedeutung Operand Bedeutung
X20 Datenaustausch tiber PROFIBUS/DP MO Daten aktualisieren
starten
X30 Leseanforderung Fehlercode ST1AD2-V | M200 Betriebsbedingung schreiben
X31 Anforderung flr das Léschen der Fehler- M201 Mittelwertbildung Zeitspanne/Messwerte
meldung des ST1AD2-V schreiben
D500 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH1 M202 CH1 obere Grenzwerte schreiben
D501 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH2 M203 CH1 untere Grenzwerte schreiben
A/D-Wandlung aktiviert/deaktiviert
D600, D601 | Fehlermeldung des ST1AD2-V M204 schreiben
M210 A/D-Wandlung starten
- M230 Anforderung fir das Léschen der Fehler-
meldung des ST1AD2-V
Tab. 6-25: Vom Anwender verwendete Operanden
Lo Operand in der
Dig. Eg‘gange Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Br.00 Modul betriebsbereit BO 0
Br.01 Ausgénge sind zwangsweise gesetzt B1
ST1H-PB
Br.02 Online-Modul-Wechsel B2 ]
Br.03 Kommando wird ausgefuhrt B3
Br.04 . B4
Status der externen Spannungs 5 ST1PSD
Br.05 versorgung B5
Br.06 Modul betriebsbereit B6 3
Br.07 +Wandlungseinstellung abgeschlossen® B7
ST1AD2-V
Br.08 »A/D-Wandlung abgeschlossen* B8 4
Br.09 Alarmausgabesignal B9
Br.OA — BA — —
bis
Br.1F — | BF — —

Tab. 6-26: Zuordnung der digitalen Eingénge (Br) der ST-Module
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Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Operand in der
Fehlelilgsldung Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Er.00 B20 0
Er.01 B21
Fehlermeldungen der Kopfstation ST1H-PB
Er.02 B22 ]
Er.03 B23
Er.04 ~ B24
Fehlermeldungen des Spannungsversor: 5 ST1PSD
Er.0o5 gungsmoduls B25
Er.06 Fehlermeldungen fur Kanal 1 des analo- B26 3
Er.07 gen Eingangsmoduls B27
ST1AD2-V
Er.08 Fehlermeldungen fur Kanal 2 des analo- B28 4
Er.09 gen Eingangsmoduls B29
Er.0A — B2A — —
bis
Er1F — | B3F — —
Tab. 6-27: Zuordnung der Fehlermeldungen (Er) der ST-Module
Operand in der
Modulstatus (Mr) | Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Mr.0 B40 0
Zustand der Kopfstation ST1H-PB
Mr.1 B41 1
Mr.2 Zustand des Spannungsversorgungs- B42 2 ST1PSD
moduls
Mr.3 B43
Zustand des analogen Eingangsmoduls ST1AD2-V
Mr.4 B44
Mr.5 — B4A — —
bis
Mr.15 — | B5F — —
Tab. 6-28: Zuordnung der Statusmeldungen (Mr) der ST-Module
.. Bedeutung Operand in der
A:tzfttr;r?ggs SPS der Steckplatz Modul
b15 b8 | b7 b0 | Master-Station
. Steckplatz des
Ausfiihrungssta-
: ST-Moduls, von dem
cro tmu;:égis Kom- | jas Kommando aus- wo
geflihrt wurde
CrA1 Code des ausgefiuihrten Kommandos W1 B o
Cr.2 Kommandoerweiterung 1 w2
Cr3 Kommandoerweiterung 2 W3
Tab. 6-29: Zuordnung der vier Worte des Ausfiihrungsstatus (Cr)
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Programmierung

Eingangsworte

Operand in der

(Wr) Bedeutung SPS der Steckplatz | Modulname
Master-Station
Wr.00 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH1 W4
3 ST1AD2-V
Wr.01 Eingangswert vom ST1AD2-V, CH2 W5
Tab. 6-30: Zuordnung der Eingangsworte (Wr)
. " Operand in der
Dig. ‘?;fv‘-;a“ge Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Bw.00 Systembereich B1000 0
Diese Signale werden vom System ver-
Bw.01 wendet und diirffen vom Anwender nicht B1001 STIH-PB
verandert werden. Setzen Sie diese Bits -
Bw.02 bei der Initialisierung zurtck (auf ,,0%). B1002 1
Bw.03 Kommando ausfiihren B1003
Bw.04 B1004
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 2 ST1PSD
Bw.05 B1005
Bw.06 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1006 3
Bw.07 Anforderung der Wandlungseinstellung B1007
ST1AD2-V
Bw.08 B1008
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 4
Bw.09 B1009
Bw.0OA — B100A — —
bis
Bw.1F — | B101F — —
Tab. 6-31: Zuordnung der digitalen Ausgédnge (Bw) der ST-Module
Operand in der
F%T::::'é‘:’;g Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ew.00 Fehlermeldung I6schen B1020 0
Ew.01 B1021
ST1H-PB
Ew.02 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1022 ]
Ew.03 B1023
Ew.04 Fehlermeldung I6schen B1024
2 ST1PSD
Ew.05 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1025
Ew.06 Fehlermeldung l6schen B1026 3
Ew.07 B1027
ST1AD2-V
Ew.08 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1028 4
Ew.09 B1029
Ew.0A — B102A — —
bis
Ew.1F — B103F — —

Tab. 6-32: Zuordnung der Datenregister-Bits zum Léschen von Fehlermeldungen
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Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

. Operand in der
Syste(g\‘zjrelch Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
: Master-Station
Sw.0 Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) B1040 bis B104F — —
Tab. 6-33: Reservierter Systembereich
Operand in der
l;(:r:?:?g\?v-) Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Nummer der ersten Steckplatzes des
Cw.0 ST-Moduls, von dem das Kommando W1000
ausgefuhrt werden soll
Cw.1 Code des auszufiihrenden Kommandos W1001 - -
Cw.2 Kommandoerweiterung 1 W1002
Cw.3 Kommandoerweiterung 2 W1003
Tab. 6-34: Zuordnung der vier Worte des Kommandobereichs (Cw)
Operand in der
Ausga(nwgsworte Bedeutung SPS der Steckplatz Modul
Master-Station
Ww.00 W1004
Systembereich (fest auf ,,0“ eingestellt) 3 ST1AD2-V
Ww.01 W1005
Tab. 6-35: Zuordnung der Ausgangsworte (Ww)
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Beispielprogramm:
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Abb. 6-8: Einstellung der Kommandoparameter (1)

*

der Kommandoparameter Gber den GX Configurator-ST erfolgt.

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
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Nummer | Beschreibung

Schreiben der initialen Daten in die FDL-Adresse 1
Datenaustausch tGber den PROFIBUS starten.

Eingangsbereich lesen

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefiihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2102H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

0906006 6 000

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Tab. 6-36: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Abb. 6-8: Einstellung der Kommandoparameter (2)

*

der Kommandoparameter tber den GX Configurator-ST erfolgt.

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
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Programmierung

Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Nummer

Beschreibung

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2104+)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2108H)

0 0/®000

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2109H)

Tab. 6-37: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Abb. 6-8: Einstellung der Kommandoparameter (3)

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programmes ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung
der Kommandoparameter tGber den GX Configurator-ST erfolgt.

Nummer | Beschreibung
P Ubertragung von Cw.0 )
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)
(2] Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufilhrenden Kommandos: 2100H)
(3] Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
(4) Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)
(5} Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Tab. 6-38: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Programmierung
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Abb. 6-8: \Verarbeitung der Kommandos

*  Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programms ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung

der Kommandoparameter (ber den GX Configurator-ST erfolgt.
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Programmierung

Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Nummer

Beschreibung

Schaltet das Signal zum Schreiben der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung aus.

Schaltet das Startsignal zur A/D-Wandlung ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Betriebsbedingung aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne fir die Mittelwertbildung
ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne fur die Mittelwertbildung
aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der oberen Grenzwerte fir CH1 ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der oberen Grenzwerte fur CH1 aus.

Schaltet das Signal zum Schreiben der unteren Grenzwerte fir CH1 ein.

Schaltet das Signal zum Schreiben der unteren Grenzwerte fir CH1 aus.

00006 © 6 00

Schaltet das Signal zum Schreiben der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung ein.

Tab. 6-39: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Programmierung
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Abb. 6-8: Werte aus Analogeingangsmodul lesen

*

Der durch die gestrichelte Linie gekennzeichnete Teil des Programmes ist nicht erforderlich, wenn die Einstellung

der Kommandoparameter tber den GX Configurator-ST erfolgt.

Nummer | Beschreibung
(1) Zurlcksetzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)
(2) Setzen von Bw.07 (Anforderung Wandlungseinstellung)
(3] Digitalen Eingangswert CH1 lesen
(4) Digitalen Eingangswert CH2 lesen

Tab. 6-40: Beschreibung zum oben abgebildeten Programm
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Programmierung

Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station

Warnung, Fehlerverarbeitung
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Abb. 6-8: Reaktion auf Fehlermeldungen der ST-Module
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Einsatz des A(1S)J71PB92D als Master-Station Programmierung

Nummer | Beschreibung

Ubertragung von Cw.0
(Nummer der ersten Steckplatzes des ST-Moduls, von dem das Kommando ausgefihrt werden soll)

Ubertragung von Cw.1 (Code des auszufiinrenden Kommandos: 0101H)

Ubertragung von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Ubertragung von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Setzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Zuriicksetzen von Bw.03 (Kommando ausfiihren)

Fehlercode lesen

Setzen von Ew.06 (Fehlermeldung I16schen)

Zurlcksetzen von Ew.06 (Fehlermeldung l6schen)

®0000060600

In Pufferspeicherbereich schreiben

Tab. 6-41: Beschreibung zum Programm auf der vorherigen Seite
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Online-Modulwechsel Hinweise zum Tausch der Module

7 Online-Modulwechsel

Lesen Sie vor einem Online-Modulwechsel das Kapitel 10 ,Modultausch wahrend des Betriebs*”
der Bedienungsanleitung zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr. 154340. In diesem Kapitel wird der
Modulaustausch wahrend des laufenden Betriebs beschrieben.

Der Modultausch kann Uber die Tasten der Kopfstation oder die Software GX Configura-
tor-DP eingeleitet werden.

Die Anwenderparameter, Kommandoparameter und Bereichseinstellungen fir Offset/
Gain werden automatisch in das neu eingewechselte Modul geschrieben.

Die Offset/Gain-Einstellung kann Uber den GX Configurator-ST auch wahrend des
Online-Modulwechsels vorgenommen werden.

Ist eine erhohte Sicherheit erforderlich, sollten Sie die Einstellung von Offset/Gain wéh-
rend des Online-Modulwechsels tber den GX Configurator-ST vornehmen.

7.1 Hinweise zum Tausch der Module

Die Verdrahtung der Module muss fiir den Tausch im laufendem Betrieb ausgelegt sein.
Falls die Systemkonfiguration nicht fir den Modultausch ausgelegt ist und trotzdem die
Module wahrend des Betriebs ausgewechselt werden, kdnnen Fehlfunktionen oder St6-
rungen auftreten.

Wenn der Austausch im laufendem Betrieb nicht mdglich ist, muss erst die Versorgungs-
spannung der ST-Module abgeschaltet werden. Danach kann z. B. ein defektes Modul
getauscht werden.

Die im Kapitel 10 ,Modultausch wahrend des Betriebs“ der Bedienungsanleitung zur MEL-
SEC ST-Serie, Art.-Nr. 154340 und im Abschnitt 7.4 in diesem Kapitel beschriebene Vor-
gehensweise muss unbedingt eingehalten werden.

Prifen Sie vor dem Tausch eines Moduls, wie die mit diesem Modul verbundenen exter-
nen Gerate reagieren, wenn das Elektronikmodul entfernt wird. Es wird empfohlen, digi-
tale Ausgéange (Bw) des Moduls zuriickzusetzen und Wortausgange (Ww) des Moduls zu
I6schen.

Ein Elektronikmodul kann wéhrend des Betriebs nur durch ein identisches Modul ersetzt
werden. Es ist auch nicht méglich, wahrend des Betriebs weitere Module zur ST-Station
hinzuzufiigen.

Bei jedem Modultausch kann nur ein ST-Modul ausgewechselt werden. Falls mehrere
Module getauscht werden sollen, sind dazu mehrere (fir sich abgeschlossene) Tausch-
vorgéange notig.

Wéhrend eines Modultausches (die REL-LED der Kopfstation leuchtet in dieser Phase)
kann ein Kommando, das die Master-Station an das auszutauschende Modul sendet,
nicht ausgefiihrt werden. Wird ein Kommando ausgegeben, tritt ein Fehler auf.

Falls die Parameter eines Moduls, das wahrend des Betriebs ausgetauscht wird, ge&dndert
werden sollen, muss dies nach Abschluss des Tausches erfolgen. (Die REL-LED der Kopf-
station muss wieder ausgeschaltet sein.)

Werden die neuen Parameter wahrend des Tausches Ubertragen, werden sie am Ende
des Tauschvorgangs durch die in der Kopfstation gesicherten alten Werte iberschrieben.

Wahrend des Tauschvorgangs zeigt die ERR.-LED der Kopfstation nur Fehler an, die im
Zusammenhang mit dem Modultausch stehen.
Bei einem anderen Fehler leuchtet oder blinkt diese LED nicht.
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Hinweise zum Tausch der Module Online-Modulwechsel

® Wahrend eines Modultausches (die REL-LED der Kopfstation leuchtet) werden bei dem

Modul, das getauscht wird, die folgenden Daten zurlickgesetzt:
Digitale Eingange (Br), Fehlermeldungen (Er), Modulstatus (Mr)
Worteingange (Wr) werden -falls vorhanden- geldscht

Falls die Kommunikation mit der Master-Station unterbrochen ist und ein Ausgangsmodul
ausgetauscht wird, das so parametriertist, dass bei einer Stérung der letzte Ausgangszu-
stand gehalten wird, werden dessen digitalen Ausgange (Bw) zurlickgesetzt (ausgeschal-
tet). Nach Abschluss des Modultausches nehmen die Ausgénge (Bw) den letzten gehalte-
nen Wert nicht wieder an und bleiben ausgeschaltet.

Der Modultausch kann nur im normalen Betrieb ausgefiihrt werden.

Bei dem Modul, das ausgetauscht wird, kbnnen die Ausgange (Bw und Ww) nicht zwangs-
weise gesetzt werden. Nur das Bit zum Léschen einer Fehlermeldung (Ew) kann zwangs-
weise gesetzt werden.
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Online-Modulwechsel Vorbereitung des Online-Modulwechsels

7.2

HINWEISE

7.3

Vorbereitung des Online-Modulwechsels

Bereiten Sie den Online-Modulwechsel eines ST1AD Uber den GX Configurator-ST vor. In
Abhéngigkeit vom Fehlerstatus des Moduls werden die Anwenderparameter, Kommandopara-
meter oder Einstellungen von Offset/Gain unter Umstanden nichtin der Kopfstation gesichert.

Beachten Sie die Angaben in Abschnitt 7.4 zur Einstellung der Parameter oder des Offset/Gain
wahrend des Online-Modulwechsels.

Steht der GX Configurator-ST nicht zur Verfigung, sollten Sie die folgenden Vorbereitungen
ausfihren. Ohne diese Vorbereitenden Schritte kénnen die Kommandoparameter oder Einstel-
lungen von Offset/Gain verloren gehen, wenn die Ubertragung dieser Daten in die Kopfstation
fehlschlagt.

® Kommandoparameter

Wenn der GX Configurator-ST nicht zur Verfligung steht, missen die Kommandoparame-
ter tber Kommandos eingestellt werden, nachdem der Online-Modulwechsel abgeschlos-
sen ist. Hierfir missen Sie ein Programm fur die Einstellung der Kommandoparameter im
Programm der Master-Station vorsehen.

Ein Beispiel fur ein solches Programm finden Sie in den Abschnitten 6.2.1 und 6.3.

® Einstellwerte flir Offset/Gain

Wenn die Anwenderbereichseinstellung verwendet wird und der GX Configurator-ST
nicht zur Verfligung steht, missen die Einstellungen fiir Offset/Gain tber Kommandos ge-
setzt werden, nachdem der Online-Modulwechsel abgeschlossen ist. Hierflir miissen Sie
ein Programm fir die Einstellung der Offset-/Gain-Einstellung im Programm der Mas-
ter-Station vorsehen.

Ein Beispiel fir ein solches Programm finden Sie im Abschnitt 4.3.3.

Wenn der GX Configurator-ST nicht zur Verfligung steht, missen die Kommandoparameter
und die Einstellungen fir Offset/Gain einmal Uber Programmkommandos neu eingestellt
werden, nachdem der Online-Modulwechsel abgeschlossen ist.

Die oben beschriebenen SicherheitsmaBnahmen brauchen fiir die Anwenderparameter
nicht ausgefiihrt werden, da die Anwenderparameter, die liber die Konfigurations-Software
der Master-Station eingestellt werden, von der Kopfstation geschrieben werden.

Verbindung mit externen Geraten unterbrechen

Aus Sicherheitsgrinden darf ein Elektronikmodul wahrend des Betriebs der ST-Station erst aus
dem Basismodul entfernt werden, nachdem die Verbindung mit externen Geraten unterbrochen
worden ist.

Aus diesem Grund sollten Ein- und Ausgangssignale abschaltbar sein. Siehe auch Kapitel 10
,Modultausch wahrend des Betriebs“ der Bedienungsanleitung zur MELSEC ST-Serie,
Art.-Nr. 154340.

Analoge Eingangsmodule

Schalten Sie die Versorgungsspannung der externen Gerate aus, deren Signale (Spannung
oder Strom) vom Modul gemessen werden.
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Tausch des Moduls wahrend des Betriebs Online-Modulwechsel

7.4

7.4.1

HINWEIS

Tausch des Moduls wahrend des Betriebs

In diesem Abschnitt wird die Parametereinstellung und Einstellung von Offset/Gain wahrend
eines Online-Modulwechsels beschrieben, wenn die Anwenderparameter, Kommandopara-
meter und Anwenderbereichseinstellungen fiir Offset/Gain nicht in der Kopfstation gespeichert
werden konnten, oder wenn bei Verwendung der Anwenderbereichseinstellung eine erhdhte
Genauigkeit erforderlich ist.

Informationen zu anderen Online-Modulwechselvorgdngen entnehmen Sie bitte dem Hand-
buch zur Kopfstation.

Parameter- oder Offset/Gain-Einstellung tiber GX Configurator-ST
wahrend des Online-Modulwechsels

Wourde fiir den Modulwechsel aus Versehen das falsche Modul gewahlt, fihren Sie bitte die
im Folgenden beschriebenen Schritte aus.

Wiederaufnahme des Betriebs bei Deinstallation eines anderen als des fiir den Modul-
wechsel angemeldeten Moduls

® Wiederaufnahme des Betriebs im Schritt 3)
Betétigen Sie die Schaltflache Abbrechen im MenUbildschirm, um den Online-Modul-
wechsel abzubrechen.

® Wiederaufnahme des Betriebs im Schritt @)
Deinstallieren Sie das Modul nicht. Betatigen Sie die Schaltflache Weiter, und fiihren Sie
die Operationen der Schritte (7), @ und @) aus, um den Online-Modulwechsel abzuschlie-
Ben.

® Wiederaufnahme des Betriebs im Schritt 7)
Montieren Sie das entfernte Modul wieder, und betatigen Sie die Schaltflache Weiter. Fih-
ren Sie die Operationen der Schritte @ und @) aus, um den Online-Modulwechsel abzu-
schlieBen.
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Online-Modulwechsel Tausch des Moduls wahrend des Betriebs

Vorbereitungen zum Austauschen des ST1AD

@ Wahlen Sie im Meniifenster der Systemiiberwachung das ST1AD fiir den Online-Modul-
wechsel.

M Systemiiberwachung |:| |§| E|

M odul-l nformation Modulausweahl
Modulharme  : ST1H-FB Ainzeige-Fosition

LabelM ame
m
Baugruppentr. :

Fommunikationsstatus mit Master-Station
Kammuniziere

M odulstatus
- Modulsystemnfehler I:I M odulwarnung - Modulwechzel

Hr. 0
Modulstatus

L Y

Wechsel zum Monitoren
Stopp

Testmodus erzw. gesetzt. Ausg.

BN _Ew | s |

Ein-Ausgangsiuberwachung... | Test mit erzw. ges. Ausgang...

Offzet/Gain Einstellung... Modul-Detailinfarmation. ..

Online-todulwechzel... Parametereinztellung...

Schlisfen

Abb. 7-1: Systemiiberwachung

@ Betatigen Sie im Menifenster Systemiiberwachung die Schaltflaiche Online-Modul-
wechsel .
Prufen Sie, ob am zum Wechsel angemeldeten Modul ST1AD die RUN-LED im Intervall
von 0,25 s blinkt.

Testmodus erzw. gesetzt. Ausg. Abb. 7-2:
EIN EIN AUS Schaltfldche Online-Modulwechsel

Eir-dAusgangsiibenvachung . | Test mit erzw. ges. Ausgang...

Offzet/Gain Einztellung... todul-Dretailinformation. .

Oniline-t odulwechzel... Farameterzinztellung...

Schliefen

HINWEIS Alternativ zu den oben aufgefihrten Schritten kann der Online-Modulwechsel auch wie folgt
eingeleitet werden.
e Wéhlen Sie im Meni Diagnose den Menlbefehl Online-Modulwechsel.
® Fuhren Sie auf das im Schritt @ ausgewahlte Modul mit der rechten Maustaste. Wahlen
Sie im angezeigten Auswahlmenl den Menlbefehl Online-Modulwechsel.
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Tausch des Moduls wahrend des Betriebs Online-Modulwechsel

(® Prifen Sie, ob das als ,Zielmodul“ angezeigte ST1 AD das ST1 AD ist, das Sie wechseln
mochten. Betatigen Sie die Schaltflache Weiter.

Online-Modulbwechsel E|
Zielmodul
Mr. 2
Slicehr, c 3
Modulname . ST1ADZ4Y
Label-M ame

Baugruppentr. : ST1B-=4IR2

Starten des Online-Modulwechzels
1.Eestimmen Sie bitte das Modul,
2. Klicken Sie bitte auf die Schaltflache "weiter,

Abbrechen

Abb. 7-3: Dialogfenster Online-Modulwechsel

Durch die Betatigung der Schaltflaiche Weiter bestatigen Sie die Einstellungen und das
Folgende wird ausgeflhrt:

— Die Kopfstation wird in den Modus des Online-Modulwechsels gewechselt.

— Die Einstellungen der Anwenderparameter, Kommandoparameter und die Anwender-
bereichseinstellungen fur Offset/Gain aus dem ST1AD werden in der Kopfstation ge-
speichert.

Nach Betatigung der Schaltflache Weiter sollten Sie folgendes prufen:

— Die REL.-LED an der Kopfstation muss leuchten.
— Die RUN-LED des Zielmoduls ST1AD muss erloschen sein.

— Die Modulstatusanzeige des Zielmoduls wird nun rot angezeigt. Dies gilt jedoch nur far
die Systemuberwachung Uber das Dialogfenster Systemiiberwachung.

Wenn die Einstellungen der Anwenderparameter, Kommandoparameter und die Anwen-
derbereichseinstellungen fir Offset/Gain nicht aus dem ST1AD gelesen werden konnten,
leuchten die REL.-LED und die RUN-LED an der Kopfstation auf und es wird eine Fehler-
meldung in der Menuanzeige in Schritt @ angezeigt.

Prufen Sie die Fehlermeldung. Details zum Lesen eines Fehlercodes und zu den Fehler-
codes der Kopfstation entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung zur MELSEC
ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.

Die Einstellung von Parametern und Offset/Gain am neuen ST1AD ist ab Schritt @ be-
schrieben.

Wenn Sie den Online-Wechselvorgang abbrechen méchten, betatigen Sie die Schaltfla-
che Abbrechen.

— Durch die Betétigung der Schaltflache Abbrechen wird in der MenUanzeige der Ab-
bruch des Online-Wechselvorgangs angezeigt.

Durch Betéatigung der Schaltflache Beenden kehren Sie zu Schritt @ zuriick.
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Online-Modulwechsel Tausch des Moduls wahrend des Betriebs

Verbindung mit externen Geréten trennen

@ Wenn die folgende Anzeige erscheint, schalten Sie die Spannungsversorgung der mit
dem zum wechselnden ST1AD verbundenen externen Geréate aus.

Online-Modulbwechsel E|
Zielmodul
Mr. C 2
Slicehr, o3
Modulhame . ST1ADZA
Label-M ame

Baugruppentr. : ST1B-~4IRZ

Starten dez Dnline-Modubvechsels
1.Eestimmen Sie bitte das Modul,
2. Klicken Sie hitte auf die Schaltflache "weiter.

Abbrechen

Abb. 7-4: Dialogfenster Online-Modulwechsel

HINWEIS Wenn die Spannungsversorgung des externen Gerates nicht ausgeschaltet werden kann,
trennen Sie alle Phasen der externen Spannungsversorgung fur die ST-Station und tau-
schen das ST1AD aus.

Austauschen des ST1AD
(B Entfernen Sie das ST1AD und setzen Sie das neue Modul ein.

Verbindung mit externen Gerédten wiederherstellen

(® Nachder Montage des neuen ST1AD schalten Sie die Spannungsversorgung der verbun-
denen externen Geréate wieder ein.

Operationen nach dem Verbinden mit den externen Geraten

@ Nachdem die Verbindung mit den externen Geraten wiederhergestellt wurde, betatigen
Sie im Dialogfenster in Schritt @ die Schaltflache Weiter. Danach wird Folgendes ausge-
fuhrt:

— Es wird geprift, ob der Typ des neuen Moduls mit dem des ausgetauschten Moduls
Ubereinstimmt.

— Die Einstellungen der Anwenderparameter, Kommandoparameter und die Anwender-
bereichseinstellungen fur Offset/Gain, die in Schritt ® in der Kopfstation gespeichert
wurden, werden in das neu montierte ST1AD geschrieben.

Nach Betatigung der Schaltflache Weiter sollten Sie folgendes prufen:

— Die REL.-LED an der Kopfstation muss blinken.
— Die RUN-LED des neuen Moduls ST1AD muss im Intervall von 0,25 s blinken.

Wenn Sie den Online-Wechselvorgang durch Betétigen der Schaltflache Abbrechen ab-
brechen, kehren Sie zu Schritt 1) zurtick. Wahlen Sie das selbe Modul wie zuvor erneut
aus, und beenden Sie den Online-Wechselvorgang. Die Auswahl eines anderen Moduls
fur einen Online-Wechsel fiihrt zu einem Fehler.
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Tausch des Moduls wahrend des Betriebs Online-Modulwechsel

Wenn die Einstellungen der Anwenderparameter, Kommandoparameter und die Anwen-
derbereichseinstellungen fir Offset/Gain nicht in das ST1AD geschrieben werden kén-
nen, leuchten die REL.-LED und die RUN-LED an der Kopfstation auf und es wird eine
Fehlermeldung angezeigt.

Online-Modulbwechsel ﬁ|
Zielmodul
Mr. L2
Slicehr, c 3
Modulname . ST1AD2A
Label-M ame

Baugruppentr. © ST1B-=4IR2

Schreiben der Parameter fehlgeschlagen.
wiahlen Sie bitte "Weiter'', um mit den Standardparametem fortzufahren.

Fiir die &nderung der Parametersinstellung beenden Sie mit "Sbbrechen’ und schisiben dis
Parameter mit "Parametereinstellung. Danach fibren Sie den "Online-Modubvechsel” emeut aus.

Abbrechen

Abb. 7-5: Fehlermeldung beim Ubertragen der Parameter

Prufen Sie die Fehlermeldung. Details zum Lesen eines Fehlercodes und zu den Fehler-

codes der Kopfstation entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung zum MELSEC
ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.

Einstellung von Parametern und Offset/Gain

Betéatigen Sie die Schaltfliche Abbrechen, um den Online-Wechselvorgang abzubre-

chen.
Online-Modulwechsel gl
Zielmaodul
Mr. D2
Slice-Mr. s 3
Modulhame  : ST1ADZ2M
Label-Mame

Baugruppentr. : STI1B-*4IRZ

Klicken Sie bitte auf die Schaltflache "weiter”, um daz gewechszelte Modul Inbetieb zu nehmen.

Drer Online-Modulwechzel kann Uber die Schaltflache “Abbrechen abgebrochen werden.

Abbrechen

Abb. 7-6: Dialogfenster Online-Modulwechsel
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Online-Modulwechsel Tausch des Moduls wahrend des Betriebs

® Klicken Sie auf Abbrechen.

. | Abb. 7-7:
MELSOFT GX Configurator-ST B oo o Abbruch des Onii-
& Der Online-Modulwechsel wurde gestoppt. ne-Modulwechsels wird diese
‘!:) Diese Madul ist nicht in Betrieb, Meldung angezeigt.

Fihren Sie den "Online-Modulwechsel" bitte erneut aus.

Nehmen Sie die Einstellung von Parameter und Offset/Gain vor. Beachten Sie hierzu die
Angaben in Abschnitt 5.3 zur Parametereinstellung und in Abschnitt 5.6 zur Einstellung
von Offset/Gain. Beachten Sie bitte auch die folgenden Hinweise zur der Einstellung wéh-
rend des Online-Modulwechsels.

HINWEISE Da sich das System bereits im Diagnosebetrieb befindet, braucht die Betriebsart nicht
gewechselt werden.

Wenn Sie die Einstellung der Parameter wahrend des Online-Modulwechsels vornehmen,
schreiben Sie die Daten in den RAM und den ROM. Nach Wiederaufnahme der Steuerung
arbeitet das Modul mit den in den RAM geschriebenen Parametern.

Wenn die Einstellungen der Anwenderparameter, Kommandoparameter und die Anwen-
derbereichseinstellungen flr Offset/Gain nicht aus dem alten ST1AD gelesen werden konn-
ten, wurden die Anwenderparameter wahrend der Ausflihrung des Schritts ) geschrieben.
Prifen Sie mit Hilfe des GX Configurator-ST, ob die Anwenderparameter korrekt geschrie-
ben wurden.

Waurde die Einstellung von Offset/Gain wéhrend eines Online-Modulwechsels vorgenom-
men, blinkt die RUN LED des ST1AD auch im Einstellmodus flir Offset/Gain im Intervall von
0,25 s.

Operationen nach der Einstellung von Parametern und Offset/Gain
@ Nach der Einstellung von Parametern und Offset/Gain fiihren Sie die Schritte @ und @
aus, um den Online-Modulwechsel wieder aufzunehmen.

— Wahlen Sie dasselbe ST1AD wie zu dem Zeitpunkt, als der Online-Modulwechsel ge-
stoppt wurde. Falls Sie ein anderes ST1AD auswahlen, tritt ein Fehler auf.

Online-Modubwechsel El
Zielmodul
Mr. D2
Slice-Mr. c 3
tModulhame  © ST1aD2A
Label-MHame

Baugruppentr. © ST1B-*4IR2

Starten des Online-Modulwechsels
1.Bestimmen Sie bitte das Modul.
2. Flicken Sie bitte auf die Schaltflache "aweiter”.

Abbrechen

Abb. 7-8: Dialogfenster Online-Modulwechsel
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Tausch des Moduls wahrend des Betriebs Online-Modulwechsel

@ Durch Betatigung der Schaltflache Weiter entlassen Sie die Kopfstation aus dem Online-

Modulwechselmodus. Dadurch wird Folgendes ausgefuhrt:
— Die Kopfstation wird aus der Betriebsart Online-Modulwechsel entlassen.

— Ein Neustart aktualisiert die E/A-Daten, etc.

Nach Betéatigung der Schaltflache Weiter sollten Sie folgendes prifen:
— Die REL.-LED an der Kopfstation muss erloschen sein.

— Die RUN-LED des neuen Moduls ST1AD muss leuchten.

— Die Modulstatusanzeige des Zielmoduls wird nun weil3 angezeigt. Dies gilt jedoch nur
fur die SystemUberwachung Uber das Dialogfenster Systemiiberwachung.

Wenn Sie den Online-Wechselvorgang abbrechen méchten, betatigen Sie die Schaltfla-
che Abbrechen.

— Durch die Betéatigung der Schaltflache Abbrechen wird in der MenlUanzeige der Ab-
bruch des Online-Wechselvorgangs angezeigt und zu Schritt @ zuriickgekehrt.
Wahlen Sie dasselbe ST1AD wie zuvor und beenden Sie den Online-Modulwechsel.
Falls Sie ein anderes ST1AD auswabhlen, tritt ein Fehler auf.

Das folgende Dialogfenster wird gedffnet, um anzuzeigen, dass der Online-Modulwechsel
abgeschlossen ist.
Betétigen Sie die Schaltflache Beenden.

Online-Modubwechsel X

Zielmodul

Mr. D2

Slicehr c 3
Modulname ¢ ST1AD2Y
Label-M ame

Baugruppentr. : ST1B-#dIR2

Der Online-t odulwechzel ist abgeschloszen

Abb. 7-9: Dialogfenster Online-Modulwechsel

7-10
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Ubersicht der Kommandos

8

Kommandos

8.1 Ubersicht der Kommandos
Das ST1AD unterstiitzt die Kommandoausfuhrung fir Kommandos, die den Kommandoaus-
fihrungsbereich Cw und den Kommandoergebnisbereich Cr verwenden.
Weitere Informationen zur Kommandoausfiihrung entnehmen Sie bitte der Bedienungsanlei-
tung zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr. 154340.
Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick tiber die vom ST1AD ausfiihrbaren Kommandos.
Kommando Ausfiihrbarkeit ©
Beschreibung Referenz
Einteilung Code | Name @ | ® ®
. Der Status des ST1AD wird zur Abschnitt
Allgemeine 01004 | Betriebszustand abfragen Master-Station Gbermittelt. ® ® ® 8.2.1
Kommandos Abschnitt
0101H | Fehlercode abfragen Fehlercode des ST1AD lesen [ ) [ ) [ ) 822
. . Status der Freigabe der A/D- .
Aktivierung/Deaktivierung der Abschnitt
1100H A/D-Wandlung abfragen I\;\I:g:lung aus RAM des ST1AD e o o 8.31
Status der A/D-Wandlung des Momentan giltigen Status der Abschnitt
1101H Kanals abfragen 9 Freigabe der A/D-Wandlung und [ ) [ ) [ ) 832
g Status der A/D-Wandlung lesen ~
Einstellung der Mittelwertbildung,
. . der Alarmausgabe und der Draht- Abschnitt
1102+ | Betriebsbedingungen abfragen bruchtberwachung aus dem e o o 8.3.3
RAM des ST1AD lesen
) . Einstellung des Kerbfilters aus Abschnitt
ST1AD 1103H | Kerbfiltereinstellung abfragen dem RAM des ST1AD lesen [ ) [ ) [ ) 834
Lesekommandos . .| Anzahl Werte/Zeitspanne der Mit- .
fir Parameter- 1104 Anzahl \_Nerte/Z"eltspanne der Mit- telwertbildung aus dem RAM des | @ P Y Abschnitt
einstellungen telwertbildung fur CHO abfragen | o4 AD lesen 8.3.5
1108H Obere Grenzwerte flir CH1 Abschnitt
abfragen 8.3.6
11094 Untere Grenzwerte fur CH1 Obersten oberen/unteren obe- Abschnitt
abfragen ren/oberen unteren/untersten e o o 8.3.7
110An | Obere Grenzwerte fiir CH2 unteren Grenzwert der Alarmaus- Abschnitt
abfragen gabe lesen 8.3.6
110BH Untere Grenzwerte fir CH2 Abschnitt
abfragen 8.3.7
. . Einstellung des Eingangsbereichs Abschnitt
11181 | Eingangsbereich abfragen aus dem RAM des ST1AD lesen | @ | @ | @ | 537

Tab. 8-1:

Uberblick iiber die vom ST1AD ausflihrbaren Kommandos

® ®P®O O

Wenn das Modul im Offset/Gain-Einstellungsmodus ist.

: Ausfuhrung méglich; O: Ausfuhrung nicht méglich

Wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungseinstellung) im normalen Betrieb AUS (0) ist.

Wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungseinstellung) im normalen Betrieb EIN (1) ist.

Wird versucht ein Kommando auszufiihren, wenn dieses nicht ausgeflhrt werden kann, schlagt die Ausfiihrung
fehl und 06, oder 13, wird in Cr.0 (15-8) (Kommandoausfiihrungsergebnis) gespeichert.
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Ubersicht der Kommandos ommandos
Ub ht der K d K d
Kommando Ausfiihrbarkeit ©
—— Beschreibung Referenz
Einteilung Code | Name @ e ®
- - Einstellung zur Sperre/Freigabe .
2100H ﬁ}‘gxﬁ;ﬁ&% Eea}‘kggl;ﬁ’;unegnder der A/D-Wandlung in das RAM ® O | O g?ﬁ’hmtt
¢ 9 des ST1AD eintragen o
Einstellung der Mittelwertbildung,
. . . der Alarmausgabe und der Draht- Abschnitt
2102H | Betriebsbedingungen (ibertragen bruchtberwachungaus in das ® | O | O 8.4.0
RAM des ST1AD schreiben
) . . Einstellung des Kerbfilters in das Abschnitt
2103+ | Kerbfiltereinstellung tbertragen | o\ v "o D reiben ® O | O 8.4.3
ST1AD
Schreibkomman- Anzahl Werte/Zeitspanne der Mit- | Anzahl Werte/Zeitspanne der Mit- Abschnitt
dos fur Parame- | 2104H | telwertbildung fir CHO Ubertra- | telwertbildung in das RAM des ® O | O 8.4.4
tereinstellungen gen ST1AD schreiben o
2108H Obere Grenzwerte fir CH1 tber- Abschnitt
tragen 8.4.5
o109y | Untere Grenzwerte fir CH1 Gber- | Opersten oberen/unteren obe- Abschnitt
tragen ren/oberen unteren/untersten e O O 8.4.6
210Ay | Obere Grenzwerte fiir CH2 tber- unteren Grenzwert der Alarmaus- Abschnitt
| tragen gabe schreiben 8.4.5
210BH Untere Grenzwerte fir CH2 Uber- Abschnitt
tragen 8.4.6
. Parameter aus dem ROM lesen .
3100H II;e;ref:lr:neterelnstellung aus ROM und in das RAM des ST1AD PY O O g\tt)_)s;:hnltt
schreiben -9
. . Parameter aus dem RAM des .
3101H SP;:?eniws;iremstellung in ROM ST1AD lesen und in das ROM ® | O O gtz_)sghnltt
schreiben -9
. . ) Abschnitt
3102+ | Betriebsarteinstellung Betriebsart des ST1AD wechseln | @ O [ ) 853
ST1AD =
Steuerkommando BeStimmung des Kanals der Off- Abschnitt
3103+ | Offset-Kanalbestimmung set-Einstellung und Anpassung O O [ ) 854
des Offset-Betrags e
Bestimmung des Kanals der Abschnitt
3104H | Gain-Kanalbestimmung Gain-Einstellung und Anpassung | O | O | @ 855
des Gain-Betrags e
Angepasste Offset/Gain-Einstel- Abschnitt
3105H | Anwenderbereich Gbertragen lungen in den ROM des ST1AD O O [ ) 856
schreiben "
Tab. 8-1:  Uberblick iiber die vom ST1AD ausfiihrbaren Kommandos (2)

® ®®0 O

Wenn das Modul im Offset/Gain-Einstellungsmodus ist.

: Ausfuhrung moglich; O: Ausfuhrung nicht méglich

Wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungseinstellung) im normalen Betrieb AUS (0) ist.

Wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungseinstellung) im normalen Betrieb EIN (1) ist.

Wird versucht ein Kommando auszufthren, wenn dieses nicht ausgefliihrt werden kann, schlagt die Ausfiuihrung
fehl und 06, oder 13, wird in Cr.0 (15-8) (Kommandoausfiihrungsergebnis) gespeichert.
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Kommandos

8.2

8.2.1

Allgemeine Kommandos

Abfrage des Betriebszustands (Code: 0100H)

Ein ST-Modul, dem das Kommando mit dem Code 0100H Ubermittelt wird, sendet als Antwort

Angaben Uber seinen Zustand an die Master-Station.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Der Inhalt der Worte Cw.1 bis Cw.3 ist bei allen Modulen (Kopfstation, E/A-Module usw.) iden-

tisch:

Kommandobereich | Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren soll

Cw.0 (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 0100H
Cw.2
ows 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
W.
Tab. 8-2: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage des Betriebszustandes

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-

mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist.

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Cr.0

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _

T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt

CrA

Code des ausgefihrten Kommandos: 0100H

Cr.2

Betriebsstatus des ST1AD
b15 b1 b0

@ O: Normal
1: Systemfehler

Cr3

Aktuelle Betriebsart des ST1AD
b15 b2 b1 b0

0 o

@ 0: Normaler Modus
1: Offset/Gain-Einstellungsmodus

Tab. 8-3:

Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfihrung des Kommandos
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Allgemeine Kommandos Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos: 0100+
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-4: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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Allgemeine Kommandos

8.2.2 Abfrage des Fehlercodes (Code: 0101H)
Eintrag in den Kommandobereich (Cw)
Ausfiihrungsstatus | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 0101H
Cw.2
Cws 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-5: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage des Fehlercodes

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-

mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cro Ausfilhrungsstatus Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Cr2 Aktuell im ST1AD anliegender Fehlercode (hexadezimal), siehe Abschnitt 9.1.
Angabe, ob ein Grenzwert-Alarm aufgetreten ist.
b15 b4 b3 b0
0 o
Cr3

@ Alarmstatus des Kanals CHO (Bit 0: CH1 oberer Grenzwert, Bit 1: CH1 unterer Grenzwert,
Bit 2: CH2 oberer Grenzwert, Bit 33: CH2 unterer Grenzwert)
0: kein Alarm
1: Alarm ist aufgetreten

Tab. 8-6: Ausflhrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
Tb Fehlercode (Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
CrA Code des ausgeflihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-7: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD Kommandos

8.3 Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD

8.3.1 Abfrage der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung
(Code: 1100H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 1100H
Cw.2 ) o )
w3 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-8: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der Aktivierung/Deaktivierung der
A/D-Wandlung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt h&dngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Steckplatz des ST1AD
- _
Tb 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
Cr.1 Code des ausgefihrten Kommandos
Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung der einzelnen Kanéle (aus RAM)
b15 b2 b1 b0
Cr.2 0 o
@ Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: A/D-Wandlung aktiviert
1: A/D-Wandlung deaktiviert
Cr3 0000H

Tab. 8-9: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Kommandos Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-10: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD Kommandos

8.3.2 Abfrage des Status der A/D-Wandlung (Code: 1101H)
Eintrag in den Kommandobereich (Cw)
Kommandobereich | Einstellung
cw.0 Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, das das Kommando ausfiihren
: soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 1101H
Cw.2
Cws 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-11: Inhalt des Kommandobereich bei der Abfrage des Zustands des A/D-Wandlung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cro Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Aktueller Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung der einzelnen Kanéle
b15 b2 b1 b0
Cr.2 0 g
@ Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: A/D-Wandlung aktiviert
1: A/D-Wandlung deaktiviert
Fertigstellungsstatus der A/D-Wandlung der einzelnen Kanale.
b15 b2 b1 b0
Cr.3 0 o
@ Fertigstellungsstatus der A/D-Wandlung (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: A/D-Wandlung wird gerade ausgefiihrt oder ist deaktiviert
1: A/D-Wandlung abgeschlossen

Tab. 8-12: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Kommandos Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-13: Ausfiihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.3.3 Abfrage der Betriebsbedingungen (Code: 1102H)
Eintrag in den Kommandobereich (Cw)
Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 11021
Cw.2
Cws 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-14: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der Betriebsbedingungen

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cro Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Einstellung der Mittelwertbildung fiir die einzelnen Kanéle
b15 b10 b9 b8 b7 b2 b1 b0
0 2] 0 1]
Cr.2 @ Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Mittelwertbildung tiber Anzahl Werte aktiviert
1: Mittelwertbildung Uber Zeitspanne aktiviert
@ Einstellung der Methode der Mittelwertbildung (Bit 8: CH1, Bit 9: CH2)
0: Kontinuierliche Messung
1: Mittelwertbildung
Einstellung der Alarmausgabe und der Drahtbruchiiberwachung
b15 b10 b9 b8 b7 b2 b1 b0
0 o 0 o
Cr3 @ Einstellung der Alarmausgabe (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Alarmausgabe deaktiviert
1: Alarmausgabe aktiviert
@ Einstellung der Drahtbruchiberwachung (Bit 8: CH1, Bit 9: CH2)
0: Drahtbruchuberwachung deaktiviert
1: Drahtbruchuberwachung aktiviert

Tab. 8-15: Ausfiihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-16: Ausfuhrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.3.4

Abfrage der Kerbfiltereinstellung (Code: 1103H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 11031
Cw.2
Cws 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
W.

Tab. 8-17: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der Kerbfiltereinstellung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cro Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Die Einstellung der Kerbfilterverarbeitung wird gespeichert.
Cr2 0: Keine Kerbfilterverarbeitung bei allen Kanélen
’ 1: Fur alle Kanale erfolgt die Kerbfilterverarbeitung (50 + 3 Hz)
2: Fir alle Kanéle erfolgt die Kerbfilterverarbeitung (60 *+ 3 Hz)
Cr3 0000H

Tab. 8-18: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 Z ;
1 Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefuihrten Kommandos

Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-19: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD

8.3.5 Abfrage der Anzahl Werte/Zeitspanne fur Mittelwertbildung
(Code: 1104H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 A
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 11041
Cw.2 . o
owsa 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
W.

Tab. 8-20: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwert-

bildung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-

mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cro Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Cr2 Einstellung der Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung fir Kanal 1*
Cr3 Einstellung der Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung fir Kanal 2~

Tab. 8-21: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

*

Es wird ein Wert innerhalb der folgenden Bereiche gespeichert:
Anzahl Werte der Mittelwertbildung: 4 bis 62500 [Messungen]
Zeitspanne der Mittelwertbildung: 2 bis 5000 [ms].

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >,
T» Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr.1 Code des ausgefihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-22: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.3.6 Abfrage der oberen Grenzwerte (Code: 1108H, 110AH)
Eintrag in den Kommandobereich (Cw)
Kommandobereich | Einstellung
c Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
w.0 A
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
cw.1 Abfrage des obersten oberen/unteren oberen Grenzwerts fir CH1: 1108H
’ Abfrage des obersten oberen/unteren oberen Grenzwerts fiir CH2: 110AH
Cw.2
ows 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
W.

Tab. 8-23: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der oberen Grenzwerte

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt h&dngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefiihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _

T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt

Cr.1 Die Kommandonr. des ausgefiihrten Kommandos wird hexadezimal gespeichert.
Oberster oberer Grenzwert fir Kanal CHLI (Max.Max.-Wert) (16 Bit mit Vorzeichen)
Cro Es wird ein Wert innerhalb der folgenden Bereiche gespeichert:

ST1AD2-V: —4096 bis 4095
ST1AD2-I: —96 bis 4095

Unterer oberer Grenzwert fir Kanal CHLI (Max.-Wert)(16 Bit mit Vorzeichen)

cr3 Es wird ein Wert innerhalb der folgenden Bereiche gespeichert:
ST1AD2-V: —4096 bis 4095
ST1AD2-I: -96 bis 4095

Tab. 8-24: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
1 Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-25: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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Abfrage der Parametereinstellungen des ST1AD

8.3.7 Abfrage der unteren Grenzwerte (Code: 1109H, 110BH)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich

Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren

Cw.0 soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
cw.A Abfrage des oberen unteren/untersten unteren Grenzwerts far CH1: 1109+
’ Abfrage des oberen unteren/untersten unteren Grenzwerts fir CH2: 110BH
Cw.2
ows 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
W.

Tab. 8-26: Inhalt des Befehlsbereiches bei der Abfrage der unteren Grenzwerte

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt h&dngt davon ab, ob das Kommando nor-

mal (fehlerfrei) ausgefiihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
Cr.1 Code des ausgefihrten Kommandos
Oberer unterer Grenzwert fir Kanal CHLI (Min.-Wert) (16 Bit mit Vorzeichen)
Cr2 Es wird ein Wert innerhalb der folgenden Bereiche gespeichert:
ST1AD2-V: —4096 bis 4095
ST1AD2-I: -96 bis 4095
Unterster unterer Grenzwert fir Kanal CHLI (Min.Min.-Wert) (16 Bit mit Vorzeichen)
cr3 Es wird ein Wert innerhalb der folgenden Bereiche gespeichert:

ST1AD2-V: —4096 bis 4095
ST1AD2-I: —96 bis 4095

Tab. 8-27: Ausfiihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
Cr.0 O >
T» Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr.3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-28: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.3.8 Abfrage des Eingangsbereichs (Code: 1118H)
Eintrag in den Kommandobereich (Cw)
Kommandobereich | Einstellung
c Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
w.0 A
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 1118H
Cw.2
Cws 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-29: Inhalt des Befehlsbereiches bei der Abfrage des Eingangsbereichs

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cro Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _

Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt

CrA Code des ausgefliihrten Kommandos

Die Einstellung des Eingangsbereichs, die in den RAM geschrieben wurde, wird fur jeden Kanal getrennt
gespeichert.

ST1AD2-V
b15 b8 b7 b0

0 o

@ Einstellung des Eingangsbereichs (Bits 0 bis 3: CH1, Bits 4 bis 7: CH2)
0000: —10 bis 10 V
0001: 0 bis 10 V

10) 0010: 0 bis 5V
cr2 0011: 1 bis 5V
0111: Anwenderdefinierte Bereichseinstellung
Falle des ST1AD2-I
b15 b8 b7 b0
0 (1]
@ Einstellung des Eingangsbereichs (Bits 0 bis 3: CH1, Bits 4 bis 7: CH2)
0000: 4 bis 20 mA
0001: 0 bis 20 mA
0111: Anwenderdefinierte Bereichseinstellung
Cr3® Aktuell glltige Einstellung des Eingangsbereichs

Die gespeicherten Daten entsprechend den Daten fir Cr.2.

Tab. 8-30: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

@

Wenn die in Cr.2 und Cr.3 gespeicherten Werte voneinander abweichen, beachten Sie bitte die Angaben in
Abschnitt 3.6 und suchen Sie die Ursache.
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-31: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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8.4 Einstellung von Parametern des ST1AD

8.4.1 Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung (Code: 2100H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Kommandobereich | Einstellung
cw.0 Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
’ soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 2100H
Geben Sie den Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung fir jeden Kanal getrennt ein.
b15 b2 b1 b0
Cw.2 0 o
@ Aktivierungs-/Deaktivierungsstatus der A/D-Wandlung (Bit 0: CH1, Bit1: CH2)
0: A/D-Wandlung aktivieren
1: A/D-Wandlung deaktivieren
Cw.3 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)

Tab. 8-32: Inhalt des Kommandobereichs bei der Aktivierung/Deaktivierung der A/D-Wandlung

Ausfuihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus

Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
Cr1 Code des ausgefihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr.3 0000H

Tab. 8-33: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-34: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.4.2 Ubertragung der Betriebsbedingungen (Code: 2102H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Das Kommando kann nur ausgefiihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Kommandobereich

Einstellung

Cw.0

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

Cw.1

21021

Cw.2

Geben Sie die Einstellung der Mittelwertbildung fur jeden Kanal getrennt ein.

b15 b10 b9 b8 b7 b2 b1 b0
0 2] 0 o

@ Einstellung Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Mittelwertbildung Giber Anzahl Werte aktiviert
1: Mittelwertbildung Uber Zeitspanne aktiviert
@ Einstellung der Mittelwertbildung (Bit 8: CH1, Bit 9: CH2)
0: Kontinuierliche Messung (keine Mittelwertbildung)
1: Mittelwertbildung

Cw.3

Geben Sie die Einstellung der Alarmausgabe und der Drahtbruchiiberwachung fiir jeden Kanal getrennt ein.
b15 b10 b9 b8 b7 b2 b1 b0

0 o 0 (1]

@ Einstellung der Alarmausgabe (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Alarmausgabe deaktivieren
1: Alarmausgabe aktivieren

@ Einstellung der Drahtbruchliberwachung (Bit 8: CH1, Bit 9: CH2)
0: Drahtbruchliiberwachung deaktivieren
1: Drahtbruchliberwachung aktivieren

Tab. 8-35: Inhalt des Kommandobereichs bei der Ubertragung der Betriebsbedingungen

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
— J
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
CrA Code des ausgefihrten Kommandos
Cr2
0000H
Cr.3

Tab. 8-36: Ausfiuhrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-37: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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8.4.3 Ubertragung der Kerbfiltereinstellung (Code: 2103H)

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Das Kommando kann nur ausgefiihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 2103H
Geben Sie die Einstellung der Kerbfilterverarbeitung ein.
Cw.2 0: Fur alle Kanale erfolgt keine Kerbfilterverarbeitung
’ 1: Fur alle Kanale erfolgt die Kerbfilterverarbeitung (50 + 3 Hz)
2: Fir alle Kanéle erfolgt die Kerbfilterverarbeitung (60 *= 3 Hz)
Cw.3 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)

Tab. 8-38: Inhalt des Kommandobereichs bei der Kerbfiltereinstellung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflhrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
— /

Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt

CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Cr2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr.3 00004

Tab. 8-39: Ausflhrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O —
T» Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr.1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-40: Ausfiihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.4.4 Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung (Code: 2104H)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-

stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 2104H
Cw.2 Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung fir Kanal 1*
Cw.3 Anzahl Werte/Zeitspanne der Mittelwertbildung fur Kanal 2*

Tab. 8-41: Inhalt des Kommandobereichs bei der Angabe der Parameter der Mittelwertbildung

*

Es kénnen Werte aus den folgenden Bereichen angegeben werden: Anzahl Werte = 4 bis 62500 [Messungen]
Zeitspanne = 2 bis 5000 [ms].

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-

mal (fehlerfrei) ausgefiihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
— J
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
CrA Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2
0000H
Cr.3

Tab. 8-42: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfihrung des Kommandos

Ausflihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 ;
Tb Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

CrA Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-43: Ausfiihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.4.5 Einstellung der oberen Grenzwerte fiir Kanal CHLI
(Codes: 2108H, 210AH)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich

Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren

Cw.0 soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

cw.A Schre@ben des obersten oberen/unteren oberen Grenzwerts fl?r CH1:1108H
Schreiben des obersten oberen/unteren oberen Grenzwerts fir CH2: 110AH

Cw.2 Oberster oberer Grenzwert fir Kanal CHCJ (Max.Max.)*

Cw.3 Unterer oberer Grenzwert fur Kanal CHLI (Max.)*

Tab. 8-44: Inhalt des Kommandobereichs bei der Ubertragung des obersten Grenzwerte

Der Wert kann innerhalb der folgenden Bereiche liegen:

ST1AD2-V: —4096 bis 4095

ST1AD2-1: -96 bis 4095

Geben Sie die Grenzwerte so ein, dass fir die Grenzwerte gilt: Oberster oberer Grenzwert (Max.Max.) = Unterer
oberer Grenzwert (Max.) = oberer unterer Grenzwert (Min.) = unterster unterer Grenzwert (Min.Min.).

Ausfuhrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflhrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefuhrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
— J
Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
CrA Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr2
0000H
Cr.3

Tab. 8-45: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt
Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)
b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
- _/
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-46: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.4.6 Ubertragung der unteren Grenzwerte fiir Kanal CHL
(Codes: 2109H, 210BH)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich

Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, das das Kommando ausfiihren

Cw.0 soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

cw.A Schre@ben des oberen unteren/untersten unteren Grenzwerts fur CH1:2109H
Schreiben des oberen unteren//untersten unteren Grenzwerts fiir CH2: 210BH

Cw.2 Geben Sie den oberen unteren/ Grenzwert fir Kanal CHL ein.

Cw.3 Geben Sie den untersten unteren Grenzwert fir Kanal CHL ein.

Tab. 8-47: Inhalt des Befehlsbereiches bei der Ubertragung der unteren Grenzwerte

Der Wert kann innerhalb der folgenden Bereiche liegen:

ST1AD2-V: —4096 bis 4095

ST1AD2-1: —96 bis 4095

Geben Sie die Grenzwerte so ein, dass fir die Grenzwerte gilt: Oberster oberer Grenzwert (Max.Max.) = Unterer
oberer Grenzwert (Max.) = oberer unterer Grenzwert (Min.) = unterster unterer Grenzwert (Min.Min.).

Ausfuhrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefiihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
_/
T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2

00004
Cr3

Tab. 8-48: Ausfiihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-49: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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8.5

8.5.1

Steuerkommandos fiur das ST1AD
Parameter aus dem ROM in das RAM kopieren (Code: 3100H)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
c Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
w.0 A
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 3100H
Cw.2 . o
owsa 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-50: Inhalt des Kommandobereichs bei der Abfrage der Parametereinstellungen aus dem ROM

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr.0 Ausflhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD

- _

Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
CrA Code des ausgefliihrten Kommandos
Cr.2
0000H

Cr3

Tab. 8-51: Ausfihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 Z —
TV Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefuihrten Kommandos

Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-52: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfliihrung des Kommandos
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8.5.2

Parameter aus dem RAM in das ROM kopieren (Code: 3101H)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zurlickgesetzt (0) ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, das das Kommando ausfiihren

Cw.0 soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

Cw.1 3101H

Cw.2

cwa 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-53: Inhalt des Befehlsbereiches bei der Ubertragung der Parametereinstellungen in den ROM

Ausfuihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD

— J

T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
Cr1 Die Kommandonr. des ausgeflihrten Kommandos wird hexadezimal gespeichert.
Cr.2
0000H

Cr.3

Tab. 8-54: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 Z —
1 Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos

Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-55: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos

HINWEIS

Ubertragen Sie die Parameter nur in das ROM, wenn das ST1AD mit den Einstellungen im
RAM korrekt betrieben werden kann.
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8.5.3

Einstellung der Betriebsart (Code: 3102H)

Das Kommando kann nur ausgefihrt werden, wenn Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) im normalen Betrieb zuriickgesetzt (0) ist oder wenn der Offset/Gain-Einstellungsmo-
dus aktiv ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Ausfiihrungsstatus | Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
Cw.0 )

soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 3102H

Geben Sie die Betriebsart an.
Cw.2 0000H: Normaler Betrieb

0001H: Offset/Gain-Einstellungsmodus

Cw.3 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)

Tab. 8-56: Inhalt des Kommandobereichs bei der Einstellung der Betriebsart

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt h&dngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefiihrt wurde oder ob bei der Ausfihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoéherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr.0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD
- _
Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
Cr.1 Code des ausgefihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr.3 0000H

Tab. 8-57: Ausfiihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausfiihrungsstatus | Einstellung

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
T» Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
* Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr.1 Code des ausgefihrten Kommandos

Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Cr.3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-58: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfihrung des Kommandos
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8.5.4

Festlegung eines Kanals fiir die Offset-Einstellung (Code: 3103H)

Bei Ausflihrung dieses Kommandos wird der in das ST1AD eingespeiste Spannungs- oder
Strombetrag als Offset-Wert in den RAM geschrieben. Das Kommando kann nur ausgefihrt
werden, wenn der Offset/Gain-Einstellungsmodus aktiv ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung

Cw.0

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

Cw.1

3103H

Cw.2

Geben Sie den Kanal ein, dem der Offset-Wert zugewiesen werden soll. Es kénnen zur gleichen Zeit mehre-
ren Kanalen Offset-Werte zugewiesen werden.

b15 b9 b8 b7 b2 b1 b0
0 (2] 0 o

@ Kanal (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Unglltig
1: Zu wéhlender Kanal
©® Systembereich
Bit 8 muss auf ,,0“ eingestellt sein. Hat Bit 8 den Wert 1, kann das Kommando nicht ausgefuhrt werden,
und in das héherwertige Byte von Cr.0 wird 02H eingetragen (siehe unten).

Cw.3

0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)

Tab. 8-59: Inhalt des Kommandobereichs bei der Festlegung eines Kanals fiir die Offset-Einstellung

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt h&dngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr.0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD

— J

Tb 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2
0000H

Cr.3

Tab. 8-60: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-61: Ausfihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.5.5

Festlegung eines Kanals fiir die Gain-Einstellung (Code: 3104H)

Bei Ausflihrung dieses Kommandos wird der in das ST1AD eingespeiste Spannungs- oder
Strombetrag als Gain-Wert in den RAM geschrieben. Das Kommando kann nur ausgefuhrt wer-
den, wenn der Offset/Gain-Einstellungsmodus aktiv ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung
c Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren
w.0 .
soll (Angabe als hexadezimaler Wert)
Cw.1 3104H
Geben Sie den Kanal ein, dem der Gain-Wert zugewiesen werden soll. Es kdnnen zur gleichen Zeit mehreren
Kanalen Gain-Werte zugewiesen werden.
b15 b9 b8 b7 b2 b1 b0
0 2] 0 o
Cw.2 @ Kanals (Bit 0: CH1, Bit 1: CH2)
0: Unglltig
1: Zu wéhlender Kanal
©® Systembereich
Bit 8 muss auf ,,0“ eingestellt sein. Hat Bit 8 den Wert 1, kann das Kommando nicht ausgefuhrt werden,
und in das héherwertige Byte von Cr.0 wird 02H eingetragen (siehe unten).
Cw.3 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)

Tab. 8-62: Inhalt des Kommandobereichs bei der Festlegung eines Kanals fiir die Gain-Einstellung

Ausfuhrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgefihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausflihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD

- _

Ty 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr2
0000H

Cr3

Tab. 8-63: Ausfiuhrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos
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Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Héherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)

Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgefiihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0 O >
W; Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

Cr1 Code des ausgefiihrten Kommandos
Cr.2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)
Cr3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-64: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.5.6

Ubertragung des Anwenderbereichs (Code: 3105H)

Mit diesem Kommando werden die Offset/Gain-Werte in das ROM des ST1AD Ubertragen. Das
Kommando kann nur ausgefuhrt werden, wenn der Offset/Gain-Einstellungsmodus aktiv ist.

Eintrag in den Kommandobereich (Cw)

Kommandobereich | Einstellung

Nummer des ersten Steckplatzes, auf dem das ST1AD-Modul installiert ist, dass das Kommando ausfiihren

Cw.0 soll (Angabe als hexadezimaler Wert)

Cw.1 3105H

Cw.2

cwa 0000H (Fester Wert, jeder andere Wert wird ignoriert.)
w.

Tab. 8-65: Inhalt des Kommandobereich bei der Ubertragung der Offset/Gain-Werte in den ROM

Ausfiihrungsstatus des Kommandos (Cr)

Die Eintrage in den vier Worten Cr.0 bis Cr.3 im Empfangsbereich der Master-Station sind die
Antwort der Kopfstation auf ein Kommando. Der Inhalt hdngt davon ab, ob das Kommando nor-
mal (fehlerfrei) ausgeflihrt wurde oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist:

Ausfiihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfiihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflhrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Cr0 Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD

— J

T» 00H: Kommando wurde fehlerfrei ausgefihrt
Cr1 Code des ausgefuhrten Kommandos
Cr.2
0000H

Cr.3

Tab. 8-66: Ausflihrungsstatus bei fehlerfreier Ausfiihrung des Kommandos

Ausflihrungsstatus | Inhalt

Hoherwertiges Byte: Ergebnis bei der Ausfihrung des Kommandos (hexadezimal)
Niederwertiges Byte: Steckplatz-Nr. des Moduls, dass das Kommando ausgeflihrt hat (hexadezimal)

b15 b8 b7 b0
Ausfuhrungsstatus Erster Steckplatz des ST1AD*
Cr.0
_/
Tb Fehlercode (siehe Abschnitt 8.6)
*  Wird im oberen Byte der Fehlercode OFH eingetragen, enthalt das untere Byte den Wert 00H (Steckplatz
der Kopfstation).

CrA Code des ausgefliihrten Kommandos

Cr2 Inhalt von Cw.2 (Kommandoerweiterung 1)

Cr.3 Inhalt von Cw.3 (Kommandoerweiterung 2)

Tab. 8-67: Ausflihrungsstatus bei nicht korrekter Ausfiihrung des Kommandos
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8.6

Codierung des Ausfiihrungsstatus

Im héherwertigen Byte (Bits 15 bis 8) der Wortes Cr.0 wird angezeigt, ob das Kommando fehler-
frei ausgeflihrt werden konnte oder ob bei der Ausfiihrung ein Fehler aufgetreten ist. Der einge-
tragene Code gibt in diesem Fall Hinweise auf die Fehlerursache:

Inhalt von Cr.0 -
(Bits 15 bis 8) Bedeutung Fehlerbeseitigung
00H Das Kommando wurde fehlerfrei ausgefiihrt. —
Prufen Sie, ob der verwendete Kommandocode in Ver-
o1h Das angeforderte Kommando kann von diesem Modul | bindung mit dem ST1AD zulassig ist.
nicht ausgefihrt werden. Prifen Sie, ob die angegebene Steckplatz-Nr. tatséch-
lich der Steckplatz des ST1AD ist.
02H Der in Cw.2 oder Cw.3 eingetragene Wert Uiberschreitet | Prifen Sie, welche Werte in Cw.2 oder Cw.3 fiir das
den zulassigen Bereich. gewlinschte Kommando eingetragen werden durfen.
Prifen Sie, ob das ST1AD auf dem Steckplatz installiert
ist, der in Cw.0 eingetragen ist.
03H Die Nummer des Steckplatzes in Cw.0 ist nicht korrekt. - -
Prufen Sie, ob die angegebene Steckplatz-Nr. tatséch-
lich der Steckplatz des ST1AD ist.
Prufen Sie, ob das Sondermodul, das den in Cw.0
angegebenen Steckplatz belegt, das angeforderte Kom-
04H Das angesprochene Modul antwortet nicht. mando ausfiihren kann. Ist das der Fall, ist evil. das
Modul defekt. Tauschen Sie das Modul oder wenden Sie
sich an den MITSUBISHI-Service
05H Mit dem angegebenen Modul kann nicht kommuniziert | Méglicherweise ist das Modul defekt. Wenden Sie sich
werden. in diesem Fall an den MITSUBISHI-Service.
Prufen Sie in Tab. 8-1, ob der verwendete Kommando-
code in Verbindung mit dem ST1AD zuléssig ist.
Seit dem Einschalten der Spannungsversorgung wurde
mehr als 25 Mal der Kommando-Code 3101n (Schrei-
ben der Parametereinstellung in das ROM) oder der
Kommando-Code 3105H (Schreiben der Anwenderbe-
. reichseinstellung) ausgefihrt.
06H g‘ndZ;OTd%rﬂzn&zr;mfneggenﬁiﬁ{taizs é\ﬁgﬁzlj\lz?;:ndas Wiederholen Sie das Kommando nach dem Léschen
9 9 ’ der Fehlermeldung (Fehlercode: 1200H) durch Setzen
von Ew.n (Fehlerldschanforderung).
Bei der Einstellung des Anwenderbereichs ist der Off-
set-Wert gleich oder gréBer als der Gain-Wert (Fehler-
code 400JH). Wiederholen Sie die Einstellung von Off-
set/Gain nach dem Ldschen der Fehlermeldung durch
Setzen von Ew.n (Fehlerléschanforderung).
) . . Das ST1AD, das den in Cw.0 angegebenen Steckplatz
07H g:tsrigﬂk?siurlt befindet sich bereits in der angegebenen belegt, befindet sich bereits in der gewiinschten
’ Betriebsart. Setzen Sie die Bearbeitung fort.
08 Das Modul kann nicht in die angegebene Betriebsart Wiederholen Sie das Kommando nach dem Zuriickset-
H h
gebracht werden. zen von Bw.n+1 (Wandlungseinstellungsanforderung).
Das Modul wurde fir den Online-Modulwechsel ausge- | Wiederholen Sie das Kommando, nachdem der
09H - . )
wahlt. Online-Modulwechsel abgeschlossen ist.
10y Die Parameter konnen nicht aus dem Sondermodul Fordern Sie die Ausfiihrung des Kommandos nochmal
gelesen werden. an. Falls weiterhin ein Fehler autritt, ist mdglicherweise
11 Die Parameter kénnen nicht in das Sondermodul tber- | das Modul defekt. Wenden Sie sich in diesem Fall an
H tragen werden. den MITSUBISHI-Service.
13 Das angegebene Modul ist nicht in dem Zustand, der Wiederholen Sie das Kommando nach dem Zurtickset-
H das Schreiben der Parameter zulaft. zen von Bw.n+1 (Wandlungseinstellungsanforderung).
Der Wert von Cw.0 (Start-Steckplatz-Nr. des Ausfih- . . .
OFH rungsziels) liegt auBerhalb des zulassigen Bereichs. Der Wert von Cw.0 darf nicht groBer als 7FH sein.

Tab. 8-68: In Cr.0 wird angegeben, ob ein Kommando ausgefiihrt werden konnte
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9 Fehlerdiagnose

Dieses Kapitel beschreibt die Fehler, die wahrend des Betriebs eines ST1AD auftreten kénnen,
und wie Sie diese beheben kdnnen.

9.1 Fehlercodes

Wenn im ST1AD beim Schreiben von Daten in das Master-Modul ein Fehler auftritt, kdnnen Sie
Uber die Anforderung zum Auslesen des Fehlercodes (Kommando-Code 0101H) den Fehler-
code im Kommandoergebnisbereich Cr der Kopfstation speichern.

Fehlercode: 1100H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler des ROM
Ursache: Im ROM ist ein Fehler aufgetreten

Abhilfe: Schalten Sie das ST1AD aus und wieder ein, oder setzen Sie die Kopfstation zu-
rick. Ist der o.g. Fehlercode weiterhin gespeichert, kann die Ursache ein Defekt des
ST1AD sein. Nehmen Sie mit lhrer Mitsubishi-Vertretung Kontakt auf, und geben Sie eine
detaillierte Beschreibung des Fehlers.

Fehlercode: 1200H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Zu viele Schreibzugriffe auf ROM

Ursache: Seit dem Einschalten der Spannungsversorgung wurde mehr als 25 Mal der
Kommando-Code 3101H (Schreiben der Parametereinstellung in das ROM) oder der
Kommando-Code 3105H (Schreiben der Anwenderbereichseinstellung) ausgefihrt. Oder
seit dem Einschalten der Spannungsversorgung wurde mit Hilfe des GX Configurator-ST
mehr als 25 Mal die Einstellung fir Offset/Gain in das ROM geschrieben.

Abhilfe: Fihren Sie nach dem Einschalten der Spannungsversorgung die Befehle nur
einmal je Modul aus, oder schreiben Sie die Einstellung flr Offset/Gain nicht 6fter als 25
Mal mit Hilfe des GX Configurator-ST in das ROM.

Fehlercode: 1300H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler des A/D-Wandlers
Ursache: Ein Fehler des Wandlers ist aufgetreten.

Abhilfe: Setzen Sie die Anforderung der Wandlungseinstellung zurlick, um den Fehler zu
I6schen. Setzen Sie die Anforderung der Wandlungseinstellung dann erneut.
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Fehlercode: 200LH

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Einstellungsfehler des Eingangsbereichs

Ursache: Der fur den Eingangsbereich eingegebene Wert liegt auBBerhalb des zuldssigen
Bereichs. [J gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie einen Wert innerhalb des zuldssigen Bereichs ein.

Fehlercode: 210LH

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Einstellungsfehler der Mittelwertbildung

Ursache: Die Einstellung der Zeitspanne fir die Mittelwertbildung liegt auBerhalb des zu-
lassigen Bereichs von 2 bis 5000 ms. [ gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler
verursacht.

Abhilfe: Geben Sie einen Wert innerhalb des zuldssigen Bereichs ein.

Fehlercode: 2201H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Einstellungsfehler der Mittelwertbildung

Ursache: Die Einstellung der Anzahl Werte fur die Mittelwertbildung liegt auBerhalb des
zulassigen Bereichs von 4 bis 62500 Ereignisse. [1 gibt die Nummer des Kanals an, der
den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie einen Wert innerhalb des zuldssigen Bereichs ein.

Fehlercode: 300CH

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler bei der Alarmeinstellung

Ursache: Die Einstellung eines Grenzwerts liegt auBBerhalb des zuldssigen Bereichs von
—4096 bis 4095 fiir das ST1AD2-V oder—96 bis 4095 fiir das ST1AD2-I.[1 gibt die Nummer
des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie einen Wert innerhalb des zuldssigen Bereichs ein.

Fehlercode: 312[H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler bei der Alarmeinstellung

Ursache: Der obere untere Grenzwert (Min.-Wert) ist kleiner als der unterste untere
Grenzwert (Min.Min.-Wert).[ gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie die Grenzwerte so ein, dass fur die Grenzwerte gilt: Oberster oberer
Grenzwert (Max.Max.) = Unterer oberer Grenzwert (Max.) = oberer unterer Grenzwert
(Min.) = unterster unterer Grenzwert (Min.Min.).
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Fehlercode: 313H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler bei der Alarmeinstellung

Ursache: Der untere obere Grenzwert (Max.-Wert) ist kleiner als der obere untere Grenz-
wert (Min.-Wert). [ gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie die Grenzwerte so ein, dass fir die Grenzwerte gilt: Oberster oberer
Grenzwert (Max.Max.) = Unterer oberer Grenzwert (Max.) = oberer unterer Grenzwert
(Min.) = unterster unterer Grenzwert (Min.Min.).

Fehlercode: 314[H

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler bei der Alarmeinstellung

Ursache: Der oberste obere Grenzwert (Max.Max.-Wert) ist kleiner als der untere obere
Grenzwert (Max.-Wert). [ gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie die Grenzwerte so ein, dass fliir die Grenzwerte gilt: Oberster oberer
Grenzwert (Max.Max.) = Unterer oberer Grenzwert (Max.) = oberer unterer Grenzwert
(Min.) = unterster unterer Grenzwert (Min.Min.).

Fehlercode: 400CH

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Fehler in der Anwenderbereichseinstellung

Ursache: Bei der Einstellung des Anwenderbereichs ist der Offset-Wert gleich oder gré-
Ber als der Gain-Wert. [ gibt die Nummer des Kanals an, der den Fehler verursacht.

Abhilfe: Geben Sie die Werte so ein, dass der Offset-Wert kleiner als der Gain-Wert ist.

Fehlercode: 500C1H

HINWEISE

Bedeutung: Systemfehler
Fehlerbezeichnung: Drahtbruch erkannt

Ursache: Es wurde ein Drahtbruch erkannt. [ gibt die Nummer des Kanals an, der den
Fehler verursacht.

Abhilfe: Prifen Sie, ob die Signalleitung beschéadigt ist. Messen Sie die Signalleitung
durch.

Treten mehrere Fehler der gleichen Ebene auf, wird der Code des zuerst vom ST1AD
erkannten Fehlers gespeichert.

Ein Fehler kann durch das Setzen der Fehlerléschanforderung Ew.n zurlickgesetzt werden.
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9.2

Fehlerdiagnose mit Hilfe der Leuchtdioden

9.2.1 Anzeige der RUN LED
Die RUN LED blinkt im 0,5-Sekunden-Intervall
Priifen GegenmaBnahme
Fihren Sie die Einstellung der Betriebsart (Kom-
Ist der Modus zur Einstellung von Offset/Gain aktiviert? | mando-Code 3202y) aus, um den normalen Betriebs-
modus zu aktivieren. Siehe auch Abschnitt 8.5.3.
Die RUN LED blinkt im 0,25-Sekunden-Intervall
Priifen GegenmaBnahme
Vvy;r:ﬂs das Modul fir den Online-Modulwechsel ausge- Siehe Kap. 7. Korrigieren Sie den Zustand.
Die RUN LED blinkt im 1-Sekunden-Intervall
Priifen GegenmaBnahme
Ist zwischen der Master-Station und der Kopfstation ein
5 ikati ?
Parameter-Kommunikationsfehler aufgetreten Beachten Sie die Angaben in der Bedienungsanleitung
Ist in einem anderen Modul der ST-Station ein Fehler zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.
aufgetreten? Korrigieren Sie den Zustand.
Ist ein Fehler des Riickwandbusses aufgetreten?
Die RUN LED ist erloschen
Priifen GegenmaBnahme
Wourde wahrend eines Online-Modulwechsels ein wei- ) - .
tere Online-Modulwechsel gestartet? Siehe Kap. 7. Korrigieren Sie den Zustand.
. . Schalten Sie alle externen Netzteile, die die Span-
Leuchten bei allen Spannungsversorgungs- und -ein- . 7
) : ; “ « nungsversorgungs- und -einspeisemodule versorgen,
speisemodule die Leuchtdioden ,SYS™und ,AUX™? | o %15 nicht alle ,SYS* und ,AUX*-LEDs leuchten.
Eventuell wird durch die angeschlossenen ST-Module
Liegt die Stromaufnahme der Module innerhalb der die Kapazitat der internen 5-V-Versorgung Uberschrit-
Kapazitat der Stromversorgung? ten. Beachten Sie die Angaben in der Bedienungsanlei-
tung zur MELSEC ST-Serie, Art.-Nr.: 154340.
Ist das ST1AD korrekt montiert? Prufen Sie den Montagezustand des ST1AD.
Schalten Sie die Spannungsversorgung des ST1AD
aus und wieder ein, oder setzen Sie die Kopfstation
) ) zuruick. Prufen Sie, ob die LED nun leuchtet. Ist dies
Ist ein Watchdog-Timer-Fehler aufgetreten? nicht der Fall, kann das ST1AD fehlerhaft sein. Nehmen
Sie mit Ihrer Mitsubishi-Vertretung Kontakt auf, und
geben Sie eine detaillierte Beschreibung des Fehlers.
9.2.2 Die RUN LED und die ERR. LED leuchten
Priifen GegenmaBnahme
. Prifen Sie den Fehlercode und befolgen Sie die Anga-
?
Wurde ein Fehlercode ausgegeben? ben in Abschnitt 9.1.
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9.2.3

HINWEIS

Digitale Ausgabewerte konnen nicht gelesen werden

Priifen

GegenmaBnahme

Leuchten bei allen Spannungsversorgungs- und -ein-
speisemodule die Leuchtdioden ,SYS* und ,AUX“?

Schalten Sie alle externen Netzteile, die die Span-
nungsversorgungs- und -einspeisemodule versorgen,
ein, falls nicht alle ,SYS*- und ,AUX"-LEDs leuchten.

Liegt bei den Signalleitungen ein Fehler, wie z. B.
Kabelbruch oder ein geldster Anschluss, vor?

Flhren Sie eine visuelle Prifung der Signalleitungen
aus. Messen Sie den Durchgang der Signalleitungen.

Ist die Einstellung von Offset/Gain korrekt erfolgt?

Prifen Sie die Einstellung von Offset/Gain (siehe
Abschnitt 4.3.3 und Abschnitt 5.6). Verwenden Sie eine
Anwendereinstellung, wechseln Sie zur Standardein-
stellung fir Offset/Gain und prufen Sie, ob die Wand-
lung korrekt ausgefuhrt wird. Erfolgt die Wandlung mit
den Standardwerten korrekt, korrigieren Sie die Anwen-
dereinstellung.

Ist die Einstellung des Eingangsbereichs korrekt
erfolgt?

Lesen Sie die Einstellung des Eingangsbereichs aus
(Kommando-Code 1118H) und prifen Sie den Wert
(siehe Abschnitt 8.3.1). Ist die Einstellung fehlerhaft,
korrigieren Sie die Einstellung tUber die Konfigura-
tions-Software des Master-Moduls.

Wurde die A/D-Wandlung fur den Kanal, Gber den
Daten eingegeben wurden, deaktiviert?

Lesen Sie die Einstellung der A/D-Wandlung aus (Kom-
mando-Code 1100H) und prufen Sie den Wert (siehe
Abschnitt 8.3.1). Ist die A/D-Wandlung deaktiviert, akti-
vieren Sie die A/D-Wandlung durch Schreiben der Ein-
stellung (Kommando-Code 2100H) oder lber den GX
Configurator-ST (Abschnitte 5.3 und 8.4.1).

Sind die Bits Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) und Br.n+1 (Wandlungseinstellung abge-
schlossen) gesetzt?

Prufen Sie Gber das Programm der Master-Station oder
die E/A-Uberwachung im GX Configurator-ST, ob die
Bits Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungseinstellung)
und Br.n+1 (Wandlungseinstellung abgeschlossen)
gesetzt sind (siehe Abschnitt 5.4).

Sind die Bits Bw.n+1 (Anforderung der Wandlungsein-
stellung) und Br.n+1 (Wandlungseinstellung abge-
schlossen) nicht gesetzt, prifen und korrigieren Sie das
Programm der Master-Station (Abschnitte 3.5.1 und
3.5.5).

Tab. 9-1:

Ursachen und Gegenmal3nahmen, wenn die digitalen Ausgangswerte der

A/D-Module nicht gelesen werden kénnen.

Wenn trotz der oben beschriebenen MaBnahmen die digitalen Ausgabewerte nicht gelesen
werden kénnen, kann das Modul defekt sein. Nehmen Sie mit lhrer Mitsubishi-Vertretung
Kontakt auf, und geben Sie eine detaillierte Beschreibung des Fehlers.
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A.1.1

A.1.2

Anhang

Zubehor fur die Analogeingangsmodule

Potentialmarkierungen

Bezeichnung Bedeutung Farbe der Potentialmarkierungen
Minuspol einer Gleichspannung (24 V DC, 5 V DC)

ST1A-WMK-BL oder Mittelleiter (N) einer Wechselspannung Blau
ST1A-WMK-GN Abschirmung Grin
ST1A-WMK-BK Signalleitungen Schwarz

Tab. A-1: Potentialmarkierungen fiir ST1AD

Codierelemente

Das ST1AD ist mit einer zweiteiligen mechanischen Modulcodierung ausgestattet. Wenn das
Modul ausgeliefert wird, sind beide Teile der Codierung am Modul befestigt. Bei der ersten Mon-
tage eines ST1ADs in ein Basismodul wird ein Teil der Codierung automatisch im Basismodul
befestigt. Beim Entfernen des ST1ADs bleibt dieser Teil im Basismodul. Dadurch kann beim
Austausch des ST1ADs nur ein Modul des gleichen Typs in das Basismodul eingesetzt werden.
Codierungselemente sind optional verfigbar, z. B. im Falle eines Verlustes.

Form (Draufsicht)
R Bedeutung Basismodulseite Elektronikmodulseite | Farbe
(Offnungen) (Stifte)

Codierelement fur LN Vs,

ST1A-CKY-13 ST1AD2-V ' Q
Grin

Codierelement fur L N %,

ST1A-CKY-14 ST1AD2-| ‘ @

Tab. A-2: Codierelemente fiir ST1AD
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Abmessungen

Anhang
A.2 Abmessungen
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Abb. A-1: Abmessungen der Analogeingangsmodule ST1AD2-V und ST1AD2-1
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