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MELSEC iQ-R Series

Programmable Logic Controllers

Installation Manual for Digital Input and
Output Modules

Art.no.: 294687 ENG, Version A, 20082015
Safety Precautions

For use by qualified staff only

The instructions in this manual are written for qualified electrical technicians
who are already familiar with automation technology safety standards. System
configuration and layout, installation, setup, servicing and testing of the equip-
ment may only be performed by qualified electrical technicians. Any modifica-
tions to the hardware and/or software of our products not specifically described
in this manual may only be performed by authorised Mitsubishi Electric staff.

Proper product use

The programmable logic controllers (PLCs) of the MELSEC iQ-R series are only
intended for the applications described in this installation manual and/or the
other manuals referenced below. All operating parameters and settings speci-
fied in this manual must be observed. The products described have all been
designed, manufactured, tested and documented in strict compliance with the
relevant safety standards. Unauthorised modification of the hardware or soft-
ware or failure to observe the warnings in this manual and on the products may
result in serious injury to personnel and/or damage to property. Only peripherals
and expansion equipment specifically recommended and approved by Mitsub-
ishi Electric may be used with the programmable logic controllers of the MELSEC
iQ-R series. All and any other uses shall be deemed to be improper.

Safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your application
must be observed in your system configuration and layout and for installation,
setup, servicing and testing of these products.

This manual includes warnings to help you use the products properly and
safely. These warnings are identified as follows:

DANGER:
A\ User injury hazard.
Failure to observe these safety warnings can result in health

and injury hazards for the user.

WARNING:
A Equipment damage hazard.
L ) Failureto observe these safety warnings can result in serious

damage to the equipment or other property.

Names and Functions of Parts

Modules with screw terminals
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No. | Description

Additional information

You can find more information on these products in the following manuals

@® MELSEC iQ-R Series Hardware Manual

@® MELSEC iQ-R Series Programming Manual

You can download these manuals from our website free of charge
(https://gb3a.MitsubishiElectric.com/fa/en/).

If you have any questions about installing, programming and operating
MELSECiQ-R series controllers, please don't hesitate to contact your local sales
office or distributor.

RUN LED
@ ON:In operation
@ OFF: 5V power off

indicates the ON/OFF status of 1/0 (lit when 1/0 is ON.))

Module identification lamp
@ Light gray: Input
@ Dark orange: Output

Rate indication

o

o Indicator LED (For each input/output a red LED is available which
(3]

o Indicates the rated voltage, and input current or output current.

Indication selector switch

@ For the input module or output module: A switch for changing
the LED indication to either the first-half 32 points or the latter-
half 32 points of a 64-point module

@ Forthel/O combined module: A switch for changing the LED indi-
cation for input or output

(]

Terminal block with 18 screw terminals

Terminal cover

40-pin connector(s)
A connector for connecting I/O signal wire from external devices.

Production information marking
Shows the production information (16 digits) of the module.
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Pin Arrangement of the Connectors
The connectors are shown in module front view.

40-pin connector
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Please note that the 40-pin connector is not a D-sub connector. For connection
the connectors AGCON1, AGCON-2, or AGCON-4 or prefabricated connection
cables can be used (see section Wiring).

Dimensions
The dimensions of all digital I/O modules are identical.
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Specifications

DC Input Modules (24 V DC)

Transistor Output Modules

Input/Output Composite Modules

e . Specifications RX40C7 RX41C4 RX42C4 Specifications RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Specifications RH42C4NT2P
General specifications - -
Number of inputs 16 32 64 Number of outputs 16 32 64 Number of inputs 32
e Specifications Type of sensors Positive/negative common Output type Transistor (sink) Insulation method Photocoupler
Ambient when operating 0to55°C Insulation method Photocoupler Insulation method Photocoupler Rated input voltage 24V DC
temperature B o
when stored 251075°C Rated input voltage 24V DC Rated switching voltage 12Vt024VDC Voltage range 20,410 28,8V DC
Ambient humidity when operating | 5 to 95 % RH (no condensation) Voltage range 20.4t0 28.8V DC Rated switching current 0.5 A/output, | 0.3 A/output, | 0.3 A/output, Rated input current approx. 4 mA
Working atmosphere Free from corrosive or flammable 9as Rated input current 7mA 4 mA 4 mA 5 A/module 2 Agroup 2 A/group Voltage / current for ON =19V DC/ =3 mA
and excessive conductive dusts Voltage range 10.2 t0 28.8V DC
- - - >15V/ >19V/ >19V/ . - Voltage / current for OFF <6VDC/<1mA
Installation location Inside control panel Voltage / current for ON S4mA >3mA >3mA Maximurm inrush current Current is to be limited by the overload pro- putresistance ———o
Further general specifications can be found in the Hardware Manual for the <8V/ <6V/ <6V/ tection function. -
MELSEC QR Series. Voltage / current for OFF | _ s <1mA <1mA Max. voltage dropat ON | 0.3Vat05A |03Vat0O5A |03Vat02A OFF —ON | 0:1/0:2/0.4/0.6/1/5/10/20/70 ms,
- Response Initial setting: 10 ms
AC Input Module Input resistance 33kQ 53kQ 53kQ Leakage current at OFF <0.1mA <0.1mA <0.1mA time ON s OFF | 0:2/03/05/0.7/1/5/10/20/70 ms,
P 0.1/0.2/0.4/ 0.1/0.2/0.4/ 0.1/0.2/0.4/ Response | OFF>ON | <05ms <0.5ms <0.5ms Initial setting: 10 ms
Specifications BX10 06/1.0/50 | 0.6/1.0/50 | 06/1.0/5.0 time on—orr =1 PR oy c pr—
Number of inputs 16 OFF—ON' | 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms - =tms =ims =tms | '°“tp5 orinputs 1/32
: Initial setting: | Initial setting: | Initial setting: Surge suppressor Zenerdiode | Zenerdiode | Zener diode nputs per group
Insulation method Photocoupler Response 10ms 10ms 10ms Fuse — — Number of outputs 32
. 100-120V AC time i i
Rated input voltage 0.35/0.4/0.5/ | 0.2/0.3/0.5/ 0.2/0.3/0.5/ " " Output type Transistor (sink)
P 9 50/60 Hz 07/1.0/50  |07/1.050 | 07/1.0/50 External connections corew One 40pin | Two 40-pin lation method h |
Voltage range 85132V ON—sOFF | 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms terminals connector connectors Insulation metho Photocoupler
200 mA within 1 v Initial setting: | Initial setting: | Initial setting: Groups of outputs / 1716 1/32 2732 Rated switching voltage 120 24V DC
Inrush current 10ms 10ms 10 ms Outputs per group —
(at 132V AQ) S O a0 v Rated switching current 0.1 A/output, 2 A/module
. crew ne 40-pin wo 40-pin | | .
6.8 mA External connections terminals connect’;r connect‘:)rs E);t:lrer:al Voltage 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC Maximum inrush current | CUrTent is to be limited by the overload pro-
Rated input t (100V AC, 50 Hz) - supply Current 4mAQ4V) | 20mA(24V) | 16mA (24V) tection function.
ated Input curren 82mA Groups of inputs / 1716 1/32 1/64
] Inputs per grou Max. voltage drop at ON 03Vat0.2A
(100V AC, 60 Hz) puts per group Internal current 140 mA 180 mA 250 mA
ti <
Voltage / current for ON = 80VAC/=5mA Internal c#rrent 10mA 150 mA 180 mA consumption Leakage current at OFF <0.1TmA
consumption Weight 0.16 ki 0.11 ke 0.13 ki <
Voltage / current for OFF =30VAC/=17mA - €9 9 9 9 Response OFF ~>ON | <05ms
126 k2 (50 H2) Weight 0.16 kg 0.11 kg 0.13 kg time ON— OFF <1ms
Input resistance ) N
122 kQ (60 Hz) Relay Output Module Specifications RY40PT5P | RY41PT2P | RY42PT2P Surge suppressor Zener diode
Response | OFF = ON | <15ms T —— Number of outputs 16 32 64 Fuse —
time ON— OFF |<20ms pecifications Output type Transistor (source) External connections Two 40-pin connectors
External connections Terminals Number of outputs 16 Insulation method Photocoupler Groups of outputs / 1732
Groups of inputs / 1/16 Output type Relay Rated switching voltage | 12V to 24V DC Outpus per group
Inputs per group Insulation method Relay External Voltage 121024V DC
| | " 24V DC, 2 A (resistive load) out Rated switching current 0.5 A/output, | 0.3 A/output, | 0.3 A/output, power
nternal current consump- ki , 2 A (resistive load) per outpu 5A/module | 2 A/grou 2 A/grou Current 15 mA (at 24 V)
tion 110 mA Sifjniwnchlng voltage / 240V AC, 2 A (cos = 1) per output; o o group group supply
oltage range .2 10 28.
Weight 0.18kg max. 8 A per group 9 9 : - Icr:)t:;EraTI]c:gﬁnt 220 mA
Minimum switching load | 5V DC, 1 mA Maximum inrush current tCeucrtrlir;t flj rt‘gt?:nllmlted by the overload pro- _ P
Max. switching voltage 125V DC/ 264V AC . Weight 0.13kg
Vo —r Max. voltage dropatON | 0.3Vat0.5A | 02Vat0.1A [03Vat0.2A
aximum switchin .
frequency 9 3600 times/hour Leakage current at OFF <0.1mA <0.1mA <0.1mA
Response OFF>ON |[<10ms Response | OFF>ON | <05ms <0.5ms <0.5ms
time ON—OFF |<12ms time ON—OFF |<1ms <1ms <1ms
Surge suppressor _ Surge suppressor Zener diode | Zenerdiode | Zenerdiode
External connections Screw terminals Fuse — — —
Groups of outputs / : Screw termi- | One 40-pin Two 40-pin
Outpzts per g}:c,up 1/16 External connections nals connector connectors
Internal current Groups of outputs / 1/16 1/32 2/32
consumption 450 mA Outputs per group
Weight 0.22kg External Voltage 12-24V DC 12-24V DC 12-24V DC
ower
supply Current 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V)
Internal current 130mA 190 mA 200 mA
consumption
Weight 0.16 kg 0.11 kg 0.13 kg




Installation

VN DANGER

DANGER

Always switch off the power supply to PLC and other external power sup-
plies before performing any installation and wiring work.

VAN WARNING

@ Only operate the equipment under the conditions described in the
MELSEC iQ-R Hardware Manual. Do not expose the equipment to dust,
oil mist, corrosive or flammable gases, strong vibrations or impacts,
high temperatures, condensation or damp.

@ When installing the equipment take care that no shavings, filings or
wire fragments that could cause short circuits fall into the module. Use
the supplied cover to seal the ventilation slits during installation.
Remember to remove the cover after installing the unit, otherwise the
controller can overheat during operation.

@ Fix the cables connected to a module so that the terminals or the con-
nector is not directly stressed.

@ Always switch off the power supply to PLC and other external power
supplies before performing any installation and wiring work.

@ Before turning on the power supply after installation or wiring close
the terminal cover of the module.

@ Caused by an defective output module, outputs can be left on or off.
Build an external ing circuit for outputs which can cause seri-
ous trouble.

Wiring of the Input Modules

Modules with screw terminals

(RX10, RX40C7)

The connection diagram for the digital input modules with removable terminals is
printed on the modules. Please observe these diagrams when wiring the modules.

Modules with 40-pin connector

Wiring of the Output Modules

Modules with screw terminals

(RY10R2, RY40PT5P)

The connection diagram for the digital output modules with removable terminals is
printed on the modules. Please observe these diagrams when wiring the modules.

Modules with 40-pin connector, sink types

Mounting a module to a base unit

WARNING

@ Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal-
function, injury or fire.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will damage
the module connector and module.

@ Do not touch the conductive or electronic parts of a module directly.
Doing so can cause a unit malfunction or failure.

(@ After switching off the power
supply, insert the module fixing
latch into the module fixing hole
of the base unit.

(@ Push the module in the direction of
arrow to load it into the base unit.

® Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.

Use only wires with a size of 0.3 mm? to 0.75 mm? Twist the end of strand wires
and use ferrules. It is recommended to cover the wire connections with insula-
tion tubes.

Connection cables

For connection to a 40-pin connector (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P, RY42NT2P

and RH42C4NT2P) the prefabricated connection cables Q40CBL-3M and

Q40CBL-5M can be used.

Please observe the following notes to reduce the effects of power supplies or

other sources for electrical noise:

@® Do not bundle AC supply lines together with DC supply lines.

@ Do not lay signal cables close to the main circuit, high-voltage power lines, or
load lines. Otherwise effects of noise or surge induction are likely to take place.
Keep a safe distance of more than 100 mm from the above when wiring.

@ The maximum cable length for in- and output connection is 100 m. To
safely prevent noise you should limit the cable length to 20 m. Take the
voltage drop on the line into consideration.

(RX41C4) (RY41NT2P)
Connection diagram Pin Signal Pin Signal Connection diagram Pin Signal Pin Signal
B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
B19 X01 A19 X11 B19 Yo1 A19 Y11
B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
:'"" B17 | X03 | A17 | Xi3 T e B17 | Y03 A17 | Y13
B20: B16 X04 A16 X14 "—D_ B16 Y04 A16 Y14
_°_\'°—¢_ BIs | xo5 | A15 | Xi5 [ BIs | vos | A15 | vis
! B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 A4 Y16
: B13 X07 A13 X17 I B13 Yo7 A13 Y17
i B12 X08 A12 X18 I B12 Y08 A12 Y18
: B11 X09 AN X19 | B11 Y09 AN Y19
i B10 X0A A10 X1A I B10 | Y0A A0 | YIA
i BO9 X0B A09 X1B i BO9 YOB A09 | YIB
A0S B08 | XoC | Ao8 | XiC AA05 I BO8 | YOoC | Ao8 | YiC
I t. BO7 XoD | Aoz | XD I BO7 YOD A07 | YID
i BO6 XOE A06 X1E AB01.B02 | BO6 YOE A06 Y1E
B BO2; ’
_|| B0t BO5 XOF A0S X1F Ipot —  + BO5 YOF A0S Y1F
24V DC Bo4 Vacant A4 Vacant !A02 Bo4 Vacant A4 Vacant
L. BO3 A03 — 12/24V DC BO3 A03
B2 | COM | A02 B0O2 v+ A02 | COM
BO1 COM | Aol Vacant BO1 V4 A0l | COM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Left connector Right connector Left connector Right connector
Pin | Signal | Pin | Signal || Pin | Signal | Pin | Signal Pin | Signal | Pin | Signal || Pin | Signal [ Pin | Signal

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B0OS XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 1A04 2B04 2A04

1B04 1A04 2B04 2A04
Vacant Vacant Vacant Vacant

1B03 1A03 2B03 2A03

1B02 com1 1A02 2B02 com2 2A02
Vacant Vacant

1B01 | COM1 1A01 2B01 | COM2 | 2A01

Vacant Vacant Vacant Vacant
1B03 1A03 2B03 2A03
1B02 V+ 1A02 [ COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
1BO1 V+ 1A01 coM1 2B01 V+ 2A01 com2




Modules with 40-pin connector, source types Wiring of the Input/Output Composite Modules

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (two 40-pin connectors)
Connection diagram Pin Signal Pin Signal Left connector Right connector
B20 Y00 A20 Y10 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | Xx10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1819 | X01 1A19 | X11 2B19 | Y01 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A7 Y13 1818 | x02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
: B16 Yo4 A16 Y14 1817 | x03 | 1A17 | X13 || 2817 | YO3 | 2A17 | Y13
! B15 Y05 A5 Y1s 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! B12 Yo8 A2 Y18 1813 | x07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Y07 | 2A13 | Y17
! B11 Y09 Al Y19 112 | x08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y18
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | YoA | 2a10 | Y1A
ARS | Bog | YoC | A08 | YiC 1809 | X0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2409 | YiB
! 5ot - BO7 | YOD [ A07 | ViD 1808 | X0C | 1A08 | X1C || 2808 | YoC | 2A08 | Y1C
“Bo2 — Bo6 | YOE | Aos [ YIE 1807 | xoD | 1A07 | Xx1D [| 2807 | YoD | 2A07 | YID
I A0t 1224V DG B0S YOF A0S Y1F 1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2BO6 | YOE | 2A06 | Y1E
?Aoz— B4 | ot "% | \ocant 1805 | XoF | 1a05 | xiF || 2805 | vor | 2m05 | viF
- =t B03 A03 1804 1A04 2B04 2A04
B02 om 02 oV 1803 Vacant TA03 Vacant 2503 Vacant 2803 Vacant
BO1 | COM | Ao1 ov 1802 | com | 1A02 | ] 2802 | v+ 2A02 | COM2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 2B01 V4 2A01 | COM2
Left connector Right connector
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Input wiring for RH42C4ANT2P Output wiring for RH42C4NT2P
1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 - I
1B19 | YO1 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31 ! 2B20
1818 | Y02 | 1A18 | Y12 || 2B18 | Y22 | 2a18 | VY32 T
1817 | Y03 | 1A17 | Y13 || 2B17 | Y23 | 2A17 | VY33 :
1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 i
1815 | Yo5 | 1A15 | Y15 || 2B15 | Y25 | 2A15 [ VY35 :
1814 | YOo6 | 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 i
1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 || 2B13 | Y27 | 2A13 | Y37 i
112 | Yo | 1A12 | vig [[ 2812 | v28 | 2412 | v38 L2A05 )
1811 [ Yoo | 1A11 | Y19 || 2B11 | Y29 | 2A11 | Y39 1 9B02
1810 | YoA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2BO1 '
1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | V3B 502
1808 | YoC | 1A08 | Y1C || 2B08 | Y2Cc | 2A08 | Y3C 201 1a
1807 | YoD | 1A07 | YID || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D -
1B06 | YOE | 1A06 | YIE || 2Bos | Y2E | 2A06 | Y3E . o ! 1224vDC
1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2BO5S | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 1A04 2B04 2A04
1803 Vacant TA03 Vacant 2503 Vacant 2A03 Vacant
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2B02 | com2 | 2402 | oV
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R-Serie

Speicherprogrammierbare
Steuerungen

Installationsanleitung fiir Digital-Ein-/
Ausgangsmodule
Art.-Nr.: 294687 DE, Version A, 20082015

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkrifte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkréfte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Gerate diirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, dirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC iQ-R-Serie sind
nur fir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installations-
anleitung oder den unten aufgefiihrten Handbtichern beschrieben sind. Ach-
ten Sie auf die Einhaltung der in den Handbiichern angegebenen allgemeinen
Betriebsbedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Ein-
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser
Installationsanleitung angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhin-
weise kénnen zu schweren Personen oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur
von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in
Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC iQ-
R-Serie verwendet werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung
oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemag.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Geréate mussen die fiir den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:
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Bedienelemente

Module mit Schraubklemmen
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Nr. | Beschreibung

o Seriennummer

Zeigt die Seriennummer (16 Zeichen) des Moduls.

Nr.

Beschreibung

RUN-LED

GEFAHR:

A Warnung vor einer Gefiihrdung des Anwenders

— Nlchtbeachtung der Vo Bnah.
kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder dle Gesundbheit des
Anwenders fiihren.
ACHTUNG:

A Warnung vor einer Gefc‘ihrdung von Gert'iten

&— pichtbeachtung der Vorsict Bnah
kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

Weitere Informationen

Die folgenden Handblicher enthalten weitere Informationen zu den Geraten:
® Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie

@® Programmieranleitung zur MELSEC iQ-R-Serie

Diese Handbiicher stehen lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung
(https://de3a.MitsubishiElectric.com/fa/de/).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-
rungen der MELSEC iQ-R-Serie ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zustandiges Ver-
kaufsburo oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

@ | ® ON:InBetrieb
@ OFF: 5 V-Spannungsversorgung AUS
LED-Anzeige (Fiir jeden Ein-/Ausgang ist eine rote LED vorhanden,
@ | die den Zustand des entsprechenden Ein-/Ausgangs anzeigt (leuch-
tet=0ON).)
Modul-Identifikations-Leuchte
© | ® Hellgrau: Eingang
@ Dunkelorange: Ausgang
o Strom-/Spannungsanzeige
Zeigt Nennspannung und Eingangsstrom oder Ausgangsstrom an.
Schalter zur Umschaltung der LED-Anzeige bei Modulen mit 64 Ein-
bzw. Ausgéngen:
@ Fir Ein- oder Ausgangsmodule: Schalter zum Umstellen der LED-
[5) Anzeigen zwischen den ersten und zweiten 32 Ein- oder Ausgéan-
gen der Modulen mit 64 E/As.
@ Fir kombinierte Ein- und Ausgangsmodule: Schalter zum Wech-
sel der LED-Anzeigen zwischen Ein- und Ausgangen
O | Abnehmbarer Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen
@ | Klemmenabdeckung
40-polige Buchse(n,
(s polig (n)

Buchse(n) zum Anschluss der externen Ein- und Ausgangssignale.

Pin-Belegung der Steckanschliisse
Die Steckanschliisse sind mit Blick auf das Modul dargestellt.

40-polige Buchse
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Bitte beachten Sie, dass der 40-polige Steckanschluss keine D-Sub-Buchse ist.
Zum Anschluss kénnen die Stecker AGCON-1, A6GCON-2 oder A6GCON-4 oder fer-
tig konfektionierte Leitungen verwendet werden (siehe Abschnitt Anschluss)

Abmessungen
Die Abmessungen sind fiir alle E/A-Module gleich.
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Technische Daten

DC-Eingangsmodule (24 V DC)

Transistor-Ausgangsmodule

Kombinierte Ein-/Ausgangsmodule

. . ; Technische Daten RX40C7 RX41C4 RX42C4 Technische Daten RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Technische Daten RH42C4NT2P
Allgemeine Betriebsbedingungen — " —
Anzahl der Eingange 16 32 64 Anzahl der Ausgénge 16 32 64 Anzahl der Eingdnge 32
it JETnEchelDaten Art der Geber Wahlweise plus- oder minusschaltend Ausgangstyp Transistor (minusschaltend) Isolation Optokoppler
Umgebungs- | 'M Betrieb Obis 55°C Isolation Optokoppler Isolation Optokoppler Nennspannung 24V DC
temperatur i 95 pic 75
beiLagerung 25 bis 75°C Nennspannung 24V DC Ausgangsnennspannung | 12V bis 24V DC Spannungsbereich 20.4 bis 28.8V DC
g:;ﬁ:zgterireei?twe Luftfeuchtigkeit 5 bis 95% (ohne Kondensation) Spannungsbereich 20,4 bis 28,8V DC 05A/ 03A/ 03A/ Eingangsnennstrom etwa 4 mA
i " 7 mA 2mA 2mA Ausgangsnennstrom Ausgang, Ausgang, Ausgang, S /st fi
" Keine aggressiven oder entziindli- 'ngangsnennstrom m m m 5 A/Modul 2 A/Gruppe 2 A/Gruppe pannung/>trom L 219V DC/ 23 mA
Umgebungsbedingungen L o - Signalzustand ,EIN
chen Gase, kein tiberméBiger Staub Spannung/Strom fiir >15V/ >19V/ >19V/ Spannungsbereich 10,2 bis 28,8V DC
n Signalzustand ,EIN” >4mA >3 mA >3 mA p: 9 - . Spannung / Strom fiir
Einbauort Im Schaltschrank o - H " <6VDC/<1TmA
" " . Strom soll von der Uberlastschutzfunktion Signalzustand ,AUS'
- - - - — - Spannung / Strom fiir <8V/ <6V/ <6V/ Einschaltstromspitze begrenzt werden
Weitere allggmelne Betnebsbedmgungen sind in der Hardware-Beschreibung Signalzustand,, AUS"” <2mA <1mA <1mA 9 - Eingangswiderstand etwa 5,3 kQ
zur MELSEC iQ-R-Serie angegeben. Max. Spannungsabfall
Eingangswiderstand 3,3kQ 53kQ 53kQ bei -oP hal 9 0,3Vbei05A | 03Vbei05A |03Vbei02A 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
) eim Einschalten Ansprech- AUS — EIN Voreinstellung: 10 ms
AC-Eingangsmodule 0,1/0,2/04/0,6/ | 0,1/0,2/0,4/0,6/ | 0,1/0,2/0,4/0,6/ Leckstrom bei ausgeschal- zeit (ein- -
" 1,0/5,0/1 1,0/5,0/1 1,0/5,0/1 <0,Tm, <0,Tm, <0,Tm ,2/0,3/0,5/0,7/1/5/1 70 ms,
0/5,0/10/20/ 0/5,0/10/20/ 0/5,0/10/20/ 9 <0,TmA <0,1mA <0,1mA stellbar) 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70
Technische Daten RX10 AUS— EIN | 70ms 70 ms 70 ms tetem Ausgang EIN— AUS Voreinstellung: 10 ms
Anzahl der Eingénge 16 Voreinstellung: | Voreinstellung: | Voreinstellung: Ansprech- | AUS—EIN | <0,5ms <0,5ms <0,5ms
. Ansprech- 10ms 10ms 10ms it Anzahl der Gruppen/ 1/32
Isolation Optokoppler it 3/0A05) 2030507 003057077 EIN— AUS [<T1ms <1ms <1ms Eingdnge pro Gruppe
,35/0,4/0,5 ,2/0,3/0,5/0,7, ,2/0,3/0,5/0,7, N N " " "
Nennspannung 100-120V AC 0.771,0/50010/ | 1.0/5,0/10/20/ | 1.0/5,0/10/20/ Netzfilter Z-Diode Z-Diode Z-Diode Anzahl der Ausgénge 32
50/60 Hz EIN — AUS | 20/70 ms 70ms 70ms Sicherung — — — Ausgangstyp Transistor (minusschaltend)
i Voreinstellung: | Voreinstellung: | Voreinstellung:
Spannungsbereich 85-132V 18’;‘25 elung 18r:1|:5 eling lgr:r:;m eling Externe Anschlisse Schraub- Ein 40-poli- | Zwei 40-po- Isolation Optokoppler
. . 200 mA fiir 1 ms klemmen ger Stecker lige Stecker N
Max. Einschaltstromspitze bei . Schraub- Ein 40-poli- Zwei 40-po- Ausgangsnennspannung 12 bis 24V DC
(bel 132VAC Externe Anschlisse klemmen ger Stecker | lige Stecker Anzahl Gruppen/ 1/16 1/32 2/32 A t 0,1 A/A 2 A/Modul
6,8 mA — ’ Ausgange pro Gruppe usgangsnennstrom A usgang, /! odu
nzahl der Gruppen, . . i
Eingangsnennstrom (BTg?n\/AAC( 50Hz) Eingange pro G‘Ij'ﬁppe 1/16 1/32 1/64 Versorgung | SPannung | 12-24V DC 12-24V DC 12-24VDC Einschaltstromspitze z:;:::zi“v:;gs:.r Uberlastschutzfunktion
(100V AC, 60 Hz) Interne Stromaufnahme 110 mA 150 mA 180 mA des Moduls | strom 4mA (24V) 20mA(24V) | 16 mA (24V) Max. Spannungsabfall
T P 03Vbei02A
Spannung / Strom fiir Sig- | _ 80V AC/=5mA Gewicht 0,16 kg 0,11kg 0,13 kg Interne Stromaufnahme 140 mA 180 mA 250 mA beim Einschalten
nalzustand ,EIN Gewicht 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg Leckstrom bei ausgeschal- <01 mA
Spannung / Strom fiir Sig- Relais-Ausgangsmodule tetem Ausgang -
nalzustand ,AUS” =30VAC/=17mA gan9 Ansprech- | AUS—EIN_ | <05 ms
Technische Daten RY10R2 Technische Daten RY40PTSP | RY41PT2P | RY42PT2P roprech” -
Ei . 14,6 kQ (50 Hz) zeit
ingangswiderstand - EIN—AUS | <1ms
12,2 kQ (60 Hz) Anzahl der Ausgange 16 Anzahl der Ausginge 16 32 64
S < N Netzfilter Z-Diode
Ansprech- | AUS—EIN | <15ms Ausgangstyp Relais Ausgangstyp Transistor (plusschaltend) sch
zeit EIN— AUS [<20ms Isolation Relais Isolation Optokoppler e - - -
Externe Anschliisse Schraubklemmen 24V DC, 2 A (ohmsche Last) pro Ausgang AUSoanGSTEnTEDaNTIn 12V bis 24V DC Externe Anschliisse Zwei 40-polige Stecker
Nennschaltspannung/- o gang P 9
Anzahl der Gruppen/ strom 240V AC, 2 A (cosj = 1) pro Ausgang Anzahl Gruppen/ 1/32
W PP 1/16 max. 8 A pro Gruppe 0,5 A/ 03 A/ 03 A/ Ausgénge pro Gruppe
Eingénge pro Gruppe - Ausgangsnennstrom Ausgang, Ausgang, Ausgang, -
Interne Stromaufnahme 110 mA Min. Schaltlast 5VDC 1mA 5 A/Modul 2 A/Gruppe | 2 A/Gruppe \éersl?/lrggnﬁ Spannung | 12 bis 24V DC
Gewicht 0.18kg Max. Schaltspannung 125V DC/ 264V AC Spannungsbereich 10,2 bis 28,8V DC es Moduls | strom 15 mA (bei 24 V)
Max. Schaltfrequenz 3600 Schaltungen/h ) ’ Strom soll von der Uberlastschutzfunktion Interne Stromaufnahme | 220 mA
Einschaltstromspitze b d N
Ansprech- |AUS—EIN [ <10ms egrenzt werden. Gewicht 0,13 kg
zeit EIN—AUS [<12ms Max. Spannungsabfall 03Vbei05A [ 02Vbei0,1A | 03Vbei02A
beim Einschalten
Netzfilter — Locket bei ol
eckstrom bei ausgeschal-
Externe Anschliisse Schraubklemmen tetem Ausgang <0,1mA <0,1mA <0,1mA
ﬁz:ggll_'ggu;;éegr/uppe 1/16 Ansprech- AUS—EIN | <05ms <0,5ms <0,5ms
zeit EIN—AUS |[<1ms <1ms <1ms
Interne Stromaufnahme 450 mA - - - -
Netzfilter Z-Diode Z-Diode Z-Diode
Gewicht 0,22 kg -
Sicherung — — —
. Schraub- Ein 40-poli- Zwei 40-po-
Externe Anschiiisse klemmen ger Stecker lige Stecker
Anzahl Gruppen/
Ausgange pro Gruppe 1/16 1/32 2/32
Versorgung | Spannung | 12-24VDC 12-24V DC 12-24VDC
des Moduls | strom 4mA(24V) | 20mA(24V) |16 mA(24V)
Interne Stromaufnahme 130 mA 190 mA 290 mA
Gewicht 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Installation

Anschluss

VN GEFAHR

GEFAHR

Schalten Sie vor der I und der Verdrah die Versorgungs-
spannung der SPS und andere externe Spannungen aus.

@ Schalten Sie vor der und der Verdi die Versor-
gungsspannung der SPS und andere externe Spannungen aus.

@ SchlieBen Sie vor dem Einschalten der Spannung die Abdeckung der
Kl der Modul

VAN ACHTUNG

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die
in der Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie aufgefiihrt sind.
Die Geriite diirfen keinem Staub, Olnebel, dtzenden oder entziindli-
chen Gasen, starken Vibrationen oder Schlidgen, hohen Temperaturen
und keiner Kond oder Feuchtigkei g d

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die spdter
einen Kurzschluss verursachen kénnten. Verwenden Sie zum Ver-

chlieBen der Liift hlitze die mitgelieferte Abdeckung. Nach dem
Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung wieder
entfernt werden, um eine Uberhitzung der Steuerung zu vermeiden.

@ Die an den Modulen angeschl. Lei 7] so befestig
werden, dass auf den Klemmleisten bzw. den Steckern keine iibermd-
Bige mechanische Belastung ausgeiibt wird.

@ Durch ein defektes Ausgangsmodul kann evtl. ein Ausgang nicht kor-
rekt ein- oder ausgeschaltet werden. Sehen Sie deshalb bei Ausgdn-
gen, bei denen dadurch ein gefdhrlicher Zustand eintreten kann,
Uberwach inrich vor.

Anschluss der Eingangsmodule

Module mit Schraubkl

(RX10, RX40C7)

Bei den Digital-Eingangsmodulen mit abnehmbarem Klemmenblock ist die
Anschlussbelegung auf das Modul gedruckt. Bitte beachten Sie diese Klem-
menbelegung bei der Verdrahtung.

Module mit 40-poliger Buchse
(RX41C4)

Anschluss der Ausgangsmodule

Module mit Schr
(RY10R2, RY40PT5P)

Bei den Digital-Ausgangsmodulen mit abnehmbarem Klemmenblock ist die
Anschlussbelegung auf das Modul gedruckt. Bitte beachten Sie diese Klem-
menbelegung bei der Verdrahtung.

Module mit 40-poliger Buchse, minusschaltende Logik
(RY41NT2P)

Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal

Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal

Installation der Module auf dem Baugruppentréager

/N ACHTUNG

)

@ Vordem Einbau der Module istimmer die Netzsp halten

@ Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Baugrup-
pentriiger gesetzt, kénnen sich die Stifte im Modulstecker verbiegen.

@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der

Module. Dies kann zu Stérungen oder Beschédigung der Module fiihren.

@ Nachdem Sie die Netzspannung
ausgeschaltet haben, setzen Sie
das Modul mit der unteren
Lasche in die Fihrung des Bau-
gruppentrdgers ein.

(@ Driicken Sie das Modul anschlie-
Bend auf den Baugruppentrager,
bis das Modul ganz am Baugrup-
pentréger anliegt.

@ Sichern Sie das Modul zusétzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn Vibra-
tionen zu erwarten sind. Diese Schraube gehért nicht zum Lieferumfang
der Module.

Verwenden Sie fiir die Verdrahtung Leitungen mit einem Querschnitt von 0,3
bis 0,75 mm?. Abisolierte Drahte missen mit Aderendhiilsen versehen und mit
einem Isolierschlauch vor Beriihrung geschitzt werden.

Anschlusskabel

Fur den Anschluss an eine 40-polige Buchse (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P,

RY42NT2P and RH42C4NT2P) stehen lhnen die vorkonfektionierten Anschluss-

kabel Q32CBL-3M und Q32CBL-5M zur Verfiigung.

Um Einflusse von Netzteilen oder anderen Stérquellen zu vermeiden, beach-

ten Sie bitte die folgenden Hinweise:

@ Gleichstrom fiihrende Leitungen sollten nicht in unmittelbarer Néhe von
Wechselstrom flihrenden Leitungen verlegt werden.

@ Leitungen, die hohe Spannungen oder Stréme fiihren, sollten von Steuer-
und Datenleitungen getrennt verlegt werden. Der Mindestabstand zwi-
schen diesen Leitungen betragt 100 mm.

@ Leitungen zu den Ein- und Ausgangen konnen auf einer Lange von maxi-
mal 100 m erweitert werden. Um Storeinfliisse sicher zu vermeiden, sollten
die Leitungslangen jedoch auf 20 m begrenzt werden. Beriicksichtigen Sie
den Spannungsabfall in den Leitungen.

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X11

B18 X02 A18 X12

re B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xx14

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 X07 A13 X17

B12 Xo08 A12 X18

B11 X09 Al1 X19

B10 X0A A10 X1A

B09 XoB A09 X1B

AO5.; Bog | xoC | Aog8 | XicC

1 B07 X0D A07 X1D

B06 XOE A06 X1E

- B02;
—||ﬁ' BO5 XOF A05 X1F
24V DC BO1: BO4 | Nicht | A% | Nicht
1

. BO3 belegt AO3 belegt

B02 | COM | A02 | Nicht
BO1 CcOM | Ao1 | belegt

B20 | Yoo | A2 | Y10
Blo | o1 | A19 | ¥vn
B8 | Yo2 | A8 [ Y12
- B17 | Y03 A17 | Y13
Lt Bl | voa | A6 | vi4
! B15 | Y05 A15 | Y15
I B14 | Yos | A4 | Y6
I B13 | Yo7 | A3 | v17
I B12 | Y8 | A12 | Y8
i BI1 | Yoo | A1l | Y19
i BIo | YoA | A0 | Y1A
i B9 | YoB | A09 | YB

AROS  — Bos | Yo | Aos | vic
I Bo7 | voo | Ao7 | viD
- BO1, B2

e BO6 | YOE | A06 | VIE

a0t — + Bos | YOF | A0s | YIF
Thoz | BO4 | Nicht | A04 | Nicht
12/24V DC Bo3 | belegt | ap3 | belegt
B2 | v+ | Ao2 | com
BO1 v+ | Ao1 | com

—_

(RX42C4)

(RY42PT2P)

Linker Anschluss Rechter Anschluss

Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal

Linker Anschluss Rechter Anschluss

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B0OS XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B04 | Nicht | 1A04 | Nicht [[ 2B04 | Nicht | 2A04 | Nicht

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 | Nicht | 'A04 | Nicht || 2BO4 | Nicht | 2A04 | Nicht

1803 | belegt | a3 | belegt | opo3 | belegt | yp03 | belegt
1802 | COMT | 1A02 | Nicht || 2B02 | COM2 | 2A02 | Nicht
1B01 | COM1 | 1A01 | belegt | 2Bo1 | com2 | 2a01 | belegt

1803 | belegt | 103 | belegt | opo3 | belegt | ypg3 | belegt
1802 | V+ | 1A02 | comi || 2B02 | v+ | 2A02 | com2
1801 | v+ | 1A01 | comt || 2Bo1 | v+ | 2a01 | com2




Module mit 40-poliger Buchse, plusschaltende Logik Anschluss der kombinierten Ein-/Ausgangsmodule

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (zwei 40-polige Buchsen)
Anschlussbelegung Pin | signal | Pin | Signal Linker Anschluss Rechter Anschluss
B20 Y00 A20 Y10 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | Xx10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1819 | X01 1A19 | X11 2B19 | Y01 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A7 Y13 1818 | x02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
: B16 Yo4 A16 Y14 1817 | x03 | 1A17 | X13 || 2817 | YO3 | 2A17 | Y13
! B15 Y05 A5 Y1s 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! B12 Yo8 A2 Y18 1813 | x07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Y07 | 2A13 | Y17
! B11 Y09 Al Y19 112 | x08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y18
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | YoA | 2a10 | Y1A
ARS | Bog | YoC | A08 | YiC 1809 | X0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2409 | YiB
! 5ot - BO7 | YOD [ A07 | ViD 1808 | X0C | 1A08 | X1C || 2808 | YoC | 2A08 | Y1C
“Bo2 — Bo6 | YOE | Aos [ YIE 1807 | xoD | 1A07 | Xx1D [| 2807 | YoD | 2A07 | YID
1 A01 12/24V DG B05 YOF A05 YIF 1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2BO6 | YOE | 2406 | YI1E
?Aoz— BO4 | Nicht | A% | Nicht 1805 | XoF | 1a05 | xiF || 2805 | vor | 2m05 | viF
e Bo3 | belegt [ g3 | belegt 1804 | Nicht | 1A04 | Nicht || 2B94 | Nicht | 2A04 | Nicht
B02 CcoOM A02 oV 1803 | belegt | qa03 | belegt || 2go3 | belegt | 203 | belegt
BO1 | COM | Aol ov 1B02 | COM1 | 1A02 | Nicht || 2B02 | v+ | 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 | belegt ([ 2B01 V4 2A01 | COM2
Linker Anschluss Rechter Anschluss
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal ggssguli;scii‘r_gggénge Qgsaluizsciﬂ_ét;sgénge
1820 | Yoo | 1A20 | Yio [ 2820 | Y20 | 2A20 | Y30 ok e !
1819 | Yo1 1A19 | Y11 2819 | Y21 2A19 | Y31 — 1820 ! ! 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 I
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 :
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 1
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 :
1
1
1
1

1814 | vos | 1A14 | Yvie || 2814 | v26 | 2A14 | v36
1813 | voz [ 1a13 | viz || 2813 | v27 | 213 | v37
1812 | vos | 1A12 | vis || 2812 | Y28 | 2212 | v38 ~2A05
1811 | voo | 1A11 | vio [| 2811 | v29 | 2a11 | v39 o—o/oﬂd} 1 9B02

1810 | YOA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2B01 !
1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | V3B 502
1808 | YoC | 1A08 | Y1C || 2B08 | Y2Cc | 2A08 | Y3C Ton0t 1,
1807 | YoD | 1A07 | YID || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D -
! 12/24VDC

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E o
1B0O5 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
1B04 | Nicht | 1A04 | Nicht || 2B04 | Nicht | 2A04 | Nicht
1803 | belegt | 1p03 | belegt || 2gp3 | belegt [ 2a03 | belegt
1B02 com1 1A02 oV 2B02 COM2 | 2A02 oV
1BO1 CcoM1 1A01 oV 2B01 COM2 | 2A01 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://de3a.mitsubishielectric.com



}‘MITSUBISHI ELECTRIC
Série MELSEC iQ-R

Automates programmables industriels

Manuel d'installation pour les modules
d’entrée/sortie numérique
N°. art : 294687 FR, Version A, 20082015

Consignes de sécurité

Utilisation réservée a du personnel qualifié

Les instructions du présent manuel sont uniquement destinées aux électriciens
qui connaissent déja les normes de sécurité en automatisme. La configuration
du systéme, l'installation, la mise en service, la maintenance et le contrdle de
I'équipement peuvent uniquement étre effectués par des électriciens qualifiés.
Toute modification apportée au matériel et/ou au logiciel de nos produits et non
expressément décrite dans le présent manuel ou d'autres manuels peut unique-
ment étre effectuée par un collaborateur autorisé de Mitsubishi Electric.

Usage conforme du produit

Les automates programmables industriels (API) de la série MELSEC iQ-R sont
uniquement destinés aux applications décrites dans le présent manuel d'ins-
tallation et/ou dans les autres manuels mentionnés ci-dessous. Tous les
réglages et paramétres de fonctionnement indiqués dans le présent manuel
doivent étre respectés. Les produits décrits ont tous été congus, fabriqués,
controlés et documentés en se conformant strictement aux normes de sécu-
rité en vigueur. Toute modification non autorisée du matériel ou du logiciel ou
le non-respect des avertissements figurant dans le présent manuel et sur les
produits peut entrainer de graves blessures du personnel et/ou de graves
dégats aux biens. Seuls les périphériques et équipements complémentaires
spécifiquement recommandés par Mitsubishi Electric peuvent étre utilisés
avec les automates programmables industriels de la série MELSEC iQ-R. Tout
autre usage sera considéré comme non conforme.

Prescriptions de sécurité

Toutes les prescriptions en matiére de sécurité et de prévention des accidents
doivent étre suivies pour la configuration, I'installation, la mise en service, la
maintenance et le controle des présents produits.

Ce manuel comporte des consignes d'avertissement pour vous aider a utiliser
les produits de maniére adéquate et sare. Ces consignes sont identifiées
comme suit :

DANGER:
A Risque de blessure pour I'utilisateur.

Le non-respect de ces consignes de sécurité peut présenter un
risque pour la santé ou entrainer une blessure pour l'utilisateur.

Eléments de commande

Modules avec bornes a vis

01234567
89AB|CDEF

R ;.0 2000nc 24

SANCA TAYNCA € ATCA TR
Goalm[al> ool N o]

)

01234567

89ABCDEF

01234567

89ABCDEF

- |
(€

89ABCDEF
01234567

89ABCDEF

o |

o—

N° | Description

ATTENTION :
A Risque de dégdt matériel.
L ) Le non-respect de ces consignes de sécurité peut entrainer

de graves dégats a I'équipement ou a d'autres biens.

DEL RUN
@ ON:En fonction
@ OFF : Alimentation 5 V éteinte

pondante (allumée = ON) est présente pour chaque entrée/sortie.)

Informations complémentaires

Vous pourrez trouver des informations complémentaires sur les présents pro-
duits dans les manuels suivants :

@ description du matériel du MELSEC iQ-R

® manuel de programmation de la série MELSEC iQ-R

Vous pouvez télécharger gratuitement ces manuels a partir de notre site internet
(https:/fr3a.MitsubishiElectric.com/fa/fr/).

Si vous avez des questions sur l'installation, la programmation et I'utilisation
des automates MELSEC iQ-R, n'hésitez pas a prendre contact avec votre distri-
buteur ou bureau de vente local.

Témoin d'identification module
@ Gris clair : Entrée
@ Orange foncé : Sortie

o
) Affichage DEL (Une DEL rouge affichant I'état de I'entrée/sortie corres-
(3]
(4]

Indication de puissance
Indique la tension nominale et le courant d'entrée ou de sortie.

Interrupteur de sélection d'indication

@ Pour le module dentrée ou le module de sortie : Interrupteur pour
changer l'indication DEL sur les 32 points de la premiére moitié ou
les 32 points de la seconde moitié d'un module 64 points.

@ Pour le module I/O combiné : Interrupteur pour changer l'indica-
tion DEL pour I'entrée ou la sortie.

(]

Bloc avec 18 bornes a vis

Cache-bornes

Prise femelle a 40 broches
Connecteur pour fil signal I/0 provenant d’appareils externes.

Marquage des informations de production

©|e (&6

Affiche les informations de production (16 chiffres) du module.

Affectation des broches des prises embrochables
La représentation des prises embrochables est visible sur le module.

Prise femelle & 40 broches

BZO—%—AZO
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oo

oo

oo
801__\5}_1\01

Faire attention que la prise embrochable a 40 broches ne soit pas pas une prise
femelle Sub-D. Les connecteurs AGCON1, A6GCON-2 ou A6CON-4 ou des cables
complétement montées peuvent étre utilisées pour le raccordement (voir cha-
pitre Raccordement).

Dimensions
Les dimensions de tous les modules dE/S numérique sont identiques.
<.
— 1
]
]
& — 8
]
]
=
3 Tr
110
27,8 131

Unité : mm



Données techniques

Modules d'entrée CC (24 V CC)

Modules de sortie a transistor

Modules combinés d’entrée/sortie

Données techniques RX40C7 RX41C4 RX42C4 Données techniques RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Données techniques RH42C4NT2P
Conditions générales de fonctionnement Nombre d'entrées 16 32 64 Nombre de sorties 16 32 64 Nombre d'entrées 32
Caractéristique Données techniques Type de capteur Commutation négative/positive Type de sortie Transistor (2 commutation négative) Isolation Photocoupleur
Température | Service 0a55°C Isolation Photocoupleur Isolation Photocoupleur Tension nominale 24V CC
-253 ° ension nominale ension nominal de sortie a age de tension 4 a 28,
ambiante Stockage 25375°C Te I 24V CC T Id 12Va24vCC Plage d 20,4228,8VCC
Humidité relative admissible en 5495 % (sans condensation) Plage de tension 20,4228,8VCC Courant nominal de sortie | &> A/sortie, | 0,3 A/sortie, | 0,3 A/sortie, Courant nominal d'entrée [ env.4 mA
service - ; 9 5A/module | 2 A/groupe 2 A/groupe -
Pasd ” il ol Courant nominal d'entrée | 7 mA 4mA 4mA Tension/courant pour >19VCC/ =3 mA
. . as de gaz corrosifs ou inflammables, i 3 ' i "ON" = =
Conditions environnantes peu de poussidres Tension/courant pour >15V/ >19V/ 10V, Plage de tension 10,2a28,8VCC I'état de signal "ON
P d " D re de distribat I'état de signal "ON" >4mA >3 mA >3 mA Surintensité a Le courant doit étre limité par la fonction de Tension/courant pour <6VCC/<1mA
mplacement de montage ans une armoire de distribution ' i ' i "OFF" = =
- . il — —— Tension/courant pour <8V, <6V/ <6V/ I'enclenchement protection contre la surcharge I'état de signal "OFF
Vous trouverez plus d'informations sur les conditions générales d'utilisation 'état de signal "OFF" <2mA <1mA <1mA Chute detension maxiala | 0,3V pour 0,3V pour 0,3V pour Résistance d'entrée ca.53kQ
dans la description du matériel du MELSEC iQ-R. — - mise en circuit 05A 0,5A 02A
Résistance d'entrée 3,3kQ 53kQ 53kQ . 4 . OFF — ON 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
Modules dentrée CA 0,1/02/04/ | 0,1/02/04/ | 0,1/0,2/0,4/ Courantde fuitelorsde | <01 ma <01 mA <01 mA Temps de Préréglage : 10 ms
= = 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 réponse ON — OFF 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Données techniques RX10 OFF— ON' [ 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Tempsde |OFF—ON |<05ms <0,5ms <0,5ms Préréglage : 10 ms
Nombre d'entrées 16 T q I]’Berrsglage: I]’:)err‘sglage: ﬁ’gerr‘:sglage: réponse ON—OFF |<1ms <1ms <1ms Nombre de groupes/ 1/32
N emps de " - " " N Sorties par groupe
Isol Ph | 5
solation otocoupleur réponse 035/0,4/0,5/ | 0,2/0,3/0,5/ 0,2/0,3/0,5/ Filtre de ligne Diode Zener | Diode Zener | Diode Zener Fy——— =
Tension nominale 1002120V CA 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 Fusible _ _ _ ombre de sorties
50/60 Hz ON— OFF [ 10/20/70 ms | 10/20/70 ms [ 10/20/70 ms Deux con Type de sortie Transistor (a commutation négative)
" Préréglage: | Préréglage: | Préréglage: 3 "
Plage de tension 85-132V 1(!)6::? age 1?;:? age 168::59 age Raccordements externes Bornes a vis ggg?:g;zl;r @ | necteurs Isolation Photocoupleur
Surintensité maxi a 200 mA pour 1 ms Un con- Deux con- 3 40 broches Tension nominal de sortie | 12224V CC
I'enclenchement our 132V CA - N s
b ) Raccordements externes Bornes a vis necteur a necteurs a IS\lorpbre de groupes/ 1/16 1/32 2/32 Courant nominal de sortie | 0,1 A/sortie, 2 A/module
6,8mA 40 broches | 40 broches orties par groupe urntensite N ot &tre mité oar Ia forction d
) . 100V CA, 50 Hz - - " = = — urintensité e courant doit étre limité par la fonction de
Courant nominal d'entrée §3,2 mA ) Nom’bre de groupes/ 1716 1732 1/64 anm:rdta Tension 12-24VCC 12724V CC 12-24VCC al'enclenchement protection contre la surcharge
(100V CA, 60 Hz) Entrées par groupe module Courant 4mA(24V) | 20mA(24V) | 16 mA (24V) Chute de tension maxi a la
Tension/courant pour I'état Consommation inteme de 110 mA 150 mA 180 mA C tion int d mise en circuit 03Vpour02A
de sianal "ON" =80VCA/=5mA courant onsommationintemede | 440 ma 180 mA 250 mA -
e signa - courant Courant de fuite lors de <01 mA
Tension/courant pour 1état | _ 00/ =1 7ma Poids 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg Poids 0,16kg 011kg 013 kg sortie déconnectée =
de signal "OFF" ! . X Temps de OFF—->ON |<05ms
Résistance d'entrée 14,6 kQ (50 Hz) Modules de sortie a relais réponse ON—OFF | <1ms
12,2kQ (60 Hz) D. ées techni RY10R2 Données techniques RY40PT5P RY41PT2P RY42PT2P - - -
1 - Filtre de ligne Diode Zener
Temps de OFF—>ON [<15ms Nombre de sorties 16 Nombre de sorties 16 32 64 Modules combinds
réponse ON— OFF | <20ms Type de sortie Relais Type de sortie Transistor (a commutation positive) d’entrée/sortie -
Raccordements externes bornes Isolation Relais Isolation Photocoupleur Raccordements externes | Deux connecteurs a 40 broches
Nombre de groupes/ 1/16 Tension/ . inal 24V CC, 2 A (charge ohmique) par sortie Tension nominal de sortie | 12V a 24V CC Nombre de groupes/ 1/32
Entrées par groupe o o el | 240V CA, 2 A (cos = 1) par sortie c inal de sortie | 05 A/sortie, | 0,3 Arsortie, [ 03 A/sortie, Sorties par groupe
Consommation internede | 0 max. 8 A par groupe ourant nominal de sortie | &'» /o qule | 2 A/groupe 2 A/groupe Alimenta- | Tension 12324V CC
courant Charge de commutation i 3 tion du
- narg | 5V CC, 1 mA Plage de tension 10,2a288VCC module Courant 15 mA (pour 24V)
Poids 0,18 kg minimale N . — — N
- - Surintensité a Le courant doit é&tre limité par la fonction de ——
Tension de commutation 125V CC/ 264V CA I'enclenchement protection contre la surcharge Consommation interne 220 mA
maxi de courant
- Chute de tensionmaxiala | 0,3V pour 0,2V pour 0,3V pour -
Fréequencede 3600 commutations/h mise en circuit 05A 0,1A 02A Poids 0.13kg
commutation maxi C T de fuite lore d
ourant de fuite lors de
Temps de OFF—>ON [<10ms sortie déconnectée <0,1mA £0,1mA <01 mA
reponse ON—OFF | <12ms Tempsde |OFF—>ON [<05ms <05ms <05ms
Filtre de ligne - réponse ON—OFF |<1ms <1ms <1ms
Raccordements externes Bornes a vis Filtre de ligne Diode Zener | Diode Zener | Diode Zener
Nom_bre de groupes/ 1/16 Fusible — — —
Sorties par groupe
oni Connecteura | D&Ux con-
Consommation interne de 450 mA Raccordements externes | Bornes a vis 40 broches necteurs
courant a 40 broches
Poids 0,22 ke
9 g'on?b'e de groupes/ 1716 1732 2/32
orties par groupe
Alimenta- | Tension 12-24V CC 12-24V CC 12-24V CC
tion du
module Courant 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA(24V)
Consommation interne 130 mA 190 mA 290 mA
de courant
Poids 0,16 kg 0,11kg 0,13kg




Installation Raccordement Raccordement des modules d'entrée Raccordement des modules de sortie

Modules avec bornes a vis Modules avec bornes a vis
DANGER DANGER (RX10, RX40C7) (RY10R2, RY40PT5P)
) 4 L'affectation des broches est inscrite pour les modules d'entrée numérique L'affectation des broches est inscrite pour les modules d'entrée numérique
- — - - - — — - - avec répartiteur amovible sur le module. Priére de tenir compte de cette affec- avec répartiteur amovible sur le module. Priére de tenir compte de cette affec-
Toujours couper | electnque de I'API et les autres [ ] T ij couper! électrique deIAPletIesautres alimenta- tation des bornes lors du cablage. tation des bornes lors du cablage.
q tout travaild' etdecdblage. 6l tout travaild'installation etdecdblage.
@ Replacer les cache-bornes sur les modules avant de remettre le courant, Modules avec prise embrochable de 40 broches Modules avec connecteur 40 broches, type sink
@ Si un module de sortie est défectueux, il se peut qu'une sortie ne (RX41C4) (RY41NT2P)
s'active/désactive pas correctement. Toujours prévoir des dispositifs o ron des broch n ranal " ronal
Y ATTENTION de contréle permettant une vérification dans les systémes ou une Affectation des broches E:: Signal E:‘:— Signal Atectationice s roches Broche | Signal | Broche | Signal
erreur de sortie peut se révéler dangereuse. B20 Yoo A20 Y10
® Utiliser l'équl:pe.ment excll{s{vement selor! les conditions indiqflée.s Utiliser des cables de section de 0,3 & 0,75 mm?. Les fils dénudés doivent étre B20 X00 A20 X10 B19 Y01 A19 Y11
dans la Description du matériel du MELSECiQ-R. Ne pas exposer I'équi- munis d'embouts et étre protégés contre un contact par une gaine isolante. B19 X01 A19 X11 B1a Y02 A8 Y12
pement a la poussiére, au brouillard d'huile, aux gaz corrosifs ou 1 1 1
ble, aux fortes vibrations ou forts impacts, aux températures Cable de raccordement B18 X02 A18 X12 - B20 B17 Y03 A17 Y13
élevées, a la condensation ou a la vapeur. N . . B B17 X03 A7 X13 I
® Lors de l'i llation de I'équil veillerace qu'aucun copeauou Pour le raccordement a une prise femelle a 40 broches (RX41C4, RX42C4, 1 ’ B16 Y04 Al6 Y14
f N PO B L RY41NT2P, RY42NT2P et RH42C4NT2P), les cables de raccordement préconfec- B20; B16 X04 A16 X14 |
ragment de fil ne pénétre dans le module et n'engendre ultérieure- tionnés Q40CBL-3M et Q40CBL-5M peuvent &tre utilisés —o—\o—¢— ! B15 Y05 A15 Y15
ment des courts-c:rcu:tsJ Ut:hfer le ::.ouyercle fourni pour l:’om':her les Priére de suivre les instructions suivantes pour éviter des interférences avec les B15 X05 A15 X15 1 B14 Y06 Al4 Y16
v ! Nepas d le modules d'alimentation ou les autres sources de perturbations : ! B14 X06 Al4 X16 :
couvercle aprés avoir installé 'unité afin dewter une surchauffe de @ Les cables parcourus par un courant continu ne doivent pas étre posés 1 ! B13 Y07 A13 Y17
I' pendant le foncti a proximité directe des cables parcourus par un courant alternatif. 1 B13 Xo7 A3 x17 | B12 Y08 A12 Y18
@ Les cdbles raccordés aux modules doivent étre fixés de manieére telle @ Les cables parcourus par des hautes tensions ou des courants élevés 1 B12 X08 A12 X18 N
qu'aucune contrainte mécanique excessive ne s'exerce sur les bar- doivent étre distants des cables de commande et des cables de données. | I B Yo9 A1 Y19
rettes de raccordement ou les connecteurs. L'écart minimal entre ces cables est de 100 mm. | B X09 Al X19 1 B10 YOA A10 Y1A
@ Les cables des entrées et sorties peuvent s'étendre a une longueur maxi- | B10 X0A A10 X1A | B09 YoB A9 YiB
Mont d dules d l'unité de b male de 100 m. Toutefois, il est conseillé de ne pas dépasser 20 m pour évi- i 809 Y08 09 1B I
ontage des modules dans I'unite de base ter d'éventuelles interférences. Tenir compte de la chute de tension dans ; 1,A05 |:| BOS YOC A0S Y1C
les cables. . 4
ATTENTION ,_o_\o—AO5¢_ Bos xoc A0S xic | BO7 YOD A07 Y1D
1 BO7 X0D A07 X1D - BO1, BO2
. o BO6 YOE A06 Y1E
@ Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Au B06 XOE A06 X1E I B80S YOF A0S Y1F
risque d’avoirpour conséquence des défaillances, des blessures et/ou BOS XOF AO5 X1F AA01 _| +
un incendie. I A02 Bo4 non A04 non
@ Faire attention a positi le module correctement sur la patte de 24 V DC B04 non A04 non e 12/24V DC Bo3 | affecté | pp3 | affecté
guidage de l’umte de base, sinon il y a un risque de plier les broches .. BO3 affecté AO3 affecté
dans le connecteur du module. B02 v+ A02 com
@ Ne jamais toucher aux parties conductrices du module ou aux compo- B02 com A02 non BO1 V+ AO1 COM
sants électroniques. Ceci peut entrainer des dysfonctionnements ou BO1 CcOM A01 affecté
des dégdts des modules. (RXa2Ca) (RY42PT2P)
Raccord de gauche Raccord de droite
. . Lo i Raccord de gauche Raccord de droite " " - "
(@ Aprés avoir coupé l'alimentation ool a e T Inee | oot oo ot Broche | Signal | Broche | Signal || Broche | Signal | Broche | Signal
s i i i roche | Signal roche | Signal roche | Signal roche | Signal
électrique, introduire la patte g g g g 1820 | Yoo | 1A20 | vio || 2820 | v20 | 2a20 | Y30
inférieure du module dans le trou 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30
de guidage de I'unité de base. 1B19 YO1 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B13 Xo7 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

i 1812 | vos | 1a12 | vis [ 2812 | vas | 2a12 | vas

% > @ Appuyer ensuite fermement le 1812 | x08 | 1a12 | x18 [[ 2812 | x28 | 2a12 | x38
; X module dans I'unité de base en 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
s'assurant qu'il soit totalement TB1T | X09 | AT | X19 || 2B11 | X29 | 2AT1 | X39 1810 | YoA | 1A10 | YiA || 2810 | Y2A | 2410 | v3A

enfoncé dans 'unité de base. 1810 | xoA | 1a10 | x1a [[ 2810 | xea [ 2a10 | x3a

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
1B0O5 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

@ Fixer en plus le module avec une vis (M3 x 12) si 'emplacement de mon- 1B04 non 1A04 non 2B04 non 2A04 non
tage est soumis a des vibrations. Cette vis n'est pas fournie avec le module. 1804 | non | 1A04 | non [ 2BO4 | non | 2A04 | non 1803 | affecté [ a0z | affecté |[2go3 | affecté [ a0z | affecté

1803 | affecté | 1a03 | affecté || 2po3 | affecté | oa03 | affecté
1B02 V+ T1A02 CcoM1 2B02 V+ 2A02 coOmM2

1802 | COM1 | 1A02 | non || 2802 | COM2 | 2A02 | non 1801 V+ 1A01 | com1 || 2Bo1 V+ 2A01 | COM2

1801 | com1 | 1A01 | affecté | 2Bo1 | com2 | 2a01 | affecté




Modules avec connecteur 40 broches, type source Raccord t des modules combinés d'entrée/sortie

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Deux prises embrochables a 40 broches)
Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal Raccord de gauche Raccord de droite
B20 Y00 A20 Y10 Broche | Signal | Broche | Signal ||Broche | Signal | Broche | Signal
B19 Yo1 A19 yn 1820 [ x00 | 1A20 | x10 || 2B20 | Yoo | 2A20 [ Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1819 [ x01 1A19 | X1 2819 | YOI 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A17 Y13 1818 | x02 | 1Aa18 | x12 || 2B18 | Y02 | 2418 [ Y12
: B16 Yo4 A16 Yi4 1817 | x03 | 1A17 | x13 || 2817 | Yo3 | 2A17 [ Y13
! B15 Yos A5 ME 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2815 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! Bl2 | Yos | A12 | Y18 1813 | x07 | 1A13 | x17 || 2813 | vo7 | 2A13 | V17
! B11 Y09 Al Y19 1812 | x08 | 1A12 | x18 || 2812 | vog | 2A12 | vi8
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB [ A09 | YIB 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2810 | YoA | 2A10 | Y1A
A—D_;AOS B08 | YocC A08 | Y€ 1809 | XoB | 1A09 | Xx1B || 2809 | YoB | 2A09 | YIB
! 5ot - BO7 | YoD | A07 | YD 1808 | xoC | 1A08 | xiC || 2808 | YoC | 2a08 | YiC
“Bo2 — BO6 | YOE | A06 | YIE 1807 | xoD | 1A07 | x1D || 2807 | YoD | 2A07 | YID
1 A01 1224V DG B0S YOF A0S | YIF 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2B06 | YOE | 2A06 | YIE
Taz B4 | non | A04 [ non 1805 | XoF | 1A05 | xiF |[ 2805 | vor | 2a05 | viF
e Bo3 | affecté [ pp3 | affecté 1804 | non | 1A% | non 1| 2894 | nom | 2A%% | non
B02 CcOM A02 oV 1803 | affecté | qa03 | affecté|| 2go3 | affecté | p03 | affecté
BO1 [ COM | Aol ov 1802 | cOM1 | 1A02 | non || 2802 | v+ | 2m02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 | affecté || opos V4 2A01 | COM2
Raccord de gauche Raccord de droite
Broche | Signal | Broche | Signal | |Broche | Signal | Broche | Signal SZchﬁggTﬁ_lr_\ztpdes entrées Ssc'_‘,c:‘;gcez?\‘e_rr;;des sorties
1820 [ Yyoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 [ Y30 i I
1819 | YoO1 1A19 [ Y1 2819 | Y21 2A19 | Y31 ! 2B20
1818 | vo2 [ 1A18 | vi2 || 2818 | Y22 | 2418 [ Y32 T
1817 | vo3 | 1Aa17 | v13 || 2B17 | Y23 | 2a17 [ V¥33 :
1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 i
1815 | Yos | 1A15 | vis || 2B15 | Y25 | 2A15 [ VY35 :
1814 | Yos | 1A14 | Yie || 2B14 | Y26 | 2A14 [ Y36 i
1813 | voz | 1a13 | vi7 [ 2813 | Y27 | 2a13 | Y37 i
1812 | vog | 1a12 | vis || 2812 | vas | 2a12 | v3s L2A05 s
1811 [ voo [ 1A11 | vio || 2B11 | Y29 | 2A11 [ Y39 1 9B02
1810 | YoA | 1A10 | Y1A || 2810 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2BO1 '
1809 [ YoB | 1A09 | Yi1B || 2B09 | Y2B | 2409 | Vv3B 502
1808 | Yoc | 1A08 | viC || 2Bog8 | Y2c | 2a08 | Y3C 201 1a
1807 | Yo | 1A07 | YiD || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D -
106 | YOE | 1A06 | Y1E || 2Bos | Y2 | 2a06 | Y3E . o ! 1224vDC
1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2Bos | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 | non | 1404 | non || 2804 | non | 2404 | non
1803 | affecté | 1p03 | affecté || 2po3 | affecté [ ;p03 | affecté
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2Bo2 | com2 | 2402 [ ov
1801 | com1 [ 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 ov

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC Serie iQ-R

Controllori logici programmabili

Manuale d'installazione per
moduli I/O digitali

Art.no.: 294687 IT, Versione A, 20082015
Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico specializzato

Il presente manuale di installazione si rivolge esclusivamente a personale elet-
trico specializzato e qualificato, avente una perfetta conoscenza degli stan-
dard di sicurezza elettrotecnica e di automazione. Progettazione, installazione,
messa in funzione, manutenzione e test delle apparecchiature vanno eseguiti
solo da personale elettrotecnico abilitato. Gli interventi al software e all'har-
dware dei nostri prodotti, per quanto non illustrati nel presente manuale
d'installazione o in altri manuali, possono essere eseguiti solo dal nostro per-
sonale specializzato.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| controllori programmabili (PLC) MELSEC iQ-R sono previsti solo per i settori
d'impiego descritti nel presente manuale d'installazione o nei manuali indicati
nel seguito. Osservare con attenzione le condizioni generali di esercizio, ripor-
tate nei manuali. | prodotti sono stati sviluppati, fabbricati, testati e documen-
tati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non qualificati sul software
o hardware ovvero l'inosservanza delle avvertenze riportate nel presente
manuale d'installazione o degli avvisi applicati al prodotto possono causare
seri danni a persone o cose. Con i controllori logici proprogrammabili
MELSEC iQ-R si possono utilizzare solo unita aggiuntive o di espansione consi-
gliate da MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o applicazione che vada
oltre quanto illustrato & da considerarsi non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in servizio, manutenzione e collaudo
delle apparecchiature osservare le specifiche norme di sicurezza e antinfortu-
nistiche valide per il caso di utilizzo specifico.

Nel presente manuale d'installazione troverete indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il
seguente significato:

PERICOLO:
A\ Segnala un rischio per l'utilizzatore.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

Parti

Moduli con morsetti a vite

= o
0123|A567
89AB|CDEF

/N HVDCU0VAC 24

SANCA TAYTCA € ATCA TR
Goalm[al> ool s]N o]
\ /

)

01234567
89ABCDEF 9

01234567

89ABCDEF

O ENE B |
(€

89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

No. | Descrizione

Connettore a 40 poli
@ | Un connettore per il collegamento di cavo del segnale dil/0 da
dispositivi esterni.

o) Contrassegno con le informazioni di produzione
Mostra le informazioni di produzione (16 cifre) del modulo.

ATTENZIONE:
A Segnala un rischio per le apparecchiature.
¢ )

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni.

0= -
No. | Descrizione
LED RUN
@ | ® ON:Infunzione

@ OFF: Alimentazione 5 V interrotta

Ulteriori informazioni

Ulteriori informazioni relative alle apparecchiature sono reperibili nei seguenti
manuali:

@ Descrizione hardware per la serie MELSEC iQ-R

@® Manuale di programmazione per la serie MELSEC iQ-R

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet
(https://it3a.MitsubishiElectric.com/fa/it/).

Nel caso di domande in merito ai lavori di installazione, programmazione
e funzionamento dei controllori MELSEC iQ-R, non esitate a contattare I'Ufficio
Vendite di vostra competenza o uno dei partner commerciali abituali.

Segnalazione LED (per ogni ingresso/uscita & presente un LED rosso

@ | cheindica lo stato del rispettivo ingresso/della rispettiva uscita
(acceso con I/0 su ON))
Spia identificazione modulo
© | ® Grigio chiaro: Ingresso
@ Arancione scuro: Uscita
Indicazione valore nominale
@ | Indica il valore nominale della tensione, della corrente d'ingresso
o della corrente d'uscita.
Indicazione selettore
@ Per il modulo d'ingresso o il modulo d'uscita: Un interruttore per
e cambiare l'indicazione LED nei 32 indirizzi della prima meta o nei
32 indirizzi della seconda meta di un modulo a 64 indirizzi.
@ Peril modulo I/0 combinato: Un interruttore per cambiare I'indi-
cazione LED per l'ingresso o l'uscita.
O | Morsettiera con 18 terminali a vite

Copri-morsetti

Occupazione pin dei connettori
| connettori sono visualizzati con sguardo rivolto sul modulo.

Connettore a 40 poli

BZO—%—AZO

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo
o{H) o

Si prega di tenere presente che un connettore a 40 poli non ¢ identico ad un
connettore D-Sub. Per il collegamento & possibile utilizzare i connettori
A6CON-1, A6CON-2 o A6CON-4 oppure cavi di collegamento preassemblati
(vedi paragrafo Collegamento).

Dimensioni
Le dimensioni sono uguali per tutti i moduli.
<
— 11
]
]
] [ 8
o)
]
=~
o I
110
27,8 131

Unita: mm



Specifiche tecniche

Moduli d'ingresso DC (24 V DC)

Moduli di uscita a transistor

Moduli combinati ingresso/uscita

Specifiche tecniche RX40C7 RX41C4 RX42C4 Specifiche tecniche RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Specifiche tecniche RH42C4NT2P
Condizioni di funzionamento generali Numero degli ingressi 16 32 64 Numero di uscite 16 32 64 Numero degli ingressi 32
Caratteristica Specifiche tecniche Tipo di sensori A scelta a circuito positivo o negativo Tipo di uscita Transistor (sink) Isolamento Optoisolatore
in esercizio da0a55°C ii i i i i
Temperatura i Metodo di isolamento Optoisolatore Isolamento Optoisolatore Tensione nominale 24V DC
ambiente in fase di da-25a75°C Tensione nominale 24V DC Tensione di commuta- Resistenza d'ingresso da 20,4288V DC
stoccaggio : : da12Va24VvDC
99 - - zione nominale -
— - - Range di voltaggio da20,4a288VDC Tensione/Corrente per ca.4mA
Umidita aria relativa consentita da5a95% d - Corrente di commuta- 0,5 A/uscita, | 0,3 A/uscita, | 0,3 A/uscita, stato di segnale "OFF" :
fase d asa b (senza condensa) Corrente nominale
In fase di esercizio - 7mA 4mA 4mA zione nominale 5A/modulo | 2 A/gruppo | 2 A/gruppo -
Nient — ol d'ingresso Tensione/Corrente per >19VDC/ >3 mA
R . ) iente gas corrosivi o infiammabili, i i i "ON" 2 2
Condizioni ambientali niente polvere eccessiva Tensione/Corrente per >15V/ >19V/ >10V/ Range di voltaggio da10,2a288VDC stato di segnale "ON!
ol - i installaz el o elett stato di segnale "ON" >4mA >3 mA >3 mA Picco della La corrente deve essere limitata con la fun- Corrente nominale <6VDC/<1mA
ollocazione di installazione ell'armadio elettrico i i i i i i = s
l y — — — Tensione/Corrente per <8V/ <6V/ <6V/ corrente di entrata zione di protezione da sovraccarico. d'ingresso
Altre condizioni generali d'esercizio sono riportate nella descrizione hardware stato di segnale "OFF" <2mA <1TmA <1mA Caduta di tensione max. Resistenza d'ingresso ca.53kQ
relativa a MELSEC iQ-R. - - con uscita ON 03Vcon0,5A | 03Vcon05A|03Vcon02A
Resistenza d'ingresso 3,3kQ 53kQ 53kQ OFF —> ON 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
A~ y ' Prei ione: 1
Moduli d'ingresso CA 0,1/02/04/ | 01/02/04/ | 0,1/0,2/04/ Corrente didispersione | <o1mA  [<01mA [ <01mA Tempo di reimpostazione: 10 ms
— = 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 risposta ON — OFF 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Specifiche tecniche RX10 OFF — ON' | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Tempo di OFF — ON <0,5ms <0,5ms <0,5ms Preimpostazione: 10 ms
Numero degli ingressi 16 T di :{;‘.’:ﬂ%s:ra\; Zpircfrl\zpl%sti; ;rsrlmn;ﬁc(’)st\i; risposta ON—OFF [<1ms <1ms <1ms Numero di gruppi/ 1732
. empo di : : : i i
Isolamento Optoisolatore risposta 0.35/04/05/ | 02/03/05/ | 0.2/0.3/0.5/ Filtro di rete Diodo Zener | Diodo Zener | Diodo Zener Ingressi per gruppo
Tensione nominale 100-120V AC 0.7/1.0/50 | 07/1.0/50 | 0.7/1.0/50 Fusibile _ — _ Numero di uscite 32
50/60 Hz ON — OFF | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Terminali Un connet Due connet Tipo di uscita Transistor (circuito negativo)
- - Prei ta- | Prei ta- | Prei ta- i i y 8
Range di voltaggio 85-132V Zi’::gﬂ%srzs Zir:::ﬂ%srﬁs zif:::ﬁ(z)snis Collegamenti esterni avite tore a 40 poli | tore a 40 poli Isolamento Optoisolatore
Picco max. della 200 mA per 1 ms T N - Numero di gruppi/ Tensione d'uscita
corrente di entrata (con 132V CA) Collegamenti esterni Ze\'/'i’:‘e'"al' g”:;‘;’:‘%egoli ?OL:: 2‘2’(‘)”:;“ ingressi per gruppo 1/16 1/32 2/32 nominale da12a24VDC
6,8 mA Numero di gruppi/ Alimenta- | Tensione 12-24V DC 12-24V DC 12-24V DC Corrente nominale d'uscita | 0,1 A/uscita, 2 A/modulo
Corrente nominale (100V AC, 50 Hz) ; 0 ¢l grupp! 1/16 1/32 1/64 zione del - —
dingresso 8,2 mA ingressi per gruppo modulo Corrente 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V) Picco della. La corrente de\{e essere limitata con la fun-
(100V AC, 60 Hz) Assorbimento interno 1O mA 150 mA 180 mA FUT— corrente di entrata zione di protezione da sovraccarico
Tensione/Corrente per >80VAC/=5mA di corrente interno di corrente 140 mA 180 mA 250mA Caduta ,dl tensione max. 03Vcon0,2A
: AN = = con uscita ON
stato di segnale "ON Peso 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
Peso 016kg 0.11kg 0.13kg Corrente di dispersione
Tensione/Corrente per - N s <0,1mA
N M " =30VAC/=17mA . . N d
stato di segnale "OFF' 30vac/ m Moduli di uscita a rele con uscita disinserita
e 7 i OFF—-ON [<05
Resistenza d'ingresso 14,6 kQ (50 Hz) Specifiche tecniche RY10R2 Specifiche tecniche RY40PT5P RY41PT2P RY42PT2P Tempo di i ms
12,2kQ (60 Hz) — Numero di uscit 16 2 64 risposta ON— OFF |[<1ms
Numero di uscite 16 umero di uscite -
Tempo di OFF > ON | <15ms - — N Tipo di uscita Transistor (source) Filtro di rete Diodo Zener
Tis Tipo di uscita Rele
posta ON— OFF |<20ms ol Optoisol Eusibile _
o yrow—— pYpw— Isolamento Rele solamento ptoisolatore
ollegamenti esterni orsetti i i Collegamenti esterni Due connettori a 40 poli
- - Tensione/C te di 24V DC, 2 A (carico ohmico) per uscita Tensione di commuta- da12Va24VvDC 9 ! ! u ! pot
!\lumerg di gruppi/ e ensmn:e orrente di | 240V AC, 2 A (cos@ = 1) per uscita; zione nominale Numero di gruppi/ 1/32
ingressi per gruppo commutazlone nomina’e | max. 8 A per gruppo . 0,5 Aluscita, | 0,3 Aluscita, | 0,3 Aluscita ingressi per gruppo
Assorbi - Rated switching current 5'A/ dul ’ ZVA/ ! 2'A/ ! - n
dssor imento interno 110 mA Carico min. di 5VDC. 1 mA modulo group gruppo Alimenta- Tensione da12a24VvDC
i corrente i ' n - i del
commutazione zione de
. ok A : Range di voltaggio da10,2a28,8VDC modulo Corrente 15 mA (con 24V)
€0 1849 Tensione max. di 125V DC/ 264V AC Punta della La corrente deve essere limitata con la fun- N
commutazione corrente di entrata zione di protezione da sovraccarico Assorbimento 220 mA
Frequenza max Cadutadit " interno di corrente
- i aduta ai tensione max.
di commutazione 3600 passaggi/h con Useita ON 03Vcon05A | 02Vcon0,1A | 03Vcon02A Peso 0,13 kg
Tempo di OFF—>ON |<10ms Corrente di dispersione <01 mA <01 mA <01 mA
risposta ON—OFF |<12ms con uscita disinserita ' ! !
Filtro di rete _ Tempo di OFF — ON <0,5ms <0,5ms <0,5ms
Collegamenti esterni Terminali a vite risposta ON—OFF |<1ms S1ms <ims
Numero di gruppi/ 116 Filtro di rete Zener diode | Zenerdiode | Zener diode
ingressi per gruppo Fusibile — — —
Assorbimento ) : Terminali Una connet- | Due connet-
interno di corrente 450 mA Collegamenti esterni avite tore a 40 poli | tore a 40 poli
Peso 0,22 k i i
9 Numero di gruppi/ 1716 1732 2/32
ingressi per gruppo
Alimenta- [ Tensione 12-24V DC 12-24VDC 12-24V DC
zione del
modulo Corrente 4mA (24V) 20mA(24V) | 16 mA(24V)
Assorbimento 130mA 190 mA 290 mA
interno di corrente
Peso 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Installazione

Collegamento

Collegamento dei moduli d'ingresso

Mod:

PERICOLO

\

PERICOLO

y

1l Jici

Prima di effettuare I' e l'allacci ire la ten-

sione d'alimentazione del PLC ed altre tensioni esterne.

ATTENZIONE

3

s

® Prima di effe e l'i Il
sione d'alimentazione del PLC ed altre tens:om esterne.

e l'allaccii ire la ten-

li con morsetti a vite
(RX10, RX40C7)

Gli schemi di connessione per i moduli d'ingresso digitali con morsettiera
estraibile sono stampati direttamente sul modulo. Si prega di osservare tali

schemi in sede di cablaggio.

@® Primadidare iudere il coperch
@ Puo succedere che un modulo di uscita difettoso sia causa di un inseri-
mento o disinserimento non corretto dell't uscna. Dotnre quindi le uscite
che possono causare problemi gravi di un di

Collegamento dei moduli d'uscita

Moduli con morsetti a vite
(RY10R2, RY40PT5P)

Gli schemi di connessione per i moduli d'ingresso digitali con morsettiera
estraibile sono stampati direttamente sul modulo. Si prega di osservare tali

schemi in sede di cablaggio.

@ Osservare durante l'esercizio degli apparecchi le condizioni ambientali
indicate nelle istruzioni sull'hardware di MELSEC iQ-R. Non esporre
I'apparecchiatura a polvere, vapori d'olio, gas corrosivi o infiammabili,
forti vibrazioni o :mpam, alte temperature, condensa o umidita.

@ Fare i il io a non fare giungere trucioli di
metallo o resti di fili metallici attraverso le fessure di ventilazione
all'interno del dispositivo, circostanza che potrebbe essere causa di
successivi corto circuiti. Utilizzare I'apposita copertura fornita in dota-
zione per proteggere Ie fessure diventilazione. Una volta terminate le

id' e questo coperchio, per evitare
un surriscaldamento del controllore.

® | cavi c i ai moduli d essere ¢ i in modo da non
esporre morsettiera o connettori ad un eccessivo carico meccanico.

Montaggio dei moduli sul rack

ATTENZIONE

@ Non aprire la cassa di un modulo. Fare attenzione a non modificare il

dulo. Ne p risultare lesioni e/o incendi.
@ Se il modulo non viene corr p sul rack ite il
listello di guida, i piedini del c del modulop distorcersi.

(@ Una volta disinserita la tensione
di rete, introdurre il modulo
nella guida del rack con la lin-
guetta inferiore.

(@ Fare quindi pressione sul modulo
contro il rack, fino a farlo aderire
completamente al rack.

(® Fissare il modulo con una vite supplementare (M3 x 12), se si prevedono
delle vibrazioni. Questa vite non rientra nella dotazione dei moduli.

Prima di dare tensione,chiudere il coperchiomorsetti deimoduli. Esegwre il col-
legamento utilizzando cavi con un diametro compreso tra 0,3 a 0,75 mm? | cavi
devono essere dotati di terminali a bussola a protezione da eventuali contatti.

Connection cables

Il collegamento ad un connettore a 40 poli (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P,

RY42NT2P e RH42C4NT2P) ¢ effettuato tramite cavi preconfezionati di tipo

Q40CBL-3M e Q40CBL-5M.

Al fine di limitare le influenze derivanti da adattatori di rete o altre fonti di

interferenza, osservare le seguenti indicazioni:

@ Evitare la posa di linee a corrente continua nelle immediate vicinanze di
linee a corrente alternata.

@ Compiere la posa di linee a tensione o corrente elevate separatamente da
linee dati e di comando. Mantenere una distanza minima tra queste linee
di 100 mm.

@ Perlineeriservate a ingressi e uscite & consentita un'estensione fino ad lun-
ghezza massima di 100 m. Allo scopo di evitare interferenze e mantenere
un esercizio sicuro, si consiglia di limitare la lunghezza delle linee a 20 m.
Tenere presente il livello di caduta di tensione all'interno delle linee.

setti de duli. Moduli con connettore a 40 poli Moduli con connettore a 40 poli, tipi sink
(RX41C4) (RY41NT2P)

disor Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale
B20 | Xo00 | A20 | Xi0 B20 | Yoo | A20 | vi0

Blo | xo1 [ a19 | xm Blo | vor | a9 | vnt

Big | x02 | A18 | xi2 BI8 | vo2 | A8 | vi2

r-e- [ B17 | x03 | A17 | X13 R BI7 | vo3 | a7 | vi3

B20' BI6 | X04 | Al6 | Xi4 —L BI6 | Yo4 | Al6 | Y14
—o———o———0—— [ B15 | x05 | Al5 | x5 I BIS | vos | A5 | vis
i B4 | X06 | A14 | Xi6 i B4 | Yos | A4 | vi6

! B3 | xo7 | a3 | xi7 i B3 | vor | a3 | viz

; B2 | xo08 | A12 | x18 I B12 | vo8 | A2 | vi8

i BI1 | x09 | A1 [ x19 I BI1 | voo | A1 | vio

: B10 | X0A | A10 | X1A | B10 | YOA | A10 | YIA

i Bo9 | xoB | A0 | XiB i Bo9 | voB | Ao | viB

705 i Bog | xoC | Aog | XicC 1 AO5 — Bog8 | voc | Aos | vic
'—0—\0—?— Bo7 | xop | Aoz | xiD i Bo7 | voo | Aoz | viD

i Bo6 | XOE | A0s | XIE ABO,BO2 Bos | YOE | Aos | YIE
ﬂ_ BOS | XoF | Aos | XiF Inot — + BOs | YOF | Aos | YIF

24V DC B04 Non A04 Non ?W' |— B04 Non A04 Non
occu- occu- . occu- occu-

.. BO3 pato | A03 pato — 1 12/24V DC BO3 pato | A03 pato

B2 | coM | A2 | Non BO2 | v+ | A02 | com

go1 | com | Ao ‘:)g‘t‘g BO1 v+ A0T | CoM

(RX42€4) (RY42PT2P)
Connettore sinistro Connettore destro Connettore sinistro Connettore destro

Pin | Segnale [ Pin | Segnale|| Pin | Segnale| Pin | Segnale Pin | Segnale | Pin | Segnale|| Pin | Segnale | Pin | Segnale
1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2820 | Xx20 | 2A20 | X30 1820 | YOO | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30

1B19 | X01 | 1A19 | x11 || 2B19 | x21 | 2A19 | X31 1819 | YO | 1A19 | Y11 || 2B19 | Y21 | 2A19 | VY31
1818 | x02 | 1A18 | x12 || 2818 | X22 | 2A18 | X32 1818 | YOz | 18 | Y12 ] 2818 | Y22 | 2A18 | Y32
1817 | X03 | 1A17 | x13 || 2817 | x23 | 2A17 | X33 1817 | YO3 | 1A17 | 13 || 2B17 | Y23 | 2A17 | Y33
1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | X24 | 2A16 | X34 1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | VY34
115 | X05 | 1A15 | x15 |[ 2815 | X25 | 2a15 | X35 1B15 | YOS | 15 | Y15 ] 2815 | Y25 | 2A15 | Y35
1814 | X06 | 1A14 | X16 || 2814 | X26 | 2A14 | X36 1814 | Y06 | 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36
1B13 | X07 | 1A13 | x17 || 2B13 | x27 | 2A13 | X37 1813 | YO7 | 1A13 | Y17 [ 2813 | Y27 | 2M13 [ Y37
1812 | x08 | 1A12 | x18 || 2812 | X28 | 2A12 | X38 1812 | YO8 | w12 | Y18 ] 2812 | Y28 | 2A12 | VY38
1811 | X09 | 1A11 | x19 || 2811 | Xx29 | 2A11 | X39 1B11 | YO9 | TAT1 | V19 || 2B11 | Y29 | 2AT1 | V39
1B10 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | X2A | 2A10 | X3A 1810 | YOA | 1A10 [ Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A
1809 | X0B | 1A09 | X1B || 2809 | Xx2B | 209 | x3B 1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | V2B | 2A09 | Y3B
1808 | XoC | 1A08 | xic || 2808 | xac | 2A08 | X3C 1808 | YOC | 1A08 | YIC || 2808 | Y2C | 2A08 | V3C
107 | XoD | 1A07 | X1D || 2Bo7 | Xx2D | 2A07 | X3D 1807 | YOD | 1A07 | YID || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D
1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2B06 | X2E | 2A06 | X3E 1806 | YOE ] 1A06 | Y1E ] 2806 | Y2E | 2A06 | Y3E
1805 | XOF | 1A05 | X1F || 2805 | X2F | 2A05 | X3F 1805 | YOF | 1A05 | YIF || 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F
1B04 | Non | 1A04 | Non || 2Bo4 | Non | 2A04 | Non 1804 | Non | 1A04 [ Non || 2B04 | Non | 2A04 [ Non
1803 c:,cactl; 1A03 (;,cact‘; 2803 ‘:,cac;:, 2003 ‘;,i;i 1803 %cacti 1A03 (;)cact\; 2803 ‘:;cacti 2A03 Opcacti
1B02 | COM1 | 1A02 | Non || 2802 | COM2 | 2A02 | Non 1802 | V+ | 1A02 | COMI | 2802 | V+ | 2A02 | COM2
1801 | com | 1a0n ?;t‘é 2801 | comz | 2z01 %Cact: 1801 | v+ | 1A01 | comt || 2801 | v+ | 2401 | com2




Moduli con connettore a 40 poli, tipi source Collegamento dei moduli d'ingresso/d'uscita combinati

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Due connettori a 40 poli)
Schemi di connessione Pin Segnale [ Pin Segnale Connettore sinistro Connettore destro
B20 Y00 A20 Y10 Pin | Segnale [ Pin | Segnale|| Pin | Segnale | Pin [ Segnale
B19 Y01 A19 Y 1820 | X00 1A20 | X10 2B20 | Y00 2A20 | Y10
B18 Y02 A18 Y12 1B19 | X01 1A19 | X1 2B19 | YO1 2A19 | Y11
- _-1-520 B17 Y03 A17 Y13 1818 | X02 1A18 | X12 2B18 | Y02 2A18 | Y12
’?—D_ B16 Y04 A16 Y14 1817 | X03 1A17 | X13 2B17 | Y03 2A17 | Y13
I B15 Y05 A15 Y15 1B16 X04 1A16 X14 2B16 Y04 2A16 Y14
I B14 Y06 A14 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
I B13 Yo7 A13 Y1z 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2B14 | Y06 2A14 | Y16
[ B12 Y08 A12 Y18 1813 X07 1A13 X17 2B13 Y07 2A13 Y17
[ B11 Y09 Al Y19 1812 X08 1A12 | X18 2B12 | Y08 2A12 | Y18
1 B10 YOA A10 Y1A 1B11 X09 1A11 X19 2B11 Y09 2A11 Y19
i B09 YoB A09 Y18 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2810 | YOA | 2A10 | YiA
i» A05 — B8 Yoc A08 Yic 1809 | X0B 1A09 | X1B 2B09 | YOB 2A09 | Y1B
i Bot .- B07 YoD A07 Y1D 1B08 | X0C 1A08 | X1C || 2808 | YoC | 2A08 | YiIC
5o — BO6 YOE A06 Y1E 1807 | XoD | 1A07 | X1D || 2807 | YoD | 2407 | YID
I a1 1224V DC BOS | YOF | AO5 | YiF 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2B06 | YOE | 2A06 | YIE
A0 B04 0’\28 A04 0'123 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 | YOF 2A05 | YIF
R B03 pato | A03 | pato 1804 | Non | 1A04 | Non || 2B04 | Non | 2A04 | Non
B2 | com | Ao2 | ov 1803 %;Ctl; 1A03 %thf, 2803 %cactl; 2A03 %thi
BO1 COM A01 oV 1802 | COM1 | 1A02 Non 2B02 V+ 2A02 | COM2
(RY42PT1P) 101 | comt | 1801 | Tato || 2801 | v+ | 2001 | com2
Connettore sinistro Connettore destro
Pin | Segnale | Pin | Segnale|| Pin [ Segnale | Pin | Segnale Cablaggio degli ingressi Cablaggio delle uscite
1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 del RH42CANT2P o del 5H‘_ulc ANT2P
1819 | YoO1 1A19 | Y11 2819 | Y21 2A19 | Y31 — 1820 ! 12820

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 ;
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 !
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 :
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 !
1
1
1
1
1

1814 | vos | 1A14 | vi6 || 2814 | v26 | 2a14 | v36
1813 | voz | 1a13 | vaz [ 2813 | vz | 2m13 | v37

1812 | vos | 1a12 | vis [[ 2812 | vas | 2a12 | v3s 15005
1811 | voo | 1A11 | vio || 2811 | v29 | 2a11 | v39 ) _— 1A05 & 1 oB02

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

| 2B01
1809 | YoB | 1A09 | 1B || 2809 | v28 | 2A09 | 3B »
1808 | Yoc | 1A08 | vic || 2808 | vac | 2a08 | v3c SPA02
1807 | vob | 1A07 | viD [[ 2807 | vap | 2a07 | v3D EE;AO;, ]
1806 | YOE | 1A06 | Y1E || 2B0s | Y2E | 2A06 | Y3E | 12/24VDC

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 Non 1A04 Non 2B04 Non 2A04 Non

occu- occu- occu- occu-
1803 | pato | 1A03 | pato || 2893 | pato | 2203 | pato

1B02 | COM1 1A02 oV 2B02 | COM2 | 2A02 oV
1BO1 COM1 1A01 ov 2B01 COM2 | 2A01 ov
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}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC serie iQ-R

Controladores légicos programables

Instrucciones de instalacion para médulos
digitales de entrada/salida
N°. de art.: 294687 ES, versién A, 20082015

Safety Precautions

Soélo para electricistas profesionales debidamente cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricis-
tas profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los
estandares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatiza-
cion. La proyeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el manteni-
miento y el control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo
exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones
en el hardware o en el software de nuestros productos que no estén descritas
en estas instrucciones de instalaciéon o en otros manuales, pueden ser realiza-
das Unicamente por nuestros especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores légicos programables (PLCs) del iQ-R de MELSEC han sido
disefiados exclusivamente para los campos de aplicacion que se describen en
las presentes instrucciones de instalacion o en los manuales aducidos mas
abajo. Hay que atenerse a las condiciones de operacién indicadas en los
manuales. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados
y documentados en conformidad con las normas de seguridad pertinentes.
Manipulaciones en el hardware o en el software por parte de personas no cua-
lificadas, asi como la no observacién de las indicaciones de advertencia conte-
nidas en estas instrucciones de instalacion o colocadas en el producto, pueden
tener como consecuencia graves dafios personales y materiales. En combina-
cion con los controladores l6gicos programables del iQ-R de MELSEC sélo se
permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacién recomenda-
dos por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas amplio
del indicado se considerard como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguri-
dad y de prevencién de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

Elementos de mando

Médulos con bloque de bornes

01234567
89AB|CDEF

/N HVDCU0VAC 24

SANCA TAYTCA € ATCA TR
Goalm[al> ool s]N o]

Médulos con conector de 40 polos

01234567 9
89ABCDEF 89ABCDEF
01234567 01234567
89ABCDEF o 89ABCDEF

— R
= 6

PELIGRO:
A\ Advierte de un peligro para el usuario

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION:
A Advierte de un peligro para el equipo
L ) La no observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves daiios en el aparato
o en otros bienes materiales.

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@ Descripcion del hardware del sistema iQ-R de MELSEC

@ Instrucciones de programacion de la serie iQ-R de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(https://es3a.MitsubishiElectric.com/fa/es/).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacién, programacion y la opera-
cion de los controladores del sistema iQ-R de MELSEC, no dude en ponerse en
contacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

N°. | Descripcion

o) Numero de serie
Indica el nimero de serie (16 caracteres) del modulo.

o —
N°. | Descripcion
LED MARCHA
@ | ® ON:Enfuncionamiento
@ OFF: Alimentacion de tension de 5 V-desconectada
o Indicacion LED (para cada entrada/salida hay un LED rojo que indica
el estado de la entrada/salida correspondiente (iluminado = ON))
Luz de identificacién de médulo
© | ® Gris claro: Entrada
@ Naranja oscuro: Salida
) Indicacién de corriente/tension
Indica la tensién nominal y la corriente de entrada o de salida.
Interruptor para conmutar la indicacién LED en los médulos con 64
entradas o salidas:
@ Para mddulos de entrada y salida: Interruptor para conmutar los
(5] indicadores LED entre las primeras y segundas 32 entradas y sali-
das de los médulos con 64 E/S.
@ Para los médulos combinados de entrada y salida: Interruptor
para cambiar las indicaciones LED entre las entradas y salidas
0 | Bloque de terminales desmontable con 18 bornes roscados
@ | Cubierta de bornes
o Hembrilla de 40 polos

Conector(es) hembra para conectar las sefales de entrada y salida.

Ocupacion de los pines de los conectores
Los conectores se representan con el médulo visto de frente.

Hembrilla de 40 polos

%

B20 —— —— A20

| | e e e
(s

<

BO1 A01

Tenga en cuenta que el conector de 40 polos no es un conector hembra D-Sub.
Para la conexion es posible emplear las clavijas AGCON-1, A6CON-2, AGCON-4
6 cables ya prefabricados (ver seccion Conexién).

Dimensiones
Todos los médulos digitales E/S tienen las mismas dimensiones.
<
— 11
]
]
& o 8
o)
]
=~
lo I
110
27,8 131

Unidad: mm



Datos técnicos

Médulos de entrada AC (24 V DC)

Médulos de salida de transistor

Médulos de entrada y salida combinados

Datos técnicos RX40C7 RX41C4 RX42C4 Datos técnicos RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Datos técnicos RH42C4NT2P
Condiciones generales de operacién Numero de entradas 16 32 64 Numero de salidas 16 32 64 Numero de salidas 32
Caracteristica Datos técnicos Clase de transmisor De légica positiva o negativa alternativamente Tipo de salida Transistor (sink) Insulation method Optoacoplador
en fu;\ciona- Entre 0y 55 °C Aislamiento Optoacoplador Aislamiento Optoacoplador Tension nominal 24V DC
miento
:;"l\)?:r:?;ura | Tension nominal 24V DC Tension nominal de salida | 12V hasta 24V DC Rango de tension 20,4 hasta 28,8V DC
en almacena- o
miento Entre -25y 75°C Rango de tension 20,4 hasta 28,8V DC 0,5 A por 0,3 A por 0,3 A por Corriente nominal apbrox. 4 mA
" ad relativa del a1 - Corriente nominal Corriente nominal de salida | salida, 5 A salida, 2 Apor | salida, 2 Apor de entrada pprox.
umedad refativa del aire permi- % (si i 7 mA 4mA 4mA or médulo rupo rupo ” -
tida durante el funcionamiento De 5295 % (sin condensacién) de entrada 3 — P - grup orup Tension/corriente >19VDC/ >3 mA
— - Sin gases agresivos o inflamables, Tension/corriente >15V/ >19V/ >19V/ Rango de tensidn 10.2 hasta 288V DC para ON
Condiciones ambientales sin polvo excesivo para ON >4mA >3mA >3mA Punta méx. de corriente Una funcién de proteccién de sobrecargas Tension/corriente <6VDC/<1mA
N - — ., - de conexion debe limitar la corriente. para OFF - -
Lugar de montaje En el armario de distribucién Tensidn / corriente <8V/ <6V/ <6V/
para OFF <2mA <1mA <1mA Caida de tension max.con | 0,3V hasta 0,3V hasta 0,3V hasta Resistencia de entrada aprox. 5,3 kQ
En la descripcion de hardware del sistema serie iQ-R de MELSEC se recogen - - salida ON 0,5A 05A 02A
mas condiciones generales de funcionamiento. Resistencia de entrada 3,3kQ 53kQ 53kQ - OFF— ON | 0:1/0:2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
0,1/02/04/ | 01/02/04/ | 0,1/0,2/0,4/ Corrlente defugacon | <01 ma <0,1mA <0,1mA Tiempo de Ajuste previo: 10 ms
Médulos de entrada AC 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 respuesta ON—> OFF | 0:2/0:3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
OFF — ON 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Tiempo de OFF — ON <0,5ms <0,5ms <0,5ms Ajuste previo: 10 ms
Datos técnicos RX10 j io: | Aj io: | Aj io:
) %ur;te previe: %ur;te previo: %u,f:e previo: respuesta | ON— OFF | <1ms <1ms <1ms Numero de grupos/ entra- | | /55
Ndmero de entradas 16 Tiempo de s s s Filtro de red Diodo Z Diodo Z Diodo Z das por grupo
- respuesta 0,35/0,4/0,5/ | 0,2/0,3/0,5/ | 0,2/0,3/0,5/ frodere lodo lodo lodo
A | | G ' - - " - - 1 s . N
islamiento Optoacoplador 0.7/1,0/5,0 0.7/1.0/5.0 0.7/1.0/5.0 Fusible — — — Numero de salidas 32
Tension nominal ;g?g(] i‘O VAC ON — OFF 19/20/70 ms 19/20/70 ms 19/20/70 ms - Bornes Un conector | Dos conecto- Tipo de salida Transistor (NPN)
z Ajuste pre- Ajusteprevio: | Ajusteprevio: Conexiones externas : .
— viog: 10 ms 10 ms 10 ms roscados de 40 polos res de 40 polos Aislamiento Optoacoplador
Rango de tension 85-132V NG 3 y e inal de salid 12 hasta 24V DC
~ tmero de grupos, ension nominal de salida asta
Punta max. de 200 mA durante 1 ms Conexiones externas Borneds ljn conecltor Dosdconectol entradas por grupo 1/16 1/32 2/32 N - - - .
corriente de conexion (con 132V AC) roscados e 40 polos res de 40 polos - — Corriente nominal de salida | 0,1 A por salida, 2 A por médulo
6,8 MA Numero de grupos/ 1/16 1/32 1/64 i\il(lar:zr;tla— Tensidn 12-24VDC_ | 12-24VDC | 12-24VDC Punta méx. de corriente de | Una funcién de proteccién de sobrecargas
Corriente nominal (100V AC, 50 Hz) entradas por grupo modulo Corriente 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V) conexion debe limitar la corriente.
de entrada 8,2mA Consumo interno Caida de tension méx.
. 110 mA 150 mA 180 mA i .
(100V AC, 60 Hz) de corriente " " " Consumo intermo de 140 mA 180 mA 250 mA con salida ON 03Vcan02A
Tension/corriente paraON [ =80V AC/=5mA P 0,16 ki 0,11 ke 0,13 ke i
P €0 9 9 9 Peso 0,16 kg 0,11kg 013kg C"I.'(;'er(‘jte de fuga o <0,1mA
Tension / corriente para OFF | <30V AC/<1,7 mA salida desconectada
Resistencia de entrada 14,6 kQ (50 Ha) Médulos de salida de relé Tiempode |OFF—ON |<05ms
12,2kQ (60 Hz) Datos técnicos RY10R2 Datos técnicos RY40PT5P RY41PT2P RY42PT2P respuesta ON—OFF |<1ms
Tiempo de OFF-ON |<15ms Ndmero de salidas 16 Numero de salidas 16 32 64 Filtro de red Diodo Z
respuesta ON— OFF |<20ms Tipo de salida Relé Tipo de salida Transistor (PNP) Fusible —
Conexiones externas Bornes Aislamiento Relé Insulation method Optoacoplador Conexiones externas Dos conectores de 40 polos
Numero de grupos/ 1/16 Tensién/corrient 24V DC, 2 A (carga 6hmica) por salida Tension nominal de salida | 12V hasta 24V DC Numero de grupos/ 1/32
entradas por grupo ension/corriente 240V AC, 2 A (cosj = 1) por salida salidas por grupo
nominal de conexién h ! 05A/ 03 A/ 0,3 A/
Consumo interno de corriente | 110 mA méx. 8 A por grupo Corriente nominal de salida | PO s2/ida, por salida, por salida, Alimenta- Tension 12 hasta 24V DC
C in.d 5A/ 2N/ 2 A/por cién del
Peso 0,18 kg arga min. ae 5VDC, 1 A 2 2 < :
conmutacién ,Tm. por médulo | pormédulo | médulo médulo Corriente 15 mA (con 24V)
Tension de conexiéon max. | 125V DC/ 264V AC Rango de tension 10,2 hasta 28,8V DC Consumo interno 220 mA
Frecuencia méx. de con- Punta méx. de corriente Una funcién de proteccién de sobrecargas de corriente
mutacién 3600 veces/h de conexién debe limitar la corriente. Peso 0,13kg
Tiempode |OFF—>ON |<10ms Sg:‘d:aﬁzat%‘,f"on max. 03Vcon0,5A | 02Vcon0,1A | 03Vcon0,2A
respuesta | ON— OFF [<12ms Corriente de f
orriente de uga con
Filtro de red — salida desconectada <01 mA <01 mA <01 mA
Conexiones externas Bornes roscados Tiempo de OFF — ON <0,5ms <0,5ms <0,5ms
Numero de grupos/ salidas 1716 respuesta | ON— OFF |<1ms <1ms <1ms
por grupo " " " "
Filtro de red Diodo Z Diodo Z Diodo Z
Consumo interno de 450 mA -
corriente Fusible - - -
Peso 0,22 ki . Bornes Un conector | Dos conecto-
9 Conexiones externas roscados de 40 polos res de 40 polos
Grupos de entradas /
Salidas por grupo 1/16 1/32 2/32
Alimenta- | Tension 12-24V DC 12-24V DC 12-24V DC
cion del
moédulo Corriente 4mA (24V) 20mA(24V) | 16 mA(24V)
Consumo interno
de corriente 130 mA 190 mA 290 mA
Peso 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Instalacion

Conexion

PELIGRO

ATENCION

y

1 b,

Antes de conlaii iony conelc do, hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.

ATENCION

@ Antes de empezar con la instalacion y con el cableado, hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.
@ Antes de conectar la tension, cierre la cubierta de los bornes de los médule

Conexion de los médulos de entrada

Médulos con bornes de tornillo

(RX10, RX40C7)

En los médulos de entrada digitales con bloque de bornes desmontable, el
diagrama de conexiones esta impreso en el médulo mismo. Tenga en cuenta
el diagrama para el cableado.

Médulos con conector de 40 polos
(RX41C4)

2l

Conexion de los de salida

Médulos con bornes de tornillo

(RY10R2, RY40PT5P)

En los médulos de salida digitales con bloque de bornes desmontable, el dia-
grama de conexiones esta impreso en el médulo mismo. Tenga en cuenta el
diagrama para el cableado

Médulos con conector de 40 polos, légica de conmutacion negativa
(RY41NT2P)

@ Debido a un modulo de salida defectuoso puede suceder que una
salida no pueda conectarse o desconectarse correctamente. Por ello
hay que prever dispositivos de supervision para las salidas en las que
por ese motivo puede presentarse un estado peligroso.

Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal

Diagrama de conexi6 Pin Senal Pin Senal

@ Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales
especificadas en la descripcion de hardware del sistema Q de MELSEC.
Losdisp no deben exp se al polvo, neblina de aceite, gases
cdusticos o inflamables, vibraciones o impactos fuertes, temperaturas

I das, ni pocoalac ion o ala h dad.

@ En el montaje asegtirese de que no penetren virutas de taladro ni res-
tos de alambre por las ranuras de ventilacion del médulo, porque
podrian acabar causando un cortocircuito. Utilice la tapa que viene
adjunta para cubrir las ranuras de ventilacion. Después de concluir
todos los trabajos de instalacion hay que volver a retirar esta cubierta
para evitar un sobrecalentamiento del control.

@ Los cables conectados a los médulos tienen que estar fijados de tal
manera que no se ejerza ninguna carga mecdnica excesiva sobre las
regletas de bornes o sobre los conectores.

Montaje de los médulos sobre la unidad base

ATENCION

@ No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

@ Siunmodulo no se coloca correc enlaunidad basep d
el saliente en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija
del médulo.

@ No toque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.
Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

(@ Después de haber desconectado
latension de red, ponga el médulo
con el saliente inferior en la guia
de la unidad base.

@ Seguidamente empuje el médulo
contra la unidad base hasta que el
modulo quede pegado a la misma.

® Asegure el médulo adicionalmente con un tornillo (M3 x 12) siempre que
quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se incluye en el volumen de
suministro de los médulos.

Emplee Gnicamente cables con una seccién de entre 0,3 y 0,75 mm?, Los con-
ductores no aislados tienen que estar provistos de terminales y ser protegidos
contra el contacto accidental por medio de tubos aislantes.

Cables de conexion

Para la conexion a una hembrilla de 40 polos (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P,

RY42NT2Py RH42C4NT2P) es posible emplear los cables prefabricados Q40CBL-3M

y Q40CBL-5M.

Para evitar perturbaciones procedentes de unidades de alimentacién o de

otras fuentes de interferencias, observe las indicaciones siguientes:

@ Cables conductores de corriente continua no deben tenderse en las proxi-
midades inmediatas de cables conductores de corriente alterna.

@ Los cables que conducen altas tensiones o corrientes hay que tenderlos
separados de los cables de control y de datos. La distancia minima con res-
pecto a ese tipo de cables tiene que ser de 100 mm.

@ Los cables de las entradas y salidas pueden extenderse a una longitud
méxima de 100 m. Sin embargo, para evitar de forma segura interferencias
externas, la longitud de los cables debe limitarse a 20 m. Tenga en cuenta
la caida de tension en los cables.

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X11

B18 X02 A18 X12

re B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xx14

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 X07 A13 X17

B12 Xo08 A12 X18

B11 X09 Al1 X19

B10 X0A A10 X1A

B09 XoB A09 X1B

AO5.; Bog | xoC | Aog8 | XicC

1 B07 X0D A07 X1D

B06 XOE A06 X1E

e B02;
_||ﬁ BO5S | XOF | AO5 | XIF
24V DC B0t . B04 Sin A04 | Ssin

I

e B03 | asignar| pp3 | asignar

B02 COM | A02 Sin
BO1 oM A01 | asignar

B20 | Yoo | A20 | Y10
Blo | Yo | A19 | vn
B8 | Yo2 | A8 [ Y12
- B17 | Y03 A17 | Y13
Lt Bl | voa | A6 | vi4
! B15 | Y05 A15 | Y15
I B4 | Yos | A4 | Y6
I B3 | Yo7 | A3 | v17
I B12 | yo8 | A2 | Y18
i BI1 | Yoo | Al | Y19
i B1O | YoA | A0 | Y1A
i B9 | YoB | A09 | YB

AROS  — Bos | Yo | Aos | vic
I Bo7 | voo | A07 | viD
- BO1, B2

e BOs | YOE | A0s | VIE

a0t — + Bos | YOF | A0s | YIF
I'A02 | B04 Sin A04 Sin

12/24V DC B03 | asignar| ap3 | asignar
B02 V+ A02 | COM
BO1 V+ A0 | COM

—_

(RX42C4)

(RY42PT2P) Médulos con conector de 40 polos, I6gica de conmutacion positiva

Conexion izquierda Conexion derecha

Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal

Conexion izquierda Conexion derecha

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B0OS XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B04 sin 1A04 Sin 2B04 sin 2A04 Sin

1B03 | asignar | a3 | asignar(| opp3 | asignar [ pa03 | asignar

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 Sin 1A04 Sin 2B04 Sin 2A04 Sin

1802 | COM1 | 1A02 | gjn || 2B02 | com2 | 2A02 | i,

1BO1 comi 1A01 | a@signar|(| 2Bo1 COM2 | 2A01 | asignar

1B03 | asignar | q1a03 | asignar(| 2o3 | asignar | a03 | asignar
1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
1B0O1 V+ 1A01 COM1 2B01 V+ 2A01 COM2




(RY41PT1P) Conexion de los médulos combinados de entrada/salida

Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal RH42C4NT2P (Dos conectores de 40 polos)
B20 Y00 A20 Y10 Conexion izquierda Conexion derecha
B19 Y01 A19 Y11 Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal
B18 Y02 A18 Y12 1B20 X00 1A20 X10 2B20 Yoo 2A20 Y10
-7 1 B20 B17 Y03 A17 Y13 1B19 X01 1A19 X1 2B19 YO1 2A19 Y11
—L Bl6 | vo4 | Al6 | vi4 1B18 | X02 | 1A18 | x12 || 2818 | Yo2 | 2a18 | vi2
i B15 Y05 A15 Y15 1B17 X03 1A17 X13 2B17 Y03 2A17 Y13
i B14 Y06 A4 Y16 1B16 X04 1A16 X14 2B16 Yo4 2A16 Y14
i B13 Y07 A13 Y17 1B15 X05 1A15 X15 2B15 Y05 2A15 Y15
i B12 Y08 A12 Y18 1B14 X06 1A14 X16 2B14 Y06 2A14 Y16
i B11 Y09 A1l Y19 1B13 X07 1A13 X17 2B13 Yo7 2A13 Y17
i B10 YOA A10 Y1A 1B12 X08 1A12 X18 2B12 Y08 2A12 Y18
i B09 YOB A09 Y1B 1B11 X09 1A11 X19 2B11 Y09 2AN Y19
1L AO5 — BO8 YOC A0S Y1C 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 YOA 2A10 Y1A
i B0O7 YoD A07 Y1D 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 YOB 2A09 Y1B
. B0+ — BO6 YOE A06 Y1E 1808 | XxoC | 1A08 | xiC || 2808 | Yvoc | 2408 | YiC
i 2812 12/24V DC BO5 YOF AO5 Y1F 1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 YoD 2A07 Y1D
?AOZ— B04 Sin A04 Sin 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 YOE 2A06 Y1E
—_ BO3 asignar | A03 asignar 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 YOF 2A05 Y1F
BO2 | COM | A02 ov 1804 | sin | 1A04 | sin (| 2BO4 | sin | 2A04 | sin
801 com A1 oV 1B03 | asignar [ 1a03 | asignar|[ o3 | asignar | a3 | asignar
(RY42PT1P) 1802 | COM1 | 1A02 | sin || 2802 | v+ | 2402 | com2
Conexién izquierda Conexién derecha 1B01 | COM1 | 1A01 | asignar|l 2po1 I >A01 | com2
Rin Sehal Ein Sefial gin Senal i Senal Conexion de las entradas del Conexion de las salidas del
1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 RH42C4NT2P RH42C4NT2P
1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 T : 2820
1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 .
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 :
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 '
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 :
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37 '
1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 :
1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2AN Y39 2A05 3
1810 | YoA | 1a10 | v1a [[ 2810 | v2a | 2a10 | v3A 52B02
1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B 12801 >
1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C ;. 2A02
1B07 YOD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D 1op01 .
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E i
H ! 12/24V DC
1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F Le—ime —— '
1804 | gin | 1804 | sin || 2804 | in | 2804 | i
1B03 | asignar | 1a03 | asignar(| ogp3 | asignar | 2a03 | asignar
1B02 coM1 1A02 oV 2B02 com2 2A02 ov
1BO1 CcoM1 1A01 oV 2B01 com2 2A01 oV
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S MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC cepua iQ-R

Mporpammupyembie normyeckne KOHTponnepbl

PyKoBofCTBO MO YCTaHOBKe MopAyneii
ANCKPETHOro BBOAa U BbiBOAA
ApT. N2: 294687 RUS, Bepcusa A, 20082015

YKasaHusa no 6e3onacHocTun

Tonbko gna K buunp X cney TOB

JlaHHOe PYKOBOACTBO COAEPXKUT YKasaHWA, NpefHa3HaueHHble Ana keanudu-
LIMPOBaHHbIX CMEeLMannCToB, NoMyumBLUNX NPU3HAaHHOE 06pa3oBaHue U 3Hato-
wWKnx cTaHgapTbl 6e3onacHocTM B 06nacTn SNEKTPOTEXHUKN N TEXHUKN
aBToMaTM3auuu. NMponsBoanTb KOHGUTYPUPOBaHUE N NPOEKTUPOBaHMNE
CUCTEeMbI 1 yCTaHaBNBaTb, BBOAUTb B SKCMIyaTalmio, 06Cﬂy)KI/IBaTb n npose-
PATb annapaTypy paspeLuaeTca ToNbKO KBanuduLMPOBaHHbIM CreuuanicTam.
Jlio6oe BHeCeHMe M3MeHeHWIn B annapaTypy v NnporpammHoe obecrneuyeHne
AaHHOW NPOAYKLMM, €CIN OHU He NPeAyCMOTPEHbI B STOM PYKOBOACTBE, A0MNY-
CKaeTCA TONbKO C paspelleHns cneuvanuctos rpmbl Mitsubishi Electric.

Ucnonb3oBaHne No Ha3HaYeHIO

Mporpammupyembie nornyeckue Kontponnepbl (MK) cepun MELSEC iQ-R
npefHasHayvyeHbl TONbKO ANA Tex obnacren npuMeHeHUA, KOTopble onucaHbl
B IaHHOM PYKOBOJICTBE MO YCTaHOBKE U/VNN APYrUX HUMKEYKa3aHHbIX PYKOBO-
AcTBax. Heobxoanmo cobntopaTb yCnoBusA KCMAyaTaLumm U HacTPOWKu, yKa-
3aHHble B JaHHOM pyKoBoACTBe. peacTaBneHHan NpoayKLumua paspaboTaHa,
M3roToBJIEHa, MPOBEPEHa 1 3aOKyMEHTUPOBAHa B CTPOrOM COOTBETCTBUM
C NPUMEHVMbIMU CTaHAapTamMu 6e3onacHoCTU. HecaHKLIMOHNPOBaHHOE BMe-
LWaTeNbCTBO B annapaTypy Uiav NporpammHoe obecneyeHve, nmbo Hecobto-
AeHue npefynpexgeHnin, cogepxalmnxca B 3TOM pyKOBOACTBE UK
YKa3aHHbIX Ha NPOAYKLMMW, MOTYT NPUBECTU K CEPbe3HbIM TpaBMam n/unu
MaTepuanbHomy yuep6by. B couetaHum ¢ nporpammympyembiMi 1Ormyeckummn
KoHTponnepamu cepun MELSEC iQ-R pa3pellaetca ncnonb3osaTb TONbKO
nepudepuiiHble yCTPONCTBa N MOAYNN pacluMpeHuns, pekomeHayemble Gup-
Mo Mitsubishi Electric. icnonb3oBaHue niobbix MHbIX YCTPONCTB cuMTaeTca
MCMONb30BaHMEM He MO Ha3HaueHMIo.

MpaBuna TexHUKu 6e3onacHocTn

Mpun KOHGUryprpOBaHUM 1 NPOEKTUPOBAHMNMN CUCTEMbI U YCTAHOBKE, BBOAE
B 3KCNAyaTayuio, obcnyKnBaHUM 1 NpoBepKe annapaTtypbl A0MKHbI COBMI0-
[aTbCA NpefAnMcaHna No TeXHUKe 6e30MacHOCTU 1 OXpaHe TPYAa, OTHOCALLYW-
€cA K JaHHOMY CJ1yyato MPpUMEHeHMA.

Jinsa obecneueHna NpaBuibHOro n 6esonacHoro obpalyeHnsa ¢ JaHHON anna-
paTypbl B 3TOM PYKOBOACTBE MpPHUBEAEHbl COOTBETCTBYIOWME YKa3aHUA.
OtpenbHble yKasaHua UMeloT ceaytoLiee 3HaueHune:

OMACHOCTb:
/&\ Yapo3a 0ns xu3sHu unu 300poebs Nosb3oeamens.

Heco6; 0 mep ..‘.,..—F.m P 'mu
€030amb y2po3y 0714 XU3HU unu 300poeba nosb3oeamens.

dnemeHTbI ynpasiieHnAa

Mogaynu ¢ BUHTOBbIMI KileMMammn

01234567 01234567
89ABCDEF 89ABCDEF
01234567 01234567

89ABCDEF 89ABCDEF

N2 | Onucanue

40-KOHTaKTHbIN pa3bém
© | Ons noakioueHys NPOBOAKYM CUTHasNa BBOAA/BbIBOAA OT BHELIHNX
YCTPOWACTB.

o) CepWiiHblit Homep
YKa3sblBaeTca cepuitHblii Homep Moayna (16-3HauHbIN).

Ha3HaueHne KOHTaKTOB pasbémos
Pa3bémbl NoKasaHbl Ha BUAe MOAyNA cnepeau.

40-KOHTaKTHbI pa3bém

(po3eTka)
B20 —%—AZO
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
Bm_ﬁ}_Am

[laHHbI 40-KOHTAKTHBIN pa3bém He aBnaeTcA pasbémom D-sub. [na nogknio-
YeHVA MOXHO ncnonb3osatb pazbém A6CON-1, A6CON-2 unn A6CON-4 nnbo

.. .5 rOTOBbIE COeJMHUTENbHbIE MPOBOAA (CM. pa3fien NeKTPONPOBOAKa).
@
Pasmepbl
Pa3mepbl Bcex IVICKPETHbIX MOAYNel BBOfa/BbIBOAA OMHAKOBbIE
<
) E—
]
2
g kS — 8
0 — 0 — =
i
o
o
N2 | Onucanue - i
CeeToamnop nHamKaumm pabotsl (RUN) -
© | ® BKII: B pexume paboTbl 110
@ BbIK/1: nuTanHmne 5 B oTknioyeHo 278 131

BHUMAHUE:
/!\ OnacHocme 015 annapamypel.

NHAnKaTopHbIN cBETOAMOA (ANA KaXXAoro KaHana BBOAa/BbiBOAA
) NpeaycMOTPEH KpacHbI CBETOANO/, NOKa3blBaloLNii COCTOAHNE

BKJ1/BbIKJ1 BBOAa/BblBOAA (CBETUTCA BO BKIIIOYEHHOM COCTOAHUMN
BBOJA/BbIBOAA))

Heco6nt0d: o Mmep npedocmop
npueecmu K cep p pamypel unu
UHO20 uMywecmea.
&
Ac T dop

JlononHuTenbHas nHOpPMaLMA O AaHHO annapaType COAEPXKNTCA B Ceayto-
LMX PyKOBOACTBAX:

@ onucaHve annapatypbl MELSEC iQ-R

@ pPYKOBOACTBO MO NPOrpaMM1poBaHuio anmnapatypbl cepun MELSEC iQ-R
3TV pyKOBOACTBA MOXHO 6ecnnaTHo CkauaTb € Beb-caiiTe KoMnaHum
(https://ru3a.MitsubishiElectric.com/fa/ru/)

Ecnn BO3HWKHYT BOMPOCbI MO yCTaHOBKE, MPOrPamMM1pOBaHWio 1 3KCryaTa
unnkoHTponnepos MELSEC iQ-R, obpaTuTtech B Balle pervioHanbHoe Topro-
BOE NPe/CTaBUTENLCTBO U K PErMoHanbHOMY AUCTPUGLIOTOPY.

MHamnkaTtop naeHTnduKaumm moayna
© | ® Ceetno-cepbilit: BXoA
@ TeMHO-OpaHXeBblil: BbIXOA

WHamKauma HomrHana
@ | ViHaVKauma HOMUHANBHOTO HANPAXEHUA N BXOAHOTO WK BbIXOA-
HOro TOKa.

MepekniouaTtenb pexvma HANKaLUN

@ [InA Moayna BXOAOB VAW BbIXOLJOB: obecneumBaeT nepeknoye-
HVe CBETOAWNOAHON MHANKALMN MeXAy ABYMA rpynnamu (no 32

(5] TOUKM B KaXk[ol) Ha MoAayne ¢ 64 Toukammn BBOAA/BblBOAA.

® [Ina KOMO6VHMPOBAHHOTO MOAYNA BXOAOB/BbIXOAOB: obecneun-
BaeT nepeknioyeHe CBETOANOAHON NHANKALIMK MeXay BXofaMu
1 BbIXOfaMMU.

KnemmHasn KonofKa ¢ 18 BUHTOBbIMU KneMmammn

o0

KpbiwKa KneMMHUKa

EanHuua: mm



TexHnyecKkne faHHble

Mopaynu Bxopa nocr. Toka (24 V DC)

Mopaynu TpaH3NCTOPHBIX BbIXOAOB

KomnosutHbie Moaynu BBoaa/BbiBoga

06 TexHuyecKue gaHHble RX40C7 RX41C4 RX42C4 TexHuYecKne faHHble RY4ONT5P RY41NT2P RY42NT2P TexHuuyeckmne faHHble RH42C4NT2P
une ycnoBuAa sKcnnyatayun
mvey 4 u Kon-so Bxopos 16 32 64 Kon-Bo Bbixo08B 16 32 64 Kon-Bo BxofoB 32
DETPENIED JLexHIiecKMeNAHHEIS Tun paTunkos C 06WMM NMOCOM U MUHYCOM Tvn BbIXOAa TpaH3WCTOPHbIN (NepeKioyaloLni Ha MUHYC) FanbBaHuyeckan pasBaska | ONTpoHHasA
I;g:gﬁ;;/f npw skcnnyatayum | ot 0 go 55 °C FanbBaHNUeCKas pasBa3ka | OMTpOHHas lanbBaHNyecKas passsska OnTpoHHaa HomuHanbHoe BxofHoe 24BnocT.
N HanpsaxeHne °
XKaloero NP XpaHeHMM 0T =250 75°C HomuHanbHoe BxogHoe HomuHanbHoe kommyTi oT12Bao024Bnoc.
BO3AYXA HanpsxeHne 24Bnoct. Pyemoe Hanpaxenve [lana3oH HanpsixeHns 0720,4 50 28,8BnocT.
0.5 A Ha Kax- 0.3 A Ha Kax- 0.3 A Ha Kax- M M
gggmuxc;crb OKpy»aioLlero T 5 30 95 % (6e3 KoHeHcaLWM) [MlnanasoH HanpaxeHua o120.4 10 28.8Bnoc 1. HOMMHAIIbHbI KOMMY- Bl BOIXOR, Bbili BOIXOR, ZbiiA BbIXOR, HomuHanbHbIN BXOAHON TOK | OK. 4 MA
Ay: Hol 1 BXOQHOM TOK | 7 MA 4 MA 4MA TUPYeMblii TOK 5 AHaKaxpplil | 2AHaKaxabI | 2 AHa Kaxabin HanpsxeHune/Tok >19Bn0cT/ >3 MA
6e3 arpeccuBHbIX 1 1erkoBocnna- Hanprenna/ ok 51587 >1967 51967 moAynb MORynb MoAynb BK/IOUEHUA = =
(0] @roLyye ycnosus eHAIOLLVIXCA ra3oB, 6e3 upesmep- N N N
Kpy»KatoLmne ycnosu 1:0; nbll.]l_l.(:llx r upesmep: BKIIOUSHYS >4 MA >3mA >3 MA [lnanasoH HanpaxeHus o110.28028.8 BnocT. Hanpsixerue/ <6BnocT/<1mA
o Cunna ToKa orpaHnunBaeTca GpyHKLMel 3aLuTbl oT TOK OTK/NIOYeHA - =
Hanpsxenne/ <8B/ <6B/ <6B/ MyckoBoii Tok
TpeboBaHNA K MECTY MOHTaa B wkady ynpasnenua neperpysku
P Y by ynp: TOK OTK/OYEHUNsA <2MA <1MA <1TMA Perpy BxopHoe conpoTuBneHne oK. 5,3 MA
Y e Makc. nageHve Hanpsxe-
Tlf,?ﬂqEvll_esggLiuéA;ycnosm 3KCMAyaTaLum yKasaHbl B ONCaHUM annapaTHO Yac: BxoaHoe conpotuenenne | 3.3 kOM 5.3 KOM 5.3 KOM v rpin BanquMMp 03Bnpn05A | 03Bnpn05A | 03Bnpn0.2 A BbIK — 0.1/0.2/0.4/0.6/1/5/10/20/70 mc,
e BKN " nKa: 1
0.1/0.2/0.4/ | 0.1/0.2/0.4/ | 0.1/0.2/0.4/ Tok yTeuk npu oTkiodernn | < 0.1 MA <0.1mA <0.1mA Bpemsa CxopHan Hacpoitka: 10 uc
0.6/1.0/5.0 0.6/1.0/5.0 0.6/1.0/5.0 oTKNNKa BKI 0.2/0.3/0.5/0.7/1/5/10/20/70 mc,
Mopnynu xopa nepemeHHoro Toka BbIKIT — 10//20/7/0 MC 10//20/7/0 Mc 10//20/7/0 Mc Bpewa BbIKN — BKIT | <0.5mc $05mc $05mc BOIKT I/Ic;iomﬁaﬂ :lac:pgﬁfka:/ 1 O/MC "
TexHuueckue AanHbie RX10 BKN WcxopHan WcxopHan WcxopHan oTKNnnKka BKJT— BbIKIT | <1 Mmc <1mc <1mc Tpynn Bxoa08/
HacTpoiKa: HacTpoiia: HacTpoiia: OnopHbIn OnopHbIn OnopHbI Bxg 0B B rpynne 1/32
Kon-Bo Bx0g08 16 Bpems 10 mMc 10 mMc 10 mMc 3aua ot nepenanpxerui | 0P avom o ACB B TPY!
FanbBaHu4eckan paseAska | ONTpoHHan oTKnMKa 0.35/04/0.5/ | 0.2/03/0.5/ | 0.2/0.3/0.5/ Mpenoxpanmens Kon-s0 sbixog0s 32
HomuHanbHoe BxoaHoe 100-120 B nep. 0.7/1.0/5.0 0.7/1.0/5,0 0.7/1.0/5,0 Y v Tuin BbIXOAA TpaH3UCTOPHBIN (MEPEKIOUAIOLLMI HA MUHYC)
HanpaxeHne 50/60 'y BKI — 10/20/70mc | 10/20/70 mc | 10/20/70 mc B BuntoBble e R oo TanbBaHWueckan passsska | ONTpoHHan
BbIKN WcxoaHan VcxoaHas VicxopHast HelHWe CoeiMHeHNA KneMMbl KOHTaKTHbIiA TaKTHbIX P P
[lnanasoH HanpsixeHns 85-132B HacTpoliKa: | HacTpolika: | HacTpolika: pasvem paspne HomuHanbHoe kommyTi- 1200248
ot 0 nocT.
Mycrosoi Tok 200 MA B Teverme 1 mc 10mc 10mc 10mc g%zg;’;"r‘;"yz/ne 1716 1/32 2/32 pyemoe HanpsxeHve A
(npun 132 B nep.) BUHTOBbIE Opun 40- | [lsa 40-KoH- HomuHanbHbiin koMmyTn- | 0.1 A Ha Kaxpblil BbIXOA,
6.8 MA BHewwHwue coeanHeHna KIIEMMb! ;g:;zl;mbm Laal;LHéb,\l,.); BHewHee Hanpsoxetie g‘T‘ éZn%xz . g‘T‘ 1[32;(()2 . gz :szn;(:;(z N PyeMmbilii TOK 2 A Ha Kaxablh Moflynb
. . (100 B nep., 50 T'u) nuTaHue - i
HomIHanbHbIl BXORHOM TOK | g 5\ A Fpyrn sxomon/ Tok 4MA (24 B) 20MA (24B) | 16 MA (24 B) MycKoBoW TOK g:"r‘lae ;‘;::y‘;;’;a”"'”"'ﬂaem‘ dyHkuven sauTel
(100 B nep., 60 I'y) Bxopos B rpynne 1/16 1/32 1/64 BHyTpeHHee 140 MA 180 MA 250 MA
noTpebneHme Toka M M, M, Makc. nageHmne Hanpsxe- 03Bnon0.2 A
HanpsxeHne/Tok BHyTpeHHee HUA NPV BKITIOYEHUN P!
>80Bnep./ = 5mA y 110mA 150 mA 180 MA Py BrIoue
BK/IOUEHNA notpe6neHue Toka Bec 016 kr 011 kr 013 kr T <0.1 MA
OK yTeuKu npu oTknloveHnn | <0.1 m
Hanpsxenne/ <30Bnep./ <1.7mA Bec 0.16 kr 0.1 kr 0.13 kr PYSPT
TOK OTK/IIOYeHNA <0.5mc
14.6 KOm (50 ) TexHnyeckue faHHble RY40PT5P RY41PT2P RY42PT2P Bpema BKN
g M i
BxoaHoe conpoTusnexve 12.2 KOMm (60 ) P Kon-80 BbIX0A08 16 32 64 OTKNMKa BKT— <1me
Bpewms BblK/1— BKJT | <15 mc TexHuueckue panHble RY10R2 Tun BbixOAa TpaH3MCTOPHbIN (Nepeknioyalownii Ha Nioc) BbIKN
oTKMKa BK/ —s BbIKI | <20 mc Kon-go sbixopos 16 lanbBaHWueckas pasgaAska | ONTpoHHas izl:::;:r?;ﬂmepmﬂ OnopHblit avog
Twun BbiIxoaa PeneiiHbin H -
BHewwHue coeguHeHus Knemmbl OMIHANBHOE KOMMYTUPY: 12Bpo24Bnocr. MpepoxpaHuTens —
Fpynn sxon08/ lanbBaHMYeckas pas3pA3Ka | PeneiiHbin EMOE HanpAXenme PEAOXP
- - - BHelwHue coefuHeHna Ba 40-KOHTaKTHbIX pa3béma
BxopoB B rpynne 1/16 24BnocT, 2 A (aKTMBHaA Harpy3ka) Ha Kax- HomuHanbHbiit Kommy- 2':”;? B’:jx':)? gj,;f\ BP;?X';? gfmAB:?x';M A A P
BHyTeHHEe HomuHanbHoe KoMmyTu- [ibI BbIxoA 240 B nepem., 2 A (KocuHyc du = 1) TUPYeMbIi1 TOK 5 AHakaxgoii | 2 AHa kaxabiii | 2 A Ha Kaxgblit pynn Bxopos/ 1/32
y p6 110 MA pyemoe Hanps>KeHNe/TOK | Ha Kaxablii BbIXOA; moaynb Mopynb mogaynb Bxopos B rpynne
notpebnerne Toka Makc. 8 A Ha rpynny (Tonbko gns QY10 n QY10-TS) Hanps-
Bec 0.18 Kr JlvanasoH HanpsaxeHua o110.2 0028.8BnocT. BHewHee P! 0T 128024 B nocT.
. MuH. KommyTUpyemas B 1 MA = keHne
HarpyaKa 5BnocT,1m MycKoBoii Tok Cuna ToKa orpaHnunBaeTca GpyHKLMel 3aLuTbl oT nuTaHue
neperpysku Tok 15 MA (npu 24 B)
Makc. KoMmyTupyemoe -
125 B noc 1./ 264 B nep. Makc. nageHue Hanpsxe: 03BmOMOSA | 02Bnpn01A | 03Bnon02A BHyTpeHHee
HanpsxeHvie HUA NPY BKNIOYEHNN -3 B npr 0. 2B npuo. -3 Bnpn 0. notpe6neHne Toka 220mA
Makc. yactoTa 3600 nepeKnioUeHmit B Yac Tok yTeuku npu oTkntoueHnn | < 0.1 MA <0.1mA <0.1mA Bec 0.13 kr
nepeknioyeHna
Bpems BbIKT— BKI | <0.5 mc <0.5mc <0.5mc
gm”* <10mc oTKINKa BKJT— BbIKI | <1 mc <1mc <1mc
Bpemsa 0 i [o] n [¢] 7
OTKNKa - NOPHbIN NOpPHbIN NOPHbIV
EE{IKJ-T <12mc 3almTa OT nepeHanpaxXeHNi avon avon anon
MpepoxpaxuTens — — —
3awwTa ot o o P Toa a0
nepeHanpsXeHnit ANH 40- Ba 40-KOH-
P P B coepy EIT:';OMT:IE KOHTaKTHbIN TaKTHbIX
BHeluHne coefnHeHns BUHTOBbIE KNemMMmbl pasbém pasbéma
Tpynn Bxogos/ lpynn exopos/ 1/16 1/32 2/32
Bxogos B rpynne 1/16 Bxopos B rpynne ! ! !
BHyTpeHHee Hanpskerue ot 12 io ot 12 o ot 120
B P!
notpe6neHue Toka 450 MA n:i‘;‘;’f: 24BnocT. 24BnocT. 24BnocT.
Bec 022 kr Tok 4MA (24 B) 20 mA (24B) 16 MA (24 B)
BHyTpeHHee
noTpebneHme Toka 130 mA 190 MA 290 mA
Bec 0.16 kr 0.11 kr 0.13 kr




MoHTax dneKTponpoBoAKa MopknioueHne mogyneii Bxoaa MoaknioueHne mogyneii BbIXOAA
Mopynu c KnemMHOI KonopaKoi Mopaynu c KneMMHoI KonoaKoi
ONACHOCTb OMACHOCTb (RX10, RX40C7) . . (RY10R2, RY40PT5P) . .
é é Cxema NOAKNIOUYEHUA MOAYNel ANCKPETHOTO BXOfa CO CbEMHBIMU KNeMM- CxeMa NoAKMIoYeH VA MoAy el ANCKPETHOTO BbIXO/a CO CbEMHBIMU KNEMMHbI-
S ~ HbIMY KONIOAKAaMU HareyaTaHa Ha MOy AX. PyKOBOACTBYATECh AaHHBIMM CXe- MW KONOAKaMW HarnevaTaHa Ha Moflynax. PyKoBOACTBYTECh AaHHBIMM CXema-
Meped u ponp ©® [leped u ponp MaMi NPV MOAKMIOYEHNM MOy e, M Y NOAKNIOUEHIM MOy e,
ace gpazel MK unp &ace passi MK unp
® Iip 1 vem a nocne 'axaunu Mopgynu ¢ 40-KOHTaKTHbIM pasbémom Mopaynu ¢ 40-KOHTaKTHbIM Pa3b&EMOM, € OTPMLIATENbHOI NOTNKON
P P P y Y (RX41C4) (RY41NT2P)
@® Heuc p 7] y. 0 npu p 06¢ meax X C X <
BHUMAHUE 0 unu Cxema nopknioyeHns oH- nre oH- nre Cxema noaxno4eHns Kou- Cur- KoH- Cur-
) Iy ona 008, CNOCO6HbIX onacHoe coc TakT Han raKy Han el Han WLy pan
@ 3xcnnyamupyiime npu6op 8 OKp JUX yc yKa- npedyc p yenso p B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
3aHHbIX & :":“;H"" aGopyBoe:Hun MELSEC iQ-R. He Bon:;Kaemcn Vicnonb3yiiTe TonbKo nposoga ceueHrem ot 0.3 [0 0.75MM?, CKpyunBas KOHLbI B19 X01 A19 X11 B19 Y01 A19 Y11
meue H lpamypy neinu, mac y l, eOKux unu MHOTOXWNbHbIX NPOBOAOB U HafleB KabesnbHble HAKOHEUHNKMN. PekomeHay-
n wjuxca 2a3oe, ¢ 7 payuu u yoap €TCs 3aKpbIBaTb COEAVNHEHMS NPOBOAOB N30NUPYIOLMI TPYBKaMU. B18 02 A18 X12 B18 Yo2 A18 Y12
8bICOKUX pamyp ayuu unu 8bICOKOL 81aXHOCMU. B17 X03 A7 X13 - B17 Y03 A17 Y13
® Ipu pamyp uc CoeAunHUTeNbHbIE NPOBOAA [ B16 X04 Al6 X14 - B20 B16 Y04 A6 Y14
& MODYNb MemannuyecKux Yyacmuy u o6p po6od P R i n—
BBl138AME 2 aME Ha epems monmaxa [na nogknioyeHus K 40-KoOHTakKTHOMY pa3bémy (ana RX41C4, RX42C4, B20: B15 X05 INE X15 H B15 Y05 AlS Y15
Moayn! bt . - RY41NT2P, RY42NT2P n RH42C4NT2P) npeaycMOTpeHbl FOTOBble COeANHU- o——0 [11: |
P pop P P Mo TenbHble nposoga Q40CBL-3M n Q40CBL-5M. B14 X06 Al4 X16 : B14 Y06 Al4 Y16
P 5"0_‘“' C daHHyio Kp Y, UHave [INA CHUKEHUA YPOBHA 3NEKTPUYECKUX NMOMEX CO CTOPOHbI UCTOYHUKOB NiATa- | |
npup P pezp P P HUA LN MHBIX YCTPONCTB COBMIoAaliTe cnepytowme yKasaHus: i B13 X07 A13 X1z | B13 Y07 A13 Y17
® [l K Mody posoda cnedy P mak;, @ [poBOAKY MOCTOAHHOTO TOKa He CriedlyeT NpoKnajblBaTb B Henocpef- ; B12 X08 A12 X18 . B12 Yo8 A2 Y18
661 K unup He 6bin1a np p P CTBEHHOW 6130CTU OT NPOBOAKY NEePEMEHHOrO TOKa. ; |
MexaHu4ecKas HazpysKa. @ [vTaouyio NPOBOAKY CieAyeT MpOoK/afbliBaTb OTAENbHO OT MPOBOAKM ; Bl X09 Al X19 I B11 Y09 ATl Y19
uenen ynpasneHna u NUHWI nepefayn AaHHbIX. B npotneHom cnyvae ; B10 X0A A10 X1A . B10 YOA A10 Y1A
MOTyT BO3HMKATb nomexu. MUHMManbHOe paccTosiHme MeXay STUMM Mpo- . |
MonTax mopyns Ha 6a30BoMm waccy Boﬂiamw 100 MM P i P I B09 X0B A09 X1B : BO9 YOB A09 Y1B
H 5 . |
@ [1poBOAKY BXOAOB 11 BbIXO[I0B MOXHO PaCLUMPATL Ha ANnHY He 6onee 100 m. ! B08 XoC A08 X1C . BO8 YoC A0S Y1C
BHUMAHUE OpHaKo BO 136exaHye Nomex /IHa MPOBOAOB He OMKHA NpeBbILaTh 20 M. ! 807 XD 207 XD A A0S 1
YunTbiBaliTe NajieHe HaNPAXEHUA B NPOBOAKE. b 0 —0 A05¢ I B07 YOD A07 Y1D
® Heesckp ime u He dbuyupyii dynb. 3mo npuee- 1 B06 XOE A06 X1E ~B01, B02 B0O6 YOE A06 Y1E
cmuk Heucnp ‘mu, mp unu py. ! BOS XOF A05 X1F !
@® O6aszamenvHo ecmasbme ¢ukcamop MoOynA 6 ycCmaHO804YHOe - I| + B02 a0l — + 805 YOF A0S i
pcmue Ha waccu. Yp pHOe ycunue npu ycmaHoeke BO1. Bo4 He A04 He AL' |_ B04 He A04 He
Moem npueecmu K noepexod p umodyns. 24V DC . ucno- neno- I'A02 vcno- vcrio-
@ He Kacalimecb moKonpoeodsauwux Yyacmeli u 3/1eKMPOHHLIX KOMNO- i BO3 | /b3y | A03 | TB3Y- _ 1 12/24V DC B03 | /b3y~ | A3 | /b3y-
HeHmoe modyneli. Smo P mu K Heucnp mu unu - erca erca etca etca
omkasy modyna. B0O2 oM A02 He B02 V+ A02 COM
ucno-
o1 | com | aor | meay- BO1 Vet A0T | com
@ OTKNoUMB NUTaHWe, BCTaBbTe GUK- erca (RY42PT2P)
caTop MOAYNA B YCTAHOBOYHOE (RX42C4)
OTBepCTMe Ha 6a30BOM LACCK. JleBbili pa3bém MpaBbii pasbém
gEEEInpaanEM IpaEEMpashEN Kon- Cur- Kown- Cur- Kon- Cur- Kown- Cur-
KoH- Cur- KoH- Cwr- KoH- Cur- KoH- Cwr- TakT Han TakT Han TakT Han TakT Han
TakT Han TakT Han TakT Han TakT Han

@ BcraBbTe moaynb B 6asoBoe
LWaccu, Kak NoKasaHo CTPENKon.

® 3akpenuTe mMogynb AOMOAHWUTENbHBIM BUHTOM (M3 X 12) npu ycTaHoBKe
6a30BOro Waccu B mMecTe, rage moxet ObITb CUNbHAsA BI/I6paLWIﬂ. erl‘IE)K-
HbI BUHT B KOMMIEKT MOAynA He BXOAUT.

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B12 Yo8 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 He 1A04 He 2B04 He 2A04 He

ncno- ucno- ucno- ucrno-
1B03 Nb3y- 1A03 Nb3y- 2B03 nb3y- 2A03 Nb3y-
eTca etca etca etca

1B04 He 1A04 He 2B04 He 2A04 He

1B02 CoM1 1A02 He 2B02 | COM2 2A02 He

wncno- ncno-

1BO1 coMm1 1A01 Nb3y- 2B01 COM2 | 2A01 Nb3y-
etca etca

ucno- ucno- ucno- ucno-
1B03 Nb3y- 1A03 Nb3y- 2B03 Nb3y- 2A03 Nb3y-
e etca erca etea
1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
1BO1 V+ 1A01 comi 2B01 V+ 2A01 com2




Mopaynu ¢ 40-KOHTaKTHBIM Pa3sb&EMOM, € ONIOKNTENBHOMN NIOTUKOIA MopaknoueHne KOMNO3MTHLIX MOAy el BBoAa/BbiBoAa

(RY41PT1P) RH42C4ANT2P ([Ba 40-KOHTaKTHbIX pa3béma)
Cxema nopKloYeHnA Kou- | Cur- | Kow- | Cur- JleBbii pasbém Mpaebii pasbém
TaKT Han TakT Han
Kon- Cur- KoH- Cur- Kon- Cur- KoH- Cur-
B20 Y00 A20 Y10 TakKT Han TaKT Han TakKT Han TaKT Han
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Y02 A18 Y12 1819 | Xo1 | 1A19 | X11 |[ 2819 | Yo1 | 2A19 | Y11
-=— B17 Yo3 A7 Y13 1B18 | X02 | 1A18 | X12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
&D— B16 Yo4 A6 Y14 1B17 | X03 | 1A17 | X13 || 2B17 | Y03 | 2A17 | Y13
| BIS | YOS | AlS | YI5 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
i Bl4 | Y06 | A4 | Y16 1815 | X05 | 1A15 | X15 || 2B15 | Y05 | 2A15 | Y15
| B13 | Y07 | A13 | Y17 1814 | X06 | 1A14 | X16 || 2814 | Yo6 | 2A14 | Y16
i B12 | Yos | A2 [ Y18 1813 | X07 | 1A13 | X17 || 2813 | Yo7 | 2A13 | Y17
i B11 Y09 AN Y19 1B12 | X08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | YI8
i B10 YOA A10 Y1A 1B11 x09 | 1A11 X19 || 2B11 Yoo | 2A11 Y19
i B09 YoB A09 Y1B 1B10 | XOA | 1A10 | XIA || 2810 | YOA | 2A10 | YIA
i AO5 B08 YOC | A8 | Yi€ 1809 | X0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2A09 | YIB
| BO7 | YOD | A07 | YID 1808 | XoC | 1A08 | XiC || 2808 | YoC | 2A08 | YiIC
-BO1 4 = B06 YOE A06 Y1E 1807 | XoD | 1A07 | XID || 2807 | YoD | 2A07 | YID
iigf 12/24V DG BOS | YOF | A0S | YIF 1806 | XOE | 1A06 | XIE || 2806 | YOE | 2406 | YIE
A B04 He A4 He 1B05 | XOF | 1A05 | XIF || 2BO5 | YOF | 2A05 | YIF
I A02 ncno- ncno-
_ o3 | me3y- | gz | mesy- 1804 He 1A04 | He 2B04 He | 2A04 | He
eTca erca ncno- ncno- ncrno- ncno-
1803 | /3y~ | 1A03 | 7b3Y- || 2803 | /b3y~ | 2A03 | fb3Y-
B02 com A02 ov eTca eTca eTca eTca
BO1 | COM | Aol ov 1802 | COM1 | 1A02 | He 2802 | V+ | 2A02 | COM2
(RY42PT1P) ncno-
1B01 | COM1 | 1A01 | /b3y~ || 2B01 v+ | 2n01 | com2
JleBblii pazbém Mpasbliii pazbém erca
Kon- Cur- KoH- Cur- Kon- Cur- KoH- Cur-
TaKT Han TaKT Han TaKT Han TaKT Han MopgknioyeHne BXo[0B MopknioyeHne BbIXOAOB
RH42C4NT2P RH42C4NT2P
1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 P L |
1819 | Yol | 1A19 | vi1 |[[ 2819 | v21 | 2A19 | Y31 — 1820 ! 1 5B20
1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 || 2818 | Y22 | 2A18 | Y32 °
1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 || 2B17 | Y23 | 217 | Y33 i
1B16 | Yo4 | 1A16 | Y14 |[[ 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 :
1815 | Yos | 1A15 | Y15 [[ 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 i
1B14 | Yo6 | 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 :
1813 | vor | 1A13 | vi7 |[ 2813 | Yy27 | 2A13 | Y37 i
1812 | Yos | 1A12 | vi8 || 2812 | Y28 | 2A12 | v38 ' on05 .
1811 | Yoo | 1A11 | Y19 [[ 2811 | Y29 | 2A11 | Y39 T o802
1810 | YOA | 1A10 | YIA [[ 2810 | Y2A | 2A10 | Y3A D01
1809 | YOB | 1A09 | YIB || 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B . p
1808 | YOoC | 1A08 | YIC |[[ 2808 | Y2C | 2A08 | Y3C
1
1807 | Yop | 1A07 | viD || 2807 | v2b | 2407 | 3D 2A0T -1+
1806 | YOE | 1A06 | Y1E || 2B06 | Y2E | 2A06 | Y3E ! ' 12/24V DC
1805 | YoF | 1A0s | YiF || 2805 | vaF [ 2805 | v | 777 T
1804 He 1A04 | He 2B04 He | 2A04 | He
ncno- ncno- ncno- ncno-
1803 | /3y~ | 1A03 | 7b3Y- || 2B03 | /3y- | 2A03 | 7b3Y-
erca eTca erca eTca
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2802 | com2 | 2402 | ov
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2Bo1 | com2 | 2401 ov

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV N\ ELECTRIC  Germany ///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC serii iQ-R

Programowalne sterowniki logiczne

Podrecznik instalowania modutéw
wejsc i wyjs¢ cyfrowych
Nr art.: 294687 PL, Wersja A, 20082015

Srodki bezpieczenstwa

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych tech-
nikow elektrykow, ktorzy sa juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenistwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, moga
by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykow.
Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktow,
wyraznie nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wytacznie przez
autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Prawidlowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC iQ-R, przeznaczone
s3 tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub
w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Muszg by¢ przestrzegane
wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym
podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane,
przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci z wtasciwymi standar-
dami bezpieczenstwa. Nieautoryzowana modyfikacja sprzetu lub oprogramo-
wania, lub nieprzestrzeganie ostrzezer podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych obrazen personelu i/lub
zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne i sprzet rozszerzajacy,
wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane
przez programowalne sterowniki logiczne z serii MELSEC iQ-R. Wszystkie inne
zastosowania beda uwazane za niewtasciwe.

Regulacje zwigzane z bezpieczennstwem

Wszystkie regulacje bezpieczeristwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla
naszych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, roz-
planowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw.
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktdre pomoga we wiasciwym i bezpie-
cznym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaty wyréznione w naste-
pujacy sposob:

NIEBEZPIECZENSTWO:
/&\ Ryzyko narazenia uzytkownika na obrazenia.
) NG . .

P tych i, moze dop
kownika do zagrozenia zycia i powstania urazéw.

dzi¢ uzyt-

o—

Nazwy i funkcje czesci skladowych

Moduty z zaciskami srubowymi

01234567
89AB|CDEF

A\ A4

SANCA TAYTCA € ATCA TR
Goalm[al> ool s]N o]

01234567

89ABCDEF

01234567

89ABCDEF

- |
(€

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

0 -}

Nr | Opis

Numer seryjn
(5 yjny

Wyswietla numer seryjny (16 znakéw) modutu.

Opis

UWAGA:
A Ryzyko uszkodzenia sprzetu.
) Nieprzestrzeganie ostrzezen zwiqzanych z bezpieczerist-

wem, moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia
sprzetu lub innej wlasnosci.

RUN-LED
@ ON: pracuje
@ OFF: napiecie zasilania 5 V wylaczone

Wyswietlacz LED (dla kazdego wejscia/wyjécia jest jedna czerwona
dioda LED sygnalizujaca stan wejscia/wyjscia ($wieci si¢ = ON).)

Dodatkowa informacja

Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w nastepu-
jacych podrecznikach:

@ Hardware Manual do serii MELSEC iQ-R

® Programming Manual do serii MELSEC iQ-R

Podreczniki te mozna bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej
(https://pl3a.MitsubishiElectric.com/fa/pl/).

Jesli pojawig sie jakiekolwiek pytania zwigzane zinstalowaniem, programowa-
niem i dziataniem sterownikéw z serii MELSEC iQ-R, prosimy o bezzwtoczne
skontaktowanie sie z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem.

Lampka identyfikacyjna modutu
@ Jasnoszara: wejscie
@ Ciemnopomaranczowa: wyjscie

Wyswietla warto$¢ napiecia znamionowego i pradu wejsciowego
lub wyjsciowego.

Przetacznik wyswietlacza LED dla modutéw z 64 wejéciami lub wyjéciami:

@ Dla modutéw wejsciowych i wyjsciowych: Przetacznik wyswietla-
cza LED pomiedzy pierwszym i drugim 32 wejsciem lub wyjsciem
modutéw z 64 E/As.

@ Dla taczonych modutéw wejsciowych i wyjsciowych: Przetacznik
do zmiany wyswietlacza LED pomiedzy wejsciami a wyjsciami.

Zdejmowany blok zaciskow z 18 zaciskami srubowymi

Q|0

Ostona zaciskow

40-biegunowe gniazdo(-a)
Gniazdo(-a) do podtaczania zewnetrznych sygnatéw wejsciowych
i wyjsciowych

Rozmieszczenie stykow w ztaczu
Ztaczami pokazan jest na widoku przedniej strony modutu.

Ztacze 40 stykowe
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Uwaga, gniazdo 40-biegunowe nie jest gniazdem typu D-Sub. Do podtaczenia
mozna wykorzysta¢ wtyczke typu A6CON-1, AGCON-2 lub A6CON-4 lub odpo-
wiednio konfekcjonowane przewody (patrz rozdziat przytacze).

Wymiary
Wymiary dla wszystkich modutéw wejscia/wyjscia s identyczne.
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Jednostka: mm



Wymagania

Moduty z wejsciami DC (24 V DC)

Moduty z wyjsciami tranzystorowymi

Mieszane modutly wejsciowo/wyjsciowe

. . Wymagania RX40C7 RX41C4 RX42C4 Wymagania RY40NT5P RY41NT2P RY42NT2P Wymagania RH42C4NT2P
Ogélne wymagania - - -
Liczba wejs¢ 16 32 64 Liczba wyjs¢ 16 32 64 Liczba wejs¢ 32
Pozycja ymagania Rodzaj czujnikow Wspolny zacisk dodatni/ujemny Rodzaj wyjscia Tranzystor (sink) Metoda izolagji Ztacze optoelektroniczne
Temperatura podczas pracy 0do55°C Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne Znamionowe napigcie 24V DC
otoczenia podczas przecho- | 5 4 75 Znamionowe napieci i wejsciowe
- - piecie Znamionowe przelgczane
wywania wejsciowe 24VDC napiecie 12Vdo24VDC Zakres napiecia 20,4 do 28,8V DC
Wilgotnos¢ otoczenia podczas Wilgotnosc w_zgledna 5do95% Zakres napiecia 20,4 do 28,8V DC Znamionowy 0,5 A wyjscie, | 0,3 Awyjscie, | 0,3 A wyjscie, Znamionowy prad wej-
pracy (bez skraplania) P okoto 4 mA
N - przetaczany prad 5 A/Modut 2 A/grupe 2 A/grupe Sciowy
Wolna od zracych lub palnych Znamionowy prad wej- 7 mA 4 mA 4mA
Lo H A Sciowy Zakres napiecia 10,2do 28,8V DC Napiecie/prad w stanie
Atmosfera w warunkach pracy gazow i nadmiernej ilosci pytéw prze- Zat” 219V DC/ 23 mA
wodzacych Napiecie/prad w stanie =15V/ >19V/ =19V/ Zapewnic funkcje ochrony przed przecigze- e
Zat! >4mA >3mA >3 mA Prad rozruchowy niem pradowym. Napiecie/prad w stanie
Rozmieszczenie instalacji Wewnatrz pulpitu sterowniczego kimalad - - - pra ym. W)ﬁ,? pra <6VDC/<1mA
) - - = ) Napiecie/prad w stanie <8V/ <6V/ <6V/ Maks. spadek napiecia T
Inne ogéIne warunki opisane sa w opisie sprzetu serii MELSEC iQ-R. Wyt <2mA <1mA <1mA w stanie Zat. 03Vprzy05A | 03Vprzy05A | 03Vprzy02A Rezystancja wejéciowa okolo 5,6 kQ
PP Rezystancja wejsciowa 33kQ 53kQ 53kQ Prad uptywu w stanie Wyt. | <0,1 mA <0,1mA <0,1mA Ayt” — 1 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
Moduty z wejsciami AC - Czas ,Zat!" | Ustawienie poczatkowe: 10 ms
- 0,1/02/0,4/ | 0,1/02/04/ | 0,1/0,2/0,4/ MYE = e <05 ms <05 ms zas
Wymagania RX10 06/1,0/50 | 06/1,0/50 |06/1,0/50 Czas JZatr | = =5 =5 odpowiedzi | 7atr | 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Liczba wejé¢ 16 MR — | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms quo" Zal? N Wyt | Ustawienie poczatkowe: 10 ms
- — - LZat! | Ustawienie Ustawienie Ustawienie wiedzi neat Wyt <1ms <1ms <1ms G iée/
Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne poczatkowe: | poczatkowe: | poczatkowe: faddA ilz?élcp\):v‘év‘?c’s\fv rupie 1/32
Znamionowe napiecie wej- | 100-120V AC gcziapsowiedzi 10ms 10 ms 10ms Ttumik przepigc¢ Dioda Zenera | Dioda Zenera | Dioda Zenera - ) — grup
Sciowe S0/60 Hz (ustawiany) 0,35/0,4/05/ | 02/03/05/ | 0,2/03/0,5/ Bezpiecznik — — — Liczba wyjé¢ 32
Zakres napiecia 85-132V 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 - Rodzaj wyjscia Tranzystor (sink)
pie JZal!  — | 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms Podiaczenia zewnetrzne | 225K Jednoziqcze | Dwa zlacza YR ——— 7 p—
Maksymalny prad 200 mA dlal ms (przy 132V AC) Wyt” | Ustawienie Ustawienie Ustawienie Srubowe -stykowe -stykowe etoda izolagji gcze optoelektroniczne
rozruchowy poczatkowe: | poczatkowe: | poczatkowe: Grupy wyjsc/ilosc wyjs¢ | | /1o 1/32 2/32 Znamionowe przefaczane | 15 454y pe
6,8 MA 10ms 10ms 10ms w grupie napiecie
Znamionowy prad wej- (100V AC, 50 Hz) Zaciski Jedno zlacze | Dwa zlacza Zasilanie | Napieci i
P i pigcie 12-24VDC 12-24V DC 12-24VDC Znamionowy przetgczany o
sciowy 82mA Podiaczenia zewnetrzne $rubowe 40-stykowe | 40-stykowe zewnet- prad 0.1 A/wyjscie, 2 A/modut
(100V AC, 60 Hz) Crupy wyeloge wygéd rzne Prad 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V) 7 i€ funkdi h d s
— \ 1/16 1/32 1/64 apewni¢ funkcje ochrony przed przecigze-
ui’:;ﬁf/gg?g >80VAC/=5mA W grupie Wewnetrzny pobér pradu | 140 mA 180 mA 250 mA Prad rozruchowy niem pradowym.
— Wewnet bér pradu | 110 mA 150 mA 180 mA jeci
Napiecie/prad - o= lewnetrzny pobor pradu m, m m Waga 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg l\/tlakg. sZ;JaJ{dek napieciaw 0,3Vprzy 02 A
w stanie Wy}” =30VAC/=17mA Waga 0,16 kg 0,11kg 0,13kg stanie Zat
14,6 kO (50 H2) - Prad uptywu w stanie Wyt. | <0,1 mA
Rezystancja wejéciowa 122kQ (60 Hz) Moduty z wyjsciami przekaznikowymi Wymagania RY40PT5P RY41PT2P RY42PT2P W =
4 f iel " » | £0,5ms
- - Liczba wyjs¢ 16 32 64 C JZat!
MR > 15 Wymagania RY10R2 zas
c JZatr [ S1oms Rodzaj wyjécia Tranzystor (source) odpowiedzi | zatr
zas " Liczba wyjs¢ 16 wytr | STms
odpowiedzi |  zapr Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne VYL
Wyt | $20ms Rodzaj wyjscia Przekaznik Thumik przepiec
YL - - — Znamionowe przetaczane 12V do 24V DC przepie: Dioda Zenera
Podtaczenia zewnetrzne Zaciski Metoda izolacji Przekaznik napiecie !
ez . - 24V DC, 2 A na wyjscie (obcigzenie oporowe) Z i 0,5 A/wyijéci 0,3 A/wyijséci 0,3 A/wyjsci
Grupy wyjs¢/ilos¢ wyjsé Znamionowe napiecie/ cle namionowy ,5 A/wyjscie, | 0,3 A/wyjscie, | 0,3 A/wyjscie, - . —
W grupie 16 prad proelaczanta 240V AC 2 A na wyjicie (cos ¢ = 1) przelaczany prad 5A/Modut | 2A/grupe | 2 A/grupe Bezpiecznik
maks. 8 Anagru .
Wewnetrzny pobdr pradu | 110 mA grupe Zakres napiecia 10,2 do 28,8V DC Podfaczenia zewnetrzne Dwa ztacza 40-stykowe
strzny p pra Minimalne przetaczane 5VDC 1 mA h - — Grupy wyjé¢/ilosé wyjéc
Waga 0,18 kg obciazenie ) Prad rozruchowy Z_apewnlii unkcje ochrony przed przeciaze- W grupie 1/32
Maksymalne przetaczane niem pracowym. - d DC
o) 125V DC/ 264V AC Maks. spadek napieci Zasilanie Napiecie 12do 24V
napiecie . sp piecia
w stanie Zat. 03Vprzy05A | 02Vprzy01A | 03Vprzy02A zewnetrzne | praq 15 mA (przy 24V)
Maksymalna czestotliwosé 3600 /g0dzi -
przetaczania razy/godzing Prad uptywu w stanie Wyt. | <0,1 mA <0,1 mA <0,1 mA Wewnetrzny pobér pradu | 220 mA
Caas MW=, Zak" | 0 e Czas MWyt ,,Za?' <05ms <0,5ms <0,5ms Waga 013kg
odpowiedzi odpo- "
JZat'—, Wyt | <12ms wiedzi oZat! WT’ <1ms <1ms <1ms
wWYL

Ttumik przepie¢

Podtaczenia zewnetrzne

Zaciski Srubowe

Ttumik przepieé

Dioda Zenera | Dioda Zenera | Dioda Zenera

Grupy wyjsc¢/ilos¢ wyjs¢

Bezpiecznik

i 1/16 Zaciski Jedno zk Dwa z
w grupie . qcze wa ztacza
9rup Podiaczenia zewnetrzne Srubowe 40-stykowe 40-stykowe
Wewnetrzny pobér pradu | 450 mA G $Ciloge Wyl
rupy wyjs¢/ilos¢ wyjs¢
Waga 0,22 kg W grupie 1/16 1/32 2/32
Zasilanie Napiecie 12-24V DC 12-24V DC 12-24V DC
zewnet-
rzne Prad 4mA(24V) | 20mA(24V) | 16 mA (24V)
Wewnetrzny pobdr pradu | 130 mA 190 mA 290 mA
Waga 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Instalacja

Okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

A

NIEBEZPIECZENSTWO

y

Okablowanie modutéw wejsciowych

Moduly z zaciskami sSrubowymi
(RX10, RX40C7)

Schemat potaczen cyfrowych modutéw wejsciowych z wymiennymi listwami
zaciskowymi, wydrukowany jest na modutach. Przy kablowaniu modutéw

nalezy patrzy¢ na te schematy.

Moduty z 40-stykowym ztaczem
(RX41C4)

Okablowaniemodutéw wyjsciowych

Moduly z zaciskami sSrubowymi
(RY10R2, RY40PT5P)

Schemat potaczen cyfrowych modutéw wejsciowych z wymiennymi listwami
zaciskowymi, wydrukowany jest na modutach. Przy kablowaniu modutéw

nalezy patrzy¢ na te schematy.

Moduty z 40-stykowym ztgczem (sink)
(RY41NT2P)

Przed wykony jakichkolwiek i ji i przed fac przewo- ® Przed wykony iem jakichkolwiek instalacjii przed taczeniem przewo-
déw, nalezy wylaczy¢ zasilanie PLCi inne gtrzne zasilani dow, nalezy zawsze wylaczy¢ zasilanie PLC i inne zewngtrzne
@® Po wyk lacji lub okabl iu a przed zatac; napie-
cia zasilania, nalezy w modul 3¢ ostone listwy zaciskowej.
A @® Nawskutek kodzeni duty, jego wyjsciamoga pozostac w stanie
A UWAGA zataczonym lub wytaczonym. Nalezy zbudowa¢ zewnetrzny obwéd
’ 3 itorujacy te wyjscia, ktére moga spowodowac znaczna awarie.
Sprzet :\alezy bstug tylko pod warunk pisanym w. € iware Uzywac przewodéw o przekroju od 0,3 mm? do 0,75 mm? Korice linek nalezy
M doMELSECiQ-R.Ni pytéw, mgly skreci¢ i zastosowac skuwki. Zalecana jest ochrona potaczen przewodéw izola-
lej j,zracychlubpalnyct 92 oW, y:hwﬂ:raqlIubuderzen,wyso- cyjnymi rurkami.
k|ch temperatur, W|Igoc| inie dop ac do skraplania pary wodnej

Przyinstalowaniu sprzetunalezy zwrécicuwage, zeby domodutunie
dostaty sie wiéry, metalowe $cinki lub fragmenty przewodoéw, ktére
po wpadnieciu mogtyby sp: d ¢ zwarcie obwodéw. W celu
uszczelnienia nacie¢ wentylacyjnych na czas instalowania, nalezy
zastosowac dostarczona ostone. Nalezy réwniez pamieta¢, zeby po
zainstalowaniu urzadzenia zdjac ostone. W przeciwnym razie, w cza-
sie dzialania, sterownik moze si¢ przegrzac.
Kablepodtaczonedomodutu nalezytakzamocowac,zebyIlstwyzaq—
skowe lub ztacza nie byly podd: b Srednim naprez

Montaz modutu do ptyty bazowej

UWAGA

Nie otwiera¢ lub nie modyfikowaé¢ modutu. Takie poczynania moga
spowodowac awarig, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar.

Zatrzask do przytwierdzaniamodutu nalezy ktadac¢ do odpo-
wiedniego otworu znajdujacego sie¢ w ptycie bazowej. Wciskanie

zac

P ) A
Nienalesvb éredniodotvkad q Plubelek

P ykacpr 3cyc
czesci produktu. Takie poczy iamogasp
tanie elementu lub awarie.

onicznych
dowacwadliwe dzi

(@ Po wylaczeniu napiecia zasilania,
zatrzask do przytwierdzania modutu
nalezy wiozy¢ do odpowiedniego
otworu w plycie bazowe;j.

(@ Chcac zainstalowaé modut na pty-
cie bazowej, nalezy pcha¢ go
w kierunku oznaczonym strzatka.

® Jesli spodziewane sg duze drgania, modut nalezy umocowac¢ do plyty

bazowej za pomoca dodatkowej $ruby (M3 x 12). Sruba ta nie jest dostar-
czana wraz z modutem.

Kable taczace

Do pod’chzenla do gniazda 40-biegunowego (RX41C4, RX42C4, RY4T1NT2P,

RY42NT2P i RH42C4NT2P) uzy¢ wstepnie zmontowane kable przytaczeniowe

Q32CBL-3M i Q32CBL-5M.

W celu zmniejszenia wplywu obwodéw zasilajgcych lub innych Zrédet na

powstanie zaktocen elektrycznych, nalezy przestrzegac nastepujacych uwag:

@ Nie wigzac razem przewodoéw zasilajacych AC, z przewodami zasilajgcymi
obwody DC.

@ Nie uktadac kabli sygnatowych blisko obwodéw sieci zasilajacej, linii zasila-
jacych wysokiego napiecia lub linii faczacych z obcigzeniem. W przeciw-
nym wypadku moga pojawic sie nastepstwa, spowodowane wptywem
zaktdcen lub przepiec. Kable nalezy prowadzi¢ zzachowaniem bezpiecznej
odlegtosci od powyzszych obwodéw, wigkszej niz 100 mm.

@® Maksymalna dtugos¢ kabli faczacych wejécia i wyjscia wynosi 100 m. Wias-
ciwe zapobieganie zaktéceniom wymaga jednak ograniczenia dtugosci kabla
do 20 m. Pod uwage trzeba wzig¢ spadek napigecia w przewodzie.

Schemat polaczen Styk S:ag; Styk S:ag'- Schemat potaczen Styk S:ag; Styk S:ag'-
B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
B19 X01 A19 X11 B19 Yo1 A19 Y11
B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
:‘" B17 | X03 | A17 | Xi3 T e B17 | Y03 A17 | Y13
B20; B16 X04 Al6 X14 “—D_ B16 Y04 Al6 Y14
_°_\'°—¢_ BIS | xo5 | A5 | X15 [ BIS | vos | A15 | vis
! B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 A4 Y16
: B13 X07 A13 X17 I B13 Yo7 A13 Y17
i B12 X08 A12 X18 1 B12 Y08 A12 Y18
: B11 X09 Al X19 I B11 Y09 Al Y19
i B10 X0A A10 X1A 1 B10 YOA A10 Y1A
i BO9 X0B A09 X1B i BO9 YOB A09 Y18
AO5 ! BO8 XoC A08 X1C &D— BO8 YoC A08 Y1C
I :. BO7 X0D A07 X1D I BO7 YOD A07 Y1D
BO6 XOE A06 X1E {?M BO6 YOE A06 Y1E
ﬁ- BO5 XOF A05 X1F i AOT — + BO5 YOF AO5 Y1F
24V DC BO4 | Nieuzy- | A% | Nieuzy- ?W' — BO4 | Nieuzy- | A04 | Nieuzy-
— BO3 wany AO3 wany — 1 12/24V DC BO3 wany AO3 wany
B02 COM | A02 | Njeuzy- B02 V4 A02 | COM
BO1 coM | Ao01 wany BO1 V+ AO1 CoM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Lewe zlacze Prawe zlacze Lewe zlacze Prawe zlacze
Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat | Styk | Sygnat Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat| Styk | Sygnat
1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | X20 | 2A20 | X30 1820 | Yoo 1A20 | Y10 2820 | Y20 2A20 | Y30
1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
1B18 | X02 1A18 | X12 || 2B18 | X22 | 2A18 | X32 1818 | Y02 1A18 | Y12 2B18 | Y22 2A18 | Y32
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | X26 | 2A14 | X36 1814 | Y06 1A14 | Y16 2814 | Y26 2A14 | Y36
1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37 1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
1B12 | X08 | 1A12 | X18 || 2B12 | X28 | 2A12 | X38 1812 | Yo8 1A12 | Y18 2B12 | Y28 2A12 | VY38
1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2A11 X39 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | X2A | 2A10 | X3A 1810 | YoA | 1A10 | YiA || 2810 | Y2A | 2A10 | Y3A
1B09 | XOB | 1A09 | X1B || 2B09 | X2B | 2A09 | X3B 1809 | YOB 1A09 | Y1B 2809 | Y28B 2A09 | Y3B
1B08 X0C 1A08 | X1C 2B08 X2C | 2A08 | X3C 1808 | YoC 1A08 | YIC 2808 | Y2C 2A08 | Y3C
1807 | XoD | 1A07 | X1D || 2807 | x2D | 2A07 | X3D 1807 | Yop | 1A07 | YD || 2807 | v2D | 2407 | v3D
1B06 | XOE 1A06 | XI1E || 2B06 | X2E | 2A06 | X3E 1B06 | YOE 1A06 | YIE 2B06 | Y2E 2A06 | Y3E
1B05 XOF 1A05 | XIF 2B05 X2F | 2A05 | X3F 1805 | YOF 1A05 | YIF 2B05 | Y2F 2A05 | Y3F
1B04 | Nieuzy- | TA94 | Nieuzy-|| 2894 | Nieuzy- | 2A04 | Nieuzy- 1B04 | Nieuzy- | 'A04 | Nieuzy- [| 2894 | Nieuzy- | 2A04 | Nieuzy-
1B03 wany 1A03 wany 2B03 wany 2A03 wany 1B03 wany 1A03 wany 2B03 wany 2A03 wany
1802 | COMT | 1A02 | Njeyzy-|| 2802 | COM2 | 2A02 | Njeuzy- 1802 V+ 1A02 | COM1 || 2B02 V+ 2A02 | COM2
1801 | COM1 | 1A01 | WY |f 2B01 | COM2 | 2A01 | Way 1B01 V+ 1A01 | comt || 2801 V+ 2A01 | com2




Moduty z 40-stykowym ztaczem (source) Okabl ie mi ychr
(RY41PT1P) RH42C4ANT2P (Dwa ztgcza 40-stykowe)

6w wejsciowo/wyjsciowych

Schemat potaczen styk Snyag" Styk S:agl- Lewe ztacze Prawe ziacze

Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat | Styk | Sygnat
1B20 X00 1A20 X10 2B20 Y00 2A20 Y10
1B19 X01 1A19 X1 2B19 Yo1 2A19 Y11
1B18 X02 1A18 X12 2B18 Y02 2A18 Y12

B20 Y00 A20 Y10
B19 Yo1 A19 Y11
B18 Y02 A18 Y12

- B17 Y03 A7 Y13

f'\_:l_ 1B17 X03 1A17 X13 2B17 Y03 2A17 Y13
' B16 Y04 Al6 Y14
| 1B16 X04 1A16 X14 2B16 Y04 2A16 Y14

1B15 X05 1A15 X15 2B15 Y05 2A15 Y15
1B14 X06 1A14 X16 2B14 Y06 2A14 Y16
1B13 X07 1A13 X17 2B13 Yo7 2A13 Y17
1B12 X08 1A12 X18 2B12 Y08 2A12 Y18
1B11 X09 1A X19 2B11 Y09 2A11 Y19
1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 YOA 2A10 Y1A
1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 YOB 2A09 Y1B

! B15 Y05 A15 Y15
! B14 Y06 Al4 Y16
! B13 Y07 A13 Y17
1 B12 Y08 A12 Y18
i B11 Y09 A1 Y19
i B10 YOA A10 Y1A
I BoS | YoB | Aog | viB

LA05 — B8 | Yo | Ao8 | vic
R 1808 | XoC | 1A08 | X1C || 2B08 | YoC | 2A08 | YiC
! BO1 507 Yoo A7 o 1807 | XoD | 1A07 | X1D || 2B07 | YOD | 2A07 | YD
; H BO6 | YOE | A06 | YIE
- B02 12/24V DG 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 | YOE 2A06 | YIE
I pot BO5 YOF AO5 Y1F
AROT 502 o 1B05 | XOF | 1A05 | XIF || 2B05 | YOF | 2A05 | YIF
I A02 Nieuzy- Nieuzy-
. | BO3 wany AO3 wany 1804 Nieuzy- 1A04 Nieuzy- 2B04 Nieuzy- 2A04 Nieuzy-
1B03 | Wany | 1A03 | Wany (| 2o3 | wany [ pa03 | wany
B2 | COM | A02 ov
1B02 | COM1 | 1A02 | ieuzy-|| 2B02 V4 2A02 | com2
BO1 COM | A01 ov Y
1B01 | COM1 | 1A01 | Wany (| 2801 V+ 2A01 | com2
(RY42PT1P)
Lewe zfacze Prawe ziacze Okablowanie wejscia modutu Okablowanie wyjscia modutu
RH42C4NT2P
Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat | Styk | Sygnat c er 4 _2 Cf !\:TZP
1820 | YOO 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 i 5820
1819 | Yo1 1A19 | Y11 2819 | Y21 2A19 | Y31
1818 | Y02 1A18 | Y12 || 2B18 | Y22 | 2A18 | Y32 i
1817 | Y03 1A17 | Y13 2817 | Y23 | 2A17 | VY33 :
1B16 | Y04 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 i
1B15 | Y05 1A15 | Y15 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 !
1
1814 | Y06 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 i
1813 | Yo07 1A13 | Y17 || 2B13 | Y27 | 2A13 | VY37 ' 5A05
C >
1812 | Y08 1A12 | Yv18 || 2B12 | Y28 | 2A12 | Y38 T 2802
1B11 Y09 1A11 | Y19 || 2B11 Y29 | 2A11 | Y39 CoBO1
1810 | YOA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A 4
1809 | YoB 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | V3B H2A02
1
1808 | voc | 1A08 | vic || 2808 | vac | 2a08 | v3c 2A0T -1+
1807 | YoD | 1A07 | YD || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D ! I 12/24V DC
1806 | YOE | 1A06 | YIE || 2B06 | Y2E | 2A06 | Y3E S T '
1B05 | YOF 1A05 | YIF || 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 Nieuzy- 1A04 Nieuzy- 2B04 Nieuzy- 2A04 Nieuzy-
1803 | Wany | 1A03 | Wany (| 2o3 | Wany [ 2a03 | wany
1802 | COM1 | 1A02 ov 2802 | COM2 | 2A02 ov
1B01 | COM1 | 1A01 ov 2B01 | COM2 | 2A01 ov

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R sorozat

Programozhatd logikai vezérlok

Digitalis 1/0 modulok -
telepitési utmutato
Rend.sz. 294687 HUN, A verzio, 20082015

Biztonsagi ovintézkedések

Kizarélag szakképzett villamos szakemberek szamara

Jelen telepitési Utmutato az elektromos és automatizéldsi technika biztonsagi
eléirasait ismerd, megfelel6 képzettséggel rendelkezé villamos szakemberek
szamara irédott. A készulék rendszerbe illesztését, telepitését, izembe helye-
zését, karbantartasat és ellenérzését csakis megfelelé képzettséggel rendel-
kez6 villamossagi szakember végezheti. Termékeink jelen telepitési
Utmutatéban vagy mas kézikonyvekben nem szereplé hardveres illetve szoft-
veres moédositasat kizardlag erre jogosult szakembereink végezhetik.

Rendeltetésszeri hasznalat

A MELSEC iQ-R sorozat programozhat6 logikai vezérl6é (PLC) egységei csak
a jelen telepitési Gtmutatéban vagy az alabb felsorolt kézikonyvekben sze-
repl6 alkalmazasi teriileteken hasznalhatdk. Ugyeljen a kézikényvekben meg-
adott altalanos lizemeltetési feltételek betartaséra. Az ismertetett termékek
tervezése, gyartasa, ellendrzése és dokumentaldsa a vonatkozé biztonsagi
szabvéanyok szigord betartédsa mellett tortént. A készulék hardveres vagy szoft-
veres részének engedély nélkili médositasa, illetve a telepitési Utmutatdban
leirtak be nem tartasa sulyos személyi sériilést, illetve anyagi karokat okozhat.
A MELSEC iQ-R sorozat PLC egységeihez kizardlag a Mitsubishi Electric altal
javasolt és jovahagyott kiegésziték és bévitmények hasznalhatok. Minden mas
hasznalat és alkalmazas nem rendeltetésszerlinek mindsl.

Biztonsagi el6irasok

A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, lizembe helyezését, karban-
tartasat és ellenérzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és baleset-
megel6zési elSirasok betartasaval kell elvégezni.

A telepitési utmutato a késztilék szakszer(i és biztonsagos hasznélata szem-
pontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé:

VESZELY:
A A felhassmlétfenyegets veszeiyre figyel
Be nem tartdsa élyt jelenthet a felh

j il6 életére
€és egészségére.

Kezeloelemek

Kapocsléccel ellatott modulok
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FIGYELMEZTETES:
A A késziiléket fenyegeté veszélyre figyelmeztet.
L ) Be nem tartdsa a késziilék vagy mds anyagi javak silyos

kdrosoddsdt okozhatja.

Nr. | Leiras

RUN-LED
@ BE: Miikodik
@ KI: 5 V-os feszliltségellatas kikapcsolva

Tovabbi informaciok

A kovetkezd kézikdnyvekben tovabbi informéciok talalhatok a készulékkel
kapcsolatban:

@® MELSEC iQ-R sorozat hardver-kézikonyv

@® MELSEC iQ-R sorozat programozasi kézikonyv

A kézikonyvek ingyenesen letdlthetdk internetes honlapunkrél
(https://hu3a.MitsubishiElectric.com/fa/hu/).

Amennyiben kérdése volna a MELSEC iQ-R vezérlések telepitésével, progra-
mozasaval és lizemeltetésével kapcsolatban, kérjik, forduljon az 6nhoz legks-
zelebbi kereskedelmi kirendeltséglinkh6z vagy viszonteladénkhoz.

amely az adott be/kimenet éllapotat jelzi (vilagit = BE).)

Modulazonositd jelzés
@ Vildgosszirke: Bemenet
@ SOtét narancssarga: Kimenet

Aram/fesziiltség felirat

o

) LED kijelzé (minden be- és kimenethez tartozik egy piros LED,

(3]

o A névleges fesziiltséget, valamint a bemend vagy a kimené dramot jelzi.

Kapcsold a LED-es kijelzé dtkapcsolaséhoz 64 be/kimenettel rendel-

kezé moduloknal:

@ Be- vagy kimeneti modulokhoz: Kapcsol6 a LED-es kijelz6k atvalta-
sahoz a 64 1/0-s modulok elsé és a masodik 32 bemenete kozott.

@ Kombinalt be- és kimeneti modulokhoz: Kapcsold a LED-es kijel-
26k be- és kimenetek kozotti atvaltasahoz

(]

Levehet6 kapocsléc 18 csavaros kapoccsal

Kapocsfedél

40 polusu csatlakozoaljzat(ok)
Csatlakozoaljzat(ok) a kiilsé be- és kimené jelek csatlakoztatasahoz.

Sorozatszém

©| 0o (o0

A modul (16 karakteres) sorozatszamat jelzi.

A csatlakozotiik kiosztasa
A csatlakozok a képen a modul eléinézetében lathatok.

40 s csatlakozo

>/

B20 — —— A20

Lo | | | e e o o

BO1 A01

(s

%l

Ugyeljen arra, hogy a 40 t(s csatlakozé nem D-Sub csatlakozé. Csatlakoztatas-
hoz az A6CON-2, A6CON-3 vagy az A6CON-4 csatlakozdk, illetve a készre sze-
relt vezetékek hasznéalhatok (Iasd a Csatlakoztatas c. részt).

Méretek
A méretek mindegyik I/0-modulndl megegyeznek.
<.
[—
]
—
& — 8
—
:
=
. i
110
27,8 131

Mértékegység: mm



Miiszaki adatok

DC bemeneti modulok (24 V DC)

Tranzisztoros kimeneti modulok

Kombinalt /0 modulok

M . . L. . Miiszaki adatok RX40C7 RX41C4 RX42C4 Miiszaki adatok RY40NT5P RY41NT2P RY42NT2P Miiszaki adatok RH42C4NT2P
Altalanos lizemeltetési feltételek " - . p
Bemenetek szama 16 32 64 Kimenetek szdma 16 32 64 Bemenetek szama 32
Geltetel n LEEE i b Jeladé tipusa Vélaszthato pozitiv vagy negativ kapcsolas Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolasu) Bemenetek szama Optocsatold
K(?rnyezleti Uzem kbzben 0-55°C Szigetelés Optocsatold Szigetelés Optocsatold Névleges fesziiltség 24V DC
hémérséklet | Raktarozas -25-75°C . p— - p - p—
Névleges fesziltség 24V DC Névleges kapcsolasi 12V-24V DC Névleges feszlltség 20,4-28,8V DC
ﬁjezlgmlk%a\zrg;ir)talom 5-95 % (paralecsapodas nélkul) Fesziiltségtartomany 20,4-28,8V DC fesziitség Névleges bemend dram kb.4 mA
Fesziiltségtartomany 7mA 4mA 4mA 05 A/ 03 A/ 03 A/ A "BE" jelszint fesziltsége/
Kérmyezet Nincs jelen sem agressziv vagy gyul- Névleges kimend dram kimenet, kimenet, kimenet, srama =19V DC/23 mA
4 ékony géz, sem tulzott mérték{ por A "BE" jelszint fesziltsége/ | =15V / >19V/ >19V/ 5 A/modul 2 A/csoport 2 A/csoport
Beszerelés helye Vezérlépanel arama z4mA Z3mA Z3mA Névleges kimend dram 10,2-28,8V DC Qra}frllajelszmt feszlitsége/ <6VDC/<1TmA
R = ol X . - A"KI" jelszint feszlltsége/ | <8V/ <6V/ <6V/ . X . e x ,,
Qﬁtﬁ)\ll‘?é):r;altalanos Gizemeltetési feltételeket lasd a MELSEC iQ-R hardver kézi- srama <2mA <1mA <1mA i\{l]?;r-ak:ﬁkapcsmaﬂ /Ijgr?;;?g;gitaa tulterhelésvéds funkcionak kell Bemeneti ellenalls kb. 53 kO
Bemeneti ellenéllas 3,3kQ 53kQ 53kQ Sl 2 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
. Max. feszliltségesés 03V/05A | 03V/05A | 03V/02A KI=BE | Alapbeallitas: 10 ms
AC bemeneti modulok 0,1/02/0,4/ | 0,1/0,2/0,4/ | 0,1/0,2/0,4/ bekapcsolaskor Valaszid6
" " 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 0,6/1,0/5,0 e iz . 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Miiszaki adatok RX10 KI— BE 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms gszg’ltaﬁgsésfmmé:“kap <0,1mA <0,1mA <0,1mA BE—KI Alapbeallits: 10 ms
Bemenetek szama 16 Alapbeallitas: | Alapbedllitds: | Alapbeallitas: B " ok
—— - 10ms 10ms 10ms Kl — BE <05ms <05ms <05ms eMeneti csoporto
Szigetelés Optocsatol6 Vélaszidé Vélaszidd szama/bemenetek 1/32
100-120V AC 0,35/0,4/0,5/ | 0,2/0,3/0,5/ 0,2/0,3/0,5/ BE— Kl <1ms <1ms <1ms csoportonként
Névleges fesziiltsé - 07/10/50 | 07/1,0/50 | 07/1,0/50 PSS v P - .
9 9 50/60 Hz BE - KI 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms Tulfesziiltség-levezetd ITe”Jf:;:t‘(‘,i'“eg E’Jzezzzt‘g“eg lT:Jf:zsezt‘g“eg Kimenetek szdma 32
Fesziltségtartomany 85-132V Alapbedllités: | Alapbedllitas: | Alapbedllitas: Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolasu)
10 ms 10ms 10ms Biztosité — — — - 5 .
Max. bekapcsoldsi tularam | 200 mA, 1 ms-ig (132 V AC fesziiltségnél) c Eav 40 1d Két20 1 < " Kera0 Szigetelés Optocsatold
. < savaros qy Us & Us ez < savaros gy 40 tls ét 40 tls . i
6,8 mA Kiils6 csatlakozasok kapcsok csatlakozo csatlakozo Ktls6 csatlakozasok kapcsok csatlakozo csatlakozd Nevl__ege[s kapcsolasi 12-24VDC
Névleges bemend ram (100V AC, 50 Hz) 5 " wok 5 - " fesziiltség
8.2 mA emeneti csoporto emeneti csoporto . N P -
(100V AC, 60 Hz) szama/ bemenetek 1/16 1/32 1/64 szama/bemenetek 116 1/32 232 Névleges kimené dram | 0,1 A/kimenet, 2 A/modul
— — csoportonként csoportonként fiaiis Az dramot a tulterhelésvédé funkcidnak kell
A "BE" jelszint fesziiltsége/ | _ - - Max. bekapcsolasi tularam korlatoznia.
drama Z80VAC/=5mA Belss aramfelvétel 110mA 150 mA 180 mA ool Tépellatds | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24V DC -
- apellatas  — Max. fesziiltségesés
K" jelszi (iltsé T 0,16 k 0,11 k 0,13 ke - seg
A'KI"jelszint fesziiltsége/ | _ 30VAC/<17mA omeg 9 9 9 Aram 4mA (24V) 20mA(24V) |16 mA (24V) bekapcsoldskor 0,3V/0,2A
arama - . Belsd dramfelvétel 140 mA 180 mA 250 mA — -
14,6 k2 (50 Hz) Relé kimeneti modulok = oTek Tk T3k i'zwargishalram kikapcsolt <01 mA
i 3lla 4 ome 2 A 3 imenetnél '
Bemeneti ellenallas 122k (60 H2) Miszaki adatok RY10R2 J J J J e
<05
Vélaszidé Kl— BE =15ms Kimenetek szdma 16 Valaszidé - ms
4laszidé G N BE—KI <1
BE — KI =20ms Kimenet tipusa Relé Miiszaki adatok RY40PTSP | RY41PT2P | RY42PT2P : - ms
i 4 Tulfesziiltség-I 6 Z diéd
Kiils§ csatlakozasok Kapcsok Szigetelés Relé Kimenetek szdma 16 32 64 u es%u’ segTevezetd enerdioda
Bemeneti csoportok Néul § s 24V DC, 2 A (ohmos terhelés) kimenetenként Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolast) B'.Z“is'to . _ _ :
szama/ bemenetek 116 fotleaaarap e oias! 240V AC, 2 A (cos fi = 1) kimenetenként; Szigetelés Optocsatolé Kiilsé csatlakozasok Két 40 tds csatlakozé
csoportonként 9 max. 8 A csoportonként i
— Névleges kapcsoldsi 12V-24V DC Bemeneti csoportok
Bels6 aramfelvétel 110 mA Min. kapcsolasi terhelés 5VDC, 1mA fesziiltség B szama/ben‘:enetek 1/32
csoportonként
Témeg 0,18 kg Max. kapcsolasi aram 125V DC/264V AC 0,5A/ 03A/ 03A/ P —
Max. kapcsolasi frekvencia | 3600 kapcsolas/h Névleges kimen aram kimenet, kimenet, kimenet, Tapellatas Feszilitség 12-24VDC
T <1oms 5 A/modul 2 A/csoport 2 A/csoport Aram 15 mA (24V)
Valaszidé p— ; " Névleges kimend aram 10,2-28,8V DC Belsd aramfelvétel 220 mA
- =1ems Max. bekapcsolasi Az aramot a tulterhelésvéd6 funkcionak kell Tomeg 0,13kg
Tulfesziltség-levezetd — tuldaram korlatoznia.
Kiils6 csatlakozasok Csavaros kapcsok lg/l:g fecssf)\f;tsskegreses 03V/0,5A 02V/0,1 A 03V/0,2 A
Bemeneti csoportok P
szama/ bemenetek 1/16 Szivargési aram kikap-
csoportonként csolt kimenetnél <0,TmA <0,1 mA <0,1mA
Bels6 aramfelvétel 450 mA KI— BE <0,5ms <0,5ms <0,5ms
- Valaszid6é
Tomeg 0,22 kg BE— Kl <1ms <1ms <1ms

Tulfesziltség-levezetd

Tulfesziiltség-

Tulfesziltség-

Tulfesziltség-

levezetd levezeté levezeté
Biztosité — — —
Kiilsé csatlakozasok Csavaros Egy 40 tus’ Két 40 tus'
kapcsok csatlakozd csatlakozd
Bemeneti csoportok
szama/bemenetek 116 1/32 2/32
csoportonként
Fesziiltség 12-24V DC 12-24V DC 12-24V DC
Tapellatas
Aram 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V)
Bels6 aramfelvétel 130 mA 190 mA 290 mA
Tomeg 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Felszerelés

Csatlakozas

VAN VESZELY

VESZELY

y

Atelepitésiés h lozdsi kdlatok megkezdése el6tt mindig kapcsolja
ki a PLC tdpelldtdsadt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst.

AN VIGYAZAT

® A telepitési és h lozdsi kdlatok kezdése elétt mindig kap-
csolja ki a PLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst.
® Atdpelldtds ujboli bekapcsoldsa elétt helyezze vissza a kapocsfedelet

amodulokra.
@ Meghibdsodott kimeneti modul esetén el6fordulhat, hogy a kimenet
nem k Ihaté megfeleléen. Ha a ki) k kapc k hibdja
élyes hel) idézhet eld, telep feliigyel6 ber ések

A bemeneti modulok csatlakoztatasa

Kapocsléccel ellatott modulok

(RX10, RX40C7)

A levehet6 kapocsléccel rendelkezé digitélis bemeneti modulok esetén a kap-
csolasi rajz a modulra van nyomtatva. Kérjiik, hogy huzalozasnal vegye figye-
lembe ezt a kapcsolési rajzot.

Modulok 40 pélusu csatlakozéaljzattal

A kimeneti modulok csatlakoztatasa

Modulol lakorok KAl
csat okkal

(RY10R2, RY40PT5P)

A leveheté kapocsléccel rendelkezé digitélis kimeneti modulok esetén a kap-
csolasi rajz a modulra van nyomtatva. Kérjiik, hogy huzalozasnal vegye figye-
lembe ezt a kapcsolasi rajzot.

jzattal, negativ kapcsolasi logikaval

Modulok 40 pélusu csatlal

@ Aberendezést kizdrélag a MELSEC iQ-R sorozat hardver kéziko

yvben

leirt feltételek kozott ii. I Ne tegye ki a késziiléket pornak,
olajkédnek, korroziv vagy gytlékony gdzoknak, erés rezgésnek
illetve iitéseknek, magas hémérsékl k, pdralecsapéddsnak vagy
nedvességnek.

@ Telepitése kozben iigyeljen arra, hogy a firdsi forgdcs, vagy vezeték-
darabok szell6zényildsokon keresztiil a késziilékbe hullva ne okozza-
nak zdrlatot. Telepités kozben haszndlja a mellékelt fedelet
a szell6zényildsok letakardsdra. Az egység telepitése utdn tdvolitsa el
a fedelet, ellenkez6 esetben a vezérlés iizem kézben tillmelegedhet.

® Ugy csatlak a kdbeleket a modulokhoz, hogy a kapocsléceket
ill. a csatlakozokat ne tegye ki tulzott mechanikai igénybevételnek

A modulok felszerelése az alapegységre

VAN VIGYAZAT

@ Nenyissa fel amodul tokozdsadt, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-
hibdsoddst, i t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet okozhat.

@ A modulrégzité fiilnek az alapegységen taldlhaté lyukba torténé
behelyezését mindig koriilekintéen végezze. Ellenkezé esetben,
amodul illetve a csatlakozdja megsériilhet.

@ Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektronikus alkat-
részeit. Eza modul hibds miikodését vagy tonkremenetelét okozhatja.

L

@ A tapegység kikapcsolasa utan
helyezze a modul als¢ fiilét az
alapegység vezetdnyilasaba.

(@ Ezutan nyomja a modult hataro-
zottan az alapegységre, mig az
teljesen a helyére nem kerdil.

® Ha a felszerelés helyén rezgések jelentkezhetnek, régzitse a modult régzité-
csavarokkal (M3 x 12). A csavarok nem részei a modul széllitési terjedelmének.

A huzalozéshoz 0,3-0,75 mm? keresztmetszet(i vezetéket hasznaljon. A lecsu-
paszitott vezetékek végére helyezzen kabelsarut, melyet a megérintés elkerii-
lése érdekében védjen szigetel6csbvel.

Csatlakozékabel

A 40 poélusu aljzatokra (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P, RY42NT2P és RH42C4NT2P)

a elészerelt Q32CBL-3M és Q32CBL-5M csatlakozokabelek csatlakoztathatok.

Kérjiik, hogy a tapegységek és mas zavarforrasok interferenciajanak kiktiszo-

bolése érdekében tartsa be a kdvetkez6 Gtmutatésokat

@ Ne vezessen DC tapkabeleket AC tapkabelek kozvetlen kozelében.

@ A nagyfesziltségu, illetve nagy dramot vezetd kabeleket az vezérl6- és
adatkabelektdl kiilonvélasztva vezesse. Tartson koztiik legaldbb 100 mm
tavolsagot.

@® A bemend és kimend kabelek legfeliebb 100 m-ig hosszabbithaték meg.
Az interferencia biztonsagos elkeriilése érdekében nem ajanlott tdllépnia 20 m-
es tavolsagot. Vegye figyelembe a kdbelekre érvényes fesziiltségesést is.

(RX41C4) (RY41NT2P)
Kapcsolasi rajz Ti Jel T Jel Kapcsolasi rajz Ti Jel T Jel
B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
B19 X01 A19 X11 B19 Yo1 A19 Y11
B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
Tl B17 | X03 | A17 | X3 T e B17 | Y03 A17 | Y13
1
B20; B16 X04 A16 X14 ;—D_ B16 Y04 Al6 Y14
° © ¢ B15 X05 Al5 X15 I B15 Y05 Al5 Y15
! B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 A14 Y16
; .
; B13 X07 A13 X17 I B13 Yo7 A13 Y17
i B12 X08 A12 X18 I B12 Y08 A12 Y18
: B11 X09 AN X19 I B11 Y09 AN Y19
i B10 X0A A10 X1A I B10 | YOA A10 | YIA
! B09 X0B A09 X1B | B09 YOB A09 | YIB
A0S BO8 | XoC | A08 | XiC AROS  — BO8 | YOC | A08 | YiIC
b o —o "= N
1 BO7 XoD | A07 | X1D I BO7 YOD A07 | YID
. - BO1, B02
. B02! BO6 XOE A06 X1E —— BO6 YOE A06 Y1E
H|ﬁ" BO5 XOF A0S X1F i AT — 4 BO5 YOF A0S Y1F
24V DC BO1¢ B04 A04 Tacz 1 — B04 A04
i Szabad Szabad Szabad Szabad
L. BO3 A03 — 12/24V DC BO3 A03
B2 | COM | A02 B02 v+ A02 | COM
Szabad
BO1 COM | Aol BO1 V+ A01 | COM
(RX42C4) (RY42PT2P)

Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé

Ti Jel Ta Jel Ti Jel Ta Signal

Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

Ti Jel Ta Jel T Jel Ti Jel

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B0OS XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 1A04 2B04 2A04
Szabad Szabad Szabad Szabad

1B03 1A03 2B03 2A03

1B02 com1 1A02 2B02 com2 2A02
Szabad Szabad

1BO1 COM1 1A01 2B01 com2 2A01

1B04 1A04 2B04 2A04

Szabad Szabad Szabad Szabad
1B03 1A03 2B03 2A03
1B02 V+ T1A02 coM1 2B02 V+ 2A02 com2
1BO1 V+ TA01 coMm1 2B01 V+ 2A01 com2




Modulok 40 pélusu csatlakozéaljzattal, pozitiv kapcsolasi logikaval A kombinalt 1/0 modulok csatlakoztatasa

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Két 40 tiis csatlakozé)
Kapcsolasi rajz Ti Jel Ti Jel Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé
B20 Yoo A20 Y10 Tii Jel Ti Jel Tii Jel Ti Jel
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1B19 | X01 1A19 | X11 2B19 | Y01 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A7 Y13 1818 | x02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
: B16 Yo4 A16 Y14 1817 | x03 | 1A17 | X13 || 2817 | YO3 | 2A17 | Y13
! B15 Y05 A15 Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! B12 Yo8 A2 Y18 1813 | x07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Y07 | 2413 | Y17
! B11 Y09 Al Y19 1B12 | x08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y18
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A [[ 2B10 | YoA | 2a10 | Y1A
ARS | Bog | YoC | A08 | YiIC 1809 | Xo0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2409 | YiB
! 5ot - BO7 | YOD [ A07 | ViD 1808 | X0C | 1A08 | X1C || 2B08 | YoC | 2A08 | Y1C
“Bo2 — Bo6 | YOE | Aos [ YIE 1807 | xoD | 1A07 | Xx1D [| 2807 | YoD | 2A07 | YID
I A0t 1224V DG B0S YOF A0S Y1F 1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2BO6 | YOE | 2A06 | Y1E
?Aoz— B4 | bad "% | srabad 1805 | XxoF | 1a05 | xiF || 2805 | vor | 2a05 | viF
- =t B03 A03 1804 1A04 2B04 2A04
B02 om 02 oV 1803 Szabad TA03 Szabad 2803 Szabad 2803 Szabad
BO1 | COM | Ao01 ov 1B02 | COM1 | 1A02 2802 | V4 2A02 | COM2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 szabad 2B01 V4 2A01 | COM2
Bal oldali csatlakoz6 Jobb oldali csatlakozé
Td Jel Td Jel Td Jel Td Jel Moduly bemeneteinek csatla- RH42C4NT2PmoquI kimenete-
koztatasa RH42C4NT2P inek csatlakoztatas
1820 | Yoo | 1A20 | Yio [ 2820 | Y20 | 2A20 | Y30 e |
1B19 | Yo1 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31 ! 2B20
1818 | Yvo2 | 1A18 | Y12 || 2B18 | Y22 | 2a18 | Y32 T
1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 || 2817 | Y23 | 2a17 | V33 :
1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 i
1815 | Yos | 1A15 | Yi5 [[ 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 :
1B14 | Y06 | 1A14 | Yi6 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 i
1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 || 2B13 | Y27 | 2A13 | VY37 i
112 | Yo | 1A12 | vig [[ 2812 | v28 | 2412 | v38 L2A05 )
1811 | Yoo | 1A11 | Yio [ 2B11 | Y29 | 2A11 | Y39 1 9B02
1810 | YoA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2BO1 '
1809 | YoB | 1A09 | Y1B || 2809 | Y2B | 2A09 | Y3B o2
1808 | YoC | 1A08 | YiC || 2808 | Y2Cc | 2A08 | Y3C Ton0t L,
1807 | YoD | 1A07 | YID || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D -
1B06 | YOE | 1A06 | YIE || 2Bos | Y2E | 2A06 | Y3E . o ! 1224vDC
1805 | YOF | 1A05 | YIF || 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 1A04 2B04 2A04
1803 Szabad TA03 Szabad 2503 Szabad 2A03 Szabad
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2802 | com2 | 2402 | ov
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC rada iQ-R

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci digitalnich vstupnich/
vystupnich modult
C.vyr.: 294687 CZ, Verze A, 20082015

Bezpecnostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné 3kolené a zpUlsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpe¢nostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, véetné navrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze skoleni elektro-
technici s pfislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecénostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC iQ-R jsou uréeny pouze pro
konkrétni aplikace vyslovné popsané v tomto nédvodu nebo v navodech uve-
denych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani viech instala¢nich
a provoznich parametrd specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bezpe¢nost-
nimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo nedodr-
Zzovani bezpecnostnich varovani uvedenych v tomto navodu nebo vytisténych
na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo jiného majet-
ku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky schvalené spo-
le¢nosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu budou povazo-
vany za nespravné.

Pfislusné bezpecnostni predpisy

Béhem névrhu systému, instalace, nastaveni, Udrzby, servisu a zkouseni téchto
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni piedpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, ktera jsou dileZita pro spravné a bezpeéné po-
uziti produktti, oznacena takto:

NEBEZPECI:

p
k vdznému ohroZeni zdravi nebo zranéni.

Obsluzné prvky

Modul se sroubovymi svorkami
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UPOZORNENI:

Varovdni tykajici se p i zafizeni a
Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést
k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku.

A Varovdni tykajici se zdravi a zranéni osob.
L ) Nedodrzeni zde popsanych bezpeénostnich zdsad miize vést
A

€. | Popis

Dalsi informace

Nasledujici navody obsahuji dalsi informace pro tyto moduly:

@ Popis hardwaru systému MELSEC iQ-R

@® Navod k programovani pro fadu systému MELSEC iQ-R

Tyto névody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu
(https://cz3a.MitsubishiElectric.com/fa/cs/).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobkii popi-
sovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distributorem.

RUN-LED
@ | ® ZAP:vprovozu
@ VYP:napéjeci napéti 5V VYP

Stavové kontrolky LED (pro kazdy vstup/vystup je k dispozici
@ | jedna cervend LED, ktera indikuje stav pfislusného vstupu/vystupu,
sviti = ZAP)

Identifikacni kontrolka modulu
© | ® Svétle seda: vstup
@ Tmaveé oranZova: vystup

o Ukazatel proudu/napéti
Indikuje jmenovité napéti a vstupni proud nebo vystupni proud.

Spina¢ k prepinani LED indikace u modulli s 64 vstupy pfip. vystupy:

@ Pro vstupni nebo vystupni moduly: Spinac k piepinani LED indikace
mezi prvnimi a druhymi 32 vstupy nebo vystupy moduld s 64 v/v.

@ Pro kombinované vstupni a vystupni moduly: Spina¢ ke zméné
LED indikace mezi vstupy a vystupy

(]

Odnimatelny svorkovnicovy blok s 18 Sroubovymi svorkami

Kryt svorkovnice

40polova zasuvka(y)
Zasuvka(y) k pfipojeni externich vstupnich a vystupnich signalt.

Sériové Cislo vyrobku

© o o0

Uvadi sériové ¢islo (16 znaka) modulu.

Usporadani svorek konektorovych pfipojeni
Konektorova pfipojeni jsou vyobrazena pfi pohledu na modul z pfedni strany.

40polova zasuvka
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Viimnéte si, ze 40polové pripojeni neni zdsuvka typu D-Sub. K ptipojeni
muzete pouzit konektory AGCON1, AGCON-2 nebo A6CON-4 nebo hotové séri-
oveé vyrabéné kabely (viz odstavec Pfipojeni).

Rozméry
Rozméry viech modulli jsou stejné.
<.
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]
)
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—
]
-
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110
27,8 131

Jednotka: mm



Technické udaje

Vstupni moduly DC (stejnosmérné, 24 Vss)

Tranzistorové vystupni moduly

Kombinované vstupni/vystupni moduly

. , . . Technické udaje RX40C7 RX41C4 RX42C4 Technické udaje RY40ONT5P RY41NT2P RY42NT2P Technické udaje RH42C4NT2P
Vseobecné provozni podminky - - —— - -
Pocet vstupl 16 32 64 Pocet vystupt 16 32 64 Pocet vstupl 32
Halamety jlechnickeiucale Druh spinani Spinajici minus/plus Typ vystupu Tranzistor (spinajici zaporny pol) Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny
Okolni provozni 0az55°C Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny Jmenovité napéti 24V DC
teplota skladovaci -25a275°C PR e - y
Jmenovité napéti 24V DC Jmenovité spinaci napéti/ 12V a3 24V DC Rozsah napéti 20,4 a728,8VDC
Relativni vlhkost pfi provozu 5az 95 % (bez kondenzace) Rozsah napéti 20,423 28,8V DC proud Jmenovity vstupni proud asi4mA
Cove bez agresivnich nebo hotlavych o B - . 0,5 A/vystup, | 0,3 A/vystup, | 0,3 A/vystup, "
Vnéjsi vlivy plynd, pouze mirn pragnost Jmenovity vstupni proud 7 mA 4mA 4 mA Jmenovity vystupni proud 5'A/modul 2 A/skupina 2 A/skupina :gg:lt:fp;:;d pro stav >19VDC/> 3 mA
Misto instalace v rozvadéci l\!apgtl/erouq pro stav 215V/ 219V/ 219V/ Rozsah napéti 10,2az28,8V DC "
signalu "ZAP' >4mA >3 mA >3 mA Napéti/proud pro stav <6VDC/<1mA
Dalf viegbecr,cﬂéE;Eg%\/co;niRpodml’nkyjsou uvedeny v Popisu technického vyba- Napéti/proud pro stav <8V/ <6V/ <6V/ Max. zapinaci proud Prrz\tjid '%Z‘tjisilei)i/t omezen ochrannou funkei signalu "VYP
venisystemu iQ-R. signalu "VYP" <2mA <1mA <1mA protip . Vstupni odpor asi 5,3 kQ
. Max. pokles napéti pfi
Vstupm’ moduly AC (stfidavé) Vstupni odpor 3,3kQ 53kQ 53kQ zapnuti 03V/05A 03V/05A 0,3V/0,2A VYP — ZAP O’J /0,2/0,4/0,6!1/5/1 0/20/70 ms,
—— 0,1/02/04/ | 01/02/04/ | 0,1/0,2/0,4/ Svodovs oroud of Doba prednastaveni: 10 ms
Technické iidaje RX10 06/10/50 | 0,6/1,0/50 | 06/10/50 et Aol <0,1 mA <0,1mA <0,1mA odezvy ZAP s yyp | 0:2/03/05/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Potet vstup( 16 VYP— ZAP | 10/20/70ms | 10/20/70ms | 10/20/70 ms P ystup prednastaveni: 10 ms
Galvanické oddalent Onticke i prednasta- prednasta- prednasta- Doba VYP— ZAP | <0,5ms <0,5ms <0,5ms Pocet skupin vstup(/
alvanické oddéleni ptické vazebni ¢leny i . i
100120V AC nga veni:10ms | veni:10ms | veni:10ms odezvy ZAP—VYP | <1ms <1ms <1ms vstupd v skupiné 1/32
. o - odezvy
Jmenovité napéti 50/60 Hz 0,35/0,4/05/ | 02/0,3/05/ | 0,2/03/0,5/ Sitovy filtr Z-dioda Z-dioda Z-dioda Pocet vystupti 32
0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0
Rozsah napéti 85-132V ZAP — VYP | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Pojistka — — — Typ vystupu Tranzistor (spinajici zaporny pol)
prednasta- prednasta- prednasta- = ” p o o Y o o
Max. zapinaci proud 209 mA po dobu 1 ms veni: 10 ms veni: 10 ms veni: 10 ms Externi pfivody Sroubové Jed?n 40p6- | Dva40polové Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny
P! p (pHi 132V AC) svorky lovy konektor | konektory Jmenovité spinaci napét/
. . . Dva 40p6- 7
6,8 A ( o Sroubové jeden 40p6- Va +Jpo. Pocet skupin vystupti/ proud 12 a224V DC
X Externi pfivody svorky lovy konektor lové konek: Wstuod ve skuoing 1/16 1/32 2/32
Jmenovity vstupni proud gg?nvAAc' 50 Hz) tory Y p, P — Jmenovity vystupni proud | 0,1 A/vystup, 2 A/modul
(1/00 V AC, 60 Hz) Pocet skupin vstupt/ 1716 1732 1/64 E):;arjr:ni Napéti 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC Max. zapinaci proud Proud musi byt omezen ochrannou funkci
Napéti/proud pro stav vstupllv skupiné modulu | Proud 4mMAQ4V) | 20mA(24V) | 16 mA (24V) proti pretizeni.
ISt v =80V AC/=5mA Interni 7 odbé 110mA 150 mA 180 mA -
signalu "ZAP nterni proudovy odbér om 50m 80m Interni proudovy odbér 140 mA 180 mA 250 mA Q/lazxr;&?kles napeti pri 0,3V/0,2A
Napéti/proud pro stav Hmotnost 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
signélu "VYP" =30VAC/=17mA Hmotnost 016kg 0.11kg 0.13kg Svodovy proud pfi vypnu- <01 mA
Vstupni odpor 14,6 kO (50 H2) Reléové vystupni moduly tém vystupu
12,2k (60 Hz) Technicke udaje RY10R2 Technické udaje RY40PTSP | RY41PT2P | RY42PT2P Doba VYP— ZAP | <05 ms
Doba VYP—ZAP | <15ms Pocet vystupii 16 Pocet vystupt 16 32 64 odezvy ZAP—VYP | <1ms
odezvy ZAP —VYP | <20ms Typ vystupu Relé Typ vystupu Tranzistor (spinajici kladny pol) Sitovy filtr Z-dioda
Externi pfivody Svorky Galvanické oddélent Relé Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny Pojistka -
¢ i v ité spinaci napéti Externi pfivod Dva 40p6lové konekt
\’j?tcuetl’j lf/usT: vi?mt;pw 116 Jmenovité spinaci napéti/ | 24 Vss: 2 A (ohmicka zaté2) na jeden vystup Jmenovité spinacinapéti/ | 15y 5324y pc e prvody vaHpoove konexiony
P P roud P P 240 Vst, 2 A (cos f = 1) na jeden vystup max. proud Potet skupin vystupt/ 32
Interni proudovy odbér 110 mA P 8 A na skupinu L . 0,5 A/vystup, | 0,3 A/vystup, | 0,3 A/vystup, vystupu ve skupiné
Jmenovity vystupni proud dul KUpi KuDi - " .
Hmotnost 0,18 kg Min. spinana zatéz 5VDC, 1 mA 5 A/modu 2 A/skupina | 2 A/skupina Externi Napéti 12 a2 24V DC
i & &ti éti 7 napéjeni
Max. spinané napéti 125V DC/ 264V AC Rozsah napéti 10,222288V DC mc?dfllu Proud 15 mA (24V)
inaci ‘ P Proud musi byt omezen ochrannou funkci
Max. spinaci frekvence 3600 sepnuti/h Max. zapinaci proud proti pFetl’ien):. Interni proudovy odbér 220 mA
Doba VYP— ZAP | <10ms o Hmotnost 0,13 kg
odezvy ZAP WP | <12ms m’; l’ft‘l?k'es napeti pri 03V/O5A | 02V/O1A | 03V/02A
Sitovy filt — , =
tovy T Svodovy proud pfi <0,1mA <0,1mA <0,1mA
Externi pfivody Sroubové svorky vypnutém vystupu
Pocet skupin vystupti/ e Doba VYP — ZAP | <0,5ms <0,5ms <05ms
vystupt ve skupiné odezvy ZAP —VYP | <1ms <1ms <1ms
Interni proudovy odbér 450 mA Sitovy filtr Z-dioda Z-dioda Z-dioda
Hmotnost 0,22 kg Pojistka — — —
Externi piivod Sroubové Jeden 40pd- | Dva40pdlové
P Y svorky lovy konektor | konektory
Pocet skupin vystupl/ | ;¢ 132 232
vystupl ve skupiné
Externi Napéti 12-24V DC 12-24VDC 12-24V DC
napéjeni
modulu Proud 4mA(24V) | 20mA(24V) | 16 mA (24V)
Interni proudovy odbér 130 mA 190 mA 290 mA
Hmotnost 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Instalace

Pfipojeni

NEBEZPECI

NEBEZPECI

y

Pied instalaci a pfipojovanim kabell vypnéte napajeci napéti pro PLC
a ostatni externi napéti.

AN VYSTRAHA

® Predi laciapfipojovanimkabeltivypné
a ostatni externi napéti.

@ Pied zapnutim napéti zakrytujte svorky na modulu.

@ Zavada na vystupnim modulu mize zpusobit, Ze ovladani (zaf
nebo vypinani) nékterého vystupu nebude pracovat spravné. Zajis-
téteprotoprovystupy, ukterychbyti hlodojitknebezpeénéuda-
losti, externi monitorovaci zafizeni.

inapétiproPLC

@ Zafizeni provozujte pouze v prostiedi, které vyhovuje podminkam

ym v popisu h usy MELSEC iQ-R. Zafizeni nesmi

bytvy prachu,olejovémize,leptavymnebohoilavymplynim,

silnym vibracim nebo razim, vysokym teplotam a kondenzaénim
G¢inkdm nebo vihkosti.

@ Piimontazidavejte pozornato,abysedomodulunedostaly presvét-
racistérbinyotiepyzvrtaninebozbytkydrati, kterébymohly pozdéji
zpusobit zkrat. K uzavieni vétracich stérbin pouzijte dodavany kryt.
Po ukonceni vech instala¢nich praci kryt opét sejméte, aby pfi pro-
vozu nedoslo k piehiati u

@ Vodi¢e musibytpfipojené k moduliim takovym zpusok

ynebylyvy ypiilisné

aby svor-

hanickému

kovnic
namahani.

Montaz modulii na sbérnicovy nosi¢ zasuvnych moduli

VYSTRAHA
irejtekrytmodulu.Neprovadéj énynamodulu.Pfitéchto
cil hby mohlyvznil poruchya/nebo pozérazarovei dojit
k poranéni.
® Pokudnenimodulspravné dovodicihovybrani icizasuv-

nych moduli, pak r:u"lie dojit k ohnuti kolikii na konektoru modulu.
@ Nedotykejte se zadnych vodivych dilt nebo elektronickych kompo-
nent modulii. Mohlo by to vést k porucham nebo poskozeni moduli.

@ Povypnutisitového napéti nasadte
modul spodni zépadkou do vodi-
ciho vybrani nosi¢e moduld.

@ Pak modul piitlacte k sbérnicovému
nosici zasuvnych moduld tak, aby
prilehl celou plochou na nosi¢.

® Pokud pracujete v prostiedi s vyskytem vibraci, zajistéte modul dodate¢né
jednim Sroubkem (M3 x 12). Tento $roubek neni obsahem dodavky modulu.

K propojovéni pouzivejte vodice s prifezem 0,3 az 0,75 mmZ Odizolované draty
musi byt opatieny koncovkami a chranény izola¢nimi prevleckami pred dotykem.

Pfipojovaci kabel

K pfipojeni na 40pdélovou zasuvku (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P, RY42NT2P

a RH42C4NT2P) jsou k dispozici hotové konfekéni pfipojovaci kabely Q32CBL-

3Ma Q32CBL-5M.

K eliminaci vlivu sitovych zdroju a jinych zdroju ruseni dodrzujte nasledujici

pokyny:

@® Nepokladejte stejnosmérna vedeni do bezprostiedni blizkosti stfidavych
kabeld.

@ Vedeni, kterd vedou vysoka napéti nebo proudy, musi byt polozena oddé-
lené od ovladacich a datovych vodi¢d. Minimalni odstup mezi témito
vodici ¢ini 100 mm.

@ Vedeni k vstupiim/vystuptim mohou dosahovat délky maximalné 100 m.
K spolehlivé ochrané pied rusivymi vlivy je viak nutné omezit délku vedeni
na 20 m. Pocitejte také s ibytkem napéti na vedeni.

Piipojeni vstupnich modula

Modul se Sroubovymi svorkami

(RX10, RX40C7)

U digitaInich vstupnich moduld s odnimatelnym svorkovnicovym blokem je zapo-
jeni svorek vytisténo na modulu. DodrZujte toto obsazeni svorek pfi zapojovani.

Moduly s 40pdlovym konektorovym pfipojenim
(RX41C4)

Pfipojeni vystupnich modula

Modul se Sroubovymi svorkami

(RYT0R2, RY40PT5P)

U digitélnich vystupnich modulli s odnimatelnym svorkovnicovym blokem je zapo-
jeni svorek vytisténo na modulu. Dodrzujte toto obsazeni svorek pfi zapojovani.

Moduly s 40p6lovym konektorovym piipojenim, logika se spinanim zaporného pélu
(RY41NT2P)

Zapojeni svorek Kolik | Signal | Kolik | Signal

Zapojeni svorek Kolik | Signal | Kolik | Signal

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X11

B18 X02 A18 X12

re B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | X14

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 X07 A13 X17

B12 Xo08 A12 X18

B11 X09 Al1 X19

B10 X0A A10 X1A

B09 XoB A09 X1B

B20 Y00 A20 Y10

B19 Y01 A19 Y1

B18 Y02 A18 Y12

- B17 Y03 A17 Y13

’ 3 B16 Y04 A16 Y14

! B15 | Y05 A15 | Y15

! B14 Y06 A14 Y16

| B13 Yo7 A13 Y17

1 B12 Y08 A12 Y18

| B11 Y09 Al1 Y19

| B10 YOA A10 Y1A

| B09 YOB A09 Y1B

AO5 BO8 | XoC | A08 | XIC AA05 I BO8 | YOC | A08 | YiIC
b o—o— T ¢
1 BO7 XoD | A07 | XID I BO7 YOD A07 | YID
; - BO1, B02
s B02! BO6 XOE A06 X1E — BO6 YOE A06 Y1E
_|| - BO5 XOF A0S X1F Ipot —  + BO5 YOF A0S Y1F
BO1.- ~— |—
24V DC - Bo4 Nevyu- Ao4 Nevyu- [ AO2 Bo4 Nevyu- Ao4 Nevyu-
o BO3 Zit AO3 Zit i 12/24V DC BO3 Zit AO3 Zit
B2 | COM | A02 | Neyyu- B0O2 V+ A02 | COM
BO1 | COM | AO1 zit BO1 v+ AO1 | COM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci konektor Levy piipojovaci konektor | | Pravy pFipojovaci konektor
Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B0OS XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-|| 2804 Nevyu-
1803 zit 1A03 zit 2B03 zit 2A03 zit

Nevyu- | 2A04

1802 | COM1 | 1A02 | Nevyu-|| 2802 | COM2 | 2A02 | Neyyu-

1B01 | COM1 | 1A01 zit 2B01 | COM2 | 2401 zit

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-|| 2804 | Nevyu- | 2A04 | Nevyu-
1803 at 1A03 zit 2803 it 2A03 zit

1B02 V+ 1A02 [ COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2

1BO1 V+ 1A01 coM1 2B01 V+ 2A01 com2




Moduly s 40p6lovym konektorovym pfipojenim, logika se spinanim kladného pélu Pfipojeni kombinovanych vstupnich/vystupnich moduli

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (dva 40pdlové konektory)
Zapojeni svorek Kolik | signal | Kolik | Signal Levy pFipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci konektor
B20 Y00 A20 Y10 Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | Xx10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1819 | X01 1A19 | X11 2B19 | Y01 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A7 Y13 1818 | x02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
: B16 Yo4 A16 Y14 1817 | x03 | 1A17 | X13 || 2817 | YO3 | 2A17 | Y13
! B15 Y05 A5 Y1s 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! B12 Yo8 A2 Y18 1813 | x07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Y07 | 2A13 | Y17
! B11 Y09 Al Y19 112 | x08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y18
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | YoA | 2a10 | Y1A
ARS | Bog | YoC | A08 | YiC 1809 | X0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2409 | YiB
! 5ot - BO7 | YOD [ A07 | ViD 1808 | X0C | 1A08 | X1C || 2808 | YoC | 2A08 | Y1C
“Bo2 — Bo6 | YOE | Aos [ YIE 1807 | xoD | 1A07 | Xx1D [| 2807 | YoD | 2A07 | YID
I A0t 1224V DG B0S YOF A0S Y1F 1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2BO6 | YOE | 2A06 | Y1E
?Aoz— BO4 | Nevyu- | A04 | Nevyu- 1805 | XOF | 1A05 | X1F || 2Bos | YoF | 2a05 | YIF
I B03 zit A03 fit 1B04 | Nevyu- | TA04 | Nevyu-|| 2B04 | Newyu- | 2A04 | Nevyu-
BO2 | COM | A02 ov 1803 sit 1A03 sit 2803 sit 2A03 st
BO1 | COM | Aol ov 1802 | COM1 | 1A02 | Nevyu-|| 2B02 | V+ | 2A02 | COM2
(RY42PT1P) 1B01 | COM1 | 1A01 7t 2B01 v+ | 2401 | com2
Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci konektor
Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal | Kolik | Signal Pfipojeni vstup(i modulu Pripojeni wstupt modulu
1820 | Yoo | 1A20 | Yio || 2820 | Y20 | 2A20 | Y30 ok e !
1819 | YO1 1A19 | Y11 2819 | Y21 2A19 | Y31 — 1820 ! ! 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 I
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 :
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 1
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 :
1
1
1
1

1814 | vos | 1A14 | Yvie || 2814 | v26 | 2A14 | v36
1813 | voz [ 1a13 | viz || 2813 | v27 | 213 | v37 !

1812 | vos | 1A12 | vis || 2812 | Y28 | 2212 | v38 ~2A05
1811 | voo | 1A11 | vio [| 2811 | v29 | 2a11 | v39 o—o/oﬂé 1 9B02

1810 | YOA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2B01 !
1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | V3B 502
1808 | YoC | 1A08 | Y1C || 2B08 | Y2Cc | 2A08 | Y3C Ton0t 1,
1807 | YoD | 1A07 | YID || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D -
! 12/24VDC

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E =
1B0O5 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-|| 2894 | Nevyu- | 2A04 | Nevyu-
1803 zit 1A03 zit 2B03 zit 2A03 zit
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2802 | com2 | 2402 | ov
1801 | COM1 | 1A01 ov || 2Bo1 | com2 | 2a01 ov

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Serisi

Programlanabilir Lojik Kontrolorler

Dijital Giris ve Cikis Modiilleri Kurulum
Kilavuzu
Art.no.: 294687 TR, Stirim A, 20082015

E5 5

Giivenlik Onlemleri :

Yalnizca uzman personelin kullanimi igindir EI"

Bu kilavuzdaki talimatlar, sadece otomasyon tekniginin guvenlik standartlari
hakkinda bilgi sahibi personel i¢cin hazirlanmistir. Cihazlarin sistem
konfiglirasyonu ve diizenlenmesi, kurulumu, bakimi ve kontroliine yonelik
cahismalar, sadece bu konuda uzman personel tarafindan yapiimalidir.
Uriinlerimize yapilacak ve bu el kitabinda tarif edilmeyen donanim ve/veya
yazilim midahaleleri yalnizca yetkili Mitsubishi Electric personeli tarafindan
gerceklestirilmelidir

Amaca uygun kullanim

MELSECiQ-R serisi programlanabilir lojik kontrolérler (PLC) sadece bu kurulum
kilavuzunda ve/veya asagida referans verilen kilavuzlarda belirtilen kullanim
alanlari icin 6ngorilmektedir. El kitabinda belirtilen tim calisma parametrele-
rine ve ayar degerlerine uymaya dikkat ediniz. Urlinler, gtivenlik standartlar
dikkate alinarak gelistirilmis, Gretilmis, kontrol edilmis ve belgelenmistir.
Donanim ve yazilima yapilacak yetkisiz midahaleler ya da bu el kitabinda
belirtilen veya Uriine yerlestirilmis uyarilara uyulmamasi personelin agir yara-
lanmasina ve/veya maddi hasarlara neden olabilir. MELSEC iQ-R ailesi prog-
ramlanabilir lojik kontrolorler ile ilintili olarak sadece Mitsubishi Electric
tarafindan onerilen ve onaylanan ek cihazlar ve genisletme cihazlar kullanila-
bilir. Bunun disindaki her tiirlii kullanim, amacina uygun olmayan kullanim ola-
rak kabul edilir.

Giivenlik direktifleri

Bu urlinlerle ilgili sistem konfiglirasyonunuzda, diizenlemenizde ve bu uriinle-
rin montaj, kurulum, bakim, onarim ve test islemleri sirasinda uygulamaniza
6zgti tum guvenlik ve kaza 6nleme direktiflerine uymaniz gereklidir.

Bu kilavuz Grinleri diizgtin ve gtivenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olmak
icin uyarilar icermektedir. Bu uyarilar asagidaki sekilde tanimlanmistir::

TEHLIKE:
A Kullanici yaralanma tehlikesi.
Bu giivenlik uyanisina iliskin énlemin all kull -

nin saghg tehlikeye dii: ine ve kullanicinin yaralan-
masina neden olabilir.

UYARI:
A Cihaz hasar tehlikesi.
L ) Bu giivenlik uyarisina uyulmamasi cihazin zarar gérmesine

veya baska hasarlara neden olabilir

Ek bilgiler

Bu tiriinlerle ilgili daha fazla bilgiyi asagidaki el kitaplarinda bulabilirsiniz

@® MELSEC iQ-R Serisi Donanim Kilavuzu

@® MELSEC iQ-R Serisi Programlama Kilavuzu

Bu el kitaplarini internet sitemizden Ucretsiz olarak indirebilirsiniz:
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

MELSEC iQ-R serisi PLC'lerin kurulumu, programlanmasi ve isletilmesi ile ilgili
sorulariniz varsa lutfen yetkili satis blirosu veya yetkili bayiniz ile iletisime geginiz.

Parcalarin Adlan ve Fonksiyonlar

Vidali terminallere sahip modiiller

= o

0123[4567
89AB|CDEF
N

ACATTAER
EEES TSEER

SANCATANCAE
GEolm [ ol> o]

51234567 _I
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

01234567
89ABCDEF

Q—

No. | Agiklama

RUN LED
@ ACIK: Calisiyor
@ KAPALI: 5V glg kaynagi kapali

Gosterge LED (Her bir giris/cikis icin G/C ACIK/KAPALI durumunu
g6steren kirmizi birer LED bulunur (G/C aktif oldugunda yanar.))

Modiil tanimlama lambasi
@ Acik gri: Girig
@ Koyu turuncu: Cikis

Nominal deger gosterimi
Nominal gerilimi ve giris akim veya ¢ikis akimini gosterir.

Gosterge segim anahtari

@ Giris moduli veya ¢ikis moduli igin: 64 baglanti noktali moddl
icin LED gostergesini ilk 32 nokta ile sonraki 32 nokta arasinda
degistirmek icin anahtar

@ G/C birlesik modiil icin: LED gdstergesini giris ve cikis arasinda
degistirmek icin anahtar

(]

18 vidali terminale sahip terminal blogu

Terminal kapagi

40 pin konnektor(ler)
Girig sinyali kablosunu harici cihazlara baglamak i¢in konnektor(ler).

Uriin bilgisi isareti
Modiile iliskin Grlin bilgisini (16 basamak) gosterir.

©|e (o0

Konnektorlerin Pin Diizeni
Konnektorler moddl 6n goriinimiinde gosterilir.

40 pinli konnektor

BZO—%—AZO

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo
801__\5}_1\01

40 pin konnektorlerin D-sub konnektor olmadigina dikkat ediniz. Baglanti igin
A6CON1, A6CON-2, A6CON-4 konnektorleri veya prefabrik baglanti kablolari
kullanilabilir (Kablolama bolimuine bakiniz).

Boyutlar
Tlm G/C modiillerinin boyutlari birbirinin aynidir.
<
[—
[
)
& — 8
=)
]
=
e UL
110
27.8 131

Birim: mm



Ozellikler

DC Giris Modiilleri (24 V DC)

Transistor Cikis Modiilleri

Kompozit Girig/Cikis Modiilleri

Ozellikler RX40C7 RX41C4 RX42C4 Ozellikler RY40NT5P RY41NT2P RY42NT2P Ozellikler RH42C4NT2P
Genel Gzellikler Giris saysi 16 32 64 Cikis sayisi 16 32 64 Giris sayist 32
Madde Ozellikler Sensor tipi Pozitif/Negatif ortak Gikis tipi Transistor (negatif) Yalitim yéntemi Optokuplor
Ortam galisma sirasinda | 0-55°C Yalitim yontemi Optokuplor Yalitim ydntemi Optokuplér Nominal giris gerilimi 24V DC
sicakhign depolamada -25-75°C Nominal giris gerilimi 24V DC Nominal anahtarlama 12V-24V DC Gerilimi araligi 20,4-28,8V DC
Galisma sirasinda ortam nemi % 5-95 RH (yogunlasma yok) Gerilimi arahg 20,4-28,8V DC gerilimi Nominal giris akimi Ortalama 4 mA
Asindirici veya yanici gaz ve asirt X — Nominal anahtarlama 0,5 A/gikisl, 0,3 A/gikist, 0,3 A/gikisi, S aqn .
Calisma hava ortami iletken tozlardan arndinimis Nominal girig akimi 7mA 4mA 4mA akim 5 A/modil 2 A/grup 2 Algrup Sli:—!lm/ 1" konumu igin >19VDC/>3 mA
- - Gerilim /"1" konumu igin >15V/ >19V/ >219V/ Y - .
Montaj konumunun Inside control panel akim S4mA S3mA S3mA Gerilimi araligi 10,2-28,8V DC Geriim /0" konumuigin | _ o\ oe/< 1 ma
Diger genel 6zellikler MELSEC iQ-R Serisi Donanim El Kitabinda bulunabilir. Gerilim /"0" konumu igin <8V/ <6V/ <6V/ Nll(ak5|mum ani bosalma Ak'r? asin );:k koruma fonksiyonu ile akim
akim <2mA <1mA <1mA akimi stnirfanacaktir. Giris direnci Ortalama 5,3 kQ
AC Giris Modiilii Giris direndi 33kO 53kO 53 kO g’erhx‘ﬁ:‘fw’?‘aks' 03Va05A |03VO05A |03Va02A KAPALI— | 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
P . | ACIK IBaslangig ayari: 10 ms
Ozellikler RX10 g,;/o,(z)/o,g/ 8,2/0,20/0,%/ g,é/O,(Z)/O,g/ "0" konumda kacak akim | <0,1 mA <01 mA <01 mA Yanit siiresi em 03/03/0570 o070
Girig saylsi 16 KAPALI — 6/1,0/5, 6/1,0/5, /6/1,0/5, CIK— ,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
ACIK 10/20/70 ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms KAPALI — <05ms <05ms <05ms KAPALI Baslangig ayari: 10 ms
Yalitim yontemi Optokuplor Baslangi¢ Baslangi¢ Baslangi¢ .| ACIK - - - —
: 10 ms ayar:10 ms ayari: 10 ms Yanit stiresi Giris gruplari/ Grup basina 1/32
Nominal giris gerilimi 100-120V AC Yanit siiresi o o - ACIK — <1m <1m <1m girisler
ominalgiri ge 50/60 Hz 035/0,4/0,5/ | 02/0,3/0,5/ | 0,2/0,3/0,5/ KAPALI =tms =tms =ims Cikis say =
T - 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 0,7/1,0/5,0 N X "
Gerilimi arahgr 85-132V ﬁ/ﬂ’f—\ﬁ 10/20/70ms | 10/20/70 ms | 10/20/70 ms Kagak akim bastirici Zenerdiyod | Zenerdiyod | Zener diyod Ciks tipi Transistor (negatif)
. 200 mA siire 1 ms Baslangi¢ IBaslangi¢ Baslangi¢ Sigortasi — — — = N "
Ani bosalma akimi @132V AQ) ayari: 10 ms ayari: 10 ms ayart: 10 ms T T W 700 Yalitim yontemi Optokuplor
6,8 MA Harici baglantilar Vidah Bir 40 pin iki 40 pin Harici baglantilar terminallere konnektor konnektor Nor_?.'n?l anahtarlama 12-24V DC
Nominal giris akimi (100V AC, 50 Hz) 9 terminallere | konnektdr konnektor Cikus gruplan/ Grap gertlimi
8;2mA "~ 1/16 1/32 2/32 Nominal anahtarlama -
(100V AC, 60 Hz) gilrilglg:uplan/Grup basina 1/16 1/32 1/64 basina gikislar akim 0,1 A/gikisi, 2 A/moduil
™ . ici ai Gerilim 12-24V DC 12-24VDC 12-24V DC X N - By "
Gerilim /"1" konumu igin - - Dahili akim taketimi 110 mA 1 A 1 A Harici glic Maksimum ani bosalma Akim asir yiik koruma fonksiyonu ile
akim Z80VAC/=5mA ahili akim taketimi om, 50m 80m kaynagi Akimi 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V) akimi sinirlanacaktir.
T — Agirlik 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg — — oy -
aGl::IrI\Im /"0" konumu igin <30VAC/<17mA Dahili akim tiiketimi 140 mA 180 mA 250 mA dlﬂ;ac;rsjumda maks. gerilim 03V-02A
P e Agirhk 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
Girig direnci 14,6 kQ (50 Hz) Rle Cikus Modli "0" konumda kagak akim <0,1mA
12,2k (60 Hz) Ozellikler RY10R2 KAPALl
KAPALI - | _ Cikis saytst 6 Ozellikler RY40PTSP | RY41PT2P | RY42PT2P ACIK <05ms
ACIK <15ms Yanit siresi
Yanit siiresi Gikis tipi Réle Cikis sayisi 16 32 64 ACIK— <1ms
QEIP}E\Z <20ms Yalitim yéntemi Réle Cikis tipi Transistor (pozitif) KAPALI
- — - . = Kagak akim bastirici Zener diyod
Harici baglantilar Terminaller Nominal anahtarlama 24V DC, 2 A (direncli yuk) cikis basina Yalitim ySntemi Optokuplor -
P ! cosj = 1) gikis basina; i —
PRI Pa—— gerilimi / akim 240V AC, 2 A (cosj=1) gikis b Nominal anahtarlama 12V-24V DC Sigortasi
gi,i;gr P Phes 1/16 maks. 8 A grup basina gerilimi Harici baglantilar iki 40 pin konnektdr
Minimum anahtarlama Nominal anahtarl
o e ni 5VDC, 1 mA lominal anahtarlama 0,5 A/gikist, 0,3 A/cikisi, 0,3 A/gikist, Cikis gruplar / Grup basina
Dahili akim tiketimi 110mA yiki akim 5 A/modiil 2 A/grup 2 A/grup cikislar 1/32
Adirhk 0,18 kg Maks. anahtarlama gerilimi | 125V DC/ 264V AC Gerilimi araligi 10,2-28,8V DC Harici giic Gerilim 12-24V DC
Maksimum anahtarlama | 3¢ 0o /caae Maksimum ani bosalma | Akim asin yiik koruma fonksiyonu ile kaynag Akimi 15mA (a 24 V)
hizi akimi sinirlanacaktir. — ——
KAPALI = ” " " Dahili akim tiiketimi 220mA
<10ms "1" konumda maks. 03Va05A |02Va01A |[03Va02A i
Vanit siresi ACIK gerilim diistist , ) 2 2 2 2 Agirhik 0,13 kg
QEIPLTAE) <12ms "0" konumda kagak akim [ <0,1 mA <0,1mA <0,1mA
KAPALI —
Kagak akim bastirici — ACIK <05ms <05ms <0,5ms
Harici baglantilar Vidali terminallere Yanit siiresi ACIK —
<1ms <1ms <1ms
Cikis gruplari / Grup basina 1/16 KAPALI
cikislar Kagak akim bastirici Zener diyod | Zenerdiyod | Zener diyod
Dahili akim tiiketimi 450 mA Sigortasi — — —
Agurlik 0,22 kg Harici baglantilar Vidali Bir 40 pin iki 40 pin
9 terminallere | konnektor konnektor
Cikis gruplari / Grup
basina cikislar 1/16 1/32 2/32
Harici gic | Gerilim 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
kaynagi Akimi 4mA (24V) 20mA (24V) | 16 mA (24V)
Dahili akim tiiketimi 130 mA 190 mA 290 mA
Agirhk 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg




Kablolama

TEHLIKE

TEHLIKE

Herhangi bir kurulum veya kablolama ¢alismasi gerceklestirmeden 6nce
PLC'yi besleyen gii¢ kaynagini ve diger harici gii¢ kaynaklarini kapatin.

A
Vi UYARI
@ Cihazi sadece MELSEC iQ-R D Kil da acikl kosull

altinda ¢aligtirin. Cihazi toz, yakit buhari, asindirici veya yanici
gazlara ve giiclii titresimler veya darbeler, yiiksek sicakliklar,
yogusma veya nem olan ortamlara maruz birakmayin.

@ Cihazin kurulumunda modiiliin iizerine kisa devreye neden olabilecek
talas, capak veya tel parcalarinin diismemesi igin gerekli 6nlemleri
alin. Kurulum sirasinda havalandirma deliklerini kapatmak igin

d.

o 1 I P Uinii
P

kur

yin, aksi takdirde PLC

P P o
sonra kap ¢ y

calisma sirasinda asiri isinabilir.
@ Modiile bagh kablolari, terminaller ve k ktorler dogrudan
mekanik tansiyona ugramayacak sekilde sabitleyin.

Lkahlol

® Herhangi bir kurulumveya call gerceklestirmeden 6nce
PLClyi besleyen gii¢ kaynagini ve diger harici giic kaynaklarini kapatin.

@® Montaj veya kablolama sonrasi giic kaynagini agmadan dnce
modiiliin terminal kapagini kapatin.

Giris Modiilleri Kablolamasi

Vidali terminallere sahip modiiller

(RX10, RX40C7)

Cikarilabilir terminallere sahip dijital giris modiilleri i¢in baglanti semasi
modiillerin i¢ine basiimis durumdadir. Modullerin kablolamasinda bu
semalara uyun.

40 pin konnektdre sahip modiiller

Cikis Modiilleri Kablolamasi

Vidali terminallere sahip modiiller

(RY10R2, RY40PT5P)

Cikarilabilir terminallere sahip dijital ¢ikis modiilleri icin baglanti semasi
modiillerin igine basiimis durumdadir. Moddillerin kablolamasinda bu
semalara uyun.

40 pin konnektorlere sahip modiiller, negatif lojik tip

@ Arizal bir ¢ikis modiilii nedeniyle ¢ikislar aktif veya deaktif k
kalabilir. Ciddi soruna neden olabilecek gikiglar igin harici bir izleme
devresi olusturun.

Modiiliin tasiyici initeye montaji

/ UYARI

)

@ Modiilii agmayin ya da iizerinde modifikasyon yapmayin. Aksi takdirde
bu durum, hata, ariza, yaralanma veya yangina neden olabilir.

@ Modiil sabitleme mandalini her zaman, tasiyici iinitenin modiil sabitleme
deligine yerlestirin. Delikteki kancanin zorl. modiil k kto
ve modiile zarar verir.

@ Uriiniin iletken veya elektronik kisimlarina dogrudan dokunmayin.
Aksi takdirde bu durum, iinitenin hatali ¢calismasina ya da
arizalanmasina neden olabilir.

iine

@ Giig kaynagini kapattiktan sonra,
modiil sabitleme mandalini
tagslyic Gnitenin moddil sabitleme
deligine yerlestirin.

@ Modiilii tagiyicr tiniteye takmak
icin ok yoniinde itin.

® Blyuk bir titresim bekleniyorsa modiili tastyici initeye ek bir vida
(M3 x 12) ile sabitleyin. Vida, moddil ile birlikte saglanmaz.

Sadece 0,3 mm?ile 0,75 mm? kesit araliginda kablolar kullanin. Damarli tellerin
uglarini biikin ve ytikstk kullanin. Tel baglantilarinin makaronlarla kaplanmasi
tavsiye edilir.

Baglanti kablolan

40 pin konnektor baglantisi icin (RX41C4, RX42C4, RY41NT2P, RY42NT2P ve

RH42C4NT2P) prefabrik baglanti kablolari Q40CBL-3M ve Q40CBL-5M

kullanilabilir.

Elektriksel guriilti agisindan gli¢ kaynaklarinin veya diger kaynaklarin etkilerini

azaltmak icin asagidaki uyarilara dikkat ediniz:

@ AC besleme hatlarinin kablolarini, DC besleme hatlarinin kablolarindan
uzakta tutun.

@ Sinyal kablolarini sebeke elektrigi, yiiksek gerilim hatlar ve ylk hatlarinin
uzagindan gegirin. Aksi durumda gurdilti veya asin gerilim indiiksiyon etkileri
olusabilir. Kablolamada yukaridan en az 100 mm gtivenlik mesafesi birakin.

@ Giris ve ¢ikis baglantilari icin maksimum kablo uzunlugu 100 m'dir. Giivenli
bir sekilde gtrtiltiyd 6nlemek igin kablo uzunlugunu 20 m ile
sinirflanmalidir. Hatta olusacak gerilim distimi de dikkate alinmalidir.

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

(RX41C4) (RY41NT2P)
d Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal
B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
B19 X01 A19 X11 B19 Y01 A19 Y11
B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
:'"" B17 | X03 | A17 | Xi3 T e B17 | Y03 A17 | Y13
B20; B16 X04 A16 X14 “—D_ B16 Y04 A16 Y14
_°_\'°—¢_ BIs | xo5 | A15 | Xi5 [ BIs | vos | A15 | vis
! B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 A4 Y16
: B13 X07 A13 X17 I B13 Yo7 A13 Y17
i B12 X08 A12 X18 1 B12 Y08 A12 Y18
: B11 X09 Al X19 | B11 Y09 Al Y19
i B10 X0A A10 X1A 1 B10 YOA A10 Y1A
i BO9 X0B A09 X1B i BO9 YOB A09 Y1B
A0S BO8 | XoC | Ao8 | XiC AA05 I B08 | YOoC | Ao8 | YiC
I c. BO7 X0D A07 X1D I BO7 YOD A07 Y1D
i BO6 XOE A06 X1E AB01.B02 | BO6 YOE A06 Y1E
-0+ B02; !
_||w- BO5 XOF A05 X1F Lpot — + BO5 YOF A05 Y1F
24V DC Bo4 Bosta A4 Bosta !A02 Bo4 Bosta A4 Bosta
L. BO3 A03 — 12/24V DC BO3 A03
B2 | com | A02 B02 V4 A02 | COM
BO1 coM | A0t Bosta BO1 V+ AO1 CoM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Sol konnektor Sag konnektor Sol konnektor Sag konnektor
Pin | Sinyal | Pin | Sinyal || Pin | Sinyal | Pin | Sinyal Pin | Sinyal | Pin | Sinyal || Pin | Sinyal [ Pin | Sinyal

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2A11 X39

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B11 Y09 AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B09 XoB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 x2C 2A08 X3C

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B0O5 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 1A04 2B04 2A04
Bosta Bosta Bosta Bosta

1B03 1A03 2B03 2A03

1B02 com1 1A02 2B02 comM2 2A02
Bosta Bosta

1B01 | COM1 1A01 2B01 | COM2 | 2A01

1B04 1A04 2B04 2A04

Bosta Bosta Bosta Bosta
1B03 1A03 2B03 2A03
1B02 V+ 1A02 [ COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
1BO1 V+ 1A01 com1 2B01 V+ 2A01 com2




40 pin ktorlere sahip modiiller, pozitif lojik tip Kompozit Giris/Cikis Modiilleri Kablolamasi
(RY41PT1P) RH42C4NT2P (iki 40 pin konnektdr)
Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal Sol konnektor Sag konnektér
B20 Yoo A20 Y10 Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal
B19 Yo1 A19 yn 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Yo2 A18 Y12 1819 | X01 1A19 | X1 2B19 | Y01 2A19 | Y11
T B17 Yo3 A7 Y13 1818 | x02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
: B16 Yo4 A16 Y14 1817 | x03 | 1A17 | X13 || 2817 | YO3 | 2A17 | Y13
! B15 Yos A5 Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 X05 1A15 X15 2B15 | Y05 2A15 | Y15
! B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 1A14 | Xl6 2814 | Y06 2A14 | Y16
! B12 Yo8 A2 Y18 1813 | x07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Y07 | 2413 | Y17
! B11 Y09 Al Y19 1B12 | x08 | 1A12 | Xx18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y18
! B10 | YOA | A0 | Y1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 [[ 2811 | Y09 | 2A11 | Y19
! BO9 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A [[ 2B10 | YoA | 2a10 | Y1A
ARS | Bog | YoC | A08 | YiC 1809 | Xo0B | 1A09 | X1B || 2809 | YOB | 2409 | YiB
! 5ot - BO7 | YOD [ A07 | ViD 1808 | X0C | 1A08 | X1C || 2B08 | YoC | 2A08 | Y1C
“Bo2 — Bo6 | YOE | Aos [ YIE 1807 | xoD | 1A07 | Xx1D [| 2807 | YoD | 2A07 | YID
I A0t 1224V DG B0S YOF A0S Y1F 1B06 | XOE | 1A06 | XIE || 2BO6 | YOE | 2A06 | Y1E
?Aoz— B4 | posta %1 Bosta 1805 | XxoF | 1a05 | xiF || 2805 | vor | 2a05 | viF
- =t B03 A03 1804 1A04 2B04 2A04
B02 com 02 oV 1803 Bosta TA03 Bosta Y Bosta 2803 Bosta
BO1 | COM | Ao1 ov 1B02 | COM1 | 1A02 Bosta 2802 | V4 2A02 | COM2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 2B01 V4 2A01 | COM2
Sol konnektor Sag konnektor
Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal RH42C4NT2P icin giris kablolamasi RH42C4NT2P icin ¢ikis kablolamasi
1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 - I
1819 | YO1 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31 ! 2B20
1818 | Y02 | 1A18 | Y12 || 2B18 | Y22 | 2a18 | Y32 T
1817 | Y3 | 1A17 | Y13 || 2B17 | Y23 | 2A17 | VY33 :
1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 i
1815 | Yo5 | 1A15 | Y15 || 2B15 | Y25 | 2A15 [ VY35 :
1814 | YOo6 | 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 i
1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 || 2813 | Y27 | 2A13 | Y37 i
112 | Yo | 1A12 | vig ([ 2812 | v28 | 2412 | v38 L2A05 )
1811 [ Yoo | 1A11 | Y19 || 2B11 | Y29 | 2A11 | Y39 1 9B02
1810 | YoA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A | 2BO1 '
1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2409 | V3B 502
1808 | YoC | 1A08 | YI1C || 2B08 | Y2Cc | 2A08 | Y3C 201 1a
1807 | YoD | 1A07 | YID || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D -
1806 | YOE | 1A06 | YIE || 2Bos | Y2E | 2A06 | Y3E . o ! 1224vDC
1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2BO5S | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 1A04 2B04 2A04
1803 Bosta TA03 Bosta 2503 Bosta 2A03 Bosta
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2B02 | cOm2 | 2402 | oV
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 ov
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